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El invento'se refiere a un dispositivo regulador
de volumen para productos fluidos especialmente mgtsriales
vertidos con un obturador de seccidn transversal de paso Tre-—
guleble para el producto, dispussto en un silo, respectiva-
mente en un tubo de calda, con una placa de choque inclina-
da, dispuesta a distencia debajo del obturadoer, fijadarsobre
una cruz de balanza, que al desvier el producto, que cae por
un trayecto constante determinado, recibe las fuerzas de im=
pulsidn, que se manifiestan proporcionales al volidmen de flu
jo de salida cronolégico del mismo, ademds con un generador
de fuerza regulable, que estd diépuesto en el brazo de palan
ca opuesto a la placa de chogue, que lleva por lo menos un
contrapeso, de la cruz de balanza articulada en un bagtidor
fijo, que actia contra le fuerza de impulso en el sentido de
una regulecidn de la seccidn transversal de paso de flujo,
en 1o que la desviacidn procedente de esta accidn alternati-
va, entre el valor debido y el valor existente, del volumen
eronoldgico del flujo de salida, se convierte en una gefial
de presidén, que adolece de signo previo, como orden de colo=-
cacidn para la impulegidnrreguladora del cbturador.

En la tendencia de constituir le entrega de produc
to desde celdas de almacensje o méguinas de elaboracidn en
voldmenes exsctamente dosificados de modo continuo y racio-
nal, ge hacia uso, siempre de nﬁevo, de diferentes formas de
ejecucién de tales balanzas mecénicas de palanca o de resor=
te. Bn reguladores de voldmen, que tienen como base estos
principios, la accidnrde choque, gque se carge en uno de los

lados dsl regulador, del producto descendente, se hace ac-
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tusr la fuerza de un peso o de un resorte en el otro lado
del mismo antagénicamente. En ello, o bien la componente ho-
rizontal o la vertlecal de la fuerza de lmpulso, resultante
del proceso de choque, puede utillzarse como el valor egui-
valente proporcionalmente al valor existente del flujo de =g
lida de producto por unidad de tiempo.

Una desviacidn de la posicidn de equilibrio, o
bien se recoge directamente o por conversidn en una sefial
proporcional de presidén o de tensidn, eventualmente por su
aplicacidn combinada, de modo correcto en su 8igno previo y
ge guministra como orden de regulacién a la impulsidn regu-
ladorae

La energfa suxiliar necesaris para el accionamien-
to decesta dltima presenta gensralmente las mismas formas de
fendémero que llegan & utilizarse también para la transmisidn
de la sefial, Bl funcionamiento del regulador puede ser cons=—
tante (andlogo) o inconstante (digltal, regulador conmita-
dor)e

Para le exactitud de regulacidn de las disposicio=-
nes de brazo de palanca mfs introducidas, en conslderacidén a
la tendenmcia sctual & una automatimacidén cada vez més rrogre
sive del proceso de produccién y distribucidn, es decisivo
que tal regulador domine la entrega de producto en su pleno
glcance, previsto con la misme exactitud. Ademds de ello,
en el caso de un funcionamiento paralelo, deberia ser igual-
mente exacto en su trabajo que sus congéneres.‘

Bn tales dispositivos conocidos actda la fuerza de

un pesoeaorredizo o de un resorie, opuesio a la fuerza de
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| ducto. Es evidente que con un caudal decreclente dlsminuye

impulso en la placa-de chogue, segin la regulacién e fectua~
da en su escala de'peso, Inmediatamente éobre el corregpon-
diente brazo de palanca de la cruz de lg palanca. Sirve, por
lo tanto, esta posicidn del valor debido de la salids de
flujo de producto para una determinads cantidad de peso por
unided de tiempo, a lo que pertenece uns corriente de voli=

men varigble antagdnicemente con el peso de vertido del pro-

cada vez mis la exsctitud de regulacidn.

En el funcionamiento en parslelo de varios dispo-
sitivos de tal consiruccidn, conocida como baterfa, para di-
ferentes productom, las cantidades de peso suminigtradas para
une posicidn de valor debido idéntica, & consecuencia de las
fluctuaciones de tolerancia, condicionadas por la fabrica-
cidn, no son idénticas,

El objeto del presente invento era la creacidn de
un dispogitivo de la clase mencionads, que hace posible una
entrega de producio répidamanfe sdaptadae g la respectiva ne=-
cesldad de rendimlento, exactamente dosificable y, en case
necesario, regulabie a distancila.

Segin el invento, alcanza este objetivo el dispo-
gitivo basgado en el principlo de palanca, porgue una cruz

guxiliar estd ariticulada separadamente en el bastidor fijo

del mismo, porque ssta cruz auxilisr se lastra por el generss
dor de fuerze reguleble y porque en el mismo estd fijado so-
bre ele e¢ruz de la pelanca, un cento de apoyo, regulable

longitudinalmente, para la transmisidén exactamente equilibrg

da de la solicitacidn procedente del generador de fuerza.




10

15

20

25

30

Medidas constructivas simples, como la disposicidn
de la oruz auxiliar corredizas a lo largo de una escala de
tantos por clento, la posibilidaed de un equilibrio de peso
de la solicltacidn procedente del genmsrador de fuerza, por
medio del canto de apoyo, regulable longitudinalmente en la
cruz auxilier, yueden alcanzarse exactltudes de regulaéidn
aumentadas y una independencis de las fluctuaciones de tole-
rancia. E1 canto de apoyo puede disponerse en el plano & tra
vés de lee articulaciones de la cruz de balenze y de la cruz
auxilisr. For tel disposicidén puede alcanzarse una reducida
friceidn de rodamiento en el movimiento del canto de aroyo
sobre 1ls cruz de ls belanze, ¥, por lo temto, un modo de
trebejo libre de histéresis del disposltivo.

Parg eumentar la seguridad y la exactitud de re-
gulacidn, debe tenderse a una linealizacidn de los oursos
funcionales. En ello, en un determinado flujo de salide de

producto, eélo se admiten pequeflas amplitudes rara la desvig

cién recfyroca de la cruz de la Wadenza y de le cruz suxiliay

fuera de le posicidn de equilibrio. A este objeto se utili-
za une tobers de meniobra, conectads a una fuente de medlo
de presidn, as{ como a una conduccidén de presién para la im-
pulsién de regulacién, orientads en el bastidor fijo en la
direccidn de movimiento de le cruz de la balanza, en que la
seceidn transversal de la tobera, partiendo desde la entrade
de la toberas, mrimersmente pasa a un estrangulador, después
experimenta una ampliseidn de salto, seguidamente no dismi-~
nuye esencielmente hasta la boca de la tobera y & la que es-

4 coordinado wn empelme para la tuberfs de presidn para la

-
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impulsidn de rogulacidn muy cerca de la ampliacidn de la
seceidn transversel, con preferencia inmedistamente detrés.

Ademds, de que la cruz de le balanza en el caso dﬁ
un paso fijamente regulado debe osecller sélo con reducides
am@litudes, todavia se requiere para la linemlided, que las
1{neas sctives de lae fuerzas actuantes en la misme, también
en variaciones de carge, no sean distintas, pare que las
longitudes de brazo de palsnca psrmanezcen constentes, adends
que le fuerze de impulso, resultante del proceso de chogue,
ge condnzca proporcionslmente a estes variaciones de cargae.

Pare evitar un falseamlento de lavcantidad existen
te de paso de caudal, es ineludible el domiﬁio de la fricecidp
en el proceso de chogue,

En los dispositives conocidos de esfie tipo, las
medidas para garantizar 1ineas eficaces lnveriadas, asi como
de una conducta proporcional de las fuerzem, y para el do-
minio de le fricecidn en el choque, 0 bien no mueden compro-
barse o s6lo 1o pueden ser en volimen modesto, de modo gue
su precisién deja que desear. |

En un dispositive también conocido basado en el
principio de le belanze de resorte, especialmente, si bien
queds sin influir la presiéh por la linea caracteristica
desplazaeds de la fuerza del impulso, sin embargo, la ropor-
cionglidad de ls fuerza de resorte queds afectada por la ten
gidn previs en un sjuste de carge. Ademés, falten las medi-
das parg cumplir les restantes condiciones, mencionadas pare
le exactitud de regulacién, también aqui.

Ademds es conveniente prever una funcién de segu-
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ridad para perturbaciones de funcionamiento.

En ventajoso desarrollo ulterior del objeto del
invento, la constancia local de las lineas caracteristicas y
la proporcionalidad de las fuerzas en una friceién reducida
a una medids mfnima en el proceso de choque, pusden realizar-
se, porque la impulsidn de regulacidn consiste en un sistens
de cilindro-membrana solicitado por una contrafuerza, que
trabaja sin friceidn, de gran voldmen. Ia obturacién presen-
ta una geometris simétrica a la rotacidn con ejes orienta-
dos en la direccién de la cruz de la balanza y la placa de
choque posée una inclinmcidn variable y una constitucidn su~
perficial de efectos favorables sobre las condiciones de frig]
cidn.

Un drgeno de cierre de emergencia conectado entre
la tobera de regulacién y el mecanismo de impulsidn de regu-
lacién, puede adoptar la funcidn de seguridadd

Por la eleccidn de un generador de fuerze con accig)
namiento a distancia, es posible una entregs de producto ma-
niobrada a distencia desde una mesa de mando central y émto
con un grado de asutomatizacidén diferencisl segin la clasd del
genersdor de fuerza.

Sin apertarse de la idea del invento, pueden pre-
verse 6rganos de maniobras para la regulacién a distancie de
una presidn de medio de presidn, que solicita los generadores
de fuerze de la totalided de los reguladores de volidmen de
une bateris mixts de productos miltiples & una posicidn de va
lor debido para la entrega de producta, disyoniéndose en el

puesto de conduccidén central, del modo sigulente:
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a) Dispositivos de maniobra consistentes, en cada
caso, en un regulador proporcicnal, asccionado por medio de
presidn, que en el lado de salida, por medio de una tuberis
de meniobra propia, estd en comunicamcidn activa en cada caso
con el generador de fuerze del regulador de volumen coordi-

nado y en cada ¢aso, en un colocador de velor debido, qus

meniobra iniecialmente al regulador proporcional, con un gene
rador de fuerza pera ls conversién de una presidn variable,
previamente dada, en una fuerza, y con elementos de disposi-

tivo para la recepcidn del generador de fuerza, asi como pard

el corrimiento del mismo a lo largo de une escala con una me
dida de tantos por clento, en lo que el generador de fuesrze
lestra una pelanca del regulador proporeionsl, en un punto
de ataque, movido simultdnesmente a lo largo de esta palan-
cas
b) Un dispositivo de maniobras, determinente de

la totalidad de la entrega de producto de la bateris mixta,
que para entreger previemente una presién variable en depen=
dencia de un sumento é de un descenso del rendimiento de en=-
trega total contrastado, a travéds de conducciones de manio-

bra, estd comunicado con generadores de fuerza de los colocas

dores de valor debido de los dispositives de maniobre, coor-
dinsdos a los reguladores de voldmen.

Le proporcidn de tanto por ciento de une componsn=-
te de mezols, que debe suministrarse por un regulador de vo-
limen a la totalided de la entrega de yroducto, pusde ajus=
tarse en cada caso en el dispositivo de maniobra coordinado

2 este regulador de volumen. Ia subordinacidn prevista segin
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el invento, de la totelidad de los dispositivos de maniobra
de esta clage adaptados a los distintos reguladores de voli~
men, de otro &ispositivo de maniobra, qus determina la tota=-
1ided de la entrege de producto de la baterfa mixta, trae
consigo la ventaja de que el rendimiento de entregas total,
fijado por un solo contraste de la instalacidén, pusde éuman-
tarse o disminuiged pera la adaptacién a las necesidades

fluctuantes del fuﬁéionamiento, por un tanto por clento vo-

luntario. En ello, permanece invarigble la proporcidn de mez
¢cls una vez regulada, de los componentes.

Los dispositivos de maniobra, coordinados a Jog dip-
tintos reguladores de voldmen, transformen en une fuerza, una
gefial do presidn suministrads totelmente & los mismos con el
rendimiento de entrega total requerido de la fuerza previa-
mente dada, mediante sus generadores de fuerza conectado.

Bsta fuerza, igual pera todos los diepositivos de
meniobra, por msdio de las palancas, dispuestas en los mis-
mos, se equilibra de ubha maners gencilla efectudndose con el
ajuste de la proporcidn de tanio por ciento del componente
de mezcla, que debe dosificarse por un regulador de voldmen,
entre un tento por ciento bajo y uno elevado, del rendimien-

to de entrega total, que deba entregarse en cada caso en la

escals prevista para ello, simultdneamente tambidn la regulel

cidén de una desmultiplicacidn de fuerza correspondiente en

la respectiva palanca.
El regulador proporcional, accionado por medio de
presién, dismesto simultdneamente, transforme a continua-

cidn le fuerzs equilibrada individuslmente en cada disposi-

tivo de maniobra, de nuevo en une mresidén que en cada caso
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representa la sefial de valor debido para la entregs ds pro=-

ducto del regulador de volimen coordinado,

Como medios de presidn para el accionamiento a dis<

tancis, puede utilizarse un lfquido hidrdulico o preferente-
mente aire comprimido.

T utilizacidn de una tobera de meniobra, consti-
tulde segin el pdrrsfo 3, en la pdgina 5, mejors la conducte
de regulacidén de los reguladores proporcionales revistos, de
maners conocida en si.

El dispositivo para el ajuste de une desmaltiplica-
cidn de fuerza, adaptade en cada ecaso a la proporcidn desesds
de tento por ciento de una componente de mezecla, en la palan-
ca del respectivo regulador ppoporcionsal, pusde realizarse
con gimpdes y robustos medios. Ia regulmeidn, libre de holgu-
re, de un elemento'soportador, conjuntamente con el genarsdor
de fusrze, fijado sobre el mismo, constituido como una membrs
na, 8 lo largo de una escaelae de tanito por clento y la dispo~
sicidn de otra palanca articulada en este elemento soportador
que transmite la fuerze de la membrena a la palanca del regu-
lador proporciénal, al lado de un método de trabajo seguro,
posibiliten una emisidn de valoi debido exacta y bien repro-
ducible. Ventajosemente se prevé una posibilidad de régulacié
desde O a 100% del rendimiento de entrege total, que deba
efectuarse en la instalacidn.

Una fonstitucidn semejante del dispositivo de manio
bra coordinado, por encima pare generar la sefial de presidn
determinante delirendimlento de entrega total de la instela-

cién tembién aqui mroduce las ventajas descritas.

H

s
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Una exacta determinscidn previe de la sefizl de pre-
sidn para los dispositivos de maniobra subordinados de los
regaladores de volimen, puede alcanzarse con buensa posibili-
dad de reproduccidn de los valores debidos, si en lugar de
variar la misma presidn de medio de presidn, por una corres-
pondiente modificacidén de la longitud del brazo de una palans
ca lastrade por fuerzas constantes, se influye sobre la ac-
cidn total de estas fuerzes. En ello, se garantiza una estrid-
ta proporcionalidad, geométricamente condicionada entre causg
y efecto.

Las fuerzas conastantes ventajosamente se entresgan
por un muelle de traccidén, dispuesto fijamente, y por un mue-
lle do presidn, dispuesto corredizamente de modo conjunto.

El muelle de traccidn, dispuesto fijamente, produce
una mayor proporcidn de la fuerza total, mientras que el mue-
1le de presién, dispuesto corredizamente trae consigo una me-
nor proporcidn de la misma,

La mayor proporcién de fuerza pertenece al rendi-
miento de entrega total contrastado, reducido por un tanto por
ciento a voluntad. Ia menor proporeidén de fuerza corresponde
a la diferencis entre los importes del rendimiento de entregs
totel contrastado reducido, respectivamente aumentsdo, por
cualquier tanto por clento deseado. BEsta diferencia se ajusta
en una escala de tantos por ciento correspondiente en cada
caeso & la entrege de rendimiento total requerida, que presen-
ta el rendimiento espersdo mfnimo, respectivemente maximo,
de entrega, de la instelacidn como sus dos gﬁ}ioiones 1f{mi-
tes. La posibilidad pars une disminucidn, respectivamenme rara
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un augento, del rendimiento de ertrege total conmtrastado ini

ciglmente, de una bateris mixts de productos miltiples por
-25%, respectivamerte por +25% parece tener en ouenta la ma-
yoria de las fluctuaciones de necesidad, que se producen en
el proceso de distribucidn del producto.

' El invento sme explicaré por medio de los dibujos
adjuntos, a tLtulo de ejemplo.

La fig. 1, representa el dispositivo segin el in-
vento, esquemdticamente visto en la direccidn de la flechea
I, en la.fig. 2, mientras que,

Ta fig. 2, es la vista leteral del mismo, colocdn-
dose une seccién_longitﬁdinal por la impulsidn 48 regulmecidn
en el pdano II=-II de la fig. l.

La fig. 3, ilustra la.configuracidn constructiva dg
la tobera de maniobra.

Muestran ademds:

Iz fig. 4, una primera variante: de ejecucidn pave
maniobra a distancia.

Lg fig. 5, un segundo ejemplo pars funcionamiento
de maniobra s distancia, ¥y '

La fig. 6, un dispositivo de meniobra a distancia,
mrevisto pars la ejecucidn, segin la fig. 4.

En la fig. 1, estdn articuladas, una cruz de balan-
za 6 y uns cruz guxiliar 1, a un bastidor fijo, no ilustrado
en cada caso, mediante dos articulaciones 7 y 8, constitui-

das como cintas de resorte de cruz, de modo independiente. en

tre si. Le cruz auxilier 1 lleva un peso-regulador 2, que

puede correrse a lo largo de una escale de tantos por clento
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saccidn transversal de tobera obtenida. A la entrads 91 de

3, Fijada allf mismo. Igualmente en la cruz suxilier 1 estd
dispussto figemente regulable un canto de apoyo 4 sobre un
tornillo 5, situade debajo de la trayectoria deslizante del
peso regulador 2, en la direccidn longitudinal de la crusz
auxiliar,.El canto de apoyo 4, se apoya sobre el brazo de pg-
lanca de la cruz de balanza 6, no solicitado por &l flﬁjo
de salida del producto. Zste brazo de palanca estd equipado
con un contrapeso, 61, regulable, y en su extremo del lado
del contrapeso estd constituido como superficie de represa-
miento, delante de la boea 93 de tobera, de una tobera 9 de
maniobra, situada debajo en el bastidor fijo. Esta dltime
presenta un empalme 10 procedente de una fuente de msdio de
presién, no ilustrada, asi como otro para una tuberia de pre~

sidn 11 saliente.
La congtitucidn constructive de la tobera de manioM

bra 9 tiens una influencia esencial sobre la exactliiud de re
gulacidn del regulador de voldmen. La fig. 3, representa la

tobera, le sucede un estrangulador 92, ssguido ds una ampli:L

c¢ildn 94 de salto, hasta la boca 93 de la tobera. En este gal
0, resulté una relacidén de superficie del estrangulador 92,
amplifiscidén 94 = 1 : 4 como adecuada. Ademds se demostré
que la tuberia de presidn 1l se conecta con ventaja inmedig-
tamente a la ampliacidn 94 de la seccidn transverssal.

En las figs. 1 y 2, estd fijada una placa de cho-

gue 14 en el brazo de palanca del lado de carga de la cruz

de balanza 6.
Ba conformacidn y la constitucidén de la superfi-

cie de lopm mismos,  representan un lmportante papel para al-
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‘te de producto y puede dominarse, por correspondiente cons=—

canzar la requerida exsctitud de regulacicn. Por la adecua-
da elecoeidn de la inelinacidn, la no linealidad, que se ma-
nifieste en el caso ds variaciones de carga, puede eliminar

se por diferentes alturas de caida de los hilos de corrien-

titucidn de superficie, la friccidn en el proceso de choque,
Se ha comprobado que el éngulo de inclinacidn X
de 1a placa de chogque 14, frente a la horizontal, estd sliug
do ventajosamente entre 502 ... 702, mientras que la parte
141 de salids del mismo, estd inclinado en un dngulo /3 =452
respecto al plano de la placa. Al mismo tiempo mejora un re-
vestimiento deslizante 16 de politetrafluoretileno, aplica-
do sobre la placa de acero inoxidable, esencislmente las cox-
diciones de friccidn. Esta combinacidn garantiza, tento du-
rantely como después del desgaste del revestimiento, un coe-
Pieciente de friccidn, que permanece constante. Un obturador
13 estd dispuesto en el bastidor fijo, como miembro de ma=-
niobra a distancia por encima de la placa de chogue 14 con
eje de rotacidn 133 orientado en la direccidn de la cruz 6
de la balanza. El mismo se compons de una salida, cuya aber-
tura 131 de paso estd situada sobrs la envuelta de un cilin-
dro imaginario descrito alrededor del eje de rotacidn 133 §
que se estrecha trapezoidelmente hacia la pleca de chogue,
14, edemds de una corredera giratoria 132 cilindrica, que pg-
sa por debajo del paso 131 alrededor del mismo eje de rota=-
cidn 133. ELl curso del eje de rotacidm 133, esencialmente
paralelo a la cruz 6 de la balanza, da por resultado un bra-

zo de palance de la fuerza de impulso constante en toda carga.
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La fig. 2, muestra un sistema de cilindroemembra=-
ng como ung impulsidn 12 de regulacién, monteda en el bagti-
dor fijo, con una membrana 121 de gran superficie, con un
muelle de recuperacidn 122 fijado en ésta, asl como en la
carcasa del cilindro y puede acoplarss con el varillaje 123
con su ayuda, el impulso de regulacién 12 y el obburador 13.
La tuberia de presidén 1l conduce desde la tobera 9 de manio-
bre hacia la impulsidn reguladora 12 y pasa en ello por una
vdlvula 15 de clerre de emergencia accionade manualmente
(véase fig. 1).

El funcionamiento del dispositivo, segin el inven-

to, se explicard como sigue:
Antes de la puesta en funcionamlento, debe reali-

zarse un ajuste contrasirdo de una sola vez, ya que la posi-
cidn del valor debido del flujo de salida del producto se
efectia por medio del peso regulador 2 a lo largo de la esca+

la 3, sobre la cruz esuxiliar, solo en tanto por ciento. Para

una cantlidad de peso por tiempo, a voluntad, dentro de ls amq

plitud del rendimiento de regulador de volimen, sme ajusta el

peso regulador 2 en la marca de 100%. La contracarga producid
da por ello respecto al flujo de salida de productos, se equi-
libra seguldamentse por corrimiento del canto de spoyo 4 so-
bre el tornillo 5, hasta que la ceantidad de pseso requerids
por unidad de tlempo se hays medido en la balanza del contrgg=—
te conectada posteriormente,
Si la entrada de producto en el funcionamlento sole
debe lmportar une parte de la cautidad de peso coatrasitada

de 100/, enitonces el peso regulador 2 se corre g la marca CoO+
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1a meners erriba descrita para el volumen de entrega de 1004,

|eon 1e cruz de balenze 6, es decir, un funcionamiento del re-—

rrespondiente de la escela 3 de tantos por ciento. En el ca-
go de varios dispositivos de esta clase, funcionando parale-

los, de una baterfa mixta, cada lustrumento se contraste de

Bl tento por ciento deseado de cade componente de mezcla, se-
guldamente puede éjustarse en el instrumento correspondienie
por corrimiento del peso regulador 2, de une menere gimple.
Este método es especialmente ventajoso en molinos
de cereales, porque stos estdn establecidos para un volimen
de caudal constente. El contrastado de los imstrumentos, sélo
ge requiere una vez. Naeturalmente que un dispositivo de esta
clase tambidn puede hallar empleo para otros materiales ver—
tidos y 1iquidos.
Ademds de esta coordinacidn de cantidades de peso
& voluntad, respecto a la posicidén de velor debido en tanto
por ciento, este dispositivo hace poslble une dilatacidn del
alcance dé regulescidén en pequeflas cantidades de caundal de pa-
so por el factor 10, por lo tanto une exactitud de regulacién
esencialmente aumentada.
Con el contrastedo se desconscta la influencia de
las fluctumciones de tolerancis inevitables, condicionadas
por le fobricacidn de componentes de reguladores, por lo que
su febricacidn se simélifica y abarata.

Ademds existen medios para asegurar una coopera-

cién, préctivemente libre de friccidn, del canto de apoyo 4

gulador de voldmen libre de histéresis.
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Un primer medio representa la disposicién del can+
to do apoyo 4 en el pleno horizontel por lag dos articule-
ciones 7, respectivamente 8, de la cruz de balanza 6, TOB-
pectivemente de le cruz suxiliar 1.

Un pegundo medio estd realizado por la configura-
cidn constructiva de la tobera de maniobra 9. La confofma-
cidén de la misma, ilustrada en la fig. 3, espeéialmente el
desplazemiento del empalme de maniobra para la impulsién de
regulecién 12 a aquel luger 94, donde se manlfiesten las
néximes diferenciss de presidn, crea la condicidn previa
para que el medio de presibh, ya & una reducide distancia de
1a oruz de balanza 6 desde la boca 93 de la tobera, sal.ga
fluyendo de Ja misma sin represamiento. Esto produce una
fuerte suceidn en la tuberfa de presidn 1l hacis la impul-
sién de regulacidén 12- apoyando la fuerza de recuperacidn

del melle de traccidn 122.

Ia conducte digltel, dada por esta accidén de "em~
puje-traceién" consigue una limitgeién de las amplitudes de
1es fluctuaciones de la cruz de balanza, condicionades por
gl funcionamientoy de tel modo, que todo el recorrido de
regulacidén de la cruz de la balanza 6, 86lo imporia slgunas
décimes de mm. E1l movimiento de cento de apoyo 4 sobre la
cruz de balanza 6, que se mueve pendularmente con pequefias

amplitudes, es entonces un puro rodamiento con friccidn des+t

preciable.
F1 método de trabajo digital produce todavia otras

dos ventajas. Por una parte, se suprimen eventualmente fluc+
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tuaciones de la presidn del sistema en la entrada de la to-
bera 91, y, por lo tanto, queden sin influencia sobre la
exactitud de la regulacidén. Por otra parte, es posible un
accionamiento directo de la impulsidn 12 de regulacidn, de
este manera, sin emplificacién intermedis.

El motor ds membranas de gran superficie, trabaja
como impulsidén de regulmcidn 12, sin friccidn. Con su gran
voldmen setda, el mismo, ademfs como un converdidor diglitels
andlogo, de modo que el obturador 13, como miembro de regu-
lacidn, miestra una énéloga conducta de regulacién.

Lo vélvula 15 de cierre de emergencia, montada en-
tre la tobera 9 de meniobra y la impulsidn de regulacidn 12,
estd previets para le desconexidén inmediate del dispositivo

regulador, en el caso de averfa. Al iniciar un cierre de eme#-

gencia, la tuberfe 11 de mresldn se bloquea, mientras que la
presidn en le impulsidn de regulacidn 12 puede expensionarse
e la atmésfera, cerrdndose el cbturador 13 por el muelle de
recuperacidn 122, Como la salida del flujo de producto se
suprime por ello, la contracarga, procedente del peso regu-
lador 2, clerre la toﬁera de manicbre 9.

Destuds de suprimir el cierre de emergencia, en-
tonces la sefial de presidén establecida en la tuberis de pre-
gidn 11 estd aplicada como orden de apertura en la impulsidn
de regulacidn 12, hasta que la cruz de belanza 6} bajo la
accidén de choque del flujo de selida derproducto, répidamen-
te oreciente, bascula y el juego prosigue alredsedor de la po
sicidn de equilibrio.

Ie disposicidn del sistema de cierre 13 con su co-
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rredera rotativa 132 cilindrica y el paso 131 de forma cilin
drica=-trapezoidal, alredsdor del eje de giro 133, que trans-
curre esencislmente paralelo a la cruz de belanzs 6, garsn-

tiza que la distancia de la linea de gravedad de todos los

hilos de corriente de producto desde la articulacién 7, y si;
mlténesmente tambidn agquélla de la lipea caramcterisiica de
le fuerze de impulso resultante del proceso de chogque, per—
manezean constantes en toda regulacidn voluntaria de carga..
La conformacién de }Ja placa de chogque 14 con los
dngulos de inclinacidn, indicados en la descripeidn de la
fig. 2, contribuye & la consecugidn de una conduct& propor-
cional & las variaciones de carga de la fuerza de impulso de
modo decigivo, Se deduce de la fig. 2, que las longitudes de
recorrido & lo largo de las cuales los hilos de corriente del

producto descendente experimentan oira aceleracidn entre el

primero y segundo chogues, disminuyen con caudal de paso cres
ciente. Las diferencias de altursude calde de los hillos de

corriente, se equllibran por ello.
Otrs contribucidn a la linealizaecidn se suministra

por el revestimiento deslizante 16 de material pléastico,
por reduccidén de la friccidn,

Un empleo recional de tales dispositivos, segin
el invento, en funcionamiento paralelo, por ejemplo, como unz
bateria mixte para varios productos, sélo es ideable en un
funcionamiento maniobrado & distancia desde un puesto central
de control.

Las figuras 4 y 5 muestran dbs variantee de ejecu-
cidn pare tales casos de aplicacidn. Lg impulsidén reguladora
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12, el obturador 13, la placa de choque 14 y le tuberis de.
presidén 11 con vélvule de cierre de emergencia 150, aqui se
hen suprimido. Iies mismas cifras de referencia designan com-
ponentes igueles o equivalentes. Respecte a su descripeidn
se hace mencidn g-las Piguras 1 y 3. ‘

En ls fig. 4, la sccidn del peso regulador 2, o
tien se refuerzs o se disminuye por una impulsidn 20 de mem=
brans, dispuesta en el bastidor fijo, o bien, sin embargo,
se sustituye totalmente. En el dltimo caso, el peso regula-
dor 2 tiene que estar colocado en la posicidn cero. Ia fuer-
za de presidn maniobrable a distancia, que puede sctuar so-
bre lo membrena 20, tanto en sentido positivo como también
negativo, se transmite con ayudes de una articulecidn 21 so-
bre la palance adicional 22 de la cruz auxiliar l.

Ia fig. 5, representa una ejecucidn con un grado
de autometizacidén avanzado. La membrana 200 sustituye aqui

el peso regilador 2. I misma se soporita por un cerril guia-

dor 17, montado en el bastidor fijo, el que, dispuesto sobre |

la escala 3 de tanto por clento, transcurre esencialmente ral
lelo a la eruz suxilisr 1. Su ajuste @:lo largo de la escala

3 se efectda mediante un husillo 18 y un motor eléctrico 19

g, =

mendado e distancia, estando ambos elementos de impulsidn tam-

b én montados en el bastidor f£ijo.

Respecto a lo descrito en relacidn con las figures
4 y 5, estd proviste una védlvula 150 de clerre de emsrgencia
(véase fig. 1) con accionamiento a distancia.

La fig. 6 muestra el esquema de funcionamiento de

ambas partes caracteristicas de una disposicidén para la ma-
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niobra a distancia de una baterfam mixta de productos milti-
ples con reguladores de volimen segun la fig. 4. Son estos

dos dlspositivos de maniobra 40, 40' dispuestos en un pues-
to de control cembral LS, que en su configubacién aperati-

va presentan caracteristicas semejantés. El mrimer dispoai—
tivo de maniobra 40, coordinado a un regulador de voldmen,

se maniobra previamente al mismo tiempo que aquél de los res-
tantes reguladores de volimen de la bateria mixta, por el
dltimo dispositivo de maniobra 40' pare la determinacidn

de la potencia de entrega total respectiva de la instela~
cidn., A une ilustracidén de los restantes dispositivos de ma-
niobra 40, coordinedos a los restantes reguladores de vold-
men, se renuncié por razones de ldentldad.

A uns tuberfa de aire comprimido 23 le sucede, en
ls fig, 6, uns tobera de maniobra 24, constitulda segin la
fig. 3, fijada en el puesto central de control 1S, La salidq
de maniobra 25 de la misma, se encuentra en comunicacidn,
por mdio de una tuberfe 26, con un generador de fuerza, que
eotd constituldo como una membrena 27 y gque iguelmente estd
montado sobre el puesto de comirol central LS. Una pelanca
28 articulade allf mismo, coordinada como placa de inciden=—
cia de las toberas de maniobra 24, estd acoplade & la mem—
brana 27. Otrs palsnca 30, que estd en comunicacidn articu-
leda con una place soportadora 31 se apoya sobre la palanca
28 de tel modo gue pueda resbalar sobre esta Ultima. Una mem-
brana 33, dispuesta como gemerador de fuerza sobre la placa

soportadora 31, presiona sobre la palanca 30.
Ia place soportadora 31 esté apoyada sobre un tor-
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nillo 34 con ayude de uns ddble fuerza 35 lastrade por'mue-
1le, de modo que por giro del tormillo 34 éﬁ su direccidn
del ejo puede corresse &in holgure en ambas direcciones lste<
rales. El tornillo 34 se apoya sobre dos oojinetes 36 ancla-
dos en el puesto central de control LIS y ?resenta un volamte
menuel 37. BEn el puesto de control central LS estd apliéada
ademds una esecala 38 con una divisidén de tentos por ciento
degds O oo hosta 100% a lo largo de la cual puede moverse
un inﬁicado: 32, situsdo sobre la placa soporiadora 31,

Los elementos de dispositivo 23 ... 28 formen un
regulador neumdtico con conducta proporcional, mientras gue
los restantes elementos del dilspositive 30 ... 38 &én por
resultado un regulador de valor debido. De la combinacidn de
estos dos aparatos, se deduce un dispositivo de maniobra 40
que, por medio de una tuberia de meniobra 21, que yarte de
la tuberfa 26 ¥ sl mismo tiempo de la membrana 27, oectd en
comunicecidn activa con el generador de fuerza designado como
impulsidn de membrana 20, del regulador de voldmen coordinge-
do, segin la fig. 4. El dispositivo de maniobra 40' presen-
ta uns constitucidn constructiva, que coineide con aguella
del dispositivo de maniobra descrito 40, a excepcidn de los
glguientes datos caracteristicos del dispositivo siguiente,
que todaﬁia se describirdn,

En el regulador de proporcivnalidad 23' ... 28',

por lo demds, constituido de la menera conoecide, estéd previs:
to un muelle de traccidén 33'' adicionalmente. Este nuelléd
de traccidn 33" en su extremo estd anclado en,ei puesto de

mendo centrel LS, mientras que su otro extremo estd en comu=
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nicecidn con la palanca 28' en un enlace de clerre de fuerzai
Sobre la placa soportadors 31' del ajustadbr de valor debldo
30! ... 38!, tambidn comstituide de la manera arriba indica-

da, se encuentra el anclsje de otro muielle 33!, como disposis
tivo de presidn, que se apoya sobre la palanca 30'.
Pinalmente la escala 38' del colocador de velor de-

bido 30' ... 38' presenta une escala de tantos poI ciento
100 % 25%,

El enlace activo entre el dispositivo de meniobra
40! y aguel 40, se efectfa con ayuda de conductos de manio-
bra 29!, 29", 29'!'! gue partiendo del conducto 26' y &l mis-
mo tiempo de la membrana 27' del regulador proporcional 23'
ve. 28! tramscurre hacia la membrana 33 de cada colocador de
velor debido 30 ... 38. 7

La disposicién descrita funciona del mode sigulen-
te:

La sefial de presidn, que cargando el generador de
fuerze constituido como une membrana 20, de un regulador de
voldmen, segin la fig. 4, por medio del conducto de maniobreg
coordinado 29, que tiene como base el valor debido pera una
detorminade cantidad de peso, que debe cederse por el regula-
dor de voldmen por unidad de tiempo, se forms por el regula~
dor proporcional 23 ... 28 de los dos componentes activos,
fuerza de presidn y brazo de palanca. La fuerze de presidn 8¢
produce por la membrana 33, en funcidén de una sefial de pre-
gidn, aportada a través del respectivo conducto de maniobra
29t del regulador proporcional 23' ... 28'.

El brazo de palanca de la respectiva fuerza de pre-
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bido 30 ... 38 sobre aquel 28 del regulador proporcional

bre la palanca 28. El corrimiento del punto de ataque se

sfectia por colocacidn en posicidn de la placa soportadora
nillo 34 a lo largo de la escala 38, de modo que sl indica=-

lor debido a la correspondiente marca de tantoc por ciento.
Lo fuerza de presidn procedente de la membrana 33, se trans-

nite con el brazo de palanca regulado de esta mansra, a 1

na 27 en la fuerzs requerida para el deseado valor debido de
la sefial de presidn sndloga, que sale de cada impulsidn de
membrana 20,

Lo sefisl de presidn andloga del regulador propor-
cional 23' ... 28' del dispositivo de maniobra 40' coordina-

proporcional 23 ... 28. Da componente de fuerza para ello ge
produce, sin embargo, por los dos muelles 33' y 33".

Para T5% dol rendimiento de entrega total contras-—
tado de la bater{a mixta, la palanca 28' del regulador iro=-
porcionsl 23' ... 28' se lastra previamente de modo estdtico

por ol muelle 33". la carga de la palanca 28! mrocedente de

un

gidn, que transmite la palanca 30 del colocador de valor de-
23 ,.. 28 en el punto de ataque de estas dos palancas 28, 30

puede determinarse por un corrimiento del pundo ds atagque so-

31 junto con la pslamca 30 y la membrana 33 mediente el tor-

dor 32 de la placa soportadora 31 se aplica en el deseado vaj

palanca 28 en una relacidn de maltiplicacidn tal que mantien%

do encims, para las membranas 33 se produce de manere andlogs

a aquélla para las impulsiones de membrana 20 en 8l reguladox

le fuerza constante de presidn del mmelle 33' ew variable por

el equilibrio precisamente & la fuersza contraria de la membrg-
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‘hn corrimiento de la placa soportadora 31' junto con la pa-
lanca 30' y el muelle 33' por medio del tornille 34' corres-
pondiendo & 0 ... 50% del mndimiento de entrega total con-
trastado. En ello recorre el indicador 32' de la placa so-
portadora 31' la escala 38' desde -25% sobre 100% hasta #
25%.

Ls presente patente de invencidn, comprends las
piguientes reivindicaciones:

1l.- Digpositivo regulador de volimen para producto
fluidos especialmente materiales vertidos, con un obturador
dispuesto en un silo, respectivamente en un tubo de cailda,
de seccidn transversal de paso regulable para el producto,
con una placa de choque inclinada, fijada a distancia deba-
Jo del oﬁiurador sobre una cruz de balanza, que recibe la
fuerzs de impulso, que se manifiesta al desviar el produeto,
que cae por determinado trayecto constante, proporcional al
voldémen de flujo de salldas cronoldgico del mimmo, ademés con
un generador de fuerza regulable, que estd dlspuesto en el
brazo de palanca soportador por lo menos de un contrapeso,
situado opuestamente a la placa de chogue, de la cruz de ba-
lanza articulada en un bastidor fijo, actia contrariamente a
la fuerza de impulso en el sentido de una regulacidn de la
seccidn transversal de paso convirtiéndose la desviacidn,

mrocedente de esta accidn alternativa, entre el valor debido
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y el valor existente del volfmen de flujo de salida cronold-
glco, on una sefial de presidn, que adolece de signo previo,
como orden de colocacidn para la impulsidn de regulacidn del
obturador, carscterizado porgque unas cruz auxiliar estd arti-
culade separademente sn el bestidor fijo, porque esta cruz
guxiliar se sollclita por el generador de fuerza regulabde y
porque en la misma estd fijado un canto de apoyo ajustable
longitudinelmente pars la transmisidn exactamente equilibra-
da de la solicitacidn procedente del gensrador de fuerza so-
bre la cruz de la balanzea.

2.- Dispositivo, segin la reivindicacién 1, carac-
terizedo porque el generador de fuerza regulable estd reali-
zado como un peso regulador dispuesto corredizamente en la
cruz auxiliar, que resbela & lo largo de una sscala lineal
de tantos por ciento.

3.~ Dispositivo, segin las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizado porqus el punto de apoyo estd dispudsto de modd
finamente regulsble sobre un tornillo fijado en la cruz au-
xiliaxr paralelamente & la esceals,

4.~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 3, carac-
terizado porque el canto de apoyo estd situado esencialmente
en el plano a travds de las articulaciones de la cruz de la
balanza, respectivamente de la cruz auxiliar,

5.,- Digpositivo, segih la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque el peso de regulacidn corredizo estd susti-
tuldo o complementgdo por una transmisidn de una fuerza de
presidn maniobreble s distancia.

6.= Digpositivo, segin la reivindicacidn 5, carac-
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terizado porque un transmisor de la fuerza de presidn manio-
brable a distancia, es ajustable longlitudinalmente con manios
bra o distancia a lo largo de la escala sobre la cruz auxi-
liar, corriéndose el mismo sobre un soporte, montado en el
bastidor fijo de modo deslizante mediante un husillo impulsa-
do por un motor de transmisidn.

T.- Dispositivo, segén la reivindicacidn 1, con ung
tobers de maniobrs conectads a una fuente de medio de presidi,
asi como a ung conduccién de presidén hacia la impulsién de
colocgeidn, orientada en la direccidn de movimlento de la
cruz de la balenza en el bastidor fijo, caracterizado porgue
la seccidn transvermal de la tobers, partiendo de la entrade
de la tobera, primeramente pasa en transieidn a un estranguls-
dor, después de ello experimenta una ampliacién repentina y
seguidemente hasta la boca de la tobera no disminuye esencial~
mente, ademds porque un empalme para la conduccién de presidy
s la impulsidn de coloocacidn, estd coordinado muy cerca de la
ampliacidn, con preferencia inmediatamente detrds de la mis-
me.

8.~ Dispositivo, segin la reivindicacién 7, carac-
terizedo porque la seccidn transversal de la tobera permanece
congtante hasta la boca de la tobera después del incremento

repentino, efectuado respecto al estrangulador.

9.~ Dispositivo, segdin las reivindicaciones 1 é 7,
caracterizado porque la impulsidén de cBlocacidn se compond
de un sistems de cilindwo y membrsna capaz ds rendimiento
lastrado por una fuerza contraria, montado en el obturador de

la seccidn transversal de paso regulable y estd acoplado a
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i, esuce cunef

dote mediante un varillaje de transmisidn de multiplicacidn.

10.- Digpositivo, segin la reivindicacidén 7, caracH
terizado porque una vélvula de cierre de smergoncia, con ac=
cionamiento manusl, estd conectada en el conducto de wesidn
entre la tobera de maniobra y la impulsidn reguladoras

11.- Dispositivo, segin la reivindicecién 10 carac-

terizada porque la vélvule de cierre de emergencia es una vil
vule magnética meniobrede a distencia.

12,- Dispositivo, segin la reivindicacién 9, carac~
terizado porgque la corredera del obturador estd constituilda
como sector de una envuelta de cilindro y regula una abertura
de salida, que estd situada sobre la envuelta de un cilindro
imaginario coacéntrico a la corredera y se estrecha en forms

de ‘trapecio hacia la placa de chogue.

13.- Dispositizo, segdin la reivindicacidén 12, carac

terizedo porque le corredera ejecuta sus movimiento de reguls,
cidn alrededor de un sje de giro, dispuesto esencialmente parpm
lelo a la cruz de la balanza.

14.~- Dispositivo, segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque la placa de chogue presente uns superficie

de ineidencia, que transcurre peralela a la cruz de la balan-
za, cuye parte inferior de salida estd acodada hacia la co-

rriente del producto.

155~ Digpositivo, segin la reivindicacién 14, carac
terizado porque el dngulo de inclinacidén de la placa de cho-
que frente = le horizontel importa™# 602 ¢ 102, mientres que
la parte de selide de la misma estd ineclinads bajo un dngulo
2 = 452 respscto al plano de la placs.
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_leidn, consistentes en cada caso en un regulador proporcional,

16,- Dispositivo, segin las reivindicaciones 14, .
15, caracterizado porgue ls placa de chogue se compone de acg
To inoxidable y estd equipado de un revestimlento deslizante
de politetrafluoretileno.

17.- Dispositivo, segin la reivindicacidn 1.6 5,
caracterizado porque pera le maniobra a distancia de uné pro-
gidn de medio de presidnm, que solicita los generadores de fuel
za regulables, designados como transmlsores, de todos los re=
guledores de volimen de uns baterfa mixta de productos milti-
ples, a una posicidn de valor debido, para una ‘entrege de
producto, en un puesto de control central egtdn dispuestos

$rganos de regulacidny como sigue: a) dispositivos de regula-

accionado por medlo de presidén gue, en el lado de galida, por
un propio conducto de maniqbra,'en_cada cas0, estd en comuni=.
cacidn activa con el transmigor del regulador de volimen

coordinado y, en cada caso, en un colocador de valor debide,

que inicia la manlobra del regulador proporcionsl con un gene
rador de fuerza pars la cogversidn de una presidn variable,
dada previamente, en una fuerza, y con elementos de disposi—
tivo para la ;ecepoién del generador de fuerza, asi como pera
el corrimiento del mismo & lo lergo de una escala con una di-
visidn de medida de tanto por clento, golicitando el genera-
dor de fusrnguna palance @el regulador proporcional en un puyt
to de ataque movido oi multdneamente a lo largo de esta ralan-
ca, b) un dispositivo de maniobra, que determina la totalidad
6o la entrege de producto de la baterfs mixte, que pera la en

tregs previa de una presidn variable dependiente de un aumen-
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to o de una disminucidn del rendimiento de entrega total cons
trastado, por medio de conductos de meniobra estd comunicedo
con generadores de fuerza de los colocadores de valor debido
de los dispositivos de regulacidn, cgordinados a los regula-
dores de voldmen, ,

18.,- Dispositivo, segin las 7, 8, asi comd 17, co-
mo uno de los reguladores proporcionales de los dispositivos
de maniobra coordinados sl lado de los reguladores de volu-
men con une ‘tobers de maniobra conectada al conducto de su-
minigtro de medio de presidn, ventajosamente & un conducto
de aire comprimide, y con un generador de fuerza, con fuerza
de recuperacidn, preferentemente una membrana, cuyos dos ele-
mentos estdn dispuestos sobre el puesto de control central ¥y
por una palanca articulada all{ mismo, movida por la membrang
como placa de percusidén delente de la tobera de maniobra,
asi{ como por medio de un conducto de maniobra, que comunica
1lg salida de maniobra de la tobera con la membrana, estén
acoplados entre sl pare una aceldn alternativa reci{proca,
caracterizado porque la constitucidn del curso de la seccidn
transversal y la dlsposicidn de la salide de regulacidn, en
1e tobers de maniobra, es iddntica a agquélla existente en la
tobera de maniobra arriba descrite.

19,- Digpositiwo, segin la reivindicacidn 17, ca-
racterizado porque los generadores de fuerze de los coloca-
dores de velor debido de los dispositivos de maniobra, coor-
dinedos a los reguladores de voldimen, estén constituidos pard
la conversién de una presién variable, previamente dada, en

una fuerzs, preferentemente como membranas.

-
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20,~- Dispositivo, segin la reivindicacidn 17, ca-
racterizado por elementos previstos pars la recepcidn, res-
pectivemente para el corrimiento de los generadores de fuer-
~a de log colocadores de valor debido, comsistentes en cacla
caso en una placa soportadora, que presente un indicador,
sobre le que en cada caso se encuentren las fi jaciones del
generador de fuerza, constituido como uns membreng y en que
estd articulads cuna pRlanca, unida con esta ultima con arrag-
tre de fuerza, que se apoys sobre aquélla del regulador ro-
porcional perteneciente, adends de un tornillo enroscador

apoyado en cada caso sobre un puesto de control centrel, so-

bre el que estd dispuesta la placa soportadora de modo corred
dizo son holgire a lo largo de la escala de tantos por clen=-
to con ayuda de uns dobls tuerca lastrade por melles,

2d,~ Dispositive, segin las reivindicaciones 17,
18 y 20, caracterizado porque la gscala de los colocadores
de valor debido, presenta en todo ceso, una Givisidn en tan-
tos por ciento O ... 100% y porque el corrimiento de los
puntos de ataque en sus generadores de fuerza, constituidos
en cade caso como membrana, por medio de la palanca acopleda

con la misms, siempre solicite aquélla del regulador Propor-

cionel correspondiente, limitdndose por dos posiciones fermi
nales de acuerdo con O, respectivamente 100%, de rendimiento
de entrega total contrastado de la baterfa mixta.

22.- Dispositivo, segin la reivindicacidn 17, ca-
racterizado porque el dispositivo de maniobra para le deter-
minscidn de la totalidad de la entregs de producto de la be-

teris mixte, consiste, andlogamente a una para le meniobra




A

10

15

20

25

30

|trega total contrastado de la bateria mixta.

directa de un regulador de voldmen, igualmente en un regula-
dor proporcionsl y en un colocador de valor debido.

23,~ Dispositivo, segin la reivindicacidén 22, ca-
racterizado porque en el regulador proporcional del disposi-|
tivo de meniobra, determinante de la enirega de producto to- '
tal de la baterfa mixte, estd previsto adicionalmente un mue -
1le de traccidn, snclaedo en uno de sus extremos gobre el |
puesto central de control, el cual, en su otro extremo, estd
unido con ls palancs del regulador proporcional para ung car-
ge trevia estdtica del mismo con arrastre de fuerza.

24,~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 22, ca-
racterizado porque el colocador de valor debido del disposi-
tivo de maniobra, que determina la entrega de producto totel.
de la baterf{e mixtas, para la generacidn de una fuerza de pre-
sién constante, presenta un:muélle, que en unc de sus extre=
mos estd anclado sobre le place soportadora y en su otro ex~-
tremo esté apoyado sobre la palanca.

25,- Dispositivo, segin la reivindicacidn 24, ca-
racterizado porque la escala del colocador de valor debido
estd proviste de una escala de tanto por ciemto 100 ¥ 25% ¥
porque pera uns limitacidn del corrimiento del punto de ata-
que, en que el muelle de presidén por medio de la palanca
acoplada sl mismo solicita a aquél del regulador proporeio-
nel, estdn establegidas dos posiciones terminales, correspon—

dientes a 75%, respeotivamente a 125% del rendimiento de en-

26,- "Dispositivo regulador de volimen pera produc-

tos fluidos, especislmente materiales vertidos",
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Segdn se describe y reivindica en la presente me-
moris descriptiva, ilustrada en los planos adjuntos, la cual
consia de treinta y dos hojas foliadae ¥ escritas a méquine

por una solea de sus carase

Madrid, &
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