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PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUGCION DE INTE-
RRUPTORES AUTOMATICOS,-

o yy
.-eﬁaﬁ”ﬁ"“h'FEDERAL PACIFIC ELECIRIC COMPANY., entidad norteame-
ricana, residente en 150 Avenue L., Newark, New

Jersey 07101., EE.UU. de A.

Este invento se refiera a interrupbores auto

méticos, en especial interruptores de funcionamiento

manuel.
La modalidad de este invento descrita con

D detalle mds adelante e ilustrada en los dibujos com-
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comprende uﬁ mecanismo interruptor conocido del tipo descri-
to en la patente estadounidense 2.811.605, concedida al2g9
de dptubre de 1.9%7 a P.M.Cpristensen et al, que se caracte-
riza porque un par simple de contactos se pueden accionar a
mano para derrar y abrir los contactos con el fin de inte~
rrumpir up circuito auxiliar, El interruptor incorpora una
desconexién de sobreamperaje para que se abran automdticamen
te los contactos en caso de sobreamperaje repentino ocasgio-
nado por un contocircuito del circuito protegido.

En general es comiin que los interruptores nonepo-—
lares de accionamiento manuel comprendan dispositivos de des
conexidn adicionales a #u dispositivo de desconexidén de so-
breamperaje. Asi, cuando se trata de un interruptor de polos
miltipleg, un polo que se descondcte por un sobreamperaje |
puede actuar mecénicamente para efectuar la desconexién de
mecanismog compafieros de otfos polos con el fin de desconec-
tarlos. Asimismo, a veces es necesario disponer de una des-
conexidén de mando a distancia de un interruptor, incluyendo
el llamada electroimdn de desconexidn én derivacidn en el in
tergpptor. De este modo se utiliza tambien un mecanismo de
disparo de hipovoltage, provisto de wun electroimin que se ag
tiva' normalmente para evitar que un muelle ponga en funciong
mienﬁo un dispositivo devdesconexidn del interruptor en tan-
to que haya suficiente voliage en el circuito protegido, pe-
ro pafa desconectar el dispositivo de disparo accionado por
muelle en caso de averia e reduccidn del voltage disponible.
Ademds, el disparo de up interruptor pomrpérdida a tierra se

éfectua frecuentemente por medio de un electroimédn de desco-

'qexidn en deriyacidén controlado por un dispoéitivo detector

| de pérdida attierra que proporciona corriente de servicio pa
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ra el electroimdn en caso de fuga & tierra por encima de un
nivel nominal de por ejemplo 5,0 miliamperios. Cada uno de
estos dispositivos distinios e los medios de desconexidn de
sobreamperaje, o adicionales a los mismos, pueden considerar
se como desconexidn auxiliar,

Bl presente invento proporciona ug dispositivo de
novedad para permitir que un dispositivo de disparo o des-
conexidén auxilier se libere para disparar o desconectar un
interruptor antomdtico. El interruptor automdtico de novedad
(en comin con interruptores automdticos conocidos) tiene un
dispogitivo retenido que tiene una superficie lateral pues-
ta a tope con un resalto o un extremo de tope de un retén
gensible al sobreamperaje, cuyo retén gse desvia del trayec-
to del dispositivo retenido a 1 producirse dicho sobreampe-
raje. En el interruptor automdtico del invento, el disposi-
tivo retenido comprende une pleza retenida que se desplazea
de su posicidn obstrulda por un dispositivo auxiliar de dig
paro o desconexidn, en particular por un electroimdn.

Bl invento representa una solucidn distintiva al
problema de habilitar en medios de desconexidn auxiliares
para el tipo de mecanismo de la patente mencionada enterior
mente 2,811.605, En dicha patente se degceribe una articule-
c¢ién de accionamiento manual que comprende un asidero acopla
do a un conjunto pivotado provisto de tres componentes prin
clpales que estdn retenidos durante la operacidn de clerre
del contacto mévil, donde el conjuntb reteniéo comprendé un
brazo pivotado que lleva un contacto mévil, un llamado ac-
cionador pivotado a un pieza mévil del brazo de contacto y
un Peten de desconexidén de sobreamperaje llevado por el bra

zo del contacto y formando normalmente un tope para la pie-
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te preferible de llevarlo a la préctica, que se considera
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za retenida del accionador. Los componentes del conjunto de
tres piezas en dicho tipo de interruptor recorren el espacio
que podria estar disponible de otro modo para medios de des-
conexidén auxiliares. Ademds, el accionador, al dispararse, de
be tener libertal para desplazarse por su recorrido de desco-
nexién, lo cual reduce edicionalmente el eépacio digponible
para un disposgitivo de desconexidn auxiliar.

El invento ofrece un acclonador con unz pieza des-
plazable que se mueve con el accionador y tiene una parte fi
ja de dicho acciqnador, en todos lo casos necesario aparte
del funcionamiento normal del mecanismo inferruptor, y un dis
positivo de desconexidn auxiliar se coloca & corta distancia
més alld del punto extremo del recorrido de una parte de la
citada pleza desplazable cuando el conjunto retenido se des-
plaza pera cerrar los contactos, El dispositivo de descone-~
xién auxiliar puede desplazarse entonces la pieza desplaza-
ble en direccidn inversa para soltar el conjunio retenido de
¥res piezas, siendo necesarios tan solo una corta carrera y
muy poco esfuerzo para realizar esta operacidn. Cuando se em
plea desconexidn en derivacidén o desconexidén por pérdida a tig
rra, un electroimdn eficaz ¥ comparcto es suficiente para eg-
ta operacidén. La descripcidén detallada que sigus de la moda-

lidad ilustrativa del invento representa la forma actuslmen-

ejemplar para los fines del invento pero que, como es ldgico,
88 sugceptible de modificaciones y aplicaciones varias por
ﬁarte de los expertos en la materia., Ia modalidad ilustrati-
va estd representada.;n los dibujos adjuntos.

En los dibujos:

La Figura 1 es una vista de costado de una modali-
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dad ilustrativa del invento que es un interruptor automdti-
co en su estedo cerrado con la tapa delantera quitada para
moétrar las piezag fnternas,

La Figura 2 es una vigta fragmentada como la de
la Figura 1 con partes ilustradas en su estado ahierto.

La Figura 3 es upa vista fragmentada de la Figura
2, dibujada & mayor esgcala; ¥y

La Figura 4 es una vista en alzado de la derecha
del interruptor automdtico de la Figura 3, a la misma esca-
la, estando cortada parte de la caja y represéntadas en seg
c¢ién transversal para revelar componentes internos.

El mecanismo interruptor ilustrado en al dibujo
es, en grado notabhe, el mismo que el de la patente estadon
nidense N2 2,811.605,Diche mecanismo comprende un contacto
mévil 10 llevado por un brazo de contacto pivotade 12 eléc-
tricamente conductor, por ejemplo de cobre, y que funciona
conjuntamente con un contacto fijo 14 cuando se cierra el
interruptor. Un bimetal 16 se une al brazo de contacto 12
en la izquierda de la Figura,1, y el bimetal 16 se dispone
para que su extremidad de la derecha flexione en sentido deg
cendente cuando se caliente el bimetal. Un llamadae acciona-
dor 18 tiene un pivote 20 en el brazo de coantacto 12 que, a
su vez, tiene un pivote 22 aproximadsmente en un punto medio
entre el contacto 10 y el pivote 20, Un casqukllo de aisle-
miento 24 (obeérvese la Figura 4) aisla el accionador 18 del
brazo de contacto 12, Una articulacidn de alambre en forme
de U 26 acopla el accionador- 18 al aﬁidero 28 que funciona
alrededor de su pivote 30 en coainetes prev1stos en la caja.

Un muelle de empuje 32 actda entre el asidero 28 y el brazo

de contacto 12 pars empujar dicho brazo de contacto a izquier



das alrededor del pivote 22, empujando de este modo el bra-
zo de contaéto a la direccidén de :@pertura. El muelle 32 em-
puja tambien el asidero 28 en la direccién de epertura cuan
do se abre el interruptor (Figura 2).

5. Para llevar el interruptor desde la posicién abier
ta segin se ilustra én la figura 2 hasta la posicidén cerrada
de la Figura 1, e acciona el asidero 28 a izquierdas, lle-
vando la articulacidn 26 como un conjunto hacia la derecha.
Esto hace inicialmente que el accionador 18 se desplace a

10. derechas con lo que la cara lateral de la pieza de retén 18a
del accionédor se oprime contra el extremo del bimetal 16.
Después de haber tenido lugar esta operacién, el accionamien
to adicional del asidero produce el movimiento @ ilzquierdas
del conjunto retenido consistente en el accionador 18, bime-
15. tal 16 y brazo de contacto 12 ;lrededor del pivote 22, Durqé'
te el movimiento de cilerre, uma palanca con accidn de resor-
te 34 se pone en contacto con un resalte en la caja y detie-
ne momenténeamente;parte del brazo de contacto 12 a la izquiex
_ da del pivote 22, Al continuar acciondndose el asidero 28 en
2C. la posicién cerrada se continda accionando la articulaecién
26 y el accionador 18 en el movimiento de cierre del mecanig
mo. El pivote 22 es un muelle espiral cuyo eje geométrico es
perpendicular al plano de la chapa. Los extremos del resorte
se sostienen en cavidades opuestas en las paredes opuesgtas
25._~ de la caja. Cuando la palanca con accidén de resgorte 34 queda
detenida y detiene parte del brazo de contacto 12, la opera-
¢idén adicional de c¢ierre de contacto del asidero 28 hace que
la parte media del muelle 22 flexione en sentido descendente

Yy que se vea sometida & esfuerzo. Después de un cierto punto,

30. la palanca con accidn de resorte 32 se desacopla del tope en
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la caja (segin se escribe con mayor detalle en la patente men
cionada anteriormente) y el contacto 10 queda libre para ce-
rrarse briscamente con accién de resorte. En el estado cerrg
do del mecanismo, el asidero 28 y la articulacidn 26 consti-
tuyen una palanca acodadas asentada que retiene el agidero en
su posicién de "CONEXION" y desarrolla una fuerza de reaccidén
que actia sobre el accionador 18 a lo largo de una linea que
ge encuentra ligeramente g la derecha del eje de pivote 20
segin se observard en la Figura 1. Esto produce un empuje a
derechas sobre el accionador 18, haciendo que la pieza de re
tén 18a se oprima contra el bimetal 16.

Con los contactos cerrados, se puede trazar un tra
yecto de corrients a través del interruptor automédtico comen
zando con un terminal de toma 16, a lo largo de un cable con
ductor altamente flexible 38 hasta una soldadura en un pun—
to préximo al extremo retenido del bimetal 16, a lo largo del
bimetal 16 y a través de parite del brazo de contacto 12, a
través de los contactos acoplados 10 y 14, y después a tra-
vég de un soporte y un conductor 40 hasta un terminal de car
ga 42.

El asidero 28 se puede llevar a derechas, permifien
do que el muelle 32 accione el brazo de contacto 12 de nuevo
a la posicidn de la Figura 2.

En condiciones normales, la corriente que pase a
través del interruptor y a través del bimetal 16 en particu-
lar es insuficiente para hacer que el bimetal 16 flexione
sensiblemente, En el cago de que se produzZea un sobreamperaje
ligero pero persigtente, el extremo de ftope del bimetal 16

flexiona en sentido descendente y se retira del trayecto de

la pleza de reten 18a. Cuando esto ocurre, el empuje del mue
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lle agcendente ejorcido por el pivote de muelle 22 y la fuer
za de resorte descendente de muslle de empuje 32 sirven para
hacer pivotar instantdneamente a derechas el accionador 18

alnsdedor del pivoté 20, Después de esto, el muselle de empu-
Je 32 lleva el brazo de contacto 12 alrededor del plvote 32

hasta la posicidén ilustrada en la Figura 2, ¥y la artlculaclén
vuelve automdticamente a la configuracidn indicada en la Fi-

gura.2. En el caso de una impulsién muy alta de corriente de

< | elevado amperaje en el bimetal 16, un polo magnético 44 su-

Jjeto al brazo 12 désariolla atraccidn magnética suficiente
para el Bimé&al 16 con lo qﬁe el bimetal se desvia magnéti-
camente ;en sentldo descendente para soltar el mecanismo de
una forma més repentxna que en el caso de una sobre-carga len

ta ¥ per81stente.'

7

El mecanismo descrito hasta este punto es entera-
mente clésico y ge descrlbe con mayor detalle (segdn Be ha
indicado anterlormente) en la patente estadounldense Ne 3.
2.811.605. Se’ ﬁa indluado que el plvote 22 es un muelle y par
'ti;3pa en. el funclonamlento del mecanlsmo. Este tlpo de pivo
a&é es el de preferencia pero-la tecnologia conoce otros me~
dios de conseguir las funciones del muelle 22, Eor e jemplo,
se pueden conégguirAéiecyps similafes.haciendo el pivote 22
en forma de Uy pasédor Eigido y montando el éontacto 14 con’
n muelle de soporte. Como .variante de p1vote 22 en forma de
mpelle, la: articulacldn 26 ge’ puede fabricar como un elemen-
t% cgmprlmible longitudinal, El mecanismo que comprende el
pi;oéé de muelle 22 se describe con umds detalle eh 1z paten-
te estad&unidense N2: 2,700,713 concedida el 25 de’ Enero de

1.955 a T,M. Cole at al.

~ El interruptor normal de este ﬁipo comprende, por
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lo tanto, ﬁn dispositivo de desconexidn de sobreamperaje 16,
44 l1llevado por un brazo de contacto pivotado 12, constituyen
do el extremo del bimetal 16 un tope para acoplarse con la
pieza de reten 18a. Ia tecnologia conoce otras diversas for-
mas de desconexidn de sobreamperaje en este tipo de interrup
tor automdtico y, por consiguiente, el bimetal 16 y el yugo
magnético 44 son simplemente ilustrativos.

Segin el presente invento se habilita una descone-
xién auxiliar para hacer que el interruptor automitico se
abra en respuesta a una sefial de control externo. A titulo
de ejemplo, dicha sefial externa se produce eh respuesta a la
deteccidn de una pérdida a tierra en el circuito de carga
protegido por el interruptor automdtico segdn el dibujo. Se-
gin se observard en la Figura 4, el interruptor automdtico
que girve de ejemplo comprende una pared de caja frontal 46
de aiglamiento molddado que proporciona un soporte parcial
para los diversos componentes del mecanismo descrito anterioxy
mente, en cooperacidn con otra pieza de caja 48. Una tercera
pleza de caja 50 se une a las piezas de caja 46 y 48 por me-~
dios apropiados como pueden ser remaches (no ilustrados). ILa
cavidad 52 (Figura 1) se forma en las diverwsas piezas moldea .
dag 46, 48 y 50 y contiene un transfoggédor de corriente di-
ferencial 58 cuya funcién es detectar la pérdida de corrien-
te a tierra del circuito protegido. Otra cavidad (no ilustré
da) se forma entre las piezas de la caja 48 y 50 para-~conte-
ner elementos electrdnicos que reconocen cuéndo el transfor-
mador 54 produce una sefial de salida que representa el nivel
de peligro, cuyo circuito electirdnico produce una sefial de
salida para la desconexidn auxiliar del interruptor automdti

co segin se describird a continuacién,
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Un electroimdn 56, que comprende wna estructura po
lar y un solenoide 56’esté contenido en una cavidad formada
por plezas de la caja 48 y 50. El muelle 60 empuja el nmicleo
58 a su posicidén saliente, y el nicleo es atraido en sentido
ascendente (segin se observaré en los dibujos) cuendo se ac~-
tiva a8l electroimdn., El transformador de corriente diferen-
cigl 54 y el circuito electrdénico producen una corriente ac-
tivadora para el solenoide 56 al aparecer unm nivel peligroso
de pérdida devcorriente a tierra. El dispositivo desgerito a
continuecidn se eaplea para permitir que el electroimédn efec-
tde la desconexidn auntomdtica del interruptor adn cuando el .
dispositivo detector de sobreamperaje 16,44 esgté en su esgta-
do "normal".

El accionador 18 estd formado en dos partes, que
comprenden una parte principal o cuerpo 18b a través de la - :'
cual pasa el pivoteyzo y una parie de.retén 18a llevada desli
zantemente por la parte de cuerpo. La parte de cuerpo 18b tie
ne paredes laterales en lados opusestos del brazo de contacto
-12 (Figura 4) cuyas paredes laterales estdn unidas por un puep
te 18¢c. Ias dos paredes laterales de la parte de cuerpo 18b
del accionador comprenden partes de guia 183 y 18e para coné
finar la parte de retén deslizable longitudinalmente 18a cbn—
tra el desplazamiento desde la parte de cuerpo 18d, y oreje-
tas dirigidas lateralamente 18f que se deslizan a lo largo de
los cantos 18g de las paredes laterales 18b. Un mielle 18h
tiene un extremo ahorquillado que penetra en un agujero 18i
en la parte de retén 18a y el extremo ppuesto del muelle 18h-
reacciona contra el puente 18c. Las paredes laterales 18b tie

nen orejetas simétricas 18j. Una de estas orejetas Se'utili-

Za para ayudar a confiiar el muelle 18h y retenerlo en la po-
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gicidn de funcionamiento necegaria.

Existe un saliente dirigido lateralmente 18k (Fi-
gura 4) en el extremo de reten de la pieza 18a. El brazo 62
llevado por el nucleo 58 funciona en sentido ascendente cuan
do se activa el electroimédn 56. Cuando esto ocurre, la pieza
de reten 18a ge desplaza en sentido ascendente y el acciona-
dor 18 queda libre para pivotar a derechas segin se ha des-
erito anteriormente, en caso de sobreamperaje, liberando de
este modo el interruptor para que abra sus contactos.

El mecanismo interruptor de las Figuras 1 y 2 com~
prende piézas 12, 16 y 18 que se mueven de varios modos en
fases diferentes del funcionamiento del interruptor, El bra-
zo 62 sitda en una posicién en la que no hay posible estor-
bo con todos los movimientos citados de las piezas del meca-
nismo interruptor. No existe posibilidad de que el brazo 62
moleste el movimiento ascendente y descendente del bimetal
16 y de la parte de la derecha del brazo de contacto 12 cuan-
do el mecanismo interruptor es accionado con el asidero o pa
lanca para abrir y cerrar los contactos, Ademds, el brazo 62
no puede estorbar el movimiento a derechas del accionador 18
cuando el interruptor se desconecta en respuesta a un sobream
peraje representado por las posiciones de linea de rayas de
la pieza de reten 18a indicada por la referencia 18a', Cuando
gse ha de cerrar el interruptor y la parte de palanca externa
del asidero 28 se lleva hacia lalizquierda, desde su posicidn
indicade en la Figura 2 hasta la posicidn indicada en la Fi-
gura 1, la pieza de reten 18a se acopla inicialmente con el
extremo de Hope del bimetal 16 y despuéds el extremo retenido
de la pieza de reten 18a avanza en general hacia el brazo 62.

En todo instante existe una amplia holgura entre la pieza de




5.

10,

15.

20,

25.

30.

"asl como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse

rruptores automdticos presentan un par de contactos separables|.

2-418018]

reten 182 y el brazo 62, por lo que el mecanismo interruptor

—S=Selt,

funciona de un modo entermante normal. Existe un amplio es—
pacio de holgura para permitir ls flexidén del bimetal 16 de~-
bido a una desviacidén térmica resultante de un sobreampera-
je o debido a atraceidén magnética por parte del yugo 48 en
caso de cortocircuito. A pesar de su ubicaeldn salvando todos
los trayectos de funcionamiento de todas las piezas del mecg
nismo interruptor, el brazo 62 estd relativamente préximo a
la pieza de.retén 18a cuandé se cierran los contactos o en
acoplamiento para hacer funcionar la pieza de retén 18a en
la direccidn de desconexién. Por consiguiente, solamente es
necesaria una corta carrera de funcioneamiento del nieleo 58.
NOo&TaA

Degerita suficientemente la natureleza del invento,

constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sug
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
su principio fundamental. También se hace constar que el in-
vento corresponde a una solicitud de Patente presentada en
Norteamerica con fecha ¥ ndmero siguientes: 15 de septiembre
de 1.972, n? 289.763; acogiéndose por lo tanto a los benefi-
cios que conceden los Convenios Internacionales en vigor. Sien
do lo que comstituye la esencia del referido invento y por lo"b
que se gsolicita Patente de Invencidn por 20 afios en Egpafia
gobre: PERFECCIONAMIENTO ER LA CONSTRUCCION DE iNTERRUPTORES
AUTOMATICOS; caracterizdndose por lo siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en la construccidn de inte-

¥ un mecanismo para hacer funcionar dichos contactos, caractg

rizados porque dichos interruptores comprenden medios de ac-
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cionamiento manual para abrir y cerrar dichos contactos y me-
dios de control adsptados para retener los contactos cerra-
dos pero sujetos a que se abran mediante dicho dispositivo de
accionamiento manual y para que se abran dichos contactos en
respuesta a un sobreamperaje y en respuesta al control auxi-
liar, comprendiendo dichos medios de control un dispoaitivo
de retén sensible al sobreamperaje que tisne un tope y un dig
positivo retenido que comprende una pileza desplazable empuja-
da en una direccidn dada en contacto con dicho tope cuando se
mantienen dichos contactos eerrados, teniendo dicho tope y di
cha pieza desplazable posiciones de retén y retenida, respec-
tivamente, cuando se mantienen los contactos cerrados, comn-
prendiendo dicho dispositivo de reten sensible al sobreampers
je medios gue comprenden dispositivos para desviar dicho - to
pe transversal a la citada direccidn dada y fuera de dicha po
gicién de.reten, con el fin de desacoplar dicho dispositivo =
retenido y, a su vez, para hacer que el cltado mecanismo de
accionamiento abra los contactos, y medios de desconexidn au-
xiliares para hacer que la citada pieza desplazable se mueve
transversal a la citada direccién dada y desacoplada de dicho
tope cuando éste permanece en la citada posicidn de retén, pa
ra efectuar de este modo la desconexidém auxiliar del mecanis-
mo de accionamiento con el fin de agbrir los contactos mien-
tras que el tope de dicho dispogltivo de retén de sobreampera
Je permanece sin desviarse,

2.~ Perfeccionamiento segin la reivindicacién 1 ca-
racterizado porque dichos interruptores comprende: un par de
contactos un brazo mévil que funciona para cerrar y abrir di-
chos contactos, medios de desconexién de sobreamperaje lleva-

dos por dicho brazo, cuyos medios de desconexidén de sobreampe
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raje coamprenden un reten de sobreamperaje que se ve obligado
a desviarse de su posicidén normal en réspuesta g un sobream-
peraje; un accionador llevado p;votalmente por dicho brazo
mévil y que tiene un elementos de cuerpo y una pieza de re-
ten movil a posiciones de retroceso y avance con relacién

a dicho eiemento de cuerpo y empujada normalmemte a dicha po
sicién saliente o de avance para el acoplamiento de una su-
perficie lateral de dicha pieza de retén con dicho retén
cuando se encuentra en la citada posicidén saliente, con el
fin de detener dicho accionador contra el movimiento de giro
con relacién a dicho brazo, soltdndose dichd acoplamiento al
desviarse el citado retén debido a un sobreamperaje, y al
retroceder>dicha pieza de retén; medios de accionamiento ar-—
tieulados a dicho accionador para hacerlo funcionar junto con
dicho brazo y dicho dispositivo de desconexidén de sobreampe-—
raje a través de un movimiento de cierre de contacto, cuando
el retén queda acoplado por dicha pieza de retén, durante el
cual dicha pieza de retén es transportada en una carrera.de
fuhcionamiento; y medios de dethonexidn auxiliar que tienen
un elemento de»desconexidn gituado normalmente fuera de la

citada carrera de funcionamiento de dicha pieza de retén pe-

- ro gque funciona en cooperacién con dicha pieza al completar-

ge la citada carrera de cierre de contactb, para impulsar di
cha pieza de rétéh a la citada posicidén de retroceso y sol-
tar, de este modo, dicho brazo mévil para sbrir los citados
contactos.,

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 2,
caracterizados porque dichos wedios de desconexidén auxiliar,
comprenden un electroimdn que tiene un nucleo mévil para ha-

cer funcionar dicho elemento de desconexién.




5.

10.

15.

20.

25,

contactos.

4,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque dicho dispositivo de desconexién auxi-
liar comprende un electroimdn que tiene un ndcleo mévil y por
que dicho elemento de desconexidn lo lleva dicho nicleo y fun
ciona por la acecidn del mismo cuando se activa el electroi-~
mdn, disponiéndose el citado elemento de desconexidn para
funcionar en la direcdidn opuesta a la recorrida por dicha
pieza de retén durante el citado movimiento de cierre.de los
contactos de dicho accionador.

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dicho dispositivo de desconexidn auxi-
liar comprende un electroimén y medios que funcionan median-
te dicho electroimdn para hacer que la citada pieze despla-
zable se desplace transversal a la citada di:eccidn dada y

desacoplarse de dicho tope para qus se abran de este modo los

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho dispositivo de desconexidn auxi-
liar comprende un electroimdn y medios que comprenden un Bud-
cleo p:zra impulsar la citada pieza desplazable desacopldndola
de dicho tope en respuesta a la activacidn del electroimdn.

7.~ Perfecclonamiento en la construccidén de inte-
rruptores automdticos; tal y como quéda descrito sustancial-
mente en la presente Memoria e ilustrado en los dibujos ad-

Juntos.

Esgta Memoria consta de quince hojas escrites a mé-

uina por una sola cara. .
ane ¥ 98 NOV. 1973
Madrid,
FEDERAL EAETFIC ELEGTREGRPUE

;;. p» Flemado: L Gasta Ferofinds
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