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Francia.

La presente invención se refiera a unos perfecciona­

mientos en mesas extensibles del tipo de extensibilidad por 

extremos, que comprenden un mecanismo de manipulación que 

permite la puesta en posición rápida del tablero de añadido.

5 Se conocen mesas de extensibilidad p°r extremos
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que comprenden un tablero central solidario de una estructura 

y al menos un tablero de añadido de extremo solidario de un 

primer carro montado sobre un segundo carro y susceptible de 

desplazarse verticalmente con respecto a éste. Unos órganos 

de bloqueo del primer carro y de la estructura limitan la ca­
rrera del carro hacia el exterior de la mesa hasta uryjíunto 

donde el tablero de añadido está por debajo y en la vertical 
de su posición definitiva, contiguo y coplanario del tablero 
central. Los órganos en cuestión no impieden de ninguna manera 

un desplazamiento vertical ascendente del primer carro con 

respecto a la estructura. El segundo carro próximo del y para­

lelo al primer carro se monta a deslizamiento horizontal sobre 

la estructura sin poder desplazarse verticalmente con respec­

to a ésta. El primer carro comprende al manos una rampa sobre 

la que desliza un apéndice del segundo carro. La rampa se colo-. 

ca en un plano vertical paralelo al eje de deslizamiento de 10{¡ 
primer y segundo carros. Preferentemente, dos rampas y dos 

apéndices están previstos para cada tablero de añadido sobre 

cada borde longitudinal de la mesa.

La puesta en posición de un tablero de añadido de 

extremo de una mesa del tipo que acaba de ser descrito ge opa— 

ra de la siguiente manera: se tira horizontalmente hacia el 

exterior de la mesa el segundo carro lo que libera el tablero 

de añadido de extremo. Se continúa tirando de él en el mismo 

sentido que anteriormente de modo que el apéndice deslice so­

bre la rampa correspondiente y que el tablero de añadido se 

desplazco verticalmente y hacia la parte superior para ocupar 

su posición definitiva coplanaria y contigua al tablero cen­
tral.

30. Aunque las mesas del tipo que acaba de ser descrito
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sean satisfactorias, es a menudo difícil, para un usuario no 

habituado, poner en posición rápidamente el tablero de añadi­

do. En efecto, al usuario ejerce, naturalmente (por el hecho 

de su posición con respecto a la mesa), esfuerzos dirigidos 

hacia la parte superior mientras que deberían ser ejercidos 

horizontalmente. De ello pueden resultar atascamientos nefas­

tos de los carros.

por otra parte, el esfuerzo a ejercer hPriz°ntalmente 

sobre el segundo carro para vencer la resistencia al desliza­

miento del apéndice sobre la rampa es bastante importante lo 

que representa un inconveniente.
por último, los mismos problemas (dirección o impor­

tancia de l°s esfuerzos) se encuentran durante el eclipsado 

del tablero de añadido bajo el tablero central.

La finalidad de la presente invención es evitar l°s 

inconvenientes citados proponiendo un mecanismo de manipulación 

de un funcionamiento seguro, rápido y fácil. El mecanismo pro­

puesto no disminuye de ningún modo las cualidades conocidas de 

la mesa descrita.
A este efecto, una mesa c°n tablero de añadido de 

extremo que comprende un tablero central solidario de una es­

tructura y al menos un tablero de añadido de extremo solidario 

de un primer carro montado sobre un segundo carro y susceptible 

de desplazarse verticalmente con respecto a éste, estando mon­
tado Bl segundo carro, próximo del y paralelo al primer carro 

c°n deslizamiento horizontal sobre la estructura, comprendien­

do el primer carro y la estructura cada uno unos órganos de 

bloqueo que vienen a topar para limitar la carrera del primer 

carro y por ende del tablero de añadido hacia el exterior de 

la mesa sin impedir el movimiento vertical ascendente del pri-3 0.
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mer carr° p°r ende del tablero de añadido, estando ademas pro­

visto al primer carro de al menos una rampa situada en un pla­

no vertical paralelo al eje de deslizamiento del segundo carro 

y sobre la que desliza un apéndice del segundo carro, se carac 

teriza porque comprende ademas un mecanismo de manipulación 

articulado respectivamente sobre los primer y segundo carros 

de tal modo que por simple tracción ejercida sobre este meca­

nismo en una dirección oblicua ascendente, se haga deslizar 

en un mismo movimiento los primer y segundo carros horizontal­

mente y hacia el exterior de la mesa y se pr°vOque a continua­

ción el deslizamiento del segundo carro en al mismo sentido 

que anteriormente y el deslizamiento concomitante del apéndi­

ce sobre la rampa p°r ende el desplazamiento del tablero de 

añadido hacia su emplazamiento definitivo donde es coplanario 

y contiguo al tablero central.

La mayor ventaja de la invención es que el usuario 

puede agarrarse al mecanismo de manipulación y tirar de él 

naturalmente hacia si mismo lo quB tiene por efecto desplegar 
automáticamente el tablero de añadido sin riesgo de atasca­

miento de los carros y sin esfuerzo suplementario a procurar 

en un momento cualquiera. Las mismas ventajas se encuentran 
durante el eclipsado del tablero de añadido.

La invención y la ventajas que ella procura serán 

mejor comprendidas con ayuda de la descripción de una forma 

de ejecución no limitativa c°n referencia a los dibujos ane­

xos, en l°s que las figuras 1, 2, 3 s°n tres vistas en alzado 

de la porción extrema de una mesa en la que el tablero de aña­

dido está de un modo respectivo completamente eclipsado, en 

una posición intermedia y en su posición definitiva completa­

mente desplegado.
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En las figuras 1 a 3, asta representada una mesa 

que comprende un tablero central 1 solidario de una estructu­

ra 1a representada parcialmente. Un tablero de añadido de ex­

tremo 3 es solidario de un primer carro 4 por piezas de unión 

3a (tornillo, etc.), primer carro 4 que está montado sobre un 

segundo carro 9 y puede desplazarse verticalmente con respecto 

a este segundo carr°. Un saliente 4a del carro 4 se bloquea 
s°bre una pared de extremo 1b de la estructura 1a lo que limi­
ta la carrera del primer carro por ende del tablero de añadido

3 hacia el exterior de la mesa durante el desplazamiento común 

de l°s primer y segundo carros. La posición extrema del carro

4 está representada en la figura 2 cuando el tablero de aña­

dido de extremo 3 es colocado a plomo y por debajo de su em­
plazamiento definitivo (figura 3). El saliente 4a y la pared 

1b están agenciados para permitir una vez el primer carro 4 

completamente tirado hacia el exterior de la mesa, un movi­

miento ascendente de este p°r ende del tablero de añadido 3 

c°n respecto a la estructura 1a y al tablero central 1.
Unas ventanas 5, 6 del carro 4 forman rampas 5a, 5b, 

6a, 6b sobre las que deslizan respectivamente apéndices 7, 8 
del segundo carro 9 guiado c°n deslizamiento horizontal s°bre 

la estructura 1a. El carro 9 es próximo y paralelo al primer 

carro 4, Las rampas 5b, 6b s°n sensiblemente horizontales y 
se prolongan respectivamente en sus porciones extremas dirigi­

das hacia el tablero central 1 por las rampas 5a y 6a las cua­
les están inclinadas hacia la parte superior en dirección del 

mismo tablero central 1.
Según la invención, un mecanismo de manipulación de­

signado en su conjunto por la referencia 2  ̂ está articulad" 

respectivamente sobre el primer carro 4 y el segundo carro 9
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en t°mo de ejes 14 y 10,

En una f°rma de ejecución preferente, el mecanismo de 
manipulación está constituido por dos bielas pequeñas 11, 13, 

articuladas entre si en sus porciones extremas inferiores en 

torno de un Bje 12 y, articuladas en su porción extrema supe­

rior, respectivamente, al segundo carro 9 y al primer carro 4. 

Un órgano de manipulación que forma empuñadura 15 es solidario 

de la biela 13.

Naturalmente, se puede disponer un par de bielas 11, 
13 cerca de cada borde longitudinal de la mesa. Los ejes 10,

12, 14 pueden en este cas°, ser contiguos y unir los dos pares 

de bielas. Ocurre 1° mismo c°n el órgano de manipulación 15 
que puede desprenderse sobre todo el borde lateral de la mesa 
paralelo al borde del tablero de añadido contiguo al tablero 

central 1. El mecanismo de manipulación 20 es accionado de la 

siguiente manera:

Al estar el tablero de añadido eclipsado y por deba­

jo del tablero central 1 (figura 1), se ejerce una tracción 

sobre el órgano de manipulación 15 sensiblemente en el sentido 

de la flecha 16. De ello resultan los desplazamientos simultá­

neos de l°s d°s carros 4 y 9 y por ende del tablero de añadido 

3 en el sentido indicado por la flecha 17, es decir hacia el 

exterior de la mesa.

Una vez que el saliente 4a t°pa contra la pared 1b 
de la estructura 1a, el movimiento natural del usuario que pro­
longa el movimiento anterior consiste en hacer piv°tar el ór­

gano de manipulación 15 en torno al eje 14 en el sentido ascen­

dente representado por la flecha 18.

Este movimiento permite hacer pasar el tablero da 

añadido 3 de la posición que ocupa en la figura 2 a su posición30.
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definitiva representada en la figura 3, pOr un desplazamiento 

vertical ascendente en el sentido representado por la flecha

19. En efecto, al estar el eje 14, al final de carrera del 

primer carro 4, en una posición fija con respecto a la estruc­

tura, el desplazamiento del órgano de manipulación 15 en el 

sentido indicado por la flecha 18 provoca el desplazamiento 

del eje 12, por ende el del eje 10 hacia eléxterior de la mesa 
arrastrando el segundo carro 9. En virtud de este movimiento, 

los apéndices 7 y 8 deslizan sobre laB rampas 5a y 6a 1° que 
provoca la elevación del tablero de añadido 3. Los apéndices

7 y 8 deslizan a continuación s°bre las rampas 5b y 6b a fin 
de operar el bloqueo del tablero de añadido 3 que, en su po­

sición definitiva se encuentra coplanario y contiguo al table­

ro central 1.
de

El eclipsado del tablero/añadido 3 ee opera efec­

tuando en sentido inverso las manipulaciones de montaje. El 
movimiento ejercido por el usuario sigue siendo natural ya que 

éste empuja el Organo de manipulación 15 hacia abajo lo que 

tiene p°r efecto hacer descender el tablero de añadido 3 a su 

posición intermedia (figura 2),después de 1° cual desliza ho— 
rizOntalmente para colocarse bajo el tablero central 1.

En posición no activa del mecanismo de manipulación

20, es decir cuando el tablero de añadido está completamente 
desplegado y se encuentra en su posición definitiva coplanario 

y contiguo al tablero central 1, el eje 12 es colocado a una 
distancia del tablero de añadido 3 mas pequeña que anterior­

mente, siendo esta vez la biela 13 oblicua y la biela 19 menos 

inclinada que anteriormente. En proyección horizontal, el eje 

14 es colocado entre los ejes 10 y 12.
La utilización de un mecanismo de manipulación según3 0.
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la invención es particularmente ventajosa dado que el movimien. 

to ejercido por el usuario es natural 1° que permite evitar 
todo atascamiento de los carros.

Naturalmente la invención puede constituir el obje- 

5. to de numerosas variantes que queden completamente dentro del 

espíritu de la invención.

Estas variantes pueden concernir a los medios de 

guiado de los primer y segundo carros 4, 9, a los medios de 

bloqueo del primer carro 4 con respecto a la estructura 1a, a 

10. l°s medíosle guiado del segundo carro 9 c°n respecto al primer 

carro 4, a las diferentes piezas del dispositivo de manipula­

ción 20 (número, disposición...).

N O T A

15.

20.

25.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento 

así como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 

constar que las disposiciones anteriormente indicadas s°n sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 

principio fundamental. También se hace constar que el invento 

corresponde a una solicitud de patente presentada en Francia 

c°n el nS 73 0*] 469 de 16 de Ener° de 16 de Enero de 1.973, 
acogiéndose p°r lo tanto a los beneficios que conceden los 

Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye 

la esencia del referido invento y por lo que se solicita una 

Patente de Invención por 20 años en España, sobre: PERFECCIONA" 

MIENfOs EN MESAS EXTENSIBLES, caracterizándose p°r lo siguien­

te :

1.- Perfeccionamientos en mesas extensibles, del ti­

po de extensibilidad por extremos, que comprenden un tablero 

central solidario de una estructura y al menos un tablero de 

extremo solidario de un primer carro montado s°bre un segundo
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carr° y susceptible de desplazarse verticalmente c°n respecto 

a éste, estando montado el segundo carro, próximo del y para­

lelo al primer carro con deslizamiento horizontal sobre la es­

tructura, comprendiendo el primer carro y la estructura cada 

un° órganos de bloqueo que vienen a topar para limitar la ca­

rrera del primer carro por ende del tablero de añadido hacia 

el exterior de la mesa sin impedir el movimiento vertical as­

cendente del primer carro por ende del tablero de añadido, es­

tando ademas el primer carro provisto de al menos una rampa s i ­

tuada en un plano vertical paralelo al eje de deslizamiento de., 

segundo carro y sobre la que desliza un apéndice del segundo 

carro, caracterizados porque dichas mesas comprenden ademas, 
un mecanismo de manipulación articulado respectivamente sobre 

los primer y segundo carros, de tal modo que, por simple trac­

ción ejercida sobre este mecanismo en una dirección oblicua 

ascendente, se haga primero deslizar en un mismo movimiento lo;¡ 

primer y segundo carr°s horizontalmente y hacia el exterior de 

la mesa y se provoque a continuación el deslizamiento del se­

gundo carro en el mismo sentido que anteriormente y el desli­

zamiento concomitante del apéndice sobre la rampa p°r ende el 

desplazamiento hacia la parte superior del primer carro, por 10 
tarto del tablero de añadido hasta su emplazamiento definitivo 

d°nde es coplanario y contiguo al tablero central, es decir 

completamente desplegado.
2.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizados porque el mecanismo de manipulación está cons­

tituido por al menos un conjunto de d°s bielas articuladas en­

tre si en una de sus porciones extremas en torno a un eje y 

articuladas en sus otras porciones extremas respectivamente al 

segundo carro y al primer carro en torno a ejes.
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3. - Perfeccionamientos según una de las reivindica­

ciones 1 y 2, caracterizados porque en la posición n° activa 

del mecanismo de manipulación, es decir cuando el tablero de 

añadido n° está en su emplazamiento definitivo, una de las 

bielas es sensiblemente vertical y la otra está en una posi­

ción oblicua, en dirección del tablero central, estando situa­

dos l°s ejes últimamente citados mas cerca del tablero de aña­

dido que el eje citado en primer término.

4. - Perfeccionamientos según una de las reivindica­

ciones 1 a 3, caracterizados porque el mecanismo de manipula­

ción comprende ademas un órgano de manipulación que forma em­

puñadura de prensión solidario de la primera biela o del eje 

de articulación citado en primer término.

5. - Perfeccionamientos según una de las reivindica­

ciones 1 a 4, caracterizados porque en la posición activa del 

mecanismo de manipulación, es decir cuando el tablero de aña­

dido está en su emplazamiento definitivo, el eje citado en 

primer término está mas cerca del tablero de añadido y el 

segundo carro ha deslizado s°bre la estructura una longitud 

mayor que en la posición no activa del mecanismo de manipula­

ción.

25

6.- Perfeccionamientos en mesas extensibles, tal 
y como queda sustancialmente descrito en la presente Memoria 
e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Está Memoria consta de jO h°jas escritas a máquina 

p°r una s°la cara. ^

Madrid,

ETABLISSEMENTS COLLÜMB, SOciété Anonyme.
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