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PERFECCIUNAMIENTYS EN MESAS EXTENSIBLES, ‘

Folositandss  ETABLISSEMENTS CULLUMB, Socidté Anonyme,
entidad francesa, residente en 254 Rus
Gabriel-Péri, 10102 RUMILLY SUR SEINE,

Francia,

La presente invencibn se refiere a unOs perfecciOna-
mientos en mesas extensibles del tipo de extensibilidad poOr
extremOs, que comprenden un mecanismo de manipulacifn que
permite la pussta en posicibn rapida del tablero de afiadido,

5. Se condcen mesas de extensibilidad por extremoOs
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que cOmprenden un tabler0 central solidario de una estructura

y al menOs un tablero de afiadido de extremo solidaric de un
primer carr® montado sobre un segund® carro y susceptible de
desplazarse verticalmente con respecto a éste. Unos 8rganos

de bloguec del primer carr® y de la estructura limitan la ca-
rrera del carrO hacia el exterior de la mesa hasta unpunto
donde el tabler0 de afiladido esta por debajo y en la vertical
de su posicibn definitiva, contigud y cOplanario del tablero
central, Los 6rganos en cuestifn no impieden de ninguna manera
un desplazamient0 vertical ascendente del primer carr® con
respecto a la estructura., El sequndo carro prdximo del y para-
lelo al primer carr0 se monta a deslizamient0 hOrizOntal sObre
la sstructura sin poder desplazarse verticalmente con respec-
to a ésta., El primer carr® coOmprende al menOs una rampa sGbre
la que desliza un apendice dal ssgund® ecarr9. La rampa ss c0l0+
ca en un plano vertical paralelo al eje de deslizamiento de 10¢
primer y segundo carrOs. Preferentemente, dos rampas y dos
apéndices estan previstos para Eada tablero de afiadido sobre
cada borde longitudinal de la mesa.

La pussta en posicifn de un tabler® de afiadido de
extremo de una mesa del tipo que acaba de ser descrit® se Opg~—~
ra de la siguiente manera: se tira horizontalmente hacia sl
exterior de la mesa sl segundC carr® lo que libera el tablero
de afiladido de extremo. Se continlia tirando de él en el mismoO
sentido que anteridrmente de mo0do que el apéndice deslice sO-
bre la rampa cOrrespoOndiente y que el tablero de afladido se
desplazce verticalmente y hacia la parte superior para Ocupar
su posicifn definitiva cOplanaria y contigua al tablero cen-

tral,

Aunque las mesas del tipo que acaba de ser descrito
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sean satisfactOrias, es a menudo dificil, para un usuario no
habituado, poner en posicifn rapidamente el tablero de afiadi-
do, En efecto, el usuario ejerce, naturalmente (por el hecho
de su posicibn con réspacto a la massa), esfuerz0s dirigidos
hacia la parts superior mientras gue deberian ser ejercidos
horizontalmente., De ello pueden resultar atascamisntos nefas-
tos de los carroOs, .

por otra parte, el esfuerzo a ejerceriprizontalmente
sObre el segund0 carr0O para vencsr la resistencia al desliza-
miento del apéndice sObre la rampa es bastante importante 10
que representa un incoOnvenisnte,

Por dltimo, 10s mismos problemas (direccidén o impor-
tancia de 10s esfuerz0s) se encuentran durante sl eclipsado®
del tablero de afiadide bajo sl tablero central,

La finalidad de la presente invencidn es evitar 10s
inconvenientes citad0s proponiend0 un mecanismo de manipulacibn
de un funcionamiento sequro, rédpido y facil, El mecanismo pro-
puesto no disminuye de ninglin modo las cualidades cOndcidas de
la mesa dsscrita,

A ssts efscto, una mesa con tabler0 de affadido de
extremo que comprende un tablero central s0lidario de una es-
tructura y al menos un tablero de afiadido de extremo so0lidario
de un primer carro montad0® sobre un ssgund0 carrO y susceptiblg
de desplazarse verticalmente cOn respsctO a éste, sstandd mon—
tado el segund® carro, prbximo del y paralel® al primer carro
con deslizamiento horizontal sobre la estructura, cOmprendien—
do el primer carr0 y la estructura cada uno unos 6rganDs de
bloqueo que vienen a tOpar para limitar la carrera del primer

carr® y por ende del tablerc de afladid® hacia el exterior de

la mesa sin impedir el movimiento vertical ascendente del pri-
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mer carrO pOr onds del tabler0 de afiadido, estand0 ademas pro-

visto gl primer carro de al menOs una rampa situada en un pla-
no vertical paralelc al eje de deslizamient9 dsl segund0 carrQ
y sobre la que desliza un apéndice del segund® carr9, se carag
teriza pPrque comprende ademas un mecanismO de manipulacifn
articulado respectivamente sobre 10s primer y segundC® carrOs
de tal modo que por simple traccibn ejercida sobre este meca-
nisme en upa direccifn oblicua ascendente, ss haga deslizar

en un mismo movimiento 10s primer y ssgund® carrOs horizontal-
mente y hacia el exterior de la mesa y se provoqus a continua-—
cifn el deslizamiento del segundO carr® sn el mismo sentido
que anteriormente y el deslizamient® concOmitante del apéndi-
ce sObre la rampa por ende el desplazamiento del tablero de
afiadido hacia su emplazamient? definitivo donde es cOplanario
y contiguo al tablero central,

La mayor ventaja de la invencibn es que sl usuario
puede agarrarse al mecanismo de manipulacibn y tirar de é1
naturalmente hacia si mismo 1o que tiene por efecto desplegar
automaticamente el tablero de afiadid® sin riesg® de atasca-
misnto de loOs carros y sin esfuerz® suplamentari0® a prOcurar
an un momento cualquiera, Las mismas ventajas se encuentran
durante sl eclipsado del tahlsro de afiadido,

La invencifn y la ventajas que ella procura seran
me jor comprendidas con ayuda de la descripcifin de una fOrma
de ejecucifn no limitativa con referancia & 10s dibujos ane-
X0s, en l9s que las figuras 1, 2, 3 sOn tres vistas en alzado
de la porcifn extrema de una mesa on la que sl tablero de afia-
dido esta de un modo respectivo cOmplstamente eclipsad®, an

una posicifn intermedia y en su posicifin definitiva completa=

mente desplegado,
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que cOmprende un tablero central 1 solidario de una sstructu-
ra 1a representada parcialmente, Un tabler0 de afiadid0 de ex=
tram0 3 es solidario de un primer carro 4 por piezas de unibn
3a (tornillo, etc.), primer carr0 4 qua esta montado sObre un
segundo carro 9 y puede desplazarse verticalmente cOn respecto
a este segund0 carro, Un saliente 45 del carro 4 se bloquea
sObre una pared de extremd 1b de la estructura 71a 10 que limi-
ta la carrera del primer carrc pOr ende del tablero de afiadido
3 hacia el extsrior de la mesa durante el desplazamiento comin
de 10s primer y segundo carr0s, La pOsicibn extrema del carro
4 ssta representada en la figura 2 cuand® el tablero de afia-
did® de extremo0 3 es cOlOcadd a plome y por debajo de su em—
plazahientﬂ definitivo (figura 3), El saliente 4a y la pared
1b estan agenciadcs para permitir una vez el primer carro 4
completamente tirado hacia el exterior de la mesa, un movi-
miento ascendente de é&ste por ende del tablero de afladido 3
con respect? a la estructura 1a y al tabler® central 1,

Unas ventanas 5, 6 del carro 4 forman rampas 5a, 5b,
6a, G6b sobre las que deslizan respectivamente apéndices 7, 8
del segund® carr® 9 guiad® cOn deslizamient® horizOntal sObre
la estructura 1a, El carr0 9 ss prfximo y paralelo al primer
carr9 4, Las rampas 5b, 6b soOn sensiblemente horizontales y
se prolongan respectivamente en sus pOrciones extremas dirigi-
das hacia el tablero central 1 pOr las rampas 5a y 6a las cua-
les estan inclinadas hacia la parte superior en direccibn del
mismo tablero central 1,

Segln la invencibn, un mecanismo de manipulacifn de-

signado en su conjunto por la referencia 20 esta articulado®

respectivamente sobre el primsr carro 4 y el segundo carro 9
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en torno de ejes 14 y 10,

En una fOorma de ejecucidn preferente, el mecanismo dg
manipulacifn esta constituido por dos bielas pequefias 11, 13,
articuladas entre si en sus porciones extremas inferiores en
torno de un eje 12 y, articuladas en su porcidn extrema supe-—
rior, raspectivamente, al segundo carr® 9 y al primer carrcC 4,
Un 6rgano de manipulacifn que forma empuffadura 15 es s0lidario
de la biela 13.

Naturalmente, se puade dispoOner un par de bielas 11,
13 cerca de cada bOrde longitudinal de la mesa. Los ejes 10,
12, 14 pueden en este cas®, ser cOntiguGs y unir 19s d9s parss
de bielas, Ocurre 19 mismo con el Organc de manipulacidn 15
que puede desprenderse sObre todo sl borde latsral de la mesa
paralelo al borde del tablero de afiadido contiguo gl tablero
central 1. E1l mecanismo de manipulacibn 20 es accioﬁadD de la
siguiente manera:

Al estar el tablero de afiadid® eclipsado y pOr deba-
jo del tablero central 1 (figura 1), se sjerce una traccifn
sobre el Organo de manipulacifn 15 sensiblemente en el sentido
de la flecha 16, De sllo resultan los desplazamientOs simultéa-
neds de los dos carrOs 4 y 9 y pOr snde del tablero des afiadido
3 sn sl sentido indiecado por la flecha 17, es decir hacia el
exterior de la mesa.

Una vez que sl saliente 4a topa contra la pared 1b
de la estructura 1a, el movimiento natural del usuario que pro-
longa el movimient® anteriOor cOnsiste en hacer pivotar el 6r-
gano de manipulacifn 15 en torno al gje 14 en el ssntido ascen-
dente repraesentad® por la flecha 18.

Este movimiento permite hacer pasar el tablero de

afiadide 3 de la posicifn que ocupa en la figura 2 a su posicifn
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definitiva repressntada sn la figura 3, pOr un desplazamient®
vertical ascendents en el sentido reprssentado por la flecha
19, En efecto, al estar el sje 14, al final de carrera del
primer carr® 4, en una posicibn fija con respect® a la estruc-
tura, el desplazamient® del 6rgano de manipulacifn 15 en el
sentido indicado por la flecha 18 provoca el desplazamientO
del eje 12, por ende el del eje 10 hacia elexterior de la mesa
arrastrando el seqund® carr® 9, En virtud de este mOvimiento,
los apéndices 7 y 8 deslizan sCbre les rampss 5a y 6a 10 que
provoca la elevacifn del tabler0 de afiadido 3, Los apéndices
7 y 8 deslizan a continuacifn sobre las rampas 5b y 6b a fin
de operar el blogueo del tablero de afiadido 3 que, en su po-
sicifn definitiva se encuentra coplanario y cOntigu® al table-
r0 central 1,
de

El eclipsado del tablero/afiadido 3 se Opera efec-
tuando sn sentido inverso las manipulaciones de montaje. El
movimiento ejercid0 pOr el usuario sigue siend©® natural ya gus
gste empuja el ®rgano de manipulaciﬁn 15 hacia abajo 10 que
tiene por efecto hacer descendsr sl tabler0 de affadido 3 a su
posicifn intermedia (figura 2),después de 10 cual desliza ho-
rizontalmente para colOcarse bajo el tabler0O central 1.

En posicibn no activa del mecanismo de manipulacidn
20, es decir cuand® el tablero de afladido estd completamente
desplegado y se encuentra en su posicién definitiva coplanario
y cOntiguo al tablero central 1, el sje 12 es cOlOcadd a una
distancia del tablero de afiadidoc 3 mas pequefia que anterior-
mente, siendo esta vez la biela 13 oblicua y la bisla 19 menOs
inclinada que anteriormente. En proyeccifn horizontal, el eje

14 @s col0cadd entrs 10s ejes 10 y 12,

La utilizacibn de un mecanismo de manipulacifn segln
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principio fundamental., Tambien se hace cOnstar que el invento

la invencifn es particularments ventajosa dado que el movimien
to sjercido por sl usuario es natural 10 que permite evitar
todo atascamient® de 10s carroOs,

Naturalmente la invencidn puede constituir el obje=
t0 de numer9sas variantes gue gueden cOmpletamante dentro del
espiritu de la invencifn,

Estas variantes pueden eOncernir a 19s medios de
guiado de 10s primer y segund® carrOs 4, 9, a 10s mediOs de
bloqueo del primer carro 4 cOn respecto a la estructura 1a, a
los medidgde guiad0® del segund® carr® 9 cOn respecto al primer
carr® 4, a las diferentes piszas del dispOsitivo de manipula-
cifn 20 (ndmero, disposicifn...).

NOTA

Descrita suficisntemente la naturaleza del inventoO
asi como la manera de realizarlo en la practica, dsbe hacerse
constar que las dispCsiciones anteriormente indicadas s9n sus-

ceptibles de modificaciones de detalle en cuant® no alteren su

cOrresponde a una stlicitud de patente presentada en Francia
con el n? 73 01 469 ds 16 de Ener® de 16 de Ener® de 1,973,
acOgiéndOse pOr 10 tanto a 10s beneficiO®s que cOnceden 1Os
Convenios Internacionalss esn vigOr, siendc 10 que cOnstituye
la ssencia del referido invento y por 10 gue se sOlicita una
Patente de Invencibn por 20 afis en Espafia, sObre: PERFECCIONA4
MIENTOS EN MESAS EXTENSIBLES, caractsrizand9se pOr 10 siguien=
tes

1.~ Perfeccionamient®s en mesas extensibles, del ti-
po de extensibilidad por extremos, gque comprenden un tablero

central sO0lidario de una estructura y al men9s un tablero de

extremo solidario de un primer carro montad0 sObre un segundoO
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carr® y susceptible de desplazarse verticalmente cOn respecto
a éste, estando montade el segund0 carro, prfximo del y para-
1elo al primer carr0 cOn deslizamiento horizOntal sObre la es-
tructura, comprendiendo el primer carr® y la sstructura cada
uno brganos de bloqueO que vienen a topar para limitar la ca-
rrera del primer carr® por snde del tablero de afiadid® hacia
el exterior de la mesa sin impedir él movimiento vegrtical as-
cendsnte del primer carr® por ende del tablerO de afiadido, es-
tando ademas el primer carr® provisto de al menOs una rampa sit
tuada en un plano vertical paralelsc al eje de deslizamiento® del
seqund0® carr0 y sObre la que desliza un apéndice del sequndo
carro, caracterizadOs pOrque dichas mesas cOmprenden ademas,
un mecanismo de manipulacidn articulado respectivamente sObre
los primer y sequndO carrOs, de tal modo que, pOr simple trac-
cibn ejercida sobre este mecanismO en una direccibn oblicua
ascendente, se haga primer0 deslizar en un mismO mOvimiento 10¢
primer y segund® carrOs horizontalmente y hacia el exterioOr de
la mesa y se provoque a continuacifn el deslizamiento del se-
gundo carrO en el mismO sentid0 que anteriormente y el desli-
zamient0 concOmitante del apéndice sobre la rampa pOr ende el
desplazamisnto hacia la parte superior del primer carr9, pOr 1¢
tartd del tabler? de afiadid® hasta su emplazamient© definitivo
donde es coplanario y contiguo al tabler©® central, es decir
completamente desplegado,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el mecanismd de manipulacibn estd cons-
tituido por al menods un cOnjunto de dos bielas articuladas en-
tre si en una de sus porcioOnes extremas en tOrn0 a un eje y

articuladas en sus otras porciones extremas rsspectivamente al

segundo carr0 y al primer carr® en tOrn0 a sjes.
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3.~ Perfecci®namient0s segln una de las reivindica-
ciOnés 1y 2, caracterizad9s pOrque en la posicifin no activa
del mecanism® de manipulacibn, es decir cuando el tablero de
afiadido no ssta en su emplazamiento definitivo, una de las
bielas es sensiblemente vertical y la otra estd en una pOsi-
cibn oblicua, en direccifn del tablero central, estando situa-
dos 10s ejes (ltimamente citados mas cerca del tabler?® de afa+
dido que el ejé citado en primer término,

4,- PerfeccionamientOs segln una de las reivindica-
ciones 1 a 3, caracterizadOs pOrque el mecanismo de manipula-
cibn comprende ademas un 6rgano de manipulacifn que forma em-
puffadura de prensifn solidario de la primera biela © del eje
de articulacibn citado en primer término,

5.,— Perfeccionamientos segln una de las reivindica—-
ciones 1 a 4, caracterizadOs porque en la posicidn activa del
mecanism0 de manipulacifn, es decir cuando el tablero ds afia-
dido esta en su smplazamiento definitivo, el eje citado en
primer termin® esta mas cerca del tablero de afadido y el
segundo carr® ha deslizado sobre la estructura una longitud
mayor que en la posicifn no activa del mecanismo de manipula-
cibn, n

6.~ Perfeccionamientos en mesas extensibles, tal
y ¢0m0 queda sustancialmente descrit® en la presente [flem9ria
8 ilustrado en log dibujos adjuntos,

Esta Memoria consta de 10 hOjas escritas a maquina

pOr una sO0la cara.
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ETABLISSEMENTS COLLOMB, Société AnOnyme.
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