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PERFECCTONAMIENTOS EN E<UIPOS AGRICOLAS PARA
LA HECOLECCION MECANICA DE FRUTAS Y HORTALI-

ZA.S'-

é;gAZ”k”ﬁWGiuseppe Cozzari y Fermando locchi, ambos de nacionalidad italia=-
na, residente el primero en: Solfagnano (Perugia) y el segundo en:
Pierantonio, Commne di Umbertide (Perugia), respectivamente en --

Italia.
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La presente invencidn se refiere a los equipos agricolas -
perfeccionados para la recoleceidn de frutas y hortalizas, y particu
larmente se refiere a un equipo acoplable a un tactor u otro medio -

motor para recoger de forma mecdnica pimientos, berenjenas y simila-

5. res.
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Para un desarrolla acelerado de la agricultura con el fin de

poder disminuir las enormes diferencias gque evisten entre las rentas del
trabajo industrial y las rentas del trabajo agricola y, ademds, para ha-
cer frente a la creciente falta de mano de obra, la téonica moderna es-
Se t4 procediendo a un intenso estudio de los medios que puedan permitir -
conseguir los objetivos arriba expuestos. Fn particular se dediea un -
importante esfuerzo al proyecto de midquinas y equipos que permitan reco
ger los frutos tanto de los 4rboles frutales como de las plantas de hor
talizas.
10. : Que nosotros sepamos, hasta el momento no se ha puesto a pun-
to ninguna mdquina o equipo que pueda efectuar de forma rédpida y eficie%
te la recoleccidn de frutos tales como los pimientos, las berenjenas y
similares,

El objetivo principal y gemeral gque se propone la presente in~
15, veneidn es el de realizar un equipo acoplable a un tractor u otro medio
motor y toma de fuerza para recoger frutos como pimientos, berenjenas -
¥y similares,

Un segundo objetive de la presente invencidn es el de realizar
un equipo recogedor como ya se ha dicho que, ademas de separar los fru=
20. tos de las plantas correspondientes, efectida también su introduccidn en|
eajas de forma autdématica.

Un objetivo mds particular de la invencidn consiste en reali-
zar un equipo como ya se ha dirho que pueda regularse segin los distin-
tos tipos de plantas,

25. Los objetivos anteriormente expuestos se alcanzan segin la -
presente invencién con un equipo que, en su forma preferida de realiza-
eién, comprende:

~ un bastidor;

- un primer 4rbol de transmisidn mocdnica que recibe el movis

30, miento de una toma de fuerza del tractor;
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~ un primer y un segundo oilindro de recoleccidn accionados -
en rotacl én, en sentidos opuestos, por el mencionado primer 4rbol de -
transmisidn;

- medios de acoplamiento entre dichos cilindros recogedores y
el citado primer drbol de transmisidn.

-.un segundo 4rbol de transmisién que recibe el movimiento del]
citado primer 4rbol de transmisidn;

- medios de acoplamiento entre los mencionados primero y segun
do &rbol de transmisidn;

~ un primero y un segundo transportador, accionados por el se+
gundo drbol de transmisidn y que cooperan con dichos cilindros recogedo-
res para bransportar los frubos recogidos a unas cajas de almacenamien-
tos ¥

- medios para la regulacién de la inclinacidn longitudinal de
dichos cilindros para adecuarlos a los distintos tipos de plantas.

En una forma preferida de realizacidn, los medios de acopla=-
miento entre el primer 4rbol de tramsmisién y los cilindros recogedores
estdn conatituidos por poleas y correas y los medios de acoplamiento en-
tre el primer y el segundo 4rbol de transmisidén estdn constituidos por
pifiones o ruedas dentadas y por una cadena.

En una forma de realizacidén, los transportadores de los fru-
tos a las cajas de almacenamiento, estdn constituidos por transportado=
res de listones o tablillas y comprenden elementos de retencidn de los
frutos transportados,

En otra forma de realizacién, los transportadores, estdn cons
tituidos por transportadores de cinta continua y comprenden igualmente
elementos de retencidn de los frutos transportados,

Los preferentes y otros objetos y ventajas del equipo segin

la invencidn, asi como otras csracteristicas y detalles aparecerdn con

evidencia a medida que proceda la descripoidn, con referencia al dibujo
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adjunto en el que la invencidn se representa a t{tule ilustrative y no

limitativo, y en el cudl:

La figura 1 muestra wna vista en planta del equipo de la inven
cidn en su conjunto;

La fig., 2 muestra una visba vertical lateral de la mdmiina de
la fig. 1, con parte del tractor en seccidn para mostrar la fijacidn del
bastidor del equipo a dicho tractor; y

La fig. 3 muestra una vista vertical lateral del equipo, apro-
xinadamente a lo largo de una linea de seccidn central longitudinal.

Con referencia particular a las figuras, el equipo la inveneith
se describird a continuacidn mfs detalladamente,

En primer lugar puede verse que consiste en un bastidor 10 -
constitiiido por una serie de varillas tubulares o perfiladas que sirven
para el soporte de las eajas de almacenamiento y de las demds partes o-
perativas y funcionales del equipo. Se ven en particular los largueros
102 y 10b y los soportes l0c y 10d para las cajas de almacenamiento, pox
ejemplo 1l. El bastidor 10 va convenientemente fijado al tractor, en es-
ta forma de realizacidn, de manera rigida mediante perncs.

Sobre los largueros 10z y 10b van soporbados de forma girato-
ria, mediante cojinetes, dos cilindros de fama troncoednica 12 y 13, -
teniendo dichos cilindros en los extremos posteriores de sus ejes, es -
decir, en los extremos dispuestos hacia sus bases mayores, dos poleas -
14 y 15, que sirven para su accionamiento giratoric como se describird
a continuacidn,

Los cilindros, ademds de estar estrechados hacia delante, es-
tdn también dispuestos de forma divergente hacia la parte delantera e -
inclinados hacia abajo en la direccidén de avance, fstas disposiciones -
pueden observarse claramente, avn cuando las distancias correspondientes

¥ la magnitud de los “4ngulos se hayan modificado para hacer mds claro -

el disefio. Wo obstante, conviens precisar que la divergencia y la incli-
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nacidn de los cilindros son necesarias para el modo de funcionemiento -

equipo de recoleccidn, como se expondrd a continuacidn.

Desde una toma de fuerza 16 del tractor, el movimiento se trag£
rite mediante un sistema conocido de drboles y articulaciones, a un gru-
po de dos poleas 17, 18 que forman parte del equipo de la invencidn. Me-
diante un par de correas 19, 20, el movimiento es transmitido de las po-
leas 17, 18 a otras dos poleas 21, 22 fijadas solidariamente a un primex
drbol de transmisién 23 montado de forma giratoria, en sentido transver-

sal sobre el bastidor 10.

En dicho primer 4rbol de transmisién van también soportadas, -
ademds de las poleas ya mencionadas, 21 y 22, las poleas 24 y 25, asi -
como un pifidn dentado 26. Entre las poleas 24 y 25, solidarias a los dos
cilindros de recoleccidn 12 y 13, respectivamente, se han previsto unos
medics de acoplamiento, consﬁituidos en esta forma preferida de realiza-
cidn por correas 27 y 27a.Hay que observar que los cilindros recogedoreﬂ
12 y 13 pueden hacerse girar en sentidos opuestos de manera, que, vistos
desde delante, el cilindro 12 gire en sentido conbrario a las agujas del
reloj, y el cilindro 13 gire en el mismo sentidos que las agujas del re=
loj; parae ello, las correas 27 y 28 estdn dispuestas de modo opuesto y
simétrico entre las poleas 25, 15 y 24, 14, respectivamente., Otra cosa
que hay que observar es que las poleas 17, 18 son perpeandiculares a las
correas 21, 22 de la misma manera, las poleas 14 y 15 son respectivamentip

perpendiculares a las poleas 24 y 25.
El segundo 4rbol de transmisién 28 lleva una rueda dentada 29

que va acoplada mediante una cadena 30 al pifién dentado 26 solidario al
primer 4rbol de transmisién 23. El segundo 4rbol de transmisién 28 lleva
también una serie de pifiomes dentados o rodillos de accionamiento desti~-

nados a arrastrar los dos transportadores 31 y 32.

Los transportadores 31 y 32 pueden realizarse como transporta-

dores de listones o tablillas, como se representa en el dibujo, con uma
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serie de elementos 33 de rebencidn de los frutos revestidos interiormenw
te con material blando, o bien como transportadores de cintas continuas
o los llamados "“tapis roulambts", con o sin elemenios similares 33 para
la retencién de los frutos recolectados.

Otros elementos accesorios del equipo segiin la invencién son
los dos cuernos separados de entrada 34 y 35 y dos protecciones de sali-
da, representadas en la fig. 1, pero nb marcadas con nimeros de referen-
¢ia, que tiemen la misién de guiar las plantas en su recorrido de entra-
da y salida por el espacio entre los c¢ilindros 12 y 13.

El funcionamiento se efectia del modo siguiente.

El movimiento que se aplica desde la toma de fuerza 16 del tra
tor a las dos poleas de entrada 17, 18, se transmite, mediante las corre
ag 19, 20 a las poleas 21, 22 al primer 4rbol de transmisidn 23, De es-
te modo, mediante el acoplamiento entre las poleas 24-14 y 25-15, el mo-|
vimiento giratorio, se transmite, en un sentido, al cilindro 12, y en =
sentido opuesto al eilindro 13,

Los eilindros 12 y 13 se hacen avanzar a los lados de la plan-
ta con movimiento continuo y su inelinacidn se regula de manera que se
adopte el equipo al tipo de planta. La divengencia de los eilindros, junl
to con su inclinacidn hacia adelante permite tener una primera fase de =
predisposicidn del fruto y una segunda fase de recoleceidn propismente
dicha, Ademds, como se comprende pexfectamente, durante la elaboracidn
el conjunte de los eilindros ejerce sobre el fruto que hay que recolecta
una aceidn combinada de traccidn y rotacidn debida al avance y a la rota
eién de los eilindros 12 y 13, por lo cual el fruto se separa de la plan
ta.

Gracias a la rotacidén de los eilindros 12 y 13, los frutos sen)
llevados a los dos transportadores laterales 31, 32, que los descargan

en cajas de almacenamiento, por ejemplo 11, dispuestas en las partes =

[$)

10¢ y 104 del bastidor 10,
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Como se ha visto ya anteriormente, los tramsportadores 31, 32;

estdn accionados por pifiones dembados o rodillos solidariocs al segundo

drbol de transmisidn 28 que, a su vez, recibe el movimiento del primer |
4rbol de transmisién 23 mediante el acoplamiento rueda dentada 29, ca- i
dena 30, pifién dentado 26. %
Con el fin de no dafiar los frutos, los cilindros recogedores E
12 y 13 van revestidos de material elastico o estdn totalmente hechos |
del mismo, o bien estdn realizados como los neumdticos, con el fin de
permitir una accidn particularmente delicada y eficaz sobre el fruto.
Aprovechando todos los aspectos puestos de relieve hasta el momento, a-
s{ como las diversas resistencias al tirdn en el pedinoulo del fruto ma
duro respecto al fruto adn verde, se puede obtemer también una recolec-
cién selectiva, ademfs de dejar la planta indemne.
En todo lo anterior se ha descrito las formas preferidas de
realizacidén de la invencidn, pero hay que entender que los expertos en
el ramo podrén aportar modificaciones y variantes en los detalles cons-

tructivos, sin salirse por ello del dmbito de la presente invencidn,

NOomTaA

Deserita suficientemente la naturaleza’del invento, asi como
la manera de reaslizarlo en la prdotica, debe hacerse comstar que las dig
posiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones «»
de detalle en cuanto no alteren su principio fundemental. También se ha
ce constar que el invento corresponde a una Solicltud de Patente presen
tada en Italia mimero 52125 A/72 de 11 de agosto de 1972, acogiéndose,
por lo tanto a los beneficlos que conceden los Convenios Internacionales
en vigor, siendo lo que constituye la esencia del referido invento y pox
lo que se soliocita Modelo de Utilidad por 20 afios en Espaiis sobre:

PERFECCIONAMIENTOS EN EQUIPOS AGRICOLAS PARA LA HRECOLECCION MiCANICA DE

FRUTAS Y HORTALIZAS, caraoterizdndose por lo siguiente:
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l.-Perfeccionamientos en equipos para la recoleceién mecdnieca

de frutas y hortalizas, caracterizados porque se forma cada equipo:

un bastidor;

un primer 4rbol de transmisién mecdnica que recibe el movimien
5 to de una toma de fuerzs de un tractor u otro medio motor;

un primero y un segundo eilindro de recoleceidn, accionados -|
en rotacién, en sentidos opuestos, por el primer 4rbol de transmisidn;

medios de acoplamiento entre los cilindros recogedores y el
primer drbol de transmisidn;
10, un segundo 4rbol de transmisidn que recibe el movimiento del
primer drbol de transmisidn;

medios de acoplamiento entre el primero y segundo 4rbol de -
transmisidn;

un primero y un segundo transportador accionados por el se-
15, gundo drbol de transmisidn y que cooperan con los eilindros recogedores
para transportar los frutos recogidos a umas cajas de almacenamiento;

medios para la regulacién de la inclinacidn longitudinal de
los cilindros recogedores.

2.~-Perfeccionamientos segiin la reivindicacidn 1, caracterizae-
20. dos porque el bastidor se forma por una serie de varillas tubulares.

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zados porque el bastidor se constituye por una serie de varillas en pej
files,

4,- Perfecoionamientos segin la reivindicacidén 1, caracteri-
25. zados porque el primer 4rbol de transmisidn recibe el movimiente de la
toma de fuerza del tractor mediante um drbol articulade y un acoplamien
to compuesto de un primer par de poleas y correas, y un segundo par de

poleas, siendo estas Wltimas poleas solidarias a dicho drbol.

e

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindiecacion 1, caracteri-

30. zadog porque el acoplamiento entre los cilindros recogedores y el pri-
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mer Arbol de transmisién se rgaliza con poleas solidarias al 4rbol y -
poleas, solidarias a los ejes de los dos cilindros, con la accidn inter
media de correas.

6.~ Perfecoionanicntos segin la reivindieacién 1, caracteriza
dos porgue el acoplamiento entre el primero y el segundo 4rbol de trans
misidn se realiza mediante un pifién dentado solidario al primero y una
rueda dentada solidaria al segundo drbol de transmisidém, con la aceién

intermedia de una cadena.

7+= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracteriza~
dos porgque el acoplamiento entre el segundo 4rbol de transmisién y los
transportadores se realiza con pifiones dentados,

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, c;racterizaw
dos porque el acoplamiento entre el segundo 4rbol de transmisién y los
transportadores se realiza con rodillos de accionamiento.

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, caracteriza~-
dos porque los transportadores son bransportadores de listones con ele-
mentos de retencidn de los frubos recolectados, revestidos interiormentd
con material blande para no dafiar Los frutes.

10,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidnl, caracteriza-
dos porque los transportadores de cinta continua,

1l,~ Perfeccionamientos segin la reivindieacién 1, caracteri-
zados porque los transportadores van revestidos con material balndo al
menos en la superficle de los mismos que recibe los frutbos.

12.«Perfeccionamientos en equipos agricolas para la recolecew
cién meednica de frutes y hortalizas, tal y como queda sustancialmente
descrito en la presente Memoria,e ilustrado en losg dibujos adjuntos..

Esta Memoria consta de mueve hojas eseritas a mdquina por una
sola cara.

Madrid, ¢ a8 @ﬂ. 1973
GIUSEPPE COZZART y FERNAWDO LOCCHI

LOEWRTI ST L N B
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