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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a un equipo
electrdnico para el mando de una pluralidad de méquinas
circulares de tejido de punto y especialmente de medias,
comprendiendo cada una un cilindro de agujas y una se?ie
de miembros de mando (actuadores) electro-hidraulicos,
electromecanicos o electroneumaticos,

Un objeto del presente invento consiste en
realizar una parte de los componentes en comufny para
todas las méquinas, aunque manteniendo cada méquina
apta para funcionar independicntemente con respecto

a las otras o con cuzalquier desfasamionto con respecto
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a las otras. Otro objsto'del invento consiste en
realizar un equipo y las mdquinas a éste vinculades,
que ofrezca sencillez de construccién, elevado rendi-
miento y que sea de facil empleo, Estos y otros objetos
resultarsn obvios para los expertos en el arte con la
lectura de la descripecion que sigue.

El equipo segun el invento incluye, sustancial-
mente, para cada miguina: un detector angular apto
para suministrar la informacidn de un numero determinado
de posicilones angulares del cilindro de agujas respectivo;
un contador de revoluciones principal apto para contar
las rcvoluciones efectuadas por el cilindro y apto
para ser puesto a cero final del cicloj; una plura-
lidad de actuadores que comprenden amplificadores de
sefial. El equipo incluyc ademds: una unidad central
de mando Unica para todas estas miquinas, con una entrada
de le informacidn de posicion angular; una entrada de
informacidn del mimero de revoluciones y una salida de
la informacidn de mando de los actuadores; y una unidad
de rapida conmutacion para habilitar a la unidad central
de forme temporel y ciclica, para gue pueda recibir informa-
cien de cada una de las méquinas suceslvamente y para
suministrar la informacion de mando & los actuadores
de cada maquina, en relacidn a la posicion que ésta
se detecta o encuentra temporalmente,

La unidad de conmutecidn puede incluir; un

generador de commutacidn ciclica con un nimero determimdo

de salidas igual al nimero de maquinzs; un conmutador ciclico



5.

10.

15.

20,

de las posiciones angulares gque recibe la informacién de

los detectores angulares de todas las maquinas y esta conmu-
tado para suministrar sucesivamsnte la informacion de la
posicidn angular de las diversas mdquinas a la unidad central
un conmutador efeclico de las revoluciones gue yecibe la in-
formacidn Ge los contadores de las revoluciones de todas

les mdquinas y ostd commutedo para suministrar sucesive~
mente & la unided central la informacicn de las revolucioncs
efectuadas por las diversas méquinas; y un conmutador ci-
clico para la distribucion de los mandos, que recibe,

de la unidad central, la informecidn de mando relativa

a la informacidn recibida de forma instanténea de ésta,

y esta conmutado pare suministrar los mandos pertinentes

a lag diversas méquinas; ecstos tres conmutadores son acecio-
nados por el generador de commutacicn ciclica de modo que
la unidad central se conccia, de forma instanténea, a tra-
vés de los tres conmutadores a una misma maquina para recibir
su informacidn ¥ para suministrar los mandos’ y la frecuen—
cia de conmutacidn es tel que establece la conexion subsi,
guiente con todas las méquinas en un tiecmpo inferior al

que un ecilindro de agujas, bajo las condiciones de maxima,
velocidad, realiza la trayectoria amgular entre dos posi-

N .
ciones angulares contiguas de las posiciones (por ejemplo,
la dicciseis) en donde un dngulo de glro esta dividido
para disponer en fase los mandos con las posiciones
angulares que adopta gradualmente el cilindro de cada
maquina,

Cada: maquine puede incluir, de preferencia,
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un dispositivo de cambio de medida, que recibe impulsos
de cuenta de las revoluciones y de los impulsos de mando;
cuyo dispositivo incluye: contadores parciales con
sistemas decodificadorss, accionables por medio de los
impulsos de cuenta; circultos de coincidencia combinados
por medio de respectivos commubadores selectores del
establecimiento de les medidas; y conmutadores bilcestables
de flip-flop ¢ similares, aptos para hebilitar al cone-
tador principal para gquc se efectue la cuenta progresiva
0 pars que interrumpa su cuenta respectivamente con un
inversor de polaridad, y para que establezca simulténea-
mente la puesta a cero de los contadores parciales y los
active, respectivamente, para la cuenta durante la in-
terrrupcicn del contador principal, Por medio de estos
conmutadores selectores de establecimiento de las medidas
pueden modificarse los tiempos de interrupcidn de la cuenta
por parte del contador principal y, por tanto pueden variar-
se, las dimensiones de una parte correspondiente de un
artfculo.

Cada detector angular puede incluir un tambor
o similar, concotado cinematicamente con una relacion
de 1:1 con el cilindro Ge la maquina respectiva y
dispuesto para cooperar con cuatro sensores segﬁn un
codigo "Gray" para la alimentacidn de la informacidn
al conmutador ciclico de posicién angular; con el empleo
del codigo "Gray" puede disponerse, en combinacidn con

cada commubtador angular, una puerta NAND o similar

el
con cuatro entradas para la informacidn de los impulsos
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cuenta revoluciones, para suministrarse tanto al contador
de las revoluciones como al dispositivo de cambio de
medida.,

Ta unidad central incluye puertas de légica
NAND con cuatro entradas, en mimero correspondiente a
los mandos que han de establecerse, estando conectadas
las entradas de dichas puertas - segﬁn el programs -

a las salides de las unidades decodificadoras decimales
de los conmutadores de la informacion de posicién angulaxr
¥y de gifo y estando conectadas dichas puertas al conmu-~
tador ciclico de distribucion de mandos.

El generador de conmutacidn c{ciiggngﬁede incluir
un oscilador, una unided formadora de impulsos, un col-
tador binario a modulo n +donde 4 es el numero de maquinas)
¥ una wnidad decodificadora de binario a 1l de n para la in-
formacidn de las n conmutaciones que han de proporecionarse
a los conmutadores,

El invento se comprendera mejor siguiendo la
descripoién y los dibujos que sc acompafian, los cuales
iluestran una realizacidn no limitativa del invento.

En los dibujos:

Ia figura 1 ilustra un esquema general del bloque;

Las figuras 2 y 2A ilustran el esquema del detec-—
tor angular y un desarrollo de una cubricion sefialada
respectiva para el cddigo "Gray".

La figura 3 ilustra ol esquema del contador de
revoluciones y los miembros concciados a éste.

La figurs 4 ilustra el csquema de un-conmutador
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oiclico para las posiciones angvlares,

la figura 5 ilustra el csquema de un conmutador
cfclico de distribucion de mando,

La figura 6 ilustra el csquema de un generador
de conmutacidn ciclica.

La figura 7 ilustra el esquema de un. dispositivo
dercambio de medida,

La figura 8 ilustra un esquema parcial de la
wnidad central con un ejemplo de programecidn.

La figura 9 ilustra un cjemplo de wn amplificador
de mando para un tipo de actuador. '

Segin se aprecia del examen de la figura 1,
en ésta se representa con un esquemea de blogque, la unidad
de mando central 1 gque, junto con sus accesorios que se
describen mas adelante, cs comin para un determinado
nimero p de mAquinas; esta unidad central alimenta in-
formacidon de mando contenida en un programa central unico
para todas las/%équinas; oste programa puede sustituirss
fédcilmente, como se represcnta en la préctica, por cir-
cuitos impresos o similares,

En el esquena de la figura 1, de dichas
g_méquinas solo se representa la maquina IV. En esta
maguina con 3 se indica el motor, con 5 el panel eléetrico
respectivo, con 7 el cilindro, con 91, 92..... 9y un
cierto nimero de actuadores para el funcionamiento de la
méquina, tal como mandos de gufa-hilos, mandos de lova
a cursor, valvulas de solenoide y similares; dichos

actuadorss son accionados por impulsos procedentes de
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la unidad central 1,requiriendo cada uno de dichos
actuadores uno, dos, tres o mds nandos, o sea impulsos
de canales correspondientes, para descmpefiar sus propias
funciones; en el cesquema, el actuador 91 requiere un
impulso unico, los actuadores 9o 9y dos impulsos
procedentes de dos canales diferentes, el panel 5
requiere impulsos de tres canales més un impulso de
una 1fnea 11 para la interrupcién. En total, cada miquina
puede requerir hasta x canales. Cada mdquina comprende,
ademds, un detector angular en donde el de la mdquina
IV se designa con 13 cn el esquema de la figura 1, un
contador principal de revolucidn 15, y une unidad de
cambio de medida 17 para modificar la longitud particular
del articulo (en una media o "collant", por ejemplo:
el cuerpo, pierna, pie), combinada con las unidades 13
y 15,

Ia unidad de mando central se combina con acce-
sorios piloto de ésta y con medios de transformacidn
y distribueidn de la informacidn de llegada y de partida.
Con 19 se indéica, de forma genérica, url gondrador de
conmutacion efclica que gobierma: un ccnmutador cielico
21 para las posiciones angulares, al que lloga la infor-
macidn de las posicicnes angulares desde los detectores
angulares 13 de las n méquinas, a través de n conductores
23 de cuatro polos (incluyendo el 23y de la maquine IV);
un conmutador ciclico 25 para las revoluciones, al que
llega la informacidn del nimero de revoluciones realizadas
por cada méquina, siondo contada dicha informacion por

’
respectivos n contadores y a traves de n conductores
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respectivos 27 que ticnen doce canales (incluyendo la
27ry de la cuarta maquina); un conmutador efclico 29
para la distribucidn de los mandos que se alimentan por
la unidad de mando central, ¥y que se distribuyen de forma
selectiva y subsiguicnte a n conductores mﬁltiples 3%,

cada uno a x canales (de los que el canal 31l resulta

v
particularmente visible) para las n maquinas. Las uni-
dades de decodificacion respectivas 21DF y 25IF se com—
binan con los commutadores ciclicos 21 y 25,

Siguc una mas detallada descripeion de los
componentes simples resefiados.

Cada maquina de la I, II; III..... hasta n esta
dotada de un dispositivo detector angular 13 apto para
crear seflales electricas de las posiciones angularcs
del cilindro de agujas. Segun cuanto se ilustra asimismo en la
figura 2, este dispositivo puede cstar formade por un
pequefio tambor o disco 131 (representado en desarrollo
en la figura 2A) con incisiones del cddigo "Gray's
@l cédigo Gray" se ha sclcccionado como poseedar de un
solo cambic de las cuatro pistas para cada posicion
angular, con lo que se¢ obtiene una mayor seguridad de
le lectura, La deteceion de la posicion del tembor o
disco 131 (que tiene uma realacion.l:l con el cilindro
de agujas), se produce por medio de cuatro fotosensores
133 que pueden iluminarse por una lempara 135 en el
lateral cpuesto de las pistas marcadas sobre el tambor
o disco y segﬁn la figura 2 en el interior del tambor,
Los fotosensores pueden ser substitutidos por sensores

magnéticos, supersdnicos, capacitivos o similares,
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Estos fotosensores 133 crean una tensidn positiva
cuando se iluminan y una tension negativa cuando no

se iluminan. Los cuatro hilos de log fotbosensores 133
de la maquina IV, gue se rounen en el conductor cuadri-
polar 23IV de la IV méquihﬁ, terminan en el conmutador
cfclico 21 pare la posicion engular de la unidad
central, 2l igual que los otros grupos de cuatro hilos
para la posicién angular, provinentes comg conductores
cuatripclares 23 de la méquina "I" a n. Cada uno

de estos n grupos de cuatro hilos sc conecta ciclica~
mente con las cuatre entradas 217 (ABCD) del conversor
21DF, del tipo Grpy-l de 16. Siempre una sola de las
dieciseis salidas 211TF del conversor lleva una tensidn
positiva, indicando de este modo de forma directa la
posicidn anguler entre las dieciseis de las que; como
ejemplo, se divide el angulo de giro de la mdquine, ¥
gue en dicho momento se coneeta con el progrems de la
unidad central. Esta sefial, por ejemplo, con relacidn

8 la miquina IV, solo existe em el corto poriodo de
tiempo en que la unidad de mendo contral 1 estd dispo~
nible para la maquina IV, y esta se produce por el gene-
rador de conmutacidn 19. Para crear una sefial univoca
de 1la posicion "1" del cilindro é¢ agujas, que sirve
para hacer avanzer la cuenta del contador 15 de las
revoluciones de la méquina, 88 proporciona una puerita
de légica 137 @del tipo NAND, que produce en la salida
una tension negativa cuando las cuatrc ontradas son

positivas; esto tiene lugar unicamente en la posicidn "1®
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del ‘tambor detector 135 y, por tanto, en la propia posi-~

cién del cilindro. De la salida 137U de la puerta 137,
la seflal de cuenta llega con una 1{nea 35 al contador
de revoluciones 15 y con una 1inea 37 a la unided de
cambio de medida 17, para los fines que se indicarsn
mds adelante.

Cade méquina de la "I" a la n estéd dotada de
un contador de revoluciones 15 del cilindro respectivo 7.
Este contador gue puede contar de 0 a 999; avanza en
la cuenta por medio de la sefial que indica la posi-~
cidn "1" del cilindro de agujas; esta sefial se conduce
a través de la linea 35 procedente de la puerta de deco-
dificacion 137 de la posicion "1" del detector angular
13 de dicha mdquina. Las tres décadas 151. 153. 155
(unidades, ~deéenas,. centenas) del contador 15 de la
maquina IV suministran en cédigo binario (especialmente
en cédigo BCD) su posicion al commutador ciclico 25
de la unided central, con la linea 271y — que tiene
12 hilos - junto con la informacidn similar de los
contadores de las maquinas restantes de "I' a n.
Estos n grupos 27 de 12 hilos (4 para las unidades,
4 para las decenas y 4 para las centenas) procedentes
de las n méquinas, se conectan alternativamente con las
entradas 251 (tres grupos de cuatro hilos) de las tres
unidades de decodificacion BCD - DECIMAL indicadas con
253DF, 255DF y 257 DF de la unidad de decodificacion
25DF. El1 commutador 25, accionado por el grupc 19,
suminigstra consecutivemente la informacion pertinente

s una de las n maquinas cuando la unidad central es
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habilitade de forma instantdnca para dicha maquina,

Ia sefial se presents como una tension positiva
giempre y solo en una de las diez salidas de cada una
de las tres unidades de decodificacidn 253DF, 255DF, y
257DF, Por ejemplo, consideremos: positivo el hilo 3
del decodificador de unidades 253DF, positivo el hilo
6 del decodificador de decenas 255DF y positivo el
hilo 2 del decodificador de centenas 257DF; la méquina
pertinente que tiene acceso, on egbe instante, a la
unidad central 1, se encuentra en la revolucidn 263
del ciclo.

Ia entrada do habilitacidn-cuenta 39 permite
que el contador cuente los impulsos procedentes de
la 1{nea 35, solo cuendo dicha cntrada tiene @na ten-
sidn positiva, El cambiador de medida 17; del que se
deriva la linea de entrada 39, es apto de paralizar
ol contador 15 a través de esta entrada 39, emitiendo
una, tensidn negativa. Con las entradas de una linea de
puesta a cero 41 llega al contador 15 un impulso de
tension negativa al final del ciclo de produccién, para
poner a cerc las tres décadas 151, 153, 155 del con-
tador 15, permitiendo de este modo el inicio de un nuevo
ciclo en la méquina.

Antes de compl tar la descripcion de los niem-

bros simPles, es apropiado establecer gue cada maquing opera~

tiva de "I" a n se conecta a través de un cierto numero
de conductores de pregunta 23 y 27 y conductores de

regpuesta 31 con la unidad central 1, que suministra
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le. informacidn de mando contenida en ol programa central
Unico para las maquinas simples, Bste informacidn se
suministra mediante la habilitacidn de la interroga-
cion secuencial para todas las maquinas de Vv g n
(no sincronizadas entre s{) y esto se produce para
cada maquina de forma sucesiva ¥ para el counjunto de
las n mdquinas en un perfodo de tiempo inferior al
gue transcurre al recorrer un dieciseiavo de giro un
¢ilindro de agujas con la maxima velocidad posible.
Dicho de otro modo, durante un tiempo inferior a 1/16
de la revolucion de un cilindro que funcione con la
mayor rapidez posible, cada una de las n maquinas
recibira el impulso o impulsos pertinentes - en relacidn
con la revolucion en la que estd dispuesta y en la posi-
cion angular con que esta situada - y de este modo
llegare la informacion de trabajo del programa en todas
las méquinas Giecisels veces en cada revolucion del
cilindro, siendo esta informacion relativa a la posi-
cidn en donde estd situade cada maguina independientemente
de las otras. Las selecciones para la habilitacidn
provienen del generador de conmutacion 19 a traves de 1
hilos 259.

Para obtener la habilitacion ciclica sscuencial
de la unidad central 1, de modo gque reciba, cada veg,
la informacidon de una magquina provinente de los conduce
tores 23 y 27 con cuatro y doce hilos respectivamente
¥ de modo gue emita hacia dicha méquina la informacidn
de mando del conductor asociado 31 con x hilos, sirve

para gsto finalidad el conjunto de miembros 19, 21, 25,
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El conmutador cielico pura las posiciones angu-
lares, indicado de forma general com 21, se forma
(véase la figura 4) mediante n x 4 puertas 211 del tipo
NAND con dos entradas y con diodos 213 dc desacople
en las salidas, Los cuatro hilos de los conductores
23 de cada maguina, que comportan la informacidn de la
posioién angular, llegan sobre uno de los n grupos de
cuatro puertas NAND 211, y terminan en la entrada de

una puerta, Los grupos simples de cuatro puertas 211
pueden habilitarse para pasar la informacion de entrada
por medio de los n hilos respectivos 215 I, 215 II, ...
215 n procedentes del generador 19, y de este modo

se conmuta siempre una entrada unica de las n entradas
23 en la salida comin de cuatro polos 217 que alcanza
el decodificador 21DF, que proporciona las dieciseis
salidas 211DF,

El conmutador ecilindrico 25 para las revolu-
ciones de las méquinas funciona exactamente de igual
modo, con la unica diferencis que existen 12 hilos
que hen de conmutarse en vez dc 4. Su deecodificador
25DF tiene tres grupos 251DF cada uno con diez salidas,

Las salidas 211DF y 251DF suministran la
informacidn a la unidad central 1,

El commutador ciclico 29 para la distribucidn
de los mandos, tiene la misidn de distribuir X canales
de mando 101, que salen de la unidad central 1, sobre

las g.méquinas, une despucs de otra (y sobre todas
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gue tiene un modulo n con un descodificador binairio~l
de n 193 dotado de salides 195 "I" a n de activacion
o habilitacién que llegen & las entradas 103, 215, 259.
El avance dol contador 191 se efectia a través de los
impulsos que proceden, originalmente, de un oscilador
de alta frecuencia 197 y se tratan en un formador de
impulsos cuadrados 199. El contador 191 avanza en "uno"
por cada impulso de entrada procedente del formador
199. Una vez gque el contador llega a n se pone a cero
automaticamente y vuelve a empezar la cuenta. Esto se
produce en menos de 1/16 de una revolucion de un cilindro
con su maxima velocidad. El cédigo binario de la salida
del comtador 191 sufre una descodificacion en 1 de n
en el grupo 193, y de este modo se tienen disponibles
n hilos 195 para la habilitacidn o activacion de los
grupos de puertas NAND 213 y 291; gue tienen dos entra-
dag, de los commutadores cfclicos 21 (figura 4) y 29
(figura 5) tal como para el indicado con 25.

Ia frecuencia del oscilador se eligird como
ya se ha indicado, de forma que el contador efectie
una cuenta de "I" a 1 es un tiempo inferior al tiempo
minimo requerido en una maquina para que el cilindro
de agujas, a su mexima velocidad, de 1/16 de vuelta.

Cada maquina de "I" a n estd dotada con un
dispositivo de cambio de medida 17 (véase, asimismo;
la figura 7) para poder producir medias (u otros articu-
los) con medidas diferentes en las -miquinas simples.
En el caso congiderado existe la posibilidad de variar

la longitud de tres zonas de la media: el cuerpo, la
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pierna y el pie,

El dispositivo de cambio de medida 17 incluye
tres flip-flops 171, 172, 173, tres circuitos de coinci-
dencia para la preseleccién de la cuenta 174, 175, 176,
tres grupos cade uno de dos conmutadores selectores deci-~
males 177, 178, 179 para el establecimiento de las
medidas, conectados a los circuitos de coincidencia
y un contador de cddigo BCD 180 que tiene dos décadas,
y combinado con dos descodificadores BCD-DECIMAL 182,
183 pertenecientes a dos décadas 180, 181 y cada uno
con diez salidas conectadas a los conmutadores selec-
tores 177, 178, 179.

En las condiciones de reposo de cambiador de
medidas se pone a cero el contador 1380, 181 y no
actua, debido a sus entrades de cuenta de fijacidn
B cero 1844 "yéase" una tension negativa. Los tres
flip~Fflops 171, 172, 173 se desactivan al llevar cn
sus salidas 1714, 1724, 1734 una tension positiva,
que a través de la lines 39 habilita al contador de
revoluciones 15 de la migquina para que se efectie la
cuenta. Cuando uno de los tres flip-flops recibe
del conductor pertinente 31 un impulso de tensiom
negativa en su propia entrada "S" (por ejemplo el
"cuerpo" del flip-flops), cambia su posicicn y se
encuentra una tension negativa en la salida 1714,

Esta tension negativa en la 1linea 39 paraliza el
contador 15 de revoluciones de la maguina y habilita;

de forma simultenes, por la linea 184 (a travds de
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un inversor de signo 185) el contador de dos décadas
180, 181 para efectuar lia cuenta a partir de O.
Una vez alcanzado determinado numero de revoluciones
del cilindro igual al nminero prescleccionado -~ 62 en
el establecimiento del commutador 177, en donde el
grupo de mano derecha, segﬁn se obsefva la figura 7;
es el de las deccnas - el circuito de coincidencia
174 suministra a su flip-flops 171 (entrada R, o sea
puesta a cero) una tension negativa. El flip-flops
vuelve a conmutarse, pone a cero el contador de dos
décadas 180, 181 y anula el inmovilismo del contador
de revoluciones 15 que se vuelve a poner en funciona-
miento y contimia la cuenta a partir del punto en
gque se ha detenido, volviendo a disponer el flip-flop.
una tensidn positiva en la linea 39.

Una sciial de puesta a cero provinente del
conductor 31 relativo a la linea 186, actia sobre
el dispositivo de cambio de medide para poner a cero

los contadores y los flip-flops a comiengo de cicle.

-~ Como ya se ha indicadc, con las salidas 251DF

¥y 211DF cade maquina, de "I" a n, comunica temporalmente
¥y c{clicamente, las revoluciones y la posicién angular ‘
en donde esta situada, a la unidad central y, por tanto,
el programa.

En la figura 8 se representa; de forma parcial,
un esquema de la unidad central.

En el programe existe un cierto nimero de
puertas NAND de cuatro entradas 601, de igual numero

que los mandos que han de efectuarse en la mdquina
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durante el ciclo de la media; 101 indica las salidas

de las puertas 603,

Los mandos ejecutivos gue terminan en las
galidas 101 de "1" a xz son las resultantes de las com-
binaciones de la informacion de las "revoluziones
2510F y de la informacion de la "posicidn angular"
211D0F, conectadas a las entradas de las puertas NAND
601. Por ejemplo, el mando "1" actuado por la primera
puerta 6011, se efectuara en la posicién angular 3 de
la revolucidn 473, siendo los grupos U,D,C los de las
unidades, decenas y centenas en la salida 251DF de la
informacidn de las revolueiones.

En la figura 9 se ilustra un amplificador para

un actuador que comprende un miembro de mando bi-posicional

que requiere una tension para mentener la posicion, por
ejemplo una valvula electromagnética.

Este circuito se forma por un flip-flop 701
que tienc dos puertas 703, 705 y por un transistor

conmutador amplificador 707.

Cuando llega una sefial negativa a la salida
709 procedente de la unidad central 1, la salida de
la puerta NAND 703 presenta una tension positiva y
determina; por tanto, la conduccicn del transistor 707;
la condicidn se mantiene, asimismo, después de cesar
el impulso.

Fl devanado 711 de la valvula electromagnética,
excitado por la corriente, abre la valvula, Este estado

permancce hasta que en la entrada 713 llega un mando
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negabivo, que conmuta el fiip-flop TO0L (f03, 705).

Tia salida de la puerta 703 vuslve a ser negativa y

determina la interdiccion del transistor. ILa valvula

se cierra cuando por el devanado Tll deja de pasar corriente.
El diodo 713 protege al transistor 707 de las sobretensiones
gue se crean durante la desactivacion del transistor,

Se entendera que los dibujos ilustran Unicamente
una reelizacion que se da tan solo como una demostracidn
préctica del invento, pudiendo variarse dicha invencion
por lo que respecta a formas y organizaciones sin
apartarse por ello del concepte que informa la propia
invencion.

NOTA

Descrito el objeto del presente invento se¢ de-
claran nuevas y de propia invencicn las siguientes rei-
vindicaciones, con prioridad de la solicitud de patente
italiana n® 9638 A/72 del 12 de Agosto de 1972

1.-Perfeccionamicntos en un equipo electronico
para el mando de una pluralidad de mdquinas circulares de
tejido de punto y especialmente de medias, comprendiendo
cada una un cilindro de agujas y una serie de miembros de
mando (actuadores) y estando cade maquina destinada para
funcionar de forma independiente con respecto a lgs otras,
caracterizados porgue incluyen; para cada maquina: un de-
toctor angular apto para suministrar la informacion de un
numero determinado de posiciones angulares discriminadas

del eilindro de agujas respectivo; un contador de revolu-
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ciones principal (15) apto para contar las revoluciones
efectuadas por cl cilindro y aptc para ser puesto a cero
al final del ciclo; una plurelidad de actuadores que com-
prenden amplificadores de sefiml (9,5); caracterizados ademas
porque incluyen, una unidad central de mando (1) con un pro
grama unico para todas las méquinas, con una entrada de la
informacion de posicion angular (211DF); una entrada de
informacion del mimero de revolucioncs (251DF) y una
salida de lavinformacién de mando (101) para los actua-
dores; y un—conjunto de rapida conmutacion para habilitar
a la unidad central, de forma temporal y ciclica, para
recibir informacidn de cada una de las méquinas sucegivamente
¥y para suministrar la informacion de mando & los actuadores
de cada méquina, en relacion a la posicion en que esta
se encuentra instanténeamente.

2.~ Perfecclonaumicontos, de conformidad con la rei-
vindicacidn precedente, caracterizados porque el conjunto
de commutaoidn incluye: un generader de conmutachon ciclica
(19) con un mimero determinado dc salidas igual
al mumero (n) de maquinas; un commutador ciclico de las
posiciones angulares (21) que recibe la informacidn de
los detectores angulares (13) de todas las miquinas
y esta conmutado pars suministrar sucesivamente la

infommacion de la posicion angular de las diversas

’ . . f o
maquinas a la unidad central; un conmutador ciclico do

las revoluciones (25) que recibe la informacidn de los
contadores de las revoluciones (15) de todas las
méquinas y cstd conmutado para suministrar sucesivamentc

N ’ .
a la unidad central la informacion de las revoluciones
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efectuadas por las diversas maguinas a la unidad central;
un conmutador efclice {29) para la distribucidn de los
mandos, que recibe (10L), de la unidgd central (1) toda
la informacidn de mando relativa a la informacidn reci-
bida de forma instanfanea de ésta, y estd conmutado
para suministrar los mandos pertinentes a las diversas
méquinas; siendo accionados estos tres conmutadores
(21, 25, 29) por el genersdor de conmubacidn c{cliqa
(19) de forma que la unidad central se conecta, de forma
instantanea, a través dc los tres conmutadores a una
misma miquina para reecibir su informacion y para su-
ministrar los mandos; y siendo tal la frecuencia de conmu-
tacion que establece la conexion subsiguiente con todas
las migquinas en un tiempo inferior al que un cilindro
de agujas, bajo las condiciones de maxima velocidad,
realize la trayectoria angular cntre dos posiciones
angulares contiguas de las posiciones (por ejemplo,
la dicciseis) on donde un dngulo de giro esta dividido
para disponer en fase los mandos con las posiciones
angulares gue adoP#a gradualmente el cilindro de oadg
méquina,

3.~ Perfeccionamientos, de conformidad con las
reivindicaciones precedentces, caracterizados porgue cads mé
quina incluye un dispositivo de cambio de medida (17) que
recibe impulsos de cuenta de las revolucicnes y de '
los impulsos de mando, cuyo dispositivo (17) incluyes

contadores parciales (180,181) con descodificadores que

actian por los impulsos de cuenta; circuitos de coinci-
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dencia (174,175,176) combinados 2 sravés de conmute-
dores selectores del establecimiento de las medidas

respectivas (177,178,179)s y conmutaderes biestables
(£flip-flops 171,172,173) aptos para habilitar el
contador prindipal (15) para la cuenta progresiva y
para interrumpir la cuenta respectivamente con un
inversor de polaridad (185) y, simulténesmente, pare
poner a cero los contadores parciales y activarlos
respectivamente para la cuenta durante la interrupcidn
del contador principal (15); pudiendo modificarse

8 través de los commutadores selectores de estableci-
miento de medidas (177, 178, 179) el tiempo de interrup-
cidn de cuenta del contador principal y variarse, de
este modo las dimensiones de una porcion correspondiente
del articulo.

4,- Perfeccionamientos, de conformidad con las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizados porque cada detector
angular (13) incluye un tambor (131) o similar, concctado
cinemdticamonte con una relacion de 1:1 con el cilindro
de la maguina respectiva y dispuesto para cooperar
con cuatro sensores (133 o similar) segdn un codigo
"Gray) para la alimentacion de la informacicn al conmu-
tador efclico de posicidn angular (21), proporcionandose
en combinacion con cada conmutador angular una puerta
NAND (137) o similar con cuatro cntradas para la infore
macidn de 1os impulsos cuenta revolucioncs, que han de
suministrarse al contador de las.revoluciones (15) y

al dispositivo de cambio de medida (17).
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Do Perfeccionamientos; de conformidad con las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizados porgue se combina
un conversor-descodificader (21DF) del cédigc’"Gray";
con codigo 1 de 16, con ol conmmutador civlico de posi~
ciones angulares (21); y porque se combina un eonver—
sor-descodificador de cddigo binario (25DF) con el
conmutador ciclico de revoluciones (25), segin lo cual
se alimenta la informacion del contador de revoluciones:

(15), que tiene un codigo decimal, con grupos de salida
de las unidades, decenas, centenas;(£5IDF) a la unidad centrs

6. Perfeccionamientos; de conformidad con las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizados porque la unidad
central incluye puertas de logica NAND (601) dotadas
de cuatro entradas en numero correspondiente a los
mandos (x) que han de activarse, estando conecctadas
las entradas de dichas puertas al programa y cstando
conectadas las salidas de los convertidores-decodifi-
cadores de informacion de revoluciones y las salidas
de dichas pucrtas (101) al conmutador ciclico de distri-
bueidn de mandos (29).

7.- Perfeccionamientos, de conformidad con las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizados porque el gencrador
de conmutacidn ciclica (19) incluye un oscilador (197),
un formador de impulsos (199), un contador binario
de modulo n (191) donde m es el numero de maguinas,

v un descodificador (193) de binaric a decimal para
la informecion de las n conmutaciones que han de

suministrarse alos conmutadores (21, 25, 29).
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8.~ Perfeccionamientos en un equipo electronico
para el mando de una pluralided de mequinas circulares de

tejido de punto.

Segtin se deseribe y reivindica en la presente memo-
ria descriptiva que consta de 23 hojas foliadas y cescritas

a maguina por una sola cara,

Madria, a 11 AGO. 1973

p.a. JAIME ISERN
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