
3 ^
X M M  Amtz et al. 
Folio 10365

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

a favor da
TROCKENTECHNIK GaibH., da nacionalidad alemana, con d^ 
micilio en Peldstrasse, 51 - 4102 H0MBHR3 (NDRRH) Ale­
mania.

por:
"Perfeccionamientos en los aparatos para pulverizar pi& 
turas o similares sobre piezas planas da contomo irre­
gular".

M a m o r í a  d e s  c r i u t i  v a

La presenta invencidn sa refiera a los per­
feccionamientos introducidos en los aparatos pulveriza 
doras, especialmente los destinados a aplicar pintura



o materiales similares a las piezas de obra piabas de 
configuración irregular* como por ejenplo pieles o cue 
roa.

Un aparato pulverizador conocido para rociar 
piezas de obra como las referidas.- comprende unos me­
dios de transporte sobre loa cuales están situadas las 
piezas de obra para pasar por los elementos pulveriza­
dores del aparato* los cuales se mueven en sentido tran% 
versal a la dirección de avance de los medios tranqppg 
tadores tan pronto como unos elementos sensores asoci& 
dos a ellos detectan la presencia de una pieza de obra. 
Durante la pulverización de piezas de obra*! como por 
ejemplo/ cuero o pieles mediante dicho aparato* se apljL 
can sucesivamente unas franjas de color o de pintura 
sobre la pieza de obra producidas por unas unidades s& 
paradas de elementos pulverizadores que pasan unos tras 
otro sobre la pieza de obra, como resultado del avan­
ce de la pieza de obra por la acción de transportador*' 
las franjas quedan una al lado de la otra* pero sobre­
puestas parcialmente para conseguir una aplicación un¿ 
forme del color.

En el avance de una pieza de obra*! puede pq& 
dncirse una posición tal entre la pieza de obra y uno 
de los elementos pulverizadores con su miembro sensor 
asociado*' que este envíe un haz de radiación para datas 
tar la pieza de obra precisamente después de pasar su 
borde delantero de modo que no se produce la operación 
de pulverizar. No hay pues pulverización alguna hasta 
el paso del siguiente elemento pulverizador que aplica



urna franja o banda da calar aobra la plaza de obra. 
Dabldo a la supetposoción da laa franjea# anterior­
mente mencionada#^ que se extiende como medida de pre­
caución hasta cerca de la mitad de la siguiente franja# 
el resultado obtenido es prácticamente una doble apl^ 
cación de pintura sobre las franjas contiguas y una m& 
yor intensidad de color en la pieza de abra. Asi pues# 
si se produce la posición relativa anteriormente mencig, 
nada entre el borde delantero de la pieza de obra y uno 
de los elementos pulverizadores#! en la que sus medios 
sensores fallan en detectar el borde delantero de la 
pieza de obra#' solo actda el elemento pulverizador si­
guiente#' lo que significa q¡ue una zona del borde delea 
tero recibe una sola aplicación puesto que falta en ella 
primera capa que hubiera tenido que ser aplicada por el 
elemento pulverizador que no entró en acción. B1 resu& 
tado de ello es una debilitación de color en dicha zona 
comparada con una región interior de la pieza de obra.
La misma irregularidad puede oeucrir en el borde de sa­
lida de una pieza de obra.

Los perfeccionamientos de le presente inven­
ción proporcionan un aparato que aplica una capa de na 
terial de revestimiento a las piezas planas de obra que 
comprende unos medios de pulverización y otros de tran¿ 
porte# dispuestos estos últimos de forma que se mueven 
continuamente durante el funcionamiento del aparato pa­
ra hacer pasar las piezas de obra a través de los ele­
mentos pulverizadores#* provistos de medios sensores# p& 
ra rociar, durante el funcionamiento del aparato la pi&



za da obra conducida por loa medios transportadores 
detectada por los medios sensores# estando montados 
el elemento pulverizador y sus medios sensores de mo­
do que se mueven transversalmente durante el funcio­
namiento del aparato con relación a los medios trang 
portadores# Los medios sensores conprenden un emisor 
de ondas dispuesto para dirigir su radiación hacia la 
pieza de obra situada en los medios transportadores 
cuando los medios sensores cruzan los medios tranapog 
tadores/ asi como un receptor de ondas que recibe la 
radiación reflejada por la pieza de obra# estando ada& 
tados dichos emisor y receptor de modo que la linea in%l 
ginaria que los une queda situada generalmente a lo lag 
go del recorrido del elemento pulverizador/# Delante 
de cada receptor se dispone un elemento conductor de la 
radiación para que recoja la radiación reflejada por la 
pieza de obra que no desplaza en el plano en que se en 
cuentra la linea que une el receptor y su emisor aso­
ciado#

De preferencia/ los diversos elementos pul­
verizadores del aparato perfeccionado objeto de la ptg 
sentó invención están montados encima de los medios de 
transporte/ y cada uno de ellos dispone de medios sen­
sores asociados.

De preferencia también#' el emisor de los me­
dios sensores del aparato de la presente invención# es 
un emisor de radiación ultrasónica#

Preferiblemente,! cada conductor de los medios 
sensores de un aparato como el del objeto de la presente



invención/ unos tubos unido# por aun extremo# contiguo# 
ai receptor bifurcándose luego dichos tubo# de modo que 
sus extremo# libres quedan separado# sobre una linea 
dispuesta en Angulo recto con relación a la linea que 
une el emisor y el receptor# - Convenientemente# loa exttg 
moa separados de los tubos adoptan forma de embudo. Es­
tos extremos separados de lo# tubo# están además incli­
nado# adecuadamente con respecto a la pieza de obra pa­
ra presentar una zona receptora de refracción mayor que 
la que existiría si dichos extremo# fueran paralelo# a 
la pieza de obra.

Alternativamente/ cada conductor de lo# medio# 
sensores de un aparato como el de la presente invención 
puede estar constituido por un embudo que presenta# en 
la parte más alejada del receptor una porción extrema 
que es alargada en dirección transversal a la linea que 
une el emisor y el receptor y que es estrecha en la di­
rección de dicha linea/ presentando asi una zona alarga 
da para la recepción de la radiación reflejada/ que que­
da en ángulo recto con la linea que une el receptor y el 
emisor.

Preferiblemente#^ cada uno de los elementos puí 
varisadores y sus medios sensores asociados# está monta­
do en el extremo de unos brazo# radial## de un soporto 
los cuales giran alrededor de un solo árbol vertical p& 
ta situar loa elemento# pulverizadores en una trayecto­
ria circular que atraviesa por do# vece# loa medio# de 
transporte/ en sentido transversal al movimiento de los 
mismo#.



A continuación se describirán de acuerdo con 
loa presentes perfeccionamientos tres aparatos aeleceig 
nados a titulo de ajmplo y con referencia a los pla­
nos que se acompañan# en loa cuales#

La figura 1#- es una perspectiva del primer 
aparato pulverizador?

La figura 1# es una vista lateral de una pag 
te del primer aparato pulverizador tomada a lo largo 
de un brazo del citado parata;

La figura 3# es una vista frontal de parte 
del aparato que se representa en la figura 2;

La figura 4# es una vista lateral de una pag 
te del primer aparato similar a la de la figura 2# pe­
ro en la cual aparace una pieza de piel 1 al final de 
su pulverización;

La figura 5# es una vista lateral de una pag 
te del segundo aparato#? tomada a lo largo de un brazo 
de este segundo aparato;

La figura 6#* es una vista de frente de parte 
del segundo aparato que se representa en la figura 5# y

La figura 7#' es una vista de parte de un ter­
cer aparato pulverizador.

El primer aparato pulverizador de acuerdo con 
los perfeccionamientos de la invención está destinado a 
aplicar una capa de pintura a piezas de obra -1- tales 
como pieles o cueros y comprende un transportador -2- 
que se mueve continuamente hacia adelante en la dire­
cción de la flecha A durante el funcionamiento del apa­
rato. La pieza de piel -1- se coloca sobre el transpor
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tador -2- con la cara a la cual se ha da aplicar la ca, 
pa de pintura diapuesta hacia arriba. El transportador 
-2- conduce las piezas de piel -1- a travás de loa ele­
mentos pulverizadores de este primer aparato ilústrate 
w ,  los cuales comprendan, un soporta o carro giratorio 
situado sobra el transportador y provisto de cuatro br&_ 
zos *3-, -4-, -5- y -6- unidos a un eje vertical -7-. 
Este eje, junto con los brazos# gira durante el funda 
namiento del aparato en la dirección de la flecha B.
En la extremidad de los brazos -3-# -4-# -5- y -6- es­
tán fijados unos soportes -8-# -9-# -10- y -11- para c& 
da uno de los cuatro elementos pulverizadores -12-#-13- 
-14- y -15- y sus correspondientes medios sensores de 
la obra asociados a ellos. Los medios sensores están 
formados por un emisor de radiación ultrasónica -16-# 
-18-# -20- y -22- y da un receptor tambión de radiación 
ultrasónica -17-# -19-# -21- y -23-. Debajo de cada 
receptor hay dispuestos unos conductores ultrasónicos 
en la forma de un par de tubos -24- &  y &  -25- & Y &  * 
26- a y a# y -27- a Y a  - LOS rayos ultrasónicos emi­
tidos por uno cualquiera de los mandos emisores -16-, 
-18-, -20- y -22- son reflejados por la pieza de piel 
-1-, recogidos por el par de tubos -24-, -25-, -26- y 
-27- asociados, y conducidos al receptor correspondían 
te -17-, -19-, -21- y -23-, Cada par de tobos está 
unido por sus extraños contiguos al receptor pertinen­
te, desde donde se bifurca en forma de Y, de modo que 
sus extremidades opuestas a las que están unidas quedan 
separadas en una linea transversal, dispuesta en ángu­
lo recto a la linea que une el emisor y su correspon-



diente receptor* Mientras el eje -7- gira durante el 
funcionamiento de este primer aparato* los elementos pul 
verizadores *12-* -13-* -14- y -15- y sus medios sensg 
rea asociados recorren una trayectoria circular que atr& 
viesa por dos veces el transportador -2- en sentido tran¿ 
versal a su dirección de movimiento. Cada uno da los 
emisores y de sus receptores asociados*^ están montados 
en los soportes -8- y sucesivos de modo que trazando una 
linea recta entre cada emisor y su receptor queda esta 
situada generalmente a lo largo del recorrido de unocua^ 
quiera de los elementos pulverizadores -12-* -13-, -14- 
y -15- asociados al emisor y al receptor. El conductor 
asociado a cada receptor está dispuesto*' segdn se descz^ 
birá más adelante*' para recoger o captar la radiación ul 
trasónica reflejada por la pieza de obra que no se des­
plaza en el plano en que está situada la linea imagina­
ria de unión entre el receptor y su emisor correspondió^ 
te.

Este primer aparato pulverizador se represen­
ta en la figura 2 en la misma posición con respecto a 
una pieza de piel -1- transportada*' que en la figura 1.
En la figura 2/ ¡&a pieza de piel -1- &a alcanzado una 
posición en la cual una zona de su borde de ataque o de 
avance -28- queda situada debajo del tubo -24— Los 
mandos emisores ultrasónicos -16—* —18—* —20— y —22— ag¡ 
táan con una cierta dispersión de modo que la radiación 
ultrasónica se emite generalmente en forma de un haz c& 
nico y proyecta no solo verticalmente desde cada uno de 
los emisores sobre la pieza de obra sino que incide so-
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sobre una zona de la misma#' partea de la cual están 
situadas a cada lado de la proyección vertical sobre 
la pieza de obra# en la linea de unión entre el emi­
sor y su receptor asociado* Una zona pues del borde 

5 de avance de la pieza de obre -1- que atraviesa los
elementos pulverizadores y que no está situada vertí 
cálmente debajo del emisor -16- reálbe la radiación 
ultrasónica, y análogamente una zona del borde de a& 
lida de una pieza de piel que ha pasado por los ale­

lo mentos pulverizadores recibe también la radiación ul­
trasónica. En los aparatos de pulverizar conocidos, 
esta radiación ultrasónica oblicua no pone en funciona 
miento el elemento pulverizador asociado/ puesto que, 
a causa del ángulo oblicuo de incidencia, la radiación 

1$ no llega al receptor ultrasónico. El aparato que se
está describiendo dispone/ entre otras ventajas, de 
una radiación ultrasónica#' representada por linea de 
trazos, que parte del emisor asociado -16- y que coa 
tinda en sentido descendente hasta que es reflejada 

20 hacia arriba/ también oblicuamente y hacia la derecha
(según se ve en la figura 2) por la zona marginal -28-. 
De este modo la radiación reflejada oblicuamente es 
captada por el conductor -24- &  y trasladada al recep 
tor -17- (no visible en la figura 2) . Una vez capta- 

25 do el rayo ultrasónico por el receptor -17- entra en
acción el elemento pulverizador -12- en la forma acog 
tumbrada/ y esto ocurre cuando la zona marginal -28- 
está apróxima pero no directamente debajo del eleme& 
te pulverizador -12- (no visible en la figura 2) . El



lo -

elemento pulverizador -12*+ actda en sentido descenden­
te en un determinado radio de dispersión, extendiendo 
una franja de pintura o color por delante de la zona 
-28- y en parte de la propia zona -28-. Al pasar el 

5 siguiente elemento pulverizador -13- (veása la figura 1)
y cono consecuencia del continuo avance de la piel -1- 
se aplica a la misma una franja adyacente de pintura 
que cubre la franja previamente aplicada, de modo que 
se efectúa sobre la zona marginal -28- una doble acdión 

10 pulverizadora. En sus zonas interiores la piel -1- que
da directamente debajo de los receptores a medida que 
pasan por encima de la piel y en cada oaso se produce 
una refracción que es captada por uno de los conducto­
res o tubos asociados para aplicar asi una capa de pl&

15 tura de tonalidad uniforme y exenta de irregularidades
en dichas zonas interiores de la piel, la figura 3 
muestra la manera en que la radiación ultrasónica emi 
tida por el mando emisor ultrasónico -16- es reflejada 
hacia arriba por la pieza de piel -1- captada por uno 

20 de los tubos -24- y conducida hacia el receptor ultra­
sónico -17-,

En una zona -29- del borde o margen de salj. 
da de, la pieza de piel -1- se produce igualmente un re 
fie jo de radiación ultrasónica cuando esta zona margi- 

25 nal -29- ha pasado en su avance por debajo del corres­
pondiente elemento pulverizador. Esta refracción y capta 
ción de la radiación ultrasónica se produce durante el 
funcionamiento del primer aparato pulverizador,* en tan­
to que el tubo -24- &  está situado sobre la zona margi-



nal -29- (figura 4). La radiación ultrasónica que pag 
ta oblicuamente hacia abajo y hacia la izquierda (según 
la figura 4) desda el mando emisor ultrasónico -16- es 
reflejado en sentido ascendente por la zona marginal 
-19- hacia la izquierda hasta que llega a la boca del 
tubo -14- &  desde donde continúa hacia el receptor ul­
trasónico -17- (no visible en la figura). Por consi­
guiente, también en la sosa marginal de salida -29- se 
aplica una franja pulverizada de pintura, de la cual a& 
lo una parte de ella se extiende hacia el borde -29-.' 
de este modo se asegura la aplicación uniforme de una 
doble capa pulverizada de pintura sobre la zona margi­
nal -29- de la piel y con ello sobre toda la extensión 
de la misma. Los extremos de los tubos -24- A  y -24- 
&  -25- A  y -25- &  -26- A  Y -26- &  y -27 ^  y -27- &  
que se dirigen hacia el transportador -2- estén ensan­
chados en forma de embudo^ por lo que puedan captar un 
haz de rayos ultrasónicos de una zona transversal de a& 
churas correspondiente, mejorando asi la efectividad de 
los medios sensores.

El segundo aparato pulverizador según los prg 
santas perfeccionamientos tiene una construcción y fu& 
cionamiento parecidos al del primer aparato con la ex­
cepción de que en lugar da los tubos -24-. -25-. -26- y
-27-. los conductores estén constituidos por unos a mo­
dos da embudos -30- (Figuras 5 y 6) . Estos miembros
-30- similares a los tubos -24-.? captan la radiación
ultrasónica reflejada oblicuamente hacia arriba por la
pieza de piel -1-. Cada uno de ellos es de construcción
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planeé y su extremo opuesto al de su acoplamiento con 
el mando receptor asociado/ se prolonga en sentido 
transversal a la linea de unión entra el receptor y 
su emisor asociado/ y en una dimensión estrecha en la 

5 dirección de dicha linea# con lo que se obtiene una z¡&
na alargada de captación de la radiación reflejada# 
que queda dispuesta en ángulo recto con respecto a 
¿ha linea de unión entre el receptor y el emisor* De 
este modo#- solamente los rayos que proyectan lateral- 

10 mente hacia afuera en una banda estrecha generalmente
en ángulo recto con respecto a la dirección de movi­
miento del elemento pulverizador -12- y de sus medios 
sensores -16*# -17-/ -30-, pueden ser captados y no 
los inclinados hacia adelante o hacia atrás por fuera 

1S de dicha banda en la dirección de movimiento del ma&
do sensor^si Esta di tima radiación ultrasónica fuera 
tan&iáa <Rg)tada/ cambiaría el tiempo da respuesta de 
los medios sensores en el instante de pasar por enci­
ma de los bordes laterales de la pieza de piel# lo 

20 cual, dada la importancia que tiene la correcta slncrR
nizadón de funcionamiento#' seria realmente perjudicial 
porque la entrada en acción de ios elementos pulveriza 
dores#? con relación a los bordes laterales de las pig 
les# ha de efectuarse en determinados momentos de tiaga 

25 po/ dispuestos de acuerdo con el movimiento de dichos
elementos#' para que sienpre se produzca una acción pci 
verizadora dichos bordes, aunque no sea intensa,' por 
lo que es importante que al perfeccionar la forma de 
pulverizar las zonas marginales de entrada y de salida
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de lea pieles/ no se pierde el efecto de precisión 
necesario en los bordes laterales.

El tercer aparato pulverizador de acuerdo 
con los perfeccionamientos de la invención es aslmlg 
mo idóntico en construcción y funcionamiento al pri­
mer aparato representado, excepto en que loa extremos 
de los tubos -24- &, -25- &  y &, *26- &  y &  y -27- 
&  y &  están inclinados con respecto al plano de la 
pieza de piel -1-, Los tubos -24- a  Y -24- & tienen 
unas extremidades biseladas -31- a Y *31- &  que pro­
porcionan unas aberturas elípticas dado que los tubos 
son cilindricos. Estas aberturas elípticas formadas

por los biseles -31- a Y *33-* &  están inclinadas con 
respecto el plano de las piezas de piel y tienen una 
sección transversal mayor que ios tubos cuyos extre­
mos están cortados segón un plano paralelo a las pia 
zas de piel,' y están además dispuestos de modo que púa 
den Captar consecuentamente un haz mayor de rayos ul­
trasónicos reflejados oblicuamente. Los biseles -31- 
a y -31- & están en principio separados entre sí,puqa 
to que han de captar rayos ultrasónicos reflejados 
por la zona comprendida entre los tubos -24- &  y -24- 
b.

N O T A

Se reivindinca como objeto de esta patente!
1.-Perfeccionamientos en los aparatos para 

pulverizar pinturas o similares sobre piezas planas de 
contomo irregular compuestos por elementos pulveriza 
dores y medios de transporta que se mueven en forma
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continua durante el funcionamiento del aparato para 
hacer pasar las piezas de obra a través de los elema& 
tos pulverizadores#' llevando asociados los elementos 
pulverizadores unos medios sensores de la pieza da 

5 obra,' sobra la cual se aplica una capa de material dg
rante el funcionamiento del aparato por los elementos 
pulverizadores al pasar dicha pieza da obra por debajo 
de ellos# conducida por los medios transportadores y 
detectada por loa medios sensores# moviéndose los elg 

lo mantos pulverizadores píos medios sensores en sentido
transversal a los medios transportadores# comprendida 
do los medios sensores un emisor de radiación adaptado 
para dirigir una radiación hacia una pieza de obra si* 
tuada en los medios transportadores cuando los medios 

15 sensores atraviesan o pasan por los medios transporta
dores y un receptor de radiación adaptado para captar 
la radiación reflejada por la pieza de obra# estando 
dispuestos el emisor y el receptor de modo que una lg. 
nea de unión trazada entre el emisor y el receptor qug 

20 da situada generalmente a lo largo de la trayectoria
de movimiento del elemento pulverizador# caracteriza­
dos por disponer un conductor (24# 25# 26# 27) da la 
radiación delante de un receptor (17#19# 21# 23) para 
que dicho conducto (24#' 25#' 26# 27) capte la radiación 

25 reflejada por la pieza de obra (1) que no se desplaza
en el plano en que está situada la linea de unión en­
tre el receptor (17# 19, 31#" 23) y su emisor asociado 
(16# 18, 20#' 22).

2.- Perfeccionamientos segón la reivindicación



anterior* caracterizados porque el mande emisor emite 
radiación ultrasónica.

3. - Perfeccionamientos segdn las reivindica 
clones anteriores* caracterisados porque los elementos

5 pulverizadores se diaponen encima de los medios trans-

4. - Perfeccionamientos según una cualquiera 
de las reivindicaciones anteriores* caracterizados por 
constituir el conductor ultrasónico (24*! 25* 26* 27) por

10 dos tubos (24 &  24 &  ) unidos por sus extremos cont&
guoa al receptor asociado (17* 19* 21* 23) y separados 
en sus extremos opuestos (32 &* 32 de modo que es­
tos extremos (32 a# 32 & ) queden en ángulo recto con 
respecto a la linea de unión entre el emisor asociado 

15 (16* 18* 20* 22) y el receptor asociado (17* 19* 21* 23).
5. - Perfeccionamientos según la reivindica­

ción anterior*! caracterisados porque dichos extremos s¿ 
parados (32 a? 32 & ) tienen forma de embudo.

6. - Perfeccionamientos segdn las raivindica-
20 cienes 4 y 5* caracterisados por disponer los extremos

32 a? 32 &) unas aberturas (31 a, 31 en inclinadas c 
con relación a la pieza de obra (1) para presentar una 
zona de captación de los rayos ultrasónicos reflejados 
por la pieza de obra mayor que la ofrecida por abertu- 

25 ras paralelas a la pieza de obra (1).
7. - Perfeccionamientos segdn una de las rei­

vindicaciones la a 3§* caracterizados por constituir 
los conductores (24/ 25* 26* 27* 30) en forma da embu­
do (30) cuyo extremo más distante de los receptores (17*



19, 21,*23) es alargado en una dirección transversal a 
la linea da unión entre cada uno de los receptores aso 
ciados (17, 19,' 21, 23) y su emisor asociado (16,18/20, 
22) y es estrecho en la dirección de la linea, presen- 

3 taado asi una zona alargada para la captación de loa x&
yoa ultrasónicos reflejados por la pieza de obra (l)que 
queda en ángulo recto a dicha linea de unión entre los 
citados receptores (17, 19, 21, 23) y los emisores (16,
18, 20,t 22).

lo 8.- Perfeccionamientos segán una cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizados por 
disponer una pluralidad de elementos pulverizadores es- 
tándo asociados a cada uno de ellos unos medios sensores, 
cuyos,idementos pulverizadores junto con sus medies sen 

15 sores,! asociados están montados de forma que puedan mo­
verse transversalmente uno tras otro con relación a la dĵ  
rección del movimiento de los medios de transporte,

9. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación
anterior,' caracterizados porque cada uno de los elemen­

to tos pulverizadores (12/ 13, 14, 15) y sus medios senso­
res asociados está montado en un brazo (3,t 4,í S, 6,) cu­
yos brezos están montados a su vez de modo que giran p& 
ra situar loa elementos pulverizadores ( 12,' 13, 14, 15) 
en una trayectoria circular que cruza dos veces los me-

25 dios de transporte,: en sentido transversal a la dirección
del movimiento de los mismos.

10. - Perfeccionamientos en los aparatos para
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pulverizar pinturas o similares sobre piezas planas de

Esta memoria consta de diecisiete hpjaa escr& 
tas por una sola cara*



F/g. ?



7T?í?<rA'F/V7T5'CAW/*'



^̂ *̂?/<? /̂cz/ -

F/g3

33

3í

1
2

7
7 2 3


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



