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"PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSTANAS DE Ld-
MINAS DESPLAZABLES Y'ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGANWO DE MA

NIOBRA UNICO".

Ta invencidn se refilere a las persianas verticales com-

puestas de un carril superior en el cual se encuentra el -
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mecanismo de orientacidn y de desplazamiento longitﬁdinal
de las liminas que cuelgan perpendicularmente al mecanismog
de arrastre.

En el estado actual de la técnica, estas persianas est
compuestas de un perfil en el cual deslizan unos carros ¢
soportan unas liminas de material textil, material pléasti-
co o cualquier otro tipo de maberial.

En la generalidad de lds casos, este tren de carros po-
see un carro de arrastre unido al siguiente y asl sucesiva
mente para todos los carros mediante un enlace flexible qu
determina su separacidn y cuya longitud es inferior a la -
longitud de las liminas. Por medio del carro de cabeza se
provoca un movimiento de desplazamiento que va desde un I§
plegamiento completo hasta el desplegamiento longitudinal
que cubre la totalidad de la longitud del carril. La ope--
racidn de desplegado se realiza como sigue: s8¢ acta sobre
el carro de cabeza que arrastra el carro siguiente hasta -
detenerse mediante el enlace de separacidén y asl sucesiva-
mente, para todos los carros siguientes. Para el desplaza-
miento del carro de cabeza, se ubtiliza frecuentemente un -
corddn dirigido por unas poleas.

Cada carro lleva, por otra parte, un mecanismo de orien
tacidn que imprime una rotacidn axial a las liminas engen-—
chadas perpendicularmente al mecanismo. Todos los carros -
estin atravesados por un eje que dirige el movimiento de -
rotacidn por medio de un tornillo sin fin. Este eje puede
estar mandado por corddén, cadenilla, por manivela, ebc. Po
otra parte, el desplazamiento lateral de las liminas no es
[deseable més que a condicibén de que las mismas tengan una
posicidn perpendicular con respecto al mecanismo de arras-

tre, con el fin de evitar rozamientos que podrian deterio-

[¢]
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rar las liminas de textiles, papel y otras.

Se conoce ya una persina del tipo mencionado anterior—-
mente en la gue el mando de estos dos movimientos (branslg
cibn y giro) es obtenido por medio de un drgano de manio--
bra finico.

La presente invencidn se refiere a un tal tipo de per--
siana, cuyo mando es obtenido gracias a unos medios meci--
nicos seguros y simples.

A este fin, la invencidn tiene por objeto una persiana
de liminas desplazables y orientables, del tipo que com=—=
prende una serie de carros unidos los unos a los otros por
medio de un enlace flexible, que estén montados mdviles en
translacidén sobre una gula continua y que llevan, cada uno
un eje orientable porftador de una limina de persiana, es--
tando unidos ¢inemiticamente, de una parte estos carros y
de otra sus ejes, a un Orgeno de maniobra tnico, caracteri
zéndose la persiana porque dicho drgano es rotativo y estd
unido de una parte a una polea de arrastre de un corddn -
tenso fijado al primero de los carros, y por otra parte, &
un vastago dotado de un paso de rosca, cada uno de los -
cuales estl engranado con el pifidn de un eje porta-liminas
estando previstos un primer embrague entre el brgano rota-
tivo y la polea de arrastre y un segundo embrague entre el
drgano rotativo y el vastago, uméa uno de los cuales embra
gues esté en posicién activa cuando el otro estd en posi--
cidn inactiva y viceversa.

La invencidn serd comprendida mejor con la ayuda de la

I

descripcién que sigue hecha en referencia a los dibujos an
xog, quedando bien entendido gque la descripcidn y los dibu

jos no son dados mis que a titulo de ejemplo indicativo y

no limitabivo.
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Ia fig. 12, es una vista esquemdtica en seccidn longitu
dinal de la gula superior de una persiana con aplicacidn -
de los perfeccionamientos segin la invencibn;

ILa fig. 2&, es una vista hecha.en gseccidn segln la linea
TI-IT de la fig. la;

Ia fig. %&, es una vista en seccibn hecha segin la 11—
nea III-III de la fig. la;

La fig. 42, es una vista en seccidn hecha seglin la 1i--
nea IV-IV, de la fig. 32;

Ia fig. 58, es una vista en seccidn hecha segin la 11~
nea V-V de la fig. 12;

La fig. 6&, es una vista esquemdtica con secciones par-
ciales horizontales de la gula superior representada en la
fig. 12

La fig. 72, es una vista en seccibén hecha segin la 1i--
nea VII-VII, de la fig. 63,

Ta fig. 88 y 92, son unas vistas en seccidn dz dos for-
mas diferentes de realizacidn del mando {nico de una per--
siana segln la invencidn.

Tn referencia a los dibujos, ge puede apreciar que una
persisna segfin la invencidn comprende una guia superior -
-1- constituida por un perfil que presenta dos pistas de -
rodadura horizontales ~2- y =3- para las ruedas -4- de los
carros -5-. Cada carro ~5- posee un eje vertical -6- soli-
dario de un pifibn =7- y lleva un gancho -8~ para una 1ami-
na de persiana -S-.

Ademfs, cada carro esth atravesado por dos agujeros -10
en cada uno de los cuales pasa uno de los cabos de un cor-
d6n ~-11- que pasa sobre una poleé mobtriz =-12- y sobre dos
poleas de retorno -13- cuyos extremos estan bloqueados por

unos conos ~l4- en unos alojamientos del carro de cabeza -
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-5a-,

De este modo, cuando la polea motriz -12- gira, el cor-
ddén es arrastrado en un sentido o en el otro para tirar -
del carro -5a~. Todos los carros eshan relacionados por -
unas lenglietas flexibles -16- de longitud determinada. En
el sentido del reparto de los carros -5- a lo largo de la
guia -1- (cierre de la persiana), el carro -5a- tira del -
siguiente, 8ste del otro y asi sucesivamente, gracias a --
las lengletas =16-,

En el sentido inverso correspondiente a la yuxtaposi---
cidn de todos los carros -5- sobre un lado de la guia -ly
(apertura de la pefsiana), el carro -5a- empuja al carro -
siguiente y este empuja al otfo y asl sucesivemente.

Por obtra parte, todos los pifiones -7- montados girabo—-
rios en los carros -5- estan engranados con los pasos de -
rosca =17- solidarios de un eje -18- longitudinal e inte--
rior a la guia -1-.

Cuando el eje -18- gira, arrastra los pasos de rosca -
=17« ¥ todos los pifiones -7- y, por consiguiente, los ejes
-6~, los ganchos -8- y las liminas -9-, que, de este modo,
pueden ser orientadas a voluntad.

El mando del corddn -11- por una parte y del eje -18-
por oftra, es obbtenido por medio de un arbol Gnico -19- de
cualquier tipo conocido que puede ser maniobrado o bien =-
a mano, medisnte una manivela, o bien por un motor.

Sobre las figs. 18 a 43, se gprecla un embrague de tipo
conocido que esti interpuesto entre el arbol -19- y la po-
lea -12-., Este embrague puede estar realizado de la forma
siguiente:

El &rbol -19- es solidario de un pifidn conductor -20-

situado coaxialmente a una corona exterior -21- dentada A
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interiormente y conducida por unos pifiones saté&lites -22-
que engranan a la vez con el pifAdn conductor -20- y la co=
rona =-21-, Unos puntos de soldadura =23- constituyen unos
topes que se oponen, en un punto, a la rodadura de los pi-
flones satélites =-22- y, por consiguiente, provocan la soli
darizacidén del pifidn -20- y de la corona =-21- que es soli-
daria de la polea -12-.

Este conjunto constituye un embrague puesto que, en tan)
t0 que los pifiones satélites rueden libremente, el pifidn -
conductor -20- gira mientras que la corona -21- permanece
inmdvil. Durante este funcionamiento a rueda libre, la po-
lea -12- permanece inmdvil igualmente. Por el contrario, -
cuando los pifiones metélites -22- son bloqueados por los -
topes -23-, el pifidn conductor =20~ arrastra la corona con
ducida =21=- y la polea =12-, de suerbe que el cordén -11-
es maniobrado y los carros -5— son desplazados en un sentj
do u otro seghn el sentido de robacibén imprimido &l &rbol
-19-,

Esta previsto un segundo embrague entre el arbol -19- y
el eje -18- y este segundo embrague estd unido cinemitica-
mente al primero porque el pifibn conductor =207 es solida-
rio de un pifibn cdnico -24- que engrana con un segundo pi-
Adn cdnico =25~ de eje perpendicular al anterior, constity
yendo &stos una bransmisidn en Sngulo hacla una espiga -26
prevista de un pifidn -27- engranado con otro pifidn -28- so
portado por una esplga -29- y solidario de un eje =-%0-.

De esta forma, cuando el primer embrague estd en rueda
libre, el arbol -19- manda al eje -18-. Este segundo embrg
gue esth.realizado del modo siguiente: alrededor del eje -
-30-, esté enrollado un resorte -31- cuyos extremos estin

doblados para constituir unos topes =-32- y -33- que pueden
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cooperar con los bordes de un espacio ranurado -34- previs
to en el extremo de un eje conducido =355~ golidario del -
eje "'18—0 -

Un manguibto =-%6=- estd situado coaxislmente en el exte-~

rior del eje conducido =55- ¥ lleva un diente interior -37
que se sitfia entre los extremos -32- y -33- del resorte -
-21-, Exteriormente, el casquillo -36- lleva un filebeado

-38- que acopla con un roscado interior fijo ~39- cuyo Ul-
timo paso de rosca recibe un punto de soldadura -40- que -

forma tope sin acufiamiento para el filebeado ~3%8-,

1§

El funcionamlento de este segundo embrague es el siguie
te:

Cuando el eje -30- gira en el sentido de la flecha —-A-
arrasbtra en rotacibdn al resorte -31-. Bl extremo ~32- hace
tope contra el borde del espacio ranurado -34- y tiende a
arrastrarlo pero éste opone una resistencia superior a la
elasticidad del resorte -31l-, que entonces se tensa. Simul
tinemmente, el extremo -33- encuentra el diente -37-y -
arrastra en rotacidén al manguito -36~ que desliza axialmen
te a causa del engranaje del fileteado —-%8- en el roscado
~39-, Cuando el fileteado -%8- encuentra el tope -40~, el
manguito -3%6- se ilnmoviliza. Durante estos movimientos, el
eje -35- permanece inmdvil asl como el eje -18-, los btorni
llos sin-fin -17-, los pifiones -7-, los ejes -6-, los gan-
chos -8- y las léminas -9-.

En el momento en que el manguito -3%6~- se inmoviliza, la
rotacidn del eje -30- es transmitida al espacio ranurado -
=34~ del éje conducido -35-, el cual arrastra en rotacidn
al eje -~18~ de los tornillos sin-fin ~17-, de los pifiones
-7~ de los ejes -6-, de los ganchos -8- y de las laminas -

~-9-, que se orientan. En el movimiento inverso, el extremo
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-32- actfia sobre el diente -37- y libera el manguito -36-,
que puede deslizar, entonces, sobre el eje —55-9

El conjunto de la persiana funciona del modo siguiente:

Partiendo de la posicidn de la fig. 1l&, se aprecia que
la persiana estd cerrada. Los carros -5- estin repartidos
a lo largo de la guia -1- y las léminas =9- estén orienta-
das sensiblemente en un plano paralelo al de la guia -1-,

Acionando el &rbol ~19- se hace girar el pifién -20- que
arrastra los pifiones satélites -22-. La corona -21- y la -
polea -12- permanecen imméviles. Pero los pifiones -24- ¥
-25= son arrastrados y, mediante los engranajes -27-y -
-28-, el eje -30- gira. El manguito -36~ esti en pnsicién
bloqueada, de suerte que el eje conducido =35~ y el eje -
-18- giran lgualmente. Las laminas -Y- realizan un giro de
902 hasta encontrarse todas paralelas, perpendiculares al
plano de la gula -1-. Se ha elegido este dnpulo como el -
més favorable a la yuxtaposicidn de las laminas ~9- las o

unas contra las otras (apertura de la persiana). Esto 4lti

1=

mo se ha conseguido calculando convenientemente el paso de
fileteado -38- y del roscado -39-. En este momento es libe
rado el manguito ~36- y desliza sobre el eje -3%5- de tal -

forma que este eje al ser desacoplado, se para.

[2]

Simulténeamente, los pifiones satélites -22- alcanzan lo
topes -2%-, de suerte que la corona -21- y la polea -12- -
son arrastradas. El corddn -1l- se desplaza y hace desli--
zar el carro -5a- que empuja a todos los otros carros. -
Cuando &stos ocupan la posicién deseada, se deja de accio-
nar el &rbol -19-. Girando &ste en el otro sentido, se ob-
tendria inmediatamente el giro de las liminas ~9- antes de
Epoder volver a cerrar la persiana.

En otros términos, uno de los embragues esth en POSime——
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pecto al eje del arbol -19-.

cidn actiza cuando el otro esti en posicidn inactiva yrvi—
ceversa, de suerte que se congigue siempre una orientacidi
de las liminas segin el mejor 4ngulo requerido antes de -
provocar el desplazamiento de los carros.

El 4rbol ~19- puede ser arrastrado muy facilmente medign
te un mobto~reductor y por un precilo netamente inferior al
del sistema de arrastre separado. Bsto iltimo es aprecia--
ble particularmente cuando deben éer mandados varios con—-
juntos por medio de un contactor fnico. EL nlmero de las -
paradas de fin de recorrido y de los disyuntores seri naty
ralmente menos elevado. Este mando fnico permite ganar -
igualmente mis espacio medisnte la miniaturizacidn de su -
motor, que puede estar situado gusto al lado de la guia -
-1l-

Bn referencia ahora a la fig. 82, se aprecla que la po-
lea =12- es solidaria de dos arcos de circunferencia -5l-
vy -52- entre los cuales se acoplan las patillas salientes
de un manguito -53%-, estas patillas de sujecidn se prolon=
gan medilante unos dedos -54- gue atraviesan libremente  ~
unos orificlos -55- de la polea -12- y que pueden cooperaxn
como serd explicado mAs adelente, con un dentado fijo =56-

Un resorte =57- esté enrollado en espiral alrededor del
arbol -19- y sus dos extremos -58- cooperan con las pabi--
llas del manguito -53- y los arcos de circunferencia -51-
T —52=e

El &rbol -19- agbtraviesa libremente un disco -59- dotado

de varias cavidades -60- repartidas simétricamente con reg

La superficie inferior de la corona dentada -50- presen
ta el mismo nlmero de cavidades que el disco -59- de mane-

ra que se pueden aprisionar unas bolas -6l-.
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La corona —50; presenta una faldilla en arco de cifﬁun—
ferencia -62- que recibe exteriormente un manguito -63- do
tado de un saliente interior y de un dentado exterior -64-

Un resorte -65- anidlogo al resorte -57- descrito ante--
riormente, esti enrollado en espiral alrededor del Arbol -
-19- y sus extremos doblados cooperan con los bordes verti
cales de la faldilla -62- y con el sallente interior del -
manguito -63-.

.Con el dentado -64~ del casquillo -63-, estin engrana--
dos los pifiones satélites -22-, igualmente engranados en -
el dentado interior fijo -66- de una corgna -67- solidaria
de la c¢aja.

Por 4ltimo, entre el disco -59- y la polea -12-, estl -
interpuesto un resorte a compresidn en espiral -68- inmovi
lizado en rotacidn gracias a que sus dos extremos -£9- do-
blados van acopbados entre las dos ramas de una horquilla
fija -70-.

El funcionamiento de este dispositivo es el sigulente:

Se hace girar el irbol -19-, se arrastra el resorte -65
cuyo extremo arrastra al saliente del manguito -63- cuyo -
|[dentado -64- obliga a girar a los piﬁonééJRCuando los pifio
nes satélites -22- alcanzan los topes noﬁbueden girar més
y bloquean el manguito -63-,

Mientras gue los pifiones satélites ~22- pueden girar, 1
corona -50- gira igualmente y el pifibn cbnico -25- es -
igualmente arrastrado en rotacidén de suerte que el>eje -18
gira, lo cual provoca la orientacidn de las liminas de la
persiana.

Cuando los pifidfies satélites -22- estén bloqueados, la
rotacidn del &rbol -19- se realiza en un sentido tal que -

el resorte -65- tiende a abrirse hgciendo Gope contra el -

1)
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saliente del manguito =-6%-, lo que permite la rotacibn del
&rbol -19- dejando inmbévil el mecanismo del pifidn satélite

El disco -59- presenta una faldilla inferior -5%a- en -
la cual penetra con un cierto rozamiento la parte superior
del manguito -53-, y estando éste inmovilizado por los de-
dos ~54- y el dentado -56-, el disco -59- se encuentra fre
nado mienfras que la corona =50- gira. El disco =59=- gira
con ella pero, a consecuencia del rozamiento se desplaza -
con respecto a la corona ~50~ y las bolas -61- prq&ocan la
separacifn longitudinal de la corona -50- y del disco =59-
gracias a la pendiente -60a- de las cavidades -60-.

El manguito -53- es inmovilizado asi, lo cual %iende a
separar.el resorte =57- y, por counsiguiente, a dejaf inmd-

vil a la polea -12- a pesar de la rotacidn del arbol ~19-.

Cuando los pifiones -22- estén blogqueados, la corona =50

g8 inmoviligza. EL disco =59- solicitado por el resorte =69
gira bajo el efecto de las bolas -61l- que colocan enfrenta
das las cavidades -60- de la corona -50- y del disco -59-.
El disco -59- sube y desengrana los dedos -64- que estaban
bloqueados en el dentado ~56-. Bl manguito -5%- puede gi--
rar y el resorte -57- se aprieta alrededor del arbol -19-
de sugrte que la rotacidn de este &rbol -19- es transmiti-
ds, a la polea -12- por sus ejes de circunferencia -51- y -
=52~

Entonges el corddn -ll-es desplazado para abrir o cerralp
la persiana después de que las liminas han sido orientadas
por el eje -18- arrastrado por la corona =50-.

| Cuando se gira el arbol -19- en el sentido inverso, se

obtiene otra vez, la rotacidn de la corona -50- y del eje
-18- antes de la rotacidn de.la polea -12- y del desplaza-

miento del cordbn -11i-.
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-12-

Refiriéndonos ahora a la fig. 92, se ve que el mecanis-

diante el pifidn -25- y la corona -50- es idéntico al caso
de la fig. 88,

Por el contrario, el mecanismo de arrastre de los ca---
rros porta-liminas por el cordfn -ll- y la polea -12- se -
realiza de modo- distinto.

En este caso, la polea =12~ es solidaria de un tambor -
-71- dotado de dientes interiores -72-, mientras que sobre
el arbol ~19- esti montado un pifibn -73-. Los pifiones saté
lites -78- estén engranados a la vez con el dentado ~72-
el pifidn -73-,

Entre los dientes -72- estén previstos tantos topes co-
mo pifiones sgtélites hay a fin de que éstos puedan ser S
bloqueados simultfneamente despuds de un cierto recorrido
libre bajo la accidn del pifidn -7%- puesto en rotacibn pon
el &rbol -19~., En el momento de este bloqueo, la polea =
-12- es arrastrada por el &rbol -19- gracias al pifién -73-
a los pifiones satélites -74- y al tambor ~71-.

El funcionamiento del conjunto del dispositivo se dedu-
ce de lo que ya ha sido descrito.

Al comienzo de la rotacidén del Arbol ~19-, el resorte -
=65~ solidariza el Arbol -19- y la coroné -50~, estando 1i
bres los pifiones satéliteé ~-22~. Cuando son bloqueados con
respecto a la corona fija ~67-, el resorte -65- se afloja
para dejar girar libremente al &rbol -19-, mientras que la
corona -50- esta inmdvil.

En este momento, los pifiones satélites -74- que giran -
librementeillegan a los topes y solidarizan el &rbol -19-
vy la polea -12- que arrastra al cordén -ll-.

Se obtilene por tanto, a partir del mismo Arbol -19-, la
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orientacibén de las léminas antes de su desplazamienﬁbdéﬁ -
un sentido o en el otro.

La invencidn no esti limitada finicamente a estos lnicos
modos de realizacidn descritos y representados sino que -
abarca, por el contrario todas las variantes posibles.

N ‘0 T A

EN RESUMEN: La Patente de Invencidn que, por veinte =
afios, se solicita para todo el territorio naclonal, con =~
prioridad de las Patentes francesas nlms. 72/28525, de fe-
cha 8 de Agosto de 1.972; ¥y, 72/35909, de fecha 11 de Octy
bre de 1.972, ha de recaer sobre las siguilentes reivindicg
ciones:

1a.- WPERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSIA--
NAS DE LAMINAS DESPLAZABIES Y ORTENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MAﬁIOBRA UNICO", del tipo que comprende una serie de
carros unidos los unos a los obros por medio de un enlace
flexible, cuyos carros estin montados méviles en htransgla-~-
cidn sobre una gula continua y llevan, cada uno, un eje -
orientable portador de una limina de persiana, los cuales
carros de una parbte y sus ejes de otra estéin unidos cinemé
ticamente a un drgano de mando finico, caracterizados por--
que dicho drgano de maniobra es rotativo y esta unido por
una parte a una polea de arrastre de un corddn tenso fija-
do al primero de los carros y, por otra parte, a un eje dg
tado de un paso de rosca engranado cada uno con el pifidn -
de un eje porta-laminas, estando previsto un primer embra-
gue entre el drgano rotativo y la polea de arrastre, y un
segundo enbrague entre el brgano rotativo y el eje y estay
do wada uno de estos embragues en posicidn activa cuando gl
otro estéd en posicibn inactiva y viceversa.

28.- "PERFEGGIONAMIENTOS EN LA GONSTRUCCION DE PERSIA--
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NAS DE LAMINAS DESPLAZABLES Y ORIENTABLES MEDIAﬂTE ﬁﬁ QRGg
NO.DE MANIOBRA UNICO", segfin la reivindicacidn 1z, caracte
rizados porque el_primer embrague esti provisto de una rue
da libre de cualquier tipo conocido que debe provocar auto
miticamente el embragado después de un cierto nimero de -
vueltas del &rgano .rotativo.

38.—- "PERFEDCIONAMIENTOS EN Id CONSTRUCCION DE PERSIA--
NAS DE LAMINAS DESPLAZABLES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MANIOBRA UﬁiCO", segln la reivindicacidn 12, caractg
rizados porque el segundo embrague esta dotado de un disps
rador de cualguier tipo conocido que provoca el desembraga
do después de un cierto nfimero de vueltas del drgano robta-
tivo.

42, "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSIANA
DE LAMINAS DESPIAZABLES Y ORIENTABIES MEDIANTE UN ORGAWO -
BE MANIOBRA UNICO", segin las reivindicaciones 2z y 32, ca
racterizados porque ¢l elemento conductor del primer embrg
gue esti unido cinemibicamente al elemento conductor del -
segundo embrague.

b5a.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSIA--
WAS DE LAMINAS DESPLAZABLES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MANIOBRA UNICO", seglin la reivindicacidn lz, caracte
rizados porque el eje dotado de pasos de rosca esti soste-
nido por un soporte que es mévil a lo largo de la gula cop
tinua de los carros, entre una posicidén extrema gque corres
ponde a la yuxbtaposicidn de los carros sobre un lado de 1lg
gula y una posicidn media que corresponde al reparto de lo
carros a lo largo de la gula, estendo determinada esta pos
cibn media por un tope fijado a la gula sobre el recorrido

del soporte,
62.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSIA--

WAS DE LANMINAS DESPLAZABIES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA

[¥2)

[#3]

TP

NO DE MANTOBRA UNICO", segfin la reivindicacidn 52, caracte
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415

420
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430

435

IO DE MANIOBRA UNICO", segin la reivindicacidn 12, caractg

|rizados porque el brgano cstd formado al menos por dos de-

por cada uno de los cuales pasa uno de los tramos del cor-

d6n, siendo uno de estos orificios de mayor btamafio que el
otro.

7@.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSIA--
NAS DE LAMINAS DESPLAZABIES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA

rizados porque los dos embragues son coaxiales.

82,.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCICN DE YERSIA--
NAS DE LAMINAS DESPIAZABLES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA|
NO DE MANTOBRA UNICO", segin la reivindicacién 78, caracte
rizados porque el Srgano de mando Gnico comprende un &rbol]
central alrededor del cual estén enrollados en espiral y &
dos niveles distintos, dos resortes cuyos extremos dobla—-
dos son susceptibles de cooperar con uncs topes radiales -
de dos piezas unidas cinemdticamente, cada una a wno de -
los mecanismos de arrastre de las léaminas, los cuales re--
sortes solidarizando o no a dicho arbol con el mecanismo cp
rrespondiente, segin que ellos sean solicitados hacia un -
apriete o un aflojamiento de sus espiras.

" 9a,~ "PERFECCIONAMIZNTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSTA--
NAS DE LAMINAS DESPLAZAPLES Y ORTENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MANIOBRA UNICO", segln la reivindicacidn 7&, caracte
rizados porque el primer mecanismo de arrastre comprende -
un drgano susceptible de cooperar con una parte fija con -
vigtas a su inmovilizacidn cuando el segundo mecanismo de
arrastre estid en funcionamiento.

10a, - "PERFECCIOﬁAMIENTOS BN LA CONSTRUCCION DE PERSIA-
NAS DE LAMINAS DESPIAZABLES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MANTOBRA UNICO", segln la reivindicacidn 9a, caracte
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Jcinendticamente al érgano de mando finico medisnte va embrg]

16—

dos solidarios de un manguito que recibe la accidn dé uno

de los resortes enrollados en espiral, estando estos dedog
enfrente de una corona dentada fija, estando interpuesto
un resorte espiral entre dicho manguito y un disco dotado
de cavidades en cada una de las cuales se encuentra una boj
la, presentando una coronz del segundo mecanismo de arras-—
tre’por su parte unas cgvidades que cubfen las bolas, y tg

niendo estas cavidades paredes inclinadas en el sentidoc pe

TH

pendicular a los radios del disco y de la corona.

1la.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN IA CONSTRUCCION DE FERSIA-
NAS DE LAMINAS DESPLAZABIES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MANiOBRA UNICO", segfn la reivindicacibn 7a, céractg

rizados porque cada uno de los dos mecanismos est& unido -

gue con pifiones satélites, estando interpuesto un brgano -
de unibn desolarizable entre uno de los embragues y el Or-
gano de mando finico.

-1l2&,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSTA
WAS DE TLANINAS DESPTAZABIES Y ORTENTABIES MEDIAWNTE UN ORGA]
NO DE MANIOBRA UNICO", seglin la reivindicacién 72, caracte
rizados porque el mecanismo de arrastre de los carros por-
ta=liminas posee una polea pafa un corddn, la cual es soli
deria de un tambor con dentado interior engranada con los
p;ﬂones satélites, que a su vez engranan con un p#fidn soli
dario del Organo de mando (mico que atraviesa libremente -
la polea de un modo axial.

138.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA GONSTRUCGION DE PERSTA-
NAS DE LAMINAS DESPLAZABIES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGA
NO DE MANIOBRA UNICO", segin la reivindicacibn 1lla, carac-
terizsda porque el drgano de unidn esti comstituido por un

resorte en espiral enrollado alrededor de un vastago axial
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475

480

solidario del 6rgano de mando, y los extremos doblados de
este resorte cooperan con unos topes solidarios del embra-—
gue y son mdviles entre sl pare provocar ya sea en apriete

o bien el aflojamiento del resorte con respecto al vasbago

gque ha de recaer la Patente de Invencidn gque, por veinte -

afios, se solicita para todo el territorio nacional, - - --

descriptiva, que consta de diecisiete phginas, escritas a

miquina por una sola cara, y di

17~

14a.~ Por Gltimo, se reivindica como objeto sobre el -

p o r
"PERFEGCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE PERSIANAS DE LA-
"MINAS DESPLAZABLES Y ORIENTABLES MEDIANTE UN ORGANO DE MA
NIOBRA UNICOM

Todo conforme queda expresado en la presente lMeworia

Jos que se asompaman.

n, 8 de Agosto de 1.973

Podo
ANTONIO ARICHA

Finflador JUAN GUERRERO
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