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PERFECCIONAMIENTOS EN ESTRUCTURAS TELESCOPICAS DE DOS . 
ELEMENTOS MONTADOS DESLIZANTES UNO CON RESPECTO AL OTRO.-

Société Anonyme POCLAIN, entidad francesa, residente en 
60330 LE PLESSIS-BELLEVILLE, (Oise), Francia.'

.' ' Se sabe, en especial en el campo de las máquinas
de obras públicas, que unos equipos,.que comprenden recepto­
res de fluido, son dispuestos en la porción extrema da es­

tructuras telescópicas. Un ejemplo está dado por las cucharas 
5. excavadoras, que son accionadas por un gato hidráulico y que

están montadas en. la porción extrema de un ohásis largo telej3 
cópico a fin de poder excavar profundamente.
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Hasta el presente, la alimentación de fluido de di- ¿ 

chos equipos es efectuada por medio da conductos flexibles 
montados sobre unos enrolladores, o por medio de conductos 
flexibles asociados a tensores a poleas. Dichos dispositivos 
son ¡costosos, complicados y, lo que as un inconveniente grave, 
en ía realización de un conjunto telescópico^ voluminosos.

La invención trata de remediar este estado de cosas 
proponiendo un nuevo dispositivo, cuya adopción suprime la 

necesidad anterior de recurrir a conductos flexibles en la 
zona telescópica de la estructura.

A este efecto, la invención tiene por objeto una 
estructura telescópica que. comprende dos elementos montados 
deslizantes uno con respecto al otro, estando previsto un dis­
positivo motor enganchado a estos dos'elementos a fin da regu­
lar con ello la posición relativa. Un dispositivo receptor de 
fluido, unido selectivamente a una fuente de fluido bajo pre­
sión y a un depósito de descarga, por. manguitos da empalme de 
conductos da admisión y de impulsión fijados sobre un primer 
de los dos citados elementos, es enganchado sobre el segundo 

de estos dos elementos.
Esta estructura comprende un primer y un segundo gato 

da fluido, cuyas secciones de las cámaras que contienen los vas­
tagos de pistón, denominadas pequeñas camaras, por una parte, y 
las secciones de las cámaras opuestas a estas pequeñas camaras, 
denominadas grandes cámaras, por otra parte, son respectivamen­
te iguales. Estos gatos están enganchados a los dos elementos



telescópicos en oposición mecánica, de tal manera que al vastago 
de pistón de un primer de estos dos gatos y el cilindro del sa- 
gundo de los dos mencionados gatos sean solidarios en translaciór 
del primer elemento telescópico, mi&nüfasí que al bástago de pis­
tón del segundo gato y el cilindro del primer áató son solida- . 
ríos en translación del segundo elemento telescópico.

Dos conductos de transferencia están agenciados en el 
vastago de pistón de uno de los dos gatos y desembocan,, por una 
parte, al exterior de la porción extrema dál citado vástago, que 
está en oposición al pistón del gato correspondiente, y por ótra 

parte, uno de los conductos da transferencia da un lado y el 
otro conducto de transferencia del otro lado, y cerca del citado^ 

pistón, respectivamente, en las pequeña y grande cámaras del oí-? 
tado. gato.

Dos conductos de unión conectan cada uno en permanen­
cia, respectivamente, la porción extrema de uno de los conductos 
de transferencia a uno de los dos manguitos de empalme fijados 
sobre el cilindro del otro gato, desembocando uno de estos man­
guitos de empalme en una de las cámaras del citado otro gato, 
y desembocando al otro manguito de empalme en la otra cámara de  ̂

este otro gato, de modo que las pequeñas, respectivamente gran­
des cámaras de los dos gatos sean unidas entre ai.

Los manguitos de empalma da conductos de admisión y 
de impulsión fijados sobre el primero de los elementos teles­
cópicos están unidos por dos primeras canalizaciones, uno a una



pequeña cámara y* el otro a una gran cámara* por mediación de 
uno de los órganos, vastago de pistón o cilindro, de uno de 
los gatos, que as solidario del primar elemento telescópico.
Por último, al dispositivo raceptbr se une pór dos segundas 
canalizaciones, a una pequeña cámara^ y a una gran camara, por 
mediación de uno de los órganos, vastago de pistdn o cilindro 
de uno de los gatos, o del grupo de ios dos conductos da unión, 
que es solidario del segundo elemento telescópico.

Según una primera variante de realización, él enganch 
del gato, cuyo vastago de pistón está provisto de los dos con­
ductos dé transferencia, es tal que al cilindro del citado gato
es solidario en translación del primer elemento telescópico. La
primeras canalizaciones SB unen respectivamente a las pequeña y 
grande cámaras del citado gato, por mediación de dos manguitos, 
de empalma que desembocan en las citadas cámaras y que se fijan 
sobre el citado cilindro.

Según una segunda variante de realización, el enganch 
del gato, cuyo vastago de pistón está provisto de los dos con­
ductos de transferencia, es tal que el cilindro del citado gato
es solidario an translación del primer elemento telescópico, Ad
mas, el bástago da pistón del otro gato, que es igualmente soli­
dario en translación del primer elemento telescópico, comprende 

dos conductos secundarios de transferencia, agenciados en éste 
vastago de pistón. Éstos conductos secundarios de transferencia 
desembocan, por una parte, al exterior de la porción extrema dai
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citado vastago de pistón, que está en oposición al pistón de es­
te otro gato, y por otra parte, uno da los citados conductos se­
cundarios de transferencia de un lado y el otro conducto secun­
dario de transferencia del otro lado, y cerca del pistón del ci­
tado otro gato, respectivamente en las pequeña y grande cámaras 

de este otro gato. En este caso, las dos primeras canalizaciones 
se unen, respectivamente, a la pequeña y a la grande cámara del 
mencionado otro gato por dos manguitos de empalme de.los citados 
conductos secundarios de transferencia fijados ál exterior de 
la porción extrema del vastago de pistón de este otro gato, '

En una u otra variante, las segundas canalizaciones 

se unen a las pequeña y grande cámaras del gato, cuyo cilindro 
es solidario en translación del segundo elemento, por mediación 
de dos manguitos da empalma fijados sobre el citado cilindro.

Por último, es ventajoso que, de manera conocida de 
por si, el dispositivo motor está constituido popón torear gato, 
siendo la carrera máxima de cada uno de los primer y segundó 
gatos al menos igual a la carrera máxima del citado tercer gato.

La invención será mejor comprendida así como las ca­
racterísticas secundarias y sus ventajas con el transcurso de la 
descripción que sigua de unas formas da realización dadas a con­
tinuación a título de ejemplo no limitativo y con referencia a 
los dibujos anexos, en los que.:

Las figuras 1 y 2, son vistas .esquemáticas que corres­
ponden a dos variantes distintas de realización, de una estruc-.



tura conforme a la invención.
La figura 1 representa una sección esquemática de. una 

pluma telescópica constituida por dos porciones deslizantes 1 y 
2. Un gato 3 36 engancha entre estas dos porciones para permi-r 

5. tir asi la regulación de la posición relativa. En su clase, el
cilindro 4 de este gato es solidario de la porción 2, miantras 
que el vastago de pistón 5 está articulado en torno al eje 6 

sobre la porción 1 ¿
Se observará que, de manera conocidá dé pór si, unos 

10¿ conductos 7 y 8 unen dos conductos perforados en el vastago de
pistón 5 y que desembocan uno en una de las cámaras y el otro 
en otra cámara del gato 3, a un distribuidor da tres pistones 13 
El conducto de impulsión 9 de una bomba 10, que aspira por el 
conducto 11 en el depósito 12, conduce igualmente al distribui- 

15. dor 13, uniendo otro conducto 14 dicho distribuidor 13 ai cita­
do depósito 12. Una chapaleta tarada de descarga 15 se interpone 

* en un conducto 16 conectado en derivación sobre el conducto 9. 
Las tres posiciones del distribuidor 13 corresponden a:

- la primera, la puesta en comunicación de los con-
80. ductos 8 y 9, y 7 y 14;

- la segunda, la puesta en comunicación de los con­
ductos 9 y 14, y el aislamiento, a la altura del distribuidor 

13, de las conductos 7 y 8;
- la tercera, la puesta en comunicación de los con­

ductos 7 y 9, y 8 y 14.85.



Un receptor 17, constituido por un motor hidráulico, 
se engancha por medio de un gancho 18 a la porción 2.

Se observará ahora que otros dos gatos 19 y 20, idén­
ticos son enganchados entre las porciones 1 y 2, en oposición 
mecánica: el cilindro 21 del gato 19 y el vástago de pistón 22 

del gato 20 son articulados sobre la porción 2 respectivamente 
en torno a los ejes 23 y 24,mientras que el cilindro 27 del ga­
to 20 y el vástago de pistón 28 del gato 19 son articulados so­
bre la porción 1, respectivamente en torno á los ejes 26 y 25.

Dos conductos de transferencia 29 y 30 están agencia­
dos en al vástago 22, que es por ende solidario en translación 
la porción 2. Se observara por ló démas que, en la realización 
representada, la bomba 10, el depósito 12 y el distribuidor 13 
son solidarios de la porción 1. Los conductos de transferencia 
29 y 30 desembocan, por una parte, al exterior de la porción 
extrema del vástago 22, próximo al eje 24 y opuestamente al pis­

tón 31 del gato 20, y por otra parte, el conducto 29 en la cá­
mara 20a del citado gato 20, delimitada por el pistón 31 y el 
cilindro 27 y que contiena el vástago de pistón 22, y el conduc­
to 30 en la cámara 20b del gato 20, opuesta a la cámara 20a con 
respecto al pistón 31. Los conductos 29 y 30 desembocan en dichi 

cámaras por orificios situados cerca del pistón 31.
Dos conductos de unión 32 y 33 unan permanentemente: < 

conducto 32, la porción extrema del conducto de transferencia 2' 
que desemboca en la porción extrema del vástago 22 a un manguitt
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dé empalma 34,,que es solidario del cilindro 21 y que desemboca 
en la cámara 36 del gato 19, que contiene él vastago 28, y el 
conducto 33, la porción extrema del conducto de transferencia 3t 
que desemboca en la porción extrema del vastago ¿2 a un manguitc 
de einpalme 35, qüe es solidario del cilindro 21 y qué desemboca 
en la cámara 37 del gato 19, que está opuesta a la cámara 36 cor 
respecto al pistón 38 del gato 19. De esta modo, 1¿3 cámaras 20t 
y 37 de gran sección de los gatos 19 y 20 se unen entre si, y
las cámaras 2Óa y 36 de péquéKa secci!óp de estos dos gatós ¿e 
unen igualmente entre si. í '

Por lo demas, un dispositivo de alimentación de fluidc 
bajo presión# clásico, análogo ál conjunto de la bomba 10, del 
depósito 12 y del distribuidor 13 está previsto para la alimen­
tación del motor 17. Esta conjunto está constituido por la bomba 
39, que aspira en el depósito 12 por el conducto 40, e impulsa 
por un conducto 41 unido a un distribuidor 42. La bomba 39 y el 
distribuidor 42 son solidarios da la porción 1. Un conducto 43 
está conectado en derivación sobre el conducto 41 y une este con 
ducto 41 al depósito 12 con interposición de una chapaleta de 
descarga tarada 44. Un conducto 45 une el distribuidor 42 al de­
pósito 12, mientras que dos primeras canalizaciones 46 y 47, que 
aseguran una, la función de conducto de admisión, la otra, la de 
conducto de impulsión, y viceversa, unen unos manguitos de empal 

me 46a y 47a,fijados sobre el distribuidor 42, y por ende solida 
ríos de la porción 1, a unos manguitos de empalme 46b y 47b solí
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darlos del cilindro 27 y que desembocan despectivamente en la cá* 
mara 20a de pequeña sección y en Ib cámara 20b de gran sección 
del gato 20. Se indicará-que el distribuido? 42 posee las tres 

posiciones siguientes, en las que:
- en la primera posición, hay comunicación del conductí

41 y de la canalización 47, y del conducto 45 y de ía canaliza** 
ción 46; .

- en la segunda posición, hay comunicación da los. con- 
ductos.41 y 45, y aislamiento, a la altura del citado distri­
buidor 42, de las canalizaciones 46 y 47;

- en la tercera posición, hay comunicación del conduc­
to 41 y de la canalización 46, y del conducto 45 y de la cana­
lización 47.

Dos segundas canalizaciones 48 y 49 unen los manguitos 
de empalme 17a y 17b del motor a dos manguitos de empalme 48a y 
49a, fijados sobre el cilindro 21, y que desembocan, respectiva­
mente, en la cámara 37 de gran sección, y en la cámara 36 de pe­
queña sección.

Una variante de realización está representada en la fi­
gura 2, en la que se encuentran casi todos los elementos ya des­
critos, con su referencia. Sin embargo, las canalizaciones 46 y 
47 no son ya conectadas al cilindro 27 del gato 20, sino a unos 
manguitos de empalme 46c y 47c solidarios del vastago de pistón 

28 del otro gato 19. Dos segundos conductos de transferencia SO 
y 51 están agenciados en el vastago 28. El Conducto 58 una ei
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manguito de empalma 46c a la cámara 37 dé gran sección del gato 
19, mientras que el conducto 51 une el manguito de empálme 47c a 
la cámara 36 de pequeña sección del dtado gato, desembocando es­
tos dos conductos en dichas cámaras por orificios situados cerca 

5. dél pistón 38*
i Las ventajas que se sacan de las.disposiciones que aca

ban dé ser descritas van a ser ahora expuestas*
El fin perseguido proponiendo estas nuevas estructuras 

telescópicas es, ello está indicado solamente a titulo recorda- 
10, torio, la supresión de los enrolladores de conductos flexibles.

Se supondrá por tanto, sin interesarse, en un primer* 
tiempo, en la alimentación de fluido bajo presión del motor 17 
por la bomba 39, suponiéndose el distribuidor 42 en su segunda 
posición, que se quiere modificar la posición relativa de las por 

15. clones 1 y 2. Para lograrlo, se alimenta el gato 3 por la bomba
10 poniendo el distribuidor 13, por ejemplo en su primera posi­
ción, representada en la figura 1, En su clase, el vastago 5 en­
tra en el cilindro 4, y la porción 2 penetra en la porción 1. De 
pues^ al ser obtenida la posición relativa deseada, se coloca el 

30. distribuidor 13 en su segunda posición, Ib que permite inmovili­
zar las porciones 1 y 2 una con respecto a la otra.

Se trata de responder a las dos cuestiones siguientes: 
— ¿ permitirían lobatos 19 y 20 esta regulación, cuan 

do, por ejemplo, el distribuidor 42 estuviera en su segunda posi 

25. ción ?, ' -



- ¿ si as posible asta regulación, ha tenido por efec­
to secundario modificar la posición del órgano móvil del motor. 

17 con respecto a la parta fija da este motor ?.
Se habrá observado que la entrada del vastago 5 en el 

5. cilindro 4, provocaba, concomitantemente, la entrada Jal váótagt
28 en el cilindro 21 del gato 19 y la salida del vastago 22 fue­
ra tbl. cilindro 27 del gato 20, siendo los tres gatos sensible­
mente paralelos y siendo compatibles sus carreras, en particu-r 
lar, siendo la carrera de lobatos 19 y 20 al manos igual y, de 

10. hecho, sensiblemente igual a la del gato 3. Por este motivo, el
fluido expulsado fuera da la cámara 20a por la salida del vásta- 
go 22 es dirigido, por los conductos 29 y 32, hacia la cámara 36 
de igual sección que la cámara 29, Los desplazamientos de loe 
vastagos de pistón 22 y 28 al ser iguales en valor absoluto y 

15* de sentidos opuestos, el volumen de fluido expulsado fuera de la

cámara 20a compensa exactamente el exceso de fluido en la cámara 
36. Ocurre evidentemente lo mismo con el volumen expulsado fuera 
da la cámara 37, que es dirigido hacia la cámara 20b,

Resulta por tanto, de esta explicación del funciona— . 
20. miento, que la regulación de la posición relativa de lae porcio-

. nes 1 y 2, por medio del gato 3, es posible, y que ademas, esta 
regulación, al no ocasionar transferencia alguna de fluido en el 
motor. 17, no modifica en modo alguno la regulación de lá posicio 
del órgano móvil de este motor 17.

Si, ahora, al dejar el distribuidor 13 en su segunda25.



posición (regulación de la posición relativa de las porciones 1 
y 2 sin modificar),se coloca el distribuidor 42 en su primera 
posición, que está representada en la figura 1, la bomba 39 im­
pulsa en el conducto 41 y la canalización .47, El fluido que pene­
tra en la cámara 20b no actúa sobre el pistón 31, siendo manteni­
do el conjunto en posición por el gatd 3. Esta fluido se escapa 
por lo tanto de la cámara 20b por el conducto 30. Después, por el 
conducto 33, la cámara 37, y la canalización 48, lleva al mangui­
to de empalme 17b del motor 17, que acciona* El fluido impulsado 

por el motor 17 retorna al depósito i2, via los elementos sucesi­
vos: 17a, 49, 36, 32, 29, 20a, 46 y 45. -

Quede bien entendido que la puesta en posición del dis­
tribuidor 42 en su tercera posición conduciría a accionar el mo­
tor 17 en sentido inverso del anterior.

Se comprende igualmente que as perfectamente posible 
efectuar simultáneamente las regulaciones del enchufado da las 
porciones 1 y 2, y de posición del motor 17, siendo estas regu­
laciones, de hecho, funcionalmente independientes, como ello aca­

ba da ser visto.
No ha lugar insistir sobre la equivalencia de los me­

dios que permiten la realización de la alimentación de fluido 
bajo presión por la bomba 39 y la puesta en impulsión en el de­
pósito 12, definidos por la figura 1 ó la figura 2.

Se trataría evidentemente de unir la bomba 39 y el de­
pósito 12 a unos manguitos de empalme 46b y 47b.en un caso y 46c
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y 47c en otro caso, fijados 3 0 bra al elemento da uno de los gato 
19 o 20 que aa fijo con respecto a los citados depósito lá y bom- 
ba 39. Este elemento fijo está constituido por el cilindro-27 en' , * . . i
la estructura da la figura 1, y por el vastago 28 en lá estructu­

ra de la figura 2.
Por lo demas, se habrá observado' que la supresión de 

los enrolladores para conductos flexibles ha sido permitida por 
el hacho de que los conductos o canalizaciones previstos dnen, 
cada vez, únicamente dos árganos montados sobre el mismo sector 
o porción 1 ó 2. Asi pues, con respecto a la figura 1:

- las canalizaciones 46 y 47 unen el cilindro 27 al 
distribuidor 42, que son ambos fijos en translación con respecto 
a la porción 1;

- los conductos 32 y 33 unen el vastago 22 al cilindro 
21, siendo ambos fijos con respecto a la porción 2;

- las canalizaciones 48 y 49 unen el cilindro 21 al 
motor 17, siendo ambos fijos con respecto a la porción 2.

Sobre este último punto, se habrá notado que habría 
sido todavía equivalente conectar las canalizaciones 48 y 49, 
no ya sobre el cilindro 21, sino sobre los conductos 32 y 33, o 

incluso sobre el vástago 22.
Las dos disposiciones descritas con referencia a las 

figuras 1 y 2, tienen, todavía, cada úna, un equivalente: el que 
se obtiene disponiendo los gatos 19 y 20 de modo a fijar los ci­

lindros sobre las porciones respectivas donde serían fijados los
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pistones de las figuras 1 y 2, e inversamente. Todas las unio­
nes establecidas en las disposiciones de.las figuras 1 y 2 son 
conservadas por lo demás, quedando bien entendido que se une la . 
bomba 39 al elemento -cilindro o vástago de pistón- de.uno.de 
los gatos 19 ó 20, que es fijo con respecto a la porción 1.

A titulo Unicamente indicativo, se citará, en cuanto 
a aplicación de dichas estructuras telescópicas:

- el accionamiento de las cucharas excavadoras sus­
pendidas en la porción extrema de balancines telescópicos de 
máquinas de obras públicas, tanto ah ló aue concierne al gato 
de accionamiento de las .coouillas, como al motor de orienta-' 
ción angular de la cuchara, cuando está previsto;

- el control del motor de accionamiento de un taladro 
fijado en la porción extrema de una pluma telescópica.

Quede bien entendido, que si varios receptores deben 
ser alimentados, serán previstos tantos conjuntos de dos gatos 
de alimentación y de impulsión, análogos a los gatos 19 y 20, 
como.receptores a alimentar.

Por lo demás, la invención no se limita a las formas 
de realización que acaban de ser descritas, sino por el contra­
rio cubre todas las variantes que podrían serle aportadas sin 
salir de su marcó ni de.su espíritu.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 

así como la manera de realizarlo en la práctica, deba hacerse25



constar que las disposiciones anteriormente indicadas son 
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no al­
teren su principio fundamental. Taínbién se hace constar que 
el invento corresponde a una solicitud de Patente presentada 

5. en Francia con fecha y número siguientes: 2 de agdsto de
1972. n9 72 27876; acogiéndose por lo tanto a los beneficios 

que oonceden los Convenios Internacionales en vigor. Siendo 
lo que constituye la- esencia del referido invento y por lo 
que se solicita Patente de Invención por 20 años en España 

10. sobre: Perfeccionamientos en estructuras telescópicas de
dos elementos montados deslizantes uno con respecto al otro; 
caracterizándose por lo siguiente: . '

1.- Perfeccionamientos en estructuras telescópicas 
de dos elementos montados deslizantes uno con respecto al 

1 5 . otro, estando previstos un dispositivo motor enganchado a

estos dos elementos a fin de regular la posición relativa, 

y un dispositivo receptor de fluido, unido selectivamente 
a una fuente de fluido bajo presión y a un depósito de des-, 

carga, por manguitos de empalme de conductos de admisión y 
20. de impulsión fijados sobre un primero de los dos elementos,

y enganchado sobre el segundo de estos dos elementos, carac­
terizados porque se dota a cada estructura de un primer y un 
segundo gato de fluido, cuyas secciones de las cámaras que 
contienen los vástagos de pistón, denominadas pequeñas cáma- 

25. ras, por una parte, y las secciones de las cámaras opuestas
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a estas pequeñas cámaras, denominadas grandes cámaras,por 
otra parte, son respectivamente iguales, porque estos ga­

tos so enganchan a los dos elementos telescópicos en opo­
sición mecánica, de modo que el vástago de pistón de un 
primero de estos dos gatos y el cilindro del segundo de los 
dos gatos sean solidarios en translación del primer elemen­
to telescópico, en tanto que el vástago de pistón del se­

gundo gato y el cilindro del primer gato son solidarios en 
translación del segundo elemento telescópico, porque están 
previstos dos conductos de transferencia en el vástago de 
pistón de uno de los dos gatos y desembocan, por una parto, 
al exterior de la porción extrema del vástago, cue está ent
oposición al pistón del gato correspondiente y por otra 
parte, uño de los conduotos de transferencia de un lado y 
el otro conduoto de transferencia del otro lado, y cerca 
del citado pistón, respectivamente, en la pequeña y grande 
cámaras del gato, porque dos conductos de unión unen, cada 
uno en permanencia, respectivamente, la porción extrema de 
uno de los conductos de transferencia a uno de los dos man­

guitos de empalme fijados sobre el cilindro del otro gato, 
desembocando uno de estos manguitos de empalme en una de 
las cámaras del otro gato, y desembocando el otro manguito 
de empalme en la otra cámara de este otro gato, de modo 
que las pequeñas., respectivamente grandes cámaras de los 
dos gatos sean unidas entre sí, poraue los manguitos de em-
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palmo de conductos de admisión y de impulsión fijados sobre 
el primero de los elementos telescópicos son unidos por dos 
primeras canalizaciones, uno a una peqúeKa cámara y el otro 
a una grande cámara, por mediación de uno de los órganos,vas­

tagos de pistón y en caso dado cilindro, de uno de los gatos., 
que es solidario del primer eleménte telescópico y porque el 
dispositivo receptor está unido por dos segundas canalizacio­
nes, a una pequeña cámara, y a una grande cámara; por media­

ción de uno de los órganos, vástago de pistón y en caso dado 

cilindro de uno de los gatos, y en caso dado del grupo de los 
dos conductos de unión, que es solidario del segundo elemento 
telescópico.

.3.- Perfeccionamientos según la reivindicación : 
1, caracterizados porque el enganche del gato, cuyo vástago 
de pistón está provisto de los dos conductos de transferencia, 
es tal que el cilindro del citado gato es solidario en trans­
lación del primer elemento telescópico, y porque las primeras 
canalizaciones son unidas respectivamente a las pequeHa y 

grande cámaras del gato, por madiaoión de dos manguitos d e . 
empalme que desembocan en las cámaras y que están fijados so­

bre el cilindro.
3.- Perfeccionamientos.según la reivindicación 

1, caracterizados porque el enganche del gato, cuyo vástago 
de pistón está provisto de los dos conductos de transferencia, 
es tal que el cilindro del gato es solidario en translación



del. primer elemento telescópico, porouíe además, eí vastago
de pistón del otro gato¿ que es igualmente solidarlo en trans-

* - !
lación del primer elemento telescópico, comprende dos conduc­
tos secundarios de transferencia, agenoiadóá en eáte vástago 

5. de pistón, porque estos conductos secundarios de transferencia
desembocan, por una parte, al exterior de la porción extrema 
del vástago de pistón, que está en oposición al pistón de este 

otro gato, y por otra,parte, uno de los conductos secundarios 
de transferencia de un lado y el otro conducto secundario de 

10. transferencia del otro lado, y oeroa del pistón del otro ga­
to, respectivamente, en las pequeña y grande cámaras de esta 
otro, gato, y porque entonces las dos primeras canalizaciones 
son unidas respectivamente, a la pequeña y a la grande cámara 
del otro gato por dos manguitos de empalme de los conductos 

15. secundarlos de transferencia fijados al exterior de la por­
ción extrema del vástago de pistón de este otro gato.

4.- Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 2 ó 3, caracterizados porque las segundas canali­
zaciones son unidas a las pequeñas y grande cámaras del gato, 

30. cuyo cilindro es solidario en translación del segundo elemen­
to, por mediación de dos manguitos de empalme fijados sobre el 

cilindro.
5.- Perfeccionamientos según las reivindicacio­

nes anteriores, caracterizados porque el dispositivo motor es- 
25. tá constituido por un tercer gato, y poraue la carrera máxima



- -19 -4 1 7 4 8 9 1973

da cada uno de los primer y segundo gatos es al menos igual 
a la carrera máxima del tercer gato.

6.- Perfeccionamientos en estructuras telescópicas, de 

dos elementos montados deslizantes uno con respeoto al otro;
5. tal y como queda descrito sustancialmeRte en la presente Me­

moria e ilustrado en los dibujos adjunto.
Esta Memoria consta de 19 hojas escritas a máquina 

por una sola cara.
Madrid, . ¡y ^  1973
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