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MEMORIA TESCRIPTIVA para solicitar
DATENTE IE INVENCION en ESPANA por VEINTE afios

A nowbre de STOP-MOTION IEVICES CORPORATICN

entidad norteamericana

establecida en 155 Ames Court, Plainview, Nueva York 11803,

'Estados Unidos de América.

por: '"UN MECANISMO DE PARADA PARA DETECTAR LA INTERRUPCION DEL

HILO GUE S8 DESPLAZA A TRAVES DEL MISMOY

(Clase Internacional DO4b)
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La presente invencion est4 relacionada con un mecanig
mo de parada para el uso en asociacién con una miquina de trico-
tar y, particularmente, con un mecanismo de parada tal que ests
destinado a defectar una rotura del hilo o el agotamiento del
hilo,

Los mecanismos de parada convencionales de este tipo
usualmente comprenden un alambre flotante que termina por su ex—
tremo libre en una gufa de hilo y montado por su e xtremo para
movimiento pivotante, El alambre flotante estd cargado para mo-
vimiento pivotante hasta una posicién en la cual es operativo
para cerrar un interruptor, pero estd impedido de efectuar dicho
movimiento pivotante por el hilo que pasa a través do su gula
de hilo, De acuerdo con &sto, al romperse o agotarse el hilo,
el alambre flotante adopta su posicién cargada, produciendo el
cierre de un interruptor que es operativo rara interrumpir el
accionamiento de la méquina de tricotar. Un ejemplo de dicho me~
canismo de parada convencional se muestra en la Patente de los
Bstados Unidos No. 2,733,308, cedida al cesionario de &sta.

En los mecanismos de parada convencionales del tino
aqui considerado, los medios de carga del alambre flotante pue-
den comprender un resorte de tensibn o de torsibn, por lo que el
Par motor transmitido al alambre flotante est4d en un miximo cuan—
do el mismo est4 inmovilizado por el hilo que se desplaza, comu-
nicando por lo tanto a dicho hilo mé&s tensién de la deseable.

Cuando el hilo se termina, liberando sl alambre flotante de su
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inmovilizacién, el par motor que actfia sobre el alambre flotan—
te disminuye gradualmente a medida que éste se mueve pivotante~
mente hasta la posicién en la gue es operativo para cerrar el
interruptor, resultando un par motor disminufdo en dicho cierre
y un consiguiente contacto, menos seguro, del interruptor. Ade-
mds, el cierre del interruptor en regpuesta al movimiento pivo-
tante del alambre flotante se produce usualmente cuando el alam
bre flotanter alcanza una posicién predeterminada, normalmente fi-
jae Bsto limita la flexibilidad del mecanismo.de parada y puede
hacer que su uso sea menos eficiente en situaciones en que es
deseable que el interruptor del mecanismo de parada sea cerrado
en un perfodo de tiempo més corto que el que normalmente nece-
sita el alambre flotante para alcanzar su posicifn predetermina-
da de cierre de interruptor.
Por lo tanto, la presénte invencién constltuye

ﬁn mecanismo de parada mejorado que estd libre de las deficien~
ciag antes seilaladas,

RESUMEN DE LA INVENCION

De acuerdo con la presente invencién, el alambre
flotante estd asegurado por un extremo a una espige montada pa—
ra rotacién en el interior del alojamiento, por lo que el alam-—
bre flotante es pivotante respecto al alojamiento. La espiga de
pivote tiene tambien montada una leva a la cual estd asegurado
un extremo de un bucle de cinta, el otro extremo del cual estd

asegurado a wn extremo de un resorte de tensidn, siendo fijo el
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otro extremo del resorte de tensién. De acuerdo con &sto, la
fuerza del resorte es transmitida por medio del bucle de cin-

ta a la leva y a la espiga, cargendo a &sta para el movimiento
pivotante, El alambre flotante, la leva, la cinta y el resorte
est&n montados en el interior del alojamiento del mecanismo de
parada, de modo que cuando el a}ambre flotante sstd en su posi-
cibn operativa normal, es decir la posicibén en la cual esté in-
movilizado por el hilo gue pasa a través de su gula, el punto

de contécto'de la cinta y de la leva esté & una distancia mfinima
de la espiga de pivote, por lo que el par transmitido por el re-—
sorte a la espiga de pivote estd en un minimo. Ie acuerdo con
esto, durante la operacibén normal del mecanismo ds parada, la
fuerza comunicada por el alambre flotante al hilo que se despla-
za estd en un minimo, En el caso de una rotura del hilo, cesa la
inmovilizacibn del alambre flotante, permitiéndose que la leva
glre bajo la accién de la cinta cuyo punto de contacto con la
leva se mueve gradualmente a mayor distancia de la espige de pi-
vote, por lo que transmite un par progresivamente creciente a la
leva y al ala@bre flotante, Por lo tanto, al producirse la ro-
tura del hilo, el alambre flotante libre y la leva adqulersn wm
momento de pivotamiento gradualmente creciente en respuesta al
citado par progreéivamente creciente aplicado a las mismas. Dicho
movimiento pivotante de la leva da por resultado un firme contac—

to de deslizamlento de la misma con una lengliete metdlica flexi-

ble fijada al alojamiento, definiendo colectivamente dicha len—
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glieta y dicha leva el interruptor del mecanismo de parada y ase-
gurando el citado firme contacto de deslizamiento entre las mis—
mas un contacto eléctrico superior. Ademés, la lenglieta met8li-
ca que forma uno de los elementos del interruptor del mecanismo
de parada es movible ajustablemente para permitir un contacto
con la leva adelantado o retrasado, segfin se desee,

Por lo tanto, la construccién del mecanismo
de parada mejoraao de acuerdo con la invencidén comunica una ten— -
sién minima al hilo durante la operacién normal, y proporciona
un par motor gradualmente creciente a la leva y al alambre flotan—
te, al romperse el hilo, para proporcionar un firme contacto de
deslizamiento de la leva con la lenglleta metélica, para asegurar
un contacto de cierre superior del interruptor.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Fig, 1 es una vista en perspectiva, en al-
zado, del mecanismo de parada de acuerdo con la invenciéng

La Fig, 2 es una vista en corte tomada por la
1inea 2-2 de la Fig, 1 ;

Lla Fig, 3 es una vista en corte tomada por
la linea 3-3 de la Fig, 2 ;

La Fig, 4 es una vista lateral derecha del me-

. canismo de parada, cuando es activado por la rotura del hilo j

La Fig, 5a es una vista en perspectiva, a una
escala ampliada, de la leva del mecanismo de parada ;

La Fig, 5b es una vista en alzado de la leva

18.7.73 -5 -
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con el borde de cinta asegurado a la misma j

La Fig, 5c es una vista en corte itomada por
la 1lInes c—c en la Fig, 5b a una escala més ampliada j

Ia Fig, 54 es una vista similar a la Fig,
5¢, pero mostrando la posicibn de la leva después de la acti-
vacién del mecanismo de parada; y

La Fig, 6 es una vista tomada por la linea
6-6 de la Fig, 2.

DESCRIPCION DE LAS REALTZACTONES PREFERIIAS

Refiriéndonos ahora la Fig, 1, el dispositivo
de mecanismo de parada 10 de acuerdo con la presente invenciln
comp£ende un alojamiento 12 hecho de un pléastico adecuado u otro
material aislante, que tiene unas paredes laterales espacladas
14 y 16, una pared frontal 18, una pared superior 20, y una pa-
red inferior 22, Una ménsula metélica en forma de L 24 comprende
una pata 26 que define un cierre de pared posterior para el alo-
jamiento y una pata 28 provista de medios convencionales para
asegurar el mecanismo de parada 10 a la méiquina de tricotar. El
alojamiento 12 incluye una porcién superior 30 que se proyecta
hacia delante, una porcién intermedis 32 que se proyecta haciz de-
lante y una porcién inferior 34 que se proyecta hacia delanie, es-
tando las tres provistas, respectivamente, de aberturas alineadas
de gufa del hilo 36, 38 y 40. Una espiga de pivote 42 estd mon-
tada para rotacién en el interior del alojamiento 12, estando con

venientemente soportada para rotacién en paredes laterales 14 y 16
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desde las cuales dicha espiga sobresale hacla fuera un poco. Un
alambre flotante 44 en forma de U, que compreﬁde unas patas 46

y 48 termina en un extremo con una gula de hilo 50 y por el otro
extremo en un par de orejetas 52, 54 destinadas a ser aseguradas
separablemente a los extremos opuestos de la espiga de pivote 42,
que se proyectan fuera de las psredes laterales 14 y 16, respec—
tivamente estando dispuesto un casguillo 55 entre la orejeta 52
y la pared lateral 14, donde estd ligeramente rebajado. Los ex-

tremos que se proyectan de la espiga de pivote 42 estén apropia-

. damente ranurados como en 57 ( Fig 5 ) para recibir las orejetas

54, y 52, por lo que el alambre flotante y la espige se mueven
al unisono.

' En la posicién operativa normal del mecanis-
mo de parada, el alambre flotante 44 est4d en una posicién en la
cual su gula de hilo 50 es mantenida en alineacién con las gulas
de hilo, 36 38 y 40 por el hilo Y que pasa a través de las mig—
mas.,

La espige de pivote 42 tiene montada una le~
va 56 entre las paredes exiremas 14 y 16, Como se ve mejor en la
Fig, 5, la leva 56 comprende dos pestafias opuestas 58 y 60, excén-
tricas respecto a la espiga 42, y una porcién de difmetro reduci~
do 62 que se extiende entre las pestafias que pueden ser huecos
como,se muestra. Dicha porcién de difmetro reducido 62 estd trun~—
cada como en 64-64 en un plano separado del eje geométrico de la

espiga de pivote 42 en una pequefia distancia, jdentificada como X

18,7.73 -7 -
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en la Fig, 5c. Los extremos opuestos 66, 68 de una cinta sin

fin estén fijamente asegurados a la porcién 62 para definir

asf un bucle de cinta 70 que esté -.enrollado alrededor de la
porcibn 62 de la leve de la cual cuelga entoncss. Bl extremo
colgante 72 del bucle de cinta TO esiéd asegurado a un extremo de
un resorte T4, cuyo otro exiremo est4d asegurado a un tope 76 que
forma parte de un miembro de cremallera 78 asegurado ajustable—
mente a una ménsula 26, Ls ménsula 26 también tiene montada una

tira met4lica 80 que comprende una parite 82, que se extiende

_hacia dentro de la cual estd sacada hacia fuera una lenglieta 84

colgante angularmente, La tira met&lica 80 est4d adecuadamente ais—
lada de la ménsula 24 por medio de unos separadores aislantes 86

¥y estéd asegurada a la ménsula 80 por medio del perno 88 y la tuer
ca 90. El espérrago 92 del perno B8 se extiende hacia fuera dsl
alojamientp ¥y define un términal adecuado en coﬁductividad elec-
trica con la lehglieta 84. Una limpara 96 esth montada en la pa-—
red inferior 22 del alojamiento y estd conectada por un términal
fe le misma, a un miembro de contacto 98 en forma de L asegurad
entre la cremallera 78 y la mensula met4lica 24, que estéd conecta-
da a tierra. Una tira conductoras 100 estd asegurada en el interior
del alojamiento y tiene su porcién superior 102 en contacto fisi-
co con la leva 54 y su porcidn inferior 104 en contacto con el
otro términal de la lémpara 96. Desde'el punto de vista eléctri-
co, por lo tanto, la leva 54 que estd hecha de material conductor

esté en serie con la lampara 96, que estd conectada a tierra.
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Cuando el mecanismo de parada es montado aseguran&o
la ménsula 24 al slojamiento 12, feniendo el resorte T4 sus extre-
mos opuestos asegurados, respectivamente, al lazo de cinta 72 y
al tope 76, la tensién del resorte y la posicibn de la leva son
5 preseleccionadas de modo que los diversos elementos ocupan lags po-
aiciones mostradas en la Fig., 2 y la Fig, 5¢ cuando el mecanismo
de parada est4 en la condicién normal operativa, es decir, cuando
el alambre flotante 44 estd impedido de movimiento por el hiloc T que
se desplaza a través de su gufa 50, asf como por las gulas alinea-
10 das 36, 38, y 40 en el mecanismo de parada. BEn dicha condicién, co-
mo se muestra mejor en las Figs, 2 y 5¢, el par transmitido por el
resorte, a través de la cinta 72, a la espige de pivote 42, leva,
56 y el alambre flotante 44, esté en un minimo, ya que brazo del
momento de fuerza del resorte, que estd definido por la distancia
15 entre el eje geomdtrico de la espiga de pivote y del punto de con-
tac?o de la cinta con la leva, es de la magnitud X, como se sprecia
mejor en la Fig, 5c. Por lo tanto, durante la operacién nofmal del
mecanismo de parada, la fuerza transmitida por el alambre flotante
al hilo que pasa & través del mismo egtd en un minimo, En dicha condi-
20 cién operativa normal, como se muestra en las Figs. 2, 3, ¥ 5cy
la lenglieta 84 est4 separada de la leva 56, y particularmente de
la pestafia 60 de la misma, con el cual esta alineada, como s8 apre—
cia mejor en la Fig, 3. " Al romperse o acabarse ei hilo Y, el alam .
bre flotante 44 es liberado de la inmovilizacién impuesta sobre el

25 mismo por el hilb, permitiendo que el resorte comunique un movimien

18.7.73 -9 -
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to rotativo a la espiga de pivote 42, leva 56 y el alambre flo—
tante 44 en el sentido de ias agujas de un reloj mirando las
Figs, 2 y 5c, por lo que éstas adoptan las posiciones mostradas
en las Figs, -4 y 5d. Segfin progresa aicha rotacibén, se aprecia-

ré que, debido al efecto de la leva, &l brazo del momenio de

‘fuerza del resorte aumenta gradualmente desde el valor minimo
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X al valor X', comunicandc por lo fanto un par gradualmente cre-
ciente a la espiga de pivote y a la leva,

Se apreciarid tambien que dicho movimiento ro-
tativo producird el contacto de la pestafia 60 de la leva 56 con la
lengleta 84, produciéndose dicho contacto en un punto de par mé-
ximo, estableciéndose un firme contacto de deslizamiento entre
la pestafia 60 y la lenglieta 84. Se vé, por lo tanto, que la le—
va 56 y la lengleta 84, que definen colectivamente el interrup-
tor del mecanismo de parada, estén firmemente cerradas cuando el
alambre flotante 44 es libsrado de su inmovilizacién debido a
la rotura o al agotamiento del hiloc Y. El cierre de dicho intérrqg
for completa un circuito desde tierra al terminals=92 que estéd co- -
nectado de manera convencional a2 una unidad de energia operativa
para interrumpir instanténeamente el accionamiento de la méquina
de tricotar., Simulténeamente, el cierre de dicho interruptor al
completar dicho circuito hasta la unidad de energia, activa la
l&mpara 96 para proporcionar una indicacién visual de que el me—
canismo de parada ha sido activado.

El alojamiento 12 est4 provisto de caras rebaja-—

- 10 -
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das opuestas 114 116 que definen los resaltos 118 y 120 que de-

finon topes para las patas 48 y 46 del alambre flotante, respec—
tivamente, cuando dicho alambre flotante es liberado de su inmo-
vilizacién,

5 Por lo tanto, la utilizacién de la accibn de
la leva para cargar el alambre flotante, alcanza simulténeamen—
te dos objetivos muy deseables que no existen en los mecanismos
de parada convencionales de este tipo. Primero, reduce a una can-
tidad minima la tensién aplicada al hilo por el alambre flotante

10 durante el funcionamiento normal de la miquina de tricotar. Se~
gundo, al romperse el hilo, el alambre floitante gira con un mo- -
mento creciente para asegurar un clerre del interruptorrmas ré~

pido y m&s firme para interrumpir el accionamiento de la méquina
de tricotar., Por éontraste, en log mecanismos de parada convencio-

15 nales de este tipo, los alambres flotantes aplicen la méxima ten-

si6n sobre el hilo durante la operacién normel, y cuendo son libe-
rados de la inmovilizacién, el alambre se mueve hasta la posicién
de cierre del interruptor con un momento reducido. El movimiento
del alambre flotante con un momenio creciente cuando es libera@o

20 de wsu inmovilizacibn es particularmente deseable cuando el meca~

nismo de parada estd provisto de un capta-hilo 106, que se aprecia
mejor en la Fig, 1, que comprende una conformacibn de alambre que
termina en una estrecha separacién 108, para retener el extremo li~
bre del hilo roto con objeto de facilitar la nueva colocacifOn del

25 hilo en el dispositivo., Es mucho més probable que dicho oapta~hi

18.7.73 -1l -
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1o retenga el hilo cuando el alambre flotante liberado se mueve con
un momento creciente al producirse la rotura del hilo, para permi-~
tirle que lleve con &l al hilo para ser cogido por el capta-hilo,
como se muestra en la Fig., 4,

5 De acuerdo con otro aspecto de la invencién,
hay dispuesto un tornillo de ajuste 110 roscado a través de una
abertura en la pared superior 26 del alojamiento para contacto con
la porcién de tira metdlica 82, camo se aprecia mejor en la Fig, 3.
Por el ajuste del tornillo de ajuste 110, la porcién de tira 82

10 puede ser movida hacia arriba o hacia abajo para ajustar la sepa—
racién enire la lenglieta 84 y la leva 56, De esta manera, el pun—
to de contacto entre la pestafia 60 y la lengleta 84 puede ser pre-
seleccionado para gue ocurra antes o despubs, segfin se desee, des-
pués de la rotura del hilo. A este respecto, debe hacerse notar

15 que la tira metdlica 80 que incluye la porcién 82 y la lenglieta sa-
liente 84 son maturalmente eldsticas, para pemmitir el ajuste de
las mismas bajo la accifén del tornillo de ajuste 110.

Como se ha descrito anteriormente, el extremo
inferior del resorte T4 estd asegurado al tope 76 que forma parte

20  de un miembro dentado de cremallera 78, que se aprecia mejor en
las Figs, 2 y 6. Una rueda dentada 112 que puede ser girada exter-
namente por medio de un botdn 114 permite el ajuste vertical de
la cremallera 78 con objeto de ajustar la tensibn del resorte 74,
seglin se pueda desear,

25 Aunque aquf se hamostrade y descrito la reali~
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lizacién preferida de la invencién, se entenderd que la invencién
puede ser realizada de otra manera que la éspecificamente ilus~
trada o descrita, y que en la realizacidén ilustirada pueden hacer
se ciertos cambios en los detalles &e construcci 6n y en la forma
5 y disposicién de las piezas, sin apartarse dg la idea o princi-
piog bisicos de esita invencién dentro del objeto de las unidas

reivindicaciones,

La presente solicitud que corresponde a la
presentada en Estados Unidos de América, el 15 de Ensro de 1,973,
10 bajo el nfimero 323,777, se acoge a 103 beneficios del Artlculo

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueve que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente

15 de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que se recogen

18.7.73 - 13~
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en las reivindicaciones siguientes:

12,— Un mecanismo de>parada para detectar la
interrupcihn del hilo que se desplaza a través del mismo, que
comprende: (a) un alojamiento que tiene medios de guiardel hilo,
(v) un alambre flofante, que tiene medios de gufa del hilo, mon~-
tado en el citado alojamiento para movimiento pivotante relati-
vamente a éste y destinado a ser inmovilizado en una primerag po-
sicifn en la cual los medios de gufa del mismo ®stén en relacién
alineada con los citados medios de gula del alojamiento por el des-
plazamiento del hilo - no interrumpido que se mueve a iravés de los
citados medios de gufa alineados, (c) medios que cargsn al citado
alambre flotante para el movimiento pivotante del mismo para apar
tarlo de la citada primera posicién, por lo que dicho alambre flo-
tante asume una - segunda posicién cuando es liberado de su inmo-
vilizacién en la citada primera posicibn, en respuesta a la in-—
terrupcién del citado desplazamiento del hilo, (d) aplicando los
citados medios de carga un par minimo al citado alaﬁbre flotante

cuando esté en su citada primera posicién y aplicandgra éste un par

-'progresivamente creciente cuando dicho alambre flotante es liberado

de la inmovilizacién citada.

25.— Un mecanismo de parade de acuerdo con la
reivindicacién 1% en el cual hay dispuesta, ademis, una espiga de
pivote a la cual eété asegurado el citado alambre flotante para
movimiento pivotanite al unfsono con la misma, y un miembro de le-

va soportado por dicha sspiga.

-14 -
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38,~ Un mecanismo de parada de acuerdo con la rei-
vindicacién 22 en el cual los citados medios de carga comjiehden
medios de cinta asegurados por un extremo de los mismos 3l citado
miembro de leva y por el otro extremo de los mismos a unos medios
de resorte, por lo que la fuerza del resorte es transmitida a di-
cho miembro de leva a través de dichos medios de cinta,

48 ,~ Un mecanismo de parada de acuerdo con la rei-
vindicacibén 3% en el cual el brazo del par efectivo de la citada
fuerza del resorte sobre la espiga citada aumenta progresivemente
cuando el citado alambre flotante se mueve desde su citada primera
posicibn, en respuesta a la interrupcién del citado desplazamiento
del hilo,

58.~ Un mecanismo de parada de acuerdo con la rei-—
vindicacifn 18, en el cual hay dispuestos unos medios de interrup-
tor eléctrico cerrados en respuesta a la adopeidn por el citado
alambre flofante de su citada segunda posicién.

68,~ Un mecanismo de parada de acuerdo con la rei-
vindicaclén 48, eﬁ el cual hay dispuestos unos mediog de interrup-
tor-el8ctrico cerrados en regpuesta a la adopecidén por el citado
alambre flotante de su citeda segunda posicién,

78.- Un mecanismo de parada de acuerdo con la rei-—
vindicacifn 6%, en el cual los citados medios de interruptor com-

prenden un miembro de contaclo eléctrico montado en el citado alo~
Jamiento y unz porcién de superficie del citado miembro de leva que

se pone en contacto deslizante con el miembro de contacto citado,

-15 -
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cuando el citado alambre flotante se mueve pivotantemente, apar-
t&ndose de su citada primera posicibn cuando es liberado de la
inmovilizacién citada.

82,— Un mecanismo de parada de acuerdo con
la reivindicacién T2, en el cual la posicif6n del citado miem—
bro de contacto eléctrico es ajustable para controlar selecti-
vamente el punto de contacto del mismo con la citada porcién
de superficie del miembro de leva.

92,—~ Un mecanismo de parada de acuerdo con la
reivindicacién 52, en ol cual los citados medios de interruptor
comprenden un primer miembro de contacto eléctrico montado en el
citado alojamiento y un segundo miembro de contacto eléctrico mo-
vible al unisono con el citado glambre flotante, por lo que di-
cho segundo miembro de contacto se mueve a aplicacién con di-
cho primer miembro de contdcto cuando dicho alambre flotante se
mueve pivotanitemente, apartdndose de su citada primera posicidn
cusndo- es liberado de la inmovilizacién citada. '

102 ,~ Un mecanismo de parada de acusrdo con la
reivindicacién 9%, en el cual la posicién del citado primer miem—
bro de contacto es ajustable para controlar selectivamente el
punto de contacto del mismo con el segundo miembro de contacto
citado.

1l2.— UN MECANISMO DE PARADA PARA IETECTAR LA
INTERRUPCION DEL HILO QUE SE DESPLAZA A TRAVES DEL MISMO,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que

- 16 -
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antecede, representado en los dibujos que se acompafian y para los
fines que se han egpscificado.
Esta Memoris consta de discisiete hojas es~—

critas a mdquina por una sola cara.

Madrid,

P.A.

18.7.73 FC -17 -
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