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““EXTRACTO DE I& DESCRIPCIQN

Ia presente Memoria describe wn sistema que ac
tia sobre un par de sefiales de video utilizando un.circuito
digital para determinar la relacidn de fase entre las dos
sefiales. El sisteme estd particularmente adaptado para de-
terminar el paralaje entre las sefiales de video izquierda y
derechs en wn sistema impresor ortofotogréafico dsl tipo des-
crito en la lemoria de Patente de los Estados Unidos copen-
diente n? 760.435 del 18 de Septiembre de 1968. Ias sefia-
les de entrada de video izquierdas y derechas derivadas de
los dispositivos de exploracidn estereofotograficos en esta
lMemoria de Patente, se aplican a unos nuevos circuitos de
seleceidn de bande de frecuencia y de convertidor video-di-
gital que sirven para proporcionar seflales binarias que co-
rresponden & las bandas de frecuencia elegidas de las sefia-
les de entrada., ILas sefiales de salida procedentes de los
circuitos convertidores se aplican a una pluralided de dis-
ecriminadores de paralaje de tipo nuevo, conectados en pare-
lelo, de modo gue se oObtenga una repressntacidn binaria de
bits miltiples del paralaje que existe entre los pares de
sefigleg de entfada de video. Se dan detalles respecto al
sistema general asi como a los convertidores video-digital
y a los discriminadores de paralaje digitales.

DESCRIPCION GENERAL DEL INVENTO

Segin se indica en la liemoria de Patente co-
pendiente mencionada méds arriba, existe la necesidad de dis
positivos de correlacién de sefiales precigos para determi-~
nar el paralaje que existe entre wn par de gefiales (llamadas
sefiales de video izquierdas y derechas cuando se utilizan

a~ ~ 4
en el contexto de la correlacidn de seflales estereofotogra-
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ficas)., Aunque existen actualmente varios sistemas y téeni~
cas para determinar el paralaje, serfa ventajoso disponer
de un sistema que funcione sobre la bagse de wn circuito di-
gital. Por tanto, un objeto del invento congiste en propor-
cionar un sistema de correlacidn de sefiales mejorado que es-
+é adaptado para ser utilizado en la determinacidn del para-
laje entre wn par de sefiales de video.

Otro objeto del invento congiste en proporcio
nar un convertidor de sefiales video-digital mejorado.

Otro objeto del invento conslste en propor-
cionar wm gistems de discriminacidén de paralaje mejorado
que utiliza una pluralidad de circuitos discriminadores de
paralaje individwales y wmos circultos convertidores video-
digital montados en wn circuito paralelo para obtener en
notacién binaria wma sefial de salida que representa la magni
tud y el sentido del paralaje entre un par de seflales de en
trada de alta frecuencia.

De acuerdo con las ensefianzas del presente
invento, las sefiales de entrada de video izquierda y derecha
se aplican a una pluralidad de circuitos de seleccidn de ban
da de frecuencia y de convertidores video-digital que fun-
cuinan en paralelo para proporcionar una pluralidad de sefla-—
les de salida que representan en notacidn binaria la direc-
oién y la extensién del cambio que ocurre en las bandas ele-
gidas de cada una de las sefiales de entrada. Cada circuito
de seleccidn y de conversién incluye un filtro pasa bajo

conectado en serie con un circuito de muestreo de sefiales a

grén velocidad.

Ias sefiales de salida procedentes de los clir-

cuitos de frecuencia y de conversién se aplican en paralelo
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a una pluralidad de circuitos discriminadores de paralaje.
digitales que sirven para mulbtiplicar las seflales demoradas
y no demoradaes procedentes de las varias bandas de los cang
les izquierdo y derecho. En un modo de realizacidn del in-
vento, wn contador sumsdor-restador, acoplado con el circui
to de multiplicacidn sirve para promediar las sefiales de sa
lida durante un intervalo de tiempo elegido. EIL tiempo de
muestreo y de promediado de cada una de las bandas es dife-
rente y por tanto las sefinles de salida procedentes de los
diseriminadores de paralaje se describen agui como estando
aplicadas a uwn igualador de retardo de tiempo antes de lz
aplicacidén de la sefial binaris paralela a un convertidor pa-
ralelo-serie. ILas sefiales de salida procedentes del conver—
tidor paralelo-serie se aplican a continuvacibn a un inte-
grador lateral, un acumulador Gestalt, una unidad separadora
en serie, y finalmente a wn convertidor digital-anzlogico
para su aplicacién al circuito de control de deflexién de umo
de los digpositivos de fotoexploracién para la reduccidn del
paralaje.

ILas ventajas y objetos del invento descritos
nds arriba as{ como otros podrdn ser entendidos claramente
leyendo la siguiente desceripeidn tomada con referencia a los
dibujos adjuntos.

Ia figura 1 es wn diagrama en blogues genera-
lizado de un modo de realizacién preferido del sistema gene-
ral adaptado para recibir sefiales de entrada de video iz-
quierds y derecha, para actuar en ellas utilizando téenicas
digitales y a continvacidn para proporcionar sefiales de sall
da de control de deflexién com el fin de reducir el paralaje

entTe las sefizles de entrada de video izquierda y derechaj
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Ia figura 2 es un diagrama en blogues de los
circuitos de seleccidn de banda de frecuencia y de converti-
dor video-digital en el sistema de la figura 1, conjuntamen
te con los circuitos discriminadores de paralaje individuales
gque proporcionan las seflales de "suma" o "resta" para la for
macidn de una representacidn del paralaje bajo la forma de
wma sefial bingria de varios bits;

Ia figura 3 es un diagrama de circuito de wn
modo de realizacifn preferido del circuito de gseleccidn de
frecuencia y del convertidor video-digital;

Ia figura 4 es wn diagrama en blogues de wn
modo de realizacidn preferido de un circuito discriminador
de paralaje digital que tiene wn contador sumador-regtador
en su porcidn de salida;

Ia figura 5 es wn diagrama de formas de onda
que representa las condiciones de sefial tipicas en los puntos
representados por letras maytsculas en lag figuras 3 y 4;

Ia figura 6 es un diagrama en blogues de otro
modo de realizacidn de wn circulto de salida del discrimina-
dor de paralaje de la figura 4 y que incluye wmn par de re-
gistrogs de desplazamiento y de circuitos de conmutaciédn;

Ia figura 7 es un diagrama en blogues del ine
tegrador lateral representado en el sigtems de la figura 1;

Ia figura 8 es wn diagrama en blogues del acu-
muladpr Gestalt, que se representa en el sistema de la figu-
ra 1; ¥

Le figura 9 es un dlagrama en blogues del 518w

teme para el tratamiento de las sefiales de salida procedentes
del acumulador Gestalt de la figura 8 y que incluye un con-

vertidor serie/serie conjwmtamente con wm amplificador inter
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Examinando ahora los dibujos, y en particular

medio en serie.

la figura 1, se describirdn los conceptos del sistema general.
Segim se describe en la Solicitud de Patente copendiente men
cionada mds arriba, el sistema del invento encuentra wma apli
cacidn particular en la téenica de los discriminadores de
paralaje de video, en los cuales se obtienen unas gefiales

de video izquierdas y derechas por medio de céamaras de ex—
ploracidn de televisidn 10 y 11 que se enfocan en las foto-
grafias 12 y 13 que constituyen wn par estereoscépico. Un
dispositivo de iluminacién convencional 14 para fotografia
estereoscépica sujeta las fotografias 12 y 13 para su explo-
racién por las cdmaras 10 y 11, ILas cdmaras 10 y 11 propor-
cionan las sefiales de salida de video izquierdas y derechas
en sus circuitos de salida 16 y 17. Cade una de las sefiales
de video estd dividida efectivamente en una pluralidad de
bandas de frecuencia, y cada banda es periddicamente mues-
treada y transformada en un valor binario por los circuitos
de seleccidn de banda y de conversidn video-digital que se
representan de manera general en 18, Tal y como se descri-
be mis detalladamente en la figura 3, los pares de sefiales
de salida que representan el estado de las gefiales izquierda
y derecha en wna banda dada, son obtenidos por medio del
circuito de salida 19 y son aplicados a los circuitos dis-
criminadores de paralaje 20. Los circuitos digeriminadores
de paralaje 20 estén conectados en paralelo (segim se descri
be en 10 que sigue con relacién a la flgura 2) de tal manera
que wna pluralidad de sefiales de salida en forma binaria se
apliguen al igualador de retardo de tiempo 21. Este circui-

4o compensa el hecho de que los circuitos del convertidor
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video-digital y los circuitos discriminadores de paralaje in

troducen diferentes retardos de la sefial ya que cada uno es-
té funcionando con uma sefial de entrada dentro de una banda
de frecuencias diferente.

Una vez que se ha determinado la direccidn y
la magnitud del paralaje, el sistema utiliza wn integrador
de sefial lateral que recibe la informacidn de paralaje bina-
riz en formato serie. De egte modo, el convertidoraralelo/
serie 22 estd conectado entre el circuito discriminador de
paralaje y el integrador de sefial lateral 23. Ias sefiales
de salida procedentes del integrador 23 se aplican a un acu~
mulador Gestalt 24 del tipo descrito en la Memoria copendien
te mencionada mds arriba. Ilas sefiales de salida procedentes
del acumulador Gestalt se aplican al amplificador intermedio
serie 25, son transformadas a continuacién en forma analdgi-
ca por el convertidor digital-analdgico 26 y se aplican al
circulito de salida 27 unas sefiales de control de deflexidn
analdgica para wa de las cdmaras 10 u 11,

Un generador & sefial de base de tiempo 28 estd
acoplado a las varas unidades del sgistema de la figura 1, ¥y
gegim se indica mds adelante sirve para proporcionar una plu
relidad de sefinles de base de tiempo separadas diferentemen-—
te (llamadas igualmente sefiales de reloj).

Examinendo ahora la figura 2, se proporciona
en ella una ilustracidn mds detallada de un sistema en el
cual las sefiales de video izquierdas y derechas aplicadas a
los terminales de entrada 16 y 17 son divididas eficazmente
en cinco bandas de frecuencia con frecuencias centrales f1—f5;
f5 es la frecuencia més elevada y f1 es la frecuencia mds

baja. A titulo de ilustracidn, se representa todo el espec-
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tro de video cubierto por los canales &, B, C, D y E, funcio

o

nendo cada canal eproximadamente sobre una octava del espec-
tro. Se observard que las sefiales de video izquierdas aplica
das al circuito de entrada 16 se aplican simulténeamente a
los filtros pasa bajo 50, 60, 70, 80 y 90 mientras que las
sefiales de video izquierdas se aplican a los filtros pasa-bajo
51, 61, T1, 81 y 91. Los detalles de los circuitos de filtro
pasa-bajo 50 y 51 se ilugtran en la figura 3, en la cual se
ve gque los transistores Q1, Q2 y Q3 conjuntamente con los com
ponentes pasivos indicados constituyen el filtro pasa-bajo
50. De manera idéntica, los transistores Qqqy Qi ¥ Q3 ¥
sus elementos pasivos indicados constituyen el filtro pasa-
bajo 51. 3e utilizan grupos de circuitos similares para 1los
otros pares de filtros pasa-bajo activos, © si se desea pue~
den utilizarse filtros pesa~bajo pasivos,

Segtm se ve en la figura 2, los circuitos de
galida 52 y 53 de los filtros pasa-bajo 50 y 51 estdn conec-
tados a los circuitos de muestreo y-de fijacidn indicados
generalmente por 54, Como se ve en la figﬁra 3, el circuito
de muestreo y de fijacidn asociado con el filtro pasa-bajo
50 inc;uye un condensador 04 conectado entre el emisor del
trangistor Q3 y el amplificador 54 que tiene su circuito de
salida 100 conectado a wna fuenite de suministro de -6 voltios
por las resis‘cenciasR1 7 Bye Ia resistencia R3 conectada des-
de la widn de las resistencias R1 vy R2 a la entrada del am-
plificador y 2 masa a través de la resistencia R4 proporci o~
na wna realimentacién desde la salida del amplificador hasta
la entrada del mismo. De este modo se provee el circuito com
parador de la resistencia de realimentacién R3 que &3 mucho

. . o 4 .
nzs elevada que la resistencia R4. Se observara que de sste
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modo se proporciona wn cierto grado de histéresis que elimina
wma respuesia erratica al ruido cuando la sefial de video cae
a wn nivel bajo. Esto evita también wn cambio de estado del
circuito de salida 100 durante log periodosz de fijacidn.

Un circuito de diodo de fijacidn D, estd conec-
tado entre el condensador 04 vy la masa de la gefial, asi co-
00 a los terminales positivo y negativo de la fuente de su-
ministro de energia a través de las resistencias R y Rg.

Ia aceidn de fijacidn del circuito de puente de diodos estd
controlada por el transistor Q15 que tiene su emisor conec-
tado a través del condensador 05 y el diodo D2 y su colector
conectado a través del condensador Cg y del diocdo D3 al puen
te de diodos. ILa base del transistor Q15 estad conectada al
temminal de impulsos de reloJ "A" 57, Como se ve en las for
mes de onda de reloj “AY y vC" de la figura 5, los impulsos
de reloj aplicados al transistar Qqg producen la interrup-
cibn periddica de la accidn de fijacidn del puente de diodos
sobre el condensador C4. De este modo, el condensador G4
conjuntamente con la resistencia RS o la resistencia Rg sir-
ve para diferenciar peribddicamente la gefial de salida proce-
dente del transistor Q3 y dota asi el circuito comparador de
una sefiel de entrada indicativa de la direccidén del cambio
de la sefial de entrada "A" durante el intervalo de muestreo.

Como se ve en 1la sefial de salida "E" (figura 5)
que procede del comparador 54, lag sefiales procedentes del
condensador C4 girven para controlar el nivel de salida del
comparador de tal manera que la geiial de salida "E" tenga
w valor u otro y por tanto se obtlene wna representacidn di-
gital de la fase de la gsefial de video de entrada., En wmn

gistewa, la frecuencia de muestreo ha sido elegida para que
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gea aproximadamente iguwal a cuatro veces la frecuencia de vi-
deo y por tanto la sefial de video se muesgtrea cada 90° (fi~
gura 5).

Segim se ve en la figura 3, wn segundo circuito
de conversidn video-digital estd constituido por el conden-
sador Cqy, el puente de diodos D1O’ el amplificador 55, las
resistencias R1O"R16 conjuntemente con el transistor de con-
trol Q.5 conectado al diodo Dip del puente a través del con-
densador 05, del diodo D12, del condensador 06’ y del diodo
Dq. Segim se ve en la figura 5, la sefial de salida "FW
procedente del amplificador 55 estd en fase con la sefial de
gsalida procedente del amplificador 54 mientras las sefiales
de video izgquierda y derecha "A" y "B" egstdn en fase, Para
facilitar la ilustracidn, se ha representado la forma de
onda "B" en lineas de puntos para indicar que lasefial de vi-
deo derecha estd desfasada 90° con respecto & la sefal ig~
quierda. Ias otras formas de onda en lineas de trazo inte-
rrumpido de la figura 5, que llevan una designacién con el
signo prima representan las condiciones de la sefial en los
vuntos indicados en los circuitos de las figuras 3 y 4 donde
existe w desfase de 90°,

Ya que los circuitos convertidores video—-digi-
tal de la figura 3 proporcionan seflales de salida binarias,
se observari que el discriminador de paralaje 58 puede uti-
lizar wn circuito digital para realizar la funcién de dis-
criminador de paralaje. Los detalles del discriminador de
paralaje 58 se-representan en la figura 4 en la cual los
circuitos de salida 100 y 1071 procedentes de log circuitos
convertidores video-digital de la figura 3 sirven como cir=

cuitos de entrada para los flipflops de gincronizacidn 102 y
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103, E1 terminal de impulsos de reloj 57 de la figura 3 es-

t4 conectado, segin puede verse, con log flip-flops de sin-
cronizacidén 102 y 103 de la figura 4, de modo que estos cir-
cultos flop~flop reciben sefinles de impulsos de reloj a uma |
frecuencia igual aproximedamente a cuatro veces la frecuen-
cia central del canal particular de las sefiales de video de
entrada. Segim puede verse en la figura 5, los circuitos
particulares representados son accionados por el borde pos-
terior de las seflales de impulsos de reloj. Los flip-
flops de retardo 106 y 107 conectados a los flip-flops de
sincronizacidn 102 y 103 introducen un retardo de un impul-
so de reloj en las sefiales de entrada izquierda y derecha y
por tanto, en el sistema particular ilustrado, el refardo

de un impulso de reloj corresponde a un retardo de 90° de

la gefial de entrada de video,

Los flip-flops 106 y 107 estdn conectados res-
pectivamente a las puertas NOR exclusivas 108 y 103, Los
circuitos 110 y 111 conectan también respectivamente los
flip-flops 102 y 103 con las puertas NOR exclusivas 109 y 108,
De este modo estas pusritas multiplicen las sefiales demoradas
y no demoradas procedentes de los canales izquierdo y dere-
cho simétricamente y proporcionan seflales de producto en
sus circuitos de salida 112 y 113. EL circuito 112 estd
conectado para constituir uno de los circuitos de entrada
de la puerta NAND 115 asi como de la puertz AND 116. De
manera similar, el circuito 113 estd conectado como segundo
circuito de entrada para la puerta NAND 115 y como uno de
los circultos de entrada por la puerta AND de tres niveles
117. Estas pusrtas 115, 116 y 117 aseguran que las gefiales

de entrada que aparecen en las sefiales 118 y 119 del conta-



10

15

20

25

30

417339
dor sumzdor/restador 125 no estan simultdneamente en el eg=-
tado de "suma" y de "resta", E1 contador sumador-resgtador
120 es un contador binario de varias etapas que estd bajo el
control de los impulsos de reloj "A" para el contaje., Ias
sefiales de impulsos de reloj "B aplicadas al terminal de
control 120 B a una frecuencia que corresponde a dieciseis
Periodos de tiempo de reloj de los impulsos de reloj A con-
trolan la puesta a cero del contador. Ds esie modo puede
observarse que el contador sumzdor/restador puede contar
hasta dieciseis impulsos entre los impulses de puesta a ce-
ro.

Las puertas NAND 122 y 123 acopladas al contador
sumador/restador sirven para controlar los circuitos de sali
da de contaje de suma y de resta 124 y 125. Se observars
que los circuitos 124 y 125 estdn conectados respectivamente
como uno de losg circuitos de entrada a las puertas AND 116
¥y M7 y sirven para desactivar las puertas de entrada AND
116 ¥ 117 cuando el contador ha realizado un recuento deter
minado de antemano. De este modo, el estado de sum o el
estado de resta del circuito de salida se mantiene hasta el
final de un periodo de puesta a cero wna vez que el conta-
dor ha sumado o ha restado hasta wn valor rredeteminado que
estd determinado por la codificaciln de las puertas NAND 122
¥y 123. En un sistema particular se ha comprobado que ajus—
tando las puertas NiND 122 y 123 para obtener wna sefial de
salida de suma o de resta cada vez que el contador 120 ha
sunzdo seis impulsos o ha restado seis impulsos, constituye
un dispositivo que funciona satisfactoriamente. E1 contador
sumador/restador girve como promediador contando en una di-

reccién si la imagen izquierda estd adelantada en el tiempo



10

20

25

30

- 13 =

17339

(en el sistema ilustrado particular) y en la otra direccién

(es decir restando) si la imagen derecha estd adelantada en
el tiempo,

El circuito de musstreo y de fijacién descri-
to mds arriba de la figura 3 y el circuito discriminador de
paralaje de la figura 4 estdn repetidos en paralelo de la
manera ilustrada en la figura 2. De este modo, los circui-
tos de muestreo y de fijacidn 54, 64, T4, 84 y 94 corres-
ponden cada wno & los que se representan en la figura 3, ¥y
los cireuitos discriminadores de paralaje 58, 68, 78, 88 y
98 corresponden al circuito de la figura 4. Los circuitos
de salida 124 y 125, 134 ¥y 135, 144 y 145, 154 y 155, ¥
164 y 165 sirven como circuitos de entrada para el iguala-
dor de retardo de tiempo 140 que incluye los flip-flops
141, 151, 161, 171 y 181, Es importante observar que el
circuito de muestreo y de fijacibn y los circuitos diseri-
minadores paralelos 54 y 58 asociados con el canal de fre-
cuencia mds baja determinan el reglaje del flip-flop 141
que corresponde, segin se indice, a la posicién mds elevada
en el nimero binario de cinco bits que representa el error
de paralaje total entre las sefiales de entrada de video
izquierdas y derechas. Por tanto, existe efectivamente una
ponderacidn no lineal de la sefial de salida compue sta que
representa el error de paralaje. Es decir que en razég del
aistema binario de establecimiento de la seflal de error de
paralaje, puede verse que la sefial de error de paralaje eg-
t4 compuesta de wna pluralidad de sefiales de funcidn escalo
nada ponderadas de tipo binario que dependen de la fre-
cuencia. De este modo las porciones de frecuencia inferiores

de lag sefinles de video de entrada tienen un efecto predo-
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minante sobre el circuito de corrececidn de paralaje. En

wn sigtema, el igualador de retardo de tiempo utilizaba un
registro de desplazamiento para cada canal distinto del ca-
nal de frecuencia mds baja con el objeto de obtener el re-
tardo deseado, Ya que el canal de frecuencia més'ﬁaja con-
trola la puesta a cero, se observard que no se necesita
ningin retardo para éste.

Una palabra de correccién que es la suma al-
gebrdica ponderzda de todas las cuentas sumadas y restadas
en un instante dado se obtiene aplicando las cinco sefiales
de "suma®" al convertidor paralelo-serie para obtener una-

alabra serie en la cual el canal de frecuencia mds baja
proporciona el bit mds significativo y el canal de frecuen-~
cia mds alta proporcioma el bit menos significativo, y uti-
lizando de la mi sma manera las sefiales de “"resta" para ob-
tener una segunds palabra serie. Istas palabras serie se
aplican desde el convertidor paralelo-serie a2 la frecuencia
de base de tiempo del bit menos significativo, DPor fanto
mientras que el bit menos significativo puede cambiar en ca-
da palabra, los bits procedentes de los canales de frecuen-
cia mds baja pueden solamente cambiar bajo el control de la
longitud minima del impulso de correccidn generado por el
generador de impulsos de reloj. Para conseguir una correc-
cidn compuesta, las palabras de Yresta" serie se substraen
de las palabras de "suma" serie y el resultado es introduci-
do en el integrador lateral 23.

El integrador lateral 23 es una memoria cir-
culante a alta velocidad con wn sumador aritmético serie co-
mo dispositivo de entrada. Por consiguiente, funciona como

integrzdor. Iz figura 7 representa un modo de realizacibn
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de wn integredor lateral que incluye wn sumador serie 300 que

b wireis A
Pt !

aplica la palabra de correccidn compuesta a la entrada 301 a
la informacidn ya situade en la memoria, y wm registro de deg
plazamiento de memoria circulante que tiene wm periodo igual
o 1a frecuencia de lfneas del sistema de exploracitn. Incluldo
en este circuito se halla el registro de desplazamiento de al-
macenado 302 y el registro de desplazamiento de compensacidn
303, Incluidos igualmente en el circuito perc no representados,
se hallan inhibidores de rebose para impedir la integracidn de
una palabra de més de ocho bits cuando se presenta wm paralaje
continuo,

Para que se pueda entender mds claramente el fun
cionamiento del integrador lateral, puede exaninarse el fun~
cionamiento del sistema de acuerdo con la figura 1. Después
de que wia lfnea de las imdgenes ha sido explorada por los tu
bos vidicon, los sistemas de deteccidén de paralaje y de gene-~
racidn de correccidn suministrar la informacidn de correc-
cidn al integrador lateral para esta 1fnea. Con los retardos
y la atenuazcibfn adecuados, se aplican las correcciones al sis
tema de deflexidn X durante 1z exploracién de la siguiente 1i-
nea adyacente por medio del convertidor digital-analdgico y
de los amplificadores de deflexidn. Ie exploracidn de la si-
guiente linea adyacente asegura una correccidn suplementaria
que alcanza la entrada del integrador lateral al mismo tiempo
que la 1linea anterior de correcciones que habia circulado al-
rededor cel circuito de integrador lateral. De este modo, la
correccidn de la segunda lfnea (bien aditiva o bien substrac-
tiva) se abade a las correcciones exigtentes en el circuito
del integrador lateral. Lste proceso contina y proporciona

mea capacidad de correccidn répida en wn procedimiento que

funciona 17nea por lfnea. La salida del integrador lateral
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lateral se transfiere igualmente al acumulador Gestalt.

El acumulador Gestalt 24 estd construido de
la nisma manera que el integrador lateral 23. Ia figcura 8
repregenta un acumulador de este tipo. E1l acumulador Ges-
talt estd disefiado para almacenar una octava parte de las
palabras de correccidn generadas por el integrador lateral.
Izs correcciones se almacenan en pequeflas zonas en lugar de
almscenarse en segmentos de linea como en el integrador la-
teral., Por consiguiente la conversidn paralela-serie en el
acunulador Gestalt sirve para extraer cada octava palabra
de cada linca de palabras procedente del integrador lateral
mientras avanza una palabra por cada linea. ZEn el modo de
realizacidn representado en la figura 8, el acumulador Ges- -
telt funciona en serie con un periodo eiclico de 1/60 segun
do e incluye un sumador serie 310, una linea de retardo 311,
un registro de desplazamiento de compensacidn 312, con unos
terminales de entrazda y de salida 313 y 314.

En la figura 9, se representa el circuito que
sirve para tratar la informacidén procedente del acumulador
Gestalt y que tiene un tiempo ciclico de 1/16 segundo, con
el objeto de obtener la informacidn de salida para um canal
de correccidn de 64 microsegundos en el sumador paralelo.
Una palabra procedente del acumulador Gestalt penetra en
m registro universal 320 por wma entrada paralela a partir
de uwn convertidor serie-paralelo 321. Ila palabra circula in
mediz tamente a través de un circuito serie gue incluye el
registro wniversal 320 y wm registro de desplazamiento de
almacenado 322. ZEsta palabra permanece en el circuito duran
te ocho ciclos. Por consiguiente, la palebra de entrada es

desplazada del registro universal en serie por lo menos ocho
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veces, entes de que wa nueva palabra pueda entrar en éste.

El registro de desplazaniento de almacenado 302 sincroniza el
ciclo de extraccidn, y la saliéa de las palabras se hace a
wa frecuencia proporciomada con la circulzeidn de datos pro
cedente del integrador lateral. Después de la conversidn
gerie/paralelo, las palabras se afiaden a la salida de pala-
brag procedente del integrzdor lateral y las sumas se trans-
forman en tensiones analdgicas que pueden ser utilizadas por
el sistemae de deflexidn de exploracién.

Tal y como se ha descrito mds arriba, la fre-
cuencia a la cual las varias bandas de las sefiales de video
gon muestreadas viene determinada por la frecuencia de la
anda con la cual estdn ajustadas las sefiales de impulsos
de reloj. El generador de sefiales de base de tiempo puede
ger uno cualquiera de wn cierto nimero de generadores bien
conocidos en la téenica y por tanto se represente esquemd-
ticamente en la figura 2 bajo la forma del generador de seilal
150, E1 hilo 153 representa wa pluralidad de lineas de se-
fiales de base de tiempo para aplicar las sefiales a cada wno
de los circuitos discriminadores de paralaje y a los circui-
tos de muestreo y de fijacidn.

Aungue los detalles de los circuitos particu-
lares puedan variar de acusrdo con cada sistema, en uno de
ellos, los pardmetros de base de tiempo y de sineronizacidn
han sido establecidos de zcuerdo con la frecuencia de lineas
de la Televisidn de los Estados Unidos (es decir 15,75 kHz).
Esto corresponde 2 un periodo de linea de 63,5 microsegundos.
En un sistema, la frecuencila de relo] bdsica para el canal de
frecuencia ras eleveda (es decir el canal A en la figura 2)

era por tanto de 16,128 mHz, y las frecuencias de los demds
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canales eran las que se representan en la Tabla que sigue.

o ¥ 8
DRULOEE

& anres G

Ia Tabla que sigue representa también los valores de los con
densadores C1, Cz’ 03 vy 04 de losg circuitos de muestreo y de

fijacién de la Ffigura 3.

Centrg A B ) 01 ¥
Comal  STTORTE  ame.  mme S22 % %
P, P, P,
A 4 16,128 1.008 20 30 47
B 2 8.064 1.504 40 60 100
c 1 4,032 0,252 80 120 180
D 0,5 2.016 0,126 160 240 390
E 0,25 1.008 0,063 330 490 820

Las resistencias Ry, R,, R3 T Ry tenian valo-
reg de 220, 3,000, 6,000 y 100 ohmios respectivamente.

La figura 6 es un diagrams en blogques de otro
modo de realizacidén de la porecidn de salida de sefial prefe-
rida del discriminador de paralaje. Ias puertas 108 y 109 asi
como el circuito situado antes de elles corresponden a las
puertas identificadas por los mismos numeros de referencia
en la figura 4. Sin embarge, en la disposicién de la figu-
ra 6, las puertas AND de dos niveles 216 y 217 estdn conec~
tadas a las puertas 108, 109 y 115, ILas seilales de “"resta"
procedentes de la puerta 217 se aplican al registro de des-
plagamiento de ocho bits 240 que tiene cada una de sus eta-
pas conectada a la puerta AND 241 de modo que se obtenga
una seflal de salida a partir de la puerta 241 sgolamente des—
pués de aplicar ocho sefialeg de "resta" en una secuencisa
continua al registro de desplazamiento 240. El circulto de

salida de la puerta 241 estd conectado al segundo registro
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de desplazamiento de ocho bits 242 que tiene cada wna de

sus etapas conectadas a la puerta OR 243. Se este modo en
cuento se han aplicado ocho sefinles de resta consecutivas

al registro de desplazamiento.240, una gefial de resta perma-
nece en el circuito de salida 244 durente ocho intervalos

de tiempo de impulsos de reloj.

Los registros de desplazamiento 250 y 252,
conjuntamente con las puertas 251 y 253 funcionan de manera
similar con las sefiales de suma procedentes de la puerta 216
para proporcionar una sefial de correccifn de "suma" al cir-
culto de salida 254. .

Aungue el invento haya sido descrito con refe-
rencia a un modo de realizacién preferido, se observard que
varios cambiog pueden realizarse sin alejarse de los concep
tos del invento, Por ejemplo, la frecuencia de muestreo en
eéte modo de realizeacidn particular representado era de cua-
tro por cada ciclo de sefial de video tratada y se utilizaba
wn retardo de 90° por medio del grupo tnico de flip-flops de
retardo 106 y 107. En otro sistems, utilizando los mismos
conceptos basicos descritos aqui, la frecuencia de impulsos
de reloj era igual a ocho veces la frecuencia central de la
sefial de video tratada y por tanto la sefial de video se
muestreaba cada 45°. En este sistema se utilizdé un grupo su
plementario de flip-flops de retardo, conectiandose cada uno
de ellos en un circuito serie entre los flip-flops 106 y 107
y las puertas 108 y 109. De este modo el retardo introdu~
cido por cada flip-flop corresponde a wn retardo de 45° mul-
tiplicédndoge las sefiales no demoradas izquierda y derecha

por lasg sefiales demoradas 900.

Se ha comprobado que utilizando las técnicas
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descritas aqui, el circuito puede ser ensamblado utilizando
numerosos compénentes de circuitos ldgicos fdcilmente obte-
nibles en el mercado. Esto permite una conexidn fdeil con
componentes suplementarios de circuitos digitales ¥ permite
obtener las ventajas y la seguridad de los circuitos 1légicos
digitales. De este modo pueden eliminarse las lineas de
retardo analdgicas en el resto del sistema descrito en la
llemoria copendiente mencionada mds arriba asi{ como la nece-
gidad de utilizar filtros pasa—alto para cadarcanal ¥y se
eliminan los inconvenientes producidos por las constantes
de tiempo asociadas,

En resumen: La Patente de Mroduccién que se soli
cita deberd recaer sobre las siguientes

REIVINDICACIONES

1. Sistema de discriminador de paralaje que
inéluye en combinacidn: wn dispositivo de circuito de selec-
cién de frecuencia y de muestreo de sefiales que tiens unos
Primero y segundo circuitos de entrada de sefial para recibir
was primera y segunda sefiales de video y que sirve para pro
pofcionar wa pluralidad de pares de sefiales de salida, in-
cluyendo cada uno de dichos pares de sefigles una sefial que
corresponde a una banda de frecuencia elegida de la primera
sefial de video y una sefial que responde a la misma banda de
frecuencia de la segunda sefial de video; una pluralidad de
circuitos digeriminadores digifales de paralaje conectados
en un circuito pdralelo los unos con los otros, estando cada
circuito discriminador conectado a dicho circuito de selec-
cidn para recibir un par diferente de dichas gefiales de
salida, proporcionando cada wno de dichos circultos diseri-

minadores unas sefiales de salida que representan la relacién
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de fase entre las dos sefiales de entrada gue se le aplican;
y un dispositivo ce circuito dé retardo de sefial que inclu-
ye una pluralidad ¢e dispositivos de circuitos de retardo
binario ponderados, conectados cada uno a wno de dichos
circuitos discriminadores, egtando los dispositivos de cir-
cuito de retardo de orden mdg elevado y de orden m's bajo
conectados respectivamente a los circultos de paralaje que
reciben las secfiales gue corresponden a las bandas de fre-
cuzneia mds baja v mds elevada elegidas y muestreadas por di
cho dispositivo de circuito de seleccidn y de muestreo.

2, Sistema segin la reivindicacilm 1, caracte-
rizado porgue dicho dispositivo de circuito de seleccibn y
de musstreo incluye wna pluralidad de circuitos de muestreo
de sefiales que tienen cada wo wnos primeros y segundos cir-
cuitos de salida de sefial ¢e dos niveles y que incluyen cada
wio unos medios para muestrear periddicamente las primera y
scgunda seflales de entrada y para ajustar los niveles de sus
cireuitos de salida de acuerdo con la pendiente de las formas
de ondaz de sefial de lz banda elegida de les primera y segun-—
da sefiales de enirada en el momento del muestreo, ajustdndo-
se el nivel de salida de cada uno de dichos circuitos de sa-
lida de los niveles en wn nivel cuando la sefial de entrada
asociada tiene w. amplitud que aumenta, y en otro nivel cuan
do la forma de onda de la sefial tiene una amplitud que dis-
ninuye en el momento del muestreo.

3. Sistera segin la reivindicacidn 1, caracte-
rizado porque cada uno de dichos cireuitos disaeriminadores
incluye wn dizpositivo de retardo de gefiales para alwacenar
durante wn ticmpo predeterminado las sefiales recibidas a par

tir de dichos digpoaitivos de circulto de seleceidn y de
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muestreo, y wm dispogitivo de cireuito que sirve para multi-

f&.‘@fﬁp S
bl

‘h“z' 2E2 £IF rr'

plicar entre si las sefiales retardadas y no retardadas pro-
cedentes de cada par de seflales recibidas a partir de dicho
dispositivo de circuito de seleceién.

4, Sistema segin la reivindicacidn 3, caracte-
rizado porcue dicho digpositivo de retardo de sefiales de di-~
chos circuitos discriminadores incluye unos primero y segun-
do circuitos biestables conectados para recibir una seflal
diferente del par de dichas sefinles de salida procedentes de
dichos dispositivos de circuitos de seleccidn y de muestreo,

5. Sistema segim la reivindicacidn 3, caracte-

rizado porque dicho dispositivo de circuito que sirve para

multiplicar entre si las gefiales incluye unos primero y se-

gundo circuitos de conmutacién de sefial de dos niveles que
tienen cada wmo unos cireuitos de entrada conectados para re-
cibir una sefial retardada y un= sefial no refardada cue co-
rresponéen respectivamente a la primera y a la segunda sefial
procedentes del dispositivo de circuito de seleccidn.

6. Sistema segin l2 reivindicacibn 5, coracte-
rizado porque dichos circuitos de conmutacidn son puertas
NOR exclusivas,

7. Sistema segin la reivindicacidn 2, curacte-
rizado porgue incluye una pluralidad de contadores bidirec-
cionales, que ectdn conectados cada uno entre uno de dichos
circuitos discriminadores y el dispositivo de circuito de
retardo de sefinles asociado sirvicndo dichos contzdores bidi
reccionales pars sum:r cuando una de las dos sefiales muestreg
das adelanta respecto a la otra y para restar cuvando dicha

sefial muestreada retards respecto a la osra.
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8. Se reivindica por fltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente dé Introduccidn que se solicita:
SISTEMA DE DISCRIMINADOR DE PARALAJE.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de veintitres pagi-

nas mecanografiadas y dibujos que se acompailan.

Madrid, 27 julio 1.973
BERNARDO UNGRIA

DD
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