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El invento se refiere a un dispositivo 
para la eliminación por roture, automática y según el 
dibujo, de los telones de dibujo individuales desde pie- 
tinos de dibujo poro máquinas tricotosas, en particular 

5 poro máquinas tricotosos circulores Jacqttard, en cuyos 
platinos de dibujo los talones de dibujo están dispues­
tos a modo de peine en yuxtaposición sobre un lodo de la 
platina.

El invento se basa en el cometido de crear 
10 un dispositivo de este tipo que permito eliminar por ro­

tura, de forma completamente automática, rápida y segura 
respecto al funcionamiento, los talones de dibujo desde 
platinas de dibujo, sin que pora ello se necesite un ser­
vicio especial durante el proceso de eliminación por ro- 

15 tura.
Para la solución de este problema, el dis­

positivo de acuerdo con el invento está caracterizado 
porque a) mediante una disposición de transporte, cada 
platina de dibujo puede ser avanzada individualmente a 

20 través de la zona de acción de un útil de eliminación por 
rotura que actúa a compás y que está accionado en depen­
dencia forzosa del movimiento de avance de la platina de 
dibujo, mediante el cual, en el momento de hacerse elec­
tivo, se puede eliminar por rotura en cada caso un talón 

25 de dibujo avanzado a la zona de acción de dicho útil; b)
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al útil de eliminación por rotura está asociada una ins­
talación de lectura, mandada correspondientemente, que 
lee, en la dirección "x" y en la dirección "y", las mar­
cas de color de un cartucho de dibujo, la cual genera se- 

5 fíales de dibujo eléctricas características de las diver­
sas marcas de color y detrás de la cual está montada una 
unidad de mando y de descodificación en la que las seña­
les de dibujo son comparadas con señales de sincroniza­
ción generadas al compás y características, en cada caso, 

10 de una posición inefectiva determinada del útil de eli­
minación por rotura y que puede emitir, en función del 
resultado de comparación, en cada caso un impulso eléc­
trico de excitación; c) con el útil de eliminación por 
rotura coopera una disposición de bloqueo, que puede ser 

15 disparada eléctricamente, mediante la cual el útil de 
eliminación por rotura bien puede ser mantenido en una 
posición inefectiva o bien puede ser soltado para el ac­
cionamiento subsiguiente y cuyo disparo se gobierna me­
diante el impulso eléctrico de excitación de la unidad 

20 de mando y descodificación y porque d) está prevista una 
unidad de control que contiene un mecanismo de impresión, 
mediante la cual puede ser impreso,al compás con el útil 
de eliminación por rotura, un cartucho de dibujo de con­
trol, en función de señales de control eléctricas deri- 

- 25 vadas del movimiento del útil de eliminación por rotura.
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El nuevo dispositivo peratitc eliminar por 
rotura, de la manera más racionalizada, platinas de di­
bujo ̂ tanto de división diferente como también de longi­
tud diferente de platinas.

$ Otras características y propiedades ven­
tajosas del nuevo dispositivo resultan de la descripción 
siguiente de un ejemplo de realización del objeto del in­
vento y de las reivindicaciones subordinadas siguientes. 

En el dibujo muestran:
ĵO La. figura 1, un dispositivo de acuerdo

con el invento en representación en perspectiva;
la figura 2, el dispositivo según la fi­

gura 1 en sección transversal ilustrando el martillo de 
impacto en un alzado lateral, en vista en detalle y a

15 una escala diferente;
las figuras 3 y la disposición según 

la figura 2, ilustrando cada vez una posición diferente 
del martillo de impacto, en una representación correspon­
diente a la figura 2;

20 la figura 5, el dispositivo según la fi­
gura 1 en representación parcialmente esquemática y en 
perspectiva, estando cortada la mesa de la máquina; y

la figura 6, un diagrama dé conexiones por 
bloques del mecanismo de gobierno eléctrico del disposi-

25 tivo según la figura 1.
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Sobre una mesa 1 de la máquina está fija- 
do, a través de medios no representados, un dispositivo 
sujetador de platinas que está constituido por un suje­
tador 2 de platina y una mordaza 3 de guia, que está fi- 

5 jada, mediante tornillos de fijación 4, on el sujetador 
2 de platina que, a su vez, está asentado sobre una pla­
ca intermedia 5 que se apoya sobre la mesa 1 de la má­
quina y que está fijada sobre ella. Lateralmente conti­
guos a este dispositivo sujetador de platinas están dis- 

10 puestos, sobre un lado, un depósito 8 de alimentación pa 
ra platinas de dibujo 10 no elaboradas y, sobre el otro 
lado, un depósito de recogida 9 para platinas de dibujo 
10 elaboradas. A lo largo del lado frontal abierto del 
depósito de alimentación 8 y del depósito de recogida 9, 

15 vuelto hacia el dispositivo sujetador de platinas, está 
guiada, de forma que puede moverse en vaivén, una uña 
de arrastre 14, mediante la cual las platinas de dibujo 
10 no elaboradas, colocadas en serie, en forma de pila, 
en el depósito de alimentación 8, pueden ser transpor- 

20 tadas individualmente, mediante el dispositivo sujetador 
de platinas, al depósito de recogida 9-

En estado no elaborado, las platinas de 
dibujo 10 presentan, sobre un lado, una serie de talones 
21 de platina de dibujo situados uno al lado de otro a 

25 modo de peine y separados entre si por hendiduras longi-
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tudinales, de los que algunos individuales han de ser 
eliminados por rotura, según el dibujo, durante el pa­
so de cada platina individual 10 de dibujo a través 
del dispositivo sujetador de platinas. Una vista en 

5 detalle de una platina de dibujo de este tipo con talo­
nes 21 de platina de dibujo eliminados por rotura está 
ilustrada en la parte baja de la figura 6.

La eliminación por rotura, según el di­
bujo, de los talones 21 individuales de platina de 

10 dibujo de las platinas de dibujo 10 que pasan por el 
dispositivo sujetador de platinas se lleva a cabo me­
diante un martillo de impacto 7 que está soportado en 
una caja de martillo 11 que está sujeta en la mesa 1 
de la máquina (figura 2). Los talones 21 de platinas 

15 de dibujo, separados de las platinas de dibujo por el 
martillo de impacto 7, son recogidos por una artesa de 
recogida 22 prevista para ello.

El martillo de impacto 7 está soportado, 
de forma basculable, en la caja 11 del martillo sobre 

20 un eje horizontal 23; está realizado como palanca de 
. dos brazos con un brazo 29 de palanca superior largo 
 ̂ y un brazo 28 de palanca inferior corto y lleva, en 
la zona del eje 23, un tronco 27 de palanca que sobre­
sale aproximadamente en ángulo recto. Enfrente del tron- 

25 co 27 de palanca está dispuesto un disco de levas 12
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que está asentado, de forma solidaria en rotación, sobre 
un árbol de levas 13 horizontal que a su vez está so­
portado, de forma giratoria, en la mesa 1 de la máqui­
na, en soportes indicados con 70, 71 (figura 5). El dis­
co de levas 12 presenta una trayectoria 41 curvada apro­
ximadamente en forma de espiral que discurre a lo largo 
de su circunferencia, que está provista de un escalón 
empinado 42 en forma de saliente, y sobre la cual se des­
liza el tronco 27 de palanca. El brazo 29 de palanca 
largo del martillo de impacto 7 lleva una cabeza 26 de 
martillo que sobresale aproximadamente en ángulo recto, 
la cual está realizada, al menos en una superficie fron­
tal delantera opuesta al tronco 27 de palanca, de manera 
insignificantemente más estrecha de lo que corresponde 
a la anchura de un talón 21 de dibujo de platina.. Sobre 
el.lado opuesto a la cabeza 26 del martillo, el martillo 
de impacto 7 está apoyado elásticamente mediante un mue­
lle de presión 43 que sobre el otro lado se apoya sobre 
un contrasoporte estacionario de muelle en forma de un 
disco de muelle 73 y que está guiado en un ánima corres­
pondiente de una caja 44 de muelle que está unida rígi­
damente, de modo preferible, a la mesa 1 de la máquina. 
Para poder regular la tensión previa del"muelle de pre­
sión 43 y, a consecuencia de ello, la fuerza de impacto 
ejercida por el martillo de impacto 7, está previsto un
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tornillo de ajuste 45, atornillado en la caja 44 de 
muelle, que puede ser fijado en su posición correspon­
diente mediante una tuerca de ajeóte 46 y que soporta el 
disco de muelle 7 3-

5 El martillo de impacto 7 puede*apoyarse
sobre el lado opuesto al muelle de presión 43 mediante 
un tope 24 que lleva una almohadilla elástica 25 de 
amortiguación y que está fijado en la caja 11 del mar­
tillo, el cual delimita el movimiento de basculación 

10 del martillo de impacto 7, dirigido hacia el sujetador 
de platina 2.

En una escuadra sujetadora 6 fijada en 
- la placa intermedia 5 está soportado, de forma bascula- 

ble, mediante un perno 39, una palanca 38 de gobierno 
15 de dos brazos esencialmente horizontal en la zona de.

debajo del martillo de impacto 7. La palanca 38 de.go­
bierno está unida, de forma articulada, en su extremo 
opuesto al martillo de impacto 7, a la armadura de un 
imán 20 de tracción de gobierno que está dispuesto tam- 

20 bién en la escuadra sujetadora 6. En contra de una bas­
culación de la palanca de gobierno 38 en el sentido 
contrario al de las agujas del reloj en torno al perno 
39, originada por el imán 20 de tracción de gobierno, 
actáa un muelle de presión 40 que se apoya,por un ex- 

25 tremo, sobre la palanca de gobierno 38 y que está nn-
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ciado, por el otro extremo, en un bloque de ajuste 47 
fijado en la escuadra sujetadora 6. La basculación de la 
palanca de gobierno 38 en el sentido de las agujas del 
reloj en torno al perno 39 está delimitada, de la manera 
que se puede ver en la figura 2, a través de una espiga 
de tope 48 insertada en la escuadra sujetadora 6.

El brazo 28 corto de la palanca del mar-; 
tillo de impacto 7 está configurado, en su superficie 
frontal libre, con una protuberancia 49 que puede enca­
jar en una parte extrema 38a asociada, en forma de gancho 
de la palanca de gobierno 38 y que permite bloquear el 
martillo de impacto 7 en una posición correspondiente, 
aproximadamente, a la figura 3, de manera que el tronco 
27 de palanca no puede caer, en el momento de seguir gi­
rando el disco de levas !2, por encima del escalón 42 en 
forma, de saliente. La parte 49a de la superficie frontal, 
contigua a la protuberancia 49, está achaflanada, al 
igual que la zona de superficie de la parte 38a de gancho 
de la palanca de gobierno 38, opuesta a aquella parte, de 
la manera que se puede ver en la figura 2, de manera que 
se forman superficies oblicuas de ataque que, en el mo­
mento de una basculación del martillo de impacto 7 desde 
la posición según la figura 2, en el sentido contrario al 
de las agujas del reloj, a una posición aproximadamente 
según la figura 3, aprietan la parte 38a de gancho de la



palanca de gobierno 38 hacia abajo, de manera oue la palan 
ca de gobierno 38 no menoscaba la bnsculación del martillo 
de impacto 7 en el sentido contrario al de las agujas del 
reloj.

5 La uña 14 de arrastre está soportada, de
forma basculablc en torno a un eje vertical, y de la ma­
nera que se puede ver en la figura 5) en un carro 35 

.que a su vea está guiado, de manera desplazable de un la­
do a otro, sobre dos barras de guia horizontales dispues­

to tas a cierta distancia una encima de otra. Las barras de 
guia 17 están sujetas, por el lado del extremo, en dos 
caballetes de soporte 16, 39 unidos a la mesa 1 de la 
máquina, mientras que el soporte de la uña de arrastre 
14 en el Carro 15 esta configurado de tal manera que, en 

15 el mbvimiento del carro 15 hacia adelante (en la figura 
5 hacia la derecha), la uña de arrastre 14 está unida 
tPÍgidamente al carro 35, mientras que en el movimiento 
del carro 15 hacia atrás (en la figura 5 hacia la izquier­
da) la uña de arrastre, que está achaflanada por la parte 

20 delantera, puede desviarse lateralmente mediante un mo­
vimiento de basculnción en torno a su punto de soporte 
en el carro 15.

Entre las dos barras de guia 17 está dis­
puesto un husillo roscado 38 que está soportado, de forma 

25 giratoria, en los dos caballetes de soporte l6, 19 y uni-
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do a una tuerca 15** de husillo asociada (figura 2) del 
carro 15- El husillo roscado 18 sobresale, con uno de 
sus extremos, del caballete de soporte 16; sobre el 
extremo sobresaliente lleva tres polcas 3 6, 62, 64 de 
correa dentada montadas de forma solidaria en rotación, 
de las que la polea 36 de correa dentada está unida, me­
diante una correa dentada 60 sin fin, a la polea 35 de 
correa dentada de un motor eléctrico 31 sujeto en la me­
sa 1 de la máquina. La otra polea 64 de correa dentada 
del husillo roscado 18 está acoplada, mediante una co­
rrea dentada 60a sin fin, a una polea 37 de correa den­
tada que está enchavetada, de forma solidaria en rota­
ción, sobre el árbol de levas 31* La polea 62 de correa 
dentrada del husillo roscado 18 presenta otro diámetro; 
está asociada con ella, sobre el árbol de levas 13,.una 
polea 63 de correa dentada que presenta también un diá­
metro diferente. Las dos poleas 62, 63 de correa denta­
da permiten establecer, mediante cambio de la correa 
dentada 60a sin fin, oirá relación de multiplicación en­
tre el husillo roscado 13 y el árbol de levas 13.

Hedíante la correa dentada 60n queda ga­
rantizada una multiplicación sin resbalamiento, sincro­
nizada de forma mecánicamente exacta, entre el husillo 
roscado 18 y el árbol de levas 13, con lo que se consigue 
que el movimiento circunferencial del disco de levas 12



esté sincronizado exactamente con el movimiento de giro 
del husillo roscado 18 y, a consecuencia de ello, con el 
movimiento de avance lineal del carro 15.

Debajo d-1 árbol de levas 13 está dispues- 
5 to en la caja 11 del martillo, mediante una ménsula 50, 

un imán de elevación 3 2, cuya armadura 33 lleva un perno 
de elevación 65 cuyo eje está alineado sobre el brazo 23 
corto de palanca del. martillo de impacto 7. Sobre el ex­
tremo libre de la armadura 3 3, opuesto al perno de eleva- 

10 ción 6 5, está asentado un muelle de presión 34 que se apo­
ya en dos tuercas 31 y que tiene la misión de hacer re­
tornar la armadura 33, en el caso de que el imán de ele­
vación 32 no esté excitado, a la posición de reposo ilus­
trada en la figura 2.

^  El dispositivo descrito hasta aqui traba­
ja de la siguiente manera:

En la posición de partida, el carro 15 se 
encuentra en una posición limite izquierda (figura 5 ) en 
la proximidad del caballete de soporte 16, en la que la 

20 uña de arrastre 14 ataca detrás de una platina de dibujo 
10 no elaborada en el depósito de alimentación 8, en su 
superficie frontal. El martillo de impacto 7 se apoya con 
su tronco 27 de palanca sobre la trayectoria de leva 4 ) 
del disco de levas !2, y el imán de elevación 32 y el imán 

25 de gobierno 20 no están excitados, de manera que el muelle
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de presión 40 mantiene a la palanca de gobierno 38 en 
contacto con la espiga de tope 48; y ésta ocupa, la po­
sición según la figura 2.

El motor eléctrico 31 es excitado ahora,
3 de una manera que ha de describirse todavía, de manera 

que acciona el husillo roscado l8, mediante la correa 
dentada ló, en el sentido de giro adecuado para que el 
carro 15 sea movido, juntamente con la uña de arrastre 
14 (figura 5), hacia la derecha y.la uña de arrastre 

10 14 empiece a empujar entonces la platina de dibujo 10
situada en el punto más elevado desde el depósito de ali­
mentación 8 al interior de un canal correspondiente entre 
el sujetador 2 de platinas y la mordaza de guia 3- Al 
mismo tiempo, el árbol de levas 13 es puesto en rotación 

15 de manera forzosa mediante la correa 60a, en el sentido 
de la flecha dibujada en las figuras 2 y 3, con lo que 
el martillo de impacto 7 es basculado, en torno al eje 
23, desde la posición según la figura 2 a una posición 
correspondiente a la figura 3) basculando la superficie 

20 de ataque 49a de la parte 28 corta de la palanca a la 
palanca de gobierno 38 en contra de la acción del mue­
lle de presión 40 durante poco tiempo hacia abajo, de 
manera que la parte de gancho 38a de la palanca de go­
bierno 38 ataca detrás de la protuberancia 49.

25 Si en la platina 10 de dibujo avanzada
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por la uña de arrastre 14 ha de eliminarse por rotura 
un diente de dibujo 21, el cual se mueve en este mo­
mento hacia la cabeza 26 del martillo, el imán de go­
bierno 20 recibe, aproximadamente en la posición angu- 

5 lar, según la figura 3) del disco de levas 12, en la
que el martillo de impacto 7 ha sido basculado insigni­
ficantemente en torno al eje 23; en el sentido contra­
rio al de las agujas del reloj hasta tal punto que su 
protuberancia 49 esté a poca distancia de la parte de 

10 gancho 38a de la palanca de gobierno 38; un impulso de 
excitación procedente de una instalación de gobierno 
que ha de explicarse todavía. De esta forma, el imán 
de gobierno 20 hace oue la palanca de gobierno 38 bas­
cule a la posición representada en la figura 3, en la 

15 que está liberado el martillo de impacto 7. Este movi­
miento de basculación de la palanca de gobierno 38 re­
quiere únicamente la superación de la fuerza del mue­
lle de presión 40, porque la basculación de la palan­
ca de gobierno 33 ocurre en un momento en el que, tal 

20 como se ha mencionado ya, la protuberancia 49 está
situada lateralmente, de forma insignificante, a la de­
recha de la parte 33a de gancho (figura 3).

Bajo tensión del muelle dé presión 43, 
el martillo de impacto 7 os basculado ahora, en torno 

25 al eje 23, por medio del disco de levas 12 que sigue
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girando, todavía más en el sentido contrario al de las 
agujas de!, reloj hasta que su tronco de palanca 27 cae 
repentinamente sobre el escalón 4 2 en forma de salien­
te de la trayectoria de levas 41; con lo que queda .11- 

5 berado el martillo de impacto 7 y es lanzado por el
muelle de presión 43 contra el tope 24; eliminando por 
rotura su parte de martillo 26 un talón de dibujo 21 de 
la platina de dibujo 10 apoyada en la mordaza de guía
3.

10 Hl movimiento longitudinal del carro 15

y el movimiento giratorio del disco de levas 12 están 
sincronizados entre si, mediante la correa dentada 60a, 
de tal manera que el tronco de palanca 27 sea liberado, 
por el escalón 42 en forma de saliente del disco de le- 

15 vas, justamente en el momento en el que el talón de di­
bujo 21 que ha de eliminarse por rotura se encuehtra 
en la trayectoria de movimiento de la cabeza 26 de mar­
tillo que está saltando hacia adelante.

Si por otra parte no tiene que ser eli- 
20 minado por rotura un talón de dibujo 21 de la platina

de dibujo 10 avanzada en cada caso, que se está movien­
do, durante el avance del carro 15 a través de la tra­
yectoria de movimiento de la cabeza 26 del martillo, el 
imán de gobierno 20 no recibe impulso de excitación nl- 

25 guno al estar el disco de levas 12 aproximadamente en
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la posición según la figura 3. Con ello, la palanca de 
gobierno permanece en la posición según las figuras 2,
4, de manera oue el tronco 27 de la palanca, en el trans­
curso del movimiento de giro ulterior del disco de levas 

5 12, no puede caer sobre el escalón 27 en forma de salien­
te, sino que es mantenido por la palanca de gobierno 33 
hasta que el disco de levas 12 haya girado de nuevo a 
la posición según la figura 3 y haya llegado un diente 
de dibujo 21 nuevo a la trayectoria de movimiento del 

10 martillo de impacto 26, cuyo diente bien es eliminado
por rotura, de la manera ya descrita, o bien se le deja 
en su sitio.

En cuanto hayan sido transportados todos 
los dientes de dibujo 21 de la platina de dibujo 10 avan- 

15 zada a través de la trayectoria de movimiento del mar­
tillo de impacto 26 y la platina de dibujo 10 completa­
mente elaborada haya sido introducida por medio de la 
uña de arrastré 14 en el depósitode recogida 9 , el carro 
15 tiene que ser retornado de nuevo a la posición de par- 

20 tida izquierda en la figura 5 ) para el transporte de la 
siguiente platina de dibujo 10 desde el depósito de ali­
mentación 8 al depósito de recogida 9 -

Con este fin, el motor eléctrico 31 es 
gobernado en sentido inverso por medio del mecanismo de 

25 gobierno que ha de describirse todavía, de manera que el
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husillo lS gira en el sentido opuesto de giro y retorna 
el carro 15. Durante este retorno, la uña de arrastre 14 
puede desviarse de la manera ya descrita, de manera que 
no queda obstaculizado el retorno. Para evitar que el ár-

5 bol de levas 13, acoplado forzosamente al husillo roscado 
l8, quede bloqueado por el escalón 42 en forma de salien­
te que ataca en el tronco 27 de la palanca, del disco de 
levas 12 que gira en el sentido inverso de giro, simul­
táneamente con el cambio de gobierno del motor eléctrico

10 31 se excita el imán de elevación 32 por medio del meca­
nismo de gobierno. Esto tiene como consecuencia que el 
perno de elevación 6 5, que avanza de la manera que se pue­
de ver en la figura 4, choca sobre el brazo 28 corto de 
la palanca del martillo de impacto 7 y hace que el marti- 
lío de impacto 7 bascule en el sentido opuesto al de las 
agujas del reloj, de tal manera que su tronco 27 de*pa­
lanca es basculado desde la trayectoria de movimiento del 
disco de levas 12 y este disco puede girar sin impedimen­
tos de ninguna clase.

20 En el momento en el que el carro 15 haya
llegado a la posición izquierda de partida, por medio del 
mecanismo de gobierno el motor eléctrico 31 es excitado 
de nuevo en el sentido inverso de giro y eT. imán de ele­
vación 32 es desexcitado, de manera que el muelle de re-

25 troceso 34 del mismo retorna de nuevo al perno de eleva-
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ción 65 a la posición de partida según la figura 2, en 
la que no influye en el movimiento del martillo de im­
pacto 7.

El citado gobierno del motor eléctrico 31 
5 del imán de gobierno 20, del imán de elevación 32 y del 

movimiento en vaivén del carro 15 se realiza por medio 
de ún mecanismo de gobierno, cuya constitución básica, 
está ilustrada én la figura 6.

La eliminación por rotura de los talones 
10 de dibujo 21 de las platinas de dibujo 10 se realiza en 

función de un dibujo de trácotado previamente determi­
nado que tiene que tricotar la máquina tricotosa circu­
lar para la que están destinadas las platinas de dibujo 
10 especiales. Esté dibujo está registrado en forma de 

15 ún dispositivo denominado cartucho de dibujo 57 que pre­
senta, en la dirección "x" y en la dirección "y", marcas 
de color tal como es de por si conocido.

Las marcas de color del cartucho de dibu­
jo 57 son exploradas, en la dirección "x" y en la direc- 

20 ción "y", por una instalación de lectura 5l de por si
conocida, generando la instalación de lectura 51 señales 
eléctricas características de las marcas de'color indi­
viduales leídas del cartucho de dibujo 57 que son alimen' 
tadas, mediante una linea 51a, a una memoria electrónica 

25 52 en la que son almacenadas. De la memoria 52, las se-
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fíales eléctricas almacenadas, características de las mar­
cas individuales de color del cartucho de dibujo 57; son 
alimentadas al compás, a través de una linea 52a, a una 
unidad 53 de gobierno y descodií'ieación. La unidad 53 de 

5 gobierno y descodificación tiene la misión de conducir, 
a través de una linea de salida 53 ,̂ en función de las 
seríales eléctricas alimentadas a ella a través de la li­
nea 52a, impulsos eléctricos según el dibujo a una ins­
talación 54 de gobierno del martillo de impacto y de sin- 

10 cronización montada a continuación, cuyos impulsos son 
utilizados por la unidad 54 de gobierno del martillo de 
impacto y de sincronización para cada uno de los talones 
de dibujo 21 transportados por la ufía de arrastre 14 a 
través de la trayectoria de movimiento del martillo de 

15 impacto 7, con el fin del gobierno correspondiente del
martillo de impacto 7-

Para tener un control de que la elimina­
ción por rotura de los talonesde dibujo 21 de las plati­
nas de dibujo 10 por medio del martillo de impacto 7 bn- 

20 jo la influencia de la unidad 54 de gobierno del marti­
llo de impacto y de sincronización se lleve a cabo real­
mente en coincidencia exacta con las marcas de color del 
cartucho de dibujo 57, está prevista una unidad de con­
trol 55 que recibe, desde la unidad 53 de gobierno y des- 

25 codificación a través de una linea 53b y, además, desde



la unidad 54 de go!)ierno del martillo de impacto 3* de sin­
cronización a través de una If.nea 54a, señales eléctricas 
características de) hecho deho.ceise^fectivo, en cada ca­
so, el martillo de impacto 7 , y transforma estas señales 

5 en impulsos de excitación eléctricos correspondientes
para un mecanismo de impresión contenido en dicha unidad, 
el cual imprime un cartucho de dibujo de control 56 que 
corresponde a los talones de dibujo 21 realmente elimina­
dos por rotura.

10 Por tanto, el operador sólo tiene que com­
parar el cartucho de dibujo 57 con el cartucho de dibujo 
dé control 56 para averiguar errores eventuales y para 
buscar la platina de dibujo 10 correspondiente en el de­
pósito de recogida 9 y sustituirla por una platina de di- 

15 bujo 10 con talones de dibujo 21 correctamente elimina­
dos por rotura.

La constitución básica del circuito eléc­
trico de la unidad de gobierno y dcscodificación 53 y 
de la unidad 54 de gobierno del martillo de impacto y de 

20 sincronización, asi como de la unidad de control 55 está 
indicada, esquemáticamente, en la figura 6, habiéndose 
omitido detalles del circuito, tales como amplificadores 
intermedios y similares, que se sobrentienden para el 
experto, mientras no sean de interés para la compresión 

25 de los circuitos. La memoria 52 puede ser, por ejemplo,
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unn memoria usual de nádeos magnéticos; es útil también, 
para este fin, una memoria de tambor.

Las señales eléctricas alimentadas desde 
la memoria 52 a través de la linea 52a a la unidad 53 

5 de gobierno y descodificación, que corresponden al con­
tenido de la memoria y que, por tanto, son caracterís­
ticas para las marcas de color del cartucho de dibujo 
57 leído, son alimentadas a una de las entradas de un 
miembro 80 de enlace Y, cuya otra entrada recibe a tra- 

10 vés de una linea 53b, en cada revolución del Arbol de 
levas 13) una señal eléctrica de sincronización carac­
terística de una posición angular del Arbol de levas 13. 
la salida del miembro 80 de enlace Y estA unida, a tra­
vés de un amplificador intermedio 8l, a la linea de sa- 

15 lida 53a de la unidad 53 de gobierno y descodificación. 
Una señal de sincronización correspondiente es alimen­
tada a través de una linea 52b a la memoria 52 y; a tra­
vés de una linea 52c, a la instalación de lectura 5 1.

Para generar las señales de sincroniza- 
20 ción características de la posición angular del Arbol 

de levas 13 estA previsto un microinterruptor 53 (fi­
gura 5) cuyo miembro 53a de accionamiento del interrup­
tor es accionado por un disco de gobierno 30 enchavetado 
solidariamente en rotación con el Arbol de levas 13 y 

25 alineado, en posición angular determinada previamente,
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con respecto ni disco de levas 12. El disco de gobierno 
30 presenta, sobre su superficie periférica, una tra­
yectoria de leva con un escalón de mando 30a, pasando 
el cual es accionado el órgano 53a de accionamiento del 

5 interruptor.
El interruptor 53 puede moverse también, 

juntamente con su órgano de accionamiento 53a, de la 
manera que se puede ver en la figura 2, de forma, alter­
nativa e inmediata sobre la vin de leva 41 del disco de 

10 levas 12, con lo que se puede prescindir del disco de 
gobierno 30. En este caso, la disposición se ha tomado 
de tal manera que el accionamiento del interruptor 53 se 
realiza aproximadamente en el punto de su vía de levas 
41 que está señalado con el. número 83 en la figura 3.

15 Al brazo corto 28 de la palanca del mar­
tillo de impacto 7 está.asociado además un segundo inte­
rruptor 59 (figura 2) cuyo órgano de accionamiento 59a 
coopera con el brazo corto 28 de la palanca y el cual es­
tá fijado en la caja 11 del martillo por medio de una 

20 pieza acodada 59b. El interruptor 59) que forma una par­
te de la unidad 54 de gobierno del martillo de impacto 
y de sincronización, entrega a través de la linea 58c 
una señal eléctrica a una de las entradas de un miembro 
90 de enlace Y de la unidad de control 55) cuya otra en- 

25 trada está cargada, a través de la linea 54a, con la

l S . 7 . 73 22



señal de salida del amplificador intermedio 8). Las seña­
les eléctricas entregadas por el interruptor 59 son ca­
racterísticas del accionamiento correspondiente del mar­
tillo de impacto 7? porque un accionamiento del interrup- 

5 tor 59 sólo ocurre cuando el martillo de impacto pasa a 
la posición representada en la figura 2 en la que se 
elimina por rotura un diente de dibujo 21 de una platina 
de dibujo 10.

La salida del miembro 90 de enlace Y go- 
10 bierna el.mecanismo de impresión indicado en 91, el cual 

efectúa la impresión del cartucho de dibujo de control 
56.

El cambio de gobierno del carro 15 en 
los puntos de vuelta del movimiento en vaivén en la pro- 

15 ximidad de los caballetes de soporte 16, 19 puede reali­
zarse, por ejemplo, por medio de interruptores de fin 
de carrera que estén dispuestos en estos caballetes de 
soporte 16, 19 y son accionados por el carro 15. Estos 
interruptores de fin de carrera, no indicados detallada- 

20 mente en la figura 5) que al entrar el carro 15 en una 
de sus dos posiciones limite emiten una señal eléctrica 
Característica de estas posiciones limite," gobiernan una 
unidad de cambio de gobierno 200 de la unjdad 54 de go­
bierno del martillo de impacto y de sincronización, que 

25 puede estar realizada, por ejemplo, como circuito bies-
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table o como relé biestable susceptible de ser cambiado 
dé gobierno, y que, ni recibir un impulso eléctrico en 
su entrada, hace que el devanado de campo 31a del mo­
tor eléctrico 31 cambie de polaridad, de manera que el 

5 motor 31 invierte su dirección de giro.
En otra forma de realización, la dispo­

sición puede tomarse también de tal atañera que las 
señales emitidas por el interruptor 58 en la linea 53b, 
de las que en cada caso se emite una por revolución del 

10 árbol de levas 13, sean contadas por un contador 100 de 
la Unidad 54 dé gobierno del martillo de impacto y de 
sincronización, siendo accionada entonces la unidad 200 

de cambio de gobierno desde el contador 100 al alcanzar 
un valor de contador previamente ajustado. Durante el 

lj retorno del carro 15 a la posición izquierda de partida 
según ía figura 5t ol motor 31 es cambiado de gobiertio 
por medio del accionamiento correspondiente de la uni­
dad 200 de cambio de gobierno, al alcanzar el contador 
el valor cero.

El mecanismo de gobierno descrito con 
ayuda de la figura 6 trabaja de la siguiente manera:

Supóngase que el carro 15 esté en la po­
sición limite izquierda (figura 5) y que la'una de arras­
tre lj coja por detrás, en la superficie frontal vuelta 

25 hacia ella, la platina de dibujo 10 que está situada más

13.7.73 24



arriba en el depósito de alimentación S. El contador 100 
está ajustado a un valor fijo que corresponde ni número 
de los telones de dibujo 21 y a lo longitud de la pío- 
tina. Si se conecta 1.a alimentación de corriente del 

5 circuito representado en la figura 6, la instalación de 
lectura 51 empieza a explorar un renglón dol cartucho 
de dibujo 57; introduciéndose en la memoria 52; a tra­
vés de la linea 5la, señales eléctricas característi­
cas de las marcas de color averiguadas del cartucho de 

10 dibujo 57. Al mismo tiempo es puesto en marcha el motor 
eléctrico 31; de manera que el carro 15 empieza a tras­
ladarse hacia la derecha, con referencia a la figura 5; 
y la uña de arrastre 1¿! empieza a introducir su platina 
en el camino de movimiento del martillo de impacto 7. A 

15 través de la correa dentada 60a, el árbol de levas 13 
está acoplado, forzosamente, al husillo roscado lS; de 
manera que el disco de levas 12 gira en dependencia fi­
ja del movimiento de avance del carro 15. Durante cada 
revolución del disco de levas 12 se alimenta, a través 

20 de la línea 52b y 1.a linea 52c, un impulso de sincroni­
zación a la instalación de lectura 51 y a la memoria 5 2, 
de manera que la instalación de lectura 51 y la memoria 
52 están sincronizadas forzosamente con el movimiento de 
giro del disco de levas 12 y, a consecuencia de ello, con 

25 el movimiento del martillo de impacto 7 y el movimiento
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de avance del enrío 15- Durante cada revolución se ali­
menta, a través de la linea 52a, una señal eléctrica leí­
da del contenido de la memoria 52 y característica de un 
valor de color del cartucho de dibujo 57 al miembro 80 

de enlace Y que en su salida puede alimentar, a través 
del amplificador intermedio 8l y la línea 53a, una se­
ñal de excitación al imán 20 de tracción de gobierno só-. 
lo cuando a través de la linea 53b se alimenta también 
a sü segunda entrada una señal eléctrica correspondien­
te. Si en un punto determinado de la platina de dibujo 
10 no debe eliminarse por rotura ningún talón de dibujo 
21 que se encuentre en el camino de movimiento del mar­
tillo de impacto 7, desde la memoria 52 se alimenta una 
señal cero, a través de la línea 52a, a la entrada aso­
ciada del miembro SO de enlace Y. De esta forma, el 
miembro 80 de enlace Y queda bloqueado al llegar, h tra­
vés de la linea 53b, la señal característica de la posi­
ción angular del disco de levas 12, de manera que no se 
excita el imán 20 de tracción de gobierno. Esto signifi­
ca que la palanca de gobierno 3S sujeta, de la manera 
yá descrita, con su parte de gancho 33a, la protuberancia 
49 de la palanca corta 23 del martillo de impacto 7, de 
manera que el tronco 27 de palanca no puede caer sobre 
el escalón 42 de la trayectoria de levas 41, con lo que 
no llega a tener efecto el martillo de impacto 7<

26



Si por otro porte viene de lo memoria 
52, o través de lo lineo 52o, uno señal de mondo poro 
lo eliminación por roturo del talón de dibujo 21 que se 
mueve en este momento ol interior del comino de movimien­
to del martillo de impocto 7̂  uno señol correspondiente 
es oplicodo o 1? entrado asociado del miembro 80 de en­
lace Y, de manera que, al aparecer lo señal alimentada a 
través de la linea 53b y característica de la posición 
angular del disco de levas 12, el miembro SO de enlace 
Y se hace conductor y conduce, a través de la linea 53a, 
un impulso eléctrico al imán 20 de tracción de gobierno, 
el cual atrae y bascula, por tanto, la palanca de gobier­
no 38 en el sentido contrario al de las agujas del reloj, 
con referencia a la figura 3* de manera que en el trans­
curso del giro ulterior del disco de levas 12, el marti­
llo de impacto cae sobre el escalón ¿{2 y elimina por ro­
tura el diente de dibujo 21 que se encuentra en su cami­
no de movimiento.

Durante este movimiento de basculación del 
martillo de impacto 7, que aparece durante la eliminación 
por rotura de un diente de dibujo 21, el brazo corto 23 
de palanca del martillo acciona el interruptor 59, de 
manera que a través de la linea 53c una de las entradas 
asociadas del miembro 90 de enlace Y recibe una seRal co­
rrespondiente. Dado que la otra entrada del miembro 90



de enlace Y recibe a través de la linee 5áa, en cede re­
volución del árbol de leves 13, una señal de sincroni­
zación, se dispara - después de que ambas entradas ha­
yan sido cargadas con señales - el mecanismo de impre- 

5 sión 91 que imprime un símbolo correspondiente que indi­
ca que ha. sido accionado el martillo de impacto 7- Si por 
otra parte durante una revolución determinada del disco 
de levas 12 el martillo de impacto 7 no es disparado, 
de la manera ya descrita, en función de una señal cléc- 

10 trica procedente de la memoria 52 a través de la linea 
52a, se carga únicamente una entrada del miembro 90 de 
enlace Y a través de la linea 53b, de manera que éste 
bloquea, y el mecanismo de impresión 91 no recibe señal 
de impresión alguna, de manera que queda libre el campo 

15 correspondiente del cartucho de dibujo de control 56.
Las señales de sincronización entregadas 

por los interruptores 59 son contadas por el contador 
100 que dispara la unidad 200 de cambio de gobierno des­
pués de alcanzar el. valor de contador ajustado, de manera 

20 que el motor 31 es cambiado de gobierno. En este caso, se 
alimenta, a la vez al imán de elevación 3 2, a través de Una 
unión de linea 32a de la unidad 5̂¡ de gobierno del marti­
llo de impacto y sincronización, un impulso de excitación, 
de manera que el imán de elevación 32 atrae y mantiene,

25 de la manera que se puede ver en la figura ¿1, al martillo
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de imparto 7 en una posición inefectiva en la que el tron­
co 27 de la palanca es sacado d(? la via de levas 41, do 
manera que el disco de levas 12 puede girar libremente 
en el sentido opuesto.

5 En el momento en que el contador 100 ave­
rigua, contando las revoluciones del husillo roscado ]8, 
que el carro 15 ha sido retornado de nuevo a la posición 
izquierda de partida (figura 5), la unidad 200 de cambio 
de gobierno recibe de dicho contador un impulso de gobier- 

10 no correspondiente que tiene como consecuencia que el de­
vanado de campo 31^ del motor 31 os cambiado de nuevo de 
polaridad y que el imán de elevación 32 es desexcitndo.

Con ello empieza de nuevo el avance de 
una platina de dibujo 10 a través del camino de movimicn- 

15 to del martillo de impacto 7 desde el depósito de ali­
mentación 8 al depósito de recogida 9.

La presente solicitud, que correspondo a 
la presentada en la República Federal Alemana el 29 de 
Julio de 1972 bajo el N9. P 22 37 392.8, se acoge a los 

20 beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro­
piedad Industrial.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propio y nuevo,
5 que se presentan pora que sean objeto de esta solicitud 

de patente de invención en España, por VEINTE años, son 
los que se recogen en las reivindicaciones siguientes: 

1".- Dispositivo para la eliminación por 
rotura, automática y según el dibujo, de los talones de 

10 dibujo individuales desde platinas de dibujo para má­
quinas tricotosas, en particular para máquinas tricoto­
sas circulares Jacquard, en cuyas platinas de dibujo 
los talones de dibujo están dispuestos a modo de peine 
en yuxtaposición sobre un lado de la platina, caracteri- 

15 zado porque a) mediante una disposición de transporte, 
cada platina de dibujo puede ser avanzada individual­
mente a través de la zona de acción de un útil de elimi­
nación por rotura que actúa a compás 3' que está accio­
nado en dependencia forzosa del movimiento de avance 

20 de la platina de dibujo, mediante el cual, en el momen­
to de hacerse efectivo, se puede eliminar por rotura en 
cada caso un talón de dibujo avanzado a la zona de ac­
ción de dicho útil; b) al útil de eliminación por rotura 
está asociada una instalación de lectura, mandada corres 

25 pendientemente, que lee, en la dirección "x" y en la di-
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rección "y", las marcas de color de un cartucho de dibujo, 
la cual genera .señales de dibujo eléctricas caracteris- 
cas de las diversas marcas de color y detrás de la cual 
está montada una unidad de mando y de descodiiicaciún en 
la que las señales de dibujo son comparadas con señales 
de sincronización generadas al compás y características, 
en cada caso, de una posición inefectiva determinada del 
útil de eliminación por rotura y que puede emitir, en fun­
ción del resultado de comparación, en cada caso un impulso 
eléctrico de excitación; c) con el útil de eliminación 
por rotura coopera una disposición de bloqueo, que puede 
ser disparada eléctricamente, mediante la cual el útil 
deeliminación por rotura bien puede ser mantenido en una 
posición inefectiva o bien puede ser soltado para el ac­
cionamiento subsiguiente, y cuyo disparo se gobierna me­
diante el impulso eléctrico de excitación de la unidad 
de mando y descoditicación, y d) está prevista una uni­
dad de control que contiene un mecanismo de impresión, 
mediante la cual puede ser impreso, al compás con el útil 
de eliminación por rotura, un cartucho de dibujo de con­
trol en función de señales de control eléctricas deriva­
das del movimiento deJ útil de eliminación por rotura.

2".- Dispositivo según la reivindicación 
1", caracterizado porque presenta una memoria de infor­
mación montada a continuación de la instalación de lee-
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turpí) desde cuya memoria las señales de dibujo almacenadas, 
características de las marcas de color, pueden ser ali­
mentadas al compás a la unidad de gobierno y descodifica­
ción.

3"-** Dispositivo según la reivindicación 
f, caracterizado porque la disposición de transporte 
puede ser retornada automáticamente, después del avance 
de una platina de dibujo a través de la zona de acción 
del útil de eliminación por rotura, a la posición de par­
tida, y durante este retorno, el útil de eliminación por 
rotura está mantenido en una posición inefectiva.

4".- Dispositivo según la reivindicación 
í", caracterizado porque presenta un depósito de alimen­
tación para las platinas de dibujo no elaboradas y un 
depósito de recogida, dispuesto a cierta distancia al 
lado de aquél, para las platinas de dibujo elaboradas, 
y las platinas de dibujo están contenidas en los dos depó­
sitos, en cada caso en disposición a modo de pila, y por­
que las platinas de dibujo pueden ser transportadas indi­
vidualmente por medio de la disposición de transporte des­
de el depósito de alimentación, sobre un camino que con­
duce a través de la zona de acción del útil de elimina­
ción por rotura dispuesto en medio, al depósito de reco­
gida.

5*'.- Dispositivo según la reivindicación
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.,r..t.ri.^e P°<-qu. .1 útil de eli.dnación por r.tur.- 
u„ martillo de i..,pacto prct.nsado clAstieamonte en le 

dirección del impacto y soportad, de forma basculóle en 
torno a un eje horizontal, que puede ser llevado, por 
„edi. de un disco de levas, a una posición de preparado, 
pretensa!. e inefectiva, y puede ser liberado en esta pe-
sición.

6'.- Dispositivo según la reivindicación 
3-, caracterizado porque el disco de levas lleva un. tra­
yectoria de levas esencialmente en forma de espiral y 

que presenta un escalón en forma do saliente, con la que 
coopera un tronce do palonea del martillo de Impacto.

7'.- Dispositivo según la reivindicación
s-, caracterizado porqne ,1 martillo de impacto estó 
realizad, en forma de palanca de dos brazos y lleva, en 
uno de lo, brazos de la palanca, una protuberancia que 
puede ser enclavada, con una palanca de gobierno .ins­
table electromagnéticamente de la disposición de bloqu ,
en una posición inefectiva del martille de impacto.

S".- Dispositivo según la reivindicación 
3", caracterizado porqne el martillo de impacto estA 
cargado, en la dirección del impacto, mediante un mue­
lle de presión con tensado previo ajustabU'y 1. estA 
asociado un tope que delimita el movimiento de bascula- 
ción en ln dirección del impacto.
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9*'.- Dispositivo según la reivindicación
1**, caracterizado porque la instalación de transporte pre­
senta un carro conducido de forma rectilínea, en el que 

- está dispuesta, de forma sobresaliente, una una de nrras-
5 tre que coge, en cada caso, detrús de una platina de di­

bujo en el lado frontal, y que puede ser movido por medio 
de un husillo roscado soportado de forma giratoria, el 
cuál está acoplado al accionantiento del útil de elimina­
ción por rotura mediante un mecanismo de transmisión que 

10 cierra la forma.
10*.- Dispositivo según la reivindicación 

5"; caracterizado porque presenta un interruptor eléctri­
co que puede ser accionado en una posición angular pre­
determinada del disco de levas, mediante el cual se pue- 

15 den generar las señales de sincronización.
11^.- Disposición según la reivindicación 

5*, caracterizado porque presenta un interruptor asocia­
do al martillo de impacto y accionable por éste al hacerse 
efectivo dicho martillo, ediante el cual se pueden ge- 

20 nerar las señales de control.
12'.- Dispositivo según las reivindicaciones 

4* y 5*? caracterizado porque al martillo de impacto esté 
asociado un perno de elevación ajustable magnéticatnente, 
mediante el cual el martillo de impacto puede ser mantenl- 

-25 do, durante él retorno de la instalación de transporte
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a la posición de partida, en una posición inefectiva en 
la que está desacoplado de su accionamiento.

13".- Dispositivo para la eliminación por 
rotura, automática y segón el dibujo, de los talones de 

5 dibujo individuales desde platinas de dibujo para máqui­
nas tricotosas.

Tal y como se ha descrito en la Memoria 
que antecede, representado en los dibujos que se acom­
pañan y con los fines que se han especificado.

10 Esta Memoria consta de treinta y cinco
hojas escritas a máquina por una sola cara.

19.7.73
BPD/.

- 35 -



4L
4,

7



2 7 3





45
49

9?







t 5
 4
99

Í

.'h
ii

t







#5
49

97



- - %22___ m r )
L-¡

^  "T ¡g
J!?



$ 5 4 9 9 y





4, 8 6 3 3 3









F í g . 6


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



