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El invento sec reficre a un disposilivo
para la eliminocién por roturs, autowdticn y segtin el
dibujo, de los talones de dibujo individuales desde pla-

tinas de dibujo para méauinas tricotosas, en particular

para miauinas tricolosas circulares Jacouard, en cuyns

platinas de dibujo los talones de dibujo estin dispues-
tos a modo de peine en yuxtapogicién sobre un lado de la
platina.

El invento se basa en el cometido de crear
un dispositivo de esle tipo cue permita eliminar por ro-

tura, de forma completamente nutomiitica, rapida y segura

" respecto al funcionamienta, los tnlones de dibujo desde

platinas de dibujo, sin que para ello se necesite un ser-
vicio especial durante el proceso de eliminacién por ro-
tura.,

Para ls» solucién de este problema, el dis-
positivo de acuerdo con el invento estA caracterizédo
porque a) mediante una disposicién de transporte, cada
platina de dibujo puede ser avanzada individualmente a
través de la zona de accién de un til de eliminacidn por
rotura que actla a compis y que estid accionado en depen-
dencia forzosa del movimiento de avance de 1la platina de

dibujo, mediante el cual, en el momento de hacerse efec-

~tivo, se puede eliminar por rotura en cada caso un talédn

de dibujo avanzado a la zona de accién de dicho Gtil; b)
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al Gtil de eliminacién por rotura estA asociada una ins-
talacién de lectura, mandada correspondientemente, que
lee, en la direcci6n "x" y en la direccién "y", las mar-
cas de color de un cartucho de dibujo, la cual genera se-
fiales de dibujo eléctricas caracteristicas de las diver-
sas marcas de color y detris de la cual esti montada una
unidad de mando y de descodificacién en la que las sciia-
les de dibujo son comparadas con seiiales de sincroniza=
cibn generadas al compls y caracteristicas, en cada caso,
de una posicién inefectiva determinada del 0til de eli-
minacién por rotura y que puede emitir, en funcién del
resultado de comparacién, en cada caso un impulso eléc~
trico de excitacitén; c) con el idtil de eliminacién por
rotura coopera una disposicién de bloqueo, que puede ser
disparada eléctricamente, mediante la cual el htil de
eliminacién por rotura bien puede ser mantenido enfuna
posicién inefectiva o bien puede ser soltado para el ac—
cionamiento subsiguiente y cuyo disparo se gobierna me-
diante el impulso eléctrico de excitacién de la unidad
de mando & descodificacién y porque d) esti prevista una
unidad de control que contiene un mecanismo de impresién,
mediante 1a cual puede ser impreso, al compis con el itil

de eliminacién por rotura, un cartucho de dibujo de con-

“trol, en funcién de sciinles de control eléctricas deri-

" vadas del movimiento del Gtil de eliminacién por rotura.

i
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El nuevo dispositivo permite eliminep por
rotura, de la manera mAs racidnnlizada, platinas de di-
bujo, tanto derdivisién diferente como también de longi-
tud diferente de platinas.

Otras caracteristicns y propiedesdes ven-

tajosas del nuevo dispositivo resulton de 1la descripecidn

" siguiente de un ejemplo de realizacién del objeto del in-

‘vento y de las reivindicaciones subordinadas siguientes.

¥n el dibujo muestran:

La fiigura 1, un dispositivo de acuerdo

con el invento en representacién en perspectivaj

la {igura 2, el dispositivo segin la fi-

gura 1 en seccién transversal ilustrando el martillo de

- impacto en un alzado lateral, en vista en detnlle y a

una escala diferente;

7 las figuras 3 v 4, la disposicién seégin
la figura 2, ilustrando cada vez una posicién diferente
del martillo de impacto, en una representacidén correspon-
diente a la figura 2;

1la figura §, el dispositivo segiin la fi-

~gura 1 en representacién parcialmente esquemdtica y en

perspectiva, estando cortada la mesa de la miquina; ¥

la {igura 6, un diagrama de conexiones por

Vbioques del mecanismo de gobierno eléctrico del disposi-

tivo segtn la figura 1.
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Sobre una nesa 1 de la méquina esté fija-
do, a través de medios no representados, un dispoéitivo
sujetador de platinas que esta constituido por un suje-
tador 2 de platina y una mordaza 3 de guia, que esth fi-
jada, mediante tornillos de fijacién 4, en el sujetador
2 de platina que, a su vez, esté asentado sobre una pla-
ca intermedia 5 que se apoya sobre la mesa 1 de l1a méi-
quina y que esti fijada sobre ella, Lateralmente conti-
guos a este dispositivo sujetador de platinas estéin dis-
puestos, sobre un lado, un depésito 8 de alimentacién pa-
ra platinas de dibujo 10 no elaboradas y, sobfe el otro
lado, un depésito de recogida 9 péra platinas de dibujo
10 elaboradas. A lo largo del lado frontal abierto del
depésito de alimentacién 8 y del depbsito de recogida 9,
vuelto hacia el dispositivo sujetador de platinas, esth
guiada, de forma que puede moverse en vaivén, una ufia
de arrastre 14, mediante la cual las platinas de dibujo
10 no elaboradas, colocadas en serie, en forma de pilé,
en el depésito de alimentacién 8, pueden ser transpor-
tadas individualmente, mediante el dispositivo sujetadof'
de platinas, al depésito de recogida 9. 7

En estado no elaborédo, las platinas de
dibujo 10 presentan, sobre un lado, una serie de talones
21 de platina de dibujo situados uno al lado de otro a

modo de peine y separados entre si por hendiduras longi-
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" tudinales, de los que algunos individuales han de ser
_ eliminados por rotura, segin el dibujo, durante el pa-

'so de cada platina individual-10 de dibujo a través

del dispositivo sujetador de platinas. Una vista en

detalle de,ﬁna platina de dibujo de este tipo con talo- -

nes 21 de platina de dibujo eliminados por rotura esté

frilustradaren la parte baja de la figura 6.

La eliminacién por rotura, segin el di-

. bujo, de los talones 21 individuales de platina de

dibujo de las platinas de dibujo 10 que pasan por el

diSpositivo sujetador de platinas se lleva a cabo me-
. diante un martillo de impacto 7 que esti soportado en

 una caja de martillo 11 que est& sujeta en la mesa 1

de la méquiné (figura 2). Los talones 21 de platinas .

de dibujo,  separados de las platlnas de dibujo por el

- martillo de impacto 7, son recogidos por una artesa de

.'recoglda 22 prevista para ello.

El martillo de impacto 7 esth soportado,

“ de forma basculable, en la caja 11 del martillo sobre

20 :Vun‘eje horizontal 23; esti realizado como palanca de

. dos brazos con un brazo 29 de palanca superior largo

25

>~y un brazo 28 de palanca inferior corto y lleva, en
J:'lh zona del eje 23, un tronco 27 de palanca que sobre-

. sale aproximadamente en &ngulo recto. Enfrente del tron-

co 27 de paianca esta dispuesto un disco de levas 12
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que estd asentado, de forma solidaria en rotacién, sobre
uﬂ &rbol de levas 12 horizontal que a su vez csti so-
portado, de formn girntoyia, en la mesa 1 de la mhqui-
na, en soportes indieados con 70, 71 (figura»S). El dis-
co de levas 12 presenta una trayectoria 41 curvada apro-
ximadamente en forma de espiral que discurrc a lo largo
de su circunferencia, que est4 provista de un escaldn
empinado 42 en forma de saliente, y sobre la cual se des=~
liza el tronco 27 de palanca. El brazo 29 de palanca
largo del martillo de impacto 7 lleva una cabeza 26 de
martillo que sobresnle aproximadamente en &ngulo recto,

la cual est4 realizada, al menos en una superficie fron-

- tal delantera opuesta al tronco 27 de palanca, de manera

insignificantemente mis estrecha de lo que correspbnde

" a la anchura de un  talén 21 de dibujo de platina. Sobre

el.lado opuesto a la cabeza 26 del martillo, el mdrtillo
de impacto 7 est& apoyado el4sticamente mediante un mue~
lle de presién 43 que sobre el otro lado se apoya sobre
un contraéoporte estacionario de muelle en forma de un
disco de muelle 73 y que est4 guiado en un &nima corres-,-
pondiente de una caja 44 de muelle que esti unida rigi-
damente, de modo preferible, a 1a mesa 1 de la mhquina,
Para poder fegular la tensi6n previa del muelle de_pré—
sién 43 ¥, a consecuencia de ello, 1la fuerza'dé impécto

ejercida pof el martillo de impacto 7, est& previsto un
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tornillo de ajuste 45, atormillado en la caja 44 de

muelle, que puede ser fijando en su posicién correspon-

diente mediante una tuerca de ajrste 46 y que soporta el

‘disco de muelle 73.

El nartillo de impacto 7 puede- apoyarsge

sobre el lado opuesto al muelle de presién 43 medinnte

‘un tope 24 que lleva una almohadilla elhstica 25 de

amortiguacién y que esti fijado en 1la caja 11 del mar-

tillo, el cual delimita el movimicnto de basculacién

'fdel martillo de impncto 7, dirigido hacia el sujetador

~de platina 2. -

En una escuadra sujetadora 6 fijada en

la placa intermedia § estA soportado, de forma bascula-

'Ble;-mediante un perno 39, una palanca 38 de gobierno

de dos brazos esencialmente horizontal en la zona .de,

debajo del mértillo de impacto 7. La palanca 387defgo-

bierno est4 unida, .de torma articulada, en su extremo

dpuesto al martillo de impacto 7, a la armadura de un

imﬁn 20 de traccién de gobierno que esth dispuesto tam-

bién en la escuadra sujetadora 6. En contra de una bas-

culacién de la palanca de gobierno 38 en el sentido

contrario al de lns agujas del reloj en torno al perno

39, originada por el imAn 20 de traccién de gobierno,
actGa un muelle de presi6n 40 que se apoya,por un ex-

tremo, sobre la palanca de gobierno 38 y que est4 an-~
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clado, por el otro extremo, en un bloque de ajdéte 47
fijado en la escundra sujetadora 6. La basculacién de la
palanca de gobierno 38 en el sentido de las agujas del
reloj en torno al perno 39 esti delimitada, de la manera
que se puede ver en la figura 2, a través de una espiga
de tope 48 insertada en la escuadra sujetadora 6,

El brazo 28 corto de la palanca del mar-.
tillo de impacto 7 estd configurado, en su éuperficie
frontal libre, con una protuberancia 49 que puede enca-
jar en una parte extrema 38a nsociada, en forma de gancho
de la palanca de gobierno 38 y que permite bloquear el
martillo de impacto 7 en una nosicién correspondiente;
aproximadamente, n la figura 3, de maﬁera que ei tronco
27 de palanca no puede caer, en el momento de seguir gi-
rando el disco de levas 12, por encima del escalén}42;en
forﬁa de séiicnte. La parte 49a de la superficie frbﬁtal;
contigua a la protuberancia 49, est& achaflanada, al
igual que la zona «e superficie de la parte 38a de gancho
de la palanca de gobierno 33, opuesta a aguella parte, de
la manera que se puede ver en la figura 2, de manera que

se forman superficies oblicuas de ataque que, en el mo-

‘mento de una basculacién del martillo de impacto 7 desde

la posicién segin 1la figura 2, en el sentido contrario al
de las agujes del reloj, a una posicién aproximadamente

segin la figura 3, aprietan la parte 38a de gancho de 1la
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en el carro 15,

palanca de gobierno 38 hacia abajo, de manera aque la palan-

-ca de gobierno 38 no menoscaba la basculacién del martillo
- de impacto 7 en cl sentido contrrrio al de las agujas del

"reloj.

La ufia 14 de arrastre esti soportada, de

forma basculable en tormo a un eje verticnl, vy de 1n ma-
'_nerﬁ que se puedé ver en la figura 5, en un carro 15
ﬁidﬁe:h su &eé eétﬁ guindo, de manera desplaznble de un la-
,ﬂ1d6 a otro, sobre dos barrss de guln hdrizontoles dispues~
10'7;tﬁs a ciefta'distancin una encima de otra. Las barrss de
| :guia-17 estén sujetas, por el lado del extremo, en dos
Vcaballeteéndéiéoporte 16, 19 unidos a la mesn 1 de 1a
l{mﬁqulnn, mlentraq que el soporte de 1la ufia de arrastre
,7214 ‘en el Cero 15 esti configurado de tnl manera que, en
'15r{;el mov:mlento del carro 15 hacia adelante (en Ja flEUPﬂ
Ais hac1a la derechﬂ), la ufia de arrastre 14 estA unldn

irigidamente nl crrro 15, mientrss que en el movimiento

del carro 15 hacin atrés (en la figura § hacia la izquier-

da) la ufin de arrnstre, que esti achaflannda por la parte

delantera, puede desvinrse lateralmente mediante un mo-

vimiento de basculacién en torno a su punto de soporte

Entre lns dos barras de guia 17 esté dis-
puesto un husillo roscado 18 que esti soportado, de forma

giratoria, en los dos caballetes de soporte 16, 19 y uni-
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do a una tuerca 15a de husille asocinadn {figura 2} del
carro 15. El1 husillo roscado 18's6bresale, con hﬁé de
sus extremos, del caballete de soporte 16; sobre el
extremo sobresalicnte lleva tres bdlcns 36, 62, 64 de
correa dentada montadag de formarsolidarin en rotacidn,

de las que la polea 36 de correa dentada esta unida, me-

diante una correa dentada 60 sin fin, a la polea 25 de

correa dentada de. un motor eléctrico 31 sujeto en la ne-

sa 1 de 1a méquinn, La otra polen 64 de correa dentada |
del husillo roscado 13 esta acoplada, mediante una éo-
rrea dentada 60a sin fin, a una polea 37 de correa den-
tada gue estid enchavetada, de forma solidaria eﬁ rota-
cién, sobre el 4rbol de levas J1. La polea 62 de corren
dentrada del husillo roscndo 18 presenta otfo dianetro;
esté'nsociRAn con ella, =sobre el Arbol de levas 13, una
polea 63 de correa dentadn que presenta también un diA-
metro diferente. Las dos poleas 62, 63 de correa denta-
da.permiten establecer, mediante cambio de la correa
dentada 60a sin {in, ofra relacidn de multiplicacién en;
tre el husillo roscado 13 v el 4rbol de levas 13.
Mediante la correa dentada 60a queda ga-
rantizada una multiplicacién sin resbalamiento, sincro-
nizada de forma mecAnicamente exacta, entre ei husillo

roscado 18 y el Arbol de levas 13, con lo que se consigue

que el movimiento circunferencial del disco de levas 12
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esté sincronizado exactrmente con el movimiento de fira

del husillo roscado 18 y, a consecuencin de ello, con el

-movimiento de avance linenl del carro 15,

Debnjo d~1 Arbol de levas 12 estA dispues-

to-en 1a caja 11 del martillo, mediante uns ménsula 50,

~un imén de elevacién 22, cuya armadura 33 lleva un perno
de elevacién 65 cuyo eje estd alinendo sobre el brazo- 23

. cbrto'de palanca del martillo de impacto 7. Sobre el ex-

tremo libre de la armadurs 32, opuesto al perno de eleva-
cién 65, est4 asentadn un muclle de presién 24 que se apo-
ya en dos tuercas 31 Yy que tiene 1a misién de hacer re-
tornnr la arm adurn 33, en el cnsgo de que el imin de ele-

a016n 32 no.- esté exc1tndo, A Ina posicién de reposo ilus-

'-:'trada en la flgurw 2,

15

25

'.la de la siguiente manern:

"'E}. dispositivo deserito hasta aqui traba-
En 1a posicién de partida, el carro 15 se

encuentrﬂ en uns posicién limite izaquierda (Figura 5) en

'la proximidad del caballete de soporte 16, en la que 1la
‘ufla de arrastre 14 ataca detras de una platina de dibujo

10 no elaborada en el depfisito de alimentacién 8, en su

superficie frontal, El martillo de impacto 7-se apoya con
su tronco 27 de palanca sobre la trayectoria de leva 41
del disco de levas 12, y el imén de elevacién 32 y el imén

de gobierno 20 no estén excitados, de manera que el muelle

- 12 -
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de presi6n 40 mantiene a la palanca de gobierno 38 en
contacto con la espiga de tope 48, y ésta ocupa la po-

sicién segin la figura 2.

El motor eléctrico 31 es excitado ahora,

"de una manera que ha de describirse todavia, de wanera

que acciona el husillo roscado 18, mediante la correa
dentada 16, en el sentido de giro adecuado p&fa que el
carro 15 sea movido, juntamente con la uilia de arrastre
14 (figuré 5), hacia la derecha y la ufla de arrastre
14 empiece a empujar entonces la platina de dibujb 10

situada en el punto mis elevado desde el dépésito'derali-

mentacién 8 al interior de un canal correspondiente entre

el sujetador 2 de platinas y la mordaza de guiéZS..Alr
mismo tiempo, el &rbol de levas 13 es puesto en rotacién -

de manera forzosa mediante la correa 00a, en el sentido

v

de 1a flecha dibujada en las figuras 2 y 3, con lo que

el martillo de impacto 7 es basculado, en torno al eje
23, desde la posicién segin la figﬁra 2 a una pridién
qorrespondiente a la figura 3, basculando la superficie
de ataque 49a de la parte 28 corta de la palanéa ala
palanca de gobierno 38 en contra de la accién del mue-

lle de presién 40 durante poco tiempo hacia abajo, de

manera que la parte de gancho 38a de la palanca de go-

bierno 38 ataca detris de la protuberancia 49.

Si en la platina 10 de dibujo avanzada -

- 13 -
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por la ufia de arrastre 14 ha de eliminarse por rotura
un diente de dibujo 21, el cual se mueve en este mo-

mento hacia la cabeza 26 del martillo, el imén de go-

" bierno 20 recibe, aproximadamente en la posicién angu-

lar, segin la figura 2, del disco de levas 12, en la

- ‘que el martillo de impacto 7 ha sido basculado insigni-

ficanteﬂeﬁte en torno al eje 23, en el sentido contra-

" rio al de las agujas del reloj hasta tal punto que su
if'protuberan01a 49 esté a poca distancia de la parte de

;gancho 38a de la palanca de gobierno 38, uh impulso de

'i; exc1tac16n'proceQente de una instalacién de.gobierno

'qué ha de'éxplicarse todavia. De esta forma, el imin

- % de gobierno 20 hace que la palanca de gdb;erno,zs bas-

15

20

25

" cule a la posicién representada en la figura 3, en la
‘ que estd liberado el martille de impacto 7. Este movi-
 ‘miento de basculacién de la palanca de gobierno 38 re-
- quiere finicamente 1la superacién de la fuerza del mue-
 1le de présién 40, porque la basculacién de la palan-

-ca de gobierno 38 ocurre en un momento en el que, tal

como se ha mencionado ya, la protuberancia 49 esti
situada lateralmente, de forma insignificante, a la de-
recha de la parte 38a de gancho (figura 3).

Bajo tensién del muelle dé presién 432,

el martillo de impacto 7 es basculado ahora, en torno

al eje 23, ﬁor nedio del disco de levas 12 que sigue
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girando, todavia més en el gentido contrario al de ias
agujas del reloj hasta gue su troncé de pnlnnbn 27 cae
repentinamente sobre el escalén 42 en forma de snlien-
te de la trayectorin de levas 41, con lo que queda 1i-
berado el martillo de impacto 7 y es lanzado por el
muelle derpresién 43 contra el tope. 24, eliminando por
rotura su parte de martillo 26 unp tplén de dibujo 21 de

la platina de dibujo 10 apoyada en la mordazérde gula .

Bl movimiento longitudinal del carro 15
y el movimiento giratorio del disco de levas 12 estén
sincronizados entre sf, mediante la correa denﬁadn 60n,
de tal manera que el tronco de palanca 27 sea liberado, .
por el escalén 42 en forma de snliénte del disco de le- -
vas, justamente en el momento en el que el tal6n de di-
bujo 21 que ha de eliminarse por rotura sé encuehira

en la trayectoria de movimiento de la cabeza 26 de mar-
tillo que estA saltando hacia adelante. »

Si por otra parte no tiene que ser eli-

minado por rotura un talén de dibujo 21 de la plating

~de dibujo 10 avonzada en cada caso, que se estd movien-

do, durante el avance del carro 15 a través de la tra-
yvectoria de movimiento de la cabeza 26 del martillo, el
iman de gobierno 20 no recibe impulso de excitacién al~

guno al estar el disco de levas 12 aproximadamente en

- 15 =
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la posicién segiin la figura 3. Con ello, la palanca de

gobierno permanece en la posicién segin las fipguras 2,

4, de manera que el tronco 27 de la palanca, en el trans-

curso del movimiento de giro ulteriardel disco de levas
12, no puede caer sobre el escalén 27 en forma de salien-

te, -sino que es mantenido por la palancn de gobierno 3%

hasta que el disco de levas 12 haya girado de nuevo a

la—posicién?éégﬁn la figura 3 y haya llegado un diente

. de dibujo 21 nuevo a la trayectoria de movimiento del

" martillo de impacto 26, cuyo diente bien es eliminado

por rotura, de la manera yn descrita, o bien se le deja

en su sitio. -

En cuanto hayan sido transportados todos

los dientes de dibujo 21 de la platina de dibujo 10 avan-

;inda_a través de la trayectoria de movimiento del mar-

tillo de impacto 26 y la platina de dibujo 10 completa-

mente elaborada haya sido introducida por medio de la

uiia de arrastre 14 en el depdsitode recogida 9, el carro

15 tiene que ser retornado de nuevo a la posicién de par-

tida dzquierda en lea figura §5, pars el transporte de la

siguiente platina de dibujo 10 desde el depdsito de ali-

méntacién 8 al depésito de recogidn 9.
Con este fin, el motor eléctrico 21 es

gobernado en sentido inverso por medio del mecanismo de

gobierno que ha de describirse todavia, de manera que el

- 16 -
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husillo 18 gira en el sentido opuesto de giro y retorna
el carro 15. Durante este retorno, la ufia de arrastre 14
puede desviarse de la manera ya descriﬁn, de manera que
no queda obstaculizado el retorno. Para cvitar que el A=
bol de levas 13, acoplado forzosamente al husillo roscado
18, quede bloqueado por el escaldén 42 en forma de salien-
te que ataca en el tronco 27 de la palanca, del disco de
levas 12 que gira en el sentido inverso de gifo,;simul-
t&neamente con el cambio de gobierno del motor eléctrico
31 se excita el imén de elevacién 32 por medio del meca-

nismo de gobierno. Esto tiene como consecuencia que el

perno de elevacién 65, que avanza de la manera que se pue~

de ver en iarfigurn 4, choca sobrerel brazo 28 corto de
la palahca del martillo de impacto 7 y hace que el marti--
1io de impacto 7 bascule en el sentido opuesto al de las
agujas del reloj, de tal manera que su tronco 27 dg‘ba—
lanéa es basculado desde la trayectoria de movimiento del
disco de levas 12 y este disco puede girar sin impedimen-
tos de ninguna clase.

En el momento en el que el carro 15 haya
llegado a la posicién izquierda de partida, por medio del
mecanismo de gobierno el motor eléctrico 31 es excitado
de nuevo en ¢l sentido inverso de giro v el imin de ele-
vacién 32 es desexcitado, de manera que el muelle de re-

troceso 14 del mismo retorna de nuevo al perno de eleva-
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_cibn 65 a la posicidn de partida segiin la figura 2, en

-la gque no inflnye en el movimiente del martillo de im-

pacto 7.

El citado gobierno del motor eléectrice 31,

~dél imén de gobierno 20, del imbn de elevacién 22 v del
) jmbvimiento;én vaivén del carro 15 se realiza por medio
“de un mecanismo de gobierno, cuya constitucién basicn,

i'ééié ilustrada én la figura 6.

La -eliminacién por rotura de losg tnlones

de dibujo 21 de las platinas de dibujo 10 se realiza en

fouqcién derun_dibujo de tricotado previamente determi-
; 6ado*éué tiene que tficotaf la méquina tricotosa circu-
‘laf ﬁdra 1a que éstﬁn destinadas las platinas de dibujo
'7'10,eépécia1es;,Este dibujo esth registrado en forma de

15

un dispositivo denominado cartucho de dibujo 57 que pre-
senta, en la direccidén "x" y en la direccién "y", marcas
de color tal como es de por si conocido.

Las marcas de color del cartucho de dibu-

jo 57 son exploradas, en la direccién "x" y en la direc-

cién "y", por una instalacién de lectura 51 de por si

conocida, generando la instalacién de lectura 51 seiiales

‘eléctricag caracteristicans de las marcas de-color indi-

viduales leldas del cartucho de dibujo 57 que son alimen-
tadas, mediante una linea 51a, a una memoria electrénica

52 en la que son almacenadns. De la memorin 52, las se-

- 18 -



fales elactricas almacenadas, caracteristicas de las mar-
cas individuales de color del cartucho de dibujo 57, son
alimentadas al compis, a través de una linea 52a, a una
‘unidad 53 de gobierno y descodificacién., La unidad 53 de

5 gobierno y descodificacién tiene la misién de conducir,
a través de una linea de salida 53a, en funci6n de las
gefiales eléctricas alimentadas a ella a través de la 1i-
nea 52a, impulsos eléctricos seglin el dibujo a una ins-
‘talaci6n 54 de gobierno del martillo de impacto_y'de sin-

10 cronizacién montada a continuaci6n, cuyos impulsos éon_
ﬁtilizados por la unidad 54 de gobierho del martillo de
impacto y de sincronizacién para céda:uno de los talones
de dibujo 21 transportados por la ufia de arrastre 14 a
través de la'trnyectoria dc'movimieﬁto del martillo de

15 dimpacto 7, con el f{in del gobierno correspondiente'Qel
martillb de impacto 7. .

Para tener un control de que la elimina-
ciénrporrroturn de los talonesde dibujo 21 de las plati=-
nasrde dibujo 10 por medio del martillo de impacto 7 ba-

20 jolln influencin de la unidad 54 de gobierno del marti-
1Jo de impacto y de sincronizacién se lleve a cébo real-
mente en coincidencia exacta con las marcas de color del
cartucho de dibuje 57, estf prevista una unidad de con-
trol 55 que recibe, desde la unidad 53'de gobierno y des-

25 codificacién a través de una linea 53b y, ademés, desde

'7-7-73 - 10 -
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_1a unidad 54 de gobierno del martillo de impacto y de sin-
‘fCroniznciénrn través de una lfinea 54a, sefiales eléclricas
:ﬁafacteristicns del hecho dehocerm~fectivo, en cada co-
1»$o,ré1 maftilio,de impacto 7y ¥ transforma estasrseﬁalesi
: fén_impuléos de excitacién eléctricos correspondientes
-‘ﬁara un mecanismo de impresién contenido en dicha unidad,

-el cual imprime un cartucho de dibujo de control 56 que

corresponde a los talones de dibujo 21 realmente elimina-

~_dos por rotura.

10

Por tnnto, el operndor sélo tiene que com-

?:bé;éf elrcéfﬁucho de dibujo 57 con el cartucho de dibujo
"Liéé contr01¢§6'para averiguar errores eventuaies ¥ para
fﬁﬁsﬁér 1a piétina de dibujo 10 correspondiente en el de-
. pésito de recogida 9 v sustituirla por una platina de di-
15

-dos por rotura. >

bujd 10 conrtalones de dibujo 21 correctamente elinina-

La constitucién béasica del circuito eléce-

" trico de la unidad de gobierno y descodificacién 53 y

‘de la unidad 54 de gobierno del martillo de impacto y de

sincronizacién, asf como de la unidad de control 55 est#
indicada, esquemAticamente, en la figura 6, habiéndose
omitido detalles del circuito, tales como amplificadores

intermedios y similares, que se sobrentienden para el

.experto, mientras no sean de interés para la compresién

de los circuitos. La memoria 52 puede ser, por ejemplo,

- 20 -
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~lida 53a de la unidad 53 de gobierno y descodificacién.

uns memoria usual de micleos magnéticos; es Atil también,
para este fin, una memoria de tambor,

Las seiiales eléctricas alimentadas desde
1la memoria 52 a través de la linea 52a a la unidad 52
de gobierno y descodificacién, que corresponden al con-
tenido de la memoria y que, por tanto, son caracteris-
ticas para las marcns de color del cartucho de dibujo
57 lefdo, son alimentadas a una de las entradas de un
miembro 80 de enlace Y, cuya otra entrada recibq,a tra-
véé de una linea 53b, en cada revolucién del 4Arbol de
levas 13, una sefial eléctrica de sincronizacién carac-

teristica de dna posicién angular del 4rbol derleva5'13.:

La salida del miembro 80 de enlace Y esté4 unidﬁ,;a_tra-

vés de un amplificador intermedio 81, a la 1inea;dé sa-
Uﬁé'Séﬁal de sincronizacién correspondiente es aliméﬁ;'
tada a través de una linea 52b a la mémoria 52 y, a tra-
vés de una linea §2c, a la instalacién de lectura 51.

_ Para generar las seiiales de sincroniza-
cién caracteristicas de 1a posicién angular del Arbol
de levas 13 estA previsto un microinterruptor 58 (fi-
gura 5) cuyo miembro 58a de accionamiento del interrup-
tor es accionado por un disco de gobierno 20 enchavetado
solidariamente en rotacién con el Arbol de levas-137y'

nlineado, en posicién angular determinada previamente,
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“con respecto al disco de levas 12. El disco de gobiorno
0130 presenta, sobre su super{icie periférica, una tra-
vectoria de leva con un escalén de mando 30a, pasando

‘el cual es maccionado el érgano §8a de accionamiento del

inﬁerruptor.

El interruptor 58 puede moverse tambitn,

juntamente con su 6rgano de accionamiento 58a, de 1a

““manera que se puede ver en la fignra 2, de forma alter-

ﬁativa e inmediata sobre la via de leva 41 del disco de

'ievasriz, con 1o que se puede prescindir del disco de
>;éobierno 30. "En este caso, 1n disposicién se ha tomado
,de tal manera que el nccionamiento del interruptor 58 se
;réaiiza aproximadamente en el punto de su via de levas

"41 que esth sefialado con el nimero 33 en la figura 2,

- Al brazo corto 23 de la palanca del wmar-

.

E éiilé de iﬁpécto 7 esth asociado ademis un segundOgintc-
r%fupﬁér 59 (figura 2) cuyo érgano de accionamiento 59a
1ébbpera con el brazo corto 28 de 1la palanca y el cual es-
t4 fijado en la caja 11 del martillo por medio de una
-éieza acodada 59b. E1l interruptor 59, que forma una par-

terde la unidad 54 de gobierno del martillo de impacto

¥ de sincronizacién, entrega a través de la linea §ic

una sefial eléctrica a una de las entradas de un miembro

.90 de enlace Y de la unidad de control 55, cuya otra ecn-

trada esthd cargada, a través de la linea 54a, con la

- 22 -
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“de dibujo 10.

sefinl de salidna del amplificador intermedio 81. Las sefia-
les eléctricas entregadas por el interruptor 59 son ca-
racteristicas del accionamiento correspondieﬁte del mar-
tillo de impacto 7, porque un accionamiento del interrup-
tor 59 s6lo ocurre cuando el martillo de impacto pasa a
la posicién representada en la figura 2 en la que se

elimina por rotura un diente de dibujo 21 de una platina

La salida del miembro 90 de enlace Y go-

'bierna,el‘mecaniSmo de impresidn indicado en 91, el cual

efegtaa la impresién del cartucho de dibujo de control
56. '

El cambio de gobierno del carro 15 en

'105 puntos de vuelta del movimiento en- valvén en la pro-r

15

xlmidad de los caballetes de soporte 16, 19 puede reali-

zarse, por . eJemplo, por medio de interruptores de fln

' de¢carrera que estin dispuestos en estos caballetes de

soporte 16, 19 y son accionados por el carro 15. Estos

inteéruptores de fin de carrera, no indicados detallada-

‘mente en la figura 5, que al entrar el carro 15 en una

de sus dos posiciones limite emiten una sefial eléctrica

caracteristica de estas posiciones limite,” gobiernan una

‘unidad'de cambio de gobierno 200 de la unidad 54 de go-

bierno del martillo de impacto y de sincronizacién; gue

puede estar realizada, por ejemplo, como circuito bies-

- 23 -
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-faﬁle 0 como relé hiestable susceptible de ser cambiado
Vrdé gobierno, y que, al recibir un impulso eléctrico en
su entrada, hace que el devanado de campo 31a del mo-
tor eléctrlco 31 cambie de polaridad, de manera qun el
S “'motor 31 1nv1erte su direccién de giro.,

En otra forma de re 31173016n, la dispo-
51016n puede. tom arse también de tal manera que la
senales em1t1 das por el interruptor 58 en la linen 53b,
'dé las que en cada caso sc emite una por revolucién (el

10 75f5017de levas 13, scan contadns por un contador 100 de

" 1la unidad 54 de gobierno del martillo de impacto y de
sincronizaciéﬁ, siendo accionada entonces 1a unidad 200

_délcémbio de gobierno desde el contador 100 al alecanzar

un valor de’contador previamnente ajustndo. Durante ol

Py
tn

'retorno del carro 15 a 1a posicién izquierda de partida
segun la figura 55 el motor 21 es cambiado de gobierno
,por medio del accionnamiento correspondiente de 1la uni-
‘dad 200 de cambio de gobierno, al alcanzar el contador
elivﬂlor cero,
.20 ‘E1 mecanismo de gobierno descrito con
ayuda de la figura 6 trabnja de la siguiente manera:
-Supdngase que el carro 15§ esté en la po~
sicifn limite izquierda (Tigura 5) ¥ que la ufia de arras-
tre- 14 coja por detris, en la superficie frontal vuelta

2 hacin ella, 1a platina de dibujo 10 que estd situadn mas
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través de la correa dentada 60a, el Arbol de levas 13

arriba en el depdsito de alimentacidédn 8. EL contador 100
estA ajustado a nn valor {ijo que corresponde al nimero
de los talones de dibujo 21 y a la longitud de la pla-
tina, 8i se conecta la alimentacidén de corriente del
circuito representado cn la figura 6, la instalacién de
lectura 51 empieza a explorar un renglén del cartucho
de dibujo 57, introduciéndose en la memoria 52, » tra-
vés de la linea 51a, sefiales eléctricas caracteristi-
cas de las marcas de color averiguadas del cartucho de
dibujo 57. Al mismo tiempo es puesto en marcha el motor
eléctrico 31, de manera que el carro 15 empieia a tras-
ladarse hacia la derecha, con referencin a la figura 5,
Yy la uﬁa'de:arrastrc 14 empieza a introducir su platina
en el camino de movimiento del martillo de impacto 7. A
estid acoplado, forzosamente, al husillo roscado 13; de
manera que el disco de Jevas 12 gira en dependencia fi-

ja del movimiento de avance del carro 15. Durante cada

‘revolucién del disco de levas 12 se alimenta, a través

..de la lfnea 52b y 1la linea 52¢, un impulso de sincroni-

zacién a la instalacién de lectura 51 y a 1a memoria 52,
de manera que la instalaci6én de lectura 51 y la memoria

2 estén sincronizadas forzosamente con el movimiento de
giro del disco de levas 12 vy, a consccuencia de ello, con

el movimiento del martillo de impacto 7 y el movimiento

- 25 -
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-de avance del carro 15. Durante cada revolucién se ali-

menta, a través de la linen §52»n, una sefial eléctricn lef-
da del contenido de 1la memoria 52 ¥y caracteristica de un

valor de color del cartucho de dibujo 57 al miembro 80

"de enlace Y que en su salida puede alimentar, a través
- del amplificador intermedio 81 y la lfnea §3a, una se-

- flal de excitacién al imfn 20 de traccién de gobierno sb6-.

lo cuando a través de la linea 53b se alimenta también

"a su segunda entrada una seiial eléctrica correspondien-

te. Si en un punto determinado de la platina de dibujo

-id,no debe:eliminnrse por rotura ningtn talén de dibujo
o 21 que se encuentre en el comino de movimiento del mar-
*ﬁillq de impacto 7, desde 1a memoria 52 se alimenta una
 seﬁa1_cer6, a través de la linea 52a, a la entrada aso-

ciada del miembro 830 de enlace Y. De esta forma, el

miembro 80 de enlace Y queda bloqueado al llegar, -A tra-

vés de la linea 53b, la scfial caracteristica de la posi-

‘cién angular del disco de levas 12, de manera que no se

excltael imAn 20 de traoccién de gobierno, Esto signifi-
ca que la palanca de gobierno 38 sujeta, de 1a manera
ya descrita, con su parte de gancho 38a, la protuberancia

49 de la palanca corta 28 del martillo de impacto 7, de

manera que cl tronco 27 de palancs no puede caer sobre

el escaldén 42 de 1p» trayectoria de levas 41, con lo que

no llega a tener efecto el martillo de impacto 7.

- 26 -~
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Si por otra parte viene de la memorin
52, a través de 1a linea 522, una sefial de mando para
la eliminacién por rotura del talén de dibujo 21 que se
mieve en este nomento al interior del camino de movimien-
to del martillo de impacto 7, una sefal correspondiento
es aplicada a la entrada asociada del miembro 80 de an-
lace Y, de manera que, al aparecer la seiial alimentada a
través de la linea 53b y caracteristica de la posicidén
angular del disco de levas 12, el miembro 30 de enlace
Y se hace conductor v conduce, a través de la linen 53a,
un impulso eléctrico al imén 20 de traccién de gobierno,

el cual atrae y bascula, por tanto, la palanca de gobier-

" no 38 en el sentido contrario al de las agujas del reloj,

con referencia a la figura 3, de manera que en el trans-

curso del giro ulterior del disco de levas 12, el marti~

l11lo de impacto cae sobre el escalén 42 y elimina pdr ro-
tura el diente de dibujo 21 que se encuentra en su cami-~

no de movimiento.

Durante este movimiento de basculacién del
martillo de impscto 7, que aparece durante la eliminacién
por rotura de un diente de dibujo 21, el brazoréort0 28
de palanca del martillo acciona el interrupﬁor»59, de
manera que a través de la linea 53c una de las entradas
asociadas del miembro 90 de enlace Y recibe una seiial co-

rrespondiente. Dado que la otra entrada del miembro 90

- 27 -
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de enlace Y recibe a través de 1a linea 54a, en cada re-

volucidn del 4rbol de levas 12, urnia sefial de sincroni-

.zacibn, se dispara - dcspués de que ambas entradas hp-

-yan sido cargadas con sefiales - el mecanismo de impre-~

sién 91 que imprime un sfmbolo correspondiente que indi-

ea que hn sido accionado el martillo de impacto 7. Si por

otra parte durante una revolucidn determinada del disco

dé 1éVas 12 el martillo de impacto 7 no es disparado,

'de la manera ya descrita, en funcién de una sefial eléc=
“trica procedente de 1a memoria §2 a través de la linen
" 52a, se qarg&rﬁnicnmonte una entrada del miembro 90 de
Véniaée Y a través de la linea 53b, de manera dué éste

‘bloquea, y el mecanismo de impresién 91 no recibe sefial

de impresién alguna, de manera que queda libre el campo

'correspondiente del cartucha de dibujo de control 56,

Las sefiales de sincronizacidén entregadns

- por los interruptores 59 son contadas por el contador

100 que dispara la unidad 200 de cambio de gobierno des-

" pués de alcanzar el valor de contador ajustado, de manera

que el motor 31 es cambiado de gobierno, En este caso, se

alimenta a la vez al imin de elevacidn 32, a través de Una

unién de linea 32a de 1a unidad 54 de gobierno del marti-

llo de impacto y sincronizacién, un impulsce de excitacién,
de manera auc el imin de elevacibén 32 atrae y mantiene,

de 1a maners que se puede ver en la figura 4, al martillo

- 28 .
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de impacto 7 en una posicién inefectiva en la que el tron-
co 27 de la palanca es sacado de la via de levas 41, de
manera cue el disco de levas 12 puede girar libremente

en el sentido opuesto,

En el momento en gne el contadov 100 ave~
rigua, contando las reveluciones del husilleo roscsda 18,
que el carro 15 ha sido retornado de nuevo a la pusicion

izquierda de partida (figura 5), la unidad 200 de cambio

de goblerno recibe de dicho contador un impulso de gobier-

no correspondiente que tiene como congecuencia qué el de=-
vanado de campo 21» del motor 31 es qambindo de nuevo de -
polaridad y que el imAn de elevacidn 32 es desexcitado,

Con ello empicza de nueve el avance de
una platina de dibujo 10 a3 través del camino de movimien-
to del martillo de impacto 7 desde el depésito de ali-
mentaciéﬁ 8 al depésito de rccogidé 9. -

La presente solicitud, que corresponde a

la presentada en la Reptublica Federal Alemana el 297de

Julio de 1972 bajo el N, P 22 37 292.8, se acoge a los

-beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro-

piedad Industrial.
=~

o s s et Skl o SRR TR ik 0 8
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva,

que se presentan para que sean objeto de esta solicitud

-de patente de invencién en Espafia, por VEINTE »iios, son

los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

17.= Dispositivo para la eliminacién por

rotﬁra, automatica ¥ segin el dibujo, de los talones de

dibujo individuales desde platinas de dibujo para mi-

quinas tricotosas, en particular para miquinas tricoto-

-sas circulares Jacquard, en cuyas platinas de dibuio

~'log talones de dibujo estin dispuestos a modo de pecine

en yuxtaposici6én sobre un lado de la platina, caracteri-

’gado porque a) mediante una disposicidén de transporte,
7¢ada platina de dibujo puede ser avanzada individuali-
"mente a través de la zona de acci6n de un itil de elimi-
'qncién por rotura aque actfin a compls y que estl accio-

"nado en dependencia forzosa del movimiento de avance

de la platina de dibujo, mediante el cual, en el momen-

- to de hacerse efectivo, se puecde eliminar por rotura en

_cada caso un talén de dibujo avanzado a la zona de ac-

cién de dicho 1til; b) al Atil de eliminacién por rotura

estA asociada una instalacién de lectura, mandada corres-

pondientemente, que lee, eon la direccién "x" y en ln di-
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reccién "y", las marcas de color de un cartucho de dibujo,
la cual genera seiiales de dibujo eléctricas caracteris-
cas de las diversas marcas de color y detrias de la cual
estA montada una unidad de mando y de descodificacién en
la que las sefiales de dibujo =on COmpéradns con sehales

de sincronizacién generadas al compis y caracteristicas,
en cada caso, de una posicién inefectiva determinada del
Gtil de eliminacién por rotura y que puede emitir, en fun-
cién del resultado de comparacién, en cada caso un impulso
eléctrico de excitacién; c¢) con el Gtil de eliminacién
por- rotura coopera una disposicién de bloqueo, que puede
ser disparada eléctricamente, mediante la cual el Gtil
deeliminacién por rotura bien puede ser mantenido en hna
posicién inefectiva o bien puede ser soltado para el ac-
cionamiento subsiguiente, y cuyo disparo se gobierna me~

diante el impulso eléctrico de excitacién de la ﬁﬁidad

.de mando y descodificaciébn, y d) ests prevista una ni-

dad de control gue contiene un mecanismo de impresién,
médiante la cual pucde ser impreso, al compls con el Gtil
de eliminacién por rotura, un cartucho de dibujbide con-
trol en funcibén de sefiales de control eléctricas deriva-
das del movimiento del 6Gtil de eliminacién por rotura.

7 2",~ Dispositivo segin la reivindicacién
17, caracterizado porque presenta una memoria de infor-

maci6én montada a continuacién de la instalacién de lec-
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'lﬁdo de aquél, para las platinas de dibujo elaboradas,

ﬁurn, desde cuya memorin las sefinles de dibujo almacenadas,
caracteristicas de las marcas de color, pueden ser ali-
mentadas al compAs a la unidad de gobierno y descodifica-
ci6n.

37.~ Dispositivo segtn 1la reivindicacién

1", caracterizado porque la disposicién de transporte

puede ser retornada automfticamente, después del avance

‘de una platina de dibujo a través de la zona de accidn

del &til de eliminacién por rotura, a la posicién de par-

tida, y durante este retorno, el Gtil de eliminacién por

rotura esti mantenido cn una posicién inefectiva.

47.~- Dispositivo segﬁn la reivindicacién
1", caracterlzado orque presenta un depésito de alimen-
P p

tacién para las platinas de dibujo no elaboradas y un

‘dep6sito de recogida, dispuesto a cierta distancia =al

>

¥ las platinas de dibujo estén contenidas en los dos depé-
sitos, en cada caso en disposicién a medo de pila, y por-
que las platinas de dibujo pueden ser transportadas indi
vidualmcnte por medio de la disposicién de transporte des-
de el depésito de alimentacién, sobre un camino que con-
duce a través de la zona de accién del 6til de elimina-
cibén por rotura dispuesto en medio, al depdéito de reco-
gida. V

5%.- Dispositivo sepiin la reivindicacién

5
o2
1
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17, caracterizado porquec el Gtil de eliminocién por rotura
es un martillo de impacto pretensndo elAsticamente en la
direccidn del dmpacto ¥ soportado de forma basculable en
torno a un e¢je horizontal, que puede ser l1levado, por

medio de un disco de levas, a una posicién de preparado,

pretensada e inefectiva, ¥y puéde ser liberado en esta po-

siciobn,

6.~ Dispositivo segin la reivindicacién
5, caracterizado porque el disco de levas lleva una trae-
yectoria de levas esencinlmente en forma de espiral ¥y

que presenta un escal6n en forma de saliente, con la que

coopera un tronco de palanca del martillo de impacto.
71,- Dispositivo segn la reivindicacion

57, caracterizado porque el martillo de impactd esth

realizado en forma de palanca de dos brazos ¥y ileva, en
uno de los brazos de la palanca, una protuberancia -tue
puede ser enclavada, con una palanca de gobierno ajus-
table electromagnéticamente de la disposicién de bloqueo,
en una posicibn inefectiva del martillo de impacto.

' ~ '3a.- Dispositivo segtn la reivindicacién
5%, caracterizado bordue cl martillo de jmpacto esth

eccibn del impacto, mediante un muc-

‘1le de presi6n con tensado previo ajustable’y le esth

asociado un tope que delimita el movimiento de bascula-

cibn en la direccidén del impacto.




9".~ Dispositivo segin la reivindicacién
17, caracterizado porque la instalacién de transporte pre-
senta un carro conducido de forma rectilinea, en el que
AR esté dispuesta,:de forma sobresaliente, una ufia de arras-
5 tre que coge, .en cada caso, detriis de una platina de di-
bujo en el lado frontal, y que puede ser movido por medio
de un husilio roscado soportado de forma giratoria, el
' éual éétﬁ aCOplado al accionamiento del Gtil de elimina-
;,ciénnbbr rotura mediante un mecanismo de transmisién que
710;,'éierra la forma.
7 7 '> - 107%,~ Dispositivo seglin la reivindicacién
'3;,rcaracterizﬁdo porqﬁe presenta un interruptor eléctri-
"éé'que puede ser accionado en una posicibén angular pre-
' détérminada dél disco de levas, mediante el cual se pue-
15 : dén generar las seiinles de sincronizacidn. .
- 11°.- Disposicién segln la reivindicacidn
‘>§“; caracterizado porque presenta un interruptor asocio-
‘do al martillo de impacto y accionable por éste al hacerse
eféctivo dicho martillo, ediante el cual se pueden -
20 -hérnr las sefiales de control.
12".- Dispositivo segln las reivindicaciones
4 y 57, caracterizado porque al martillo de impacto esth
asodiado un perno de elevacién ajustable magnéticamente,
Vmédiante el cual el martillo de impacto puede ser mantens-

.25 db; durante ¢l retorno de la instalacién de transporte

19.7.73 - 34 -
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a la posici6n de partida, en una posicién inefectiva en
la que esté desacoplado de su accionamiento.

13%.~ Dispositivo para la eliminaciOn por
rotura, automética y segin el dibujo, de los talones de

dibujo individuales desde platinas de dibujo para mhoui-

nas tricotosas.
Tal y como sc ha descrito en la Memoria

que antecede, representado en los dibujos que se acow-
paiian y con los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de treinta y cinco

hojas escritas a méqrina por una sola cara,

vaaria, 206 JEL 1373
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Fig- 1
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