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Ia presente invencidn se refiere a un dispo-
gitivo amortiguador de chosues ¥y de vibraciones, suscep
tible de ser utilizado principalmente para la suspen-
gién de mdquinas herramientas, y, en especial, de méqui
nas herramientas que ofrecen un centro de gravedad sle
vado y una pequefia distancia entre ejes.

Son ya conocidos amortiguadores de choques y
de vibraciones, destinados, por ejemplo, a ser colocg
dos en el suelo para soportar méquinas, y que presentan
uno o varios elementos amortiguadores constituidos por
cojined de hilo metdlico tricotado, por ejemplo de hi-
lo de adero inoxidable, efectudndose el tricotado de
forma en si conocida para conferir a los cojines smor-
tiguadores una direccidn de amortiguamiento priviligig
da que generalmente se escoge vertical, Estos amortigua
dores permiten conservar cualidades de amortiguamiento
constantes a pesar de importantes variaciones posibles
de las cargas aplicadas sobre el amortiguedor.

Ia invencidn se propone suministrar un amor-
tiguador de este tipo que permita asegurar con facili-
dad una regulacidén en altura, es decir, que presente
un elemento rigido sobre el que se apoya la mdquina so
portada, siendo regulable en altura el citado elemsnto
rigido, respecto al suelo, a fin de tener en cuenta las

caracteristicas geométricas especiales de las mdquinas
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vy las diferencias de nivelacidén del suelo.

Son ya conocidos amortiguadores de altura re
gulable gque comprenden un elemento amortiguador sopor-
tado por una pieza rigida, y que poseen una segunda
pieza rigida susceptible de ser axialmente desplazada
respecto a la primera pieza rigida, soportando esta se
gunda pieza rigida a su vez la médquina a amortiguar, y
pudiendo ser regulada en alture respecto al primer ele
mento rigido gracias a un medio regulable,. tal ccmo
un gato de rosce., Debido a que una de las partes rigi-
das es, de este modo, mévil respecto a la otra parte
rigide, se plentean problemas de guiado de una de las
partes respecto a la otra, y estos problemas de guia=-
do son especialmente delicados en los casos de dispo-
sitivos amortiguadores que se hallan sometidosa vibra-
ciones extremgdamente importantes. En efecto, los ele-
mentos que guian a las dos parbtes, una respecto a la
otra y que las mentienen de tal modo que no pueden se
pararse una de otra, se hallan ellos mismos sometidos
a vibraciones, 1o que es una causa de ruido y desgaste,
de tal modo que esos amortiguadores deben realizarse
de modo extremadamente cuidadoso, sin que los inconve-
nientes citados, no obstante, puedan ser suficientemen

te eliminados.

La presente invencidn se propone suministrar

-3 -



435‘\'75‘4% {Elék | e ;;i-.l :

un dispositivo amortiguador de este tipo en el que es-
to8 inconvenientes queden eliminados, y en el gque el
guiado de una de las partes rigidas respecto a la otra,
asi como el mantenimiento de una de las partes ricidas
5 contra la otra, se garantice de modo sencillo, poco one
rogo, y evitando todo riesgo de ruido y desgaste.
Ia invencidn tiene por objeto un dispositivo
gmortiguador de choques y de vibraciones que compren—
dé uno o varios cojines amortiguadores, de prefersncia
10 de hilo metdlico tricotado, una primera parte rigida
en: contacto con este cojin, una segunda parte rigida
susceptible de ser desplazada respecto a la citada pri
mera parte rigida y que recibe una parte de mdquina a
fijar sobre el amortiguador, un dispositivo, tal como,
15 por ejemplo, un gato de rosca, que permite regular la
separacidn respectiva entre las citadas primera y se-
gunda partes rigidas, caracterizado por el hecho de que
entre las citadas primera y segunda partes rigidas se
halla dispuesta una capa adhesiva no solidificada, sug
20 ceptible de una deformacidén importante manteniendo si-
mnlténeamente a las citadas partes rigidss unidas.
En una forma de realizacidn preferida, una
de las partes rigidas ofrece una forma de copa, y la
otra parte rigida presenta una forma correspondiente

25 dispuesta en el interior de la citada copsg pero aparta

4-9~73 -4 -
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da de la pared de la citada copa con interposicidén de
la citada capa adhesiva.

La capa adhesiva puede ventajosamente tener
un espesor comprendido entre 0,1 y 0,5 mmenestado com-
primido, y esta capa puede preferentemente estar cons=
tituida por un adhesivo, tal como goma silicona do muy
elevada elasticidad y de elasticidad constante,

Segin el ejemplo de realizacidn particular,
el cojin amortiguador de hilo metdlico tricotado puede
degcangar directamente en el suelo, permitiendo la na-
turaleza tricotada del cojin obtener una buena adheren
cia al suelo., Como variante, puede preverse en placa
antideslizante fijada bajo el cojin, teniendo esta pla
oca antideslizante propiedades de rozamiento elevadas.
Dicha placa antideslizante puede ser, por ejemplo, una
placa de fundicidn granulada o una placa con revesti-
miento de esmeril, La placa estd preferentemente pega-
da mediante una cola extremadamente dura y resistente
contra la cara inferior del cojin amortiguador,

De este modo, gracias a las cualidades de ro
zamiento del cojin amortiguador o de la placa antides=—
lizante, el amortiguador no resbala en el suelo en el
curso de las vibraciones, lo que ocasiona, asimismo, un
trabajo transversal del cojin susceptible de absorber

componentes transversales de vibraciones y de choques.
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Otras ventajas y caracteristicas de la inven
cidn se deducirdn de la 1ectﬁra de la siguiente descrip
cidn efectuada a titulo de ejemplo no limitativo, y re
firiéndose al dibujo anejo, en el que:

5 -~ la figura 1 representa una vista en seccidn
parcial de un smortiguador segin la invencidn,

-~ la figura 2 representa una vista en seccidn
parcial de un amortiguador segin una variante de Ja in
vencidn.

10 Se¢ hace referencias a la figura 1.

E1l emortiguador representado comprende un co
jin anular 1 de hilo de acero inoxidable tricotado Jue
descansa directamente en el suelo 2, La parte superior
de este cojin, de forma anular, estd hecha solidaria

15 de una placa rigida circular 3, que presenta une gar-
ganta anular que recibe la parte superior del cojin
anular 1,

El cojin anular 1 es adherido al fondo de la

gargante 4 de la pieza 3 por cualguier medio convenien—~
20 te, por ejemplo, una cola extremadamente resistente,

Como se observa en el dibujo, la pieza cirecu
lar 3 se halla alojada en el interior de una pieza ri-
gida coaxial 5 en forms de copa invertida hacia abajo,
Un védstago cilindrico vertical, centrado en el eje ver

25 tical de revolucidn del amortiguador 6, atraviesa la

4-9-73 -6 -
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pleza 5 por un orificio interiormente fileteado, des-
cansando el extremo inferior del vdstago 6 sobre la par
te superior de la pieza 3, Se comprende, pues, que 8l
hacer girar el védstago 6 por su cabeza superior 7, pue
de variarse la posicidén vertical de la pieza rigida 5
respecto a la pieza rigida 3, debido & que la pieza ri
gida 5 se desplaza, a lo largo del vdstago verticel 6,
bajo el efecto de la rotacidn, De acuerdo con la inven
cidn, entre las piezas rigidas 3 y 5, se halla dispueg
ta una capa de adhesivo intermedia 8, constituida por
goma de silicona, no estando este material realmente sg
lidificedo, y puede deformarse considergblemente cuan-
do se hace subir verticalmente la pieza 5 respecic a

la pieza 3, pudiendo esta capa 8 tener en egtado libre
2 mm aproximadamente (v 1 mm), en estado comprimido un
espesor de algunas décimas de milimetro, y en el esta~
do mds estirado, un espesor de 5 a 10 mm,

El cojin de hilo metdlico tricotado y que deg
canssg por su base en el suslo 2, crea un efecto de ro-
zamiento con el suelo que impide, &l menos en cierta mg
dida, el movimiento relativo de la base del cojin res=-
pecto al suelo,., En este caso, en el curso de solicita-
ciones transversales aplicadas sobre el amortiguador,

se produce en el cojin un efecto de amortiguamiento trang

versal,.
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La mdquina herramienta (no representada) se
encuentra fijada sobre la pieza rigide 5 mediante una
pata'9, centralmente perforade para permitir el paso
del eje 6, Una tuerca 10, roscada en el eje 6, es spli
cada sobre la pata 9 para mentener rigidamente esta pa
ta entre el elemento 5 y la tuerca.

Haciendo referencia mds particularmente = la
figura 2, se ve una variante del amortiguador que com-
prende un cojin amortiguador anulerl', adherido, median
te una capa adhesiva dura 11', a una placa de fundicidn
12!, cuya cara inferior presenta estrias y relieves gra
cias a un moleteado conveniente. Este placa 12' consti
tuye una pleca antideslizante que impide que el amorti
guador se desplace sobre el suelo, Debido a ellos se
obtiene un efecto de rozamiento todavia meyor, respec-
to al efecto de rozamiento que era posible obtener me-—
diante le colocseidn directa del cojin 1 sobre el sue-
lo.

Se ve la primera pieze rigida 3', contenida
en la segunda pieza rigida en forme de copa 5', con in
terposicidn de la capa adhesiva 8' deformable.

F1 extremo inferior 13' &el vdstago 6! desw
cansa sobre la pieza 3', que permite hacer variar en
altura el elemento 5', que soporta la pata 9' de la mg

quina. Una cabeza cuadrada 14' remata el véstago verti

-8 -
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cal 6’'para permitir, medisnte la rotacidn de este vis~
taso, la nivelacidn de la pieza 5 respecto = lz pie-

’

za 3 .
Aungue la invencidn haya sido descrita a pro-
pdsito de unz forma de reslizscidn particular, queda
entendido que no se limita 2 ella de ningin modo, y aque
es posible introducir en la misma diversas modificacio-

nes, sin apartarse pars ello ni de su marco ni de su

: .
espiritu.

REIVINDICACIONES

Ios puntos de invencidn propia y rueva, que
se pregentan para que sean objeto de esta solicitud
de Petente de_Invencién en Egpafa, por VRINIE =siios,
gon log nue se recogen en lag reivindicaciones slgulen-
tes:

18,~ Dispositivo amortisuador de chogues ¥y

de vibraciones gque comprende uno o varios cojines amor-
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tiguadores, preferentemente de hilo metdlico tricotado,
una primers perte rigida en contacto con este cojin,
una segunda parte rigida susceptible de ser desplazada
reaspecto a dicha primera parte rigida y que recibe una
parte de mdquina que debe fijarse sobre el amortiguador,
un dispositivo, tel como principalmente un gato de rog
ca, que permite regular la separacidn relativa entre
las citadas primera j segunda partes, caracterizado por
el hecho de que entre dichas primera y segunda partes
rigidas se halla dispuesta una capa adhesiva no solidi
ficada, susceptible de una deformacidn importante man-—
teniendo simultdneamente a las citadas partes rigidas
unidas.,

22,~ Digpositivo amortiguador de chogues y
de vibraciones segin la reivindicacidn 1%, caracterizs
do por el hecho de que una de las partes rigidas posee
una forma de copa, y de que la otra parte rigida pre-
genta una forma correspondiente dispuesta en el inte-
rior de la citada copa, pero apartada de la pared de
la citada copa con interposicidn de la citada capa adhe
giva.

38,- Dispositivo amortiguador de chocues y
de vibraciones segin una cualquiera de las reivindica
ciones 18 y 28, caracterizado por el hecho de que la

capa adhesiva presenta en estado comprimido un espesor

- 10 -
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comprendido entre O,1 y 0,5 mm.

48,- Dispogsitivo amortiguador de choques y
de vibraciones segin una cualquiera de las reivindica-
ciones 12 g 38, caracterizado por el hecho de que la
capa adhesiva estd constituida por goma de silicona,

58,- Dispogitivo amortiguador de choques y
de vibraciones segin una cualquiera de las reivindica-
ciones anteriores, carscterizade por el hecho de que
el cojin amortiguador de hilo metdlico tricotado des-
canga directamente en el suwelo,

68,- ?ispositivo amortiguador de choques y de
vibraciones segin una cualquiera de las reivindicaeio-
nes 12 a 58, caracterizado por el hecho de que una pla
ca antideslizante, que contiene propiedades de rozamien
to importante, se halla fijada bajo el cojin.

&, Digpositivo amortiguador de choques y
de vibraciones segin la reivindicacidén 62, caracteriza
do por el hecho de que la placa antideslizantes es una
placa de fundicidn granulada,

88,~ Pigpositivo amortiguador de choques y
de vibraciones segin la reivindicacidn 62, caracteriza
do por el hecho de que la placa antideslizante es una
placa con revestimiento de esmeril.

98,~ Dispositivo amortiguador de choques y

de vibraciones segin une cualquiera de las reivindica~

- 1] -
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cionss 6& a 88, carscterizado por el hecho de que la
placa se halla pegada contra la cara inferior del cojin
amortiguador mediante una cola extremadamente dura y
resistente,

108,- Dispositivo amortiguador de choques y
de vibraciones,

Tal y como se hs descrito en la Memoria que
antecede, representado en ios dibujos que se acompafian
y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de doce hojas escritas a

méquina por una sola cara,

‘E :: ‘::’ R 10
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