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Bl invento estd relacionado con instelaciones
de suministro de energia eléctrica del tipo de toma de co-
rriente continua, que incluye uno o varios elementos de guia
de forma alargada dotados de un canal en el cual estdn situn
dos los conductores de swministro de corriente, ¥y wmo o va-
rios adaptadores que pueden acoplarse con el canal de la
guia substancialmente en cualquier punto de la longitud del
mismo, estando dotado cada adaptador de unos espiarragos de
contacto destinados a acoplarse con logs conductores para
energizar un aparato de alumbrado u otro soportado mecanica-
mente por el adaptador,

Ia mayoria, si no la totalidad de los adapta-
dores actualmente utilizados exigen la utilizacidn de las
dos manos para conectarlos con los elementos de gufa, ya que
el usuario debe sostener el peso del adaptador y del equipo
con una mano, mientras renliza la fijacidn mecdnica del adap
tador en el canal de la gufa con la otra mano, y se ha coi-
probado después de una utilizacidn de varios afios que para mds
conveniencia y seguridad, los usuarios prefieren emplear un
adaptador que pusde ser manipulado con una sola mano para
acoplarlo con el canal de la guia,

Una ciracteristica del invento consiste en que
suministra wn adaptador de tipo nuevo y me jorado disefizdo
particularmente para ser acoplado mecdnicamente con un ele-
mento de gula, utilizando una sola mano,

A egte efecto, el invento proporciona un adap-
tador que incluye wm cuerpo aislado dotado de una porcidn en
forma de pico provista de wma porcién de gancho que sobresa-
le lateralmente y que estd adaptada para acoplarse con wm

soporte cooperante en el canal de la guia mediante la intro-
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duccidn de la porcidn en forma de pico en el canal y median-
te la inclinecidn concomitante del adaptador alrededor de wn
eje paralelo al eje longitudinal del canal, y wm dispositivo
de fijacion liberable para impedir la inclinacién accidental
del adaptador fuera Je su posicidn de acoplamiento. E1 dig

positivo de fijacidn puede ser accionzdo automdticamente al

ser introducido el adaptador en el canal de la gufa y puede

estar provisto de un cerrojo accionado por un muelle montado
en el adaptador y que se acopla con un tope dispuesto en el

canal de la gufa,

Preferentemente, el adaptador estd provisto de
esparrazos de contacto méviles interconectados mecdnicamen—
te con el dispositivo de fijacidn para impedir la liberacién
del dispositivo de fijacidn mientras los contactos no se de-
sacoplen de los conductores de la gufa. Los espirragos de
contecto pueden ser accionados por un mecanismo de accidn
brugeca, tal como un interruptor basculante, para obtener wa
proteccidn contra la formacidn de arcos entre los espdrra-
gos y los conductores de la guia, o, en variante, pueden ser
accionadog por una leva giratoria.

Adends de la comodidad de acoplamiento que
presenta, este adaptador tiene la ventaja de que el peso del
adaptador y de su aparato es transmitido al elemento de guia
en un punto préximo a la base del canal formado en la guia,
reduciendo asi las fuerzas de torsién aplicadas a la pared
0 a las paredes laterales del canal. Por tanto, es posible
obtener un gistema de soporte mecanico satisfactorio, uti-
lizando wn elemento de gula de waterial a base de resina sin
tética, sin tener que utilizar una seccién de gufa metdlica

estirada. Naturalmente, el invento no excluye la utiliza-
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cidn de wna seccidn de gula metdlica cuando se presentan pro-
blemas de aspecto o de resistencia y rigidez maximas,

El invento proporciona también wna foma de co
nector nuevae y mejorada, para asegurar la conexidn de los
conduetores de la guia con una fuente de suministro.

En wa forma de realizaciln actwalmente prefe-
rida, el conector de swministro consiste esencialmente en
dos elcmentos, de los cuales uno tiene unos contactos fijos o
eldsticos destinados a acoplarse con los conductores de la
guia; v que tiene wnos teminales adecuados para recibir la
carga de suministro, mientres que el otro este constituido
por w elemento de fijacidén. 4mbos componentes pueden ser
introducidos por separado en wn canal de la gufa por la boca
abierta del misumo (0 a través de wa extremidad del mismo)
¥y pueden acoplarse para que se acufien el wno con el otro
(preferentem.nte en direcciones paralelas al sentido longitu
dinal del canal de la guia) de modo que se acoplen firmemen-
te con las paredes laterales respectivas del canal de la guia.
Ia utilizacidn de dispositivos de fijacidn separados, tales
como tornillos de fijacidn, puede ser evitada por éste pro-
cedimiento, aunque, 9i se desca, es posible utilizar dispo-
sitivos de fijacidn suplenentarios de este dipo.

) 3e describird ehora a titulo de ejemplo vna
forme de realizacidn de uwna instalacidn de conexidn continua
de acwerdo con el invento, con referenciz a los dibujos ad-
jutos, en log cunles:

La figura 1 es wna vista en alzado y en sec—~
cidn transversal de wn elemento de guia que ilustra un adap-
tador y la manera de acoplarlo con la guia;

Ias figuras 2 y 3 son vistas en seccidn trans-
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versal de wn adaptador en su posicidn de funcionamiento y en
su posicidn inactiva, respectivamente;

Ia figura 4 es una vista en seccidn transver-
sal de un adaptador que ilustra wna forma posible de dispo-
sitivo de fijacidn;

La figura 5 es una vista en seccidn transver—
sal horizontal a través de un conductor de suministro;

las fiuras 6 y 7 son vigtas isométricas esque-
ndticas del conector representado ensamblado con la gufa y
separado de la misma, respectivamente;

Ia figura 8§ es wna vista esguemdtica de la ex~
tremidad de otra forma suplementaria del adaptador;

La figura 9 es una vista lateral de algunos
componentes internos del adaptador de la figura 8; y

Ia figura 10 es wa seccidn tomada a lo largo
de la 1lfnea ¥X~X de la figura 9.

La instelacidn representada en la figura 1 in
cluye un elemento de guia 1 con seccidn transversal en for-
ma de canel construida con metal rigido estirado, y un ais-
lador de pldstico 2 sujeto firmemente en wn costado del ca-
nal y que aloja los conductores de alimentacidn 3.

Una tira de contacto continuo con tierra 4 es-
ta montada en el mismo lado del canal cerca de 1la pared de ba
ge 5 del canal, justo encima de uwna pestafia 6 que sobresale
hacia el interior, Ia pared lateral opucsta del elemento 1
estéd provista en su extremidad libre, en un punto adyacente
e la boca abierta del canal, de wna estrecha pestafia 7 que
sirve de tope de fijacidn, tal y como se describird mds ade-
lante.

51 adaptador 10 representado en la figura 1 in-
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cluye wn alojamiento aislodo dotado de una poreidn de cuerpo
11 y de wna porcidn de pico saliente 12 que tiene una forma
que se ahusa hacia su extremidad libre donde estd provista de
un gancho 13 que sobresale lateralamente.

Para acoplar el adaptador, se introduce en el
canal de gufa seglin se indica en lineas de puntos en la figu
ra 1, inclindndolo respecto a lz vertical para que la por-
cidn de pico pueds penetrar verticalmente hacia arriba en el
canal y, wna vez completanente introducida, pueda ser incli-
neda en la posicidn indieada en lineas cont{nuas en la figu-
re 1, en la cual 1o poreidn en forma de pico 13 se acopla por
encima de la pestefia 6 quedando soportada por ella, Prefe~
rentenente, de acuerdo con lo gque se indica, el ada.tador es-
t4 proviato de un cerrojo accionado por muelle 14 que se en-—
clava encima de la estrecha pestafia 7 para mantener el adap-
tador impidiendo cunlauier movimiento de inclinacidn (en el
sentido antihorario) necesario para separarlo del el.umento
de gufa., MNoturalmente, este cerrojo puede ser aflojado ma-
nualmente por wn pulsador o cualguier dispositivo equivalen-
te, no representado,

ILa noreidn de zancho 13 del ndaptador estd dis-
puesta de monera que haga contacto con la tirz de coniacto
de tierrz 4, eventualmente por medio de un elemento we con-
tacto eldstico representado por 134 en la figura 1,

En las figuras 2 y 3 se ilustra wna disposi-~
cidn posible de los esparrazos dc contacto eléctrico del
adaptador.

Un par de tiras de contacto 15 estdn sujetas en
wn soporte pivotante 15 wmontado en un pasador de pivote fijo

Foll)

164. ILas extrenidaedes libres de las tiras 15 se¢ doblan hacia
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el exterior para formar wnos esparragos de contacto 17 los
cuales, en el estado activo de los mismos, sobresalen hacia
el exterior a través de las ranuras 18 formadas en la pared
lateral adyacente de la porcidn 12 en forma de pico, segin
gse represente en la figura 2, E1 soporte 16 puede pivotar
alrededor del pasador 16A entre sus dos posiciones ilustra-
das por medio de una palanca 19 que pivota alrededor de un
pagsador fijo 194 y dotada de un nicleo buzo 20 presionado
»or un nuelle, que constituye un elemento de accliwnamiento
de log contactos, caracterizado por wn funcionamiento brus-
co., Naturalmente es posible utilizar varios sistemes mecd-
nicos para aecclonar los cuaiactos, y en algunog casos puede
ser preferible que los contactos sean fijos con relacidn a
la porcidn en foma de pico y, si se desea, puede ser pre~
ferible utilizar un interruptor separado entre las tiras de
contacto y los terminales (no representados) en los cudles eg
td conectaedo el cable Fflexible del aparato.

3e prefiere utilizar una interconexidn mecdnica
entre los contactos y el dispositivo de cerrojo de wmodo que
el cerrojo pueda ser liberado solament: después de separar—
se los contactos, en la posicidn inactiva representada en la
fizura 3. Esto puede hacerse de varias maneras, por ejemplo
utilizando ¢l soporte de contacto 16 como tope mecénico pa-
ra impedir el desplazamiento del elemento de cerrojo fuera
de su posicidn de wcoplamiento, En la fizura 4 se represen-
ta una disposieidn posible de este tipo, en la cual el ce-
rrojo toma la forma de wm elemento de gancho 25 capaz de
realizar un movimiento oscilante, y el soporte de contacto
16 tiene un tope saliente 26 que impide el movimiento del

gancho fuera de su posicidn de fijacidn hasta que el so, urte
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se haya desplazado de manera pivotante hasta su posicidn inac
tiva,

Las Tigures 5 a 7 ilustran wa forms setualmen
te preferida de un conector de suminigtro de acuerdo con el
invento, E1 conector incluye dos elementos componentes. Un
elemento estd constituido por un cuerpo aislado 30 dotado
de ua extremidad de wna superficie de cufiz inclinada 31 ¥y
que aloja wn par de contactos de alimentacidn 32 que se ter
minau por wnos esparrazos de contacto 33 que sobresalen la~
teralmente a través de unas ranures formadas en el cuerpo
30. El cuerpo contiene izuvalmente unos blogques de termina-
les 34 para asegurar los contactos y un dispositivo de suje
cién de cable 35. Ia extremidad adyacente del cuerpo pue~
de tener, segin se indica, wa pestaila extrema transversal
37 perforada para recibir un cable de alimentacidn y con-
formada para que se adapte al perfil dsl elemento de guia 1
para formar un cierre de extremidad o escudete. El elemen~
to puede ser introducido a través de la extremidad del canal
de guia para situar los espdrragos de contacto 33 en la
proximidad de los conductores 3 de la gufa.

Bl segundo componente es wma simple cufia mecd~
nica 36 que puede ser introducida en lz embocadura abierta
del canal de gula y a continuacidn desplzzada longitudinal-
mente en la guia para situar su cara de acuilamienio en con-—
tzcto con la cara 31, utilizdndose las reacciones loterales
regultentes para zcoplor firmemente los componentes del co-
nector de alimentzcidn con las paredes loterales opuestes
respectivas del canal ée los elemento. de guia 1, y para
ccorlar firmemente los espirraszos 33 en contacto con los

conductores 3 de la xufa,
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Una placa de recubrimiento separada pusde uti-
lizarse si se desea, pero ¢l componente en forma de cufia
incorpora preferentemente su propia placa de recubrimiento
que recubre la cara del cucrpo 30 adyacente a la embocadura
abierta del canal. Puede utilizarse wn tornillo de fija~
cidn 38 para sujetzr conjwtemente los dos elementos en su
posicidn activa ensamblzda.

La pleca de extremidad o pegtafia 37 puede ser
omitvida, si se desea introducir el cuerpo 30 a través de la
boca abierta del canal en lugar de a fravés de uno de sus ex
tremos.

Las ventajas principales de este conector de
alimentacidn son su construccidn sencilla y robusta, exen-—
ta de piezas méviles, y la comodidad con la cual puede aco-
plarse con sesuridad con la guia.

3¢ representa la guia propismente dicha como
dotada de conductores 3 situados solamente en un lado, pero
serfa posible situar otro conjunto de conductores en el otro
lado para constituir w dispositive de circuitos miltiples,
invirtiéndose lateralmente cada uno de los adaptadores des-
critos mis arriba para utilizar el otro grupo de conductores.

Dicha gufa, y wn adaptador doble especial des-
tinado a ser utilizado con ella, se ilustran esquemdticamen-
te en las Lizuras 8 a 10,

El elemento de guia 1 tiene dos aigladores de
pldstico opuestos 2, en los cuales estdn empotrados unos
pares de conductores 3N, 3Lt y 3L2, 3L3, respectivamente,
proporcionando asi tres circuitos de alimentacidn posibles
gque utilizan todos wn circuito de retorno neutro comim 3N.

De manera corregpondiente, el adaptador tiene cuatro contac
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tos méviles que se describirén mds detalladamente en lo que
sigue., Como puede verse examinando la figura 8, la intro-
duccidn y el acoplamiento del adaptador se hacen de la mis-
ms manera que la que se indica en la figura 1, para acoplar
el gancho 13 de la porcidn 12 en forma de pico encima de una
u otra de las. dos pestafias internas 6 del elsmento de guia.
En este modo de realizacidn, la fijacidn mecé~
nica del adaptador se hace por accionamiento de wna leva gi-
ratoria miltiple 40, en la cual el elemento de leva superior
401 constituye un elemento de fijacidn mecdnica en forma de
disco dotado de una sola zona‘plana 41, la cwual, en la posi-
¢ibn inicial extrema de rotacidn de la leva 40, se sitda en
1z pared lateral adyacente de la porecidn en forma de pico.
Esta posicidn estd indicada en lineas de puntos en la fisura
8, Un primer desplazamiento gradual de la leva 40 sitia to-
do el perfil del elemento de fijacién 401 en posicidn de aco
plamiento con 1= pestafia adyzcente 6, teniendo el elzmento
una porcidn de pestafia 401A que sobresale hacia el exterior
¥ que se superpone a la pestafia 5. De este modo, la leva
401 impide que el adaptador se salga del canal mientras la
leva miltiple 40 no ha vuelto a swu posicidn inicial, Ia lg
va giratoria 40 estd proviste de otros cuatro elementos de
leva 402, 403, 404 y 405 para controlar el funcionaniento de
los espiarragos de contacto respectivos 17N, 173, 172 y 171.
In su extremidad inferior, la leva estd pro-
viste de un disco de vposicionamiento 406 provisto de un
cierto nimero de puntos en relieve o salientes destinados a
acoplzrse con un nuelle de cosicionamiento 42 montzdo en el
alojamiento del adaptador. Un botdn giratorio de acciona-

ziento 43 scbresale del ealojamiento del adaptador y faeilita
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la rotacién manual de la leva miltiple 40,

" Cada contacto tiene la formz de una palanca
montada sobre pivote, dotada de un brazo largo cuya extremi-
dad externa libre estd alineads con une ranura formada en la
pared lateral adyacente de la porcidn en forma de pico del
adaptador, y de un brézo corto en contacto con una leva co-
rregpondiente. Tl contacto neutro 17N estd montado de manera
plvotante en wn pasador 44, y los tres contactos bajo ten-~
sibn estdn montados de manera pivotante en wn pasador coa-
xial 45, Asociado con cada contacto, se halla un muelle de
articulacién correspondiente 46 cuya poreidn helicoidal es-
td acoplada alrededor del pasador de pivote mientras que un
brazo del muelle estd acoplado con el contacto y su otro bra
Z0 ge apoya contra una pared lateral del alojamiento, Los
muelles estdn pre-tensados para que los brazos mds largos de
sus contactos respectivos tiendan a situarse hacia el exte-
rior., Sin embargo, los brazos mas cortos de los contactos
se acoplan c¢on las levas respectivas 402-405 que mantienen
normalmente los contactos en posicidn de retroceso en con-—
tra de la accidn de los muelles 46 y que permiten solemente

el pivotamiento de los contactos hacia el exterior cuando

las porciones de "asiento en posicidn baja" de las levas

corresponden exactamente con los brazos mds cortos de los
contactos. Ia accidén de las levas puede entenderse fdcil-
mente examinando la figura 10 que representa un contacto 172
mentenido en posicidn de retroceso por su leva 404, mientras
que el contacto adyacente 171 se extiende hacia el exterior,
porque el brazo mids corto del contacto estd en posicidn de
registro con la parte achatada de la leva 405. Ia leva gi-

ratoria 40 tiene cinco posicidnes angulares.
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En la primera posicibn, todos los contactos
estsn mantenidos en posicidn de retroceso, y la leva de fija
cién 401 estd contenida en el interior del perfil de la por-
cidn 12 en forma de pico del adaptador. ZEsta es la posicidn
inactiva, en la cual el adaptador puede ser introducido o
retirado de la gufa.

En la segunda posicidn, la leva de fijacidn
401 se acopla con la pestafia 6 de la guia para asegurar el
acoplamiento mecdnico, y la leva 402 del contacto neutro pexr
mite que el contacto neutro 17N sobresalga del alojamiento.
Estas condlciones se mantienen para cada una de las siguien
tes posiciones.

En las tercera, cuvarta y quinta posiciones, los
tres contactos bajo tensidn 171, 172 y 173 pueden sobresalir
a su vez del alojamiento, de modo que en una cualquiera de
estas posiciones el contacto neutro y wno de los contactos
bajo tensidn sobresaldrdn de la porcidn en forma de plco del
alojamiento para zcoplerse con los conductores de guia co-
rrespondientes 3N y 3L1, 3I2 6 3L3. De este modo, el adap-
tador queda inmovilizado impidiendo que sea introducido o
extraido salvo cuando todos los contactos estdn en posicidn
de retroceso. Ademds, la disposicidn de la leva giratoria
40 de manera que gire alrededor de wmn eje vertical (es decir
w eje transversal al plano gue contiene la embocadura del
canal de gufa) permite que el espesor del adaptador quede
incluido de manera substancialmente completa en el interior
del canal de la guia, dando asi un aspecto neto a la insta-
lacidn terminada.

Lag conexiones con un aparato se hacen por me-

dio de un conduetor neutro 47 conectado por una extremidad
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con el pasador de pivotamiento neutral 44 y -un conductor ba

jo tensidém 48 conectado por una exﬁremidad con el pasador
de pivotamients "bajo tensidn" 45. Ambos conductores estén
provistos de terminales adecuados 474, 484 para facilitar
la conexién con-los hilos bajo tensién y neutro de un cable
flexible F del equipo de ubilizacidn. El flexible penetra
en el adaptador a través de un casquillo de entrada de cable
(no representado) o a través de cualquier otro dispositivo
adecpado, y el equipo cuélga del adaptador por medio de cual
quie% soporte o brida adecuada, que se indica esquenaticamen
te en B. _

Oon la gula doble descrita mis arriba, puede

ubilizarse una forma modificada de conector de alimentacidn

_doﬁ do de dos elsmentos de soporte de contacto, o dos conec

torgs de la forma descrita e ilustrada mis arriba.
En resumen: La Patente de Invencibén que se so-
licita deberd recaer sobre las sigulentes:

RELVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en un aparato de suminis
tro de corriente eléctrica del tipo que incluye un elemento
de gufa de forma alargada que tiene una seccidén en forma de
canal que aldja los conductores, y uno o varlos adaptadores
destinados a acoplarse mecénica y eléctricamente con el elemer
to‘de gufa y los conductores, respectivamente, en el que los
adaptadores tienen cada uno un cuerpo aislante &:éétén Dro-
vistos de espérragos de contacto retractiles a través de mas
aberturas en una pared lateral o paredes del cuerpo que se

extienden lateralmente, teniendo el cuerpo una porcidn en

-forma de pico que puede ser iantroducida en el canal de l=

guwz, caracterizadas porque la porzidn en forma de pico (12)
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del cuerpo esta prov1sta de un gancho (13) que se extlende
luteralmente ¥ que puede dcoplﬁ“se‘con el canal de la guia
1ncllnado el adaptador alrededor dé.un eje paralelo al'segr
tido longitudinal de la guia, ¥ de'un cérrbjo liberable
(14, 25, 401) para impedir la inclinacibn del adaptador en
sentido inverso.

2. Mejoras éegﬁn la reivindicacién 1, caracteriza-
das porque el gancho (13) esté situado en la extremidad 1i
bré de la porcidén (12) en forma de pico y se acopla con el
gl%menbo de gufa. (1) en una posicibén (6) alejada de la em-
bo#adura de la seccidn de canal.

| 3. Mejoras seglin la reivindicacién 1 § 2, en las
que los espArragos de conbacto pueden desplazarse entre una
posicidn inacfiva de retroceso y una posiciéh activa de ex-
tensidn, caracterizadas porque los espirragoes de conbacto
(17, 17N, 171, etc) estén interconectados mecinicamente con
el cerrojo \14 25,401) para impedir la liberacidn del ce-
rrojo cuando los espéragos estin en la posicidn activa de
-extensidn.

4. Mejoras segln la reivindicacién 3, caracteri-
zadas porque dichos espirragos de conbacto estén montados
en una estructura de soporte (16) de manera que puedan pi-

votar alrededor de un eje (164) paralelo al eje longitudi-

nal del canal de guia, y se utiliza un dispositivo de accio

namiento del tipo de funcionamiento brusco (19, 20) para
hacer pivotar la estructura de soporte (16).
5. Mejoras segln la reivindicacién 1, 2 6 3, que

incluyen un elemento de leva giratoria (40) montada de ma-

_nera que pueda girar alrededor de un eje transversal a un

plano cue contiens la embocadura del cansl, caracterizadas
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porgue dicho elemento de leva (40) tiene una leva correspon-
diente (402-405), para cada contacto (17N, 171, 172, 173) que
tiene una plufalidad ¢de posicionas de funcionamiento, exten~
diéndose un contaato (17N) en cada una de las posiciones de
funcionamiento mientras que las otras levas (171, 172, 173)
se extienden solamente en una posicidn correspondiente de di-
ghas posicicnes activas. ’

6. Mejoras segin la reivindicacidén 5, caracteriza-~
das porque la leva giratoria (40) incluye también una por-
¢idn de leva (401) que constituye dicho cerrojo, y puede des
plazarse de manera que se accple o se desacople con relacidn
a una parte (6) del elemento de guia, decalada respecto a di
cho gancho (13) con relacidn al eje de inclinacidbn del adap-
tador.

7. Mejoras segln una cualquiera de las anteriores
reivindicaciones que incluye ademis un conector de suminis-
tro carécterizadas porque el conector cbnsiste esencialmen~
te en dos componentes, uno de los cuales (30), por lo menos,

tiene unos contactos (33) que se -acoplan con los conductores

. de gula (3) y un segundo elemenbo de fijacién (36) gue se aco

pla a modo de cufia en cooperacidén con el primer componente
(30) por medi; del movimiento relativo de los dos componen~- -
tes (50, 36) en la direccidn longitudinal del elemento de
gﬁia (1.

8. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:
MEJORAS INI'RODUCIDAS EN UN APARATO DE SUMINISTRO DE CORRIEN
TE ELECTRICA. )
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