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PATENTE DE INVENCION

QU* por Veinte aíío* *e s o l ic ita  a favor da INDUSTRIE A, ZANUSSI 

S.p, A .« da nacionalidad ita lia n a , con dom ic ilio  *n Via Montaraala 

n« 8, IPORDEJÍOMIS ( I t a l i a ) ,  y quo ha da recaer eebrei “DISPOSITIVO 

PASA LA TRANSMISION DE ORDENES DESDE EL PUESTO BE CONTROL AL DE 

TOMA BN INSTALACIONES DE TELEVISION EK CIRCUITO CERRADO"

Masería D escriptiva

El re g is tro  da la  Patenta da Invención qua aa s o l ic ita  

tiana por ob jeto  «a ran tiaar la exp lotación  exclusiva an todo a l 

ta r r ito r io  nacional y au« posesiones da un d isp o s it iv o  pora la  

transmisión da órdenes desda e l puesto da con tro l a l da tona an 

insta lacionos do te le v is ió n  en c ircu ito  cerrado, conforma *e des­

crib e  a continuación y ce represento gráficamente en los  adjuntos

dibu jos, a t í tu lo  do ejemplo

P O O R

t t U A Ü T Y



*  2 •

La presenta invención se re laciona  con un d isp os it ivo  pera 

la  transmisión de órdenes desde e l puesto de contro l a l  de tomo 

en in sta lac iones de te le v is ió n  en c ircu ito  cerrado.

Como os sabido, en lo s  insta laciones de te le v is ió n  en o ir -  

5 cu ito  cerrado ex is te  la necesidad de transm itir desde e l  puesto

de con tro l a l de toma (es d e c ir ,  o la  telecámara) c ie r to  núraoro
t

de árdenos, como por ejemplo la s  de desplazamiento horizontal y 

v e r t ic a l  do la telecámara y las  r e la t iv a s  a los tres  componentes 

va r ia b les  del o b je t iv o , es d e c ir ,  fo co , diafragma y "zqobj" (peso 

10 rápido de la  posición  de gran angular a la  de te le o b je t iv o ).

Uno de los problemas relacionados con la  transmisión de 

ta le s  órdenes está  representado por e l medio de transmisión, ac­

túa 1raente constitu ido por una se r le  de lin eas , una por cada órden 

transm itida, que corren paralelamente a l  cable coax ia l que lle v a  

15 la  sedal de video  y forman con ó l un cabla m últip le costoso, emba­

razoso y de d i f í c i l  tendido, especialmente s i la  d istancia  entra 

e l puesto de con tro l y d i de toma as ta l que requ iere la  re a liz a ­

ción  de conexiones en tre un segmento do cable y o tro . Además, a l 

no disponerse ordinariamente defensas para la s  lin eas  de mando,

2o puedan producirse fácilm ente in te r fe ren c ia s  y perturbaciones no­

civas para la exactitud  de la s  úrdenos transm itidas.

Otro problema está  representado por la  necesidad de sincrcj 

n izar dichas órdenes con la fa se  de toma de la  telecámara, cosa 

ósta ob ten ib le  só lo  cuando la s  órdenes son transm itidas en c lave , 

25 «n s e r ie  o en pa ra le lo .

Un primer ob jeto de la  presente invención es *1 de reducir 

notablemente e l  número de lin eas  añadidas a l cable coax ia l de la  

señal de video para la  transmisión de las  órdenes desde e l  puesto 

de con tro l a l  de toma,

30 Un segundo ob jeto  es e l  de elim inar totalmente ta le s  l i -



nsas añadidos y u t i l i z a r  al mismo cabla coax ia l da la  ssftsl de v i ­

deo pora le  transmisión da loa órdenes dooda a l puaato da con tro l 

a l de toma, a f in  do elim inar todo» loo  c itad o » inconveniente* 

rala donado» con o l empleo de un cabla m ú ltip le .

Un te rcer  objeto da la  praaanta invención aa finalmente 

a l  de s im p lific a r  y automatixnr la  slncron isación  anfera la  faae da 

toma da la taleeómsra y Isa  órdenes transm itidas a a lia  desda a l 

puaato da con tro l.

por lo  menos a l primero y a l tareero  da loa  ob je tivo s  as­

fixiados aa consiguen por medio da un procedimiento que aa ob jeto  

da la s o lic itu d  de Patente da Invención n* 389.^33 y que so cerec- 

tarlaa  por al hacho da que comprenda* por cada orden comunicada an 

correspondencia con a l  puesto da control* la «e lecc ión  da un núme­

ro predaterminedo de impulsos da sincronización da lín eas  de la  

señal do video transmitida desde a l puaato do toma a l da control* 

la  comunicación de lo s  impulsos seleccionados a l  puesto ds toma y* 

eo correspondencia con «1 puoato da toma, e l  cómputo de d icho» im­

pulso» «a leccionado» y la conversión dol mimara contado an una 

señal da va lo r  y destino dependíante» de dicho número contado*

Le presen te  invención concierna an primar lugar un dispo­

s it iv o  que pexwite le  r e e lis e c ió n  de ta l procedimiento y se caree— 

te r ixa  a su va* por a l hacho da que comprando medios para «a le c c io ­

nar da la sedal da v ideo , a cada accionamiento da loa miamos, orde­

nado an correspondencia con o l puesto da con tro l, un número prede­

terminado do impulsos da sincron ización  do lín ea* atadlos par» comu 

n icar a l puesto do toma loa impulsos «a leccionado»  y , en corr*»pon 

dónela con o l  puaato do toma, medio» para contar d icho» impulso»

•a l ocoi onados y medios pora con vertir  a l número contado on una se­

ñal da va lo r  y destino dependientes de sata número contado»

Es «v id en te  que oon ta l d isp o s it iv o , es ls  misma señal do
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video  la  quo ha de aprovecharse para la  generación y transmisión 

de señales de atando que, a l  ostar distanciadas en e l  tiempo y ser 

d ia tin gu ib lea  entre a i en función de los  impulsos de sincron iza­

ción de lin os  que formón cada una do a q u e lla », pueden tron «ta itir­

so desde «1 puesto do con tro l a l de toe » u tilizando una única l i ­

neo ad ic iona l a l cabio coax ia l que lle v a  la  señal de v ideo . El ca­

b le m ú ltip le  actualmente esplendo »e  reduce por consiguiente a un 

cable constitu ido simplemente por e l  oeble xoax ia l de la  señal de 

video  y per una lin ea  única que lle v a  loa órdenes para la  te lecá ­

mara, reduciéndose por consiguiente e l  costo, volunten, d i f ic u lta ­

des de tendido y pos ib ilidades de generación do in terfe ren c ia s  y 

perturbaciones,

ge obtienen me yeros venta jas aún con un» forra» proferida  

de re a liza c ió n  de l procedimiento descrito  en i*  s o lic itu d  do puteri 

te n* 389,^38» que permito 1» consecución del segundo ob je t ivo  

mée a rr ib a  c itado , es d ed lr , la  elim inación incluso do la  última 

lin ea  remanente en e l cabio m últip le y añadida a l cable coax ia l de 

la  señal de video y ln u t il iz a c ió n  del mismo cabio coax ia l para la  

transmisión de las  órdenes desdo e l  puesto de con tro l a l de toma.

Tal forma p re ferido  de rea liza c ión  del procedimiento 

ob jeto de lo patento n® 389*^38 se caracteriza  por e l  hecho de que 

la  c itada  selección  do un número predeterminado de impulsos de 

sincron ización  de lin ea  y la  re fe r id a  comunicación do lo s  impul­

sos seleccionados a l puesto de toma se efectúan descendiendo e l  

n ive l da una porción de duración predeterminada de la  señal de 

video a p a rtir  d e l puesto de con tro l y a lo  la rgo  da todo e l  cable 

que lla v e  la  señal de video desde e l puesto de toma a l  de con tro l, 

y detectando, en correspondencia con e l  puesto do toma, lo s  Impul­

sos de sincron ización  do lin ca  comprendidos en dicha porción de ni

v e l descendido



5

10

15

20

25

30

-  5 -

Un segundo objeto de la inveneiáti o » púa» un d isp o s it iv o  

qvio permita la roo liaac ián  de ta l lo r a »  proferida  d e l procedimien­

to objeto <1* la  patenta td 38$. >+38 y «o  earaoteriss» porgue compren 

da, en correspondencia con a l puesto da con tro l» tw d io i para dea— 

candar e l  n ive l de una poroián da duración predaterralnada do la 

eaíSal da vidas a lo  largo de todo e l cable que 1» l le v a  daade a l 

púaato de toma a l da con tro l y, en correspondencia con a l puesto 

do toma, medios par* d etectar lea  impulso» de «ia cron isac láa  do 

linea  comprendido» en dicha porción de n ive l dosceatíido, medios 

par* contar lo »  impulso» detectado» y raedlo» para con vertir  a l 

mSawnro contado en una señal de va lo r  y destino dependiente» de 

asta ndiaero contado.

Do esta manera, os le mísism* sedo! de video» con su» desee»! 

•os de n ive l, 1* deatinada a comunicar a l puesto de toma la »  árde­

me» procedentes del puesto de control, no precisándose por consi­

guiente otra* lin o s » aparto del cable que lle v a  1» señal de video» 

Se obtiene * o í une notable reduecián de l coate, volumen y d i f ic u l ­

tades d# tendido de dicho cab le , eliminándose «demás evidentemente 

la s  perturbaciones o rig inad »» por la  fa lt a  de protección de 1 »»  

lin ee » actualmente añadida» per* la transmisión de la »  á rdea»».

La» caree t a r i « t i o » • y ven ta ja » de 1* presenta invencián se 

comprenderán mejor raedinnte 1» s igu ien te descripción  d » t * l ls d »  de 

do» forma* d is t in ta »  de r«a liJz*cián  del d isp os it ivo  *eg?(5n 1» ln - 

venclán. lo  t a l  descripción  d e ta ll*d * , que tiene exclusivamente 

una fin a lid a d  e jem p lific o tiva  y no l im ita t iv o ,  »e  hará re feren c ia

a lo * adjunto» «11 bu jo » ,  en lo *  cu a l* »»

-  1» f i ja r a  1 muestra e l  esquema en bloquea de un d ispos i­

tivo M gio  la  inven ciáis, en e l que 1» selección de náraero» prede— 

temoinadee, y de vea en cuando va r ia b le », de impulsos d» s incron i- 

xacián de lin o * de la  sedal de video transm itid» desde e l puesto



do torio n i do con tro l, y su comunicoción a l  puesto do tomo, so 

ofoetúan descendí onda e l  n iv e l de porciones de duración predeter­

minada de la  señal de video  y detectandot en correspondencia con 

e l  puesto de toma, lo s  impulsos do sincron ización  de lin ea  com­

prendí (tes en cada una de dichas porciones de n ive l descendido)

-  la  figu ra  2 muestra, en forma do g rá fico#  superpuestos, 

la s  variaciones de lo s  n ive les  ló g ico s  do loa  d iversos elementos 

comprendidos en e l  d isp os it ivo  de la  figu re  ly

-  la  fig u re  3 muestra e l  esquema de c ircu ito s  de un ejem­

p lo de rea liza c ió n  de una de las  deacodiflcadorna insertas en 1» 

parte de d isp o s it iv o  situada en correspondencia con e l  puesto de 

con tro l, a l ob jeto  de determinar, en función de la  árdan a trans­

m it ir ,  la  duración de cada descenso de n iv e l y

-  la  f igu ra  h muestra e l esquema de c ircu ito s  de un ejem­

plo de rea liza c ión  de una de las  deseod lficsderas insertas en ls  

parte de d isp os it iv o  situada en correspondencia con e l  puesto de 

tema a l ob jeto  de e fectuar la  conversión de cada náraero mentado

en una sedal de mando de va lo r  y destino dependientes de este 

nótaero contado.

El d isp o s it iv o  mostrado en la figu ra  1 se subdivide esen­

cialmente en dos partea 1 y 2 lntereonectadaa por un cable 3. La 

parts 1 aatá situada en correspondencia con a l puesto de toma y 

comprende la  telecámara 4, mientras que la  parte 2 está situada *n 

correspondencia con e l  puesto de con tro l y comprende e l  monitor 5*

La sa lida  de la  telecámara 4 es rec ib ida  y transmitido 

por un am plificador ó formado por un tran s is to r NPfí 7 cuya basa 

está enlazada a la  sa lida  de la  telecámara, cuyo co lec to r  aatá 

enlasado a una alimentación p o s it iv a  y cuyo emisor está enlasado 

a un term inal d e l cab le 3* El o tro  term inal de este  cable está 

a su ves enlazado a masa a través de una res is ten c ia  8 qua rep re-



s*nt«t le  irapedanci» ca ra c te r ís t ic a  del cab le, enlazándose adetaás 

a l eraisor de un trans is to r NPN 9 cuyo «selector está enlasado e 

una alimentación p os it iva  y cuya bese está enlasada a uno sa lida 

de un tsu ltivibrador b iestab le  lo .  El conjunto constitu ido por e l 

transistor 9 y por la  res is ten c ia  8 forme un descendedor de n ive l 

11 que va seguido de una fa se  de desacoplaetlonio 39 y de un res ta - 

blocador de n ive l 12, de igual v a lo r , formado por un tran s is to r  

am  13 Igual al tran s is to r  9. y que tiene su emisor enlasado «1 

emisor de este  óltirao tran s is to r (a través de la  re fe r id a  fase  

de desacoplasnlento), y además anlasado a masa a trsváa de una 

res is ten c ia  ife, del miara© va lo r  que la  res is ten c ia  8, de su co lec ­

tor enlosado *  una alimentación p os it iva  dol mismo va lo r  que la  

del tran s is to r 13, y de su bese enlazada a la  otra aalida d e l raul- 

tiv ib rador b iestab le 10.

i,a sa lida del restahlocedor da n ive l 12, que p ráctica ­

mente representa todavía la sedal de video generada por la  te le cá ­

mara alimenta e l monitor 5 y también s un separador do sinero- 

nisacionos 15# que va seguido de un separador do sincron izaciones 

de cuadro o am plificedor-in tegredor 16 que, a cada in te rva lo  entre 

un aeralcuadro y otro de lo  señal de v id eo , emite un impulso a la r­

gado que tien e  comienzo con e l  primero y termina con e l último de 

los impulsos de sincronización de cuadro contenidos en dicho In te r  

va lo .

E l separador lú  va seguido de dos raultivibradoros monoes- 

tablaa 17 y 17’ a los qua e l término de cada uno de dichos impulso» 

alargados sa lien tes  dol integrador 16 a lo ja  de sus respectivos  es­

tados estab les por periodos de tiempo determinado* por laa respec­

t iva s  constantes de o sc ila c ión . Una do ta le s  constantes de o s c ila ­

ción #s ta l que hace f in a l iz a r  la  osc ila c ión  d e l correspondiente 

«ra ltiv ib rador (por ejemplo d e l tau ltivibrador 1?) después d e l Ín te r -
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v e lo  do tiempo p rov isto  para loo impulsos do post-igualaciÓn 

( 16o microsegundos) , mientras que la  otra ©a notablemente oupo*» 

r io r .

Laa sa lid os  do los doa raultivibradores raonoeatable* 17 y 

17' están enlasada», a través de le s  puertas 18 y 18' controladas 

por respectivos pulsadores 19 y 19’ (mejor explicados raía adelan­

ta ) , a la  entrada do un raultivibrador b ies tob le  2o, a l que e l  

término de coda uno de lo s  Impulsos de d is t in ta  duración emitidos 

por I ob m ultivibrsdores raonoestahlos 17 y 17' orden» a le ja rse  

de un estado es tab le , en quo as puesto a l comienzo del primar ira- 

pulso de sincron ización  do lin ea , enviado a l sismo por e l  separa­

dor 15 de simó a de su ele jaraiente de l citado estado estab le , Bicho 

raultivibrador b iestab le  podría sor también sustitu ido por un raul­

tiv ib rad o r raonoestable controlado de igua l manera, e condición sin 

embargo de que la  constante do osc ila c ión  de ta l raultivibrador 

raonoestable aea por lo  tronos igu a l a lo  d istancia entre dos suce­

s ivos impulsos tío sincron ización  do lin eo  {6b raterosegundos)•

Los impulsos suministrados par e l  raultivibrador 20 (dos 

por cada periodo de seraicuadro en e l  caso de 1» figu ra  1, uno en 

caso de elim inación  de uno de los raultívibredores nono©otables 17 

y 1 7 ', tros  on caso do ad ición  do un u lte r io r  e iu ltiv ibrsdor raonoes- 

table en para ló lo  a lo s  do» primeros, o t o , ) ,  controlan otro raulti- 

vibrador raonoestable 21 que, a l término do cada uno da dichos im­

pulsos, se a le ja  de su estado es tab le  {jara v o lv e r  luego o l mismo, 

tras un tiempo f i ja d o  por su constante de osc ila c ión , d© modo que 

sea superior a la  duración do un impulso de sincronización de lino* 

(b  micro segundos) ,  pero in fe r io r  a la  d istancia entro dos sucesi­

vos {6b micro segundo s ) . 'fa l delim itación d o l tiempo de osc ilac ión  

del raultivibrador raonoestable 21 hace que su retorno a l  estado 

estab le  se produzco siempre dentro de un in te rva lo  entre un impul— 

ao de sincron ización  de lín ea  y  o l s igu ien te ( e l  motivo de



« l i e  «e  verá tm$« adelan te ).

A la «a lid a  del raulfcivibrador raonooBtablo 21 está conec­

tad» la  «ntriada del «¡u ltlv lh rndor b iestob lo  le »  controlado do mane 

ra «itte pase do un «otado «a tab la  a i otro cada veas qu* «1 « u l t i v i -  

brador monooatable 21 vuelvo a su «atado o s tabla • Tal ¡ault i  v ib ra ­

dor b ieatab le lo  ootó enlosado o lo *  transistores 9 y 13 y «  un» 

puerta 22, Inserta  entre e l «operador de sincronizaciones 15 y un 

contador d ig ita l  23, do «añoro que a un primer «atado «a tab la  do 

aquel corre «ponda 1» conducción del tran s is to r  9 (envío do corriots 

t*  a su baso), la in h ab ilita c ión  del tran s is to r  13 (ninguna corrion  

te do base) y e l c ie rro  (in h a b ilita c ió n ) do lo puerto 22, y que o 

*u segundo o atado «a tab lo  correspondo la  condición oon trorio » 1.1 

contador 23 (constitu ido  por do« o »ás  au ltiv ib radores  b ieotob loo 

interoonectados) proporciono una indicación do «u «otado do cómpu­

to • do» doeeod ifleaderes 2k y 2^’ , cada uno da lo *  cuales, «mondo 

«s  Jiobi l i t a d »  por le  coiabi nación do l o »  estados de loo  muí t i  v ib ra ­

dores wonoeotsbloo 17 y 17’ » confronto e l  mSworo contado por «1 

contador 23 con o l número i.iarcado por o l correspondiente pulsador 

19 ó 19* ( lo  cual se v o r i mejor soguld amonte} y, cuando lo# doo 

números coinciden, emito un impulso que ordana a l raultlvihrador 

wonoostsblo 21 e fectu ar uno osc ila c ión  como lo s  ordonadao «1 m i«»o 

por o l «u lt iv ib ra d o r  bioetoW-o 20 y , por consigu iente, ordenar 

una conmutación del taulti vibrador b ie » ta b l«  lo .

La parto 2 del d isp os it ivo  de lo  figu ra  1 comprendo, f i ­

nalícente, un generador do impulsos 23, «1 *!«« o l tóm ino do cedo 

impulso alargodo emitido por e l  separador ló  y codo « l o Janiónto dol 

m uítivibrador b ieatab le  20 tío su estado « « ta b la ,  ordeno general un 

impulso de puesto a cero dol contador 23 y de vuelta  del m tilt lv i-  

brader b le »ta b le  10 a *u primor estado estab le  anteriormente d e f i ­

nido



La parte 1 de l d isp os it ivo  de la  f  i  gura 1 comprende, a 

a« vez , un detec to r de n ive l 26 adecuado para em itir  un impulso 

cada ve® que la  s é ie l  de v ideo  transmitido a lo  largo de l cable 3 

desciende por debajo de un n ive l predeterminado (cosa tjua ocurre 

a cada necionaBiient© d e l descendodor de n ive l 11, ea detíir, cono 

ae verá mejor adelanta, a cada in h a b il i t a d la  de l traaa ia tor

9 )í  un separador de sincron izaciones 27* enlazado a la  sa lida  de 

la  telecámara un detector de co incidencia » 28, adecuado para 

em itir  un Impulso cada vez que se produce una coincidencia entre 

un impulso emitido por e l  d e tector de n iv e l 26 y un impulso emi­

tido por e l  separador do siñeron iseclones 27 l un contador d ig ír a l  

29 (constitu ido  por e l  mismo número de uraltivlbradores b le a tab le » 

que a i contador 23} j un separador de s i ñero n i za c i ano s de cuadro 

o ssaplif icador-in tegrador 30, adecuado para em itir  impulsos a la r­

gados que tienen comienzo con e l  primero y terminan con e l  último 

de lo s  impulsos de sincron ización  da cuadro dejados pesor pos e l 

separador 27j dos raultivibradore* sonoestable» 31 y 31* o 1®» 9 »* 

e l táralo© da codo impulso emitido por e l  separador 3ü ordena a le  

jara© de sus respectivos estados estab les  durante tiempos determi­

nados por lo s  respectivas constantes do osc ila c ión  (a l  primero in­

f e r io r  a l poriodo de in es tab ilid ad  del m uitivihrador monoestablo 

17 y s i segundo in fe r io r  a l poriddo de in es tab ilidad  d e l m u ltiv i- 

bredor monoestnble 17*) j  do» doacodiflcadoras 32 y 32*, a las  que 

dichos tan 1 t i  v i  brodo re a monoes tablea 31 y 31* hab ilitan  a lte rn a t i­

vamente en función de su estado y que están dispuestas de manera 

que emiten, a l  ser h ab ilitadas , señales do sa lida  ( y ds mando po­

ra u tilizad o roa  enlazados a a l ia s )  de v a lo r  y destino dependientes 

del estado do cómputo da l contador 29; y finalmente un generador 

de impulsos 33 a l que lo s  impulsos enviados a i mismo por e l  sep»ra_ 

dor de sincron izaciones de cuadro 3o y , a trovás de resp ec tive »
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lin eas  da dsraora 34 y 34 ', por la »  «tu ltiv ibradores mmoestables 

31 y 3 1 '. ordenan provocar la  puesto a cero d e l contador 29.

Para exp lica r  e l  funcionamiento completo del d isp o s it iv o  

mostrado «n le  figu ro  1, supóngase que lo *  catado» establea de 

5 lo »  «aultivibradores 17-17'. 21 y 31-31* sean l o »  correspondiente»

a n iv e l* »  ló g ic o »  de sa lida  "1 ", que lo »  e »tado » de repeso de lo *  

separadores de sitieroniaaotones do cuadro ló  y 3ü y de los  genere*» 

dore» de impulsos 25 y 33 sean lo *  correspondiente* o n iv e le *  ló ­

gicos de sa lida  " l " ,  que lo s  estadas de reposo o de puesta a caro 

10 de i 08 contadores 23 y 29 sean lo s  correspondiente* a n ive les  ló ­

gico# de salida "O" par» todo» loa m ultivibredores b ies ta lilo » que 

lo *  constituyen, qu* e l estado de reposo del «tul t i  vibrador taiesta— 

ble 20 sea e l  correapondiente a un n ive l ló g ieo  de sa lida  " l *  y 

qu» e l  estado do reposo del raultivibrador b iee tab le  10 sea e l  co- 

13 rreapondiente o la  Inh ib ic ión  del tran s is to r 13 y de la  puerta 22

y a le  conducción del tran s is to r 9.

En esta situación , e l potencial da la  sedal do video 

transmitida desde e l puesto da toma o l  de con tro l a le  la rgo  del 

cable 3 es igua l «1  producto de l v a lo r  ó túnico do la  res is ten c ia  8 

2o por xa suata de las  corrien tes  de emisor de lo s  tran s is to res  7 y 9.

la  primera de va lo r variab le en función del n iv e l de la  señal de 

video emitida por 1» telecámara b y la  osgund» do va lo r  constante.

La sedal de video que sale d e l cab le  3 *o envía a l  moni­

tor 5, que la  v is u a liz o , y o l «operador 15. que extrae de e l la  

25 Xos impulses de aincroniaiaci ón da lin ea  3 5 . de cuadro 36 y de prajL

gualoción y postigualoción 37 y 38. y lo s  envía a l  separador 16, 

a l siultivibrador biestobl© 2o y n la puerta (cerrada) 22. £.1 grupo 

de impulsos de sincroniseación de cuadro contenido on cada in terva­

lo  entro un sesiieuadro y otro do la  sefial de vid eo, ordena o l  se­

parador o integrador 16 em itir un impulso negativo (respecto e l30
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n ive l lóg ico  " l 1* que corresponde a l estado de raposo del mi «rao 

separador 16) quo tiene co jai anaco con e l primero y termina con e l  

último de ta la s  impulsos de sincron ización  de cuadro (g rá fic o  fe 

do lo figu ra  2 ) .  Kl f in a l da ta l impulso negó t i  ve ordenó a l genera 

dor 25 em itir  un impulso do con tro l do 1«  puesta a cero de l conté» 

dar 23 y de l raultivibrsdor b ieatab lo lo ,  ordenando además a lo e  

m ultivibradoros monoostables 17 y 1 7 * permanecer en un estado 

inestab le (n iv e l lóg ico  ”0" )  en e l  quo permanecen durante tiempos 

d is t in to s , determinados por le s  respectivas constantes de esclXd— 

ción (g rá fic o s  c y d do la  f% u ra  2 ) .  Suponiendo que lo s  do* pulsa 

dores 19 y 19* hayan sido dispuestos de sonora que mantengan sb ier 

tas (en conducción) las  puestos 18 y 18' (soguidataonte se verá 

do que menera) .  la  vuelta  a l estado estab le d e l m ulíiv ibrador uono 

es tab le  que tiene lo constante de o sc ila c ión  menor ( e l  17  en e l  

ejouplo considerado) provoca la  conmutación del raultivibrador b ie¿  

tab la  20 a su estado es tab le , ni que corresponde un n iv e l de s a l í »  

da *ow (g rá f ic o  e de lo  figu ra  2 ), Tal estado estab le  d e l rau ltiv i­

brador b lastab la  2o permanece hasta la  llegada d e l primero do lo s  

impulsos de siñeron i*ación  do lin eo  enviado» a l mismo por e l  sepa­

rador 15 (como queda explicado «otorionssente, la  constante de osc i­

la c ión  del xaultivibrador monoeatablo 17 as ta l  que hace terminar 

«1 periodo de in es tab ilid ad  d« dicho raultivibrador so lo  después 

del término de lo s  impulsos de postigualación  38), después de lo  

cual la vu e lta  d e l raultivibrador b iea tab le  20 a su estado estab le  

in ic ia l  provoca e l  momentáneo alejam iento d e l raultivibrador «tonoes- 

tafel» 21 respecto a su estado estab le  (g rá fic o  f  de la figu ra  2 ) ,

La vuelta  de éste  a su estado es tab le , que como queda dicho sotarle  

raente t i  ano lugar después de un tiempo in fe r io r  a la  d istancia  en­

tre  dos sucesivos impulsos de sincronización de lín ea , provoca la
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conmutación del m ultivibrador b i estab le  lo  (g rá fic o  g de 1» figu re  

2 ) a eu «atado «a tab lo , ni que corresponde la  in h ab ilita c ión  d e l 

tran s is to r  9» le  conducción dol tran s is to r 13 y la  apertura (con­

ducción) do la  puerta 22, La in h ab ilita c ión  dol transia tor 9» anu- 

5 lando 1» correspondiente corr ien te  de emisor, provoca e l  descenso

del potencia l de la señal de video que corre a lo  largo  de l cabld 

3 (g r á f ic o  a de la  figu ra  2 ) ,  cuyo descenso ae compensa, en r e la ­

ción con o l monitor 5, por la  correspondiente e levación  de poten­

c ia l provocada por 1» conducción del tran s is to r  13» Le presoacia 

lo  de la fe s e  de desacoplamionto 39 hace sin  embargo que a lo  la rgo

del cab le 3, y en pa rticu la r en correspondencia con su extremo do 

•n trad », »e  aproele solamente *1 descenso, por lo  que «1  detector 

d* n ive l 26 detecta  loe impulsos de sincron ización  de lin ea  cuyo 

n iv e l hs sido descendido y suministra a su ve* impulsos correspon- 

15 d ien tes que, cuando se v e r i f ic a  le  coincidencia con loa impulsos

de sincronización de lin ea  enviados *1 detec to r de coincidencias 

38 por «1 separador de sincron izaciones 27, so hacen proseguir ha­

cia e l  contador d ig i t a l  29, que por consiguiente in ic ia  e l  cómputo 

(partiendo de un estado de reposo en e l  que ha sido previamente 

2o puesto por e l  generador de impulsos 33* activado por e l ««parador

de sincron izaciones de cuadro 30). Lo presencia del d e tec to r de 

coincidencias 28 Impide s i contador 29 contar incluso oventuales 

perturbaciones comprendidas entre dos sucesivos impulsos de sincro­

n ización de lín ea ,

25 Bntre tan to, le  apertura do la puerta 22 ha provocado e l

envío de los impulso» de sincron ización  de lin ea  a l contador 23 

(g rá fic o  h de la  f igu ra  2 ), e l  cusí (partiendo a au ve* de un esta­

do de reposo «n e l  que he sido previamente puesto por #1 generador 

de impulsos 23, activado por e l  «u lt iv ib ra d o r  b ieatab le  20, g rá fic o  

n de la  figu ra  2 ) comienza un oópputo del que se da una in d ioec ión30



«  lo »  deseodificadorns 2** y 24* (en l o »  g rá f ic o »  i ,  j  y k de la  

figu ra  2 y en la  descripción  s igu ien te , ae ha supuesto que e l  

contador 23 está constitu ido por tres  m ultivibrsdoree in terco - 

nociados «o tro  s i . } .

Pora comprender a l funeiatwnienfco de la s  d© »cod ifleedo­

ras Zk y 24’ , considérese e l  ejemplo do rea liza c ió n  de lo  desco- 

d ifle ed o ra  Zk, que se muestra en la figu ra  3. !■! ejemplo mostrado 

comprende se is  lín eas  horizon ta les 40-45 enlosados a respectivas 

so lidas no in vertidas  * in v e r t id o » A - A ,  B - S ,  C -C  de los  tres  tnul— 

tiv ih radorea  b iestab lea  (111, 112 y 113} Q«o » «  ha supuesto formon 

e l contador 23 (evidentemente, las  lín eas aumentarán do dos en dos 

con e l  numento dol número do los m uítivibradores h iestah lea com­

prendidos o» e l  contador 23 }, y s ie te  lín eas  v e r t ic a le s  46-52 qus 

comprendan respectivamente las  ros istonclas  53-59 (con respectivos 

condensadores 60-66 do derivación  hacia masa} y resp ec tivo » diodos 

67-73* y  conectan e l torna tivma-on te  con uno alimentación p os it iva  y 

con masa, ora función dol estado do los respectivos  in terruptores 

74-80, teniendo 1» base do un tran s is to r  NÍJN 83 (cuya baso ostá 

conectada a «tasa a través de uno res is ten c ia  81 y también a la  sa­

lid a  no in vertida  d e l au ltiv ib rod or monoeatable 17 y o lo  salida 

in vertida  do l ¡au ltivibrodor moneestabla 17* a través do los respec^ 

t iv o s  diodos 82 y 02’ ) su co lec to r  enlazado a una alimentación po­

s it iv a  y »u emisor enlazado a masa a travós do una res is ten c ia  84, 

y también a lo  base do un tra n s is to r  MPN 85, cuyo ©raisor está onla_ 

zade a maso y cuyo co le c to r  lo  está a una alimentación p os it iva  a 

través de una res is ten c ia  88, enlazándose a s í mi seno a través de un 

diodo 89 a un torminal 86, a su vez enlazado ss la entrada d e l mul- 

t iv ib ra d o r  monoeatable 21. La interconexión entre las  lín eas 4o-45 

y las  lin ees  46-52 so obtiene per medio de un grujió de d iodo» 9U- 

110 d is tr ibu idos  do manera que & cada estado de cómputo del conta-
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dor 23 corra «ponda una d is t in ta  # it unción da la *  l in o s »  Mí-52 

respecto * la *  lín ea * ¿to-l»5. A lo *  In terrup tor** 7*»»8ü **t¿n  

reapeetivanente asociado* otros tanto* in terru p tor** (no moetra- 

d o » ),  coda uno d « lo* cu a l»*  pu*d* provocar 1* apertura d* 1* 

puerta 18, cuando| •* desplaza daad* una posición  correspondíant* 

a la  d* la  figu ra  3 por lo *  in terru p tor** 7k~®Q, í&atoa in torrupto- 

re *  y aua aaociadoa do «portura d* la puerta 18 forman *1 p u l**» 

dor 19 de la figu ra  I .

lm d eacod ificador» 2k* puede conaid«rara* en au t o t a l i ­

dad análoga a la  d* la  figu ra  3, con 1* única d ife ren c ia  do que *n 

su oaso un diodo como «1 82’ d* la figu ra  3 1* enlaza la  sa lid *  

no in vertida  d * l «u lt iv ib ra d o r  monoestablo 17*•

Por a fecto  d* la  estructura d esc r ita , sa tien * que, *1 

todo» lo »  in terruptores 7^-80 8* la  deacod ificador* 2*1 *•  mantie­

nen* en la  condición de reposo de la  figu ra  3* 1® puerta 18 *e 

mantiene cerrada (in h a b ilita d * } y #1 tran s is to r 83 na mantiene inha 

b ilita d o , manteniendo por consiguiente en " l ” e l n ivo l ló g ico  de 

la  señal en e l  tónoinal do sa lida  86,

Un cambio, ai uno do lo# in terruptorea 76-80, por ejem­

plo e l  in terruptor 78, se desplaza a la  otra  da aua posiciones 

asumióles, la  puerta 18 so abre (conduce) y adornó» la  lin o s  que 

comprenda e l  in terruptor desplazado ( la  lín ea  SO * »  e l  ajampia con. 

si dorado) ae diapon* de manera que, tras la vuelta  d e l w u ltiv ib ra - 

dor nsonoe#tabla 17 a su estado «a tab lo  anteriormente abandonado 

por orden d e l ««parador 16, la producción de la  condición que p r«- 

vó e l  n ivo l ló g ico  ”1° slmultÓnoamonto para loa sa lid a * no in v e r t i­

das A y C de loa sm ltivlbradoree b iestab lea  111 y 113 y para la  

sa lida  in vertida  B del m uitivibrador b ieatab la  112, a* d e c ir , a l 

cómputo por parte del contador 23 del quinto da lo# impulso* d* 

s incron ización  da lín ea  enviados a l  mi amo por a l  separador 15 »
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y  por consiguiente d e l tra n s is to r  85» y  por lo  tonto e l  descenso 

a *0* del n ive l ló g ico  de le  señal en e l  terminal de sa lida 86 

(g rá fic o  1 de lo  figu ra  2 ).  Ta l descenso tien e  lugar por consi­

guiente después de un tiempo determinado por le  id en tidnclde l 

in terruptor desplanado, entre loa in terruptora » 7&«8© de la  rl«*co­

d if ic a d o r »  Zk*.

Tal descenso do n ive l lóg ico  provoca una nueva o s c ila ­

ción de «m ltiv ib rod or gaenoestable 21 (g rá fic o  f  de la  figu ra  2 ) y 

por consiguiente (g rá fic o  g de lo  figu ra  2 ) la  vuelta  del tau ltiv i- 

brador b lostab lo  10 a su primer estado estab le , «a  d ec ir , a l esta­

do estab le  a l  que corresponde la conducción del tran s is to r 9, la  

in h ab ilita c ión  del tra n s is to r  13 y «1 c ie r re  (in h a b ilita c ió n ) de 

la  puerta 22, Entonces, mientras o l contador 23 se para en e l  es­

tado do cómputo apenas asumido (cinco impulso» en «1  ejemplo con­

s iderado ), e l  potencial de le  sedal do video transm itida a lo  la r ­

go d e l cable 3 se e leva , por lo  que e l  detector de n iv e l 26 deja 

de em itir  Impulses y o l contador 29 se bloquea también en e l  esta ­

do de cómputo apenas asumido (cinco impulsos en e l ejemplo conside­

rada ), B1 nómero contado por e l  contador 29 (proporcionado también 

en es te  caso por una combinación do loe estados de tres  rau l t  iv ib ra -  

dores b iestab los 11**, 115 y 116, g rá fic o s  o , p y c¿ do la figu ra  2) 

o »  convertido por la  deacod ifieodere 32 (h ab ilitada  oor la  combina­

ción de los estados de loa em ltlvibrador»!» raonoestableo 31 y 3 1 ' 

antee de l comienzo del cóíaputo por parte de l contador 29) en una 

señal de mando cuyo va lo r  y cuyo destino dependen del citado mime- 

re contado,

iSl modo de fu raciona miento do la doacodif icadora 32 ( y

3o

también de la deseod ifleedora 32 ’ ) se comprenderá mojar observando 

e l ejemplo de rea liza c ió n  de la  figu ra  4, correspondiente a la  mis-



rao deecodificadera 32. Tal descodificadora cemprende trae por*# 

de puerta» 117-11®. 119-12í> y 101-122, que bajo *1 contro l da lo *  

m ultlvibradore* ¡«moas ti* b les 31 y 31* (1 ** puerta# están *b l* r ta *  

cnorrio *1 ssultivibrador Monceatcble 31» g rá fic o  v da 1* fi& ur* 2, 

está a l n ive l lóg ico  "1" y e l m lt iv ib ra d o r  ac«acatab le 31 ', g r á f i ­

co e de la figu ra  2, está  e l  n iv e l lóg ico  "O", y cerrad** *n todo# 

los  demás caaoa) conecten la# «o lid a s  no in vertid a » o in vertid a * 

D-f>, E - K  y F - P  d *  lo »  tras  w u itiv íbradore* b lestab l*#  (114, 115 Y 

116 ) dal contador 29 a correspondientes entrada» de "a juate" d* 

tres  wu i  t iv  ib rado r «  s b iestab lea  123» 124 Y 125» entre cuy** **11- 

das de "a ju ste* y masa *e disponen tres  devanado* d » r e lá  126*

127 y 128, que controlan s ie te  in terruptores 138-144, adecuado* 

per* conectar de d is tin ta  «asnera un terminal do alimentación 129 

con un terminal ab ie rto  13$ ó eon uno u otro de s ie te  term ínale* 

131-137 enlajado* a otro# tantos ú tili«a d o ra s  (por ejemplo, lo *  

actores que controlen lo s  desplazamiento# horiseontales y v e r t ic a ­

le s  de la toleeámara, e l  motor de reculación del foco , e t c » ) ,  La 

estructura de la deacodifiesdora 32 ’ puede considerarse totalmente 

análoga »  le  «n te r io rw n te  d escrita .

Por e fec to  da la estructura d escr ita , se tiene que, 

despuóa de la  apertura de las  puerto» 117- 122 , lo *  swifclvfbradore* 

b io «ta b le e  123-123 pasan a la *  condicione# de loa au ltiv ib radora* 

b lestab lea  114-116 comprendido» en e l  contador 29 y, por coneiguieji 

te , determinan e l  desplaaemiente de lo »  in terruptora* 130-144 a 

una condición que r e f le ja  e l náxmm contodo per e l  ¡clamo contador 

29, Por ejemplo, suponiendo que 1» de la  figu ra  4 oca la  condición 

de reposo c«irraspendiente s n iv e le »  lóg icos * 0 *  pura laa sa lid a * 

no in vertid a * de todo* loe raultivibradores b ioatablea 114-116, se 

tien e que e l córner* “ 5* contado por e l  contador 29 durant* a l pe­

riodo de dcacenao d e l n ive l de la  seival da video (do duración da-



terminada por la  identidad del in terruptor deaplatado hacia la  

dascod ifleader» 2*0, corresponde une exc ita c ión  de los  re ló s  

126 y 128 y por consigu iente, mediante e l  desplazamiento de los 

in terruptores 138 y l4 l- l*tít, un enlaeo entre e l torminal de alimón 

tación 129 y e l  terminal de salida 133 (y  por l e  tanto, por ejem­

p lo , e l  accionamiento en o l sentido de la s  agujas del r o lo j,  d e l 

motor que controla  lo s  desplazamientos horizon ta les de lo  te le cá ­

mara), ists cambie, s i e l  in terruptor desplazado hacia la  d eocod ifi-  

esdora 2h fuese e l  79, o l  contador 29 Unbrío contado s e l »  impulsos 

y  por lo  tanto se r e a liz a r ía  un enlace en tre e l  terminal de a l i ­

mentación 129 y  e l  term inal do sa lida  133* y a s í sucesivamente.

El destino (y  según los  en laces, e l  v a le r )  de la s  señales de mando 

enviadas a lo s  u tilis eñ o re s , depende per l e  tente de l infero conta­

do per e l  contador 29, y por consiguiente de la  duración d e l pa­

r ie r e  de descenso del n ive l de le  señal de video y, por lo  tanto, 

en d e f in it iv a ,  de la  identidad de l in terruptor de la  d eaeod ifica - 

dora 2h que se ha desplazado desde su estado de reposo. Por consi­

gu iente, a cada arden comunicad» a l  ¡mosto de con tro l por medio 

d© lea  in terruptores comprendido» en la  descod ificadora 2*i, corres­

ponde una orden bien precisa y unívoca comunicada «  lo s  u t iliz a d o -  

res situados en e l  puesto de toma. La transmisión de la  orden des­

de e l  puesto de con tro l a l do tema se efectúa con a u x ilio  de la 

misma señal de video conducida per e l  cable 3* no requirlóndose 

por consigu iente u lte r io re s  lin eas  añadidas a l mismo cable 3* Por 

otra  parto, la  misma u t il iz a c ió n  de la  señal de video aseguro la  

perfecta  sincron ización  entro la s  órdenes comunicadas y la  fas* 

da toma de la  telecámara, a s í como la  presencia d e l d etector de 

coincidencias 28 impide que lns eventuales perturbaciones influyan 

en 1» fid e lid a d  de transmisión de la s  órdenes.

Volviendo a l  esquema da la  figu ra  1, a© ha indicado que
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*1 contador 29 se ha parado en un «atado de cómputo oorreapondiets- 

te  a l d e l contador 23 y por consiguiente a la  pa rticu la r d ispos i­

ción de la deaeodificadora 24, y que lo »  m u ítivibradore» wtmoeeta- 

b le » 31 y 31" han hab ilitado la  deaeodif icatiora 32 de raen ara que 

le  hagan transm itir una señal de mando o un u tilix a d o r  cuya «e le c ­

ción depende propiamente del estado de cómputo de l contador 29. 

« le o tra e  la  deaeod ifleedora 32 permanece en #1 estado apenca asu­

mido, inclusa despuáa de la vuelta  dol «u lt lv ib ra d o r  monoestable 

31 a su propio estado estab le , e l  contador 29 pesa en cambio a i 

estado de ropo*» o r ig in a l «od ian te un impulso em itido por e l  gene­

rador 33 (g rá fic o  t de la  figu ra  2 ),  a continuación de la  árdan 

enviada ol «latan per e l muíti-vibrador monoeetable 31* a trsvós 

de la  lin ea  da dmora 34 (pocoa microaoguiKloa) .

h* s ituación  d escrita  permanece hasta la  vuelta d e l 

mui t  ¿vibrador monosstoblo 17" »  su estado estab le  o r ig in a l (g rá ­

f ic o  o de la figu ra  2 ).  Si uno de loa para* tía in terruptores com­

prendido* en e l  pulsador 19* **  be deaplatado previamente le jo s  

de su posición de repoeo y, por consigu iente, »  una posición  que 

prevá le  apertura de le  puerta IB* y la  d ispos ic ión  de la  doscocli- 

ficatíora 24' para «1 envío de una determinada órden cod ificada , 

la re a liza c ió n  de t » l  vuelto  provoca en e fe c to , además de la  inha­

b il ita c ió n  de la  deaeodificadera 24 y le  h a b ilita c ión  tía le  tíeeco- 

d ificadora  24", una nueva conmutación doi m uítivibrador b ies tab le  

2o a l estado estab le  e l que corresponde un n ive l de «e lid a  »0* 

(g rá fic o  e de le  figu ra  2) y por conaicalente la  emisión, por par­

te d e l generador 25 (g rá fic o  a de la  figu ra  2 ), de un impulso que 

l le v e  e l contador 23 a au estado de reposo in ic ia l  (y  por consi­

guiente e l n ive l ló g ico  "1* le  s a lid *  de la  descodificadora 24) y 

asegura e l  que e l  «u lt lv ib ra d o r  b iestab le  10 se encuentre temblón 

en su estado estab le  In ic ia l ,  * «  d e c ir ,  en e l  astado «a tab la  que
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prevé la  conducción dol tran s is to r  9» 1* in h u b ilitac ión  de l transí# 

to r  13 y e l  c ie r re  de le  puerta 22. Le* d iversos decien to* del 

d isp o s it iv o  son llevados  a s í a la condición que permite a l primer 

impulso do lin ea  enviado al cm ltiv ib roder b ieatah le 2o dar corola n- 

*© a mi suevo c ic lo  do eófiputo come e l  anteriormente d esc r ito . 15n 

la  figu ra  2 so ha supuesto un» d isposición  de la deaeoclificndora 

24* para e l  cómputo de castro impulsos de lín ea , por lo  que temblón 

e l  contador 29 contará cuatro impulsos y a trevéa de lo  d ea eod ifi-  

cadorn 32* (h ab ilitada  por e l  n ive l ló g ic o  "1" de ambos multlvibrin 

dores monoestables 31 y 3 1 ') ordenará e l comienzo de una seflal de 

mando bacía ua destino que depende d e l número contado* jsl conta- 

dor 29 es puesto luego nuevamente en caro por e l  impulso enviad© 

a l mismo a l  comienzo dol Semieundro u lte r io r  por e l  generador de 

impulsos 33 (g rá fic o  t de la  figu ra  2 ),  bajo *1 mando dol separa­

dor de sincronizo c lono» de cuadro 31’ .

En e l d isp o s it iv o  mostrado en la figu ra  1 pueden in tro ­

ducirse numerosas varian tes  que entran temblón en e l  ámbito de la 

invención. La varian te  más sen c illa  es por ejemplo la  que prevé 

la  ad ic ión  de u lte r io re s  m uítivibradores menoesteblea como lo s  17 

y 17 '» puerta* come lo s  1© y 18 ', «ínscodif icodoras como las  24 y 

2 4 ', pulsadores como lo *  19 y 19*» deecod ifleedoras como las 32 y 

32* y Kfultivibradoroa «lonoeafcablea como lo s  31 y 31’ , con e l  f in  

de perm itir ls  tren » misión do un mi inere? mayor de órdenes en cada 

in te rva lo  entro un grupo de impulsos de cuadro y e l  s igu iente*

Los términos ©n que se ha redactado esta memoria deberán 

ser siempre tomados en sentido amplio, no l im ita t iv o .

Los isa teria les , forme, tamaño y d isposic ión  de lo »  e le ­

mentos serán su scep tib le » do variac ión , siempre que e l lo  no supon­

ga una a lte ra c ión  do la  eaenci&lidad del invento.
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NOTA DE iilv IV IK D IC A C IO N E S

fíe re iv in d ica  como de propia y nueve invención * favor 

do INDOSTMIE A, ZAiiVBüt S .p .A ., con dom ic ilio  en Via Montereel* 

r»s fí, ( I t a l i a ) ,  lo  ««p a c ifica d o  e« la *  *1 guiante* r a l »

v i ndicacionosi

X*,-. ¡Dispositivo para la  transmisión de árdenos desde 

ol puesto de control a l de tomo en in sta la cio n e s de te le v is ió n  

«rt c ir c u ito  cerrado, caracterizado per « i hecho de que comprende 

medios para seleccion ar de 1» señal de video, * cada accionamiento 

de loa mismos ordenado en correspondencia con e l puesto de control 

na náiaoro predeterminado de ¿«pulsos de slneronisaciÓn de lín e a ,  

medios para comunicar a i  puesto de toma lo» impulso# seleccionados  

y , en correspondencia con a l puesto de toma, medio# para contar 

dichos impulso* seleccionado a y medios para convertir e l  número 

contado en una señal de valo r y destino dependientes dol citado  

número contado,

2 * , -  D isp ositivo  según la  reivin d icació n  1 *, c a ra c te ri­

zado por e l hecho ele que comprende, e» correspondencia con *1 pues 

to de co n trol, medios accionables para descender el n ive l de una 

porción de duración predeterminada de 1» señal de video a le  la r -  

tfp do todo el cable que 1* lla v e  desde e l  puesto de tO«# #1 de 

control y, «« correspondencia con e l  puesto de toma, «adió* pare 

r e tir a r  los impulsos de sincroniseción de lín ea comprendidos en 

di olio porción de n iv e l descendido, medios per» contar loa impulsos 

retirados y «edios paria convertir e l  número contedo en una señal 

de v alo r y destino dependientes do dicho número contado,

3 » ,. D ispositivo  según la  reivin d icació n  2 *, ca r a c te r i­

zado por e l  hecho de que comprando medios, interpuestos entre lo# 

citado» medio» destinados a descender el n iv e l y e l monitor, para 

devolver al n iv e l o rig in a l dicha porción da n iv e l descendido, in ­30
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seriándose, entre los  citados rasdioí destinadas a descender e l  

n ive l y lo# r e fe r id o »  raedlos destinado# # restab lecer dicho n iv e l, 

una fase  de desacoplamiento.

it* .-  D isp o sitivo  según la  reivin d ica ció n  3 *» c a r a c te r i­

zado por el hecho d« ene comprendo, raás a l lá  de loa medios pero 

resta b lece r e l  n iv e l, y en derivación respecto al monitor» un p ri­

mer separador de sincronizaciones f un primor aia p lificad o r-in tegra -  

dor adecuado pera em itir impulsos alargados, cada uno de lo s cue­

le» tiene comienzo con c i primero y termina con e l último de lo s  

impulsos de sincronización de cuadro comprendidos en cada in terva­

lo de seai i  cuadro de la aefJol a la  salid a do dicho primer separador 

de sincronizaciones } por lo menos un priaier a u ltivib ro d o r monees—  

tab la  a l  que cade uno de los citad os impulse» alargado» a le ja  mo­

mentáneamente dol propio estado e s ta b lo { un craltivibrador con a l  

monos un primor estado a atab le  a l que e l retorno de dicho primar 

snultivibrador monoestable © su propio astado e sta b le  ordena a le ­

jarse  d e l primor estado estab le  mencionado, y e l  que dicho primer 

separador do sin cro n izad a n ca ordena de manera que e l primer irapul 

so de alncrtm lzación enviado a l mismo daspuáa de t a l  alejam iento  

provoque ®n 41 a l retorno al primer estado e sta b le  mencionado} un 

segundo rault Ivibrado r  monoestable a l que e l retorno d el m n ltiv i-  

hrodor con a l menos un primer estado e sta b le  a dicho primar estado  

estable  a le ja  momentáneamente de su propio astado estable} un p r i­

mer taultivibrador b iesia b le  de control de lo» citad o s medios pera 

descender e l n iv e l y de lo s  referid o s raedlos para resta b lece r el 

n iv o l, al que cada retorno de dicho segundo m ultivibrndor laonocs- 

tob le  a su propio estado e sta b le  ordena conmutar entre un primer 

estado e sta b le , a l que corresponde lo  d esactivación  de lo *  medios 

destinados a descender e l n iv e l y de loa metilos destinados o res­

ta b lece r el n iv e l, y #1 c ie rre  d« uno puerta interpuesta entro d i­

cho primer separador de sincronizaciones y un primor contador
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d ig i t a l »  y uu segundo «atado estab lo a l que corresponden la  a© ti* 

voción sitawltónea d* dicho» «¡«d ios doBiinado» a descender «1 o iv * l  

y de lo »  r e fe r id o »  raedlos destinados a rostab lecer o l n iv e l, y 1» 

apertura de la mencionada puerta j y por lo  «eno* una primera deseo, 

5 d Afinadora uno confronta e l  número progresivo contado por diol«>

primer contador con un misero ja'ado terminado corro apa odien te a una 

pred isposición  variab le  de aquólla y ordeno e l alejam iento mosmmjíí, 

neo dol ««inundo «u lt  tvibrodor raonoostoble citado respecto a su 

propio ootado establo a l v e r if ic a r »®  la igualdad entre dichos núsw£

10 roo .

5 * ,-  D ispositivo  «agón la re iv in d icac ión  *f», c a re c te r i-  

Sodo por e l hecho do que cowprendo un primer generador de impul— 

sos a l que cada c ic lo  do cott/¡iut»ciottes da {licito raultivibrador da 

al monos un primor estado estable ordena ¿¿enerar un impulso do 

15 puesta a cero d e l citado primor contador,

6 » . -  D ispositivo B«é¿tirí las re iv ind icac iones h y 5, carao, 

torizado por e l  hecho do que o l citado «tul fcivlbrador de fil twmos 

un primor estado establo es un ,*aul t i  v ibrador b les tsb lo ,

7 * ,-  D ispositivo  según lo s  re iv in d ic a c ió n »»  f  3* Gar*ÍL 

2i) terisado por e l bocho de que o l citado m uitivibrador de l o i  mohos

un primer estado estab lo  o » un m uítivibrador munoeatablo con cons­

tante de 0«o i l «o iá n  por lo  tacaos igua l a l poriodo de rep e tic ión  de

loa ltapulsos do sincronización de lín ea ,

a * , -  D ispositivo  según lo »  re iv ind icac iones  4 a 7, careo

25 {.«rizado por e l  hecho do que, «n  paralólo con e l primor muí t i  vibra,

dor ¡so no estab le» se dispone por lo  menos otro tsul t i  vibrador eso no-

establo de constantu do osc ila c ión  mayor, y porque en para le lo  cent 

la primera descodificadora c itada , «a diapone por lo  ráenos otra 

de acodi f  i codo rs a la  que e l  retorno de l otro raultivibrador raonoes- 

30 tab le  a su propio estado estab le h a b ilita  partí su s t itu ir  a lo  p r i­

mera.
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9 *«- D iaposisivo según la s  reivlm iioacionoa a B, ca­

racterizado por ©1 hecho de que el primer raultivibrador Kionoeste- 

b le  citado tien e ujjb constátete de o sc ila c ió n  t a l  que retarda, ad«j 

sais del grupo de ira púlaos de po# t-igu alación , su retorno «1 e sta ­

do oatablo.

10 »*- D isp o sitivo  según lo s  reivin d icacio n es 4 a 9, ca­

racterizado por «1 hecho da que e l a efundo sajuitivibrodor taonoeata 

b le  aencio u orto tien e una c« lisiante de o scila ció n  igu al s ana frac  

ció a d e l periodo de rep e tició n  de lo» impulsos do sincronización  

de lín e a ,

1 1 » .-  D isp ositivo  según la s  reivin d ica cio n es 2 o lu , e£ 

racterizado por e l hecho de que comprende, en correspondencia con 

al puesto do tosaa, un d etector do n iv e l, un ¡Jocundo contador 

d ig it-a l y  por lo  tacóos une segunda dosoodifleudora p revista  de 

una serio  de sa lid a s  activad as alterna ti.vaiaento con dependencia 

del mimero de impulso» de sincronización da lín ea elevado» por e l  

elevador de n ivel y contado» por e l  segundo contador citado*

1 2 » .-  D isp o sitivo  según Is reivin d icació n  11», caracte­

rizado por «1 hecho de que entre dicho d etector de n ivel y o l se­

gundo contador mencionado se  in serte  un detector de coincidencias  

adecuado para su tai nía trar un impulso detectado por e l d etecto r de 

n iv e l y uno de los impulso» de sincronización de lín ea enviados 

e l mismo por un segundo separador de sincron izacion es, enlazado 

en derivación a le  sa lid a  de la telecám ara.

13» .-  D isp o sitivo  según la »  reivin d icacio n es 11 y 12, 

caracterizado por o l hecho de que comprendo un Mguado generador 

de impulsos a l que un segundo ntaplif icador-in togrador, enmontado 

por e l segunde separador do sinoronizaeiano», orden» em itir un 

impulso de puesta a cero del segundo contador a cada grupo do im­

pulsos tío sincronización de cuadro comprendido en le  sedal de v i ­

deo
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jü sp o aitivo  según la *  reivin d icacio n es 8, 11» 13

y 12, caracterizado por e l hecho do que, a le «Ofjuticta deacodiflce, 

dora c ita d » , so lo  aliado por lo  mono» otra s u s titu id lo  por le  

mistan ,

risada por oí hecho de que la segunda descodifloadora citada y 1*  

otra ailedids o le  wísbib son h a b ilita d a s alternativa#!* nte he Jo o l  

control de un tercer y un cuarto au ltivibrsd oro» mooflestables 

que tienen la s  resp ectivas constantes de o scila ció n  ligeramente

in fe rí oroa a la *  d el primor radfcivibredor raonoesteble citado y /la s  

del otro w ultivihrador asno estab le  a ha dido al sismo, ordenándose 

« dichos mui t Ivibre do re a tareero y cuarto #u alejam iento de los  

respectivo* estados e stab lo s por e l segundo m ip lifico d o r 'ilit*"  

grador y ordenando a su v s j s , « travás de re sp e ctiv a s lín ea s de 

domara, los accionamiento» del segundo genoredor d« impulsos men-

bN C IJ iC U IT O  CJdlKAjJO",

Tal y como so deja d escr ito  en la memoria precedente, 

que consta de ve in tic in co  hojas fo liad as  y mecanografiadas por 

una sola de sus caras y planos de fon»*» y tomado reglam entarios»

5 15*,- d isp os it ivo  según la re iv in d icac ión  l*t, carocto-

a

clonado,

Madrid, 16 de J u l io  do 1,97 3

Í'.A ¿ A N Ü SSI S . p , A ,
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Fig.1

ESCALA VARIABLE
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