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MEMORTA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN

ESPANA POR: "UN CIRCULTO DE ALIMENTACION PARA LOS CIRCULTOS

DE LLAMADA!, A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, S.A,, CON DOMI-

CILI0O EN MADRID, CALLE DR RAMIREZ DE PRADO Na 5,

Este dinvento se refiere a uﬁ circuito para la
alimentacidn de los circuitos de llamada en los sistemag de
telecomunicacidn para una alimentacidn intermitente de los
circulitos de llamada de las estaciones terminales con una
tensidn continua y con una ltensibdn continua sobre la que se
superpone una tensidn alterna de llamada y para una distri-
bucidbn de estas tensiones de alimentacidén a un nimero de
lineas por grupos de estaciones terminales.

Bl circuito de acuerdo con el invento estd adaptado
para ser usado en las instalaciones de las centrales de los
sistemas de telecomunicacidén de cualqguier clase que sean y,
particularmente, cen las instalaciones centfales telefonicas.

Otras aplicaciones del circuito de acuerdo con el invento
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son, por cj¢-.plo, las instalaciones centrales de los sistemas
de teletipo, los sistemas de telemetria, los sistemas de con-

trol remoto y los sistemas de transmision de datos y los de
proceso de datos.

En los casos de sistemas pequeflos gque unicamente

comprendcn un limitado nlunero de estaciones terminalcs, los

sigtemas de telefonia comprende, por lo general, una instala-

- .

LIS}

cibn central en la que se hace. la. conexidn de las dog esta-
ciones terminales entre las que se quiere tener una‘déﬁuni~
cacibn.

La instalacidn central debe estar provisté'de
medios para llamar a la estacidén terminal que hayaABidﬁ selec-
cionada. En las instalaciones centrales telefdmnicas estos
medios de llamada estan generalmente diseflados de tal forma
que a la linea que conduce a la eséacién terminal seleccia-
nada se le aplica una tensidn continua y a dicha tensidn con-
tinua se le superpone intermitentemente una tensidém alterma
de llamada.

Entre el tiempo en que se aplica una tensidn conti-
nua sobre la gue se ha superpuesto una tensién alterné de
llamada (sefial de llamada) y el tiempo en el gue unicamente
se aplica una tension continua (intervalo de no llamada) se
mantiene una relacidn expresada por un nimero entero; por ejem
plo, entre la duracidén de la sefial de llamada y la duracidm
del intervalo de no llamada puede ser mantenida una relaciéﬁ
de 1: & o de 1 : 6.

Con el objeto de asegurar una carga uniforme de
la fuente ae tensidn alterna de llamada y de reducir a un
minimo la emergia requerida por dicha fuente, las tensiones

»

que son suministradas por la fuente de tensibén continua y

vl



por la fuente de la tensidn alterna de llamada son transmitidas
por unas unidades distribuidoras y la tensidn continua sobre
la gue se superpone la tension alterna de llamada es aplicada
a una de esﬁas';nidades distribuidoras en tiempos de secuencia
5 ciclica mientras que lag restantes unidades disﬁribu;dcras
son unicamente alimentadas con la tensibn continua.
Con el gistema expuesto, si la relacidén de la du-
racibn de la sefial de llamada con la duracidén del inisrvalo
de no llamada ecs de 1:4, serén necesarias cinco unidades
10 de distribucibn v, si dicha relacidm es de 1:5, serén seis
las unidades de distribucion requeridas. En las instalaciones
de las centrales telefdnicas con un ntmero relativamente grande
de estaciones terminales, a cada una de estas unidades de
distribucidn se conecta un grupo de estaciounes terminales
15 seleccionadas.

BEn las realizaciones ya conocidas, los medios de
N

alimentacidn para la operacidén de llamada incluyen unos compo-
nentes mecanicos. Estos componentes pueden ser, por ejemplo,
ruedas de levas que son accionadas por motores y accionan a

20 su vez los contactos de conmutacidn; otros ﬁedios de alimenta-
cibn conocidos comprenden unos relés electromecdnicos controla-
dos por conmutadores paso a paso. Todos estos componentes
electromecinicos presentan el inconveniente de que los miembros
gue son mecanicamente accionados de un modo continuo se des-

25 gastan y requieren, por ello, un mantenimiento continuado,

Los medios de alimentacidn electromecénicos para
la operacidn de llamada en las instalaciones centrales de
telefonia ya anteriormente comocidos tienen {también el incon-
veniente de gue mo estam protegidos de por si contra sobrecargas

30 en las fuentes de tensidn debidas a cortocircuitos en las
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Iineas que conducen a los grupos de las estaciones terminales
y en las propias estaciones terminales, de modo que las lineas
que conducen a los grupos de estaciones terminales selecciona-

-

»
das tiemen que estar protegidas contra cortocircuitos. En

estas realizaciones conocidas se ha tenido gque hacer uso
de interruptores o fusibles que, en respuesta a un corto cimcui-
to, interrumpen el circuito, quedando inoperante el grupo de

estaciones terminales conectado y permanecciéndo en ese estado

. .

hasta la reposigién del fusible o del interruptor, aun cuando
el cortocircuito sea tan solo pasajero.

Un cortocircuito que se produzca en una linea.qﬁe'
lleve a un grupo de estaciones terminales seleccionadas unica-
mente existiréd mientras que la linea individual que lleva a
una estacién terminal y que estd cortocircuitada esté conecta-
da a la linea que se encuentra conectada a un grupo de esta-
ciones terminales seleccionadas. Como la estacidén terminal
que\esté cortocircuitada ¢ conectada a uana Jinea cowtocircuita-
da no puede ser llamada, el operador de la estacidn terminal
que llama interrumpird la llamada al cabo de un tiempo rela-
tivamente breve, Como resultado de ello, la linea coxrtocircui-
tada se desconecta de la linea conectada al grupo de estaciones
terminales seleccionadas por los medios de commutacidén de la
instalacidn de la central telefdnica, de modo que la linea que
conduce al grupo de estaciones terminales selecciomadas se
vera libre del cortocircuito. Por otra parte, el fusible o

disyuntor ha hecho ya la desconexion de la linea que lleva a

todas las estaciones terminales del grupo. Por esta causa, el

uso de fusibles o disyuntores para proteger los medios de
alimentacidén para la operacién de llamada llevan consigo unos

considerables costes de mantenimiento y afectan desfavorable-
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mente la fiabgsidad del gistema en funcionamiento.

Otro medio conocido para la proteccidn de los manap
tiales de temsidn, en la alimentacidén para la operacidn de

i 4

llamada, es el uso de resistencias limitadoras de corriente,
tales como lamparas de descarga incandescente o resistencias de
carga. Es de dudar, sin embargo, gque sea conveniente el uso de
estos medios de proteccidén, ya que suponen la existencia de
considerables pérdidas y caidas de tensiém y, en el caso de un
cortocircuito, el limite superior de la corriente es bastante
alto.

En otros sistemas de alimentacidn para la operaw-
cidén de llamada en las instalaciones centra}es telefdnicas se
hace uso de la conmmutacidén con semiconductores. Los medios
de alimentacidén que comprenden el uso de semiconductores de con
mutacidn sonm mucho mas suceptibles, no obstante, que los
medios de alimentacidn constituidos por interruptores electro-
mecanicos, porque los semiconductores son sumamente suscepti-
bles a las sobrecorrientes y a los picos de tensidn. Los cir-
cuitos de alimentacidén para la operacidon de llamada en las
instalaciones de las centrales telefémicas gue eran ya cono-
cidos o bien.incluyen semiconductores con unas extremas carac-
teristicas técnicas y, por esta razém, sumamente costosos, o
se requieren unos elementos muy caros de proteccidmn contra
las sobrecorrientes que pueden producirse por cortocircuito
en una linea querconduce a una estacibén terminal seleccionada
¥y contra cualguier pico de tensidn que se pueda presentar.

Es un objeto del invento la obtencidn de un cir-
cuito para los medios de alimentacién para la operacién de
llamada en las instalaciones de las centrales de los sistemas

de telecomunicacidn, en cuyo circuito todos los conmutadores
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son dispositivog g m%o%u%ols ¥ en el que los medios que se
requieren para :\broteccién contra los cortocircuitos en .

las lineas que .conducen a las estaciones terminales seleccio-~

»

nadas y en las propias estaciones terminales y contra cualquier
plco de tensién que se pueda presentar, estén constituidos
también por semiconductores, los cuales, bajo todas:las condi-
ciones de funcionamiemto que se puedan dar unicameﬁte son
sometidos a perquefias cargas con lo que, salvo una sola
excepcidn, no se requieren dispositivos semiconductores gue
posean unas caracteristicas téncicas :-extremas.

El circuito de acuerdo con el invento se .caracteri-
za porgue una unidad de suministro de energia comprende umn
circuito en serie que incluye una fuente de tensidn céntinua
v una fuente de tensidn alterna de llamada y aplica la tension
continua y la tension continua sobre la que es superpuesta la
tensién alterma de llamada a un nimero de unidades de dis-
tribucibn idénticas, comprendiendo cada unidad de distribucidn
unos semiconductores.de conmutacidn que son controlados por una
unidad de control ya conocida y que sirve para aplicar la
tensidén continua o la tensidén continua sobre la que se ha
superpuesto la tensidn alterna de llamada a la linea de salida
de la unidad de distribucidn correspondiente, disponiéndosé
una unidad que comprende unos componentes conocidos, la cual

sirve para controlar las unidades de control incluidas en las

correspondientes unidades de distribucién ¥y siendo efectuado

el cambio de la tensidn continua a la tensidén continua em que

la tensidn alterma de .llamada es superpuesta y viceversa, en

cada una de las unidades de distribucidn, de tal modo que la

tensidn continua on que estd superpuesta la tensidén alterna

de llamada es aplicada a la linea de salida de uma unidad.de
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distribucidn durante un tiempo predeterminado, en secuencia
ciclica, aplicando las restantes unidades de distribucibn
solo la tensidn continua a sus lineas de salida.

*

La divizidén de los medios de alimentacibdn en una
unidad de suministro de energia y en cierto nimero de unida-
des de distribucibn tiene la ventaja de que, en;caso de un
cortocircuito en una o varias de las lineas que estln conec-
tadas a los medios de alimentacidn y que conducen a las esta-
ciones terminales, o en una o mig de las propias estaciones
terminales, solamente resultarin afectadas también aguellas lims
restantes que estén conectadas a la misma unidad de distri-
bucidn.

La unidad de suministro de energia puede coumprender
un dispositivo semiconductor de conmutacién que esté incluido
en el circuito para la tensidn continua sobre la que es super-
puesta la tensibn alterna de llamada y dicho dispositivo semi.-
conductor puede estar controlado por una unidad de control ya
conocida y que controla la corriente gque pasa por la fuente
de tensidn continua y/o por la fuente de tensidn alterna de
llamada, estando dispuesto de tal modo que el semiconductor
corte el circuito para la tensidn continua sobre la que se
superpone la ténsién alterna de llamada cuando la corriente
sube por encima de un.valor predeterminado y porque el disposi-
tivo semiconductor restablece autométicamente, en intervalos
peribddicos de tiempo, el circuito para la tensidn continua
sobre la que se superpone la tensibén alterna de llamada.

Este digefio de la unidad de suminigtro de energia
comprende el dispositivo semiconductor de conmutacibn vy la
unidad de control asociada y tiene la ventaja de que, en el

caso de un corto circuito en una o mias de las lineas conectadas
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a las estaciomnes terminales, el circuito para la tensidn con-
tinua sobre la que se superpone la tensidn alterna de llamada
es coxrtado autgméticamente durante la seflal de llamada(de

modo que unicamente seréd afectada una unidad de digtribucién)

y dicho circuito serd autométicamente restablecido«éﬁéndo el
corto circuito haya sido eliminado, incluso después de la
operacidn de conmutacidn a la unidad de distribﬁciéﬁléiguiente
en la secuencia ciclica. Unicamente le es aplicada la tensién
continua a las restantes unidades de distribucidn durante el
tiempo en que estd cortado el circuito para la tensién continua
sobre la que es superpuesta la tensidn alterna de iiamada y las
restantes unidades de distribucidn no se¢ verédn afectadas por
dicho corto circuito.

El circuito de acuerdo con el invento puede ampliar-
se proveyendo una unidad adicional, ya conocida, para un con-
trol directo o indirecto del semiconductor de commutacidn y
después de cada seflal de llamada causa, durante un corto
tiempo, un corte del circuito para la tensidén continua sobre
la que la teunsibén alterna de llamada es superpucsta.

Este circuito ampliado de acuerdo con el invento
presenta la ventaja de que en las unidades de distribucibdn se
incluyen tiristores o tiristores bipolares (triacs) como con-
mutadores en el circuito para la tensidn continua sobre la que
se superpone la tensidén alterna de llamada, asegurdndose la

extincidn de dichos dispositivos semiconductores de conmu-

~tacidn en el tiempo deseado, altn cuando la corriente continua

sea mayor que el valor de pico de la corriente alterma de
llamada, de modo que la corriente continua sobre la que se
superpone la corriente alterna de llamada no se exceda ¥y la

corriente que pasa por el tristor o tristores o por el triac
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Ademds de los dispositivos semilconductores de
conmutacidén gue se incluyen en el circuito de corriente conti-
.
nua las unidades de distribucibén pueden comprender unos com-
ponentes adicionales, particularmente semiconductores que, en
cago de un corto circuito en la linea que conduce a un grupo

de estaciones terminales, evitan una sobrecarga de los dispo-

.sitivos semiconcurtores de conmutacidn del cireuito de corrien-

te continua,

El disefo de las unidades de distribucidn ﬁresenta
la ventéja de que en caso de un corto circuito en ura o mas
de las lineas conectadas que conducen a las egtaciones termi-
nales o en una o mas de las propias estaciones termirales,
mientras que se produce una sefial de llamada, no se pueden
producir dafios en los dispesitivos semiconductores de conmu-
tacion del circuito de temsidém continua y la condicidén normal
de funciomamiento serd automidticamente reestablecida cuando
el cortocircuito haya sido eliminado.

En otra realizacibén de las unidades de distribucidn,
el circuito de tensidbn continua incluye otra unidad, ya cono-
cida, que esgtd asociada éon los conductores de conmutaciodn y
que, en caso de un corto circuito en la linea gue conduce
a un grupo de egtaciones terminales, limita o corta la co-~
rriente de corto circuito y restablece periodicamente el
circuito.

Este disefioc de las unidades de distribucidn tiene
las mismas ventajas que la realizacidn qte ha sido mencionada
vy la ventaja, ademés, de gque el desembolso adicional que
tieﬁe gue tener la unidad para la limitacién o el corte de la

corriente es inferior al desembolso requerido para una protec-

-2 .
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- ¢ion directa de los dispositivos semlconductores

“\Q%S\

de conmutacidn
del circuito de continua.
Si se eligen las dimensiones adecuadas se puede

adoptar, como la solucibémn mds econémica, una combinaciodn

de los dos disefios que se han mencionado de las umidades de

distribucibn.
A continuacidén serd descrito el circuité'aé acueyr-

do con el invento con un mayor detalle, haciendo rererencia

a las realizaciones gue se muestran en los dibujos, en los que:

- la Fige 1 es uwn circuito de blogues esquemético, mostrando

la: realizacidn ya conocida de los medios de alimentacién para

la operacidén de llamada en los sistemas de telecomunicacidn,

con el empleo de componentes electromecinicos; ’

~ la Fig. 2 muestra el concepto basico de circuito de acuerdo

con el inventoj

- la Fig. 3 muestra el mismo circuito de la Fig. 2, éon unos

detalles adicionales;

"= la Fig. 4 es una realizacidn de una unidad de suministro

de energia, gue incluye un transistor como comnmutador en el
circuito para la tensidn continua sobre la gue es superpuesta
la tensidn alterma de llamada y para unos elementos de circui=
to no simétricos;

~ la Fig. 5 muestra la misma realizacidén pero, para lineas

-

simétricad;

- la Fig.'G es una realizacibn ilustrativa en la que ée ha
incluido un dispositivo de control en la unidad de distri-
bucidn, el cual sirve para cortar o limitar.el circuito de
continua para unos elementos de circuito no siﬁéﬁricms;

- la Fig; 7 muestra el mismo circuito para elementos de

circuito simétricos;
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-~ la Fig. 8 es una realizacidém de una unidad de distribucidn
gue comprende unos componentes adicionales, que se propouncn
para evitar una sobrecarga de los dispositivos semiconductlores
de commutacidn para elementos de circuito simétricos, y

~ la Fige. 9 muestra una realizacidn del dispositivo de con-
trol que se ha representado basicamente en la Fig. 6;

El circuito de acuerdo con el invento mo se res-
tringe a los diseflos béslcos que se muestran en las Figs.
2y 3 v a las realizaclones ilustrativas de la unidad de
suministro de energia y de las unidades de distribucidn que
se mﬁestran en 155 Figs. que las siguen, pudiendo sev
modificadas esas realizaciones dentro del alcance del invento.

IEn las realizaciones ya anteriormente conocidas
de ios medios de alimentacidn para los circuitos de ilamada
sé emplean componentes electromecanicos y, como se muestra
en la Fig. 1, las fuentes de tensibén de. alimentacidn (tensidn
de continpa, tensibdn de alterma de llamada) y los elementos
asociados de conmutacién electromecénicos, estan combinados
en una unidad de alimentacidén’'Sp. Las temnsiones de salida
de la unidad de alimentacidén Sp (tensidn continua y tension
continua sobre la que se superpone la tensidn alterna de
llamada) son aplicadas a través de unas unidades Gr l...Gr n,
que comprenden.elementos de distribucidn y corte, a un cierto
nimero de lineas de salida TG 1...TG n que conducen a los
grupos de estaciones terminales conectadas,

La Fig. 2 muestra el concepto basico del circuito
de acuerdo.con el invento. En la unidad de suministro de
energia StrV, estan conectadas en serie la fuente de tensiép
continua G 1 (que tiéne los terminales +, ~-) y de la tensidn

alterna de llamada RW, de la qgue. solamente se muestra el
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transformador de salida Tr. Las tensiones de salida de estas
fuentes de alimentacidén son aplicadas, por los hilos de linea
AC, DC, O a lag unidades de distribucibn V l...V n.

Las unidades de distribucidébn V l...V n dé@ﬁienenV
los dispositivos semiconductores Sch l...Sch n (éséﬁé’ﬁnica~

mente se representan funcionalmente en la Fig. 2), que efectfian

la conmutacidén en las lineas de salida Tg 1l...Tg nIQﬁé llevan

.a los grupos de estaciones terminales conectadas haciendo el

cambio de la tensibén continuwa con la tensidn de conmtinua sobre
la que se superpone la tensidn alterna de llamada y viceversa.
Los dispositivos.semiconductores de conmutacidn Sci l...S8ch n
son controlados por las unidades de control conocidas Ste l...
Ste mn.

Una unidad BE est&d constituida por unos coﬁjﬁntos
conocidos'y controla a las unidades de control Ste 1 ...Ste n,
de pal modo que la tensibn continua sobre la gque se superpone
la tensidn alterna de llamada se comecta solamente en umn
tiempo dado a la linea de salida (linea TG 1 en la Fig. 2)
de las unidades de distribuciéﬁ V 1...Vn y a las restantes
lineas de salida (linecas TG 2... TG n de i; Fig. 2) de las
unidades de distribucién V 1...V n unicamente les es aplicada
la tensidn continua. Cada una de las unidades de ‘distribucidn
suministira durante un tiempo predeterminado la tensibén con-
tinua sobre la que es superpuesta una tensibén alterna de

llamada y todas las unidades de distribucién V l... V n son

conmutadas para que suministren con una secuencia ciclica la

tensidon comtinua sobre la que es superpuesta la tensibdn alterna

de llamada.

N ’

La Fig. 3 muestra una versidn ampliada de la rea-

lizacidn del circuito de acuerdo con el invento que se muestra

-
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en la Tige. 2. IEn la mnidad de suministro de energia StrV, el
circuito en serie comprende la fuente de tensidn continua
G 1 (que tiene. los terminales +, =) v la de tensidn alterna

.
de llamada RW, que estéd representada unicamente por el trans-
formador Tr; incluye asimismo un dispositivo semiconductor
de conmutacién SCH que estd solo representado funcionalmente
en la Fig. 3 y el cual es controlado por una unidad de control
ST-B ya conocida.

El modo de funcionamiento es tal que en condiclones
normales de operacidn el dispositivo semiconductor de conmu-
tacidn SCH completa el circuito para la tensidén continua
sobre la gque es superpuesta la tensidn altermna de llamada. La
corriente que circula por este circuito es controlada continua-~
mente en la unidad de control ST-B (por ejemplo, por una
valoracidén de la caida de tensidén a través de una resistencia
sensible incluida en el circuito). Cuando la.corriente pasa
de un valor predeterminado, como puede ser el caso en que
haya un corto circuito en cualquiera de las lineas conectadas
a las estaciones terminales, el dispositivo semiconductor
de conmutacidn SCH efectiia el corte de los circuitos.

Cuando el ‘circuito para la tensidn continua sobre
la que se superpone la tensidn alterna de llamada ha sido
cortado, la unidad de control ST-B hace gque el dispositivo
semiconductor de conmutacibém SCH sea conductor en breves
intervalos de tiempo. Durante todo el tiempo en que haya un
corto circuito, el circuito es inmediatamente cortado de
nuevo.

Cuando el cortocircuito ha sido eliminado se
mantiene el circuito restablecide, de modo que se vuelvan

a tener las coundiciones normales de funcionamiento. Los impul
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sos de reloj que hacen que la unidad de control ST-B resta-

blezca el circuito pueden consistir, por ejemplo, en aumentos

de la tensidn .alterna de llamada o en impﬁlsos suministrados
’ ..

por el reloj Ta de la unidad BE.

Desde la unidad de suministro de energ{detrV
las unidadeé de distribucién V 1...V n reciben la tensidn '
continua y la temnsion continua sobre la que es éuééfﬁuesta
la tensidn alterna de llamada por los hilos de linea AC, DC,
0. Los dispositivos semiconductores de conmutacidon S 1',

S 1% ,.. S n'y S n", gqgue unicamente se han representad6>fun-
cionalmente en la Fig. 3, sirven para conmutar las lineas
de salida TG l...TG n que tienen los hilos de linea a 1,
b L...a n, b n, cuyas lineas se incluyen en las unidades
de distribucién V 1...V n y conducen a los grupos de estaciones
terminales conectadas al suministrar la tensibén continua
sola a la tensién continua a la que se superpone la tensidn
alterna de llamada y viceversa. Estos dispositivos semicon-
ductores S 1', S 1"...S n', S n" estan combinados con las
unidades corréspondientes de proteccién-contra sobrecargas
SE 1,..5S8 ny UE 1...UE nn de las unidades éch leeeSch n.
Como los dispositivos semiconductores de conmutacidn sola-
mente son de conexidn y desconexidn, se tiene que fornar un
conmutador propiamente dicho disponiendo en oposicidén dos
de dichos dispositivos de conexidén y desconexiédmn.

Estos dispositiveos semiconductores de conmutacidn
s 1, Sln' inecluidos en el circuito de continua de las uni-
dades de “distribucibén V l... V n son conectados, de un
modo conocido, a un grupo de componentes adicionales SE 1 ...
SE n para la proteccidn, durante la seflal de llamada, comntra

un coxrto circuito en alguna de las lineas de salida o en
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alguna de las lineas de alguna estacidén terminal conectada
o de alguna estacibdm terminal. Estos componentes SE l...Se n
estin constituidos por sémiconductores Yy dan la seguridad
. .

de que no se puede representar en el circuito de c¢c.c. una
corriente o una tensibn excesivas.debido a un corto circuito,
con lo que se evita que los componentes del circuito‘de acuer-
do con el invento y, en particular, las unidades semiCOnduc~
toras de commutacién S 1'...S n' del circuito de coatinua
de las unidades de distribucidn puedan resultar averiados.

El circuito de continua de las unidades de distri-
bucidn V 1...V n puede ser también protegido por medio de
una unidad adicional UE l...UE n, ya conocida, y que sirve
para limitar o cortar la corriente continua que circula,
bajo las condiciones de corto circuito, por una de las lincas
de salida TG l...TG n durante un intervalo de no llamada.
En esa unidad adicional. la corriente continua que pasa por el
circuito de continua de la correspondiente unidad de distri-
bucidn Vl...Vn estd continuvamente control;da, Pe€e, POLr uma
valoracidn de lé caida de tensidn que se produce é través
de una resistencia sensible incluida en el circuito y la
corriente es limitada o si se sobrepasa un determinado valor,
cortado el circuito por medio del dispositivo semiconductor
de conmutacidm S 1'...5 m' dncluido en el circuito de continua.

Cuando el circuito de c.c. ha sido cortado poxr el
dispositivo semiconductor S 1'...S n', bajo el control de la
unidad adicional UE 1...UE n, la Gltima controla en breves in~
tervalos de tiempo el disposgitivo semiconductor de conmutacidn
S 1'...8 n' de tal modo que el circuito de c.c. es resgta-
blecido. Este circuito serd de nuevo cortado inmediatamente

si comntinfa el corto circuito. Cuando el corto circuito hava
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sido eliminado, el circuito restablecido serid mantenido res-
tableciéndose las condiciones normales de funciomamiento.

Los impulsos para la temporizacibén del restablecimiento del

s -
s i v

circuito pueden ser derivados de un generador de impulsos que

-

se incluya en la unidad adicional UE 1...UE n o de algin

Cae

componente qgue interesc tener emn el circuito de-acuerdo con
el dinvenbto y que entregue impulsos periddicos. c
En cada unidad de distribucidn V l...V n.-Los

correspondientes dispositivos semiconductores de conmutacién
S 1'.4.5 1M..,5n', Sn" son controlados por medio de unas
unidades Ste l....S8te n, ya comocidas, de tal modo‘que, en
un determinado tiempo, una unidad de distribucidén (V1 en
la Fig. 3) aplica a su linea de salida (TG en la Tig., 3)
durante un cierto tiempo, la tension continua sobre la que es
superpuesta la tensidén alterna de llamada, mientras dque todas
las restantes unidades de distribucidn (V 2...V n en la Fig. 3)
aplican la tensidn continua a sus lineas de salida (TG 2...
TG n en la Fig. 3). Cuando el periodo de tiempo predeterminado
ha terminado, la tensibén continua, sobre la que la fensién
alterna de llamada es superpuesta, es conmutada en la secuencia
ciclica, a la siguiente de las unidades de distribucidn V 1...
V n. Cuando se¢ ha llegado a la Gltima unidad de distrdibucidn
V n. se repite el ciclo, comenzando por la primera unidad
de distribucidn V L. Los impulsoé de controi requeridos péra
esta commutacidn ciclica son aplicados, desde una unidad
independiente BE a las unidades de control Ste 1.

Esta unidad BE esta compuesta por conjuntos conoci-
dés que, en la realizacidn que se muestra en la Fig. 3, com-
prenden un reloj Ta, un contador de anillo Rz y un pdrtico

Ga que transmite las sefiales de control de entrada a las
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unidades de control Ste 1...Ste n de las unidades de distri-~

~bucibn V l...Vn.

El veloj Ta entrega impulsos de acuerdo con la tem-
+
porizacidn que se desee. El reloj puede ser diseflado com
facllidad de modo que se puedan tomar diferentes impulsos,
segin se requiera en cada caso, o bien que puedan ser derivados
con una operacidm adecuada de conmutacidmn.

En los paises de la Commonwealth se requlisvre una
doble llamada (secuencia de dos sefiales de llamada) de modo
que la tensibén continua sobre la que se superpone la tensidn
alterna de llamada debe ser aplicada dos veces a cada unidad
de distribucion V 1...V n. Ello requiere una realizacidn
independiente.

En el contador de anillo Rz son contados continua-
mente los impulsos de relei Ta hasta llegar a una cuenta
igugl al nlmero de unidades de distribucidn V 1...V n. Cuando
se ha alcanzado esta cuenta, se repite la operacidn de con-
tado empezando con l. El contador de anillo Rz puede sger
diseflado facilmente para un nimero relativamente grande de
unidades de distribucidn y para ser realmacenado cuando sc
ha contado un nimero requerido de ﬁnidades.

En las instalaciones centrales telefbénicas son
generalmente selecciomnados los valores de la tensidn continua
y de la temsidn alterna de llamada de modo que el valor de
pico a pico de la tensidén alterna de llamada sobrepase el
valor de la tensidén continua.

Debido a que las impedancias que se incluyen en el
circuito de carga (lineas conectadas a estaciones terminales)
pueden tenexr para la corriente continua otros valores que para

la corriente alterna, el valor de pico de la corriente alterna
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puede ser menor qgue el de la corriente continua.

En los casos en gue se emplean tristores bipolares
(triacs) en el circuito de la tensidén continua sobre la que

N .

se superpone la tensidn alterna de llamada, la condicidn que
se acaba de mencionar puede dar como resultado que ﬁno:o
varios de los triacs encendidos no se extingan debids a que
1no se produzca el exceso de corriente para cllo. Pafa'asegurar
la.extincién correcta de los triacs en esos casos, ¥l=§ircuito
de acuerdo con el invento se designa de modo que el eircuito
para la tensidn continua sobre el que se superpone ia -tensidn
alterna ge corte duramte un breve tiempo, después &giéhda sefial
de llamada.

Una realizaciéﬁ asi es la gue se muestra ez la
Fig. 33 la cual comprende una unidad adicional U que es
controlada por el reloj Ta y que después de cada impulso del
relgj Ta entrega un impulso de omtrol a ig unidad de control
ST-B de la unidad de suministro de emergia StrV, de modo
que dicha unidad de control ST-B hace que el dispositive
semiconductor de conmutacidn SCH corte durante un breve tiempo
el circuito para la tensidn continua sobre la gque se superpone
la tensibn altermna de llamada.

La Fig. % muestra, a modo de ejemplo, como pueden
ser conectadas las unidades semiconductoras de conmutacidém
a la unidad de suministro de emnergia (StrV em la Fig. 3).
La fuente de tensidn continua Gl, gque tiene los terminales
+, -, tiene puesto a tierra su‘terminal positivo. Se ha pro~
puesto incluir en la unidén de la fuente de tensidn continua
con la fuente de la tensidm alterna de llamada RW, de la
que unicamente se muestra el transformador TR 1, un conmutador

constituido por el trausistor Tra 1 que puede ser hecho
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conductor en el sentido del paso de la corriente continua.
Dado que en las instalaciones centrales telefoOnicas
la corriente alterna de llamada es generalmente mayor que la

g

corriente continua, el circuito debe conducir también en el

sentido opuesto. Ello se ha logrado, de acuerdo con dicha

propuesta, mediante el uso del diodo D 1, que conduce en el
sentido opuesto al que tenga la corriente continua,

La unidad de control ST-B' es conocida y controla
el transistor Tra 1 en su base{ de modo que, bajo las condi-
ciones normales de funcionaminto, el circuito para la tensidn
continua sobre la que se superpone la tensiém altermza de
llamada que da completado. En la unidad de comtrol ST-B', la
caida de tensidn a través de una resistencia sensibie R 1,
que se incluye en el circuito para la tensién continua sobre la
gque se superpone la temnsidon alterna de llamada, es continua-
mente controlada y valorada, de modo que, en respuesta a
una elevacidn de dicha tensidn por encima de un valor prede~
terminado, p.e., como resultado de un corto circuito en una
de las lineas conectadas que conducen a las estaciones
terminales, el transistor de conmutacidén Tra 1 es controlado
en su base para cortar el circuito para la tensibén continua
;obre la que se superpone la tensién alterna de llamada,

La unidad de control ST-B' estéd diseilada de forma
que efectle también las demis funciones requeridas por el
circuito de acuerdo con el invento, como ha gido descrito
respecto a la Fig. 3(citrre periddico del conmutador formado
por el transistor Tra 1 cuando ha sido cortado, corte perid-
dico por breve tiempo de la tensidn continda sobre la que se
superpone la tensibén alterma de llamada) y para permitir un

control de la unidad de control ST-B' con impulsos que
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efectlen dichas funciones.,

En el caso de un corto circuito em.el.cimculbo.
para la tensidn continua sobre la gue se superpone la tensidm
alterna de llamada, el transistor de commutacién Tré”;‘corta

el circuito en relacidén con el sentido en que circuld la co-

rriente continua, mientras que la corriente puede atn pasar

en sentido contrario pof el diodo D 1. En esta realizacién
de la unidad de suministro de enmergia StrV que se &ueétra en.
la Pig. & la fuente de tensidn alterna de llamada debe ser
protegida, por esta razodén, contra corto circuitos. 5i la
fuente de la tensidmn altérna de llamada comnsta de Qéﬁponentes
electrénicos, esta condicidn debe ser cumplida por el disefio
de la propia fuente. En otros casos, puede esta condicidén
ser facilmente obsecrvada.

Las tensiones de galida son entregadas por la unidad
de suministro de energia StrV a través de los hilos de linea
DC-0 para la tensidn continua y por los hilos de linea AC-0
para la tensién continua sobre la que se superpone la tensidn
alterna de llamada (equipo de circuito no simétrico).

La FPig. 5 muestra la misma realizacibdn de la unidad
de suministro de energia (StrV de acuerdo con la Pig. 3) que
en la Figs. 4, pero para un equipo de circuito simétrico. La
fuente de tensidén alterma de llamada RW entrega su energia

de salida a través de dos mitades simétricas Tr 2', Tr 291,

del transformador de salida. La fuente de tensidn continua

Gl est& conectada conm sus dos termimnales +, - (con el terminal

positivo puesto a tierra) a través de los transistores de
conmutacidén Tra 2, Tra 3 y los diodos en paralelo D2, D3 a
los respectivos semiarrollamientos Tr 2', Tr 2! del trans=

formador de salida de la fuente de corriente alterna-de llamada
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RW. El circuito incluye igualmwente la resistencia sensibie
R 2. La caida de tensidn a través de dicha resistencia se
controla en la unidad de control ST-BY, que controla los
transistores Tra 2, Tra 3.

La realizacidn de la unidad de suministro de cner-
gia StrV que se muestra en la Fig. 5 tiene el modo de funcionar
que ha sido descrito para la realizacidn de la Fig. 4. Las
tensiones de salida son entregadas por la unidad de suminis-
tro a través de los hilos de linea AC' - ACH para la tensidn
continua sobre la que se superpone katensién alterna de
llamada (equipo de circuito simétrico).

La Fig. 6 muestra, a modo de ejemplo, cbme los
dispositivos semiconductores de commutacidn pueden sexr conec-
tados a las unidades de distribucidn (Vi...V n en la #ig. 3).
Se ha propuesto la inclusidn en el circuito de c.c. de un
transistor de conmutacidn Tra 4 y conectar el circuito para
la tensibn continua sobre la que se superpone una tensidn
alterna a un triac Tri 1. Los dispositivos semiconductores
se controlan por la unidad de control Ste, ya conocida, que
controla la base de los transistores de conmutacidn Tra L y
el pdrtico del triéc Tri 1. La temporizacibn de las opera-
ciones de control se efectlia por sefiales aplicadas desde una
fuente exterior (unidad BE) a la unidad de control Ste'.

En una realizacibn que se muestra a modo de ejemplo,
el circuito funciona del siguiente modo: la tensidn continua
es aplicada por los hilos de linea DC-0 y la tensibdn continua
sobre la que se superpone la tensidn alterna de llamada es
apliéada por los hilos de linea AC-O. Uno de los dos disposi-
tivos semiconductores completa el circuito asociado, mientras
que el otro dispositivo semiconductor corta el circuito asociad

Como resultado de ello, a los hilos de lineca a', hb' de la
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linea de salida TG' le es aplicada la tensibén continua o la
tensidn continua sobre la que se superpone la tensidm alterna
de llamada, .
Cuando a la linea de salida TG' se le abi%bé la
tensidén continua, la unidad de control Ste! aplicé qpa sefial
a la base del transistor de conmutacidén Tra &, de mbéo gque
éste se hace conductor, mientras que por el pértico'dél triac
Tri no pasa corriente, lo gue produce el corte de la corriente.
Para aplicar la tensidn continua a la gue se le superpone
la tensidén alterna de llamada a la linea TG', la unidad de
control Ste! deja de aplicar una seflal a la base deiitransisé
tor Tra 4 y aplica una sefial al pértico del triac Tei 1. Ahora,
el transistor de counmutaciénm Tra & corta el circuito para
la teunsidon continua, y el triac Tri 1 se hace conductor,
de modo que el circuito para la tensidén continua sobre la
gue se superpone la tensidn alterna de llamada se comecta a
la linea de salida TG'.

Con la operacidn de counmutacidn inversa para aplicar
la tensidn continua a la linea de salida TG', la unidad
de control Ste' deja de aplicar una sefial al pdrtico del
triac Tri 1 y aplica una seflal a la base del tramnsistor de
conmutacion Tra %4, de modo que éste Gltimo completa el cir-
cuito de continua. El circuito para la tensiém continua sobre
la que se superpome la tensién alterna de llamada queda
establecido hasta que el triac eé extinguido en la siguiente
elevacidon de la tensidén continua sobre la que se superpone
la tengién alterna de llamada, con lo que se interrumpe'este
circuito, *

La Fig. 6 muestra el circuito basico de otra

unidad UE' ya conocida. En esta unidad, la corriemte gue

4
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circula por el circuito de c.c. es continuamente controlada
y en el caso de un corto circuito en la linea de salida TG',
durante el intervalo de no llamada, el transistor de conmn-

.
tacidn Tra 4 es controlado a través de la linea de control
st' conectada a su base, de tal modo que la corriente continua
es limitada o cortada. Por la linea de control st", la unidad
UE' es controlada periédicameﬁte, dé modo gque el circuito
de continua es restablecido al ser cortado. Ello pexmite
una comprobacidn periddica de si existe ain un cortccircuito.
In el caso de un corto circuito continuado, el circuirto se
corta inmediatamente. Cuando el corto circulito ha sido elimina-
do, el circuito de continua permanece establecido.

De acuerdo con la PFig. 7, las unidades de distri-
bucion (V 1...V n) que sc corresponden con la Fig. 3 son
conectadas como en la Fig. 6, perc con circuito equipado
simﬁtricamente. La tensidn continua sobre la que se superpone
la tensibén alterma de llamada se aplica por los hilos de
linea AC'~AC" ¥y la tensidn continua se aplica por los hilos
de linea DC-0. Las lineas para la tensidn continua sobre la
que se superpone la tensidén alterna de llamada incluyen conwo
conmutadores los dos triacs Tri 2, Tri 3 y las lineas de
continua incluyen los transistores de conmutacion Tra 5,

Tra 6.

Bstos dispositivos semiconductores de conmutacidn
son controlados por la unidad de control Ste", ya conocida,
y se dispome la unidad UE", también conocida, para limitar
o cortar la corriente. En la unidad UE" la corriente que
pasa por el circuito de continua es continvwamente controlada.

Esta realizacidn de las unidades de distribucidn

que se muestra em la Fig. 7 funciona del modo gue ha sido ya
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descrito para la recalizacion de la Fig. 6. En dependencia de

las corrientes de countrol suministradas por la unidad de

control Ste" a.los dispositivos semiconductores de conmutacidn,
i -

v

le es aplicada la tensidn continua o la tensidén continua a

la que se le superpone la tensibén alterna de llamada, a

los hilos de lfmea a", b" de la linea de salida TG" {circuito

de cquipo simétrico). B

La Fig. 8 muestra una realizacidn de la'ugidad de
distribucion (los componentes y las unidades se disponen como
en la Fig. 7, excepto la umidad UEY") en 1a que los transistores
Tra 5, Tra 6 estin conectados a unos componentes adiéionales
para la proteccidn contra uma sobrecarga durante ei cambio
de la sefial de llamada al intervalo de no llamada vy viceversa
y para el caso de un corto circuito en la linea de salida
conectada TG". .

Se ha propuesto dotar a los transistores Tra 5,
Tra 6 con medios para limitar la corriente. Cooperando com
las resistencias R 3, R &, los diodos D 6!, d 6V y D7,
D 7" evitan el paso de la corriente por los transistores
Tra 5, Tra 6 cuando éxceda de un valor predeterminado. La
resistencia de‘RB, Rk se puede eligir de modo que la limita-
cidn de la corriente tenga lugar un poco pof encimé de’ la
mayor corriente de funcionamiento.

Se propone disponer uncs dispositivos semiconduc-

tores adicionales para la proteccidn de los transistores

Tra 5, Tra 6 contra las tensiones de pico transistorias. Los

diodos D 4, D 5 impiden la aplicacidén de umna tensidn que
tenga una polaridad inversa a la de los transistores Tra 5,
Tra 6, y los diodos Zemex ZD 1, ZD 2 impiden las tensiones

de emisor-colector excesivas procedentes de los transistores
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Tra 5, Tra 6.

La Iig. 9 muestra una realizacidn de la unidad
UE' para el cogtrol de la corriente que pasa por el circuito
de c.c. Bsta unidad se muestra solo de forma basica en la
Fig. 6. Los mismos componentes son los usados en la Fig. 6.

En condiciones mnormales de funcionamiento, el transistor de
conmutacibén Tra L& es controlado en su base por la sefial de
llamada y el intervalo de no llamada por la unidad de control
Ste' a través de la resistencia R 5,

En el circuito de c.c., un diodo D 8 estad comectado
al conductor b' de la lineca de salida TG', para evitar la
aplicacidén de una tensién inversa al transistor de coamutacibn
Tra Ik y, en serie con cste transistor, se conecta una resis-
tencia R 6 para controlar la corricnte. Los dos diodos coneceta
dos en serde D 9', D 9" limitan en el tramsistor Tra L la
tengiém de base en un maximo, de modo gue la corriemte gue
pasa en el circuito de c.c. por el transistor Tra & y la
resistencia R 6 no pueda exceder un valor predeterminado. Si
hubiera un corto circuito en la linea TG' de salida, dando
ello lugar a un aumento de la corriente del circuito de c.c.
la corriente que pasa por el transistor Tra t se limitaria,
de modo que se aumentaria.la tensidn a través de dicho
transistor. Como resultado de e¢llo, la tensidn aplicada a la
base del transistor Tra 7 aumenta, de modo que el transisgtor

se hace conductor con un retardo impuesto por el circuito re-

sistencia-capacidad R 7 - C 1. Con ello el circuito de base

del transistor Tra &4 ¢s cortocircuitado y dicho tramsistor,
v com é1 el circuito de c.c., quedan cortados.

Por medio de la unidad Sch' la base del transistor

Tra 7 es peribddicamente cortocircuitada para que 8¢ restoblezca
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el circuito de c.c. si hubiera sido cortado. Ello se lleva

a cabo, de un modo conocido, porque la unidad de comtrol Ste!

Fl

controla, a través de la linea de control st!" la unidad Sch!

en ciertos idntervalos de tiempo, de tal manera que el tran-

sistor Tra 8 se hace conductor durante um breve tiempo, para

~ e

cortocircuitar la base del transistor Tra 7. Si atn hay un

cortocircuito en la linea de salida TG', el medio auwtomatico

- de corte (transistor Tra 7), que ha sido descritb,:és‘inmedia-

tamente cortado. Si el corto circuito ha sido elimiﬁa&o, el
circuito de ce.c. queda establecido. Con ello se tiene una
comprobacidén periddica sobre si sigue o mno habiéndodéSftb
circuito en la linea de salida conectada TG', ¥y cuandc el corto
circuito ha sido eliminado, el circuito de c.c. es automa-
ticamente reestablecido.

La unidad Sch' puede ser diseiada de forma gque
se pueda cortocircuitar manualmente el tragsistor Tra 7, para
restablecer el circuito de c.c.

Comparado con los disefios ya comocidos de medios
de alimentacidén para la operaciom de llamada en las instala-
ciones de telecomunicacidn, el circuito de acuerdo con el
invento presenta la ventaja de que con é1 se evita el uso
de -componentes electromecanicos. Se emplean dispositivos se-~
miconductores como conmutadores y como los medios que se re-
quieren por razones econdmicas para la proteccidén contra cor-

tocircuitos de las lineas que conducen a las estaciones fermi-

nales y de las propias estaciones terminales. En el caso

de un corto circuito, la corriente de corto circuito se li-
mita o se corta y se disponen medios para evitar que se
apliquen tensiones peligrosas a los dispositivos semiconduc-

tores. Con solec una excepcidn, pueden ser emplcados disposi~
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tivos semiconductores que solamente tengan que cumplir con
unas condiciones técnicas muy limitadas, con lo que el cir-
cuito de acuverdo comn el invento se podré realimar con un coste
bajo, '

El circuito de acuerdo con el invento esté& prote-
gido contra corto clrcuitos del exterior. Los medios de
proteccidén estén de tal forma disefiados que, en el caso de un
corto circuito, solamente se corta una parte de lag iineas
que conducen a las estaciones terminales. Ademids, el cirvcuito
de acuerdo con el invento estéd disefiado pra que en wso de
un corto circqibo, la- conexidén a un grupo de estaclounes termi-
nales quede solo interrumpida mientras que exista el corto
circuito ¥y, cuando el corto circuito ha sid; eliminado, es
antomaticamente restablecida la conexién con todas las esta-
ciones terminales seleccionadas.

Iste invento corresponde a una solicitud de patente
formulada en Austria el dia 12 de Julio de 19782, sefialada
con el N2 A 5984/72 ¥ se acoge, por tanto, a los beneficios
gue otorgan los convenios internacionales vigentes,

e e oo = = = NOTA - - - e e e e e e e e e e

Los puntos de invencidn propia y nueva gue se pre-
sentan para que sean objeto de esta patente de veinte afios
gson log siguientes:

l.~ Un circuito de alimentaciébn para los circuitos
de llamada en los sistemas de telecomumicacidn para una alimen-

tacidn intermitente del circuito de llamada de las estaciones

terminales con una tensidén continua y con una tensidn continua

sobre la gue se superponc una tensidén alterna de llamada y

para una distribucién de estas tensiones de alimentacidédn a un

3 ///nﬁmero de lineas por grupos de estaciones terminales, carac-
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terizado porgue una unidad de suministro de energia (Str V)
comprende un circuito en sorie que incluye una fuente dé‘
tensién continua (Gl) y una fuente de tensidn alterna de lla-
mada (RW) y aplica la tensidén continua y la tensién coﬁtinua
sobre la que es superpuesta la tension alterna de 11am;da
a un ntmero de unidades idénticas de distribucidn (Vle..Vn)a
comprendiendo cada unidad de distiribucidn (Vli...Vn) ﬁnqs
semiconductores de commutacion (S1', Si!...Sn!, Sn"i Jue son
controlados por una unidad de control (Ste l...S5te nj va
conocida ¥y gque sirve para aplicar la tensidn continua o la
tensibdn continua en la que se ha superpuesto la teﬁsiﬁn alterna
de llamada a la linea de salida (Tg l...Tg p) de la correspon-
diente unidad de distribucidén (V 1....Vn)} disponidadose
una unidad (BE) que comprende unos componenfes conocidos la
cual sirve para controlar las unidades de control (Ste l...
Ste_n) incluldas en las correspondientes unidades de distri-
bucidén (Vi...Vn) y siendo efectuado el cambio de la tensién
continua a la tensidén continua en gue la tensidédn alterna de
llamada se superpone, y viceversa, en cada una de las unidades
de distribucidn (V1...Vn) de tal modo que la tensidn continua
en que esté superpuesta la tensidn alterma de llamada es
aplicada a la limnea de salida (por ejemplo TG 1) de una
unidad de distribucidn (por ejemplo V1) durante un tiempo
predeterminado, en secuencia ciclica, aplicando las résﬁahtes
unidades de distribucién (por ejemplo V2...Vn) la tensidn
continua sélo a sus lineas de salida (por ejemplo TG2...TGn).

2+~ Un circuito de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizado porque en el circuito para la tensidn continua
sobre la cual se superpone la tensidén alterna se incluye

un semiconductor de conmutacidén (SCH), siendo dicho semiconduc-
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tor coentrolado por una unidaq de control (St-B) ya comocida
y que comtrola la corriente que pasa por la fuente de tensitén
continua y/o por la fuente de tensidén altermna de llamada,
estando dispue;ﬁo de tal modo que el semiconductor (SCH) corte
el circuito para la tensibén continua en que se superpone la
tensidn alterma de llamada cuando la corriente sube por encima
de un valor predeterminado y porque el semiconductor (SCH)
restablece automadticamente, en intervalos periddicce de
tiempo, el circuito para la tensidén continua a la gqu~e se .-
le superpone la tensidbn alterna de llamada.

3.~ Un circuito de acuerdo con la reivindicacibn
2, caracterizado porque se dispone una unidad adicicnal (U)
ya conocida, para un control directo o indirecto d21 zemicon-

ductor de conmutacidén (SCH) y después de que cada seflal de

llamada cause durante un corto tiempo un corte del circuito

para la tensidm continua sobre la que es superpuesta la tensidn

alterna de llamada.

L.~ Un circuito de acuerdo con cualguiera de las
reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porgue ademas de los
semiconductores de commutacidén (S1'...Sn') las unidades de
distribucidén (V1...Vn) incluyen entre los componentes adicio-
nales del circuito de continua (SE 1...SE n) unos semiconduc-
tores adicionmales con los que en caso de un corto circuito
en la linea (Tg 1..TG n) gque conducc a un grupo de estaciones
terminales se evite una sobrecarga de los semiconductores
de conmutacidn (S1l'...Sn') del circuito de continua.

5.~ Un circuito de acuerdo con cualguiera de las
precedentes reivindicaciones caracterizado porque el circuito

de continua de las unidades de distribucién (Vl...Vn) incluye

0 //otra unidad (UEl...UEn), ya conocida, gue estd asociada con



los semiconductores de conmutacioén (S 1'...S n') y que en caso

de un corto circuito em la linea (TG 1...TG n) que conduce

a un grupo de estaciones terminales limita’'o corta la corriente

de corto civculto y westablece peribddicamente el circuito.

5 6.~ Un circuito de alimentacibén para los circuitos
de llamada.

Tal y como se ha descrito en la memoriazdde antece~
de, representado en los dibujos que se acompafian y & los fines
especificados.

10 Esta memoria consta de treinta hojas escritas por

una gola cara.

wionro. 1 8 OCT.1973

\/G. SANTAMARIA
VICH-SECRETARIO GENERAL
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