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PATENTE DE INVENCION
e e

Que por veinte afios, para Espafia y su Provincia de Ultra-
mar se sollcita, a favor de THE NATIONAL CASH REGISTER COMPANY,
de nacionalidad estadounidense,con domicilio en Dayton,Ohio(Es-
tados Unidos) por:"SISTEMA PARA POSIGIONAR EL_PORTAMICROIMAGERES
EN UNA LECTORA DE_MICROIMAGENESY

-

Memoria Descriptiva

Esta invenocién se refiere a un sistema para posicionar el
portamicroimégenes en una lectora de microimdgenes para proysctar
de forma selectiva representaciones ampliadas de las microimdge~
nes en una pantalla variando las posiciones relativas del porta-

5 microimdgenes y del dispositivo de proyeccidns

En los sistemas de este tipo en que las microimégenes estén
dispuestas en forma de un sistema bidimensional de coordenadas,
para presentar en la pantalla una imagen determinada es necesario
un ajuste muy fino del portamicroimigenes en las dos direcciones

10 coordenadas,



15

20

25

30

35

40

cionamiento del portamicroimégenes en la lectora que, por lo
menos en una direocién, no exige un ajuste de tanta precisidny

De acuerdo con la presente.invgncién se prevé un siste-
ma de posicionamiento del portamicroimégenes en las lectoras
de microimigenes que permite proyectar selectivamente en una
pantalla representaciones amplisdas de las microimigenss varian-
do la posicidn relativa del portsmicroimigenes y del dispositi-
vo de proyecoién, segin el cual el portamicroimégenea ¥y la par-
te adyacente de la lectora de microimdgenes constituyen en la
practica dos slementos solidarios que trabajan engranados uno
con el otro, el primero de¢ los cuales estd provisto de wn pri-
mer mecanismo de posicionamiento(en forma de entrante o salients)
adaptado para cooperar con oftro mecanismo de posicionamiento ’
(en forma de saliente o entrante) del segundo de los menciona-
dos elementos solidarios,siendo la disposicién de modo gue el
movimiento del portamicroimégenes en ung direccidén predeterminae-
da con respecto al dispositivo de proyeccidn a fin de presentar
diferentes imdgenes en la pantalla se pueda efectuar de forma
escalonada, realizaéndose cada movimiento escalonado desengra-—
nando el primer elemento de posicionamiento del segundo y engra=-
néndole con otro mecanismo de posicionamientos

A continuacidn y por via de ejemplo se describen unas
realizaciones de esta invenocion haciendo referencia a log di-
bujos que se acompafian, en los cuales:

La figurs 1, es una representacidn esquematica de la lec-
tora de miocroformas vista de costado, que incluye un sistema de
pogicionamiento del portamicroformas de acuerdo con la presente
invenciodn.

La figura 2, es una vista desde arriba del portamicroformas
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tomada desde el plamo 2-2 de la figura 1.

La figura 3, s una vista tomada desde el plsno 3~3 de la
figura 2.

La figura 4, es una representacidn ampliada del portamni~-
oroformas de la figura 2.

La figura 5, es wna vista en alzado del portamicroimsmgenes
de la figura 4.

La figura 6 es una representacidn seccional smpliada toma-
da en el plano 6—6 de la figura 2 y,

La figura 7, es una representacidn, simllar a la figura 6,
de otra realizacidn de la presente invencidn.

Hacliendo referencia shora a la figura 1, en ella la base 10
de la lectora de microformas sostiene a la caja 12 que contlene
los espejos 14 y 16 que proyectan una representacion ampliada de
la nmicroimagen seleccionada en la pantalla 184 La tapa 20 de la
base 10 e3 un tablero horizontal debajo del cual va montada la
fuente luminosa 21, el reflector céncavo 22 y el sistema de len-
tes condensadoras 24, para dirigir un haz luminoso a iravés de la
abertura 26 de la chapa soports 28 del tablero 20, El rayo de luz
atraviesa el dispositivo de lentes de proyeccidn 30 que va conve-
nientemente sujeto a la caja 12. El dispositivo 30 trabaja en la
practica sobre la superficie de la chapa 28 y se encuentra bajo
tensidén de muelle con objeto de comunicar una ligera presidén ha-
clia abajo al portamicroimégenes 33 y mantener de este modo a la
lente bien enfocadsa.

Como se ve en las figuras 2 a 6, el portamicroimdgenss 33
inecluye la microforma 34 en la que estédn dispuestas las microimi-
genes 35 en columnas e hileras, de forma muy bien conocida.Con=
tiguo a la placa 34 se encuentra el mecanismo de posicionemiento

constituido por las chapas superior 36 e inferior 39 tenlendo
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la chapa inferior 39 una serie de salientes redondeados 37 en

su parte inferior, estando dispusstos estos salientes en co-
lumnas e hileras que corresponden a las columnas e hileras de las
microimégenes 35.EL asa 38 del portamicroimigenes va sujeta a
las chapas 36 y 39 para facilitar el desplazamiento de lg mi-
croforma de las distintas posiciones que se deseen.

Haciendo referencia a las figuras 4 y 5, especialmente,la
pPlaca 34 lleva el alojamlento 40 de material {ransparente, que
se puede abrir por un lado para permitir cambiar las microfor-
mas. Las chapas 36 y 39 son de material pléstico, siendo defor-
mables el material que forma la chapa 39 para facilitar el
estampado 0 moldeado de los salientes 37 en sus superficie in-
ferior. En un alojamiento adyacente al de la microforma 40 se
puede insertar la placa 41 en la que puede ir escrito el titu-
lo o insirmeciones.

Haciendo referencis de nuevo a las figuras 2 y 3, el ca-

rril 45, de un grosor aporximadamente igual al de la placa 28,

va sujeto al tablero 20 y se extiende todo a lo ancho de este
tablero, definiendo el ejes longitudinal del carril 45 una prime-
ra direccidn coordenada (el sentido X) con relacidn al dispositi-
vo de proyecoidn de la lectora. EL carril 45 tiene la acgnala=
dura 48(figura 6) en toda su longitud, la cual estd adaptada pa=
ra recibir una pluralidad (una hilera)de salientes 37+ Preferi-
blemente la seccidn de la acanaladura 48 es cardioide, como pue
de apreciarse en el dibujo. Puede apreciarse también que, cuan~
do una hilera de salientes 37 de direccién "X¥ encaja en la aca—
naladura 48, el portemicroimigenes 33 tiene limitado su despla-—
zamiento en la direccidén "Y', perpendicular a la "X" pero es
libre de desplazarse en ei éentido WEh, Se apreciéré ademds que

el portemicroimdgenes 33 no puede girar libremente con relacidn
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al digpositivo de proyecéizh.'has chapas 36 y 39 del portamicroi=-
mégenes 33 y el oarril 45 se mantienen unidos eldsticamente gra-
elas a la varilla 50 que pueds girar sobre unos brazos laterales
¥ en la que van montados los rodillos de presidn 53 y 54 que se
apoyan contra la chapa superior 36, Cuando se desea desplazar el
portamicroimigenes 33 en el sentido "Y", una ligera fuerza apli-
cada a mano sobre el asa 38 desengraﬁa-da la acanaladura 48 la
hilera de salientes 37 que estéd engranada con ella, contra la pre
sidén ejercida por los rodillos 53 y 54, y hace que otra hilera de
salientes 3; go encaje on la acanaladura 48. Si se desea, se pue=
de levantar el poriasmicroimdgenes en contra de la presidén hacia
abajo de los rodillos 53 y 54, y desplazar varias hileras de sa=-
lientes por encima de la acanaladura 48 en un movimiento conti-
nuo. Sin embargo, el mimero de hileras de salientes(y por consi-
guiente el mimero de hileras de microimégenes)se puede contar sin
observarlas visuslmente, desplazando el portamicroimégenes 33 de
forma escalonads en la direceidn "Y', efectudndose cada avance es-
ecalonado gacando una hilera de saiiéntes de engrane con la acana=-
ladura 48, y dejando qué engrane con la acanaladura la hilera si=
guiente. E1 portamicroimégenss 33 se desplaza facilmente en el
sentido "X", pero los salientes 37 y la acanaladura 48, impiden
oualquief deglizamiento fortuito en el sentido "Y". Emtando una
de lag hileras de salientes 37 engranada en la écénaladura, en la
pantalla 18 se puede proyectar una representacitén amplisda de
cualquiera de las microimagenes de la hilera correspondiente de
microimégenes de la microforma 34. Una vez saleccionada la hilera
de microimdgenes que desea, el operador puede seleccionar facil-
mente la microimagen gque quera en esta hilera observando la pan=-
talla 18 y deslizando el portamicroimdgenes 33 en el sentido "X

hasta que on la pantalla aparece dicha imagen. Puede apreoiarée_
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que el sistema de posicionamiento del portamicroimégenes'33":
elimina la necesidad de un ajuste de precisidn em la direccién
yw,

' Hay que observar que cada hilera de salientes 37 represen
ta en el sentido "X" un dispositivo independiente de posiciona=-
miento y que estas ﬁileras se podrian sustituir por unos elemen
tos en forma de aleta que se prolongasen en el gentido "X'" a
través de la parte inferior de la chapa 39. Otra posible‘r;ali—
zacion elimina la necesidad de un ajuste fino lo mismo en el
sentido "X" que en el Y montando en el tablero 20 otro carril
acanaladd,vsimilar 8l 45, que ge extiende en el sentido Y y es-
ta dispuesto para engranar con las columnas de salientes 37 en
la direccién Y, en esta reglizacidén los rodillos de presidn 53
¥y 54,serian sustituidos preferiblemente por bolas.

Haciendo referencia shora a la figura 7, en otra modifi-
cacidén de la presente invencidn, la série bidimensional de sa-
lientes 37 se sustituye por una sola hilera de salientes 37(o
por un so0lo elemento en forma de aleta) que se extiende en el
sentido X y el carril 45 se sustituye por un par de carriles
66(de los cuales solamente estd representado uno en el dibujo)
1os cuales van fijos en la presente superior del tablero 20 yvque
se extienden en el sentido Y Cada uno de los carriles 66 presen—
ta una pluralidad de entrantes 68(que corresponden en mimero y
espaciamiento a las hileras de microimégenes 35) ¥ que se ex=
tienden en sentido transverssl al carril en sentido X, egtando
adaptado cada entrante 68 para recibir por lo menos uno de los
salientes 37, y estando alineados los entrantes 68 de wn carril
con los correspondientes entrantes del otro carril.

Puede apreciarse qus la disposicidn de la hilera de sa-

lientes 37, ¥y las acanaladuras de los carriles 66 permiten desli
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zarse libremente al portamicroﬁmégenes en la direccién X, pero

que el desplazamiento en el sentido Y se tieme que hacer de for—

ma escalonada, efectuandose cada salto sacanto los salientes

37 de engrane con un par d¢ entrantes 68 y haciéndolos engranar

con el par inmediato de entrantes 68 alineados.

En otra posible realizacidn de la invencidn, el portami=

croimigenes 33 no tiene que incluir un mecanismo independiente

de posicionamiento, sino que el dispositivo de posicionamiento

(es decir los salientes 37) puede estar previsto directamente

en la parte inferior de la microforma, en oiras palabra, que la

nisma mieroforma comstituya el portamicroimdgenes. Cuando el

digpositivo de posicionamiento forma directamente parte de la

microforma, el conjunto de lentes de proyecoidén 30 puede sirvir

para facilitar la presldn necesaria para mantener al dispositi-

vo de posicionamiento del portemicroimégenes engranado con el

dispositivo de posgicionamiento de la lectora y de egte modo se

puede prescindir de los rodillos de presidn 53 § 54«

En otras pogibles realizaciones dé la presente invencién,

el dispositivo de posicionamiento del portamicroimégenes es=

taria formado por uno o mds entrantes mientras que la parte so=-

lidaria de la lectora podria estar formada por uno o més salien

tege

N o T A

La Patente de Invencidn que por veinte afios se solicita,

deberd recser sobre las siguientest
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REIVINDICACIONES
SISTENA PARA POSICONAR EL PORTAMICROIMAGENES EN UNA

LECTORA‘DE‘MICROIMAGENESQ que se caracteriza por proyectar en

una pantalla representaciones ampliadas de las microimigenes va

riando la posicidn relativa del portamicroimigenes y del disposie

/
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$igo de proyeceidn, en el que el portamicroimigenes y una parte
adjacente de la lectora forman dos elementos solidarios que en
la practica estan engranados uno con el otro, estando provisto
el primero de estos elementos de un primer mecanismo de posi=-

195 cionamiento (entrantes o salientes) adaptado para cooperar con
otro mecanismo de posicionamiento(salientes o entrantes)previs—
to En el segundo elemento solidario, siendo la disposieidn de
nodo que el movimiento del portamicroimdgenes en una direccidn
predeferminada con respecto al dispositive de proyeccién a fin

soo de¢ presentar diferentes imégenes en la pantalla se pueda efec—
tuar de forma escalonadsa, reslizandose cada movimiento escalo-
nado sacando el primer gecanismo de posiciohamiento de engrane
con el otro mecanismo de posicionamiento y engrandndose con
otro mecanismo de posicionamiento.

205 22,~"SISTEMA PARA POSICTONAR EL PORTAMICROIMAGENES EN UNA
LECTORA DE NICROINAGENESY de acuerdo con la reivindicecidn 1,

que se caragferiza porque log dos elementos solidarios se man-
tienen elésticamente en contacto durante laoperacién.
32.-"SISTEMA PARA POSICIONAR FL PORTAMIDROIMAGENES EN UNA
210 LECTORA DE MICROIMAGENES) de acuerdo con las reivindicaciones

15 2, que se caracteriZQ porque los elementos solidarios es-
tan dispuesto de forma que impiden que el portamicroimagenes gi-
re cbn respecto al dispositivo de proyeccién?
49 ,~"STISTEMA PARA POSICIONAR EL PCRTAMICROIMAGENES EN UNA
515 LECTORA DE MICROTMAGENESY de acuerdo con las reivindicaciones

precedentes, que se caracteriza porque los elementos solidarios
estan dispuestos de modo que le permiten sl portamicroimdgenes
desplazarse sin obsticulo en una segunda direccién perpendicular
a la direccion predeterminadal

220 52,~"SISTEMA PARA POSICIONAR EL PORTAMICROIMAGENES EN UWZK

V
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cedentes, que se caracteriza porgue las microimdgenes estin dis-

trivuidas en un sistema bidimensional dé coordenadas y ser una
de las coordenadas paralelaa la direccidn predeterminada anterior
mente mencionada y porque el mecanismo de posicionamiento ineclu-
ye una serie de dispositivos de¢hosicionamiento espaciados a Lo
largo de la direccidn predeterminada en intervalos que corres—
ponden al espaciamiento de las microimégenes a lo largo de di=-

cha coordenada.

62,~-"SISTEMA PARA POSTCIONAR ELFPORTAMICROIMAGENES EN UNA _

LECTORA DE MICROIMAGENESY de acuerdo com la reivindicacién 5,

9,6 8e caracteriza porque-el primer mecanismo de posicionamiento
tiene forma de entrante alargado y cada dispogitivo de posicio-
namiento de dicha serie estd formado por un elemento en forma de
aleta o, por 1o menos por dos salientes redondeados y separados.

79, -NSTSTEMA PARA POSICIONAR EL PORTAMICROIMAGENES EN UNA
LECTORA DE MICROIMAGENESH

Todo ello, tal y como queda descrito y reivindicado en la

pregente memoria deseriptiva, que consta de 9 hojas foliadas y

mecanografiadas por una sola cara, & la que se acompailan log di=-

bujos que la ilustran.
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