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La invencifn a que se refiere la presente memoria, constituye
una novedad industrial con caracteristicas y ventajas que la hacen
merecedora del privilegio de eiplotaci&n exclusiva que por ella se
Solicita, de acuerdo con las preseripciones del Estatuto vigente -
sobre Propiedad Industrial de 26 de Julio de 1.929, texto refundi-
do, publicado el 30 de Abril de 1.930.

Para la obtencidn de caracterfsticas 8ptimas de servicio en «
automoviles es necesario gue las ruedas de automovil estén en una
determina posicifn entre sf y con respecto al vehfculo. Para poder
determinar esta posicidn, se utilizan, como es sabido, instrumentos
de medicién de los ejes mecénicos, Sptimos y eléctricos, que miden
con ayuda de un adaptador (espejo, proyector o placa medidora), =
ajustado al correspondiente eje de rueda, la posicibn angular de =
los ejes de rueda al plano vertical (caida) y en el planc horizontal
la posicidn angular entre sf (rodada delantera). Estos aparatos co
nocidos tienen un inconveniente comfin, concretamente el hecho de -
que las ruedas estén paradas durante la medicién. Ademfs, la medi-
eifn requiere un tiempo relativamente prolongado ya que el adapta-
dor ha de montarse cada vez a a cada rueda individual. Ademés, en
estos aparatos conocidos de medicidn, el vehfculo también ha de ali
nearse con la instalacidn de medicifn, A fin de suprimir estos in-
convenientes, se ha pasado a realizar la mediciin de los ejes de -
forma dinfmina, es decir con las ruedas en marcha,

Una propuesta conocida .aprovecha la qompbnente (fuerza late~-
ral) producida por la inclinacién de las ruedas para el desplaza--
miento de un juego de rodilles en cada direccidén de viraje.

Sin embargo, esta propuesta no puede realizarse facilmente en
la préctica, Puesto que tanto para el ajuste al Angulo de la rodada
delantera (fngulo de divergenciawconvergencia) como para el ajuste

ai-éngulo de caida ha de disponerse de puntos de giro constructiva
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nente determinados, los &ngulos medidos solo son correctos ai los
puntos de g'ro se encuentran exactasents centrados bajo la rueda,~
Eatos resulta muy dificil, incluso si &olo ha de verificarse un tipo
do vehfculeo. 51 las rucdas no estln colocadas exactaments sebre el
punto de gire, por ejemplo para el ajuste de calda, son levantadas
o bejadas con ¢ada regulacién, Con ello ya no se dispone de las een
diciones de partida pars la medicidn (posiéién horizental del veh{
¢ule)e Como segundo inconveniente, despuSs del reglaje sé produce w
una inestabilidad del vehicule, &a que en este caso los rodilles =
poleas de rodaduras) ¢stfn exactamente paralelos al eje de la rue-
da no existtende por tanto la divorgenciassonvergencia prevista pa
ra el cocto conocido de medieidm, sujetar el vehfculo con topes la
terales niviles, lo que a su ves puede influenciar negativamente -
en el resultado de medioidm.

Pambiln se conoce un métode dinfmico pars la medieiln de los
ejes, en ol cual se colocan sodillos palpadores de suspensifn de -
cardan lateralmente sobre los neumfticos. El inconveniente de este
método es que no solo se registra la posicidn axial, sine adenis -
evontuales defectos en los neumiticos. Ademés, la marcacidén de los
neumftices y eventuales desigualdades on los mirmos, influyen inmedia
tamente en la indicaciii, ya que los rodillos palpadores estén con
tinuamente expuestos a perturbaciones de su estado de reposo por =
los perfiles mencionados.

El objeto del presente invento es suprimir las inexactitudes
de medicidn on el conocido procediniento dindmico y el dispositive
conocido, evitando al micmo tiempo o montaje de instrumentos auxi
liares en la rucda del vehfculo asf como la alineacidn del vehfou-
Jogy con el sparato de medicidn, lo que os necesaric en la medicibn
estfitica, El presente invento resuleve asta tarea, en un procedi--

miente para la medicibn dinimica de los fngulos de eje en vehicu~e
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loa, en ¢l cual la cnidn y divergencia=convergencia (rodada delante
ra) de las rucdas do automéviles son regiatradas por rodillos pale
padores, colocfindose rodillos palpédoras sobre la superficie de rp
dadura de la rueda, manteniendose estos rodillos en ﬁoptchn parae
lela y que, al existir un &ngulo de caida o un fngulo de’ divergen~
cia-convergencia, los rodillos palpadores se regulan hasta quo es=
tén paralelos al eje de la rueda, detersinfndose ol &ngulo de divere
gencia~convergencia (rodada delantera) y/o el fingulo de eaidm por la
poéicl&h de los rodillos palpadores

Este m$todo presenta la ventaja de que la regulacién de los ro
dillos palpadores me realiza en dependencia de su desplazamionto -
axial provocada por la rueda que gira con un ngule de catda y/o -
fngulo de divergencianonvcrgencla (rodada delantera)e

Resulta ventajoso utilizar dos clementos palpadores, colochn®
@e uno de los rodillos palpadores decde abajo spbre la superficie
de rodadura de la ruedm, miontras quo'el otro rodillao palpador see
colaca desde delante ¢ dendo atrfis en la direcclén de marcha de la
rueda sobre la superficie de rodadurae En esta operaciln se utilie
za ol desplazamiento de los rodillos palpadores para la carr'écién
del &ngulo del sistema de rodillos palpadores de tal modo gue con
el desplazamiento del rodille palpador inferior se inicla um gire
alrodeder del eje vertical y al mismo tiempo del asplaaantonfé del
rodille paipador delanterc o trasers un giro alrededor del eje dqg
puesto horizontalmonte en el sentide de marcha,

La regulacidn de los rodillos pnlpuﬂoreé a una pesicidn parale
1a al oje de las ruedas puede realizarse el sontido de que debi
do al desplazamiento axial de los rodilles palpadores se produse -
un cambie de presidn en un sistoma de tuborfaa de presidn y de que
se puede graduar el sistema de rodilles palpadores medianta este -

cambio de prestén a través de unm regulador y un clemento de ajuste.



100

108

110

118

120

~ El invento se refiore sdenfis a un dispositive para la medicién
dinfmiea de los angulos de eje en automdviles con rédillos de cje =
rigides sobre los cuales gira la rueda a medir, cdon un siatema de »
rodilles palpadores de suspensién de cardan que puede colotarse contra
la rueda y con diapositivos de medicidn que determinan e indican el
&ngulo de caida y/o e} fngulv de divergencia-convergensia (rodada =
delantera) en dependencia de la posicién de los rodiilos palpadéres.

Para la Bolucifn de la tarea arriba especifienda, este disposi
tivo s¢ ha configurado de acuerdo con el infento de tal modo gue los
rodillos palpadores puedan colocarse sobre la banda de rodaje de la
rueda, pudiondo regularse simultaneamente de forma paralela al eojo
de la rueda,

Parz ello resultan muy ventajosos dos rodillos palpadores, uni-
dos entre sf mediante un bastidor y méviles on ol sontido de sus -
cjes y colocados en disposicifn paralela entre sfs Uno de entos ro-
dillos palpadores puede colocarse desde abajo sobre la banda de re-
daje de la rueda mientras que el otro rodillo paipador se coloca des
do delante o desde detrfs on el sentido de maroha de la rueda sobre
diehs banda de rodaje.

Para el ajuste paralelo dl eje de los rodillos palpadores se -
ha previsto una instalacin de regulacién que accfona unos elementes
de regulacifn en dependoncia del desplasamiento axial de los rodf=
1los palpadores. Para elle la instalaciln de regulacién puede equips
rarse con un sistema de conductos de presisén y un regulador neusfe
tico, pudiendo accionarse los elementos reguladores también de for
ma neumitica. Ademfs, el sistema de conductos de presién puede dis-
poner de salidas que ocupan tal posicibn con respecto al rodillo =
palpador en cuestifn que un desplasamiente axial del glemento de -
palpado ocasicne un cambio de presifn en el sistema do tuhor!ai y

1a salida del regulador nevmtico en el gual aparece una presifn -
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de ajuste debido al cambio de presifn, puedc conectarse con el ele

nento de regulacifn.

Prefaerentenente, el sistema de rodillos palpadores dispone de
una sola suspensifén cardfn. Los rodilles palpadores estén unidos -
entre sf, resultando e@specialmente vontajose para ello un bastidor
de amuspensidn de casdén,

Los valores de medicidn obtenidos corraospanden practicamente
a las circunatnncias reales puesto que pradticamente han sido medf
dos durante la marcha. Ademfis, con un aparato correspondientemente
automatisado, el tiompo de medicién resulta mucho més corto, pudien
do realizarse la medicién sin esfuerzes por parte del comprobador.
De esta forma se garantiza que incluso en talleres con un elevado -
nfmere de vehfculos, cada uno de ellos puede ser verificado de for
nmd répida y segura.

Con ayuda de los planos adjuntos se explécar con mnfs detalle
el presente invento sn un ejemplo prictico. Muestra:

;’ figura 1, el esquema de una instalacién para la medieibn -
dinfmica de }os fingulos de eje en vista lateral,

La figura 2, la posicifn de los rodillos en planta con rodiee
1los palpadores dispuestos paralelamente al eje.

La figura 3, la posicibn de los rodillos con rodillos pnlpi@é“'
ros dispucstos paralelamente al eje ®n alzado lateral, ¥y

La figura 4, una representacién esquemftica de la instalasién
con un sistena de conductos de presidn, un regulador neumitico y -

elenatitos de regulacibn.

En las figuras 1 a 3, se refleja una disposicién de rodillos -
fijos =1 y 2« y rodillos palpadores «3 y 4~ para la rodada delante
ra (divergencia-convergencia) y la caida de una rueda =5-, Los roe
dillos palpadores =3 y 4~ estfin colocados en los oxtremos libres =

de 108 balancines =7 y 8=, Los balancines » 7 y 8« poseen un punte
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de suspensidn cnrdin -0« y puedon girarse en dos plonos alrededor

del wisno, & fin do una mayor claridad, en la plonta y én aleado =«

latoral se ho prescindide do la rapressntgeidn de los balancines «

»? y B= auf como de los puntos de alojamiento para los rodilles mg
168 trices ¥ les rodillos palpadores =1 8 de,

Los rodillos =l y 2= se han colocado parnielmsente al ¢je, op
aontr&ndoac.nua sjes exactamonte horisontales ok un planvs En ¢l -
pussto de mediciln pueden haber dos o cuatre rodillos wotrices, La al
tura de los rodillos =1 ¥y 2 o8 tal que el vehiculo queda en posie

180 eidn horizontal una ves colocado en el puosto de medicidne Low rodi
1108 =1 y i« gierren a travds de un acelonamiento externo on ol sen
tido de parcha o son girados s una velocidad constante por el motor
del vehfculo al moidirse un eje propulsado. De esta forma se consie
gues condiciones de mervicio mimilores a las que encuentran en ol

168 servicio sobre carreters y el veh{oulo se ajusts autoahticements -
con su oje longitudinal en sentido vertical con reapecto al sje de
los rodillos. Se colocan los dos rodillos palpndores =3 y 4= contrs
1a rueds «0e & medir coloofndose el rodilio palpadur Je lo mis -
centrado posible debnjo de la ruoida =Se y el segundo rodillo palpa

170 dor 4w delants o detrfs de la rueda eBe, sl oor posible a la alty
ra dol eje de la rucda. Los rodillos palpadores =3 y 4~ se han dig
pussto con paralelismo de los ejes, slendo flexibles havins abajo o
hacis ndelante o hatin atrls. A travls de los balancines -7 y 8« que
dan suspondidos en un punto de cardfn confin -8- de forma que puedan

178 ajustarse conjuntasente a cuaiquier postoidn angular.

Los rodillos palpndorss =3 y 4= pueden desplazarse asiniome -
en sentido axial con respucto a su sujecidn en los balancines -7 y
8«, Bute desplazaniento axial deando la postei&n centrada pueds mew
dirse de forma elSctrica, newmbtica o hidrafilica. Este desplazemion

1680 %o axial del rodllle palpndor =3 y/e 4= se¢ produce, con la rucda -
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en marcha, suande al ¢jo de Jos rodilloo palpadores no estl parale
1o 2l eje do la rueda.

£l rodille palpudor «3«, tolocado debaje de la rueda «be o deg
plazade principalmente por ol Sngule de la rodsda delantera (diver
gencia-convergencia) y ol rodillo palpador ~ie colosado dolante o
detrfa de la rucdn 3, o3 derplazade on sentido axial prlneiphlngg
te por el angulo de caida ¢o la rueda dol wohfculo <5« hasta guo -
el eje do la rueda y el coje del rodillo polpador cotén paralelom.

81 so parte de la base de que 1la rucds onrmurchn ~Jw aola tig
ntrun fngulo de divergonciawconvergencia (rodadn delontera) poro =
ningln Zngulo de caidm, con las rodillos en marcha y la rueda wBe
girando on diveceidn de la flecha =i« pe dosplasa el rodillo palpa
dor =3=, colocado debajo de ln rucda, haciza la deretha concrotamente
en sentido de¢ l1a flocha «Bw deo imfiguras 3 y 2 y la instalacifn -
de regulacidn, ho reprosentads on las figura § a 3, de tal forwa «
que ¢l cistena de rodillos palpodores so dosplass on ol sentide de
lae nanooillas del reloj en la iigurn R AL wismo tiompo giran les
roddllos palpadores -3 y 4« que santicnon ol paralelispy do sus ejes
® travéa de lo= balancines «7 y Bey Por fanto, pucde deeirse que =
gira todo ol sictona éa rodillos pelpadores quo consiate en los ro
dillos palpadores «3 y 4« y los balancines =7 y Be, Egte gire en sen
tido de las manccillas del reloy o eatd regulacidn, respectivazente,:
guntinua hasta guo los ojem da los podilios palpadoren «3 y 4w aaw
t8n paralelos al cjo de la rusda Sws Ll &ngulo do desviecibn de =

loa ejos de los rodillos do la posicidn de o3 ojos antas de comep

zor io modioiln, comatituye ol fnguls do rodada delantera (diveres

goncia=-convergoencian), que ostents ol ejo de la ruwdn,
54 el cje de lu rucda =De tambifn tione un fAngulo de cafda -
{figura 3) ol rodilis palpador «de ge desplaza hnela ia deresha en

sentido de la flecha -D=y Esto desplazanionto provoca a travéas del
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dispositive de regulacién, un desplazamiento del sistema de rodilloes
(rodillos palpadores ~3-4- y balancines =7-8-) hasta que los ejes -
de los rodillos palpadores -3-4- estén paralelos al ejes de la rue
da ~8e.

Esta regulacidn de los ejes de los rodilles palpadﬁres wJwde
paralelamente al eje de la rueda en marcha ~G= continua hasta que
se haya alcanzado el paralelismo de ejes. La primera y la segunda -
regulacidn del sistema de rodillos palpadores se wealiza de forma &
simultanea., Por la posicidn de los ejes de los rodillos palpadores
«3 y 4~ puedan registrarse los angulos de divergencia-convergencia
{rodada delantera) y de caida de cada una de las ruedas.

En la figura -4« se refleja el es&uema de una instalacién de -
regulacifn y medicién en relacibn con los dos rodillos palpadores -
-3 y 4=« La disposiciln queda ilustrada'vista desde arriba girfindose
la parte que queda por encima de la 1l{nea C~C, 909 al plano de di~-
bujee

El eje comfin de giro ~9- de los balancines -7 y 8~ estl aloja
do en forma de cardin en el punto =6- y puede girar alrededor de -
dos ejes como puede verse de una forma esquenfitica en las figura ~
2 y 3. Durante el proceso de medicién, la rueda a medir -5« ejerce,
segln su inclinacién con réspeeto a los correspondientes rodillos -
palpadores -3 y 4-, fuerzas laterales sobre los mismos, desplazfn-
debos desde su posicién centrada en los puntos de alojamiento en -
105 balancines =7 y 8-. Los rodillos =3 y 4= pueden desplazarse alo
largo de sus ejes sobre los ejes do alojamiento =22 y 24« en los -
balancines ~7 y 8~. Al reducirse tal desplazamiento de un rodillo -
palpador -3 § 4= respectivamente, la instalacién de regulacién y ~
mediciém se pone en marcha. A continuactén se pasa a describir de~
talladamgnte esta instalacidén de regulacifn y medicibn.

En ella se han previsto conductos de presiém ~12 y 13- cuyas -
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salidas estén orientadas hacia las superficios frontales de los ro
dillos palpasdores «3 y 4= a través de toberas de rebote «10-10'wlle
11'«, Egtos condugtos «12 y 13« terminan en un regulador neumitieo
confin «17« que trabaja con la caracterfsticas POPI. La salida ~18e
del regulador =17« estf conectada a un elomento de regulacifn =19,
Este slemento de regulacidn puede accionarse de forma neumitica, =
Ademés los conductos =12 y 13« estén conectados a una entrada =i4=-
2 través de la cual entra alre con una presidn conatante al>slata-
ma de tuberfas. Lste aire de alimentacién pasa a través de log osie
tranguladores =18 y 16« en los conductos »~12 y 13- a las tobdian de
rebote =10 ¥y ll=a Al mismo tiempo, también se alimonta este alre «
al regulador neumfitico =17«

Pasamos shora a explicar ei funcionamiento del sistema de ree-
culacidn a preaidn por el desplazamiento del rodillo palpador <3=.
51 el rodillo palpador =3=- s8¢ mueve hacia la izquierda, hacia la -
tobera de rebote «10- aumenta la presidn en ol conducto =12+, diaw
uwinuyendo al mismo tiempo la presiSn en el conducto =13-. Débido a
la caracterfstica dol regulador neumftice =17« el regulador cambia
do presidn de ajuste en su salida =18« hasta que las presiones de
medicidn existontes en los conductos «12 y 13« sean de igual magnf.
tud. La presién de regulacidn ~18« es alimentada al demento de re-
gulacibn <19~ y el eleneﬁto de regulacién nounfitico =19« transfore
wa 1o presidn de regulacién 18« en un trame proporcional a dicha-
presién, girando los ejes de les rodillos palpadores en el sentide
deseado. Late giro continua hasta que no se produzca ya ninglin des
plazamiento en el rodille palpador =3=y o8 decir hasta que el eje
del rodilloe palpador esté paralele al eje de la rueda on maréhae -

Tras la finnlizacidn del proceso de regulacibn puede leorse =
el f&ngulo de giro del eje del rodillo palpador alredédor del oje -

vertical con ayuda de una manccilla «20 en una escala de divergen=
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cia=convergencia ~2lw= correspondiondo este fngulo de giro al angue

lo de divergencia-convergencia de la rueda de vehfeulo «B-, También

exiote la posibilidad de efectuar la indicacidn de la posicibn de -

otra forma, por ejemplo mediante la indicacidn de la presién de regu
a8 lacidn »18« en una escala correspondiente, ,

En el rodillo palpadoy »4= que ¢ ha ropresentado en la parte
superior de la figura 4, por encima de la 1fnea C«C, se han instala
do los mismos elementos de medioibn y regulacidn que en rodille pal
padoy -3, Ambas instalaciones de rogulaciln y sistemas de medicibn

290 para la divergencias<convergencie y 1la caida funcfonan simunltaneamen
te, corrigifndose de este modo inmediatamente los errvores de regula
cifn en un plamo que repercuten en etro plane mediante el ajuste «
en ol otro plano,

Hesha la demcripoidn precedente, es preciso afiadir que los das

288 talles de realizacidn de la idea expuesta, pucden variar, sin que
por ello cambie la eseéncia de 1a invenéidn, que es 1a que sa dese
pfonde de Yos plrvafos gue anteceden y so roivindlca en la siguien
ta:

NOTA

208 En resumen: La Patente de Invencidn que se solicita, recaerf
sobre las roi;indidaciénon siguientes:

10,= Pyocedimionto y dispositivo para la ;edlclﬁn dinfmica de
los ajgules de cje en autombviles, en el cual la caida y la rodada
delantora (divergenciasconvergencia) son palpadas por rodillos pal

300 padores cuando las ruedas del automSvil esthn en marcha, carasteri
rados por el hecho de que los rodillos balpadoroa se colacan sobre
1a banda de rodaje de la rueda y que se mantienen en posicibn pars-
leln o/y que gl existir un dngulo de caida o un angulo de divergen-
cl;-;onvcrsone!a, los rodilles palpadores se yegulan hasta que que-

300 den paralelos al cje de la rueda y de que por posiciln de los rodi-
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1les palpadures pucde determinarse ol Angule de divergencia-convey
gencia y/o el &ngulo de caida.

28,.- Procedimiento y dispositivo pava la medieidn dinfmica de
los angulos de eje en automdviles, segfin la primera reivindicacidn,
caraeterizados por el hecho de que la regulacidén de los rodilles pal
padores a una posicién de paralelisme de eje, es realizada por fuer
zas laterales, por las que las ruedas que giren con un fngulo de .
caida y/o &ngulo de divergencia-convergencia ejercen sobre los row
dilles palpadores.

38,= Procedimiento y dispositive para la medicidn dinémica de
los fingulos de eje de automdviles, segiin la segunda reivindicacién
caraeterizados por el hecho de que la regulacifn de los rodilloes pal
padores se efectlia en dependencia de su displazamiento lateral,

42,~ Procedimiento y dispositivo para la medieidn dindmica de
los Sngulos de eje de autombviles, segfin las reivindicaciones pris
mera y tercera, caracterizados por el hecho de que un rodillo pal=
pador se c¢oloca desde debajo sobre la banda de rodaje y gue el otro
rodillo palpador se¢ coloca desde delante o desde detras, en el sen
tido de marcha de la rueda sobre la banda de rodaje de la rueda y
de que el desplazamiento de los redillos palpadores se utfliza para
1la regulacién de la correccidn de angulos del sistema de rodilloes -
palpadores de tal modo que econ el desplaéamiento del rodille palpa~
dor inferior comienza un gire alrededor del eje vertical y al miemo
tiempo con el desplazamiento del yodillo palpador delantero o frase-
ro, s¢ inicia un giro alrededdr del eje horizontal en el sentido de
marcha.

54, Procedimiento y dispositivo para la medicifn dinfmica de
los fngulos de eje dn autombviles, segiin una de las reivindicacio~
nes primera a cuarta, caracterizados por d hecho de que en la regu-~
lacidn se produce un cambio de presidn en un sistema de conductos =

de presidn provocados por el desplazamiento axial de los rodillos



palpadares y de que mediante este cambic de presibén se regula el -
sistema de rodillos palpadores a travls de un regulador y un tle=-
‘mento de mande de pegulscidn,
Biyw Ppocedimiento ¥y diepositive paras 1a medicifn dinlmica de
3% los &ngulos deé eje en autoabviles, con rodilles de ejes rigidos =0
bre os guales zira la rueda o wedir, con un sistema de rodillos =
palpadores de suspensifn de cardén que puede colpcarse contra la rue
da y dispositivos de medieidn que determinan e indican el &ngule -
de caida y/o ol Angulo de divergencia-vonvergencia en dependiencia
540 de la posicidn de los rodilles palpadores para la realizacifn de un
procedimiento seglin las reivindicsciones primera a quinta, caructie-
rizudos por el hecho de que los rodiilos palpadores se colocah sobre
1la banda de rodaje de iz rueda, pudiondo ajusvarae simultaneaments
paralelos al eje de la ruedas
345 784= Procedimiento y dispositivo para la medicidn dinfmica dé
tos Sngules do eje on automfviles, sogln la sexta reivindicacién, -
garacterizades por ol hecho de gue we dispone de dos rodillos pale
padores miviles on la direeciln co sus vjes, unidos entre af y en
disposicibn de paralelismo te eojems, cclochndose uno de los rodilles
x50 desde abajo y el otro rodillo palpader en cl sentido de marcha de -
1z rueda decde dalante ¢ dsde detrfs a la banda dé roduje do la rag
de y de que para la rogulacién del sisiena de rodillea palpaderes
a una pesicidn paralela al eje de la rucda se ha previsto un dispe
sitivo de regulacidn que acciona en dependenciy del desplazamiente
585 axial de los rodillos palpadores unos elementos de mando de regula
eibne
Btew Procedimiento y dispositivo para la medicih dinfmiea de
los 3ugulos de ¢je en nutomSviles, segln la septina roivindicacidn
caractorizados por el hecho de que la instdacidn de regulacidn dig

360 pone de¢ un sistema de ocrductos de prosién y un regulader neunfti-
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co y de que los elgmentos de regulaci&n pueden acclonarse de forma
neumltica, que las salidas del sistema de conductos de preeifén =
ocupan una posicidn con respecto al correspondiente rodillo palpaw
doy causa un cambio de presidn en el sisiema de conductos y de qus
265 cada regulador estd conectado, con una salida en la cual aparece =
una presin de regulacidr debido al cambio de presibén, en el ele-~
mento de regulacidn,
Da,= Procedimiento y dispositive para la medicién dinémica de
los fngulecs de eje en automdviles, segflin la reivindicacidn septima
370 u aoctava, caracterizados por el hecho de que d sistema de rodilios
palpadores tiene una suspensifn cardin comfine
102,.~ Procedimiento y dispositivo para la medieidn dinfmica de
los angulos de eje en automdviles, segfin la noveda reivindicacidn,
rzargeterizado por el hecho de que los rodillos palpadores estén uni
375 dos entre si a través de um bastidor de suspensién cardén.
11d.~ Procedimiento y dispositivo para la medicibén dinfmica de
los éngulos de eje en autombviles, seglin la decima reivindicacidn,
caracterizados por éd hecho de que el bastidor se compone de dos ba
lancines, .
=80 128 ,« PROCELIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA LA MEDICION DINAMICA DE
LOS ANGULOS DE EJE EN AUTSMOVILES,,
Todo ello tal y como se describe en la presente memoria, que

consta de catorce piginas escritas a miquina y dibujos que se acom

2 Julio de 1.3{%

paiian.
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