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Perfeccionamientos en tendederos murales.
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La presente invencidén se refiere & un tendedero mural -
con un carril en forma de U a fijar en una pared, em cuyos dos -
extremos cerrados por paredes frontales estdn alojados abatibles
dos hrazos soporte dotados de una multiplicidad de cuerdas, cuyos

5o brazos soporte al estar abatidos hacia dentro cubren como semita
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pas el carril en U recepitor de las euefdas, mientras que las cuerdas al
estar desplegados los brazos soporte estdn tensadas listas para el uso,

| La desventaja de un tendedero samejante consiste en que las
cuerdas al plegarse los brazos soporte se comban hacia abajo y por tan-
%0 no pueden recibirse autdmaticamente por el carril. Esta desventaja
debe eliminarse con medios sencillos,

La invencién consiste en que el alojamiento de giro entre -
los brazos soporte y los extremos del carril en forma de U estdn desa-
rrollados cada uno como articulacién doble, o bien dos articulaciones,
con eje central de transcurso aproximadamente perpendicular entre si y
estdn dispuestos de tal modo que los brazos soporte al estar abiertos
son giratorios aproximadamente pernendicularmente a la direccidn lengi-
tudinal del carril, adicionalmente al movimiento de apertura y cierrs,

Mediante esto es posible fijar el carril contra uma pared Ge
tal modo que su abertura queda arribé, de forma que las cuerdas sl aba-
tir hacia abajo los brazos soporte se emplazan en el carril sin ;&uda
manual,

En el dibujo estd representado un ejemplo de ejecucidn de la
invencidn.

La figura 1 muestra una vista en planta del tendedero al en-
contrarse los brazos soporte en posicidn de servicio,

La figura 2 muestra la seccidn B-B de la figura al encontrar-
se el brazo soporte izquierdo en posicidn de gervicio,

La figura 3 demuestra la seccidn A-A de la figura 1 al encon=-
trarse el brazo soporte izquierdo en posidén de servicio,

La figura 4 muestra la seccidén C-C de la figura 1, con supre-
gidn del correspondiente brazo soporte,

La figurae 5 muestra la seccién F-F del brazo soporte derecho,

la figura 6 muestra la seccidn E-E del carril en forma de U

con la vista lateral interior del brazo soporte derecho,
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La figura 7 muestra la vista lateral interior de la zona tra-

sera del brazo soporte derecho y

La figura 8 muestra la seccién de D-D del carril en forma de
U,

El tendedero mural consta esencialmente del carril 1 en forma
de U, de dos brazos soporte 2, 3, de las cuerdas 4 tensadas entre estos
de la escuadra 5 y la corredera 6 que forman los ejes de alojamiento -
fisicos de las articulaciones dobles que transcurren en la direccidn -
de los ejes ceatrales X, Xy La pared trasera 1A del carril 1 en forwa
de U estd dotada arriba de un borde 1A’sobresaliente hacia atras, y a-
bajo de una leve separadora 1A" dimensionada correspondientemente al -
ancho del borde. Este presenta ademds en cada uno de ensanchamientos «
1D un taladro rasgado 1C en forma de ranura dirigido en la direcoilr
longitudinal del carril y que sirve para la fijacién a la pared, las zo
nas de pared 1E que se hallan por debajo de los taladros rasgados 1U
transourren cénicas hacia fuera desde el fondo del carril lH., Como me=
dios de fijacién sirven ganchos 7. Estos se enroscan primeramente en tat
cos de pared insertados, independientemente del tendederc, hasta que -
sobresalen todavia de la pared en una medida correspondiente al corres=
pondiente espesor de pared del carril 1 en forma de U, Una vez que los
ganchos 7 estdn ajustados horizontales se cuelga el carril 1., A conti=
nuacién se giran hacia abajo los ganchos 7 y tropiezan con sus 20nas
dobladas sobre las caras inclinadas 1E, con lo cual se logra un asien=
to de fijacién firme del tendedero. Los taladros rasgados 1C producen
ademds de esto una compensacién longitudinal para agujeros de fijacién
que no estén exactamente taladrados, lo cual simplifica el montaje.

lLe sbertura del carril 1 en forma de U se encuentra pués arri
ba al estar montado el tendedero. Los dos brazos soporte 2, 3 estdn fi-

jados con sus extremos traseros a las zonas extremas del carril em for-

ma de U de tal modo que éstos desde su posid én cobertora que cierra =
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oomo tapa la abertura del carril en forma de U, son abatibles '«

mente hacia arriba y partiendo de aqui haoia delante a la horizontal,
Para este doble movimiento en dos planos perpendiculares entre si son
necesarias articulaciones dobles con dos ejes dirigidos perpendiculare
mente entre si, Estos dos ejes 5A, 5B se forman por los brazos de una
varilla redonda 5 doblada en dngulo recto. Uno de los brazos SA estd en
cada caso inmovilizado en el plano de la abertura del carril 1 en forma
de U sobre la pared trasera 1A, rotativo (de tal modo) en la direccidn
longitudinal del carril que en cada caso el otro brazc 5B que forma el
segundo eje de alojamiento transcurre un poco por fuera del correspuis
diente lado frontal 1F del carril 1 en forma de U, Este segundo brazo
5B estd fijado rotativo con wun taladro 8 dispuesto en la zonza extrema
trasera del brazo soporte 2 o bien 3, y dirigido perpendicularmente a
gu direccidn longitudinal, Mientras que log brazos 5A se unen con el
carril 1 en forma de U por procedimiento de insertacidn durante el pro-
ceso de inyeccidn del carril, la unidn entre los brazos 5B y los brazos
soporte 2 y 3 se efectiian posteriormente, Los brazos 5A estdu dotudos
de ranuras anulares SA‘SA" para el aseguramiento axial en situacidén, =
Con el fin de que en principio la adherencia existente entre los brazos
54 y el material pldstico que le circunda no sea tan grande que Propor-
clone dificultades al soltarle mediante una primera rotacién, los mencigp
nados brazos 5A pueden humedecerse por ejemplo con silicona antes de -

insertarlos en el molde de inyeceién, Para el aseguramiento axial en

situacidn de los brazos 5B sirve una disminucién inferior 84 de los

taladros 8, en unién con tormillos 9,

Por debajo de las zonas de fijacidn 1G para los brazos 54, -
la oorrespondienfe pared 1A del carril 1 en forma de U est{ inyectada
hueca desde abajo mediante conformacidn en cada caso de una estrecha

edmara’ 10, de forma que se evitan tiempos de permanencia indeseadamen-

te largos al inyectarse el carril 1 en forma de U,
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Con el fin de que ambos brazos soporte 2, 3 mo puedan moverse
pasdndose de la posicidén de servicic horizontal al abartitlos hacia aba
jo, estdn previstos en el carril 1 en forma de U topes 11 en forma de
escuadra que sobresalen hacia fuera de las paredes frontales 1F, en pro-
longacién de su fondo 1H, cuyos nervios exteriores 1I‘’forman dtiles con=-
trafuertes laterales para los brazos soporie 2, 3.

De la figura 1 se desprenden adends que las zonas superficia-
les interiores 2A, 3A de los brazos soporte 2, 3, las cuales en la posi~
0idn de servicio de dichos brazos soporte hacen contacto fuera contra
las paredes frontales 1F del carril 1 en forma de U, estdn dirigidas li-
geramente obliocuas a la direccidén longitudinal de los brazos soporte. =
Mediante esta medida los brazos soportes 2, 3 girados a la posicida de
serviecio horizontal no transcurren paralelos, sino ligeramente divergan-
tes desde el carril 1 em forma de U. Mediante esto se evita que los bra-
zos soporte 2, 3 expuestos a gran solicitud de traceidn al estar cargs-
das las cuerdas 4, puedan doblarse pasando de un édngulo recto en recla-
cién a la direccidén longitudinal del carril 1 en forma de U, o bimm sa-
1iéndose de su paralelismo, lo cual pareceria inestétioco.

Para su estabilidad, los brazos soporte 2, 3 estda provistos
en el lado exterior, con nervios longitudinales 2B, 3B situados juntos,
y dentro con los nervios longitudinales 2C, 3C situados mds separados
¥y que se ensanchan hacia atrase Entre los nervios exteriores 2B, 3B es-
t4n previstos los canales de paso 34D para las cuerdas, mientras gue -
los nervios longitudinales interiores 3C de los brazos soporte 3 presen-
tan cada uno una ranura gufa 3E sobre las ocaras que miran en sentidos -
opuestos. En estas ranuwras corre un estribo 6 en forma de U cuyo alma -
de la U estd dotado de una escotadura 6A en forma de ranura abierta ha-
cia la zona de alojamiento del brazo soporte 3, para agarrar las cuer=

das 4.

El extremo trasero del nervio longitudinal inferior 13, pre=
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fTerentemente, puede utilizarse como tope bof cuanto que en la posiocién
de serviecio horizontal de los brazos soportes 2, 3 hace contacto en la
pared anterior del carril 1, Mediante esto pueden suprimirse los topes
11,

Ambos brazos soporte 2, 3 estdn todavia dotados en la zona ex-
trema trasera, sobre el lado de entrada del brazo 5B del estribo, de es~
cotes 2F y 3F respectivamente correspondiente a la longitud y la anchura
de las zonas de zlojamiento 1G que se elevan sobre el plano de la abere
tura del carril 1, en las cuales eucuentran sitio las zonas de alojamien
to 1Gal estar les brazos soporte 2, 3 apoyados sobre la abertura del ca-
rril en forma de U.

La utilizaeién del tendedero- es muy sencilla, En el estado ples
gado o bien cerrado, ambos brazos soporte 2, 3 descansan sobre la ater=
tura del carril 1 en forma de U en la que se encuentran las cuerdas 4,
y mantienen el carril cerrado. Para la puesta en servid o del tendedern
se abaten primeramente ambos brazos soporte 2, 3 hacia arriba y desde =
aqui hacia delante a su posicién de servioio horizombal, tensdndosze auto.
nébticamente las cuerdas 4. Después de la utilizacidn se abaten de mmevo
hacia arriba ambos brazos soporte 2, 3. A continuacidn se tumban prime-
ro hacia la derecha hasta que el brazo soporte 2 descansa como tapa so-
bre el carril 1 en forma de U, Ahora se lleva la corredera 6 hacia atras
= por ejemplo con la mano izquierda ~ hasta la zona de alojamiento, des-
viando esta a las cuerdas 4, y se abate en esto al mismo tiempo el brazo
soporte 3 con la mano derecha retorndndole en sentido contrario a las
agujas del reloj hasta que éste descansa como tapa sobre el carril 1 en
forma de U, A consecuencia de las desviacién de las cuerdas 4 mediante
la corredera 6, no se producen excesos de longitud durante el abatimien-~
to de los beazos soporte 2, 3 hacia dentro, es decir las cuerdas 4 se =

emplazan sin difieultades en el interior del carril 1 en forma de U, Es-

pecialmente cuando las cuerdas son muy flexibles puede suprimirse sin -
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n4s de corredera 6 ya que éstas se emplazan bien en el carril 1 sin -~

ninguna clase de ayuda adicional.

Son también posibles desarrollos de la articulacidén que varien
arbitrarismente del ejemplo de ejecucidn. Por ejemplo los brazos soporte
pueden estar divididos btrasversalmente mediante una articulacién, habién
dose de fijar las partes de brazo soporte trasera, cortas aporximadamen=
te en el cenbtro de las paredes frontales del carril en forma de U median
te ejes de alojamiento que transcurren en la direccidn longitudinal del
carril., Los ejes de las articulaciones dispuestas entre las partes de -
brazo soporte tendrian que hallarse aproximadamente en el plano de la =
abertura del carril en forma de U al estar abatidos hacia arridba o bien
plegados los brazos soporte. Ademds el carril en forma de U tendria gus
ser mis voladizo hacia delambte que hacia arriba - medido desde los ajes
de alojamiento de las caras frontales -~ al menos en sus zonas extremas ,
para proporcionar con esto un contacto interior a las zonas delanteras
més larggs de los brazos soporte en el estado de servicio horizonlal ue
batido hacia fuera.

Si bien la mejor funcidn del tendedero resulta con abertura -
del carril horizontal, cae igualmente dentro del marco de la presente -
invencidn una disposicidén de la abertura mds o meunos inclinada hacia de
lante,

NOTA

Desorita suficientemente la naturaleza del invento asf como
la manera de realizarlo en la prdotica, debe hacerse constar gue las =
disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificacio=-
nes de detalle en cuanto no alteren su principio fundamentals También
se hace constar que el invento corresponde a una solicitud de patente
presentada en Suiza con el nimero 10331/72 de 8 de Julio de 1972, aco-

giéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios Inter

nacionales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del referido
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invente y por lo que se solicita Patente de Invencidn por 20 afios en Es-
pafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN TENDEDEROS MURALES; caracterizdndose
por lo siguientes

l.~ Perfeccionamientos en tendederos murales, del tipo que com
prende un carril en forma de U a £ijar en una pared, en cuyos dos extre=-
mos cerrados por paredes frontales estdn alojados abatibles, dos brazos
soporte dotados de una multiplicidad de cuerdas, cuyos brazos soporte =
al eatar abatidos hacia dentro cubren como semitapas el carril en U re-
ceptor de las ocuerdas, mientras que las cuerdas al estar desplegados Jos
brazos soporfte estdn tensadas listas para el uso, caracterizados porgus
los alojamientos de giro entre los brazos soporte, y los extremos del -
carril en forma de U, se desarrollan cada uno como articulacidn doble,
o bien dos articulaciones, con ejes centrales X;y X5 que transcurrer a-
proximadamente perpendiculares entre sf y se disponen de tal modo que -
los brazos soporte en estado abierto se abaten aproximadamente perpen-
dicularmente a la direccidn longitudinal del carril, adicionalmente al
movimiento de apertura y al movimiento de cierre.

2.~ Perfecoionamientos segiin la reivindicacidn 1, caracteriza-
dos porgque ambos ecjes de alojamiento £isicos de la articulacidn doble,
se forman por los brazos de una varilla redonda doblada en dngulo recto,
estando uno de los ejes de alojamiento immovilizado giratorio en la di-
reccidn longitudinal del carril aproximadamente en el plano de la aber-
tura del carril 1 en la zona de su pared trasera, de tal modo que el se-
gando eje de alojamiento inmovilizado giratorio, perpendicularmente a =
la direccidn longitudinal del correspondiente brazo soporte o bien en -
su extremo trasero, transcurre aproximadamente por fuera de la correse-
pondiente pared frontal del carril,

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2, caracteriza-

dos porque las zonas extremas traseras de los brazos soporte, presentan

sobre el lado de entrada de los ejes de alojamiento cada una una escota-
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dura correspondiente a la longitud y a la anchura de las zonas de aloja=-
miento gue se elevan sobre el plano de la abertura del carril.

4.~ Perfeccionamientos segin reivindicacidn 2, caracterizados
porque uno de los brazos de cada escuadra, dotado al menos de una gar-
ganta anular, se fija el carril por procedimiento de insertacién duran~
te el proceso de inyecoidn del carril compuesto de material termoplédsti
co, mientras que en cada caso el segundo brazo se aloja en un taladro -
de los brazos soporte pasante con estrechamiento, asegurdndose medisnte
un tornillo cosxial de la zona estrechada del taladro.

5,- Perfeccionamientos segin la reivindicacion 1, caracteriza-
dos se situan por topes que actian entre las paredes frontales del cérri
en forma de U y las zonas extremas traseras de los brazos soporte,:????
limitar el movimiento de giro de los brazos soportes efectuando perpen~
dicularmente al eje longitudinal del carril, en su posicidn de servicio

horizontal,.

6.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, caracteviza-
dog porque los topes se forman por prolongaciones en forma de escvadrs
del fondo del carril, gque sobresalen de las paredes frontales del é;;:
rril.

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracteriza=
dos porque en la posicidn de servicio desplegada y abatida hacia abajo
de los brazos soporte, las zonas superficiales interiores de los mismos
que hacen contacto en las paredes frontales del carril en forma de U, -
transcurren ligeramente oblicuas a los ejes longitudinales de los brazos

soporte.

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracteriza-
dos porque el extremo trasero de un mervio longitudinal conformadoc en -
el lado interior de los brazos soporte hace contacto, en la posicién de
servicio de los hrazos soporte, en la pared anterior del carril y sirve

mediante &sto como tope,

L
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9.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, caracteri-

zados porgue los taladros para la fijacidén en la pared se encuentran en
la pared lateral longitudinal trasera, cerca de los alojamientos de gi-
O,

10,= Perfeccionamientos en tendederos murales, tal y como gque-
da sustancialmente descerito en la presente Memoria y en los dibujos ad~-
Juntos.

Esta Memoria consta de diez hojas escritas a méquina por umna
sola cara. 2? ﬂ@@ 1975
Madrid,
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