
)

416572

P.~ 5 4 .8 68 

S 7964

Memoria descriptiva

In i. C l.2: / D 0̂/5
J

para solicitar PATENTE DE INVENCION ptff. 20 años
V *.

a nombre de VÍZEDMHÍ A VtVOJOVÍ ÚSTAV ZÁVODU VSe OBECNÉHC 

STROJÍRENSTVÍ

entidad / dpYirueTOfffftrdgdx: Checoslovaca

con domicilio en G-ottwaldova 7 6 , Bm o, Checoslovaquia

por: "UN DISPOSITIVO DE MANDO PAPA. TAMBORES DE PROGRAMA O

TAMBORES SIMILARES El! CUANTO AL EUNCIONAMIERTO, EN PAR

TICULAR EN TRICOTOSAS CIRCULARES"

(C lase  In te rn a c io n a l D04h)

25 .8 .73 1



E l in ven to  se r e f ie r e  a un d is p o s it iv o  para la  

maniólara en v a rio s  escalon es de d isp o sic io n e s  difer^elites 

en arabos sen tid o s en tr ic o to s a s  c ir c u la r e s ,  por ejem plo 

de d is p o s it iv o s  de form ación d el d ib u jo , d is p o s it iv o s  de 

5 d istrib ución , d is p o s it iv o s  de mando de le v a s  de c i lin d r o  

y  de m allosa, d is p o s it iv o s  de in se rc ió n  y s im ila re s .

En la  mayor p arte  de lo s  casos lo s  d is p o s it iv o s  

mencionados poseen tambores de programa con c la v i ja s  o 

pein es s o b r e s a lie n te s , de lo s  que se separan algunos de 

-|0 acuerdo con un programa se le cc io n a d o . Haciendo g ir a i ’ e l

tambor de programa se consigue e l  e fe c to  n e cesa rio  de lo s  

elem entos de la  maquina tr ic o to s a  conectados a e l .  Para 

con seguir una mayor p o s ib ilid a d  de s e le c c ió n  de la s  di£  

t in t a s  fu n cio n e s, t a l  como e sto  es p o s ib le  mediante un 

15 sim ple g ir o  continuo d e l tambor, se lian propuesto apara_ 

to s  de mando que r e a liz a n  un g ir o , es d e c ir ,  un movimien 

to  de maniobra d e l tambor en uno o en dos escalon es y que 

igualm ente perm iten también mantener lo s  tambores en la  

p o s ic ió n  n e cesa ria  durante un tiempo de duración d is c r e — 

20 c io n a l.  E stos ap aratos de mando se basan predominantemen 

te  en e l  p r in c ip io  de un tr in q u e te  y  una rueda de trin q u e 

t e ,  estando firmemente unida la  rueda de tr in q u e te  con e l  

tambor de programa y  formando e l  tr in q u e te  un elemento 

de c ie r r e  de un sistem a de t ir a n te s  y  p a lan cas. S in  embar 

25 go, mediante e sto s  aparatos se consigue solamente un moví

-  2 -2 5 .8 .7 3 -



5

10

15

20

25

miento de g ir o  en un se n tid o . El sistem a de rueda de t r i n  

quete puede emplearse también para un movimiento de g ir o  

d el tambor de programa en ambos sen tid o s de modo que con 

e l  tambor de rjrograma se empleen dos tr in q u e te s  conecta­

dos a dos sistem as de t ir a n te s  y p a lan cas, estando uno 

de lo s  tr in q u e te s  en cada caso fu era  de engrane con su 

rueda de tr in q u e te .

Se conoce también un ap arato  que hace p o s ib le  

un movimiento de g ir o  de avance y de re tro c e so  d el tambor 

de programa en uno o dos e sca lo n es . Esta c o n stitu id o  ^or 

un d isco  unido firmemente con e l  tambor y  que e stá  p ro v is  

to  de ranuras d isp u estas en forma de ra d io s . En la s  ranu­

ras  encagan a ltern ativam en te  dos pernos que están  f i ja d o s  

en un elemento soportado de manera g ir a t o r i a ,  e l  cu al es­

tá  unido firmemente con una e stru ctu ra  de e s t r e l la  que en 

grana con soportes a ju s ta b le s  en a lt u r a .  En cago de que 

e l  tambor de programa haya de g ir a r s e  en un e sca ló n , la  

e stru ctu ra  de e s t r e l la  engrana con pernos de un sop orte; 

en caso de que deba g ir a r s e  en dos e sc a lo n e s , la  e stru c  

tu ra  de e s t r e l la  engrana con lo s  dos soportes d isp u esto s 

uno tr a s  otro y a ju s ta b ie s  en a lt u r a .  E l movimiento de 

re tro c e so  d el tambor se r e a liz a  por medio de pernos ad i 

c io n a le s  apoyados en otros soportes a ju s ta b le s  y  que es 

tán  d isp u esto s junto a l  prim er par de soportes de modo 

que sus pernos ataquen en e l  otro  lad o  de la  e stru c tu ra

25 .8 .7 3 . -  3 -



de e s t r e l l a .  Los sop ortes están  soportados por e l  sopor­

te  g ir a t o r io  d e l p la to  de agu jas c i l in d r ic o .

Una ven ta ja  de e ste  aparato conocido de& erito  

es la  p o s ib ilid a d  de h acer g ir a r  e l  tambor en uno Q'dos 

5 escalo n es h acia  d elan te  o h acia  a t r á s .  S in  embargo.,; su

in con ven ien te  es que e l  g ir o  d e l tambor en dos escalon es 

dura aproximadamente dos veces mas que e l  g ir o  en un es_ 

ca ló n . Este inconveniente se m an ifestaría  aun en mayor 

grado en caso de que se requiriera un g ir o  en tr e s  o. mas 

10 e sc a lo n e s .

Otro incon ven ien te de e ste  aparato  es su com­

p le jid a d  y  sus e x ig e n cia s  re lativam en te  grandes en lo  que 

resp e cta  a la  producción.

lo s  in con ven ien tes y  d e f ic ie n c ia s  mencionados 

15 se elim inan mediante e l  ob jeto  d el invento cuya esencia

e s tr ib a  en que a un extremo de cada tambor de programa 

e stá  agregado coaxialm ente un cuerpo c i l in d r ic o  soporta 

do de manera g ir a t o r ia ,  e l  cual posee en un extremo una 

escotadura tr a n s v e r s a l en la  que esta  apoyado de manera 

20 b ase n la b ie  sobre una espiga un tr in q u e te  de acoplam iento

para e l  acoplam iento tem poral d e l cuerpo c i l in d r ic o  con 

e l  tambor de programa por medio de ranuras p r e v is ta s  en 

e l  lad o  fr o n t a l  d el tambor de programa, estando r e a liz a  

do e l  extremo opuesto d e l cuerpo c i l in d r ic o  en forma de 

25 co rred era , con un par de r e s a lto s  c i l in d r ic o s  para e l
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engrane tem poral con una de la s  paredes la t e r a le s  cío un 

par de cuñas de maniobra y  con una de un par de paredes 

la t e r a le s  de cuñas de in v e rs ió n , m ientras que en e l  cuer 

po c i l in d r ic o  están  p re v is to s  medios para e l  mando d el

5 tr in q u e te  de acoplam iento.

la  esen cia  d e l invento e s tr ib a  ademas en que 

como medio para e l  mando d e l tr in q u e te  de acoplam iento 

están  p r e v is to s , por un la d o , una v a r i l l a  acoplada de 

manera d esp lazab le  en e l  cuerpo c i l in d r ic o  y  que en un 

0 extremo e stá  configurada para engranar con e l  brazo  l i ­

bre d el tr in q u e te  de acoplam iento y  por e l  otro extremo 

e stá  configurada pera engranar con una cuna de l ib e r a c ió n , 

y ,  por otro la d o , un pasador de p resió n  que e stá  apoyado 

igualm ente en e l  cuerpo c i l in d r ic o  de forma d esp la za b le  

¡5 y  e stá  re a liza d o  para engranar con e l  segundo brazo d e l

tr in q u e te  de a colóla m iento.

Una ven ta ja  del d is p o s it iv o  de mando de acuer­

do con e l  invento es la  p o s ib ilid a d  de co n segu ir un g ir o  

d el tambor de programa ta n to  en un esca ló n  como también 

?0 en dos o más escalon es en un mismo in te r v a lo  de tiem po,

y e l lo  en ambos sen tid o s de g ir o .

Otra ven ta ja  es la  r e la t iv a  s im p lic ic a d  y la s  

e x ig e n cia s  moderadas en cuanto a la  producción.

Un ejemplo de una d is p o s ic ió n  de acuerdo con 

25 e l  invento e stá  representado en lo s  d ib u jo s  ad ju n to s, en
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lo s  que la  fig u ra  1 muestra en a lzad o  una secció n  a x ia l  

p a r c ia l  de un p la to  de agu jas c i l in d r ic o  con tambor de 

programa agregado y  un aparato  para la  maniobra em. ambos 

s e n tid o s , la  f ig u ra  2 muestra un alzad o en secció n  par- 

5 c i a l  de un tambor de programa que esta  acoplado con un
. r

cueri)0 de corred era por medio de un tr in q u e te  de unión, 

la  f ig u r a  3 muestra la  misma secció n  d e l tambor de pro­

grama con e l  tr in q u e te  en p o s ic ió n  desacoplada, la . f ig u  

ra 4 muestra una v is t a  en p lan ta  de una rep resen tació n  

10 esquem ática de la  corredera con e l  cuerpo c i l in d r ic o  en

la  p o s ic ió n  de p a rtid a  y  de la s  cunas que cooperan con 

dicho cuerpo, la s  cu ales están  apoyadas en e l  soporte g i  

r a to r io  d el p la to  de agujas c i l in d r ic o ,  la  fig u ra  5 mueŝ  

tr a  un a lzad o  de la s  cunas de maniobra en una p o sic ió n  

15 desengranada con la  co rred era , la  f ig u ra  6 muestra una

v i s t a  en p lan ta  esquem ática de la s  cuñas de maniobra en 

p o s ic ió n  desengranada con la  co rred era, la  f ig u ra  7 mues_ 

tr a  un a lzad o  de la s  cuñas de maniobra en una p o s ic ió n  de 

maniobra para engrane con la  corredera en un escalón  de 

20 maniobra, la  f ig u r a  8 muestra una v is t a  en p lanta esque­

m ática de la s  cuñas de maniobra con una corredera girada 

en un e sca ló n , la  f ig u ra  9 muestra un alzado de la s  cuñas 

de maniobra en una p o s ic ió n  para engrane con la  corredera 

para dos escalon es en sen tid o  c o n tra rio  y  la  f ig u ra  10 

25 muestra una v is t a  en p lan ta esquemática de la s  cufias de
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maniobra con una corredera g irad a en dos escalon es en sen 

t id o  co n tra rio .

En e l  b a s tid o r  1 de la  maquina tr ic o to s a  esta  

f i ja d a  una mesa 2 con p laca c ir c u la r  3 » En la  p laca c i r -  

5 cu la r  3 e stá  f i ja d o  un sistem a de ménsulas 4 en la s  que es_ 

tan  apoyados de manera g ir a t o r ia  unos núcleos 5 que l l e ­

van tambores de programa 6 que están  acoplados con lo s

núcleos 5 por medio de pernos 7 .

En la  oarte in f e r io r  de cada ménsula 4 e sta  mon 

1Q tad o, coaxialm ente con e l  tambor de programa 6, un casqui 

l i o  c o jin e te  8 en e l  que esta  apoyado de manera g ir a t o r ia  

un cuerpo c i l in d r ic o  9 que en su p arte  situ ad a por debajo 

de la  p laca  c ir c u la r  3 y por fu era  d e l c a s q u illo  c o jin e te  

8 e stá  configurado en forma de una corredera 10 . En e l  ex 

15 tremo opuesto d e l cuerpo c i l in d r ic o  9 ? que esta  acoplado 

a l  núcleo 5, e stá  p racticad a  una escotadura tr a n s v e r s a l 

11 -  véase la  f ig u ra  2 -  en la  que e stá  apoyado de manera 

b ascu la b le  en una espiga 12 un tr in q u e te  de acoplam iento 

13 que e stá  configurado por un extremo para engrane con 

20 e l  tambor de programa que está  p ro v is to  en su lad o fro n ­

t a l  con e ste  ob jeto  de un sistem a de ranuras 14 . En e l  

cuerpo c i l in d r ic o  9 esta apoyada de manera d esp lazab le  

una v a r i l l a  15 que engrana con un brazo l ib r e  de un t r in  

quete de acoplam iento 13* En e l  cuerpo c i l in d r ic o  9 e stá  

25 apoyado también de manera d esp lazab le  un pasador de p re -
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s ió n  16 con un m uelle 17 que hace que engrane e l  tr in q u e­

te  de acoplam iento 13 con e l  tambor de programa 6.

SI cuerpo c i l in d r ic o  9 se mantiene en e l  -caequi­

l l o  c o jin e te  8 en un sen tid o  por medio de un a n i l lo  de se.

5 guridad  18 y  en e l  sen tid o  opuesto por medio de la  -correde.

ra 10. la  corredera 10 t ie n e  dos r e s a lto s  c i l in d r ic o s ' 19 

y  20 para engrane con s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  dirigida-s-^en 

se n tid o s  opuestos 21, 22, 23 y  24 -  véase la  f i g u r é -5 -  

de un p ar de cuñas de maniobra 25 y 26, la s  cuales están  

10 apoyadas de manera v e rtica lm e n te  d esp lazab le  en una guía 

27 que e stá  f i ja d a  por medio de t o r n i l lo s  28 a l  soporte 

29 d e l p la to  de agu jas c ilá id ric o  30. la s  dos cuñas de ma 

n iobra 25 y  25 están  unidas en tre  s í  por medio de una pa­

lan ca  de dos brazos 31 , la  cu al está  apoyada de manera 

15 b a sc u la b le  en una esp iga  32 f i ja d a  en la  gu ía 27 de la s

cuñas de maniobra 25 y  26. Los dos extremos de la  palan­

ca de dos brazos 31 están  p ro v is to s  de muescas 33 y 34 

en la s  que encajan dos pernos 35 y  36 que están  f i ja d o s  

a la s  curias de maniobra 25 y  26 de modo que en una mués.

20 ca 33 encaja e l  perno 35 de la  cuna de maniobra 25 , en

ta n to  que en la  segunda muesca 34 encaja e l  segundo perno 

36 de la  segunda cuña de maniobra 26 . Sn una cuna de ma­

n iobra 26 e stá  formada una f i l a  de escotaduras 37 para en 

grane con un perno de seguridad  no representado a f i n  de 

25 a seg u ra r en a ltu r a  la s  cuñas de maniobra 25 y  26.
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En e l  soporte 29 d e l p la to  de agu jas c i lin d r ic o  

30 -  véase la  f ig u ra  4 -  esta' f i ja d o ,  ademas d e l par de 

cunas de maniobra 25 y  26, un par a d ic io n a l de curias de 

in v e rs ió n  38 y  39 que poseen s u p e r f ic ie s  de guía 40 y 41 

para engrane con lo s  r e s a lto s  c i l in d r ic o s  19 y  20 de la  

corredera 10 . Entre la s  cuñas de in v e rs ió n  38 y  39 e stá  

apoyada una cuña de l ib e r a c ió n  42 con una s u p e r f ic ie  in ­

clinada. 43 para engrane con l a  v a r i l l a  15. Todas la s  cu­

ñas 25 , 26, 38, 39 y  42 están  d isp u estas en e l  soporte 29 

de modo que primero engranan con l a  corredera 10 la s  cu­

ñas de maniobra 25 y  26, lu ego  la  cuña de l ib e r a c ió n  42 

y , por ú ltim o , la s  cuñas de in v e rs ió n  38 y  39-

Las cuñas de in v e rs ió n  38 y  39 van seguidas de 

un par de l is t o n e s  de gu ía 64 y  65 con s u p e r f ic ie s  l a t e ­

r a le s  66 y  67 que e stá n  d isp u estas en la  p arte  re sta n te  

de la  p e r i fe r ia  d e l soporte  29 d e l p la to  de agu jas c i l i n ­

d rico  30 .

E l núcleo 5 d e l tambor de programa 6 e s té  pro­

v is t o  en su p e r i f e r ia ,  en e l  punto en que e l  mismo se apo­

ya en una p arte  de 1a. ménsula 4, de ranuras lo n g itu d in a ­

le s  44 -  véase la  f ig u r a  1 -  para engrane con un pasador 

de seguridad 45 que e s tá  apoyado de manera d esp lazab le  

en l a  ménsula 4 b ajo  la  p resión  de un m uelle 46 .

En e l tambor de programa 6 están  apoyadas unas 

c la v i ja s  47 para e l  mando de le v a s  de d eslizam ien to  48 en
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forma de p la ca s  que están  p r e v is ta s  de manera d esp lazab le  

en una c a ja  49 que e stá  f i ja d a  a l  bloque c i l in d r ic o  in ­

f e r i o r  50, &L cu al comprende e l  p la to  de agujas c i l i n d r i ­

co 30 . E l bloque c i l in d r ic o  in f e r io r  50 está  f i ja d o  a 

5 l a  p la ca  c ir c u la r  3 de la  mesa 2. lo s  extremos opuestos

de la s  le v a s  de d eslizam ien to  48 están  p re v is to s  para en­

grane con r e s a lt o s  de form ación de d ib u jo  51 de la s  p ie ­

zas d e s liz a n te s  52 , la s  c u a le s , junto  con la s  agujas de 

t r ie o t a r  53j están  apoyadas de manera d esp lazab le  e n -la s  

10 ranuras de aguja 54 re a liz a d a s  en e l  p la to  de a g u ja s - c i­

l in d r ic o  30 . En e l  bloque c i l in d r ic o  in f e r io r  50 e s ta  f i ­

jado un bloque c i l in d r ic o  su p erio r 55, en cuya p e r i fe r ia  

i n t e r io r  está  f i ja d o  un sistem a de elementos de c ie r r e  56 

en lo s  que encajan , por un la d o , unos r e s a lto s  57 de la s  

15 agu jas de t r ic o t a r  53 y ,  por otro  la d o , unos r e s a lto s  de

r e tir a d a  58 de la s  p ie za s  d e s liz a n te s  52 . En la  p e r i f e r ia  

i n t e r io r  d el bloque c i l in d r ic o  in fe r io r  50 e s ta  f i ja d o  un 

sistem a de e levad o res 59 de la s  p ie za s  d e s liz a n te s  que 

están  destin ados a engranar con lo s  r e s a lto s  60 p re v is to s  

20 en e l  extremo opuesto de la s  p ie za s  d e s liz a n te s  52.

E l p la to  de agu jas c i l in d r ic o  30 e stá  apoyado 

de manera g ir a t o r ia  con su soporte 29 sobre un c o jin e te  

61 que e s tá  p r e v is to  entre e l  soporte  29 y  la  mesa 2 . En 

la  p a rte  su p e rio r  d el p la to  de agujas c i l in d r ic o  30 se 

25 encuentra a p lic a d o , a la  d is ta n c ia  de tr a b a jo  correspon-
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d ie n te , un p la to  de agujas de m allosa 62 con su sistem a

de agujas de mallosa 63»

Durante e l  funcionam iento de l a  maquina t r ic o ­

to sa , en e l  que e l  p la to  de agu jas c i l in d r ic o  30 g ira  

5 juntamente con e l  p la to  de agujas de m allosa 62 y e l  so­

p orte  29 en e l  c o jin e te  61 de la  mesa 2, e l  t r ic o ta d o  d is ­

curre de l a  manera conocida por medio de la s  agujas de 

t r ic o t a r  de m allosa 63 y  e l  p la to  de agu jas de mallosa.

62, que se accionan  por medio de una d is p o s ic ió n  no re p re -  

-]0 sentada, y  por medio de la s  agujas de t r ic o t a r  de c i l i n ­

dro 53 d e l p la to  de agu jas c i l in d r ic o  30. 2 a l como e stá  

in dicado en la  f ig u r a  1 , la s  agujas de t r i c o t a r  de c i l i n ­

dro 53 se ponen en movimiento por medio de la s  p ie za s  des­

l iz a n t e s  52 de t a l  manera que lo s  r e s a lt o s  60 permanecen 

j5 en con tacto  con lo s  e levad ores 59 de la s  p ie za s  d e s liz a n ­

t e s .

La maniobra de la s  d is t in ta s  agu jas de t r ic o t a r  

de c i l in d r o  53 se gobierna por medio d e l tambor de progra­

ma 6 con c la v i ja s  s o b r e s a lie n te s , la s  c u a le s , a l  g ir a r  

20 e l  tambor de programa 6, desplazan la s  le v a s  d e s liz a n te s

4-8 en l a  ca ja  49 . Los extremos opuestos de la s  le v a s  des­

l iz a n t e s  48 hacen b a sc u la r  de manera conocida la s  p ie za s  

d e s liz a n te s  52 de modo que sus r e s a lt o s  60 quedan fu e ra  

de engrane con lo s  e levad ores 59 de la s  p ie za s  d e s liz a n -  

25 te s  y la s  agujas de t r ic o t a r  de c i l in d r o  53 s itu ad as por
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encima de e s ta s  p ie za s  d e s liz a n te s  b asculadas 52 perma­

necen en su p o s ic ió n  de reposo, m ientras que la s  agujas 

de t r i c o t a r  de c i l in d r o  53 situ ad as por encima d¿" la s  

p ie za s  d e s liz a n te s  no b asculad as 52 r e a liz a n  una ca rre -  

5 ra  de tr a b a jo . '

Las cuñas de maniobra 25 y  26 , que están ,ap o­

yadas en e l  soporte g ir a t o r io  29 d e l p la to  de agujas de 

c i l in d r o  30, r e a liz a n  un g ir o  d el tambor de programa 6 

con su n ú cleo  5 . Para provocar un g ir o  d el tambor d e-pro- 

10 grama 6 una de la s  cuñas de maniobra 25 ó 26 ha de des­

p la z a rs e  en a ltu r a  desde su p o s ic ió n  b á sica  -  f ig u r a  5 -  

a una p o s ic ió n  en l a  que lino de lo s  r e s a lto s  c i l in d r ic o s

19 ó 20 de l a  corred era 10 engrana con una de la s  super­

f i c i e s  la t e r a le s  21, 22, 23 o 24- de una de la s  cuñas de

15 maniobra 25 ó 26 -  véanse la s  f ig u r a s  7 y  8 o 9 y  10.

A l p asar la s  cuñas de maniobra 25 y  26 por debajo d e l tam­

bor de programa 6 uno de lo s  r e s a lto s  c i l in d r ic o s  19 o

20 se d e s liz a  o rueda a lo  la rg o  de una de la s  s u p e r fi­

c ie s  la t e r a le s  21, 22, 23 o 24 de la s  cuñas de maniobra

20 25 o 26, con lo  que se Lace que g ir e  l a  corredera 10 con

su cuerpo c i l in d r ic o  9 en e l  c a s q u illo  c o jin e te  8. E l g i ­

ro an gu lar d el cuerpo c i l in d r ic o  9 se tran sm ite a l  tambor 

de programa 6 por medio d el tr in q u e te  de acoplam iento 13 

que en caja  con un extremo en una de la s  ranuras 14. E l 

25 tr in q u e te  de acoplam iezito 13 se in troduce a p resió n  en l a
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ranura 14 por medio d el pasador de p re sió n  16 cargado por 

m uelle. A l g ir a r  e l  tambor de programa 6 e l  pasador de 

seguridad  45 es expulsado de una de la s  ranuras lo n g itu ­

d in a le s  44 d el núcleo 5 . Una vez terminado e l  raovimien- 

5 to  de g ir o ,  e l  pasador de seguridad 4 5 'penetra en una de

la s  ranuras lo n g itu d in a le s  s ig u ie n te s  44 b a jo  e l  e fe c to  

d e l m uelle 46, con lo  que se an cla  e l  tambor de programa 

6 en 1a. p o s ic ió n  a ju sta d a .

De la  manera d e s c r ita  se hacen que g ir e n  c o n ti-  

10 nuamente todos lo s  tambores de programa 6 que está n  p re­

v is to s  en l a  p laca  c ir c u la r  3 en l a  p e r i f e r ia  d e l p la to  

de agu jas c i l in d r ic o  30 .

Después de h acer g ir a r  y  de asegu rar e l  tambor 

de programa 6, la  s u p e r f ic ie  in c lin ad a  43 oe l a  cuña de 

15 l ib e r a c ió n  42 -  vease la  f ig u r a  3 -  entra  en co n tacto  con

l a  v a r i l l a  15 apoyada de manera d esp lazab le  en e l  cuerpo 

c i l in d r ic o  9 , cuya s u p e r f ic ie  in c lin a d a  43 a jtis ta  a x ia l— 

mente la  v a r i l l a  15 . E l extremo opuesto de la  v a r i l l a  15 

hace que g ir e  e l  tr in q u e te  de acoplam iento 13 en torno 

20 a l a  esp iga 12, con lo  que uno de sus extremos abandona

la  ranura 14 d el tambor de programa o. Seguiaam ente, lo s  

r e s a lto s  c i l in d r ic o s  19 y  20 de la  corred era 10 entran 

en con tacto  con la s  s u p e r f ic ie s  de gu ía  40 y  41 de la s  

cuñas de in v e rs ió n  38 y  39 -  véase la  f ig u r a  4 la s  cua- 

25 l e s  l le v a n  la  corredera 10, y a l  mismo tiem po, también
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e l  tr in q u e te  de acoplam iento 13 a su p o s ic ió n  b á s ic a . Du­

ran te  e l  u l t e r io r  movimiento de g ir o  d e l soporte 29. 1a 

v a r i l l a  15 d eja  de e s ta r  engranada con l a  cuña d e " lib e ra ­

ció n  42 y ,  b a jo  e l  e fe c to  d e l muelle 17 y  a t r a v é s 'd e l

5 pasador de p resió n  16 y  e l  tr in q u e te  de acoplam iento 13,

vu e lve  a 1a. p o s ic ió n  o r ig in a l .  E l tr in q u e te  de acoplamien­

to  13 acopla  entonces e l  cuerpo c i l in d r ic o  9 con e l  tam­

b or de programa 6, e l  cu al queda preparado entonces para 

un g ir o  a d ic io n a l.

10 lo s  r e s a lto s  c i l in d r ic o s  19 y  20 de l a  correde­

ra  10 engranan entonces con la s  s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  66 

y  67 de lo s  l i s t o n e s  de gu ía  64 y  65 , por medio de lo s  

cu a le s  se guían lo s  mismos h asta  l a  term inación de una re ­

v o lu c ió n  d e l soporte  29 , después de lo  cu a l engranan nue- 

15 vamente con la s  cuñas de maniobra 25 o 26. lo s  l is t o n e s

de g u ía  64 y  65 aseguran a s í  la  corredera 10 contra un

g ir o  espontáneo.

En caso de que se desee un g ir o  d el tambor de 

programa 6 en un escaló n  en un se n tid o , la s  cuñas de ma- 

20 n iobra 25 y  26 se a ju s ta n  en a ltu r a  por ejemplo mediante

un tope in c lin a d o  no representado que e s tá  apoyado de ma­

nera d esp lazab le  en l a  mesa 2 y  que se gobierna mediante 

un aparato  de mando en s í  conocido que a ju s ta  e l  tope in ­

clin a d o  de modo que una de la s  cuñas de maniobra 25 o 26 

25 sea impulsada h acia  ab ajo  en un e sca ló n . De e ste  modo se
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consigue una b ascu la c ió n  de la  palanca de dos brazos 31 

en torno a la  espiga 32 por medio d e l perno correspondíen 

te  35 ó 36, desplazando e l  segundo brazo de la  palanca de 

dos brazos 31 por medio d el segundo perno 35 ó 36 a la  se 

gunda cuña de maniobra 25 ó 26 en sen tid o  opuesto, e sto  

e s , a una p o sic ió n  más próxima a la  mesa 2 e igualm ente 

en un e sca ló n , de modo que a l  g ir a r  e l  soporte 29 una de 

la s  s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  su p erio res 21 ó 23 de la  cuña 

de maniobra 25 ó 26 engrana con e l  r e s a lt o  c i l in d r ic o  co 

rrespon diente 19 ó 20 de la  corredera 10. Con e l lo  se ha 

ce que g ire n  la  corredera 10 y ,  a l  mismo tiem po, también 

e l  tambor de programa 6 en un e sca ló n , es d e c ir ,  en la  

magnitud de una columna de la  c la v i ja  47 en un se n tid o .

En caso de que se req u iera  un g ir o  d e l tambor 

de programa 6 en un escalón  en e l  sen tid o  opuesto, la  d is  

p o sic ió n  de mando se a ju s ta  mediante otro tope in c lin a d o  

no representado de modo que la  segunda de la s  cuñas de ma 

niobra 25 ó 26 sea impulsada h acia  ab a jo , m ientras que la  

primera de la s  cuñas de maniobra 25 ó 26 se aproxima de 

la  manera d e s c r ita  a la  mesa 2 de t a l  manera que a l  g ir a r  

e l  soporte 29 la  segunda de la s  s u p e r f ic ie s  in c lin a d a s  su 

p e r io re s  21 ó 23 de la  cuña de maniobra 25 ó 26 engrane 

con e l  segundo r e s a lto  c i l in d r ic o  19 ó 20 de la  corredera 

10 . De este  modo se g ira  e l  tambor de programa 6 en la  mag 

n itu d  de una columna de lo  c la v i ja  47 en sen tid o  opuesto.

26 .8 .73 15 -



Le l a  misma manera se g ir a  e l tambor de progra­

ma 6 en dos o más e sc a lo n e s , con l a  d ife r e n c ia  de que la s  

cuñas de maniobra 25 y  26 se a ju sta n  en a ltu r a  de' modo 

que en cada caso una de la s  s u p e r fic ie s  la t e r a le s  s ig u ie n -  

5 te s  22, 24 u otras s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  no representadas

engrane con e l  primero o con e l  segundo r e s a lto  c i l i n d r i ­

co 19 ó 20 de la  corredera 10. A l a ju s ta r  la s  cuñas de 

maniobra 25 y  26 a la  misma a ltu r a  todas sus s u p e r fic ie s  

la t e r a le s  21, 22, 23 y  24 quedan en una p o s ic ió n  no engra- 

10 nada con uno de lo s  r e s a lt o s  c i l in d r ic o s  19 y  20 de-,1a

corred era 10, permaneciendo e l  sistem a de lo s  "tambores de 

programa 6 en reposo y  re p itié n d o se  e l  programa a ju sta d o .

Las cuñas de maniobra 25 y  26 se aseguran auto­

máticamente en cu a lq u ie r  x>osicion a ju stad a  por medio de 

15 un perno no representado que penetra en la s  escotaduras

corresp on d ien tes 37 .

E l o b jeto  d e l invento puede u t i l i z a r s e  en t r i ­

co tosas c ir c u la r e s  para e l  mando de d is p o s it iv o s  de f o r ­

mación d e l d ib u jo , de d is tr ib u c ió n  y  de in se rc ió n , en l e -  

20 vas de c i l in d r o  o de m allosa y  otros d is p o s it iv o s  que pre

sen ten  tambores apoyados de forma g ir a t o r ia  o elementos 

s im ila re s  a e l lo s  en cuanto a su funcionam iento.

EBIVUSPICAOIGETES

25 Los puntos de in ven ción  propia y nueva que se
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presentan, para que sean ob jeto  de esta  s o l ic it u d  de Pa­

ten te  de Invención en España, por VEINTE años, son lo s  

que se recogen en la s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

1^ .-  Un d is p o s it iv o  de mando para tambores de 

5 programa o tambores s im ila re s  en cuanto a l  funcione m en­

tó , en p a r t ic u la r  en tr ic o to s a s  c ir c u la r e s ,  c a r a c te r iz a ­

do porque a un extremo de cada tambor de programa e stá  

agregado coaxialm ente un cuerpo c i l in d r ic o  apoyado de ma­

nera g ir a t o r ia ,  e l  cu al posee en un extremo una e sc o ta -  

10 dura tr a n s v e r s a l en l a  que e stá  apoyado de manera bascu-

la b le  sobre una esp iga  un tr in q u e te  de acoplam iento "¡ara 

e l  acoplam iento temporal d el cuerpo c i l in d r ic o  con e l  

tambor de programa por medio de ranuras p ra ctic a d a s  en 

e l  lado fr o n ta l  d e l tambor de programa, estando r e a l i s a -  

15 do e l  extremo opuesto d e l cuerpo c i l in d r ic o  en forma de

co rred era , con un par de r e s a lto s  c i l in d r ic o s  para engra­

nar temporalmente con una de la s  paredes la t e r a le s  de un 

par de cuñas de maniobra y con una de un p ar de paredes 

la t e r a le s  de cuñas de in v e rs ió n , m ientras que en e l  cuen- 

20 po c i l in d r ic o  están  p r e v is to s  medios para e l  mando d e l

tr in q u e te  de acoplam iento.

2- . -  Un d is p o s it iv o  de mando según la  r e iv in ­

d ica c ió n  1§ , c a ra cte r iza d o  porque como medio para e l  man­

do d el tr in q u e te  de acoplam iento están  p r e v is t o s ,  por un 

25 la d o , tina v a r i l l a  apoyada de manera d esp lazab le  en e l
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cuerpo c i l in d r ic o ,  l a  cual e s tá  con figurad a en un -extre­

mo para engranar con e l  brazo  l i b r e  d el trinquete, .de aco­

plam iento y  en e l  o tro  extremo para engranar con una cu­

ña de l ib e r a c ió n , y ,  por otro la d o , un pasador de p re- 

5 s ió n  que e stá  apoyado también de manera d esp lazab le  en 

e l  cuerpo c i l in d r ic o  y está  re a liz a d o  para engranar con 

e l  segundo brazo d e l tr in q u e te  de acoplam iento.

3§.~ Un d is p o s it iv o  de mando según la  r e iv in ­

d ic a c ió n  1^, c a ra cte r iza d o  porque d etras  de la s  cuñas de 

10 in v e r s ió n , en l a  p arte  re sta n te  de la  p e r ife r ia  d el tam­

b o r, e s tá  p r e v is to  un par de l is t o n e s  de guía con super­

f i c i e s  la t e r a le s  para g u ia r  lo s  r e s a lto s  c i l in d r ic o s  y  

para asegu rar la  corredera contra g ir o  espontáneo.

4- - . -  Un d is p o s it iv o  de mando para tambores de 

15 programa o tambores s im ila re s  en cuanto a l  funcionamien­

to ,  en p a r t ic u la r  en tr ic o to s a s  c ir c u la r e s .

l a l  y  como se ha d e s c r ito  en l a  Memoria que an­

te ce d e , representado en lo s  d ib u jos que se acompañan y  

con lo s  f in e s  que se han e s p e c ific a d o .

20 E sta Memoria consta de d iecio ch o  h o jas e s c r i ­

ta s  a máquina por una so la  cara .
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