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La Patente de Invencidn a que se refiers la -
presente Memoria, se destina a gerantizer la explotacidn
v la propiedad exclusivas, en todo el territorio nacio -
nal, de un motor esférico cuya novedad represents ung =-
evidente y sustancial mejors a tode lo conocido por el -
estado sctual de la técnica.

Lg invencidn se refiere a un nuevo motor de ex
plosién en el que peribdicémente se crean cuatro camares
de volumen variable que ven desde ung capacided maxins ,
fingl de los tiempos de admisidn y expensidn, haste une
capacidad minima, final Ge los tiempos de compresidén y -
escape.

Bl principio de funcionamiento esta basado en—
el objeto de la Patente de Invencion nf 412,558 referen-
te a un motor esférico, si bien el preéente ¢as0 viene g
modificar sustancizlmente su forma constructive, cuyo --
desarrollo ha sido producto de detenidas investigaciones
a fin de introducir nuevas formes funcionales que permi-
tan obtener mgyores rendimientos y posibilidades de apli
cacion.

En el conjunto del nuevo motor las cuatro camg
ras citadas quedan definidas por dos paredes semicirculg
res perpendiculares, que tedricamente contienen en comin
el centro geométrico de la esfera, cuyos bordes diametrg
les se encuentran vinculados articuladamente g la arista
de sendos husos esféricos iguales, respectivamente; de -
este maners, ceda una de las cémarss queds comprendids -
entre cuadrantes de superficies laterales de los husos y
de las paredes, cadae una de las cuales traspasa ortogo -

nalmente al huso articulado sobre lg pared cruzads per -
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En estes condiciones, los husos basculan sobre
el abisagramiento de la pared correspondiente discurrien
do ortogonalmente por la pared contraria, de formg que -
dos cuadrentes de superficie laterales de los husos, que
determinan una camars puedan aproximarse extremademente
creendo una compresidn del carburante contenido em dicha
cémers, de modo que al producirse lg explosion por me —-
dios convencionales, se establezca la expansidn de esca-
pe ¥y proxime admisidn, mientras que las cémaras consecu=
tivas pasen por las fases de cierre, fin de admisidn y -
compresidn, determinando un ciclo de trabajo.

Del centro geométrico de las superficies esfé-

ricas de cade uno de los husos igusles se radia normsl -

mente un eje de transmisidn de forma que ambos generan -
unga superficie cdnica idesl en cada cielo, cuyo vértice
Se corresponde con el centro de lg esfera ideal definida
por los husos; dichas formas cdnicas son generadas en ——
sentido contrario por cada uno de los ejes.

Ahora bien; cabe la posibilidad de que uno de~
estos ejes se encuentre enclavado estaticamente, con lo=
que el otro eje producirs un movimiento transmisor.

El extremo de este eje, o de ambos, Segin los-
cesos de aplicacidn, de longitudes variasbles, 3e acoplan
g un medio de transmisidn adecugdo, como por ejemplo un
sistema excéntrico, g modo de menivels que transforme el
movimiento conico en rotativo axial.

Otra forma de transmision puede ser obtenida -
medignte un gistema planetario contenido en el interior

del cuerpo esférico concéntrico con respecto a los drga-
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nos moviles del motor, los cugles, debidamente acoplados,
determinarsn una transformacidn de la energle motriz en-

trabajo. Dicho cuerpo esférico concéntrico, a modo de -
cleo central, actila generalmente como rotula de bascula -
cion de los husos esféricos y paredes, si bien dicho ni -
cleo puede comportar, como se ha dicho anteriormente 6rg§
nos de trensmisidn, e incluso érganos de admisidn de car-
burante.

La articulacion entre paredes y husos esféricos
puede ser obtenida por @iversos sistemas, como pueds ser
en forma de bisagrs cilindrica, o bien en forma de cono cu
yo vértice viene a coincidir con el centro geométrico del
sistema.

En determinados casos, los planos laterales de
cada huso pueden llegar s constituirse en dos planocs sen-
siblemente paralelos, incorporando en el borde dismetrel-
un cajeado de articulacidn para recibir la pared semicir-
culer; asimismo, lassuperficies laterales de cada uno de-
los husos pueden estar dotedos de unas concgvidades sus =
ceptibles de adsptarse a la prominencis creads por la er-
ticulacion o ebisagramiento del equipo huso-pared dispues
to ortogonalmente.

Por otro lado, cebe la incorporacidn de una plg
to ecuatorial, de formas que Venga a establecer una dupli-
cidad de cémaras operatives, ya que ambas superficies del
citado plato vendrien e complementarse con los cuadrantes
correspondientes de husos esféricos pars determinar ls —-
compresion necesarig del carburante contenido por una fa-
se anterior de admisidn.

En este caso, los planos leterales de cgde huso



pueden adoptar superficles alabeadas en correspondencig ~
con otras sSemejantes previstas en el plato ecuatorisl.
En general el cuerpo esférico definido por los
elementos basculantes del motor se encuentran contenidos
5. en una camers envolvente, dotada de las correspondientes—
lumbreras de admision y escaps; asimismo, tanto los bor -
des de superficie esférica de las paredes basculantes, co
mo la de los husos, deberén estar dotadas de Segmentos o
Juntas adecuadas para establecer la estanqueidad de cads
10, unsg de las cémaras, incorporando sn el cuerpo envolvante,.
0 blogque del motor, los elementos accesorios tales como ~
colectores de admisidn y escape y, en su caso bujias de -
ignicidn o elementos inyectores.
Es necesario hacer destacar que la forma de los
15, husos esféricos puede ser variada glempre que sus paredes
laterales definan dos planos convergentes o en forms de -
cuila; por ello, la superficie externa de dichos'husos, en
vez de esférica puede ser cilindrica.
Para mejor comprensidn del objeto y solamente =
20, a titulo de ejemplo, se adjunta una hoja de planos en la
que e ilustra unas figuras esquematicas del nuevo motor-
segin la invencidn.
En dicho plano:
La figura 1 representa une vista en alzado del -
25, motor segin la invencidn.
La figura 2, corresponde a otra vista del mismo
desde el punto de vista II.
Lg figura 3, muestra a dicho motor cuando uns de
las camaras se encuentra en estado de compresidn.

30. En dichas figuras, las referencias corresponden:
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A, B, C y D Camaras de explosidm.

1.~ Bafera central rotular.

2 y 3.~ Paredes semicirculares.

4 y 5.~ Husos esféricos.

6.~ Charnela.

7T.- Ranuras transversales.

8.- Cémara envolvente.

9.~ Segmentos o juntas de estanqueldad.

10 ¥y 11+~ Ejes,

En las figuras 1 y 2 puede observarse esquemg-
ticamente el conjunto del motor esférico segin la inven -
cibn, cuyo nlicleo esta constituido por un cuerpo esférico
central (1) a modo de rdtula en la que se articulan dos ~
paredes semicirculares (2 y 3), perpendiculares entre si,
que imaginsriamente disponen de un solo punto comiin ¢o ==
rrespondiente al centro de la esfera que generan sus peri
metros basculando sobre el cuerpo esférico rotular (1). -~
Los bordes dismetrales de dichas paredes (2 y 3) se vincu
lan articulgdamente g la arista dismetral de sendos husos
esféricos (4 y 5) por medio de unas charnelas cilindricas
(6) o, como variante, cdnicas con el vértice en coinciden
cia imaginaria con el centro de la esfera definida por di
chos husos (4 y 5) y las parsdes (2 y 3).

Ambos husos esféricos (4 y 5), exactamente igug
les, presentan respectivamente una ranura transversal (1),
que los divide en dos; a través de las citadas ranuras---
transversales (7) se aloja en correspondencis la pared 8§
micireulsr articulads el otro huso con posibilidad de li-
bre deslizamiento de &ste al bascular sobre su charnela -

(6), quedando enrasadas las superficies esféricas del hu-
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90 y el borde semicircular de la pared transversal.
En general, el cuerpo esférico definido por las
paredes semicireulares (2 y 3) y los husos esféricos (4 y
5), se encuentran alojadas en una cémara envolvente (8) -
5e que constituye el bloque del motor, incorporando las lum=
breras de admisidn y escape, asi como los elementos acce-
sorios tal que colectores y en su caso hujias de ignicidnm,
0 elementos inyectores,
En el conjunto del nuevo motor, las paredes (2
10 ¥y 3) y los husos (4 y 5) determinan cuatro cémaras A, B ,
C y D, esta Qltima no visible en los dibujos representa -
dos.
La cémara A, queda definida por los cuadrantes
(22 y 3a) de las paredes semicirculares (2 y 3) y por =-
45, los cuadrantes (4a y 5a) de las paredes laterales de los
respectivos husos (4 y 5). Las restantes cémaras B, C y -
D, quedan determinadas igualmente por los laterales corres
pondientes de las citadas paredes y husos,
En estas condiciones, 1os husos (4 y 5) basculan
20. sobre los sbisagramientos (6) discurriendo ortogonalmente
por la pared contraria (2 o 3), de forma que dos Guadran-
tes (4a y 5a), figura 3, anulando la amplitud de las su -
perficies (2a y 3a) de las paredes respectivas (2 y 3), de
terminen una reduccién de la camara A s extremos de maxi-
o5, Mg compresidn, mientras que las restantes cameras B, C y
D, completan las fases de trabajo del motor.
La cémara envolvente (8) determinade por el blo-
que del motor, tieme incorporadas las correspondientes lum
breras de admision y escape, nd representadas en las figu-

300 ras ilustrativas, asi como las bujias de ignicidn, todo —-
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ollo convenientemente distribuido y organizado para el -~
perfecto funciongmiento, de modo que cuando se ha llegado
& la maxima compresidn en una camara Se produzea la explo
gidn del carburante y posterior escape, mientras que las-
restantes fases de trabajo actlan correspondientemente, -
por basculacibén y sbatimiento de las paredes (23 3) 5 hu
sos (4 y 5) sobre las charnelas (6).

Tanto las paredes semicirculares (2 y 3) como =
los husos (4 y 5) estan dotados de unos segmentos o jun =
tas de estanqueldad (9) adecuadas que cierran convenlente
mente las camarss respectivas.

En el centro de la superficie esférica de cade-
uno de los husos (4 y 5) se solidarize radialmente un eje
(10 ¥ 11) de trensmisidén, de forma que embos tienen la DO
gibilidad de generar uns Superficie cOnica ideal en senti
do contrario en cada ciclo completo; no obstante, cabe la
posibilidad de que uno de estos ejes se encuentre enclava
do estaticamente, con lo que el otro eje producira un mo-
vimiento transmisor; la base de ambos ejes vinculan rea -
pectivamente las dos porciones de cada huso determinades-—
por lg renurs trensversal(7).

El extremo de este eje, o de ambos segin los cg
808 de aplicacidn, de longitudes variables, se acoplan a
un medio de transmision adecuado que transforme el movi -
miento cdnico en rotativo axial, Dicha transmision no se
ha representado graficamente, ya que actuslmente existen-
numerosos sistemes de transmision susceptibles de ser apli
cados al motor objeto del presente registro,

Otra forms de transmisidn puede ser obtenids me~

diante un sistems planetario contenido en el interior del
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cuerpo esférico rotular (9) concéntrico con resPect6 a los
drganos mdviles del motor, los cuales, debidamente acopla=
dos, determinaran una trensformacién de la energia motriz-
en trabajo.

Segun lg invencidn, puede preverse una variante-
en ol sistems de admisidn m/o escape, incorporando las lum
breras correspondientes en el cuerpo esférico rotular (1),
relacionand su vavidad con el interior hueco de uno de los
ajes (10 o 11) que pudiera estar enelavado estaticamente.

Por otro lado, cabe la incorporacidén de un plato
ecuatorial vinculado s las charnelas (6), de modo que se -
vengan a establecer ung duplicidad de camaras operativas,
ya que ambas superficies del citado plato vendrian a comple
mentarse con los cuadrantes correspondientes de los husos
esféricos pars determinar ls compresidn neeesaria del car-
burante contenido por una fase anterior de admisidn.

En otra variante, la superficie céncava ds los -
husos (4 y 5) puede ser modificada de forms que definam su
perficies de cilindro, adaeptando en este cgso la forms de
la cémara (8) del bloque del motor.

En este motor se da la circunstancia caracteristi
ca de que es técnicamente muy facil poder varier le inecli -
necion de los ejes (10 y 11), desde una posicidn de minimo
éngulo, modificando las posibilidades de trabajo del motor.

Son variables las circunstencies de tamafio, forms
y material particularmente referidas g cada uno de los ele~
mentos que integran el conjunto, en el que podrs ser varia-
do todo aquello que no suponga una alteracion de la esencig
lidad del objeto expuesto en esta descripeidn, la cual de=-

bers ser considerads en su mas amplio sentido ¥y no como una
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limitacién de posibilidades de reslizacidn.

El solicitante se reserve el derecho de extender
esta demanda a los palses extranjeros, reivindicando la --
misma prioridad de la presente solicitud al amparo del —-
Convenio Internacional para la proteccion de la Propiedad-
Industrial.

Igualmente, el solicitante se reserva el derecho
de introducir en la presente invencidn cuentos perfecciong
mientos sobre la misma puedsn derivarse, mediante la soli-
citud de los correspondientes certificados de adlcidn en -
la forma seifiglada por la Ley.

NOTA

La Patente de Invencidnm, que se solicite por vein
te aflos para Espafia, de acuerdo con la vigents Legislacidn
debers recaser sobre: "UN MOTOR ESFERICO", seghn las carac-
teristicas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

12. Un motor esférico, caracterizado por compren
der cuatro camaras de volumen varigble definidas por dos -
paredes semicirculares ortogonales y dos husos esféericos ~
iguales, vinculados articuladamente por su arista diemetral
al borde diametral de las respectivas paredes, cada una de
las cuales atraviesan normalmente a1 huso vincwlado a la -
pared complementarig, de modo gue basculando sincronizada-
mente los husos y paredes sobre sus ebisagremientos corres
pondientes, diches camaras pasen por las fases sucesivas =
de capacidad méxima, compresidn-explosidn, expensidn-esca~
pe ¥ admision.

22, Un Motor esférico, segin la anterior reivin-

dicacidn, caracterizado porque ambas paredes semicircula -~
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res se disponen ortogonalmente conteniendo un tnmico punto -

comin imaginario correspondiente al centro de una esfera ge
nerada por el borde semicircular de ambes paredes al bascu-~
lar ortogonalmente en uno u otro sentido sobre el punto co=-
min imaginario.

8. Un motor esférico, segin anteriores reivindi-
caciones, caracterizado porque en el centro geométrico del-
motor se dispone un cuerpo esférico rotular concéntrico so-
bre el que basculan los husos esféricos y paredes semicirey
lares emparejados por lg erticulacidn ortogonal que determi
nan las varisciones de capacided de las cémaras, cads ung -
de las cuales queda comprendida entre cuadrantes de super -
ficies laterales de los husos y de las paredes, de modo gque
al bascular sincronizademente los husos, la fase de compre-—
sidén se produzca al aproximarse extremadsmente los cuadran~
tes laterales de los husos que definen la cémara, mientras-~
que en su basculacidn anulan lg amplitud de las superficies
de las paredes semicirculgres correspondientes, al tiempo -
que en las otras camaras determinan sucesivamente las otras
fases del ciclo del motor.

48, Un motor esférico, segin anteriores reivindi=-
caciones, cargeterizado porque en cada uno de los husos es-
féricos se ha previsto una ranurs central transversal, que
divide al huso en dos partes iguales de modo que a través -
de dichg ranura se aloje fransverselmente la pared semicir-
cular articulada sl otro huso con posibilidad de libre des-
lizamiento del huso al bascular sobre su abisggrgmiento.

58, Un motor esférico, segin anteriores reivindi-
caciones, carascterizado porque el cuerpo esférico definido

Dor las paredes sSemicirculares y 108 husos esféricos se en-
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cuentran slojados en une camars envolvente que constituye

- 12 -

el bloque del motor en el que se encuentran incorporadas—
las lumbreras de admisidn y escape, asi como, los elemen~
tos accesorios tal que colectores y bujias de ignicidn o-

R inyectores debidamente sincronizades con los movimientos-
basculantes de los husos, cuya superficie esférica deter—
mina el cierre ¥y eperturs de las lumbreras correspondien-
tes durante el tragnscurso del ciclo de trabsjo, incorpo =
rando én los husos y paredes semicirculeres los correspon

10, dientes segmentos o juntas de estanqueidad para el clerre
de las cémaras por ellos definidas.

68, Un motor esférico, segin snteriores reivin-
dicaciones, carscierizado porque en el centro de la super
ficie esférica de cada huso se solidarize redialmente un-

15. eje de transmisidn de longitud varieble, de forms gue am—
bos tlenen la posibilidad de generar una superficie coni-
ce ideal en sentido contrario én cada ciclo completo, por
efecto del movimiento basculante rotativo de dichos husos,
si bien cabe la posibilidad de que uno de estos ejes se -

20. encuentre enclavedo estaticamente, con 1o que el otro eje
producird el movimiento transmisor; la base de dichos ejes
vincula las dos partes del huso correspondiente en gque que
da dividido por la ranura trensversal. '

T4. Un motor esférico, segin anteriores reivindi

25, caciones, caracterizado porque el extremo de uno de los =
ajes, o de ambos, se acoplan a un medio de trensmisidn ade
cuado que trensforme el movimiento cénico en rotativo axial.

88, Un motor eléctrico, segin anteriores reivin-
dicaciones, ceracterizedo porque el cuerpo rotular esféri-

4 ‘ -4 ) »
30. co concentrico al conjunto del motor, comprende interior-
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mente una esfera hueca provista de lumbreras por laes que

se realiza la admisidn, y cuyo interior se comunica con-

el interior hueco de uno de los ejes de los husos esféri

cos a través del cual se lleva a cabo la slimentacién, en
cuyo caso, la expulsidn de gases se resliza por las lum -
breras periféricas existentes en la cimara envolvents.

92, Un motor esférico, segin anteriores reivin-
dicaciones, caracterizado porque el cuerpo rotular esféri
co concéntrico al conjunto del motor, comprende un esps -
¢lo hueco en el que Se incorpora un sisteme planetario de
transmision, debidamente acoplado para determinar la trans
formacidn de energia motriz en trabajo.

108, Un motor esférico, segin anteriores reivin-
diCaciones,’Caracterizado porque entre las paredes semicir
culares y hiisos esféricos se incorpora un plato ecuatorial
gque comprende las bisagras de articulacidn de dichas pare-
dss y husos, de modo que venga a establecerse una duplici-
dad de cémaras operativas, ya que ambas superficies del ci
tado plato vendrian a complementarse con los cuadrantes cg
rrespondientes de los husos y paredes para determinar lg -
compresidn y fases sucesivas de trabajo del motor.

112, "UN MOTOR ESFERICO".

Segﬁnﬂqueda sustancialm;nte descrito en la pre-~

-ct-&o-oac/o-ooq--o.o
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sente Memorisa, que constg de catorce hojas, escritas a -

mgquina por una sola cara, y acompafinda de dibujos.
Mearia, 9 B JUN. 1973

D. ALFONSO PCONS TRENOR

10.
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