MEMORTA DESCRIPPIVA,
int. Cl& _£:2/C

i
el St it K T

para solicitar PATENTE DE INVENCION por VEINTE afios

a nombre de VEREINIGTE OSTERREICHISCHE EISEN-UND
STAHLWERKE~ALPINE MONTAN AKTIENGESELLSCHAFT

entidad austriaca

establecide en Friedrichstrasse 4, 1011 Viena, Austria

por: "MECANISMO IE BASCULACION PARA MAQUINAS ROZADORAS
DE CORTE PARCIAL",
(Clese Internacional E2lc).



10

15

20

12
AW |

19-8-73

En las médquinas rozadoras de mineria de
corte parcial, el brazo rozador estd apoyado con posi-
bilidad de basculacidén por medio de un mecanismo de bas
culacidén en el bastidor de la mdquina, de modo que pue-
de bascular tanto en la direccién de la altura como tam
bien en la direccidén horizontal. El dtil rozador apoyado
en su extremo volado tiene que superar una gran presidn
de corte y, por ello, el brazo rozador estd expuesto a
fuertes solicitaciones. Por tanto, el mecanismo de bas-
culacién que lleva al brazo rozador tiene que hacerse en
correspondencia con estas fuertes solicitaciones. Los es
fuerzos a que estd sometido el mecanismo de basculacidn
son incrementados todavia por el rudo servicio qué se da
en minerfa y por le produccién de polvo y, por consiguien
te, en las realizaciones conocidas, el mecanismo de bas-—
culacidn estd sometldo a fuerte desgaste y es propenso a
estropearse.

El invento se propone eliminar este incon
veniente, Bl invento se refiere a una construccidn de me
canismo de basculacidn de esta clase en la cual el brazo
rozador estd articulado a una cabeza de basculacidn con
posibilidad de basculacidn vertical en torno a un eje de
articulaciéncabeza que, por su parte, estd apoyada en
un caballete wnido rigidamente con el bastidor de la md-

quina de modo que pueda girar en direccidn aproximadamen
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te horizontal en torno a un eje de basculacién, con pre-
ferencia vertical, que cruza aproximadamente en direccidn
perpendicular al eje de articulacidn y consiste en esen-
cia en que el apoyo de giro de la cabeza de basculacién
estd formado por un apoyo radial y wn apoyo axial, soli-
citable en ambas direccidnes axiales, cuyo didmetro efi-
caz es mayor que el didmetro del apoyo radial. De este
modo, la carga absorbide se distribuye entre dos apoyos.
Por el hecho de gue el apoyo axial puede ser solicitado
en ambas dlrecciones axiales, absorbe todas las fuerzas
verticales asi como las fuerzas que actian en el sentido
de un vuelco en ‘torno a un eje horizontal y sélo las
fuerzas que actian en la direccién horizontal tienen que
ser absorbidas por el apoyo radial. De este modo, el pe-
so del brazo de basculacidén volado, la fuerza de beac-
¢idn del movimiento vertical de basculacién del mismo y,
al emplear Utiles rozadores que giran en torno de un eje
transversal horizontal respecto al brazo rozador, también
la presidn de corte, son absorbidos todos a través del
apoyo axiel, mientras que el apoyo radial es cargado en
esencia por las fuerzas de resccidn del accionamiento de
la basculacidn en tormo al eje vertical de basculacién de
la cabeza de basculacién., Por el hecho de que, ahora, el
didmetro eficaz del apoye axial es mayor que el didmetro
del apoyo radial, se evitan solicitaciones relativamente
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grandes del apoyo radial, ya que las fuerzas de vuelco
provocadas por el brazo de basculacidén volado, son ab-
sorbidas por el gran brazo de palanca (didmetro eficaz)
del apoyo axial.

De acuerdo con el invento, el apoyo axial
estd formedo por un disco de apoyo plano conducido entre
dos superficies de deslizamiento planoparalelas, a sa-
ber, en especial por mn disco anular cuyz zona anular
interior y la exterior cooperan con una de las dos par—
tes, cabeza de basculacién y caballete, De este modo,
de acuerdo con una forma de ejecucién preferida del in-~
vento, la disposicién es tal que la zona anular interior
del disco de apoyo realizedo como disco anular estd ri-
gidamente unide con uvne de las dos partes, preferible-
mente con el caballete, y la zona anular exterior estéd
conducida entre superficies de deslizamiento de la otra
de las dos partes, preferiblemente la cabezg de bascu-
lacidn. Por tanto, la zona anuvlar exterior del disco de
apoyo actlis como apoyo axial ¥y el didmetro eficaz de es
te apoyo axial puede dimensionarse relativamente grande,
puesto que en tales mdquinas rozadoras puede admitirse
con facilidad mayor un sumento de la dimensidén horizon-
tal del mecanismo de basculacién que un sumento de la
dimensién vertical del mismo, ya que la altura construc

tiva de que se dispone estd limitada. De acuerdo con el
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invento, el didmetro exterior de las superficies desli-
zantes del disco de apoyo puede ascender a la tercera
hasta la cuarta parte de la longitud volada méxime del
brazo rozador, medida desde el eje de giro del mecanis-
mo de basculacidn, hasta el centro de la cabeza rozado-
ra.

En wma ejecucidn ventajosa del invento,
el apoyo radial es un cojinete pendular que tiene cier .
ta libertad de movimiento en direccidén axial. De este
modo son absorbidas por este apoyo radial sélo fuerzas
horizontales y se impide una tensidén axial, y con ella,
un desgaste prematuro del apoyo radial a consecuencia
de inexactitudes de fabricacién o de una holgurs en el
apoyo axial del mismo.

Adecuadamente, el cojinete radial o pen
dular estd situado a distancia del disco de apoyo y direc
tamente junto a una corona dentada de accionamiento dis-
puesta en la cabeza de basculacidn, de modo que pueda ab
sorber directamente las fuerzas de reaccidn del acciona-
miento de giro de la cabeza de basculacidn,

Gracias a la ejecucidén del disco de apoyo
con gran didmetro, no sélo se hace posible un robusto arpo
yo y une buena absorcidén de las fuerzas, sino también wna
ventajosa forma de realizacién del invento, en la cusl la
parte de la cabeza de basculacidén que rodes al disco de
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apoyo recubre los 6rgenos de accionamiento, pot ejem-
plo los cilindros hidrdulicos del accionamiento de gi
ro y del accionamiento de basculacidén, Tal forma de
ejecucién es precisamente muy ventajosa en el rudo ser
vicio de minerfa, ya que todas las partes del apoyo que
dan protegidas contra el polvo, la suciedad y el agua.

En el dibujo se ha representado el inven
to esquemdticemente en un ejemplo de realizacién que des
cribiremos a continuacién,

La figura 1 muestra una seccidn a través
del mecanismo de basculacidén y la figura 2 muestra una
vista lateral de la miquina rozadora de corte parcial,

1 es la cabeza de basculacién apoyada de
modo que pueda bvascular en torno a un eje aproximadamen
te vertical 3 en un caballete 2. El caballete 2 estd fi
jado en 4 al bastidor 5 de la mdgquina rozadora de corte
parcial que puede desplazarse sobre orugas 6. En la ca-
bezs de basculacién 1 estd aplicado un puente 8 de modo
que pueda glrar an torno de wun eje 7 aproximadamente ho
rizontal, puente que lleva el brazo rozador 9 en cuyo
extremo volado estd apoyada a rotacién en torno de un
eje horizontal 11 la cabeze rozadora rotativa 10, En
el otro extremo, la cabeza rozadora tiene ojos 12 a los
cuales estdn srticulados mediante un eje 13 los cilin=-
dros hidrdulicos 15 cuyos pistones 14 estdn unidos me-
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diante un eje 16 con ojos de apoyo 17 del puente 8., Eg-
tos cilindros hidrdulicos 15 comstituyen el accionamien
to de basculacidn del brazo rozador 9 en torno del eje
horizontal 7.

18 es un disco de apoyo anular cuya zona
anular interior 18° estd rigidamente unida por tornillos
19 con el caballete 2, mientras que su zZona anular exte-
rior 18’’ estd conducide entre dos superficies de apoyo
20 y 21 de la cabeza de basculacién 1. A distancia axial
desde este disco de apoyo 18 estd fijado un pifidn de ac-
cionamiento 22 en la cabeza de basculacion 1 por medio de
un acoplamiento de maxims 23. Directamente junto a este
pifidn estd previsto un cojinete pendular 24 entre el ca-
ballete 2 y la cabeza de basculacidén 1. 25 es una crema-
llera apoyada en el caballete 2 y que, en engrane con el
pifién 22, fofms el acclonamiento de giro para la cabeza de
basculacibén 1 y, de este modo, provoca la basculacién ho-
rizontal del brazo rozador 9. Ia cremallera 25 es puesta
en movimiento por dos cilindros hidrdulicos de accién sim
ple, no representados.

El disco de apoyo anular 18 forma el apoyo
axial y el cojinete pendular 24 forme el apoyo radial de
la cabeza de basculacidn 1. Este apoyo axial puede ser
solicitado en dés direcciones axiales, ya que el disco
anular 18 en la zona 18’ queda entre las dos superfi-
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cles de deslizamiento 20 y 21 de la cabeza de bascula-
cién 1. Como el cojinete radial 24 absorbe las fuerzas
radiales, es decir, por tanto, les fuerzas horizonta-
les, el disco de apoyo 18 queda radialmente descargado.
Las superficies de deslizamiento de este disco de apoyo
18 quedan limitadas de este modo a las superficles plano
paralelas que cooperan con las superficies de desliza-
miento 20 y 21, mientras que la superficie periférica 26
carece de funcidn de soporte. En este superficies perifé
rica, por tanto, puede preverse una holgura. Por este dis
co de apoyo 18 son absorbidas todas las fuerzas de aceidn
vertical y también las fuerzas de vuelco que actian en
torno de un eje horizontal imaginario. Cuando se presen~
ta una holgura en las superficies de deslizamiento 20, 21
o el disco de apoyo 18 o la cabeza de basculacién 1 se de
forman eldsticamente, puede producirse tedricamente una
baseulacidén en torno de un eje horizontal que pasa por el
cojinete radial 24, Para impedir entonces un deterioro del
apoyo, este cojinete radial 24 estd hecho como cojinete
pendular, También en la direccidn axial este cojinete pen
dular 24 tiene una cierta libertad de movimiento por el
hecho de gque su anillo exterior 27 es axialmente despla-
zable en el rebajo 28 del caballete 2.

Para conseguir un apoyo sélido, el disco

de soporte estd hecho con un gran didmetro. E1l didmetro



exterior a asciende desde un fercio hasta un cuarto de
la longitud volada mdxima b del brazo rozador 9 medida
desde el eje de giro 3 de la cabeza de basculacién 1
hasta el centro 11 de la cabeza rozadora 10,
5 La zona anular interior 18’ del disco
de apoyo 18 estd sujeta mediante los tornillos 19 por
un lado 8l caballete 2. En la cara superior del disco
estd previsto en la zona 18’ un intersticio 29 en el
cual desembocan canales de engrase 30. En el borde in-
10 terior del disco de apoyo 18 este intersticio estd ob-
turado por uma junta 31. El intersticio 32 entre la cg
beza de basculacidén 1 y el caballete 2 estd asimismo
obturado por una junta 33, de modo que la grasa inyec-
tada en el intersticio 29 lubrica las superficies de des
15 lizamiento 20 y 21. Para el engrase del cojinete pendu-
lar 24 estd previsto un canal de engrase 34.
Como muestra el dibujo, la realizacién es
tal que la parte 35 de la cabeze de basculacién 1 que ro
' dea al disco de soporte recubre los Srgancs de acciona~
20 miento, & saber, los cilindros hidrdulicos 15 y el acecio
namiento de giro 22, 25, Estd previsto, ademds, un apén-
dice o prolongacidn 36 en forma de tejadillo. Todos los
intersticios 37 y 32 entre la cabeza de basculacién 1 y
el caballete 2 estdn dirigidos haciae abajo partiendo‘del
25 apoyo axial formado por el disco 18, de modo que el apoyo

19-8-73 - 9-



10

15

25

19-8-73

gqueda completamente protegido.

Ta presente solicitud, que corresponde a
la presentada en Austria, el 30 de junio de 1.972, bajo
el N9, A 5642/72, se acoge a los beneficios del articulo
51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Imdustrial.

- REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencién propia y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencién en Espefin, por VEINTE afios, son
los que se recogen en lasg reivindicaciones siguientes:

18,- Mecanismo de basculacién para md-
quinas rozadoras de corte parcial, en el cual el brazo
rozador estd articulado 2 una cabeza de basculacidén de
modo que pueda bascular en torno de un eje de articula-
cién, cabeza que, por su parte, estd apoyada, giratoria
en torno de un eje de basculacidn, con preferencia verti

cal, que cruza al eje de articulacidn con preferencia

- 10 -



aproximadamente en direccidn perpendicular, en un ca-
ballete unido rigidamente con el bastidor de la mfqui
na, caracterizado porque el apoyo de giro de la cabeza
de basculacién estd formado por un cojinete radial y

5 un apoyo axial que puede ser solicitado en ambas di-
recciones axiales, y cuyo didmetro efectivo es mayor
que el didmetro del cojinete radial.

28,~ Mecanismo segin la reivindicacién
12, caracterizado porque el apoyo axial estd formado

10 por un disco de soporte plano conducido entre dos su-~
perficies de deslizamiento planoparalelas.

38,~ Mecanismo segin las reivindicacio
nes 12 o 28, caracterizado porque el cojinete radial
es un cojinete pendular que, adecuadamente, asienta

15 con posibilidad de desplazamiento axial.

48,- Mecanismo segiin la reivindicacidn
le, la 22 o la 38, caracterizado porque el disco de so-
porte que apoya a la cabeza de basculacién en el caballe
te estd hecho como disco anular cuya zona anular inte-

20 rior y cuya zona anular exterior cooperan con una de las
dos partes, cabeza de basculacidn y caballete.

58,- Mecanismo segiin la reivindicacién
48, caracterizado porgque la zona anular interior del
disco de apoyo realizado como disco anular estd unida

25 rigidamente con una de las dos partes, con preferencia

19-8~73 - 11 -
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con el caballete, y la zona anular exterior estd condu
eida entre superficies de deslizamiento de la otra de
lag dos pertes, con preferencia de la cabeza de bascu-
lacidén.

62,~ Mecanismo segin una de las reivin-
dicaciones 128 a 58, caractefizado porque las superfi-
cies de deslizamiento estdn limitadas sobre las super-
ficies anulares de ambos lados del disco de apoyo ¥y en
la superficie frontal cilindrica del disco de apoyo es
td prevista una holgura.

78.~ Mecanismo segin una de las reivin-
dicaciones 18 a 68, caracterizado porque el didmetro ex
terior de las superficies de deslizamiento del disco de
apoyo asciende desde un tercio a un cuarto de la méxima
longitud volada del brazo rozador, medida desde el eje
de giro vertical de la cabeza de basculacidén hasta el
centro del util rozador.

88,~ Mecanismo segin una de las reivine
dicaciones 12 a 7%, caracterizado porque el cojinete
radial o cojinete pendular estd situado & distancia
axial del disco de apoyo, directamente junto a una co-
rona dentada de accionamiento dispueste en la cabeza
de basculacidn.

02,- Mecanismo segin tna de las reivin-

dicaciones 12 o 88, caracterizado porque la parte de la

- 12 -
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cabeza de basculacidn que rodea al disco de apoyo re=-
cubre a los dérganos de accionamiento, por ejemplo & los

eilindros hidrdulicos del accionamiento de basculacidn

¥ del acclonamiento de giro.
10&,- Mecanismo segin la reivindicacién

58, caracterizado porque la zona anular interior del dig
co de apoyo estd atormillada por un lado con la corres—
pondiente de las dos partes, y en el otro lado estd pre
visto un intersticio en el cual desemboca por lo menos
un canal de engrase, y porque los intersticios entre las
dos partes estdn obturados de modo conocido.

1lle,- Mecanismo segin una de las reivin-
dicaciones 18 a 108, caracterizado porque todos los in-
tersticios entre caballete y cabeza de basculacién estdn
dirigidos hacia abajo partiendo del apoyo axial.

128§~ Mecanismo de basculacidén para migqui-
nas rozadoras de corte parcial.

Tal y como se ha descrito en la Memorig
que antecede, representado en los dibujos que se acompe

flan y rera los fines Que se han especificado.

-13 -



Esta Memoria consta de catorce hojas es~
critas a mdguina por una sola cara.
Madrid,
P.A,
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