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MEMORTIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencién a nombre de:
PALITEX PROJECT-COMPAMNY GmbH, de naciona-
lidad alemana, domiciliada en Weeserweg 8,
D-4150 Krefeld (Alemania); por: "MAQUINA
DE RETORCER A DOBLE TCRSION CON ANUDADOR

MANUAL" .

£l invento se refiere a una méquina de retorcer
a doble torsidnm con anudador manual, guiere decir con un
aparato que por medic de un pico anudador, una cuchilla de
separacibén y elementos de aprieto realiza al ser accionado
un proceso de anudacidn automdtico y sustituye por lo tan-
to la enudacidn manual de cabos de hiloc que se deben unir.
Por regla general, la persona encargada de una méquina lle-
va consigo un anudador de este tipo y actla con el mismo
en el sitio de retorcer dande se ha producido una ruptura
del hile. Aunque el proceso de anudacidn estéd mecanizado,

requiere sin embaroo una habilidad grande por parte de la
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persona encargada, porque esta antes del proceso de anudacidn

tiene que aprehender los dos cabos de hile a anudar, a saber
el cabo de hilo que procede de la bobina suministradors y el
cabo de hilo que procede de la bobina almaceradora, y tiene
que colocarlos en el anudador manual para accionar después a
este. El proceso de anudacidn requiere por lo tanto tres ma-
niobras de la persona encargada, para lo cual esta sin embar
go dispone solamente de dos manos.

El invento tiens el objeto de tomar medidas que ali
vian el trabajo de la persona encargada en un sitio de retor
cer y facilitan el procesao de anudacidn.

Como solucibn se prevé de acuerdo con el invento que
delante de cada huso de la miquina de retorcer a doble torsidn
estd dispuesto un sujetador estacionario més o menos a la al-
tura de la superficie frontal superior de la bobina suministra
dora acoplada, para la colocacidn desacoplable del anudador
manual en la posicién de anudacidn.

El empleo del mencionado sujetador ofrece la posibi-
lidad de que la persona encargada sl acercarse al sitio de re-
torcer a atender, entrega el anudador manual al sujetador en
una posicidn con referencia al sitio de retorcer tal como la
misma es conveniente para el proceso de anudacidn. La persona
tiene entonces las dos manos libres para enhebrar el cabo li-
bre de la bobina suministradora y colocarlo en el anudador asi
como para acercar el cabo de hilo de la bobina almacenadora al
anudador y colocarlo en el mismo, sin tener que sostener al

anudador con la mano. Asi la persona encargada dispone desde un
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principio de las dos manos para realizar todavia otras activi-
dades que por ejemplo en el caso de una ruptura del hilo son
necesarias, y tiene también ambas manos libres para retirar

un carrete vacioc de la bobina suministradora, para colocar una
nueva bobina suministradora y para sustituir una bobina alma-
cenadora llena por un carrete vacio. Para tener ambas manos
libres el anudador manual no se pome en un sitio cualquiera,
sino que se coloce en la posicidn de anudacidén y queda alll
preparado para el procesoc de anudacidn.

Otras ventajas se obtienen de acuerdo con el invento
también en squellas méquinas de retorcer a doble torsidn en
las que determinadas funciones se realizan de manera automdti-
ca. 5i se trata de una médquipa retorcedora & doble torsibn con
dispositivos de mando para la parada y la puesta en marcha del
huso y del cilindro de accionamiento correspondiente para la
bobina de almacenamiento, el anudador manual que se coloca en
el sujetador de la méquina al ser colocado y al ser desacopla
do puede ejercer funciones de mando, con tal de que de acuer-
do con el invento delante de cada huso al alcance del sujeta-
dor esté dispuesto un emisor insertado en el circuito de conmy
tacibn del dispositivo de mando que cuando el anudador manual
estd colocado en el sujetador estd conmutado a2 "parada del
husa" y al ser desacoplado el anudador manual del sujetador
conmuta el dispositivo de mando a "puesta en marcha del huso".

Asi{ el emisor por ejemplo puede colaborar con un
cilindro de friccidn de acuerdo con la patente espafiola N®

364,218, es decir que con el anudador manual colocado esté
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conmutado a "pesrada del cilirdro de friccién" y al ser
desacoplado el anudador manual se conmuta a "puesta en mar-
cha del cilindro’de friccifén"., Al mismo tiempo el emisor pue-
de actuar también en el sentido correspondiente sobre un dis-
positivo de mando de acuerdo con la patente espafiola n?
404.011, con el que se realiza autométicsmente la parada y la
puesta en marcha de un huso. En combinacifn con un dispositi-
vo de mando de acuerdo con la patente espaficla 404.011 es con
veniente que el emisor sea un conmutader eléctrico e incorpo-
rado como tal en el circuito de mando.

De acuerdo también con el invento, en una méquina
de retorcer a doble torsifin con husos que estén rodeados cada
uno por ur limitador de balfin cilindrico, puede estar previs—
to que el sujetador esté situado en el borde superior del
limitador de balén.

S5i se trata de ura miquina de retorcer a doble tor-
sibn con husos delante de los gque estén dispuestas placas pa-
ra ia conduccidn del aire (véase la paterte alemana 1.9C4.473),
el sujetador puede estar previsto ern el borde superior de una
placa, con lo que el anudador manual colocado, igual que en el
caso de su disposicidn en el borde superior del limitador de
baldn, se encuentra en la posicién de anudacién, es decir en
aquella posicifn en la que los cabos de hilo a anudar se pueden
unir del modo més sencillo,

De acuerdo con otra caracteristice de acuerdo can el
invento puede estar previsto que el emisor esté provisto de

un botador de accionamiento que se extiende verticalmente, el
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cual penetra en la via de movimiento de un estribo de sujecidn
o de enchufe fijado en el anudador y que se puede enchufar

en una abertura del sujetador, de modoque la colocacién del
anudador manual en el sujetador y el desacoplamiento del anu-
dador manual del sujetador hace accionar siempre al emisor en
el sentido indicado.

También de acuerdo con el invento, debajo de cada
sujetador puede estar dispuesto un dispositivo tensor y un dis
positivo sujetador para los dos cabos de hilo a unir entre ei,
para hacer posible asi una sujecién y un tensado de los cabos
de hilo antes del proceso de anudacién. En cuanto a los deta-
lles, de acuerdo con el invento el dispositivo tensor para ca-
da cabo de hilo puede tener un tensador con un saliente de su-
jecifn guiado en forma mdvil a lo largo de una barra de guia
vertical estacionaria, alrededor de cuyo saliente el cabo de hi-
lo respectivo se puede colocar y guiar al drganc de sujecidn
correspondiente en forma de un arco de sujecifin que se encuen=
tra esencialmente a2 la misma altura de los extremos superiores
de las barras de guia. Con esto se tiene lea seguridad de que el
cabo de hilo aprisionado puede ceder durante el proceso de any
dacidén para hacer que este sea posible.

Si se trata de una méguina retorcedora con disposi-
tivos de enhebrar de funcionamiento neumftico combinados con
los husos y que desplazan hacia arriba el cabo de hilo que vie~
ne de la bobina suministradora y sale del disco almacenador
hacia fuera (patente espafola N 392.653), entonces de acuer-

do tembién con el invento puede estar previsto que el acciona-
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miento del emisor al ser colocado el anudador manual en el

sujetador ponga en funcionamiento el dispositivo de enhebrar

neumfdtico y que este dispositivo quede parado al ser el anu-

dador manual desacoplado del sujetador. Por lo tanto, el anu

dador manual al ser colocado en el sujetador y al ser desaco

plado del sujetador desempefia otras funciones mds y contri-

buye en un sentido més amplio a simplificar el manejo del hu-

so'

Ejemplos de realizacién de acuerdo con el invento

estén representados en los dibujos que muestran lo siguiente:

Figura 1

Figura 2

Figura 3

Figura 4

Figura §

en representacidn esquemdtica y parcialmente en seccidn
un huso de retorcer a doble torsidm apoyado en la viga
de husos, combinado con el sujetader con el anudador
manual,

a egscela aumentada un corte parcial a través del huso
de retorcer a doble torsidn con el sujetador para el
anudador, el anudador manual colocado y el emisor,

una vista de dos sitios de retorcer con sujetadores
de anudador y dispositivos tensores y sujetadores

del hilo, un sitio de retorcer con el anudador manual
colocado,

una vista desde arriba de dos sitios de retorcer yux-
tapuestos, uno de ellos con & anudador manual coloca-
do en el sujetador en la posicidn de trabajo, y

una vista de dos sitios de retorcer con las placas si-
tuadas delante de ellos para la conduccidn del aire
asi como sujetadores de anudador y dispositivos tenso-
res y sujetadores del hilo, un sitioc de retorcer con
el anudador manual calocado.

En 1a Figura 1 esté seffalado con el el huso de retor-

cer a doble torsidn apoyado en la viga de husos 2 y de cuya

bobina suministradors 3 el hilo 4 es devanado por el volante

de arrastre 6 que gira alrededor del eje hueco 5 del husao. El
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hilo 4 a retorcer corre por el eje hueeo é, gale radi;lmente
del disco almacenador 7 del iotor del huso y al funcionar el
huso correctamente describe alrededor de la copa protectors 8
un baldn de hilo que tiene su vértice en el ojal guishilos 9.
El hilo 4 pasa a continuacién sobre el rodillo de avance 11
asentado en el eje impulsado 10 y con ayuda del guiahilos de
vaivén 12 es arrollado a lo largo de la bobine almacensadora
que no se ve en el dibujo. La bobina almacenadora esté soste-
nide entre.los dos arcos del bastidor 14 y se apoya en forma
1libremente girable en el cilindro de friccidn 15 que es impul-
sado por el eje motor 16, La impulsién del rotor del huso se
realiza por medio de ls correa tangencial 18 que se ajusta a

la polea 17.

Para colocar el hilo 4 desde una bobina suministra-
dora lléna o después de una rupture‘Qel hilo en la posicidn
dertrabajo. de scuerdo con la patente espafiola ndém, 392.653
esth ineertada en el disco almacenador 7 del hilo una tobe- -
ra de inyeccidn que gira junto con el disco almacenador y cuyo
orificio de aspiracifn se acopla al extremo inferior del eje
hueco del huso, mientras el orificio de salida desemboce en
el canal de salida del hilo del disco slmacenador 7y en la
parada del huso estéd dirigido contra la superficie de desvia-
cidn 19 que tiene forma de cuchara y por la que el chorro del
inyector (de aire a presifn) que sale en lo esencial horizon=-
talmente es desviado hacia srriba a la rendijs entre la copsa

protectora 8 y el 1imitador de balén 20, con lo que el hile

llege a la posicién 4', de modo que el mismo queda preperado
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para un subsiguiente proceso de anudacién por medic del anu-
dador manual 21.

En cuanto al anudador manual 21 trétase de un dispo-
sitivo de anudacién de tipo convencional, a saber un anudador
manual equipado con un pico anudador, una cuchilla de separa=-
cibn y elementos para sujetar y desprender, en el que los dos
cabos de hilo a anudar entre si son conducidos transversalmente
sobre el lado superior del anudador manual 21 en dos hendiduras
22 y 23 que se ven en las figuras 3, 4 y 5. Por el accionasmien-
to del pulsador 24 (Figuras 3 y 5) se realiza a continuacién
la anudacién de los dos cabos de hilo por medio del mecanismo
anudador. Para poder preparar, es decir colocar el anudador
manual 21 en el sitio de retorcer respectivo, estéd previsto
delante de cada huso en la zona del borde superior del limita-
dor de baldm 20 un sujetador estacionario 25 que tiene una su-
perficie de apoyo inclipmado 26 exterior y un orificio de enchy
fe vertical 27, El anudador manual 21 estd provisto en el lada
del huso de un estribo de enchufe y sujecifin 28, de modo que
el anudador manual 21 en la forma que se desprende especialmen-
te de la Figura 2, puede suspenderse en caso necesario delante
del huso a atender, quiere decir que puede ser enchufado en el
sujetador 25.

En el caso del ejemplo de realizacidn de acuerdo con
la Figura 5 faltan los limitadores de balén. En lugar de estos
delante de cada huso est&n dispuestas las placas 37 para la
conduccidn del aire, siendo la forma de las placas similar a la
de las descritas en la publicacién alemana 1.904.473. Puesto que

segin el ejemplo de realizacifn cada huso estd equipado con un
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dispositivo de enhebrar neumftico y por lo tanto no hace fal-

ta una hendidura de enhebrar, los bordes verticales 39 de las
respectivas placas 37 yuxtapuestas topan entre si directamente.
En el borde supericr de cada place 37 estd previsto el sujeta-
dor 25 para un anudador 21, Conforme a la Figura 5 en el sujeta-
dor 25 de un sitio de retorcer estd colocado el anudador manual
21. En la Figura 5 se ve ademfs que las placas 37 estén sopor-
tadas por los separadores 38 que también en el caso de la otrs
forma de ;ealizacién estén previstos convenientemente, tal co-
mo Io muestra la Figura 4. En lo demés valen con respecto a la
Figura 5 las mismas explicaciones dadas para las formas de rea-
lizacidn de acuerdo con las otras figuras.

Delante de cada huso 1 estd dispuesto ademés dentro
de una pared exterior 29 o en el caso de la forma de realiza-
cién de acuerdo con la Figura 5 debajo de las placas 37 un
emisor 30 que en forma mecénica o eléctrica colabora con los
dispositivos de mando que sirven para la parada y la nueva
puesta en marcha del huso y del cilindro de friccidén que im-
pulsa a la bobina de almacepamiento y eventualmente también
para la conexién y desconexifn del dispositivo de enhebrar
neumdtico. Cada emisor esté inesertado en el circuito de conmu-
tacién cde los mencionados dispositivos de mando, para lo cual
para el cilindro de friccifn que impulsa & la bobina de alma-
cenamiento puede emplearse un dispositive de mando de acuerdo
con la patente espafola n? 364.218, para el huso un dispositi-
vo de mando de acuerdo con la patente espafiola n? 404.011 y
para el dispositivo de enhebrar neumdtico un dispositivo de

mando conforme a la patente espafficla n? 392.653. De acuerdo
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con las Figuras 1 y 2 el emisor 30 esté equipado con un bota-
dor 31 dirigido verticalmente, el cual cuandoc el anudador
manual estd enchufado en el sujetador 25 es oprimido por el
extremo exterior del estribo de enchufe y sujecién 28, con lo
que el emisor esté conectado en el sentido de "parada del hu-
so", de modo gue una nueva puesta en marcha del huso y del
cilindro de friccibén queda blogueada, pero tal vez se pone en
accibn el dispositivo de enhebrar neumdtico.

En la pared exterior 29 esté fijado un soporte 32 que
lleva dos barras de guia 33 que se extienden verticalmente
hacia arriba y en las que se guian en forma desplazable los
tensadores 34 del hilo 34, Con cada tensador 34 estd combina-
do un 6rgano de sujecibn estacionario 35 en forma de un estri-
bo de sujecifn.

S5i durante el funcionamiento del huso sobreviene
una ruptura del hilo, se para el huso, por ejemplo por medic
de un guardahilos eléctrico, precisamente en una posicidn
tal que el canal de salida del hiloc del disco almacenador 7
estd dirigido contra la superficie de desviacidn 19. Si shora
el anudador manual 21 se enchufa en el sujetador 25, se realiza
un eccionamiento del emisor 30 que pone en funcionamiento el disg
positivo de enhebrar neumético, debido a lo cual el hilo 4 que
procede de la bobina suministradora 3 ocupa la posicidén 4!,

El hilo puede ser aprehendido entonces a mano y colocado en
la hendidura 22 del anudador manual 21. El cabo del hilo se

coloca alrededor del saliente 36 del tensador 34 correspondien-
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te y queda sujeto entonces o aprisionads por medio del bdrgana
de sujecibén 35 de tal manera que el tensador 34 del hilo ocupa
por ejemplo la posicién media representada en las Figuras 3 y
5, Después se agarra el cabo de hilo correspondiente a la bobi-
na almacenadora y se coloca en la forma arriba descrita encima
o a través de los frganos guiahilos respectivos y se conduce

al anudador manual 21. El1 cabo del hilo se dobla alrededor de
un gancho virasble 37 fijado en el anudador manual 21 y se colo-
ca en la hendidura 23 antes de que gl hilo se coloque alrededor
del saliente 36 del tensador 34 correspondiente y se aprisiona
o sujeta por medio del &rgano de sujecidn 35,

Cuando los dos cabos de hilo ocupan esta posicidén, que
se ve especialmente en las figuras 3 y 5, puede ponerse en ac-
cién el anudador manual 21 oprimiendo al pulsador 24, de modo que
el proceso de anudacifn se realiza y se cortan los dos cabos
de hilo sujetos por medio de los érganos de sujecién 35. Puesto
que durante el proceso de anudacién une determinades longitud
del hilo se introduce en el anudador manual 21, los dos tensa-
dores 36 del hile son atraidos hacia arriba, por ejemplo a la
posicién dibujada en la Figura 3, seflalada con 36', de modo
que ambos tensadores 34 tienen al mismo tiempo la funcién de
Grganos compensadores de longitud. Hacia el final del proceso
de anudacifn el gancho 40 es virado para dejar en libertad al
hilo y un estribo de extraccidn 41 se mueve desde el anudador
manual 21 hacia arriba y extrae el anudador manual 21 el hilo

anudado en el sitio 42,

Unea vez terminado el proceso de anudacién el anudador
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manual 21 se desacopla de su sujetador 25 y su estrihbn de su-
jecidn 28 deja en libertad 21 botador 31 del emisor 30. Con es-
to el emisor es accionado en el sentido de "puesta en marcha
¢l huso", a lo que se puede unir al mismo tiempo una paraliza-
cifn del dispositivo de enhebrar neumftico.

En lo que antecede se ha explicado detalladamente
con ayuda de los ejemplos la forma en que se maneja sl anuda-
dor manual 21 y como su acoplamiento y desacoplamiento puede
actuar sobre la maquina en el sentide de "parada del huso" y
"nueva puesta en marcha del huse", si la miquina de retorcer
a doble torsidr esté equipada con los dispositivos de mando
apropiados. Pero el empleo de un sujetador 25 ys trae consigo
ventajas considerables si se renuncia a provocar por medio del
anudador manual determinadas funciones en el sitio de retorcer,
porque la posibilidad de fijar el anudador manual 21 en el si-
tio, de retorcer & atender, facilita el manejo del huso también
cuando los cabos de hilo a anudar se llevan solamente & mano
gl anudador manual 21 y las funciones mencionadas se realizan

independientemente del enudador manual 21,

Se reivindica como nuevo y de propia invencién:

l.- Miquina de retorcer a doble torsifn con anudador
manual, caracterizada porque delante de cada huso mds o menos
a8 la slturs de la superficie frontal superior de una bobina
suministradoras colocada est& dispuesta en forma estacionaria
un sujetador para la colocacidn desacoplable del anudador ma-

nual en la pasicidn de anudacién.
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2.- Miquina, de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizada porgue con dispositivos de mando para la parada
y la puesta en marcha del huso y del cilindro de impulsifin
correspondiente para la bobina de almacenamiento, se estable-
ce que delante de cada huso en la zona del sujetador estd
dispuesto un emisor insertado en el circuito de conmutacidn
de los dispositivos de manda, el cual, cuando el anudador ma-
nual estd colocado en el sujetador esté conmutado a "parada
del husa" y que al ser desacoplado el anudador manual del suje-
tador conmita los dispositivos de mando a "puesta en marcha
del huso".

3.- MAquira, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque con husos que estén rodeados
cada uno por un limitador de balén cilindrico, se establece
que el sujetador estd previsto siempre en el borde superior
del limitador de baldn.

4,- Maquina, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque con husos delante de cada uno
de los cuales estd dispuesta una placa para la conduccifn dei
aire, se establece que el sujetador esté previsto siempre en
el borde superior de por lo menos una placa.

5,- Madquina, de acuerdo con las reivindicaciocnes
anteriores, caracterizada porque el emisor estd equipado con
un botador de accionamiento que se extiende verticalmente y
que penetra en la via de movimiento de un estribo de sujecidn
o de enchufe fijado en el anudador, el cual estribo puede ser
enchufada en una abertura del sujetador.

.- Méguina, de a cuerdo con las reivindicaciones
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anteriores, caracterizada porque debajo de cada sujetador es-
tén dispuestos un dispositivo de tensado y un dispositivo de
sujecidén para los dos cabos de hilo a anudar entre si.

7.- Maguina, de acuerdc con las reivindicaciones an-
teriores, caracterizeda porque el dispositivo de tensado del hi-
lo tiene para cada cabo de hilo un tensader mdvil con un salien-
te de sujecidn gui;do el tensador & lo largo de una barra de
guia estacionaria y vertical, alrededor de cuyo saliente el
caba de hilo respectivo, que viene desde arriba, se puede colo-
car y puede ser conducido al correspondiente Srgano de sujecidn
que tiene la forma de un estribo de sujecidn que se encuentra
esencialmente a la misma altura de los extremos superiores de
los extremos superiores de las barras de quia,

8.~ Maquina, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque con dispositivos de enhebrar
de funcionamiento neumdtico combinados con los husos, los cua-
les desplazan el cabo de hilo, que procede de ls hobina de su-
ministro y sale del disco almacenador, exteriormente hacia arri
ba, se establece que el accionamiento del emisor al ser coloca-
do el anudador manual en el sujetador pone en funciommiento
el dispositivo de enhebrar neumdtico, el cual queda parado
cuando el snudador manual es desacoplado del sujetador.

9.~ MAQUINA DE RETORCER A DOBLE TORSION CON ANUDADDR
MANUAL.

Tal como se describe y reivindica en la presente Me-
moria Descriptiva, que consta de catorce hojas escritas a mé-

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 1.8 dUi 1578
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