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MEMORIA DESCRIPIIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION por VEINTE afios
a nombre de ETABLISSEMENTS M, GRIFFET S.A.
entidad francesa

establecida en 284, boulevard Gay-Iussac, 13014 lMarsella,

Prancisa

por: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN DISPOSITIVO
DE VALVULA DE CONTROL SEPARADO PARA BRAZOS DE MA-
QUINAS DE MANTIPULACION DE CARGAY
(Clase Internacional F15b)
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La pr-esente invencién se refiere a un dispositi
vo de valvula de control separado para el mando, mediante
gato hidréulico, del movimiento de descenso de un dérgano
de trabajo, tal como un brazo de volada (o inclinacién) va
riable de una méguina elevadora de manipulacidn.

En la técnica actual, los gatos hidréulicos, que
garantizan la variacidn de volada o de inclinacidn de un
brazo de maquina elevadora, se hallan eguipados con valvu-
las de manda del movimiento de descenso del brazo, cuyo
control queda asegurzdo a alta presién, mediante detraccidn
de fluido hidraulico en el circuito de tresbajo gue’ alimenta

a estos gatos. El funcionamiento de tal dispositivo de la

técnica actual, tal como se cdescribira a continuacidn en cg

nexién con la figura 2, tiene por resultado que no se logra
obtener un movimiento de descenso continuo y sin tirones ni
sobresaltos del drganc de trabajo, més gque frenando muy enér
gicamente el fluido hidréulico expulsado de la capacidad ipn
ferior del cilindro del gato bajo el efecto del propioc peso
del érgano de trabajo, o del propio peso de este drganoc més
el peso de la carga que se le aplica. Este frenado del flui
do hidrdulico se obtiene por laminado a traves de un orifi-
cio de paso calibrado de dimension reducida, lo quc ocasio-
na los siguientes inconvenientes:

a) produccidn de un laminado de fluido hidréulico

muy importante, lo gue se traduce por un calentzmiento per-

-9 -
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judicial del fluido,

b) obligacién de utilizar el circuito de fluido
hidrdulico de trabajo a alta presién, que alimenta la capa-
cidad superior del gato de descenso del brazo, para.asegu-
rar el control por contra-presién de la vAlvula de charne-
la que gobierna el descenso del brazo, aunque los propios
pesos del brazo, y eventualmente de la carga que se le aso-
cia, bastan habitualmente para asegurar el descenso de este
brazo por simple gravedad, sin necesidad Ae utilizar esta al
ta presifn, El control de la valvula se traduce, de este mg
do, por un despilfarro de energia, por una parte, y por la
transformacién posterior en calor de esta snergfa en el ori
ficio calibrado, que produce un calentamiento nefasto del
fluido hidr&ulice, por otra parte.

El objeto de la presente invencidén consiste, por
consiguiente, en prever un dispositivo'de vdlvula perfeccip
nado, que permita un movimiento regular de descenso de un
hrazo de inclinacién variable bajo su propioc peso, y eventual
mente bajo el peso de una carga asociada, sin reclamar un
laminado excesivo del fluido hidréulico que se escapa de la
capacidad inferior del gato qus manda el descenso de este
brazo, y, por lo tanto, sin Calentamiento excesivo del flui-
do hidréaulico.

' £s otro objeto de la presente invencién prever un

dispositivo de valvula cuyo control no exija, para el movi-
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miento de descensc anteriormente mencionado, el emplec del
fluido hidraulico de trabajo a alta presién, pudiendo alcan
zar por ejemplo los 400 bares, lo que permite evitar un deg
pilfarro de energia, por una parte, y una transformacidén
posterior ce esta energia en un calentamiento nefasto del
fluido, por otra parte.

Otro objeto todavia de la presente invencidn copn
siste en prever un dispositivo de vélvula cuyo control pue
da quedar asegurado mediante una presién relativamente baja,
por ejemplo inferior a 20 bares, a fin de poder utilizar pa
ra este control un fluido auxiliar, tal como aire comprimido
o0 aceite a baja presidn, proporcionaco por un circuito anejo
de servicios generales, por ejemplo. -

Otros objetos y ventajas de la presente invencion
apareceréan en el curso-de la descripcidén siguiente, efectua
da en relacién con los dibujos adjuntos, en los gue:

La figura 1 es un esquema en alzado de un ejemplo
de maquina elevadora con brazo de volada o de inclinacidn
variable que utiliza el dispositivo de vélvula de la pre=
sente invencidn.

La figura 2 es un esquema de conexidn hidréulica
relativa a un dispositivoc de véalvula caracteristica de la
técnica anterior, y

La figura 3 es un esquema de conexidn hidréulica

referente al dispositive de vadlvula de la presente invencidn
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La figura 1 representa un ejemplo de brazo 1 de
volada o de inclinacién variable, articulada alrededor de
un eje horizontal 2, solidarioc de un soporte 3 montado so-
bre un vehiculo 4. El gato hidrdulico 5 permite los movi-
mientos de subida y de bajada del brazo 1. Un dispositivo
de v&lwula, de acuerdo con la presente invencién, que per
mite mandar el movimiento de descenso del brazo 1, se halla
representado esquem&ticamente en 6. P representa la carga
aplicada en la articulacién 7 del vastago B del gatc sobre
el brazo 2, siendo debida esta carga, ya al propio peso

del brazo mismo, ya al propio peso de este brazo més, cven

tualmente, el peso de la carga § manipulada por el brazo.

: La figura 2 representa el dispositivo clésico de
vhluula de mando utilizado hasta ahora en la técnica ante-
rior. £1 gato 5 de variacién de volada de brazo estéd equi-
pado con una vélvula 6, cuyo control queda asegurado por
la presién de alimentacién de la capacidad superior 11 del
gato, opuesta a la capacidad 10 que comunica con la valvula
6. £l gato 5 sigue siempre sometido al esfuerzo de la carga
P, siendo la carga P debida al propio peso del brazo mismo
més, eventualmente, el peso de la carga asociada a este bra
z0.

La capacidad 10 del gatoc 5 se encuentra, por con-
siguiente, siempre bajo una presién variable, siendo esta

presién tanto mayor cuanto més importante es la carga P. El
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6rgano de vdlvula 12 se halla ahora ssbre su asiento por
esta presidn. Para hacer entrar el védstago 8 del gato, hay
que abrir la vdlvula 6, separando el-érgano 12 de su asien
to. Para hacerlo, se alimenta la capacidad 11, La presidn
sube, ya que el fluido hidréulico de la capacidad 10 no pug
de escaparse. Se envia entonces esta presidn sobre el pis-
tén 13 del dispositivo de vAalvula que separa al drgano de
vlvula 12 de su asiento, y permite el escape del fluido
contenido en la capacidad 10. En este memento, la presién
en 11 cae, y la vélvula 6 se cierra de nuevo. S6lo se lle-
ga a tener un movimiento continuc frenando muy fuertemente

el fluido hidréulico que circula a partir de la capacidad

10, a través de un orificio calibrade 17. Esto origina los

siguientes inconveniertes, ya citados:

a) laminado muy importante del fluido, que se tra
duce por un calentamiento importante de este fluido, incom-
patible con el trabajo que se le exige,

b) velocidad de descenso del brazo vacio extrema-
damente lenta, y obligacidn de trabajo a presidn en la capa
cidad 11, tanto durante los desplazamientos de descenso en
carga como en vacfo, lo gue produce un despilfarro de ener-
gia, por una parte, y luego la obligacidn de transformar eg
ta energfia en calor en el seno del fluido,

5e hace referencia ahora a la figura 3, que repre

senta las conexiones hidréulicas del dispositivo de vélvula
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de control scparado, caracter{stico de la presente invencidn,
£1 monteje del gato 5 es idéntico al montaje anteriormente
descrito, pero el drgano de vAlvula 33, se halla equipado
con una aguja de descompresién 34, y el pistén de piletaje
30 se halla dimensionado de tal modo que pueda empujar la
aguja de descompresién 34, halléndose al maximo la presidn
en la capacidad 10. El control del pistdn 30 esté asegura-
do por la alimentacién en 31 de un fluido de control a bajs
presién, cada vez, por ejemplo, que se actda saobre la palan
ca 21 del distribuidor 20 para alimentar la capacidad 11

del gato 5. El orificio calibrado 38 esté dispuesto para ga
rantizar una velocidad de descenso del brazo cargado, deter
minado en funcidn de la presién méxima que reina en la ca-
pacidad 10, por consiguiente con independencia de la presién
que reina en la capacidad superior 11 del gato 5.

La presién que reina en la capacidad 11 puede,
por consiguiente, ser muy pequefia, ya que el propio peso
del brazo y de la carga gue, gventualmente, se le asocie,
tiende siempre a hacer descender el brazo por simple grave
dad, actuando sobre el vastado B8 del pistén opuesto a la cz
pacidad 10. El laminade del fluido hidrdulico en 38 es ra-
cional, y corresponde dnicamente al trabajo necesario de
disminucidn de velocidad del brazo. En caso de rotura de
una canalizacion, por ejemplo en R, el orificio 38 permite

mantener la velocidad de descensc del brazo al valor deter-
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minado, y el hecho de soltar la palanca 21 del distribui-

dor 20 corta el control y cierra el drgano de vélvula
33.

Hay gue sefialar que en esta figura 3, la referen
cia 22 corresponde a la bomba de fluido hidréulice que ali
menta al ;ato, mientras que 23 es el depdsito de fluido hi-
dréulico, Hay gque secfialar, asimismo, gue el pistén 30 se
desliza bajo el efecto de la presidn del fluido de contraol
en el interior de una cémara cilindrica presionizada 40,
que el drganoc de la vdlvula 33 se desliza en el interior de
una cémara cilindrica escslonada y presionizada que compren

de dos partes: una parte de admisién de mayor didmetro 42,

"y una parte de escape de menor didmetro 41. El resalto que

delimita la parte cilindrica de esta cadmara presionizada

de menor diametro constituye el asiento 36 del érgano de
védlvula 33. En ausencia de la alimentacion de la presién

de fluido de control sobre el pistén 30, el drgano de val-
vula 33 es mantenido contra su asiento 36 por la contra-pre
sion ejercida sobre este 4drgano de vAlvula por el fluido
hidréulico, presente simulténeamente en la capacidad infe-

rior 10 del gato, y en la parte de admisién 42 de mayor

‘diémetro de la cémara presionizada que contiene el érgano

de valvula. Un resorte 35 puede, asimisma, contribuir al
mantenimiento del 6rganoc de vdlvula 33 contra su asiento

36, como es bien sabido por el técnico. Hay que sefialar
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también gue la referencia 32 designa el conducto que pone
en comunicacién la capacidad inferior 10 del gato, y la
parte de admisidn 42 de la cémara presionizada que contie
ne el érganc de vélvula 33. .

Eventualmente, puede mejorafse adn cl dispositi-
va de la presente invencién afiadiendo una vélvula de resoxr
te de sobrepresién 43, que permite climinar los ocasionales
golpecs de ariete durante el cierre brusco del 6rgano de v&l
vula 33, o también equilibrar las presiones que reinan cn
las capacidades 10 de gatos tales como 5, cuando varios de
estos gatos 5 se hallan montados en parzlelo sobre el mis=~
mo brazo mévil de trabajo, y una de las vélvulas 33, asocia
da a uno dec estos gatos 5, cierra mal. Como se aprecia en
la figura 3, la vélvula de resorte 43 permite, en el curso
de un cierre brusco del érganc de la vélvula 33, y bajo el
efecto de la sobrepresién moméntdnea asi originada, hacer
comunicar temporalmente la parte de admision 42 de la céma

ra presionizada gue contiene los &rganos de v&lvula 33 con,

por una parte, la seccién 41 de escape de esta camara presig

nizada y, por otra parte, con la cara inferior 44 del pisg
t6n 30, solo en el casc con que éste no se halle en posicién
desplazada bajo al efecto de la presidn del fluido de con-
trol alimentado en 31.

La presente invencién no se limita a los sjemplos

de realizacién que acaban de describirse, y por el contrario
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es susceptible de variantes y de modificaciones que se
pondrén de manifiesto al técnico.

La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Francia, el 4 de Junio de 1973, bajo el
Ne 73/20234, se acoze a los beneficios del Artfeulo 51
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia ¥ nueva que
Se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los
gue se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1l2,- Perfeccionamientos introducidos en un
dispositivo de vdlvula de control separado para brazos
de miquinas de manipulacidn de carga, para el mando por
gato hidrdulico del movimiento de descenso por gravedad
de un Srgano mévil de trabajo, caracterizados porque di
cho dispositivo comprende: una primera cdmara presioni-
zada que recibe un primer fluido bajo presidn, o fluido

de control; un pistén de control, que se desliza en la

- 10 -
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primera cdmara bajo la presidn del primer fluido; una se
gunda cdmara presiondzada que recibe un segundo fluido
bajo presién o fluido de trabajo del gato, estando cons
titufda esta segunda cédmara por una parte de admisién,

¥y una parte de escape, y constituyendo el asiento de un
Srgano de vilvula que se desliza en la parte de admisién,
la separacién entre la parte de admisidn ¥y la parte de
escape; un vistago solidario del pistén, y que se desli
za de forma ajustada y estanca en una perforacidn practi
cada a través de la pared que separa la primera cimara
presionizeda de la segunda cédmara presionizada, permitien
do este vdstago separar el Srgano de vilvula de su asien
to, en el curso de un desplazamiento del pistén de la pri
mera cémara presionizada, bajo la aceidn del primer flui
do o fluldo de control, lo gue permite al segundo fluldo
contenido en la capacidad inferior del gato de descenso
circular, a través del drgano de la vilvula asi separado
de su asientc, en retorno hacia un depésito aproplado, y
estando este Srgano de vélvula normalmente mantenido con
tra su asiento, a falta de la presién del primer fluido
sobre el pistdn de control, mediante la contra-presién
del segundo fluido que reina en la parte de admisidn de
la segunda cdmara presionizada ¥y en la capacidad inferior
del gato de descenso, y/o por un medio de resorte apropig

do; un orificio calibrado situado en la salida de la par

- 11 -
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te de escape de la segunda cdmars presionizada, que per
mite regular por preseleccién de la seccidn de salida del
segundo fluido a través de este orificio, la wvelocidad
de descenso del Srgano de trabajo por simple gravedad;
¥ porque la superficie activa del pistén de control que
recibe la presidén del primer fluido es sufieiente para
originar una fuerza capaz de separar el brgano de viivu-
la de su asiento, a pesar de la contra~presién ejercida
sobre esta vdlvula por el segundo fluido; y porque las
naturalezas y niveles de presidn de los fluidos primero
Y segundo son independientes, lo que permite utilizar
dos circuitos de fluido totalmente Separados para el con
trol del drgano de vdlvula, por una parte, y para el tra
bajo del gato, por otra parte.

22,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
12, caracterizados porque 1la presién del primer fluido,o
presién de control del Srgano de vdlvula, es una presidn
relativamente baja, inferior a 20 bares; y porque la pre
sién del segundo fluido, o presién de trabajo del gato,
es una presién elevada, pudiendo alcanzar varios centeng
res de bares,

38.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
18, caracterizados porque dicho dispositivo comprende, ade
nés, un medio de v4lvula de sobrepresidén, cuya seccidn de

Paso de fluido es inferior a la seccidn de paso de flui-

- 12 -



do de la vilvula, poniendo en comunicacidn esta v4lvula

la parte de admisidn de la segunda cémara presionizada

con la parte de escape de esta misme cédmara, en el curso

de un cierre brusco del Srgano de la v4lvula sobre su asien
5 to, lo que permite evitar los golpes de ariete en tal ca-

80,
48,- Perfeccionamientos segiin una cualquiera

de las reivindicaciones 1% a 3%, caracterizados porque
el Srgano mdvil de trabajo asociado es un brazo de eleva
10 cién y de manipulacidén de inclinacidn variable.
52,- PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN DIS
POSITIVO DE VALVULA DE COHTROL SEPARADO PARA BRAZOS DE
MAQUINAS DE MANIPULACION DE GARGA,
Tal y como se hadescrito en la Memoria que an
15 tecede, representado en los dibujos que se acompafian y
para los fines que se han especificado,
Esta Memoria consta de trece hojas escritas a
miquina por una sola cara. )
Madrid, N I
20 P.A.
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