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El invento se refiere a un dispositivo alimentador de

hilo para mdquinas textiles, con un tambor accionable:para
ser hecho girar, sobre el que um hilo procedente de una bo-
hina de reserva es arrollable en sentido tangenecial a éfec—
tos de formar una reserva intermedia de hilo, ¥ con un ele-
mento de gula para el hilo desarrollado del tvambor.

Si un dispositivo alimentador de hilo de este tipo es
empleado para la denominada alimentacidén positiva de hilo,
en la que el dispositivo alimentador de hilo cede tan solo
una cantidad limitada de hilo en cada ciclo de trabajo de la
maquina- textil, entonces es preciso que las partes de traba-
jo méviles de la mdquina textil y el tambor del dispositivo
alimentador de hilo se muevan siempre de manera exactamente
sineronizada. Si como consecuencia de inercias de masas, hol
gura o0 resbalamiento en el accionamiento, deceleraciones de
frenado w otros motivos, se producen diferencias en la mar-
cha sincronizada, entonces existe el peligro de qQue la mdqui
na textil revire del tambor mas o menos hilo del que corres-
ponde a su rotacidén. Debido a ello se pueden producir rotu-
ras del hilo o reducciones de la tensidén del mismo hasta
quedar ésta reducida a cero, pudiendo ambas cosas tener como
consecuencia defectos del género.

E1l invento se ha propuesto perfeccionar de tal modo un
dispositivo alimentador de hilo del tipo definido al primci-
pio, que las diferencias en la sincronizacidn entre la ma-

quina textil y el dispositivo alimentador de hilo no origi-

nen perturbaciones em la alimentacidén del hilo. Este proble-

ma se resuelve conforme al imvento, por el hecho de que el
elemento de guia para el hilo estéd soportado de manera movi-

ble transversalmente con respecto a la direceidn del hilo
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que pasa por el elemento de guia para el hilo, y estd carga-

do de tal modo por un acumulador de energia, que el hilo es
desviado eldsticamente hacia el lado a efectos de formar un
bucle de compensacién.

En el dispositivo alimentador de hilo conforme al in-
vento, el hilo forma entre el tambor y la mdquina textil un
bucle de compensacién que que puede hacerse mayor o menor.
Las variaciones de longitud del hilo entre el tambor y los
elementos de trabajo de la mdquina textil, originadas por
diferencias de la marcha sincronizada entre miquina textil j
Sambor del dispositivo alimentador de hilo, se compensan me-|
diante la variacién del tamafio del bucle, sin que por ello
tuviera que producirse la rotura del hilo o una caida de la
tensibn del mismo. Esta ventaja se consigue sin necesidad
de piezas edicionales sustanciales, puesto que en el dispo-
gitivo alimentador de hilo se le asigna al elemento de guia
para el hilo, adicionalmente & su misidén principal de provo-
car el avance del hilo apropiado para la alimentacidn posi-
tiva o respecvivamente intermitvente del hilo, la funcién
adicional de, mediante la desviacién eldstica hacia el lado
del hilo, crear un bucle de compgnsacién en la alimentacién
positiwa del hilo.

E¥n un dispositivo alimentador de hilo del tipo descri-
to al principio ya conocido (solicitud de patente alemana
publicada n® 1.760.600), el elemento de guia para el hilo,
hecho en forma de ojete, estd montado en el extremo libre

de un brazo basculante. Lste brazo puede adoptar dos posi-

ciones. En la primera posicidm se encuentra el oyete a cierd
ta distancia radial del eje del tambor, provocando con ello

una alimentacidn positiva del hilo. En la segunda posicidm
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el ojete estd alineado con el eje del tambor, de modo que

con el mismo dispositivo alimentador de hilo resulta posible
una alimentacidm intermitente del hilo mediante el devanado
por la punta del borde inferior del tambor. El.brazo bhascu-
lante que sustenta el ojete se encuentra fijo en las dos po-

siciones, de modo que en el dispositivo alimentador de hilo

|no estd adoptada ninguna medida contra la posibilidad de per

turbacién precedente, que existe en la alimentacidén positiva
del hilo. El invento prevé por lo tanto un perfeccionamiento
del dispositivo alimentador de hile conforme a la solicitud
de patente alemana publicada n® 1.760.6063 en forma que el
elemento de guia para el hilo estd dispuesto, de la manera
conocida, de tal modo que desde una primera posicidén para
alimentacidn positiva del hilo, en la que se halla dispuesto
a cierta distancia radial del eje del tambor, asi como de
manera movible transversalmente con respecto & la marcha del
hilo para formar el bucle de compensacidn, es trasladable a
una segunda posieidn para alimentacidn intermitente del hi-
lo, en la que se encuentra dispuesto en forma alineada con
el tambor del eje. kl brazo basculante que, con su ojete,
sirve en el dispositivo alimentador de hilo conocido para
pasar de una alimentacidén positiva del hilo a una intermi-
tente, y a la inversa, forma en el perfeccionamiento del in-
vento, en su posicidn para alimentacidén positiva del hilo,
al mismo tiempo el elemento de guia para el hilo que genera
un bucle de compensacién en la retvirada del hilo detrds del
tambor.

De acuerdo con un perfecclonamiento ventajoso del in-
vento, el elemento de guia para el hilo forma parte al mismo

tiempo de un mecanismo de parada que vigila al hilo en cuant
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a su rotura. Con ello recibe el elemento de guix para el hi-
lo otra funcidén mas, a saber, el control del hilo desenro-
llado del tambor, en cuanto a su rotura. Como en su posicidn
para alimentacidn positiva del hilo, el elemento de guia pa-
ra el hilo se encuentra sometido a la aceidn de un acumula-
dor de energia, se puede uvilizar el movimiento del elementq
de guia para el hilo originado en la rotura del hilo por el
acumlador de energia para para parar la mdquina textil y el
dispositivo de alimentacidn.

Entre la periferia del tambor y el elemento de guia pa-]
ra el hilo situado a cierta separacidén radial del sambor,
estd dispuesto convenientemente un elemento de apoyo para el
hilo, de tal modo que apuntala al hilo pasante a lo largo
del elemento de apoyo en contra de la desviacién del hilo
originada por el elemento de guia para el mismo. E1 bucle dg
compensacidén no se forma con ello en el curso del hilo hastd
detrds del elemento de apoyo para el hilo. La desviacidn ha-
cia un lado del hilo, precisa para la formacion del bucle de
compensacion, no se extiende con ello hasta la superficie
del tambor. Por el contrario, el hilo puede moverse radial-
mente hasta el elemento de apoyo en la direccidn mds favora-
ble para un devanado sin estorbos del hilo del tambor, no
siendo desviado hacia el lado hasta después de pasar sobre
el elemento de apoyo.

El elemento de apoyo para el hilo puede ser convenien-—
temente regulable en sentido paralelo al eje del tambor. Me-
diante esta regulacidén se puede ajustar el curso del hilo
mAis favorable para el desenvanado del hilo del tambor y pa-
ra la rormacidén del bucle de compensacidn.

Cuando el elemento de guia del hilo, dispuesto debajo
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de un acumulador de energia de manera movible transversal-
mente con respecto & la direccion del hilo desenvanado del
vambor, forma al mismo tiempo parte de un mecanismo de para-
da que vigila el hilo en cuanto a su rotura, entonces es es-
pecialmente favorable que el elemento de apoyo para el hilo
esté dotado de un ojete que, desde una primera posicién pa-
ra alimentacidn positiva del hilo, en la que estd dispuesto
de manera fija & una cierta separacidn radial del eje del
tambor, sea trasladable a una segunda posicioén para alimen-
tacidn intermitente del hilo, en 1la que se halla dispuesto
alineado con respecto al eje del tambor. La misidn de cambia
de alimentacidn positiva del hilo a alimentacidn intermiten-
te, ¥y a la inversa, le estd asignada en esta forma de reali-
zacién del invento al elemento de apoyo para el hilo. El ele
mento de guia para el hilo, que representa un mecanismo de
parada, sigue con ello siendo eficaz también al ajustarse el
dispositivo a alimentvacidén intermitente del hilo. ¥l hilo
desenvanado del tambor sigue por consiguiente siendo vigila-
do en cuanto a su rotura también en la alimentacidén intermi-
tente del hilo.

Ejemplos de realizacidn del invento serdn explicados a
continuacion a base del dibujo, mostrando:

La fig. 1, un alzado lateral de un dispositivo alimen-~
tador de hilo conforme al invento, en la posicidn para ali-
mentacién positiva del hilo;

la fig. 2, una representacién correspondiente a la fig.
1, en la posicidén para alimentacién intermitente del hilo;

la fig. 3, una vista desde arriba sobre el dispositivo
alimentador de hilo conforme a la fig. 2;

la fig. 4, un esquema eléctrico;
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la fig. 5, un alzado lateral de otra forma de realiza-

cién del invento;

la fig. 6, un alzado lateral de otro dispositivo ali-
mentador de hilo conforme al invento, en la posicidén para
alimentacidn positiva del hilo;

la fig. 7, una vista parcial correspondiente a la fig.
6, en la posicidn para alimentacién intermitente del hilo;

+ la fig. 8, una seccidn a través del tambor acumulador;
la fig. 9, una vista desde arriba sobre el dispositivo
de acuerdo con la fig. 6, y

la fig. 10, un detalle.

Bl dispositivo alimentador de hilo conforme a las figs.
1 a5 estd dotado de un tambor 1, que estd soporvado de ma-
nera giratoria en una caja 2. La caja 2 estd dispuesta en el
extremo exterior de un brazo sustentador 3 que, en su extre-
mo inverior, estd dotado de una pieza de apriete 4, con la
que se puede sujetar el dispositivo alimentador de hilo so~
bre una pieza de soporte de una mdquina textil. En 5 pueden
verse contactos eléctricos para la alimentacidén de las par-
tes eléetricas del dispositivo alimentador.

E1l tambor 1, que en el ejemplo de realizacibn dibujado
estd conformado a manera de jaula de barras, forma en su
seccidén superior 1a una polea limitada por abajo por una
brida 6, y que estvd abrazada por una correa 7. La correa 7
se mueve sobre una polea motriz 8 (compédrese la fig. 4) que
a su vez, es impulsada a través de un arbol indicado en 9
con lineas de trazos y puntos, mediante el motor de acciona+t
miento principal 10 de la miquina textil, con la que coope-
ra el disposivivo alimentador. De este modo puede el tambor

1 ser hecho girar por el motvor de accionamiento principal
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10 de manera sustancialmente sincronizada con los elementos
de trabajo movidos de la méquina tvextil.

Un brazo basculante 11 estd soportado en 1la caja 2 de
manera giratvoria en torne de un eje 12. El eje 12 discurre
perpendicular al eje de giro ideal 13, halldndose con éste
en un planc comin. Un muelle espiral 14, dibujado con lineas
de vrazos en las figs. 1 y 2, ataca al eje 12 y pretende ha-
cer bascular al brazo basculante 11 en las figs. 1 y 2 en el
sentido opuesto al de las manecillas del reloj. El eje 12
estd sustentado por lo demds en una rueda moleteada 14a,so-
portada de manera giratoria en la caja 2, ¥ con la que se
puede regular la posicidén del barzo basculante 11.

En su extremo libre, el brazo basculante 11 sustenta un
elemento 15 de guia para el hilo, en forma de ojete.

A un lado de la caja 2, por debajo del eje 12, estd dis
puesta una entalladura 16, en la que eneastra el brazo bhascu
lante 11 de manera soltable, en su posicidén de acuerdo con
las figs. 2 y 3.

En el brazo sustentador %, junto a la caja 2, se halla
soportado un elemento 17 de apoyo para el hilo, de manera re
gulable en la altura en una cabeza de apriete 18. El elemen~
to 17 de apoyo para el hilo estd dotado en su extremo infe-
rior de un brazo horizontal 17a que, en la posicién del bra-
zo basculante conforme a la fig. 1, se encuentra algo por
debajo del elemento 15 de guia para el hilo.

Envla representacién esquemdtica de la fig. 4 se hallan
contenidos dentro del recuadro 19 los elementos de mando per
tenecientes al disnositivo alimentador, mientras que el re-
cuadro 20 encierra los elementos de mando y de accionamiento

de la correspondiente miaquina textil, por ejemplo, una ma-
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quina de hacer punto.

Tal como puede verse en la fig. 4, el brazo basculante
11 estvd acoplado de tal modo con un interruptor doble 21,
que el interruptor doble estd abierto en las posiciones de
trabajo del brazo bhasculante 11 segun las figs. 1 y 2, pero
se cierra cuando el brazo basculante 11 es movido por el
muelle espiral 14 en el sentido opuesto al de las manecillas
del reloj, hasta mds alld de la posicibn conforme a la fig.
1 6 respectivamente 4.

El motor de accionamiento 10 es alimentado a través de
un contactor automdtico 22 desde una red trifdsica 23. 24 es
un relé de desconexidén unido al interruptor 21 a través de
los contactos 5. (on 26 ha sido designado un interruptor de
dos botones, con el que se puede conectar y desconectar el
motor 10 a través del contactor automdtico 22. 27 es un
transformador, a través del cual se puede hacer pasar co-
rriente de baja intensidad por el interruptor 21, PFinalmente
se ha designado con 28 una ldmpara piloto.

El funcionamiento es el siguiente:

Estando conectado el motor de accionamiento principal
10 de la mdquina textil, es impulsado el tamhor 1 a través
de la unidén de accionamiento 7,8,9 con un nimero de revolu-
ciones sincronizado con el movimiento de los elementos de
trahajo de la mdquina textil, por ejemplo, el cilindro de
agujas de una tricotosa circular. Un hilo ¥, procedente de
una bobina de reserva de hilo 29 (fig. 4), es alimentado
tangencialmente al tambor 1, siendo errollado sobhre éste a
efectos de formar una reserva intermedia de hilo V. Para dis
tribuir la reserva de hilo V a lo largo de la envolvente del
tambor, formada por la jaula de barras, estd previsto un eld

mento %0 transportador del hilo. Consiste éste en un disco
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inclinado con respecto al eje de giro 13 del tambor, y que
con brazos radiales penetra entre las barras de la jaula de
barras que forma el tambor 1, estando los extremos exterio-
res de los brazos unidos entre s{ por medio de un anillo ce-
rrado. Elementos transportadores de hilo de este tipo son ya
conocidos, por ejemplo, por la solicitud de patente alemana
publicada n® 1.760.600 y por la patente estadounidense n?
3.419.225. En los casos conocidos, el disco inclinado, que
forma el elemento transportador del hilo, esta dispuesto de
manera basculable en torno de un eje perpendicular al eje de

giro del tambor. En el caso presente no es precisa tal dis-

da fija com relaciédn al eje de giro 13 del tambor, y para
este finm se halla soportado de tal modo sobre un soporte gi-
ratorio, que no ha sido dibujado y que forma con el eje 13
un éngulo que difiere algo de 90°, que conserva la posicién
de inclinacidn espacial visible en el dibujo, pero pudiendo
a pesar de ello girar con el tambor 1,

E1l hilo F, que afluye en sentido tvangencial, es oprimi-
do hacia abajo por el disco 30, en la direccidn axial del
tambor 1, formando asi la mencionada reserva de hilo V.

En la posicidén normal de trabajo del dispositivo alimen

tador de hilo conforme al invento, el brazo basculante 11

adopta la posicién conforme a las figs. 1 y 4. E1 hilo F es
desenrollado del tambor 1 sustancialmente en sentido tangen-
cial, es hecho pasar por debajo del brazo horizontal 17a del

elemento 17 de apoyo para el hilo, y pasa después por el ele

mento 15 de guia para el hilo, realizado en forma de ojete.
Debido a la carga eldstica del brazo basculable 11 en el

sentido opuesto al de las manecillas del reloj,.el hilo P es
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deswiado hacia el lado por el elemento 15 de guia para el
hilo, formando con ello un bucle de compensacién A. El tra-
yeeto exacto del hilo desenrollado del tambor 1, asi como el
tamafio y la forma del bucle de compensacidn A, pueden ser
influenciados mediante el ajuste de la altura del elemento
17 de apoyo para el hilo;

En la posicidn del brazo basculante 11 conforme a las
figs. 1 y 4, el hilo P no puede ser retirado del tambor 1 en
rotacidn con mayor rapidez de la que corresponde al giro del
tambor 1. La mdquina textil no puede por consiguiente consu-
mir nunca nada mds que una determinada cantidad maxima de
hilo.

8i los elementos de trabajo de la mAquina textil consu~
men POr un mMOTivo cualquiera pasajeramente algo mas de hilo
que el liherado por el tambor 1, entonces no origina ésto 14
rotura del hilo en el dispositivo alimentador conforme al
invento. Por el contrario, se reduce tam solo pasajeramente
el bucle de compensacién A, basculando para ello el brazo
basculante 11 en el sentido de las agujas del reloj, en con-
tra de la fuerza del muelle 14. A la inversa, un consumo de
hilo por la miquina textil menor con relacidén al hilo libera-
do por el tambor 1, no origina el aflojamiento del hilo, ya
que el brazo basculable 11, cargado por el muelle, agranda
el bucle de compensacidén A al moverse en el sentido opuesto
al de las agujas del reloj.

5i a pesar de todo se rompiera el hilo } entre el tam-
bor 1 y la maquina textil por un motivo cualquiera, entonces
queda libre el elemento 15 de guia para el hilo, de modo que
el muelle 14 puede hacer que el brazo hasculable 11 gire to-|

davia mds en el sentido opuesto al de las agujas del reloj.
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' el tambor 1. El elemento en forma de ojete 15 de guia para

Con ello se cierra el interruptor 21. Debido a ello es ac-
cionado el relé de desconexidén 24, que lleva al contactor
automatico 22 a la posicidn de desconexidn. Con ello queda
desconectada la mdquina textil. Al mismo tiempo, ¥y a través
del inverruptor 21, recibe corriente la lamparita 28 y se
ilumina, con lo que el personal de servicio es advertido de
la rotura del hilo.

$i se desea una alimentacion de hilo independiente de
la velocidad de trabajo de la maquina textil, por ejemplo,
debido a que en la mAquina textil desconectada y accionada
tan: soclo a mano deban ser realizados trabajos de ajuste o de
reparacién, para los éue haya que tirar del hilo a mano, en-
tonces se coloca el brazo basculable 11 en la posicidén con-
forme a las figs. 2 y 3, en la que queda retenido en la en-
talladura 16. k1 hilo puede entonces ser devanado por la pun
ta del tambor 1. La velocidad de devanado es a este particu-|
lar independiente del numero de revoluciones del tambor. Em

particular se puede devanar el hilo también estando parado

el hilo se encuentra en este casoc alineado con el eje ideal
?

de giro del tambor.l3.

E1l invento no estd limitado al ejemplo de realizacidn

mento 15 de guia para el hilo con otros medios entre sus dos
posiciones, por ejemplo, en una guia de corredera. También
en este caso habria que pfeverse naturalmente una carga me-
diante muelle en sentido transversal con respecto al hilo
saliente, si se trata de una alimentacién positiva del hilo.
Yambién podria preverse, en lugar de un muelle 14, un peso

para cargar el elemento de gula para el hilo en el sentido

dibujado. Naturalmente seria posible tamhién conducir el ele
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correspondiente,

Asimismo es concebible otro accionamiento del tambor 1,
por ejemplo, por medio de un motor que impulse directamente
el tambor 1 y que gire sincronizado con el motor de acciona-
miento principal de la mdquina textil,

Pinalmente también el transporte axial de la reserva
intermedia de hilo V sobre el tambor 1 puede realizarse con
otros medios. En la téenica se conocen para ello, por ejem—
plo, superficies de transporte eénicas, jaulas de barras mo-
vidas entre las barras del tambor y transmisiones por co-
rreas.

En el ejemplo de realizacidén dibujado, y tratdndose de
alimentvacién intermitente del hilo, la reserva intermedia
de hilo sobre el tambor no es mantenida automdvicamente den-
tro de ciertos limites. La reserva de hilo tiene por lo tan-
to que ser controlada y, eventualmente, recargada haciendo
girar el tambor a mano, o con ayuda de- aparatos auxiliares.
Para régimen intermitente, ésto es absolutamente suficiente
en trabajos de reparacién o de ajuste a efectuar en la ma-
quina textil. Si se desea una alimentacidn intermitente del
hilo en un régimen continuo de la maquina textil, entonces
hay que, con ayuda de medios conocidos, mantener la reserva
de hilo automaticamente dentro de limites deverminados, por

ejemplo, dando al elemento de transporte 30 forma de palpa-

dor para la canvidad de reserva de hilo, que origine automd,
ticamente la recarga de la reserva de hilo, tal como ha si-
do descrito en la solicitud de patente alemana publicada n®
1.760.600.

El invento es aplicable también cuando el elemento 15 Te

guia para el hilo no puede ser puesto en una posicién para
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alimentacidén intermitente del hilo. También en la entonces
alimentacidn siempre positiva del hilo se excluyen perturba-
ciones gracias al hucle de compensacidn.

El ejemplo de realizacidn conforme a la fig. 5 concuer-
da parcialmente con el de acuerdo con las figs. 1 a 4. Las
partes iguales han sido provistas de los mismos signos de
referencia y no necesitan por lo tanto ser descritas de nue-
vo.

En el ejemplo de realizacidén conforme a las figs. 1 a
4, el brazo basculable 11 sirve para cambiar de alimentacion
positiva del hilo, a alimentacidén intermitente, ¥ a la in-
versa. En la posicibén segin la fig. 1, forma al mismo tiem-
po un mecanismo de parada, que vigila la pre§idn del hilo
desenrollado del tambor 1. Por el contrario, si es hecho bag
cular a la-posicién conforme a la fig. 2 para alimentacidn
intermitente del hilo, entonces se excluYe su misién como
mecanismo de parada. En el ejemplo de realizacidn de acuerdd
con las figs. 1 a 4 no se tiene en la posicidn para alimen-
tacion intermitente del hilo por lo tanto ningin control

sobre el hilo desenrollado del tambor 1, en 1o que respecta

En: el ejemplo de realizacidn conforme a la fig. 5 se
ha evitado este inconveniente. Aqui se ha asignado la misidn
del cambio de alimentacidén positiva a alimentacidén intermi-
tente del hilo al elemento 17a' de apoyo para el hilo, que
aqui esta hecho en forma de ojete ¥ se halla soportado en
un brazo hasculable 17', que puede ser hecho bascular en ton
no de un eje 12a de la caja, que discurre transversalmente
con respecto al eje 1% del tambor. En la posicibn dibujada

en la fig. % con lineas de trazo continuo, el brazo bascula-
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ble 17' estd retenido de manera soltable en una entalladura

16'. E1 hilo desenrocllado del tambor 1 discurre a lo largo
del trayecto dibujado con lineas de trazos y puntos, pasandg
por el ojete 17'a que forma el elemento de apoyo para el hid
lo y, desde alli, a través del elemento de forma de ojete 1%
de guia para el hilo. Debido & 1a posicidén del ojeve 17'a,
distvanciado radialmente del eje 13 del tambor, unicamente sd
puede desenrollar del tambor tanto hilo, como es arrollado
al mismo tiempo sobre él. Se dispone por consiguiente de una
alimenvacidén positiva del hilo. Como consecuencia del brazo
basculable 11, movible y cargado por muelle, forma el hilo
saliente F nuevamente un hucle de compensacidn A, siendo
controlado en cuanto a rovura de la manera descrita con re-
lacién a la fig. 1.

Si se desea cambiar el dispositivo conforme a la fig.
5 a alimentacién positiva del hilo, entonces se hace bascu-
lar el brazo basculable 17' a la posicidn dibujada con li-
neas de trazos, en 1la (ue estd éostenido de manera soltable
en la entalladura 16, discurriendo paralelamente con respec-
to al eje 13 del tambor., El ojete 17*a, dispuesto a un lado
del brazo basculable 17', estd alineado en este caso con el
eje 1% del tambor, de modo que el hilo puede ser retirado
hacia abajo por la punta del tambor 1, a lo largo del tra-
yecto F' dibujado con lineas de trazos. Por consiguiente re-
sulta vnosible una alimentacidén intermitente del hilo, inde-
pendientemente de la velocidad de arrollado del hilo. Tes-
pués de pasar por el ojetve 17'a, el hilo vuelve también en
la alimentacién intermitente al elemento 15 de guia del hi-
lo, no llegando a los elementos de trabajo de la mdquina

textil hasta después de psar por él. Al producirse en la
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a¥ e 1%n intermitente una rotura del hilo F' entre el

tambor 1 de hilo y los elementos de trabajo de la miquina
textil, sigue todavia el elemento 15 de guia del hilo, junto
con el brazo basculante 11, cumpliendo la misidn de un meca-
nismo de parada, que detiene el accionamiento cuando se rom-
pe el hilo.

El dispositivo alimentador de hilo conforme a las figs.
6 a 10 estd dotado de un tambor 101, que estd soportado de
manera giratoria en una caja 102. La caja 102 estd dispuests
en el extremo exterior de un brazo sustentador 103 que, en
su extremo interior, estd provisto de una pieza de apriete
104, con la que el dispositivo alimentvador de hilo puede seq
sujeto a una pieza de soporte de una maquina textil.

E1l tambor 101, que en el ejemplo de realizacidén dibujad
do tiene forma de jaula de barras, forma en su seccidn supe-
rior 107a una polea con dientes 105 que, por abajo, esta 1lid
mitada por una brida 106. Esta polea estd abrazada por una
correa perforada, que no ha sido dibujada y que desde un mo-
tor de accionamiento, que tampoco ha sido dibujado, es im-
pulsable para que gire de manera sincronizada con el ciclo
de vrabajo de la mdquina textil.

Un brazo basculable 111 estd soportado en la caja 102
de manera giratoria en torno de un eje 112. E1 eje 112 dis-
curre perpendicular al eje ideal dd giro 113 del tambor 101
y se encuentra con él en un plano comin. Un muelle, que no
ha sido dibujado, pretvtende hacer bascular al brazo bascula-
ble 111 en las figs. 6 y 7.en sentido opuesto al de las ma-
necillas del reloj. En su extremo libre, el brazo basculable

111 sustenta un elemento 115 de guia para el hilo, en forma
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canismo de parada que interrumpe el accionamientvo de 1a md-

quina textil y, con ello, también el del tambor 101, cuando
se rompe el hilo entre el tambor 101 y la mdquina textil.
Mecanismos de parada de este tipo son conocidos en la téeni-
ca. A este particular estd prevista por lo general una leva
de mendo, dispuesta sobre el eje 112 ¥ que, en una bascula-
cibén mas pronunciada del brazo basculable 111 en el sentido
opuesto al de las manecillas del reloj, abre un interruptor
con el que se interrumpe la alimentacidén de corriente para
el accionamiento de la mdquina textil o respectivamente del
tambor 101.

Un brazo basulante 117' es basculable en torno de un
eje 112a de la caja, que discurre transversalmente con res-
pecto al eje 11% del tambor. En la posicién conforme a la
fig. 6, se apoya contra un tope estacionario 107, mientras
que en la posicién de acuerdo con la fig. 7, estd encastra-
do de manera soltable en un tope 108. En su extremo libre,
el hrazo basculante 117' lleva un freno 1%5 para el hilo,
que tiene la forma de un freno de platiilo corriente. De
acuerdo con la fig. 10, el freno de platillo estd dotado de
dos platillos de freno 135a, que asientan sobre un eje co-
min 1%6, siendo oprimidos entre si y contra un tope 136a por
un muelle compresor 137. La tensidén del muelle compresor 137
es ajustable por medio de un tornillo moleteado 138. En una
seccidén engrosada 1%6h del eje 136, que soporta también los
platillos de freno 135a, estd practicada una ranura oblicua
139, en la que se puede inservar el hilo, de modo que pasa
por el centro de los platillos de freno 135a.

En el brazo sustentador 103 estd sujeto un levantafreno

140 dirigido hacia abajo, que consiste en una varilla 140=a
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con punta 140b afilada en forma coénica. Cuando el brazo has-

culable 117' se encuentra en la posicidén conforme a la fig.

6, entonces la punta 140b de forma codnica penetra entre los

platillos de freno 135a y los separa hasta tal punto en con-

tra de la fuerza del muelle compresor 137, que el freno 135

no ejerce ya ninguna fuerza de frenado sobre el hilo pasante
El funcionamiento es el siguiente:

Si se parte por lo pronto de la posicidén conforme a la

fig. 6 para alimentacidn posivive del hilo, entonces al tam- |

bor 1lle es alimentado tangencialmente un hilo F procedente
de una hobina de reserva, que no ha sido dibujada. Sobre la
erivolvente del tambor se va formando una reserva de hilo V.
Para desplazar la reserva de hilo V a lo largo de la envol-
vente del tambor, estd previsto un elemento 1%0 transporta-
dor del hilo. Consiste éste en un diseo inclinado con res-
pecto al eje de giro 113 del tambor 101 (compdrese la fig.
8), ¥y que con brazos radiales 130a atraviesa hacia fuera
los espacios intermedios de la jaula de barras que forma el
tambor 101. E1 disco 130 tiene una posicidén inclinada fija
con relacién al eje de giro 113 del tambor, y para este fin
se halla sostenido sobre un cojinetve de bolas 131 asentado
de manera inclinada sobre el eje de giro del tambor. E1l dis-

co 130 puede con ello partvicipar en el giro del tambor 101,

- 1levando a cabo al mismo tiempo una éspecie de movimiento de

balanceo, por el que empuja a las egpiras de hilo hacia aba-
jo sobre el tambor.

En la posicidén del brazo hasculante 117" para alimenta-
cién positiva del hilo, conforme a la fig. 6, el hilo sale

en F* sustancialmente en sentido tangencial del tambor 101,

' es hecho pasar a través de la ranura 139 del eje 136 del fre
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no de hilo 135, y a continuacidn se mueve a través del ojete
que forma el elemento de guiaﬂ15 para el hilo, para llegar
al punto de trabajo de la mdquina textil. Como los platillos
de freno 135a estdn separados por el levantafreno 140, no

es frenado el hilo. Forma detrds del fremno 135 um bucle de
compensacién A, ya que es desviado hacia un lado por el bra-
go basculante 111, cargado por muelle. Del tambor 101 en ro-
tacibn no puede en la posicidén del brazo basulante 117' se-
gun la fig. 6 ser retirado el hilo mas rdpidamente de lo que
corresponde al giro del tambor 101. La mAquina textil puede
por lo tanto consumir siempre tan solo una determinada can-
tidad mAxima de hilo, de manera correspondiente a la defini-
cidn de la alimentacibn positiva del hilo.

Cuando por algun motivo el hilo se rompe entre el tam-
bor 101 y la miquina textil, entonces queda libre el elemend
to 115 de guia para el hilo, de modo que el brazo basculante
111 puede bascular en el sentido opuesto al de las maneci-
llas del reloj. Con ello se para el accionamiento,

$i se desea una alimentacidén de hilo independiente de
la velocidad de trabajo de la maguina textil, por ejemplo,
poraue en la miquina textil desconectada y accionada tan so-
lo a mano han de realizarse trabajos de ajuste o de repara-
cibém, para los que el hilo es arrastrado a mano, entomces
se mueve el brazo basculante 117' hasta la posicibén conforms
a la fig. 7, en la que encastra en el tope 108, El hilo se
desenrolla entonces, tal como se ha indicado en F'por la
punta del tambor 101, La velocidad de retirada del hilo es
a este particular independiente del nimero de revoluciones
del tambor. En particular puede desenrollarse el hilo tam-

bién estando parado el tambor 101,
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E1l hilo saliente F" pasa a través del freno de plati-
llos 135, que le confiere una tensidn elegible mediante el
ajuste correspondiente del tornillo 13%8. A continuacién del
freno de hilo 135, vuelve el hilo P" a pasar nuevamente por
el elemento 115 de guia para el hilo del brazo basculante
111, y desde alli pasa a los elementos de trabajo de la ma-
quina textil. Tambiém en este caso actian las partes 111 ¥y
115 en calidad de mecanismo de parada, que detiene el accio-
namiento cuando se rompe el hilo P%,

E1l invento no esta limitado a los ejemplos de realisza-
cibén dibujados. El freno de hilo 1%5 podria estar conducido
también en su movimiento entre las dos posiciones de la fig.
6 ¥y la fig. 7 con ayuda de otros medios, por ejemplo, median
te una guia de corredera. También el transporte axial del
hilo sobre el tambor se podria originar con otros medios,
por ejemplo, mediante una seccidn cdnica del tambor.

En resumen, la Patente de Invencién que se solicita de-
berd recaer sobre las siguientes:

- REIVINDICACIONES -

1. Un dispositivo alimentador de hilo para mdquinas
textiles, con un tambor accionable para ser hecho girar, so-
bre el que un hilo procedente de unz bobina de reserva es
arrollado en sentido tangencial a efectos de formar una re-
serva de hilo intermedia, y con un elemento de guia para el
hilo désenrollado del tambor, caracterizado porque el ele-
mento de guia para el hilo estd soportado de manera movible
transversalmente con respecto a la direccidén del hilo pasan-
te por el elemento de guia, y se halla cargado de tal modo
por un acumulador de energia, que el hilo es desviado elds-

ticamente hacia um lado para formar un bucle de compensacior

L
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guia para el hilo situado a cierta separacién radial del tam-

2. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con la
reivindicacidn 1, caracterizado porque, de la manera conoci-
da, el elemento de guia para el hilo es trasladable desde
una primera posicidn para alimentacién positiva del hilo, en
la que estd dispuesto a cierta separacidn radial del eje del
tambor, asi como en forma movible transversalmente con res-
pecto al curso del hilo a efectos de formar el bucle de com-
pensacidn, a una segunda posicidn para alimentacién intermi-
tente del hilo, en la que estd dispuesto alineado con el eje
del tambor.

3. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con al
menos una de las reivindicaciones 1 é 2, caracterizado por-
que el elemento de guia para el hilo forma parte al mismo
tiempo de un mecanismo de parada que comtrola al hilo con

respeeto a rotura,

4. Un disposivivo alimenvador de hilo de acuerdo con al
menos una cualquiera de las reivindicaciones 1 a %, caracte-

rizado porque, entre la perireria del tambor ¥y el elemento d$

bor, estd dispuesto de tal modo un elemento de apoyo para el
hilo, qﬁe apuntala al hilo pasante por el elemento de apoyo,
en contra de la desviacidn que experimenta el hilo por el
elemento de guia para el hilo.

5. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con lag
reivindicaciones 1, 3 y 4, caracterizado porque el elemento
de apoyo para el hilo estd dotado de unm ojete que, desde una
primera posicidén para alimentacidn positiva del hilo, en la
que se encuentra fijo a una cierta separacidn radial del eje
del tambor, es trasladable a una segunda posicidn para ali-

mentacidn invermitente del hilo, en la que estd dispuesto
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menos una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por-

Y

alineado con el eje del tambor.

6. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con al

que el elemento de guia para el hilo o respectivamente el
ojete estd dispuesto en el extremo libre de un brazo bascu-
lante, que se halla soportado de manera giratoria en torno
de un eje-ideal que corta el eje del tambor.

7. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con 1ld
reivindicacién 6, caracterizado porque en una caja sustenta-
dora del tambor, en la que esta soportado también el brazo
basculante, estd dispuesta una entalladura para retener al
brazo basculante en la segunda posicién del elemento de guid
para el hilo o respectivamente del ojete.

8., Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con 14
reivindicacion 4, caracterizado porque el elemento de apoyo
para el hilo es regulable paralelamente con respecto al eje
del vambor.

9. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con al
menos una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracted
rizado porque la parte de apoyo para el hilo con la que ha-
ce contacto el hilo, esta realizada a manera de freno de
hilo.

10. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con
la reivindicacidén 9, caracterizado porque la fuerza de frend
do del freno de hilo es regulahle.

11. Un dispositivoe alimentador de hilo de acuerdo con
las reivindicaciones 9 y/6. 10, caracterizado porque el fre-
no de hilo esta configurado como freno de platillos.

12. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con

al menos una cualquiera de las relvindicaciones 9 a 11, ca-
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racterizado porque estd previsto un levantafreno estaciona-
rio que, en la primera posicidén del elemento de apoyo para
el hilo, mantiene al freno de hilo en situacidn suelta.

13. Un dispositivo alimentador de hilo de acuerdo con
al menos una cualquiera de las reivindicaciones 9 a 12, ca-
racterizado porqué el levantafreno es una varilla con una
punta en forma de cono, que penetra entre los platillos del
freno de platillos.

14, Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la presente Patente de Invencidn que se solici-
ta por: "UN DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE HILO"

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente Memoria descriptiva que consta de veintitres péginas
debidamente mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 12 Junio de 1973
BERNARDO UNGRIA. -
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