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PATENTE DE INTRODUCCIOR

a favor de
UNION DE MAQUINARIA PARA CALZADO, S.A., de nacionalidad
espafiola, domiciliada en calle Villarrcel, 595 - BARCELONA,
por:
"WMéquina para sujetar provisionelmente las palmillas a

las hormas en la fabricacién del calzado”.

Memoria descriptiva

La presente invencién se refiere a perfeccionamien-—

tos introducidos en las méquinas destinadas a aplicar una

fuerza percusl va sobre partes determinadas de una palmilla
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para embutirla en uncs miembros salientes dispuestos en la
planta de una horma durante eldnsamblado de componentes del
calzado sobre le miama.

En la memoria descriptiva de la patente espafiola
n? 406.368 ge describe el procedimiento de asegurar tempo-
ralmente durante la fabricacidén de calzado la palmilla &
la planta de la horma, embutiendo la palmilla en unos miem—
bros salientes posicionadores situados en la planta de la
horma, mediante la aplicacidén de presién, concretamente
fuerza percusiva, a la palmilla debidamente colocada con
respecto a la planta de la horma, estando provistos dichos
medios posicionadores de unos bordes cortantes que, segin
se describe en le referida memoria, sobresslen de la plan~
ta de 1la horma y penetran en la palmilla al recibir estu la
fuerza de percusién. Al poner en préciica este procedi-—
miento, ha de disponerse G unshorma que lleve un miembro de
posicidn fijo en su parte delantera y preferiblemente otro
en su parte de la ‘talonera. Se comprenderd que es necesa-—
rio aplicar una gran fuerza percusivgbobre la palmilla para
que el miembro posicionador penetre adecuadamente en lg
palmilla & fin de que éste quede asegurade en la debida po-
gicidn para resistir las subsiguientes tensiones de manipu-—
lacién a que se verd somet da durante las operaciones de
montado.

Aungue un solo golpe de mertillo, dado con preci-~
s8ibn por el operario, puede hacer peretrar acertadamente
el borde cortante @ filo del miembro posicionsdor en la
palmilla, el utilizar este modo de fijacién, que requiere

tiempo de preparacidén, puede resultar antieconémico as{
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como fatigoso para el operario, repetido numerosas veces
durente una jornada de trabajo. Emplear un martillo accio-
pado a motor, contra la cabeza del cual el operario debe
colocar la palmilla montada sobre la planta de la horma,
asegurarfia indudablemente la fijacidén de la palmilla, pero
8l operario le serfa incémodo y fatlgoso. el tener que
sostener 1la horma con la palmilla contra los golpes dadosg
por el martillo.

Un objeto pues de la presente invencién es dis poner
una médquina para aplicar fuerza percusiva a una palmilla
colocada sobre la planta de una horma para embutirla en
los medios posicionadores dispuestos en la planta de la hore
ma y capaces de penetrar en la palmilla, con cuya utilize=-
cién se reduce al minimo el esfuerzo del operario, asf co-
mo el tiempo que se precisa para asegurar cada palmilla 2
su horma correspondiente hasta un nivel econdmicamente
aceptables

La mdquina que proporciona laz presente invencidn
sujeta temporalmente las palmillas a las plantas de las
hormas mediante la embuticidn, como se ha indicado, de las
palmillas en los miembros Bosicionadores fijos en la plan-
ta de la horma, y comprede unos primeros medios para apli-
car fuerza percusiva a una porcién de la palmilla (situada
en la planta de la horma) parz embutir dicha porcién en
un miembro posicionador fijo en la planta de la horma, ¥
otros segundos medios para aplicar también fuerzs percu-—
siva a una segunda porcidén de la palmilla para embutir es-—
ta segunda porcidn de la palmilla en otro miembro posicio=

nador fijo a laz plenta de la horma; medics para sos tener
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la horma con la palmilla sobre su planta contra el impacto
de dichos medios de percusién sobre la palmilla, y medios
para mover relativamente entre si los medios de soporte de
la horma y los medios aplicadores de presidn en forma tal
que pase la primera porcidn de la palmilla a los primeros
medios aplicadores de presibn y luego la segunda porcién
de la misma 2 los segundds medios aplicadores de la fuerza

percusiva. Los dos medios aplicadores de presidn estédn

convenientemente constituidos por unos martillos neumdti-
cos.

Cuando hay que encajer una palmilla en unos miem—
bros posicionadores como se ha indicado anteriormente, dis-
puestos el primero de ellos en la porcidn delantera de 1la
Planta de la horma, junto a la punta, y el otro en la por—
cién de la talonera de dicha planta pera agsegurar la palmi-~
lla a la misma, es preferible adaptar en una miquina, ccno
la descrita anteriormente,medios aplicadores de fuerza que
actdan primeramente sobre la porcidn delantera de la palmi-
lla para embutir dicha porcidén en el primer miembro posi-
cionador y otros medios eplicadores de presidn para la talo-
nera de la palmilla gque clavan esta parcidn de la misma en
el segundo miembro posicionador. Preferiblemente, se dispo-
nen nmedios de gufa para la punta de la palmilla y de la hor-
ma en el momento de entrar en la mdquina gue facilitan la
debida colocacién de ambas partes entre sf y con relacidn
a los primeros medios aplicad res de fuerza. Conveniente-~
mente, estos medios de guia estdn constituidos por unos ca-

libradores que se separan, venciendo la resis tencia de unos

medios eldsticos, a dis tancias equidistantes cuando la pun-—
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ta de la horma penetrg en ellos, siendo tal la construccidn
y disposicidén de los mismos que ambos quedan a distancias
iguales con relacidn a un plano dispuesto en el sentido de
la altura que atraviesa una linea central de la méguina,
estando sitvado el plano de modo gue coincida con la linea
central longitudinal de la porcidén delantera de 1la horma.

Con preferencia también, en una miquina segn la
presente invencidn, los medios gre efectifan el movimiento
relativo entre los medios de soporte de la horma y los
aplicadores de presidn, comprenden también otros medios pa-
ra mover 1los medios de soporte de la horma en forma tal
que ocupen una primera posicidén en la cual la porcién delan-
tera de la palmilla entra en contacto con los primeros me-
dios aplicadores de presién e inicien con ello la actue-
c¢ibn de los mismos, y pasen luego a una segunda posicidn en
la gque la talonera de la palmilla se pone en contacto con
los segzundos medios aplicadores de fuerza percusiva que
inician asimismo su accidén. Convenientemente, los medios
de soporte de la horma, al pasar de su primera a su segunda
posicidn, basculan sobre un eje que se prolonga a lo ancho
de la horma junto a su punta y en el planc de la palmilla,
y comprenden un apoyo almohadillado para sostener la punta
de la horma, asi como una placa para sostener la talonera
de la misma, estando provista la placa de medios para si-
tuar debidamente la tal onera de la horma sobre la misma, en
el sentido de la anchura.

Con la in“encidn de evitar cualguier colocacidn in-
debida en el caso de que la mrte delantera de la palmilla

se separe de la planta de la horma, se ha dispuesto, en la



10

15

20

25

-6 =

méquina de la presente invencién, un pie de presidn para
la palmilla adaptado para ponerse en contacto con la misma
en su varle delamtera, apretando dicha porcidn contra la
planta de la horma, inmediatamente antes del funcionamiento
de los primeros medios gplicadores de la fwerza percud va
que operan en la citada parte delantera de la palmilla.
Convenientemente, el pie de presidn puede adoptar la forma
de una hoja flexible rigida inclinada angularmente con re-
lacién a la parte delantera de una hormgsituada en los me-
dios de soporte para la misma y adaptada para transmitir
un movimiento descendente de presién sobre la mrte delan-—
tera de la palmilla, estando montado el pie de pvresién en
el vastago del pistén de un mecanismo de cilindro y pistén
asegurado a los primeros medios aplicadores de fuerza y
para ampulsar eldsticamente el pie de presidn hacia la pal-
milla. Alternativamente, el pie de presidn puede estar
formado por un par @e muelles helicoidales montados por sus
dos extremos en las patas dirigidas hacia zbajo de un bra-
z0 de soporte en forma de U dispuesto de modo que los mue-
lles se extienden psralelamente entre si, uno junto a otro
(en sentido transversal)a la marte delantera de una horma
¥y palmilla situada en sus medios de soporte) en un punto
situado precisamente encima de la planta de la horma, cuan-—
do los medios de soporte de la obra ocupan su posicidn
inicial baja. ILa construccibn y disposicién de estos me-
dios es tal gue, después de gue una horma con su palmilla
ha sido colocada en los medios de soporte, y de que estos
han subido para presentar la citada horma provisya de su

corregpondiente palmilla a los primeros medios aplicadores
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de la fuerza percusiva, una porcidbn de la parte delantera
de la palmilla es apretada contra los muelles gue consti-
tuyen el pie de presién, los cuales, mientras suben la hor-
ma y la palmilla, ceden y se ajustan a cualgulier curvatura
transversal de la planta de la horma para asegurar firme-—
mente la palmilla contra ella. Ademds, la construccidn es
tal que, cuando la horma y la palmilla, subem, situada la
palmilla en contacto con los muelles, hay un movimiento
relativo entre los muelles y la planta de la horma que im-
pulsa la palmilla en direccién a la punta de la horma para
mantenerla en contacto con un todpe para la punta, a fin de
asegurar la coincidencia continuada entre la punta de la
horma y la de la palmilla.

A contipuacién se describird, de acuerdo con los
planos que se acompaflan, una forma de ejecucidén de la mé-
quina de la pres:=nte invencidn y después de ello dos Tor=
mas ligeramente modi ficadas de la misma. Se comprenderd,
sin embargo, que la miquina que va a describirse estd re-
ferida a tf{tulo de ejemplo y que la misma no limita en
modo alguno la esencia y el alcance del invernto.

En los planos:

La fisura 1, es un alzado de frente, con partes
cortadas, gque revresenta la primera forma de egecicidn de
la méquina de la presente invencién, con una horma situada
en sug medios de soporte, con anterioridad al funciona=—
miento de los primeros medios que aplican fuerza percusiva
a la parte delantera de vna palmilla colocada sobre la
horma, representdndose en 1inea de trazos la posicién de

la horma v de la palmilla inmedis tamente después de la
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actuacidn de los citados medios aplicadorese

]
P
N

Y g

Wt i

g
it

¢

LI

La figgra 2, es un alzado dela tero, con partes
cortadas, que muestrgila mdquina inmediatamente después de
la actuacién’de los segundos aplicedores de fuerza percusi-~
ve sobre ls talonera de la palmilla.

La figura 3, es una vista en planta que representa
los medios de soporte para la horma y sus medios de gufa
asociados que facilitan la colocacién debida de la horma y
de la palmilla con relacidn a los medios aplicadores de
presién.

La figura 4, es una vista de los medios Ge soporte
pera la horma, tomados en la direccifn de la flecha IV de
la figura 3o

La figura 5, es una vista, en alzado delantero, de
los primeros y segundos medios aplicadores de fuerza perscu-—
giva a la palmilla, con partes cortadas, para gue queden
visibles determinados detalles de construccidn.

La figura 6, es una vista en sgeccidn a través de
los primeros aplicadores de fuerza percusiva sobre la pal-
milla.

La figura 7, es un alzado delantero, con partes
cortadas, que muestra parte de la mdqiina en la prd mera de
sus formas modificadas, con una primera configuracién del

pi€ de presibn para la palmilla, montado en los primeros

.medios aplicadores de fuerza percusiva a la paimilla, y

situado en la posicién que ocupa inmediatamente antes del
funciocngmiento de dichos primeros medios aplicadores.
La figura 8, es una vista en planta de algunas de

las piezas que se representan en la figura 7.
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La figura 9, es una perspectiva, con partes corta-
das, que muestra la segunda de las dos formas modificadas
de la mdquina de la presente invencién, con una segunda
configuracién del pie de presién para la palmilla, montado
gsobre los primeros medios aplicadores de fuerza percusiva
a la palmilla, y un tope para la punta situado en un apoyo
alwohadillado para la misma que forma parte de los medios
de soporte para la horma 8e la mdquina, estando represensa-
das las piezas en las posiciones gue ocupan antes de en-
trar la horma y la pelmilla en la méquina, ¥

La figura 10, es wia vista lateral de las piezas
de la figura 9, durante una fase de un ciclo funcional de
las mismas.

La primera foma de ejecucién de la méquina gque se
describird con relacién a las figuras 1 a 6 de los planos,
eg la correspondiente a wha miquina destinada a sujetar
provisionalmente en posicién debida las palmillas a las
plantas de las hormas en preparacién de sucesivas operacilo-—
nes de la fabricacién de calzado tales_como el centrado y
el montado de los cortes sobre las hormas, aseguréndose
las palmillas a las plantas de las hormas haciéndolas pe~
netrar en unos miembros posicionadores fijos en las plantas
de las hormas en la forre descriia en la patente anterior-
mente mencionadae

La horma L que se representa en la figura 1 tiene
un miembro posicionador -2- que sobresale de la parte de-—
lantera de la planta de lz misma (siendo andlogo este
miembro =2~ al miembro -12- de lu patente referida) asi

como otro miembro posicionador -4- que sobresale de la ta—
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lonera de la planta de lz horma (al igual que uno de los
miembros —=6-= de la repetida patente)e.

Ung palmilla I colocada por el operario sobre la
plenta de la horma, situada ésta en posiciébn invertids,
estd visualmente en coincidencia con el contorno de la
planta de la horma, y la horma y la palmilla entran en la
méquina de modo gque una porcién de la parte delantera de
la palmilla pueda ser incrustada en el miembro posicionador
~-2- por la accidén de uanos primeros medios, sefialsdos gle-

bglmente por la referencia -82- en la figura 1, de gque va
provista la mdquina ¥ que aplican una fuerza de percusidn
sobre la parte delantera de la palmilla, después de lo cual
la talonera de la misma es incrustada a su vez por la ac-—
cién de unos segundos medios, indicados globalmente por
la referencia numérica -84- en la figura 1, de que va pro-
vigta igualmente la mdquina, gue aplican presién percusiva
sobre la taloners de la palmilla. A fin de que el operario
no tenga gue sostener manualmente la horma y la palmilla
contra los golpes zsestados por los medios aplicadores de
presién -82-, -84~ contra la palmilla, la mdquina que se
representa estd provista de unos medios de spporte para la
horme y para la palmilla colocada scbre su planta, que com-
prenden, como se describird mds asdelante, un apoyo almoha-
dillado -3%6~ para sostener la punta de la horma y una placa
=50~ para gostener su talonera, yendo provista la placa de
medios adecuados para colocar debidamente la talonera en el
sentido de la anchura de la misma. ILa méquina que se des-
cribe cuenta ademds con medios, incluido un mecanismo neu-

mético -49- de cilindro y pistén (Figura 3) que se describi-
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r4 mas adelante, para subir los medios de soporte, efectuan-
do con ello un movimiento relativo entre la horma y la pal-
milla situada sobre su planta, y los medios gplicadores de
presidén percusiva -82-, -84~ de tal manera que pase prime-
ramente una porcidén (es decir, la poreidn delantera) de la
palmilla & los primercs medios aplicadores —82- y a conti-
nuacién una segunda poreién (es decir, la talonera) de la
palmiila a los segundos medios aplicadores de fuerza per-
cusiva -84-. Como se describird mds adelante, el contacto
de la palmilla con los medios aplicadores de presidn, ini-
cia la actuacién de los mismos.

Par ayudar a® operario en la colocacién correcta de
la horma L y de la palmilla I en la méquina, con respecto
a los primeros y segundos medios aplicadores de presibn
percusiva, se han dispuesto unos medios de gufa formedos
por unos calibradores -6- (Véase figuras 3 y 4) provistos
de unas placas -8~ de contacto con la horma dispuestos angu-
larmente entre sf (Figura 3) y en forma tal gue pueden po-
nerse en contacto con ambas porciones laterales de ls punta
de la horma cuando se presenta &sta, junto con la palmilla,
a los glerentos operativos de la miquina. Cuando el opera=-
rio empuja la horma con la palmilla en la direccién de la
punta, se separan eldsticamente las placas -8-, venciende
la resistencia de unos mediocs elésticos, y los calibradores
-6- oscilan sobre unos pasadores -10- que sobresalen de un
soporte -20- en rorma de placa asegurado a una poreibn
-22- de la srmazén de la méquina. Un tirante -12- estd

articulado en sus extremos opuestos a los calibradores —b6b-,

estando conectada una primera porcidén del extremo del tirang
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te a un lado del punto de articulacidén de uno de log cali-
btradores y una segunda porcibn del extremo del tirante lo
estd &l otro lado del punto de articulacibn o pivote del
otro calibrador, de modo que las placas -8~ se muevan en
gentido contrario en espacios iguales para que ocupen siem-—
pre ppsiciones equidistantes en el sentido de la altura con
relacidn a un plano gue pasa por la linea central de la mi-
quina y adaptado para que atraviese la linea central y lon-
gitudinal de la horma aproximadamente en la posicidén A-4
de la figura 3. El tirente -12- es impulsado por un muelie
-14- (que constituye los medios eldsticos antes referidos)
hasta situarlo en una posicidn en la cual las placas -8-
estdn muy préximas entre sf, o aunque esta posicidén puede
variarse por medio de un tormillo -16- gque topa contra un
pasador -18- que sobresale hacia abajo de la segunda por=-
cidén del extremo del tirante -12- ¥ =ue constituye el pumto
de articulacidn con uno de los calibraGores o miembros de
gufa ~6-, atravesando el tornillo el soporte —20- y pene-~
trando el pasador -18- en el citado soporte a través de
una abertura -24- del mismo. El tornillo -1l6- se enrosca
ajustablemente en el interior del soporte hasta ponerse
en contacto en la abertura -24- con el pasador -18-.

La horma L penetra asi entre las placas —8- de los
miembros de gufa -6- y los separa hasta que el extremo de
la punta de la horma se pone en contacto con un tope —-26-
montado tambdén en el soporte —20- del que sobresale hacia
arriba, como se ve en las figuras 1 y 2. Asezurado a la
porcién -22~ de armazdén hay un miembro -28- al cual estdn

articulados los extremos delanteros de un par de tirantes
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dobles -30-, -30-, cuyos otros extremos esté&n articulados
a su vez a un miembro de soporte -32- que se prolonga ha-
cia arriba, a fin de establecer un juego parglelo de palan-—
cas gque permite el movimiénto ascendente del miembro de
soporte. Bl extremo superior del miembro de soporte estd
pifurcado en -3%- para alojar en forma articulada un blogue
de soporte -%4- para el apoyo -36- de la punta de la horra
T

Asegurados a embos lados del miembro de soporte
~Z2- v diverziendo hacia asrriba del mismo, hay dos brazos
~-%8-, como se representa en la figura 4, que forpman parte
de los medios de soporte para la horma. Los extremos supee—
riores de los brazos -38- llevan unas articulaciones -39~
en las que estd mortado un brazo —40- en forma de U, pam
perpitir el movimiento del soporte -40- sobre un eje que
se prelonza en el sentido de la anchura de la horma y situa-
do aproximadamente al nivel de la porcidn delantera de la
planta de la horma, en un punto algo hacia la punta con
relacién al miembro o elemento posicion&ador -2-, como se
ve en la firura 1. Soldado a una porcidén intermedia del
soporte -40- en vorma de U, se encuentra el extremo delan-
tero de una pa. an ca —42- provista de una barra -44— de to-
pe que puede ponerse en contacto con una superficie —4.5~
del mierbro de soporte -32-, como se ve en la fizura 1;
unos muelles -41- conectados entre los brazos -38- y los
brazog del soporte -40- impulsan el soporte en la direc—
cibén de las agujas del reloje

La palmca —42- se prolonga por debajo de la horma

en sentido paralelo a su direccién longitudinal, como seve



10

15

20

25

N
- 14 - iﬂmﬂﬂﬁ e

en la figura 1, y esfé articulada 2 mitad de la miswa a la
cabeza -46- de un v4stago -48- de pistén, de un mecanismo
-49~ de cilindro y pistén. Kontado en el otro extremo de
la palancg -42-, para ajustarse al tamafio de la horma co-
locada en la miquina, hey dispuesto un meceanismo de apoyo
para la talonera gque forme parte trambién de los medios de
soporte para la horma. Este mecanismo cusnta- con una pla-
ca -50- que se pone en contacto con la placa que acostum~
bran a llevar las hormas en su parite posterior o trasera

¥y que presenta un reborde -52- que puede servir de tope o©
apcyo pargfiicha parte de la horma cuando se presenta esta
a la mdguina. De esta placa -50- gobresale hacia asbajo un
soporte articulado a la cabeza bifurcada —-54- de un torni-
1lo de ajuste -55- gue se enrosca en un orificio gue atra-
viesa (en el sentido de la altura de la horma) un blogque
~58~, impidiendo una chaveta -57- que penetra en una ranu-
ra que se exiiende en sentido axial con relacidn a la por—
cifn fileteada del tornillo, que gire este y por coasi-
guiente la placa soporte -50-. Una tuerca ~58- enroscada
en la porcidn fileteada del tornillo -55- se apoya sobre
una cara supesrior del bloque ~-58-~ y proporsciona el ajuste
de la placa -50- en el sentido de la zltura vara acomodarse
a los diferenves bamafios ¥ tipos de hormas, o so0lo a los
tamafios de las hormas. Tl bloaue -58- estd montado de mo-

do que puede moverse en sentido longitudinal a la palancg

-42—, y se han dispresto medios para mantener el blome
~-58- en posicidn ajustada con respecto a la palanca, segin
se precise pzra trabajar eon una serie determinada de ta-

zafios de calzado. Estos medios de ajuste comprenden una
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ranura ~60- practicada longitudinalmenie en la parznca
-42- y en la cual penetra una barra -62-, La barra —-o2-
puede sujetarse en cualquier posicidn que convenga, deniro
de la extensién de la ranura, por medio de un tornillo de
ajuste -04- enroscado en la palanca -42- y que atravissa
otra ranura -66— practicada en una prolongacién —68- de la
barra -62-. La barra —-62- estd provista de dos tornillos
de tope ~70-, -72- entre los cuales puede moverse el blo-
que -58= con relacién a la barra -62- en dos posiciones ex-—
tremas. i@ barra presenta también dos depresiones o cavi-
dades ~T4=, -To—-, dentro de unaz de las cuales e netra,
segin sea la vosicidn cue se escoja, un pasador o espiga
~78- articulado en forma eldstica y que sobresale del blo~
que -53-. ©l movimiento manual del blooue =58~ a 1o largo
de la ranura hace que la espiga —78~ salga de la depresién
en la que se encuentra (es decir; la ~74~) para que el blo-
gue se aparte de uno de los topes -70- y se ponga en con-
tacto con el otro tope (72, ver la fizura 2) en donde la
espiga eldstica -78- penetra en la otra depresién (-76-)
para mantener el tlogue en lz posicién devida. AsI pues,
cuando la harra -62- ocupa su posicién mas hacia la iz-
quierda, como seFep*eseﬂta ert la Tigura 2, ¥y la espiga
-78- eagtd situada en el interior de la cavidad -74- de la
barra, la dis tancie entre el apoyo -%5= para la punta ¥

la placa -50- serd tal que podrdn cologarse en la mdquina
hormas de pequefllo tamaflo, por ejemplo hormas para calzado
de sefiora de los tamafios mds pequefios. Ll ajuste de la
barra -62- en la forma descrita anteriormente permite

ajustar log medios de soporte psra la horma pera admitlr
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hormas de calzado de seflora de tamafios mayores. Woviendo

L’

€

el blogue -58- de modo gue la espiga -78~ penetre en 1la
cavidad -76-, y efegtuando algin ajuste oportuno de la ba-
rra —62-, los medios de soporte para la horma puede adap-
tarse a los tamafios mayores de hormas para el calzado de
caballero.

La fizura 5 muestra los primeros y segundos medios
para aplicar fuerza percugiva a la palmilla. Estos medi oz
estdn montados en la miquina por medio de una barra trans-
versal -80- de seccidn hueca sostenida por una columma (no
representada), estando asegurados los primeros medios sefia-
lados por -82- a la barra de modo que penden de ella en un
dngulo de unos 102 con relacién a un plano vertical, vpara
acomodarse a la inclinacién de la punta de la horma, como
se describird més adelante. Los segundos medios, indicados

poz -84-, penden casi verticalmente, y se han dispuesto
medios para ajustar la distancia entre la cabeze de marti-
1lo —86- de dichos segundos medios, que se pone en contacto
con la palmilla, con la cabeza —-88- de un martillo similar
de los primeros medios aplicadores de fuerza. La barra
—-80- dispone de un blogue -90- soldado al extremo de la
misma més alejado de la columna. ZIste blogue presenta dos
orificios paralelos, formados en su interior uno encima de
otro y que se prolongan longitudinalmente a la barra. ZEn
el orificio inferior penetraz la seccidn circular de una
varilla -92- que se desliza por su interior, mientras que
el orificio superior estd roscado psra alojar en 61 un
tornillo de ajuste -94~. Una porcibn no roscada —-96- de

la espiga del tormillo -94- se encuentra aspresada en el
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miembro -98- al cual estd asegurada la varilla -92- de mo—-
do que el ajuste del torn-illo =94~ mueve la varilla ~92-
en el blogue -90-, mientras se ajusta el miembro -98-,
desde una posicidn situada en el extremo izquierdo como se
representa en la fizura 5, a otra posicién hacia la dere-
cha, dentro de 1o cue permite la extensién de la rosca del
tornillo. Unos medios de sujecibn -102- sujetan o sueltan
la varilla -92- en el blogue =-90-, siendo conveniente fijar
la varilla, en los ajustes del tornillo ~94-, para que no
se altere la posicidén de la misma ni la del miembro -98-,
debido a la vibraciln de las piezas por causa de la accidn
de los medios avlicadores de fuerza -84-. Montada en -99-
en el miembro =98~ se encuentra la cabeza bifurcada -100~
de los segundos medios aplicadores de fuerza -84-. De esta
manera, el ajuste del tornillo -94- determina la posicidn
inicial de los medios aplicadores -84- en la méguina, segin
se haya de trabajar con hormas de grandes o de pequefio ta-
maflo., Ademds, se dispone de un pequefio grado de kibertad,
sin tener que recurrir al ajuste del ftornillo ~-94- que
obligarfa a soltar los medios de sujecibn ~102-, por la os-
cilacidn de los medios aplicadores -84- sobre su pivote
~99~- dentro de los limites de un miembro anular de beten-
cibn -104- montado en unos postes -106- asezurados al miem—
bro =98+, Unas espigas retrdctiles ~108- de los postes
-106-, penetran elisticamente en dos cavidades -110- prac-
ticadas en un btho que montado en los medios ~84-, como se
repregsenta en la fizura 5.

En la figura 6, gque muestra en seccidn los primeros

medios para aplicar la fuerza percusiva, similares a los
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otros, una cabeza ~88- de martillo estd situada en el ex
tremo inferior de una espiga -126— movible en sentido as—
cendente en el interior de un manguito -120- provisto de
un pasador =-122- que se dirige hacia adentro y que perghra
en wa ramra -124- gue se prolonga longitudinalmente a la
espiga -126-. Al subir la cabeza -86- por la presién de
una palmilla impulsada hacia arriba contra la misma, entra
en contacto con el extremo inferior del manguito -120- y
la continuacién del movimiento ascendente hace subir el
manguito a lo largo de un orificio longitudinal de una en—
volvente inferior ~128~- dentro de la cual estd retenido
por un casquillo -130-,

Antes del funcionamiento de los medios -84~, pene-~
tra aire a través de un tubo -132- en el espacio anular
de una vdlvula de carrete -134~ y pasa despuds a travéds de
un conducto =136~ situado en una pieza -156- de la envol—
vente inferior -128~, a una cdmara -138- definida por la
superficie inferior de wn pist6n flotante -140- que se
desliza en una porcién de mayor didmetro de la envolvente
inferior -128- que la que aloja el manguito -120-. Esta
envolvente -128- estd asegurada a otra envolvente superior
-142- provista de un casquete superior -l44- que sostiene
un miembro tubular -146- que sobresale hacia zbajo del
mismo ¥ que esté situado concéntricamente en el interior
de la envolvente ~142- para formar una cdmara anular -148-
entre ambos. Dentro del miembro -146- se desliza un pistén
=150~ que lleva un miembro impulsor -152- que pasa por
aberturas practicadas en un amortignador «154~, en el pig-—

t6n flotante -140-, en la pieza -156~ de la envolvente
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inferior -128- y en la vdlvula -134~, para penetrar en el
extremo superior de un orificio hecho en una porcién supe-
rior -158- del manguito ~120-.

El aire pasa de la cédmara -138- 2 través de un con-
ducto ~160- practicado en elpistén -140- a una cédmara -162-
definida por la superficie inferior del pistén -150- y la
superficie interna del miembro -146-. Unos orificios de
admisibébn -164~- gsituados en el miembro -146- dejan pesar el
aire al interior de la cdmara -148- cuando el pistén -150-
ocupa una pogicién inactiva como se representa en la figu-
ra 6, continuando el paso del aire a través de otros orifi-
cios de admigién -166- hasta llegar a una cémara -168- for-
mada por une superficie superior del pistén -~150- y la su-
perficie interna de la pieza =144~ de la tapa extrema. las
cdmeras -138-, -162-~, ~148-,y -168~ estdn sometidas a una
presién prédcticamente igual, hasta que, como se ha indicado
anteriormente, sube el manguito -120- con relacién a la
envolvente inferior -=128-. Durante el movimiento ascenden-
te del manguito -120-, su superficie superior hace subir
igualmente la vdlvula =134~ hasta que una cara inferior de
la misma interrumpa el paso del aire, procedente deltubo
-132-, a travéds del conducto ~136- y lo descarga por unos
orificios -170-, ~172~ gituados en la porcién superior
~158- del manguito -120- y en la envolvente tnferior -128e,
respectivamente. 8omo la cdmara ~-138~ puedéd shora vaciarse,
el pistdn flotente -140- baja y abre los orificios =-174-
situados en la envolvente superior -142- para que salga por

ellos el azire a presién. Esto descarga la cémara -162-,

y el aire a presién contenido en las cdmaras ~168- y -148-
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impulsakmcia abajo el pistén -150- contra el mmortiguador

~154=- mientras el extremo delantero del miembro impulsor
-152- pega contra la superficie superior -125- de la espiga
-126- para que la cabeza de martillo -856- golpee contra la
porcidn de palmilla con la cual est4 puesto En contacto.

En el funcionamiento de los medios =82~ y -84-, la
accién de descarga del aire a presibn es excesivamente rui-
dosa y ee desagradable para el operario trabajar mucho
tiempo en una méquina de este tipo sin que se incorporen
medios para silenciar el ruido de esta expulsibén de aire.
En las figuras 5y 6, puede verse como la envolvente supe-
rior -142- estd rodeada por un mecanismo silenciador tubu-
lar de doble pared, la pared interna -180- del cual presen-
ta una serie de orificios anulares -182- practicados en
una porcién superior de la misma, mientras que en la pared
exterior -184- hay asimismo otra serie de orificicsamula~
res -186- dispuestos en su porelén inferior. E1 aire que
sale por los orificios =174~ pasa asi hacia arriba a través
de una cdmara anular formada por el miembro -142- y le pa-
red interna -180- a través de los orificios -182- y conti-
nda luego hacia abajo a través de otra cdmara anular, con
empaquetadurs de fibra de vidrio -188- y formada a su vez
por la pared interna -180- y la externa -184-, saliendo en-
tonces el aire por los agujeros -186-,

Se describird a continuacién el funcionawmiento de
la miquina de la presente invencién. Se soloca la horma L
en la miquina, como se represents en la figura 1, (después
de que el operario ha situado previamente la pakmilla sobre

la horma de modo que los bordes de ambas coincidan) en
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forma tal que la planta de la horma, en posiocidn invertids,
quede situada entre las placas -8~ de los miembros de gufa,
separdndolas hasta que la punta de la horma se ponga en
contacto con el tope -26-. ILas plecas -8- sirven también
para mentener la punta de la palmilla en perfecta coinci-
dencia con la horma mientras esta pssa entre ellas. Ia
punta de la horma se goloca sobre el apoyo almohadillado
-26- y el operario se cerciora entonces de que la trasera
de la horma y la placa de la misma estdn debidamente colo-
cadas sobre la placa -50- de los medios de soporte para la
horma y en contacto con la porciénde tope o reborde -52-.
Se comprenderd que la posicibén del blogue -58- habrd ya
sido ajustada por el operario, de acuerdo con el tamafio de
la horme presente en la mdquina, asf como la posicidn de
los segundos medios aplicadores con respecto a los primeros.
Como se ha indicado anteriormente, los segundos medios
aplicadores -84- estdn sostenidos casi en posicidn vertical,
mientras que los primercs ~82- estén inclinados unos 108
con respecto a la vertical, puesto que el plano general de
la porcién delantera de la planta de la horpa estd situado
algo angularmente con respecto al plano de la talonera,
pare compensar, la pequefia distancia existente entre el
borde de la puntera y una superficie de nivel, cuando se
coloca - la horma sobre dicha superficie, con un margen de
tolerancia por la presencia de un tacén de la altura ade-
cuada.

Bl operario dispara entonces la mdquina, y entrae
en funcionemiento el mecanismo —49- de cilindro y pistén.

Cuando el v4stago -48- impulsa:” hacia arriba la barra —42-
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la barra, el soporte -40- en forma de U, el soporte -32—

y los dos brazos -38- suben también, basculando los ti-
rantes =30~ sobre el miembro -28- hasta ocupar la posicién
representada en linea de trazos. ILa horma y la palmilla
suben agimismo ¥y la palmilla se sitda en la posicidn que

se muestra en linea de trazos en la figura l. Al llegar &
esta posicién, la palmilla puesta ya en contacto con la
cabeza martillo —88-, laz impulsa hacia arriba para iniciar
la operacién de los medios aplicesdores -82- como se ha des—
crito anteriormente, a fin de incrustar la palmilla I en el
miembro posicionador -~2— para abrir en ella una muesca en
forma de C que forma una lenglieta como la que se describe
en la patente espaficla anteriormente mencionada.

La continuacién del movimiento ascendente del vés-—
tago -48-, hace que la palenca -42- y el soporte —AQ~ enm~
plecen a moverse con relacién a los mienmroé ahora fijos
-32- y -38-, oscilando sobre la articulacién -39-, mientras
se separa el tope —44- de la barra de la superficie -45-.
De este modo, la trasera de la horma oscila alrededor de un
eje que se prolonga a lo ancho de la horme y casi al nivel
de la parte delantera de su planta, junto a la punta, de
modo que la talonera de la palmilla se pone en contacto
con la cebeza de martillo -86- de los segundos medi os apli-
cadores en fuerza percusiva -84~ (como se ve en la figurs
2) subiéndola pare iniciar la actuacién de dichos medios
con objeto de embutir la talonerg de la palmilla en el
riembro posicionador —-4-. EL véstago ~48~ retrocede enton—
ces y las piezas recuperan sus posiciones iniciales, como

se muestra en lfnea continua en la figura 1, y se retira
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la horma de la méquina con la palmilla sujeta en forma pro-
visional pero firme a la planta de la horma,

La mdquina que se representa, en su primera forme
de ejecucién modificada, es generalmente similer a la forma
que acaba de describirse, pero a fin de impedir que la par-
te delantera de la palmille se gepare de la parte delantera
de la planta de la horma con el riesgo consiguiente de que
las porciones delanteras de la palmilla y de la horma no
coincidan exactamente como deberfan hacerlo al pasar por
entre las placas -8~ de los miembros calibradores o de guia
-6- (en cuyo caso, como las placas -8- estén dispuestas an-
gularmente entre sf, la parte delantera de la palmilla se
pone en contacto con las placas y queda centrada entre
ellas, pero no asf, simulténemanete, la lorma) se ha dis-
puesto un pié de presién -200- (Figuras 7 y 8) formado por
una hoja rigida de metal flexibley inclinada angularmente
como se representa en lg figura 7, para presionar en senti-
do descendente sobre la palmilla.

El pie de presidn -200- esté montado sobre los pri-
meros aplicadores de fuerza -82- y puede moverse desde una
posicién en alto, inactiva, a otra baja, operativa, como
la que se muestra en la figura 7. Un brazo de soporte -202-
asegurado a un manguito -120- de estos medios aplicadores,
sostienen un mecanismo =-204- de cilindro y pistén que go-
bierna el pase del pie de presién -200- de su posicidén inac-
tiva a lz operativa, como se representa en la figura 7, por
medio de un véstago -206— gque sobresale de dicho mecanismo
(cuando penetra aire a presibn adecuada en la perte supe-

rior del cilindro, venciendo el véstago la resistencia de
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un muelle de retroceso situado en el cilindro) estando ase-
gurado el pie de presidn -200- a la cabeza ~208- del vés~
tago —206-. Asegurada también a la cabeza -208- por medio
de un tirante -210-, se encuentra el extremo inferior de
una varilla estabilizadora -212-, que se desliza-por un
orificio practicado en un sgliente -214~ del brazo de so-
porte =202-, deslizéndose también el extremd superior de la
varilla por una gula -216-~ fija a la envolvente o cuerpo
del mecanismo -204- de cilindro y pistén.

Cuando el operariy presenta una horma L con su
palmilla I, a la méquina modificada de las figuras 7 y O,
empuja la punta de la horma y de la palmilla entre las
placas -8- de tos miembros de gula -6- y se inicia el fun-
cionamiento de la méquina en la forma descrita con rela-
cifn a la primera forma de ejecucidn de la mdquina. Sin
embargo, la primera fase operatoria en esta primera forma
modificada de mdquina es lzéctuacibn del véstago -206~-,
como anteriormente se ha indicado, para que el pie de pre-~
gién -200~ se ponga en contacto con la palmilla ehtes de
que la horma suba por la accién de sus medios de soporte.
Esto reduce al minimo la posibilidad de que la palmilla y
la horma no coincidans COuando suben los medios de soporte
para la horma para poner en contacto la palmilla con la
cabeza de martillo -88- de los primeros medios aplicadores
de fuerza -82-, el pie de presién =200~ sube también (ven-—
ciendo la oposicidn del sire comprimido contenido en el
cilindro del mecanismo -204-) junto con la horma y la pal-
nilla y vuelve asf a su posicidn inactiva. Ios medios de

soporte para la horma continuan entonces actuando en la
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forma que se describe con respecto a la primera forma de
ejecucién de la mdquina, saliendo el aire a presidén del
extremo superior del cilindro del mecamismo -204- en un mo=-
mento adecuado del ciclo funcional, de modo que el muelle
de retorno del cilindro mantiene el pie de presién en su
posicidn inactiva en alto dispuesto para el siguiente ci-
clo de operaciones de la médquina.

La segunda forma modificada de la méquina de la pre-
gente invencidn, es también en lineas generales similar a
la primera forma de ejecucidn descrita, pero estd provista
de un pie de presidn para impedir que la parte delantera
de la palmilla se gepare de la parte delantera de la planta
de la horma. El pie de presién que se va a describir a
continuacién, con referencia a las figuras 9 y 10 de los
plancs, difiere del descrito con relacidén a las figuras 7 ¥y
8. BEsta segunda forme modificada dispone también de urn to-
pe -226- para la punta que cumple la funcién del tope ~26-
de la forma de ejecucidén descrita con relacién a las figuras
1 a 6, pero que estd construido y montado en forma diferen—

tee

Este tope —226- para la punta, como se ve en la fi-
gura 9, estd formado por un par de espigas paralelas -228-
aseguradas a un brazo de soporte —-230-, del que sobresalen
verticalmente hacia erriba, montado en forma ajustable, por
medio de una conexidén de tornillo y ranura, en un blogue
-2%4- en el que estd montado a su vez el apoyo almohadilla~-
do -36— para la punta. El tope participa as{ en los movi—-
miento de elevacidén y descenso del apoyo para la punta cuan-

do suben la horma y la palmilla al encuentro de los medios
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apilicadores de fuerza percusiva =82~ y en su posterior des-
censo. El ajuste del brazo de soporte -230- con relacidén
al bloque -2%4- determina la distancia de la punta de la
horma con respecto al apoyo para ls misma.

Para que la porcién delantera de la palmilla no se
separe de la planta de la horma con objeto de asegurar una
perfecta coincidencia entre las mismas, la méquina en la
forma modificada que se estd describiendo, incorpora come
ge ha indicado un pie de presidén compuesto por un par de
mielles helicoidales =250~ situados en los medios de sopor-
te para la horma, en relacifbn paralela y contigua, como se
representa en los planos, y dispuestos en el sentido de
la anchura de la horma. Los extremos opuestos de anbos
muelles =250~ estdn conectados a unos brazocs dirigidos ha—
cia abajo -252- de un brazo de soporte —-254- en forma de U,
gostenido en forma ajustable por el cilindro de los melios
aplicadores de fuerza percusiva -82-, como se ve en la fi-
gura 10, estando asegurado el brazo de soporte ~254—- en su
porcidén intermedia, por un miembro separador -260-, a un
brazo de -sujecidén -262- acoplado al cilindro.

Cuando el operario presenta una horma con su palmi-
lla a la méquina, empuja la punta de la horma y de la pal-
milla entre las placas -8~ de los miembros de guia —6- ¥
ge inicia el funcionamiento de la méquina en la forma ya
descrita. Los muelles que constituyen el pie de presién
-250- (que son algo mas largos que la smdiom .méxim de laparte
delantera de la horma més ancha que haya de m sar por la
méquing )estdn montados de forma que quedan precisamente

encima y pueden ponerse en contacto con la palmilla coloca—
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da sobre 1a horma colocada en la miguina. Esto reduce al
ninimo el riesgo de que la palmilla y la horma no coincidan.
Cuando suben los medios de soporte para la horma para poner
en contacto la palmilla con una cabeza de martillo -88-

de los primeros medios aplicadores de fuerza -82-, los mue-
1les -250~ se distienden y apri etan contra la palmilla, al
gubir la horma y la palmilla, sujetando asf firmemente la
palmilla contra la planta de la horma & lo ancho de toda

la parte delantera. Ademés, debido a la relacién angular
(como se ve en la figura 10) entre las patas o brazos

-254~ del brazo de soporte —252- y el plano de la parte de-
lantera de la horma, cuando suben la horma y la palmilla,
gituada esta dltima en contacto con los muelles —-250-, se
produce un determinado espacio de movimiento relativo entre
los muelles y la planta de la horma que impulsa la palmilla
en éireccidn a la punta de la horma para contribulr a
mantener mis la coincidencia entre la punta de la horma ¥y
1la de la palmilla, por el contacto con el tope para las
mismas. Los medios de soporte para 1la obra contindan su
accidn en la forma descrita con referencia & lz primera
forma de ejecucién de la mdquina.

Si se desea ademds evitar cualquier posi bilidad de
gque la talcnera de la palmilla resbale sobre el miemuro
posicionador correspondiente a dicha parte de la palmilla
y quede fuera de lugar precisamente antes de embutir la
palmilla contra dicho miembro posicionador, los segundos
medios aplicadores de fuerza percusiva (84) pueden ir
provistos de un pie de presién tubular que rodea la cabe~

za de martillo -86- y que estd montado en forma eléstica
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para moverse en sentido ascendente en el manguito -120- de
dichos medios aplicadores y que spbresale inferiormente de
dicha cabeza. Cuando sube la talonera de la horma con la
talonera de la palmilla situada sobre el miembro posiciona-
dor -4-, la palmilla se pone primeramente en contacto con
el pie de presidén tubular y lo sube eldsticamente hasta que
llega a la cabeza de martillo como se ha descrito anterior-
mente para que esta suba a su vez y se inicie la actuacidn
de los segundos medios aplicadores de fuerza. El contacto
de la talonera de la palmilla con el ple de presidn Hubd-
lar tiende a centrar la palmilla con relacidn a la cabeza
de maritillo si la talonera de ls palmilla no estuviera

paralela a la talonera: de la horma.

Se reivindica como objeto de esta patente:

l.- Migquina para sujetar provisionalmente las pal-
millas a las hormas en la fabricaéién del calzado, median—
te la fijacidn en las palmillas de unos miembros posiciona-
dores situados en la planta de la horma, caracterizada
por la disposicién de un primer elemento (82) que aplica
fuerza percusiva sobre una porcidn @e la palmilla (situada
sobre la planta de la horma) a fin de gue penetre en ella
un miembro - posicionador fijado en la planta de la horma;
de un segundo elemento percusor (84) que ejerce su accibn
sobre una segunda porcién de la palmilla para que penetre en
ella otro miembro posicionador fijado a la planta de la
horma; de unos medios (36, 50) para sostener la horma, con
la palmilla dispuestas en la misma, centra la aceidn de

los elementos percusores que actian sobre la palmilla; ¥y
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de medios (49) para efectuar un movimiento relativo entre
los medios de soporte de la horma y los elementos percuso-
res para poder presentar la primera porcidn de la palmilla
a los primeros elementos percusores y a continuacién la
segunda porcidn de la palmilla a los segundos elementos
PETCUSOTES.

2.- Miquina segin la reivindicacidn 1, caracteriza-
da porgue el primer elemento percusor (82) estd adaptado
para que ejerza su accibén sobre la parte delantera de la
palmilla colocada sobre la homa con objeto de que penetre
en dicha porcién un miembro posiciomador (2) fijado en La
parte delantera de la planta de la horma, estando adaptado
g su vez el segundo elemento percusor (84) para actuar sc-
bre la talonera de la palmilla a fin de que penetre en
ella un segundo miembio posicionador (4) £ijado en la par-—
te de la talonera de la horma.

%,— ¥dquina segun la reivindicacién 2, caracteri-
zada por comprender unos medios de gufa que se ponen en
contacto con la porcién de la punta de la palmilla y de la
horma cuando se presenta la obra a la méquina, para faci-
litar la colocacidén de dichas porciones de punta de la
palmilla y de la horma con relacidn entre si y con respecto

al primer elemento percusor, estando formados dichos me-
dlos de gufa por unos calibradores (6) adaptados para sepa-
rarse, venciendo la resistencia de unos medios eldsticos
(14), a distancias iguales cuando la punta de la horma en-
tra en ellos, siendo tal la construccién y disposic ién de
dichos medios que durante sus movimientos permanecen equi~-

distantes de un plano (4-A) ortogonal que pasa a lo largo
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de la linea central de la mdquina, dispuesto el plano de
modo que coincida eon la linea central longitudinal de la
porcidn delantera de la horma.

4.- Méquina segin la reivindicacifn 3, caracteri-
zada por comprender un tope (26) para la punta dispuesto
en sentido longitudinal a la horma con relacidn al primer
elemento percusor, contra cuyo tope pueden colocarse la
punta de la palmilla y de la horma para situarlas en la ded
bida posicidn.

5.— Méquina segin las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizada porque los medios para efectuar un movimiento
relativo entre los medios de soporte para la hormpa y los
elementos percusores comprenden medios para mover los me—
dios de soporte para la horma en forma tal gue ocrpen prime—
ramente una posicidn en la cual la porte delantera de la
palmilla entra en contacto con el primer elemento percusor
para que inicie este su accidn y pasen después a una segun-
da posicién en la que la talonera de la palmilla se pone
en contacto con el segundo elemento percusor para que entre
a su vez en accidn.

6.= Méquina segfin la reivindicacién 5, caracteriza-
da porque los medios de soporte para la horma al pasar de
su primera a su segunda posicidn, escilan alrededor de un
eje (39) dispuesto en el sentido de la anchura de la horma
enn un punto préximo a su punta y en el plano de la palmilla
y porque dichos medios de soporte comprenden un apoyo almo—
hadillado (36) para la punta de la horma y una placa (50)
para so tener la talonera,provista dicha placa de unos me-

dios (52) para situar sobre la misma en el sentido de la
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anchura la parte correspondiente a la talonera de la horma.

7.~ Migquina segin una cualquiera de las precedentes
reivindicaciones , caracterizada porque ambas elementos
percusores (82, 84) comprenden un mecanismo actuado neumé-
ticamente.

8.~ Méquina segfin la reivindicacién 4, caracteri-
zada por comprender un pie de presién que se pone en con-
tacto con la parte delantera de la palmilla para apretaria
contra la planta de la horma entes del funcionamiento del
primer elemento Percusor.

9.- Méquina segin la reivindicacién 8, caracteri-
zada porque el pie de presidén incluye una hoja rigida fle-
xible (200) montada sobre el véstago del pistén de un mece-
nismo combinado de cilindro y pistén en forme inclinada ¥
en sentido angular al plan-o general de la parte delantera
de la horma situada sobre sus medios de soporte para ejer—
cer presidn sobre la parte delantera de la palmilla.

10.- Méquina segdn la reivindicacibn 8, caracteri-
zada porque el pie de presién comprende un par de mpelles
nhelicoidales (250) montados en sus dos extremiidades opues-—
tas sobre unas ramas descendentes (252) de un soporte
(254) en forma de U, dispuestos ambos muelles paralelamente
uno junto a otro (en sentido transversal a la parte delan-
tera de la horma y de la palmilla situadas sobre los medios
de soporte de la horma) y en contacto dichos muelles con
la planta de la horma cuando los medios de soporte ocupan
su posicién inicial baja, siendo tal la construceidn y

disposicién referidas gue cuando suben los medios de sopor-

te para presentar la palmilla y la horma a la accién del
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primer elemento aplicador de fuerza percusiva, una porcién
de la parte delantera de la palmilla es oprimida por los
muelles del pie de presidn, gue a medida que suben la pal-
milla y l1a horma cede y se ajusta a cualquier curvatura
transversal de la planta de la horma para sujetar firmemen-
te la palmilla contraz sf, sirviendo tambien los muelles pa-
ra impulsar la palmilla hacia la punta de la horma para
mantener el contacto con el tope (226) para la punta mra
agegurar la precisa y continuada coincidencia entre la pun-
ta de la palmilla y la de la horma.

11l.~ M4quina para sujetar provisionalmente las pasl-
millas a las hormas en la fabricacidn de calzado.

Esta memoria consta de treinta y dos hojas escritas

por una sola cara.

BARCELONA, 4 de Junio deti;9730
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