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Solicitante: DUCELLIER & CIE.
Residencia: 23, Rue Alexandre Dumas.- 76 PARIS XI
FRANC
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n2 73 14203 del 18 de Abril de 1.973.

oAy



10

15

30

Ll presente invento se reiiere a los dispo-
sitivos de mando de manivela de cristal de ventanilla de
portegzuelas de vehiculos automéviles, del tipo que incluye
esencialmente un pequefio motor eléetrico, un mecanisno reduc
tor formado por un tornillo sin fin y una rueda helicoidal
para la transmisién del novimiento del 4rbol del motor a
un pifidn que engrena con un sector dentado unido a una pa-

lanca de dGespluzanicnto del cristal de ventanille,

Bl tornillo sin fin éel mecanismo reductor
2std acoplado al dérbol del notor y la rueda helicoidal aso-
ciada con é1 estid sujeta de nmumera rigzida al 4rbol reductor
e llege al pifibn y por tanto cuando se procuce un desper—
fecto en ¢l peuefio motor o en su instalucidn eldetrica de
alimentacién, ya no es posible aecilonar el cristel de ven-
tanilla el cual ademds pusce permanecer en una posicidn in-—

ternedia de su carrera.

Bs conocido remsdiar vate inconvenionte aiite
diendo & csta tronsmisidn, un mando de emergencis nunual que
permite acoplar o desacopler el piiidn con el drbol dol meca-
nismo reductor para .gque sea posible accionar la maniveln del
eristal de ventanilla, tanto durante periodos normales cono
en caso de onergencia producido por un desperfecto en el no-
tor,

Bn alzunos «ispositivos conocidos, la transi-
cién del mando por motor al mando de emergencia ménual se
hace por doslizamiento axiwl del pifidén acoplado con el cec—
tor dentzdo, lo que hace rue la operacidén de embrasue, du-
ra:te la colocucidén del mando de enerzencis manual, exige
unu fuerza de una amplitud deternineds que depende adends

el frotaniento de los dientes del pifién sobre el sector den
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tado, de la reacecidn eldstica del muelle de retroceso pro-

porcional a cste frotamiento,

in otros dispositivos, la transicién pura po-
saer al mendo de emergencla se hace por medio de unc pieza in
termaedia tal como un aro que estd montado de manera dosli-
zante en el drbol portudor del pifién y que estd arrastrado
en rotacién por dicho drbol, c¢stando dicho aro provisto de
dientes que se anclan respectivamente en unos huecos corroes—
pondientes formados en una ae lus caras rrontales de la rue-

da helicoidal,

Si bien, en estos ultiros dispositivos, la
fuerza necesaria para desacoplar el pifién de la rueda heli-
coidal ha sido notablemente reducida, sigue siendo demasiado
imnportante.

El presente invento tiene por objeto remedior
estos inconvenientes y a este efecto estd relucionado con un
dispositivo de nando de manivela del cristal de ventanilla
de las portezuelas de vehiculos automédviles del tipo descri-
to mds arriba, caracterizado porque incluye un 6érgano de an-
claje névil, que puede girar con el drbol del reductor, que
soporta lao rueda helicoidal y que estd constituido por una
plagquita, que se acopla, en su posicidén de acoplanmiento, cu
una cavidad de forma correspondiente realizada en el interior
del cajetin solidario de la rueda helicoidal o que es solida-
rio de ésta, unos medios para que dicho érgano de anclaje pue
da deslizorse transversalmente con relacién al drbol reductor
y un érgano elédstico que tiende a mantener el érygano de ancla

je en su posicién de acoplanicento.

Segin otra caracteristica del invento, dichos

medios incluyen un 6rgano de maniobra, montado de manera li-
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bre en el 4rhol del reductor y que presenta en su base un
apéndice en el cual estd formada una lumbrera en forna de
rampe. en la cual puede deslizarse un pitén solidario del
érzano de anclaje, siendo la forma de dicha lumbrera tal

que al hacer girar el 6rgano de maniobra en uno ¥ otro sen
tido, comunique a dicho érgano de anclaje un moviniento de
traslado en un elemenfo de guiado solidario del 4rbol del
reductor, con el fin de asegurar el acoplamiento o el desaco

plamiento de dicho 6rgano de anclaje con relacidn al cajetin.

Segin otra carzcteristica del invento, el 6r-

£ano e;éstico tiene sensiblenmente la forma de una horquilla

_cuye parte central en forma de bucle estd enganchada en una

patilla doblada del elemento de guiado, mientras que sus ra-

males se apoyan sobre los costados laterales del 6rgano de

-meniobra de tal manera que tienden sienpre a hacer volver

2l 6rgano de anclaje hacia su posicién inicial de acoplamicnto.

Segin otra caracteristica del invento, se ha
previsto ademds un pulsador que vuelve elasticamente a una
posicién de descanso y que al ser empujado actua por friccidn
sobre el 6rgeno de maniobra, con lo cual dicho érgano se blo-
quea y provoca el desacoplamiento del dispositivo nientras se

mantiene la presién sobre el pulsador.

Segin otro modo de realizacién, el dryano elds
tico estd constituido por una ldmina eldstica que tiene una
de sus cxtrenidades sujeta a una patilla doblada del elenento
de guiado, mientras su otra cxtremidad, libre, tiene una for-
ma tal que ejerza un empuje axial sobre el 6rgaﬁo de anclaje
en el sentido opuesto al de su despluzaniento, y pueda alojar-
se en una muesca de posicionamiento formada en el Srzano de

maniobra para mantener éste en su posicién de descanso que -
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corresponde a la posicién de acoplamionto del Sriuno de an-
claje.

Semin otro modo Ge realizucibn, el Sreano
eldstico obtenido por moldeo de materiel pldstico presenta
una lumbrera on la cual estd introcucids una patilla dobla-
da del eluniento de guiado para ¢stor mentenfda en ella y una
vared defornable elédstice de neners que ejersa un enpuje -
axial sobre el 6rsano de anclaje en el sentido opuesto al de
gu desuyluganiento, y sobre la parte central de la cual sobro-
sale una protuberancia que puecde alojurse cn una mussca Ge
posicionaniento formado en el 6rzano de maniobrs par. nantoe-
ner este ultimo en su posicién de descanso juc corruesponde

a la posicién de wcoplamiento del drzeno de anclaje.

Ia descripeibn que sizue, frente w los Gibu-
jos adjuntos, que se dan o titulo de ejemplo, hard ontander
J 1] 1. b

clarcnente como ¢l invento puede ser realizado,

La figura 1 es una visty en seceidn wxial del
necanismo reductor que incluye los nedios de uiamdo nunuwl de
energencisa de acuerdo con el invento, en posicidn ce necoplu—
miento.

La figura 2 es una vista frontal del rectnis.o
reductor en la posicidén de acoplamiento, habiendo sido reti-
rada la tapa de proteuccidn para que se vean les viezas cue
co:sponen el mecanisno,

La ficura 3 es una vista de frente aundlogn
4 la fisura 2, pero en la posicidn de desi.coplaniento,

la figura 4 e¢s una vistz en corte wuxinl del
mecanisio reductor jue incluye los medios de accionanicnto
nanual de emergencia de acuvrdo con el invento, on posicién

de accoplanicnto.
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La figura 5 es una vista de frente del me-
canismo reductor en posicién de acoplamiento, habiendo si-
do retirada la tapa de proteccidn para que se vean las pie-

zas que componen el mecanismno,

Ia figura 6 es una vista de frente andloga a

la figura 5, pero en la posicidn de desacoplamiento,

ILa figura 7 es una vista por debajo del ér-
#ano de maniobra.

La figura 8 es una vista del érgano eldstico

1

a mayor escala, de acuerdo con otro modo de realizacidn.

Ll mecanismo reductor que se representa en
la figura 1, ineluye una rueda helicoidal 1, formuda en la
periferia de un cajetin 2 ventajosamente hecho de material
pldstico y atravesado en su centro por el Arbol 3 del re-
ductor, una extremidad del cual puede recibir un pifién 4
destinado a engranar con un sector dentado (no remresenta-
do) del sistema de palanca de mando del cristal de ventani-
lla., Un tornillo sin fin 5 estd acoplado con la rueda heli-
coidal 1, Un érzuno de guizdo 6 estd dispuesto en el fondo
del cajetin 2 y es solidario, en rotacidn, con el 4rbol ro-
ductor 3. Lste 6rgano de guiado estd concebido de manera que
presente una corredera, obtenida doblando en escuadra sus
dos lados laterales 6a y 6b, y en la cual se desliza un ér-
sano de anclaje 7. Este 6rgano 7 estd constituido por una
plaquita que puede alojarse en una de las cavidades 8, 9,
10 4 11 de formas correspondientes formadas radialmente en

el interior del cajetin 2.

Asta plaquita puede ser solicitada por un
érsuno de maniobra 12; 4ste estd montado libremente en una

extresidcd del drbol 3 del reductor y estd ventajosunente
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hecho de material pldstico. Eldrgano ce maniobra 12 presen-
ta, en su base, un apéndice 13 (ue tiene una forma simétri-
ce. con relacidn a un eje de simetrie perpendicular al eje
del drbol 3 y en el cual estd formada una lumbrera 14 en
forma de rampa en la cual se desliza un pitén 15 solidario
del 6rgano de anclaje 7. Esta lumbrera 14 en forma de V,

permite, cuando se hace girar manualmente el 6rgeno de ma-

niobra 12, que el érgano de anclaje 7 realice un movimiento

de traslado en la corredera del érgeno de guiado 6. BEn efec
to, se haga la rotacién en uno d otro sentido, el pitén 15
sigue una | otra de las rampas l4a o 14b de la lumbrera 14

en forma de V, hasta una posicién extrema 20 (figura 3).

En este nomento, el drgano de anclaje 7 sale
de su alojamiento 11, por ejemplo y el sistema queda desco-

nectado, 1o que pernite el arrastre manuval.

Cuando se suprime esté accidn manual y el
mecanisno estd de nuevo arrastrado por el motor, el 6rgano:
de anclaje 7 se anclard de nuevo, automtticamente, en cuan-
to se presente delante de uno de los alojamientos 8, 9, 10 d
11, correspondientes formados en el cajetin 2, bajo la accidn

de un érzano eldstico 16,

El érgano eldstico 16 estd constituido por
una pieza en forma de horquilla cuya parie central curva loc
estd enganchada en unas patillas dobladas 6¢ del elemento de
guindo 6, mientras gue sus ramales léa y 16b se apoyan sobre
los lados 128 y 12b del 6rgano de maniobra 12 de tal manera
que tienden siempre a hacer volver el érgano de anclaje 7
hacia su posicién inicial de acoplamiento, gracias a la for-

ma en V de dichos lados 12a y 12b,

Zn efecto, los ramales 1lba y 16b del 6rzano
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eléstico 16 tiene la misma forma y por tanto ejercen siem-

pre una presidén gue tiende a alinear de nuevo el conjunto,

In su posicién de acoplamiento, el pitén 15
del érzano de anclaje se encuentra en el centro de la lun-
brera 14, gracias a lo cual dicho Srgano 15 no puede ya deg
plazarse transversalmente en la corredera del érzano de -
guiado 6. '

La extremidad del drgano de maniobra 12 estd
provigta del dispositivo de arrustre que puede ser un cuae
drado 17, apto pera recibir la extremidad de una manivela

que permite asi el mando nanual del dispositivo.

Bl dispositivo puede tarbién estar equipado
de un sistenms Ge sesuridad que permite una parada de urgen-
cia, del nmoviniento de subida o de descenso del cristal de
ventanilla, cuando dicho dispositivo estd arrastrado por el

motor eldctrico, '

Bste sistema de seguridad puede estar consti-
tuido por un pulsador 18 montado libremente en el cuadredo

17 formado en la extrenmidad del érgano de maniobra 12,

Durante el funcionanmiento normal, cualquier
contacto del pulsador 18 con el Srgano de maniobra 12 ha de
ser evitado y por tanto se dispone un Organo eldstico 19 ~
constituido por un nmuelle, entre estos dos elementos, para
mantener el pulsador en la posicién de descanso semin se re-

presenta en la figura 1,

Cuando el usuario ejerce una presién sobre cl
pulsador 18, éste entra en contacto con el érzano de maniobra
12 sobre el cual actua por friccién bloquedndolo, lo que tis-
ne por efecto desacoplar el éispositivo de acuerdo con cl mig

mo principio descrito mds arriba, con la sola diferencia de
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que el elemento arrastrado en rotacibén no es el brgano de

maniobra 12, sino la rueda helicoidal 1 que forma el caje-
tin 2, lo que provoca un resultado idéntico, (uedando ase-
surado el desacoplamiento mientras ejerce una presién sobre

el pulsador.

De acuerdo con otro modo de realizacién, la
extrenidad del drbol 3 atraviesa una lumbrera longitudinal
2). formada en el érgzano de anclaje TA para permitir el des-

lizamiento de este ultimo en el 6érgano de guiado 6.

La parte posterior del apéndice 13 incluye
una nuesca de posiclonamiento 22 situada en el eje de sime-~
tria del apéndice 13 ¥y que tiene Una forma correspondiente
a la de la extremidad libre 23a de un Srocno eldstico 23.
La lumbrera 14, en forma de V cuando se hace girer manual—
mente el drgano de maniobra 12, comunica al érgano de ancla-
je TA un movimiento de traslado en la corredera del 6r:zano
de guiado 6. kn efecto, se haga la rotacidn en un sentido
o en el otro, el pitdén 15 seguird una u otra de las raimas
l4a 0 14b de la lumbrera 14 en forma de V, hasta una posi-

¢ién extrema 20 (figura 6).

El érgano de anclaje TA sale en este momento
de su alojamiento por ejemplo el alojanmiento 11, y el siste-

mg se desacopla, lo que permite el arrastire manual.

Cuando esta accidn manual se suprime y cuando
el mecanismo estd de nuevo arrastrado por el motor, el Srga-
no de anclaje TA se anclard de nuevo automaticamente en cuan-
to se presente delante de uno de los alojamientos 8, 9, 10 ¥y
11, correspondiente formado en el cajetin 2, y ello bajo la

accidén del brzano eldstico 23.

51 érgano eldstico 23 estd constituido por
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una 1lémina de muelle gue tiene una de sus extremidades 23b
sujeta en una patilla 6c¢ del elemento de guiado 6 y cuya -
otra extremidad libre 232 tiene uns Lorma curva tal que ejer-
za una fuerza de empuje sobre el 6rgano de anclaje TA en con-
tra de su desplazamiento radial con relacién al drbol 3 y
tal que puede alojarse en la muesca de posicionamiento 22
formads en la parte posterior del apéndice 13 del brgzano

de maniobra 12 de manera que mantenge a este ultimo en su
posicién de descanso que corresponde & la posicién de aco-

plamiento del érgeno de anclaje TA (fisura 5).

Otro modo de realizacién difiere esencial-
nente del anterior en que el érzgano eldstico 24 (fizura 8),
obtenido por moldeo de un material pldstico, presenta una
lumbrera 24a, en la cual penetra la patilla doblada 6a del
elemento.de guiado 6 para estar mantenida én ella, y uha
lumbrera 25 que delimita ﬁna pared 25a que puede deformar:e
eldsticamente de manera que ejerza una fuerza_de empuje -
axial sobre el 6rgano de anclaje TA en contra de su despla-
zamiento, y en la parte central de la cual sobresale una -
protuberancia 26 que puede alojarse en la muesca de posicio-

naniento 22 del érzano de maniobra 12,

Otro modo de realizacidén posible (no repre-
sentado) consiste esencialmente en que el 6rgano eldstico
estd foruado de una sola pieza con el 6rgano de anclaje TA
o con el érgano de guiado 6, por moldeo de material pldsti-
CO.

Queda entendido que numerosas nodificacio~
nes pueden aportarse en los modos de realizacidn descritos
nés arriba, como por ejemplo en cuanto a la forma Cel 6rgano

de maniobra gue puede sustituirse por cualquier otro sistema
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excéntrico.

n resumen, la presente patente de invencidén

que se solicita deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDIC..CIONES

1).- Dispositivo de mando de cristal de ventanilla de por-
tezuelas de vehiculos automéviles, del tipo yue inclu-
ye esencialmente un pequefio motor eldéctrico, un mecanisno
‘'reductor formado por uﬁ tornillo sin fin y una rueda heli-
coidal para la transmisidén del movimiento del #érbol del mo-
tor a un pifién que engrana con un sector dentado unido a
umlmﬂmmadedmmhmmﬁmﬂodﬂfmﬁﬂmldevmﬂmﬁrm,
caracterizado porque incluye un Srgano de anclaje mévil
que puede girar con ei ﬁrbol del.reductor, que soporta la
rueda helicoidal ¥y que estd coﬁstituido por una plagquita
que penetra en su posicién de acoplamiento, en un alojamien
to de forma correspondiente formado en el interior de un ca-
jetin solidario de la rueda helicoidal o de una sola picza
con ésta, unos medios para hacer que dicho drgano de anclao~
je se deslice transversalmente con relacidén al 4rbol del -
reductor, y un drgano eldédstico que tiende a mantener el dr-

mano de anclaje en su posicién de zacoplamiento,

2).= Dispositivo de mando segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dichos medios incluyen un drgano de -
maniobra montado libremente en el drbol del reductor y que
presenta, en su base, un apéndice en el cual estd formada
una lumbrera en forma de rampa en la cual puede deslizarse
un pitén solidario del d6rgano de anclaje, siendo la forma
de dicha lumbrera tal que al hacer girar ol érgano do munip
bra en uno U otro sentido, éste comunica a dicho bérgano. de

anclaje un movimiento de traslado en un elemento de guiado

e
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1 solidario del drbol del reductor, con el fin de asegurar
el acoplamiento o el desacoplamiento de dicho dérgano de

anclaje con relacién al cajetin,

3).~ Digpositivo de mando segin las reivindicaciones 1 ¥y

5 2, caracterizado porque el Srzano eldstico estd cons-
titufdo por una pieza que tiene sensiblenmente la forma de
una horquilla, cuya parte central en forma de bucle estéd
enganchada en una patilla doblada del elemento de guiado,
mientras que sus ramas se apoyan en 10s lados laterales del

10 brzano de maniobra de tal manera que tiendan siempre a hacer

volver el brgano de anclaje hacia su posicién inicial de -

acoplamiento,

4) ¢ nisﬁositivo de mando segin la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque incluye un pulsador que tiende a vol-
15 ver eldsticanente a una posicidén de descanso y que al ser
solicitado por una fuerza de empuje, actua por friccién so-
bre el érzano de maniobra, gracias & lo cual dicho 6rgano
se hlouea y provoca ol desacoplamiento del dispositivo -
micntras sigue e jerciéndose la fuerza de empuje sobre el
20 pulsador,

5).~ Dispositivo de mando segin las reivindicaciones 1 y 2,
carscterizado poryue el brgano eldstico estd consti-
tuido por una ldmina eldstica que tiene una de sus extre-
nidades sujeta a una patilla doblada del elemento de guia-
25 do misntras su otra extremidad libre tiene una forma tal
que ejerza una fuerza de empuje sobre el érgano de anclaje
en contra del sentido de desplagzanmiento radial con relacién
al &rbol del reductor y puecde alojarse en una muesca de Do~
sicionamiento fornada en el 6rzano de maniobra de tsl mane-—

30 ra que mantenga este ultimo en posicidn de descanso corres—
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pondiente a la posicién de acoplaniento del drgano de ane-
claje.
6).= Dispositivo de mando segin las reivindicacionzs 1 y 2,
caracterizado porque el 6rsano eléstico obtenido por
noldeo de una material pldstico, presentz una lunbrerc en
la cual penetra una putille doblada del elemento de guiado
para estar mantenida en ella, y una parcd defornable elus-
ticamente de tal manera fgue ejerza una fuerza de eupuje so-
bre el Organo de wnclaje en contra del sentido de su despla-
zoniento radiul con relacidén al drbol del rsductor, y en la
parte central de la cual sobresale una protuberancia que -
puede alojarse en una nmuesca de posicionamiento formada en
el érzano de maniobra de tal manera cue mantenza este ulti-
mo en su posicidn de descanso correspondiente a la posicién

de acoplamiento del 6rgano de anclaje,

7).~ Dispositivo de mando sesdn la reivindicaeidn 6, curac—
terizado porque el 6rouno eldstico estd hecho de une so-
la pieza con el brzano de anclaje o con el drgeno de zuiedo,
nediante moldeo de un material plistico,
8).~ Se reivindica por Gltimo, como objeto sobre el que ha de
recaer la paﬁente de invencidén que se solicita: DISPOSI-
TIVO DE MANDO DE CRISTAL DE VENTANILLA DE PORTEZUEILAS DE VEHL
CULOS AUTOMOVILES.
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente Memoria descriptiva, que consta de trece paginas mecano-
grafiasdas y dibujos que se acompafan.,

Madrid, 7 de'junio de 1.973

BERNARDO UNGRIA
PeDs -

v
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