10

415206

hlaeoe

4

EMORTIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencidn 2 nombre de:
SOLOMON HEYTOW, de nacionalidad estadoupi
dense, domicilisdo sn 23351 Burton Street,
Canoga Park, California (USA); pox:"PER~
FECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA LA

DETECCION DE OBJETDS METALICOS".

...........

i

£ -

" .-E"-:‘-’—-r‘— -ﬂ\—OOQDDﬂQQ@.‘ﬂ' ——————
‘

0.7_”;// G5 B

En los (ltimos afios, el acaecimiento con frecuen-—

cia cada vez mayor de secuestros aséreos, fugss de cdrceles
y atagues armados & instituciones ha sido posible debido =
que no ha existido ningln medio apropiado de detectar el
movimiento de objetos férreos o no férreos ocultos moviéndg
se a través de un espacio limitado.

Si bien se han conocido desde hace algiin tiempo
sistemas detectores de metales, los construidos antexiormen
te no eran précticos ya que si el sistema ers hecho suficiepn
temente sensible para detectar el movimiento de objetos metd
licos férreos o no férreos ocultos, teles como una pistola,
en una zona controlada, también ere afectado el sistems por

el movimiento de objetos metdlicos férreos o no férreos mo-
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viéndose fuera de la zona controlada. Por ejemple, si un pues
to detector de metales de los tipos anteriormente conocidos
fuase instalado en un aeropuerto, terminal de autobuses o es-
tacidén de ferrocsrril, el movimiento de los aviones, autobu-
ses o trenes podria generar uns selal m=n el puesto detector
que induciria a confusifn al operario. Ademés, si el puesto
estuviese situado suficientemante alejado de estos vehiculos,
de manera que el puesto no fuese afectado por su movimiento,
los empleados de la institucién gque transitasen cerca de las
paredes exteriores del puesto, llevando objetos metélicos ta-
les como baldes o herramisntas, csusarian problemas adiciona-
les., Estos problemas aparecian debido a que los~“objetos metéd-
licos llevados por loe empleados producian también una sefal
de salida en el puesto que inducia a confusién al operario y
podria conducir a8 que una persona que supiese los defectos
del puesto lo salvase sin ser detectada.

Ademds, cuando se intentase instalar los sistemas
detectores de la técnica anterior en instituciones penales,
aparecian problemas similares si se abriesen o cerrasen puer-
tas metélicas cerca del puesto detector de metales. Aunque
algunos de los problemas arriba descritos podrian ser reduci-
daos colocando cuidadosamente el puesto detector de metales
de la técnica anterior, movimientos ocasionales de grandes
objetos met&licos dentro de la institucidn en la zona del pueg
to detector de metales podrian desbaratar el equilibrio del

gistema. Agimismo, si el puesto detector de metales fuese he-
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cho portétil, todos los problemas arriba descritos volverian
a aparecer constantemente cada vez que se desplazase el pues-
to detector de metales, por ejamplo cuando el puesto detector
de metales fuese movido desde una puerta a otra de un aero-
puerto.

Estas dificultades sugieren que seria deseable cons-
truir un pueeto detector de metales de mansra tal que no fuese
afectado por movimientos de objetos metflicos férreos o no
férreos situados fusra del puesto. Esto, no obstante, creas
prablemas sustanciales, hasta el momento no resueltos, a cau-
sa de que para que pueda ser (til el puesto deberd ser sensi-
ble suficientemente para detectar objetos tales como una mi-
ndscula pistola de mano, pero esta misma sensibilidad en los
sistemas detectores de metales de la técnica anterior hacia
sl puesto sensible a objetous gque se moviesen fuera del pues-
to y, tal como arriba se ha indicado, estos problemas se combi
narfan y multiplicarian si se impusiese la exigencia adicional
de que el puesto fuese portétil.

El puesto detector de metales construido de scuerdo
con los principios de este invento ha eliminado estas dificul
tades proporcionando al puesto detector de metales un sscudo
protector que impide que las influenciss electromagnétices prp
vocadas por objetos metélicos férreos o no férreos moviéndose
por el exterior del pussto tengan cualquier efecto apreciable
sobre el sistema detector de metales situado en el interior
del puesto, Esto se logra disponiendo las bobinas o los cir-

cuitos cerrados del puesto detector de mstales en relacifn
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paralela y distanciada entre si unas con respecto a las otres.
Esta disposicidn permite que las paredes del puesto detector
de metales sean protegidas uniendo rigidamente una chapa meté-
lica férrea a las paredes, De esta manera los objetos metdli-
cos férreos o no férreos que se musven junto al puesto per su
éxterior no tienen ningdn efecto apreciable sobre el sistema
detector situado en el puesto,

For lo tanto, importante objeto de este invento es el
de crear un puesto detector de metalss portétil para detectar
el movimientoc de objetos metdlicos férreos o no férresos gue
pasan a través del puesto, gue no es afectado apreciablemente
por el movimiento de objetos metdlicos férreos o no férreas que
g¢e mueven por el exterior del puesto.

Agimismo, con el presente invento es el de crear un
puesto detector de metales portétil que tiene un sistema detec
tor de metales férreos y no férreos situado en el interior del
puesto y que posee paredes que protegen al interior del puesto
contra influencias provocadas por el movimiento de objetos metd
licos férreos o no férreos que pasan junto al puesto.

El invento serd comprendido mejor a la vista de la
memoria descriptiva y de los dibujos adjuntos, en los cuales
dibujos:

La figura 1 es una vista en perspectiva del puesto
detector de metales construido de acuerdo con los principios
de este invento.

La figura 2 es una vista en planta, con algunas par-

tes suprimides, tomada sobre la linea 2-2 de la figura 1.
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La figura 3 es una vista en perspectiva de una por-
cién de una pared que muestra porciones del sistema detector
eléctrico en su posicidn definitiva.

La figura 4 es una vista en seccidn tomada sobre
la linea 4-4 de la figuras 2,

La figura 5 es una viesta esquemética en alzado a eg
cals aumentada que muestra parte de la compensacidn de fase de
voltaje en el sistema detector de metales.

La figura 6 es una vista en seccidn tomada sobre una
linea 6~6 de la figura 5.

La figura 7 es una vista en perspectiva de otra for-
ma de realizacidn de un puesto detector de metales utilizado
psra detectar la presencia de objetos metdlicos férreos o no
férreos ocultos en embalajes o maletas que normalmente no los
llevan,

La figura 8 es un diagrama de circuitos del puesto
detector de metales,

La figura 9 muestra ssqueméticemente la colocacidn
de los circuitos cerrados transmisores y receptores en el
puesto y la colotacidn de los circuitos cerrados de ala cuan-
dQ,un blanco se mueve a través del puesto,

La figura 10 muesira una curva de woltaje en los
circuitos cerrados receptores provocada por el movimiento de
un blanco a través del pussto detector de metales sin la pre-
mncia de los circuitos cerrados de ala,

La figura 11 muestra la curva discriminadora produ-

cida en el circuito cerrado receptor por log circuitos cerra-

dos de ala.
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La figura 12 es una vista esquemitica en perspec-
tiva que muestra los circuitos cerradog transmisores y recep
tores y los circuitos cerrados de ala.

Haciendo referencia ahora a la figura 1 de los di-
bujos, un puesto detector de metales férreos o no férreos in
dicado de modo general por la cifra de referencia 10 esté
mostrado en la forma de realizacifn particular con estructu-
ra portédtil, y comprende una estructura de soporte configura
da igual que un vano de puerta. La estructura de soporte in-
cluye una pared de base 12, paredes laterales 14 y 16, y una
pared supsrior 18, todas ellas unidas rigidamente entre si.
Tal como se muestra, el puesto es suficienteménte grande para
permitir que una persona pase a su través. Las paredes del
puesto estén configuradas en capas y la capa exterior esté
construida & base de un material aislante tal como pléstico
o madera contrachapada., Sendas chapas metdlicas 20, construi-
das de un material férrec o de un material que tiene las mig
mas propiedades elsctromagnéticas que el hierro, estén monta
das en el interior de las paredes laterales 14 y 16, de 1la
base 12 y en la pared superior 18 para proporcionar protec-
cifn al puesto de maners que los objetos metdlicos férreos
o no férreos que se mueven por el exterior del puesto no
tengan efecto apreciable sobre cuelquier sistema detector si
tuado en el pussto, (véanse las figuras 2 y 4). Las chapas
metdlicas 20 estén mantenidas en su sitio rigida y fijamente
aplicdndose de modo plano contre la superficie interior de

las paredes por medio de un material rigidizador celular 22,
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barato y ligero (véase la figura 4). Con esta disposicién,
la chapa metdlica es emparedada entre las paredes exterio-
res y el material celular de maneras que no sera perturbada
cuando se mueva el puesto. Esto es importante, ys que cual
quier perturbacién en el escudo protector metdlico podria
perturbar el campo electromagnético del puesto e introducir
errores.,

Tal comﬁ se ve en la figura 1, tres bohinas o cix
cuitos cerrados de un sdlo alambre 24, 26 y 28, generalmen-
te idénticos, estén montedos en las paredes del puesto 10U
en relacidn paralela y distanciados entre si. Estos circui-
tos cerrados se extienden alrededor del puesto dentro de la
base 12, de las paredes laterales 14 y 16, y en la pared sy
perior 18, El circuito cerrado de alambre 26 es el circuito
cerrado transmisor de energia y estd montado en el centro del
puesto, segin se muestra en las figuras 1 y 2. Los circuitos
cerrados receptores de energia 24 y 28 estéﬁ mantadoeAa cada
lado del circuito cerradec transmisor 26, equidistantes del
circuito cerrado transmisor por las razones que se describi
rén més abajo. Tal como se vé en las figuras 1 y 9, en esta
realizacifin particular, los circuitos cerrados de alambre
estdn montados en planos perpendiculares al pasaje que se ex
tiende a través del puesto detector de metales., Sin embargo,
en ciertas circunstancias, los principios de este invento po
drian practicarse con bobinas o circuiteos cerrados general-
mente paralelos colocados en planos gque no sean perpendicu-

larss sl pasaje que se extiende a través del puesto.
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Es necesario montar los circuitos cerrados de alam
bre de modo bastante rigido en el puesto, ya que cualquier
movimiento apreciable de los circuitos cerrados de alambre
perturbaria al campo electromagnético lo cual podria alterar
el campo electromagnético e introducir errores. Para mantener
a los circuitos cerrados de alambre rigidamente en posicidn,
unos listones 30, hechos a base de madera, pléstico o cual
quier otro material aislante apropiado, estén montados en
las paredes del puesto y estos listones estén provistos de
ranuras 32 en que los circuitos cerrados de alambre son fija
dos por cualesquiera medios apropiadaos. En la forma de reali
zacidén mostrada, los circuitos ;errados»estén colocados de
manera que la persona o blanco se mueve a través de los cir-
cuitos cerrados. Sin embargo, en ciertos casos los principios
de este invento podrian practicarse con circuitos cerrados
generalmente paralelos colocados de modo qus el blanco no pa
se a través de ellos,

Un oscilador transistorizado 34, generalmente con
vencional, estd montado sobre un soporte desmontable en la
pared 14 del puesto enla regidén 36, (véanse las figuras 1 y
8). El1 oscilador incluye un transformador 38 que sirve para
una doble funcidn, dado que coopera con los elemsntos de cix
cuito del oscilador para generar la frecuencia del oscilador
a 24 kc, que se ha mostrado que es apropiada, si bien pueden
utilizarse otras frecuencias y, ademés, la bobina secundaria
del transformader esté acopleda con el circuito cerrado trang

misor central 26 y funciona para ajustar la impedancia dsl
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circuito cerrado transmisor central 26 de une sola espira con
la impedancia del oscilador, eliminando de esta manera la ng
cesidad ds bobinas de mdltiples espiras y los consiguientes
errores que podrian introducirse por su utilizacién.

El oscilador es alimantadolcun energia mediante

una bateria 40, cuyo lado positivo estd conectado con el emi

sor de un transistor PNP en el oscilador, seglin ss muestra,

‘Una salida de voltaje auxiliar tomada de la toma 39 del

traneformador 38 estd desfasade en 902 con el voltaje ﬁrncedeg
te de la salida principel que va &l circuito cerrado 26, Es-
te voltaje es alimentado a través del conductor 42 y desde
#lli al interruptor de energia eléctrica 44, El interruptor

44 esté conectado con el brazo rotatorio 46 de un interrup-

tr de tres contactos 48, El interruptor 48 incluye los contac-

tos 52, 54 y 56 que se muestran. El contacto 54 es un contac
to de posicién de comprobacifn y su colocacién fisica es im-
portante por razones que se describirdn mds abajo, dado que
cuando el braza 46 se aplica al contacto 54 y no hay ningin
blanco en el puesto, no hay ninguna sefial de salide del pues

to detector de metalss. Un medidor de comprobacién de bateria

50 conectado entre los conductores 42 y 43 estd dispuesto

segin se muestra para indicar el sstado de la bateria.

Dos pequefios circuitos cerrados de sla 58 y 60 de
yna sola espira estén conectados entre si y tienen contac-
tos distanciados 52 y 56, seglin se muestra en la figura 8,
estén montados sobre le pared lateral 14 en un plano perpen-

dicular 8 los planos definidos por los circuitos cerrados
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24, 26 y 28 (véanse las figuras 9 y 12). Tal como se muyestra
en la figura 12, el circuito cerradc de ala 58 estf més pré-
ximo al circuito cerrado receptor 24 y el circuito cerrado
de ala 60 estd mds préximo al circuito cerrado receptor 28.
La posicién del brazo 46 con respecto a los contactos 52 y
56 determina la entrada y la salida del puesto 10, ya que
moviendo simplemente el brazo 46 desde el contacto 52 hasta
el contacto 56 se invierte la direccifn de la corriente que
fluye & través de los circuitos cerrados de ala 58 y 60 de
manera que se invierten la entrada y la salida del puesto.

Tal como se ha indicaéo arriba, en esta forma de
realizacién particular, los circuitos cerrados receptores
24 y 28 son idénticos en tamafio al drcuito cerrado transmisor
26 y estos circuitos cerrados deben ser sintonizados a resg
nancia con el circuito cerrado 26 a 24 kc junto con el os-
cilador 34. Esta sintonizacién se efectla por medio de trans-
formadores receptores 62 y 64 y condensadores 66 y 68 idén-
ticos, No obstante, se hace observar que los principios de
este invento podrian practicarse incluso si los circuitos
cerrados receptores no fuesen exactamente idénticos a los cir
cuitos cerrados transmisores, o exactamente paralelos entre
81, o exactamente equidistantes & lados opuestos del circui
to cerrada transmisor. Ne obstante, en dichas circunstancias
habrian de utilizarse elementos de circuito més costosos para
compensar estas desviaciones..

Las bobinas de salida 61 y 65 de los transformado-

res 62 y 64 estén conectadas entre si de manera que las enegx
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gias que salen de cada circuito cerrado receptor estén desfa-
gsadas en 180% una con respecto a la otra. De este modo, cual-
quier sefial recibids del circuito cerrado transmisor es anu-~
lada, La sefial de salida del puesto 10 es tomada a través de
estos conductores 70 y T2 que estén conectados con el listén

de toma de tierra 74 y con las bobinas de salida de los

transformadores receptores 62 y 64, segiin se muestra. Los con

ductores de salida estén conectados con un detector de volta-
je 75 apropiado, tal como un indicador de montaje delta, es
decir un medidng para indicar pequefios cambios de voltaje,

A este respecto, si los circuitos sstén conectados
apropiadamente y el brazo rotatorioc 46 estd conectado ron el
terminal 54 y no hay ningdn blanco en el puesto 10, no habré
sefial de salida en los conductores 70 y 72.

Se observa ademds en las figuras 3, 5 y 6 que el
drbol 76 del brazo rotatorio 46 estd conectado con una ale-
ta 78 formada & base de un metal no férreo, tal como aluminio
o latén, Esta aleta gira con el brazo 46 por razones que més
abajo se describirédn, Segln se muestra en la figura 5, el &r-

bol 76 esté colocado de modo que cuando el brazo rotatorio

46 esté en una posicifin de comprobacidn en 54, la aleta T8

esté equidistante de los circuitos cerrados receptores 24 y
28. Ademds, tal como se muestra, la aleta 78 se mueve més prd
xima & los circuitos cerrados receptores 24 o 28 cuando el
brazo rotatorio 46 es movido para aplicarse a contactos eléc
tricos 52 o 56.

Tal como arriba se ha indicado, cuando no hay ningdn
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blanco en el puesto, y el brazo 46 estd conectado con el ter-
minal de comprobacién 54, la sefal de salida en los conducto-
res 70 y 72 serd nula. Esto es posible, tal como arriba se ha
descrito, por medio de la utilizacién de tres circuitos cerra
dos idénticos en que los dos circuitos cerrados receptores

24 y 28 estén equidistantes del circuito cerrado transmisor
26 y debido 8 que las salidas de los circuitos cerredos re-
ceptores 24 y 28 estdn acopladas en desfase de 1802 entre

si, tal como se muestra en la figura 8, Ests disposicién rea-
liza la funcidn de circuitos cerrados transmiscres y rocepto-
res en cuadratura, tal como se:conocen en lartécnica ante-
rior, Sin embargo, en este caso, debido a que todas lae baobi-
nas 24, 26 y 28 son paralelas entre s8I y no estén en cuadra-
tura una con respecto a la otra, el puesto puede ser prote-
gido de influencias electromagnéticas que proceden del exte-
rior del puesto. Esto es muy importante cuando el puesto de-
tector de metales ha de ser instalado en zonas en que grandes
masas de metal tales como autobuses, trenes, aviones o puertas
met3licas se mueven cerca del puesto, ya que dicho movimiento
perturbaria en caso contrario al campo electromagnético situs
do en el interior del puesto, provocando una seRal errdnea,
Esta disposicifn es también eficaz para evitar cuslquier per-
turbacidn del cempo electromagnético en el interior del pues-
to provocada por empleadas .de la instalacidén que transiten
junto al puesto llevando objetos o herramientas metélicas. Con
el escudo protector arriba descrito, dichos movimientos en el

exterior del puesto tienen poco afecto sobre el puesto y no
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generan ninguna sefial de malida detectable en los conductores
70 y 72, tal como ocurrirfa si los circuitos cerrados o bobi-
nas transmisores y receptores principsles del puesto sstuvie-

sen dispuestos en cuadratura,.

Sin embargo, la disposicifin particular de las bobi-

nas 24, 26 y 2B tiene algunas desventajas que estén ilustradas

en las figuras 9 y 10, Si un blanco metdlico 80 se mueve a
través del puesto y el blanco metdlico es una pistola llsvada
por una persona, los conductores 70 y 72 conducirian 1la ornda
de voltaje de forma de m que se muestra en la figura 10, Esté
disposicidn es indeseeble ya que siempre crearfa la impresifn
de que se estén moviendo dos blancos a través del puestc. Por
lo tanto, si una persona llevase una gran hebilla de cinturn
en su parte frontal al tiempo que fuese portadora de una pis-
tola en un bolsille trasero, el efecto sobre las sefiales de
salida del puesto seria sustancialmente el mismo que 8i una
persona tuviera una hebilla de cinturdn pero no fuera portado-
ra de ninguna pistola, haciendo posible de ssta manera que di-
cha persona engafiase al operario del distema detector de meta-
les,

Can el fin de eliminar las caracteristicas indesea-
bleg de ls curva de voltaje en forma de m que se muestra en
la figura 10, se disponen circuitos cerrados de ala 58 y 60.
Tel como gse muestra en la figura 1, y en la figura 3, estos
circuitos cerredos de ala estén montados sobre un soporte B2
que estd montado de manera separable sobre la pared lateral

14, Dado que en circuitos sintonizados las corrientes de salida
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estén desfasadas en 902 con respecte al voltaje, la conexifin
eléctrica mostrada en la figura 8 en gque la toma 39 del trans-
formador 38 estd conectada a través del interruptor rotaterio
48 con los contactos de circuitos cerrados de ala 52 o 56,
tiene el efecto de suministrar una corrisnte a los circuitos
cerrados de ala que estd desfasada en 902 con respecto a la
corriente en el circuito cerrado transmisor 26,

" Haciendo referencia ahora a la figura 9, cuando el
blanco metadlico férreoc o no férreo 80 se mueve en el puesto 10
entre las bobinas 24 y 26, tal como se indica, habr8d un aco-
plamiento mdximo de energia con el circuito cérrado receptor
24 adyacente. Sin embargo, el circuito cerrado de ala 58, con
su corriente desfasada en 902 detrds de la corriente en un
circuito cerrado transmisor 26, genera un campc electromagné-
tico que se ascopla con el circuito cerrado receptor de entra-
da 24 en opogicién con la energia transferida desde el cirguito
cerrado tranamisor 26 al circuito cerrado receptor 24 de mane-
ra que hay una caida inicial de voltaje en la salida de los
circuitos cerrados receptores 24 y 28, Esta caida de voltaje,
no obstante, es contrarrestada cuando el blanco se mueve a
través del circuito cerrado 26 hacia el circuito cerrado re-
ceptor 28, el wal, tal como arriba se ha indicado, estéd des-
fasado en 1802 con el circuito cerrado 24 de manera que en es-
te caso hay un aumento de energia en el circuito cerrado re-
ceptor 2B, Consiguientemente, la indeseable onda de voltaje
en forma de m mostrads en la figura 10 es cambiada por los
circuitos cerrados de ala a la forma de la curva de voltaje

discriminadora normalizada que se muestra en la figura 1ll. Es-
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curva tiene un mayor cambio en amplitud aumentando de este
modo sustancialmente la sensibilidad del puesto y, ademés,
elimina los problemas arriba descritos provocados por la curva
en forma de m gqus se muestre en la figura 10.

En resumen, a este respscto, los circuitos cerra-
dos de ala 568 y 60 tienen las funciones de que transportan
energia sl oscilador, proporcionan un flujo de corriente desfa
sado en 902 con el circuito cerrado transmisor 26, y convier-
ten la sefial de salide del puesto en una curva discriminadora
normalizada cuando un blanco se mueve a través del puesto.

El efecto de la aleta 78 cuando el interruptor 48
estd ajustado de manera que el brazo 46 se aplica a los con-
tactos 52 o 56 es el de introducir una desviacién fiia en los
tircuitos cerrados receptores ¢ un blanco artificial en =l
puesto de manera que siempre habré wa salida sustancisl sobre
el detector de voltaje 75, Esto es (til debido & que el opera
rio no habrf de interpretar mindsculas fluctuaciones en el
detector de voltaje 75 alrededor de cero que podrian pasar
a ser positivas o negativas. En lugar de ello, con la dispo-
sicidn indicada, el operario podré utilizar un detector de
voltaje que 86lo mida cambios de voltaje y no habré ningln

problema,provocado por cualesquiers cambios en la direccidn

_del flujo de corriente a través del detector de voltaje.

Cuando un blanco se mueve a través del puesto, in-
traduce un voltaje y un cambio de fase en la seflal de salida
en los conductores 70 y 72, y es concebible que un blanco

pueda tener una forma que pueda producir un voltaje con una
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fase que sea exactamente opuesta al voltaje y a la fase trang
mitidos a los circuitos cerrados recepiores por el circuito
cerrado transmisor, En dicho caso, no habria ninguna sefal en
los conductores de salida 70 y 72 y el operarioc del puesto
podria ser engafado. No obstante, la funcidn de la aleta 78,
ademés de introducir la desviacién fija en el sistemz, es
tembién la de introducir un estado en el puesto detector de
metales, de manere tal que no sea razonablemente posiblz que
una configuracidn de blanco pueda provocar un desplazamiento
de fase y un cambio de voltaje que puedan contrafrestar el
voltaje en el circuito cerradoc transmisdr y receptor, engafan-
do de este modo al operarioc del puesto.

A este respecto, el puesto detector de metales se
ha mostrado como aplicado a un puesto detector de metales fé-
rreos o no férreos portétil utilizado pars detectar objetos
férreos a no férreos ocultos llevados por una persaona que pe-
netra en una zona controlada., Sin embargo, tal como se muestra
en la figura 7, el puesto detector podria ser utilizado tam-
bién para detectar objetas metélicos férreos o no férreos
ocultos en embalajes que no llevan normalmente dicho metal, ta
les como sacos de granos cereales, arena, o cartas en sacas de
correo,

La portabilidad del puesto detector de metales 10 ip
troduce un problema que consiste en que después- de que el puesg
to ha sido instalasdo y el campo electromagnético sxistente en
el interior de)l puesto ha sido ajustado apropiadamente, un mo-

vimiente ocasional de grandes masas de metales, por ejemplo
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cuando empleados de la instalacifn desplazan de manera permanen-
te grandes cajas metélicas o herramientas metélicas o cambian de
colocacidn objetos metdlicos alrededor de la entrada o de la sa-
lida de su puesto, podrian afectar al campo electromagnético
existente en el interior del puesto, a pesar del escudo protec-
tor. Con el fin de compensar este hecho, el puesto esté provis-
to con una place metflica Bl ajustable montada sobre el soporte
82, Esta placa 81 estd formada a base de un material metdlico
no férreo y, tal como se muestra, es mdvil sobre el soporte
82 en planos paralelos al plano de la sleta 78. Consiguientemen-
te, cualquier perturbacidn del campo electromagnético provoca-
da por la colocacifin de un objeto metdlico grande estacicnario
cerca de la entrada o sslida del puesto puede ser compensado
ajustando la placa metélica 81 segiin se muestra en la figura 3.

Ademés, si bien se ha mostrado que el puesto detec-
tor de las figuras 1 y 7 es portétil y comprende paredes superig
res, inferiores y laterales, los principios de este invento po-
drian practicarse con configursciones no portétiles, tales como
cuando 1los circuitos cerrados transmisores y receptores estén
instalados en las paredes, techos y suelas de estructuras ya
existentes.

Si bien, a este respecto, el invento se ha dirigidoe
a unos medios para detectar el movimiento de objetos metélicos
férreos o no férreos ocultos que se mueven a través de un pues-
to detector, se sobreentiende desde luego que los principios
de este invento podrian aplicarse a la deteccidn de la omisidn

de objetos metdlicos en lugares en que se supone que ha de ha-

berlos,
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Por ejemplo, piezas manufacturadas pueden ser cons-
truidss empliamente 2 bsse de materiales no metdlicos perc tg
davia pueden tener algunas porciones metélicas ocultas en su
interior. En tales casos, el puesto detector de meteles srri-
ba descrito podria funcionar como un puesto pers inspsccioner
lz pisza psra asegurarse de que se han incluido todse 1l@s poz
ciones metdlicas, ya que 1@ compiets ausenciz de le porcidn -
metilice seria indicada por una susesncia de respuestz en el -
detector ¥3.

Ademés, los embalajes que pasan & través del puesto
pueden contener un metal valioso que posee un cierto temsafio -
y une cierta forme. Si fzltase una cantidad sprecisblz del -
metal, la ausencia o la cantided disminuida serie indicada en
el detector 75. Esto requesriris Unicemente que el detector o
indicador 75 estuviese calibrado en términos de le cantidad -
de metal =zn el erticulo & examinsr. De =ste modo, leyendo o ~
interpretando el indicadeor, el operario podris determiner o
bien la zusencia de metal o la extensidn de la variacidn en
ia cantidad de metal que deberia haber estado presente en el

articulo.

N O T A

Se reivindica como nuevo v de propis invencidn.
l.- Perfaccionamientos en dispositivos pers le de-
teccion de objetos metélicos, caracterizedos porque, pasrs dg

tectar blancos metélicas férrees o no férreos, el puesto de-
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tector estd constituido por une porecidn interior y al menos
una pared, medios detectores asociados con diche puesto pa-~
r8 detectar 21 movimiento de dichos blancos que pasan 2 trs
vés del puesto, y medios protectores sohrs al menas una pa=-
red del puesto psra proteger o compensar el interior del -~
puesto contrz influencizs electromagnéticas provocadas por
cbjetos metélicos férreos o no férreos que se mueven junto
a8 diche pared protsgida por el exteriocr o adyacentemente =
ls entrade o salide dsl puesto, comprendiendo dichos medios
protectores unz capa de chapa metélica férres que cubre el
menos una porcidn sustancial de dicha psred protegida de di
cho puesto, y medios que mantienen a dicha chaps metdlica -
férres rigidamente en dicha pared.

2.~ Perfeccionemientes, segin la reivindicacidn -
anterior, carscterizados porque los citados medios detecto-
res comprenden une bobine transmisors y al menos una bobine
receptora y préferentemsnte dos receptoras, estendo dicha -
bobina transmisorz y dicha bobina receptora o dichass dos hg
binas receptoras, en relacion paralels, generelmente disten
ciedas entre si, existisndo medios en el puesto conectsdos
con dichas bobinas para hacer que la seffel de salide de la
bobina receptora o bohinas receptoras sea prdxima & cero ®
menos que un objeto metdlico férreo o no férreo se musve &
través del pussta.

3.~ Perfeccionamientos, seqgin las reivindicacio =
nes anteriores, caracterizados porque las bobinas transmisg

ras y receptoras se encuentran en el puesto y estédn coloca-



i0

LA

20

25

.. H15206 -

ey
~ MILX %38

das de manera que blancos que pasen a través del puesto deban
pasar 8 través de dichas bobinas, esitando estes constituidas
comp circuitos cerrados de alambre de una sola espira, mentg
nidos rigidamente sn posicidén en dicho puesto.

4.~ Perfeccionamientos, segln reivindicaciones antg
riores, caracterizados porque lss bobinas transmisoras y bobi
na o preferentemente dos bobinas receptoras, situadas general
mente paralela y distenciadas entre si son generalmente idén-
ticas en cuanto el temafic y a la forma, estendo dichas bohinas
receptoras en el caso de dos, squidistantes de lz bobine trang
misora y en lados opuestos de la misma, sgtende conectsdas =zp
tre si dichas bobinas receptoras de manera tal que cualquizr
gefial que reciban de la hobina transmisora sea anulada s me-
nos que un blanco metélico férreo o no férreo esté moviéndo-
ge & través del pussto, sstando sintonizades dichas bobinas
psrag transmitir y recibir la misme frecuencisa.

5.~ Perfeccionsmientos, segin reivindicsciones an-~
teriores, carscterizados porque los citados medios detecto -
res en el puesto para detectar los movimientos de dichos -
blancos a través del puesto, comprenden un circuito cerrado
transmigor de una sola espira y preferentemente dos circui-
tos cerrados receptores de una sola espira coloczdos & cade
lado de dicho circuito cerrasdo transmisor en relacidn gene-
ralmente parzlels y distancisdos entre si, un oscilador asg
ciado con dicho puesto, incluyendo dicho oscilador un trang

formador, estando conectads lz bobina secundsria de dicho =~

transformador con dicho circuite cerredeo transmisor y sir -
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viendo tanto peara determiner le frecuencies del oscilador como
para sjustar la impedancie del oscilador a la impedsncis del
circuito cerrado trensmisor de una sola espira, permitiendo
de ests maners que el circuite cerrado transmisor esté forma-
do por una sola espire de alsmbre conductor, medios conecta -
dos con dichos circuitos cerrados receptores para sintonizar
dichos circuitos cerrados receptores con le frecuencis de dji
cho circuito cerrado trsnsmisor, estando conectados dichos -
circuitos cerrados receptores entre si en oposicion de fase,
incluyendo los medios conectados con dichos circuitos cerra-
dos receptores transformadores receptores pars cada uno de -
dichos circuitos cerrados receptores, estendo consctadas en-
tre si las bobinas sscundarias de dichos transformadores re-
ceptores de modo que las energias procedentes de cads uno de
los circuitos cerrasdos receptores estén desfasadas en 1809 unas
con respecto & las otras, con lo cual cualquier seffal recibi
de del circuito cerrado trensmisor sea anulade en las bobi-
nas secundarias a menos que un blanco metalico férreo o no -
férreo esté moviéndose a través del puesto y medios detecto-
res de voltaje adaptados psra ser conectados con las bobinas
secundarias de dichos transformadores receptores para indi -
car la presencia de objetos metdlicos férrecs o no férreos
que se muevan s través del puesto.

6.- Perfeccionamientos, segin reivindicacioness &n-
teriores, caracterizados porque dichos msdios para mantener
rigidemente en posicidn a dichos circuitos cerrados de une -

sola espirz incluyen listones formados de un material aislap
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te zpropiado, montados rigidamente en el puesto, ranuras re-
ceptorag de alambre formadas en dichos listones, estando mop
tados dichos circuitos cerrados de zlambre de unma sola espi-
r3 en las ranurss receptores de slambre en dichos listones.
7.~ Perfeccionamientos, segln reivindiceciones sn-
teriores, caracterizados porque incluyen medios pers modifi-
car la salida de voltaje de dichas bobinas sscundsriasg de di
chos transformadores recepiores a la forma de una curvse dia-
criminadora cuando un objeto metélice férreo o no férreo se
mueve a traveés del puesto, comprendiendo dichos medios modi-
ficadores al menos un circuito cerrado, y preferentemente -
dos, de ala, de alambre, montados en un planc generalmente =
perpendicular al plano de los circuitos cerrados transmisor
y receptores, y compreéndiendo medios conectades con dicho =~
circuito cerrado de 8ls pares suministrar al circuito cerrado
de ala une corriente que estd desfasads en 902 con respecto
al voltaje suministrado 8l circuito cerrado trasnsmisor, con
lo cual, cuando un blanco metédlico férreo o no férreo pasa 8
través del puesto, la corriente en el circuito cerrado de -
als genera un campo que se acopls con el circuito cerrsde re
ceptor de entrada en oposicién con le energia transmitida -
desde el circuito cerrado transmisor 2l circuite cerrado rg
ceptor de entrada y luego sumenta la energia transmitida -~
desde el circuito cerrado transmisox al circuito cerrado xg
ceptor de salida para proporcionar un voltaje de salida dig
criminador en las bobinas secundarias de los transformado -

res receptores.
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8.~ Perfeccionamientos, seglin reivindicaciones an=
teriores, caracterizados porgue incluyen medios para introduy
cir un degplazemiento de fase controlado en el voltaje de =~
los circuitos cerrados receptores de manera que no sea posi-
ble razonablemente que une configuracidn del blanco pueda ip
troducir un valtsje en los circuitos cerrsdos receptores que
tenga una fage gue pueds compensar el voltaje y la fase en
los circuitos cerrados receptores transmitidos & partir del
gircuito cerrado trensmisor y puede engafiar &l operario.

9.~ Perfeccionamientos, segln reivindicaciones an-
teriores, caracterizsdos porque dichos medios pars introdu~
cir un desplazamiento de fase controledo en el voltaje en el
circuito cerrado receptor s una pieza de un metal no férreo
dispuesta més cerca del circuito cerrado recsptor de entrada
del puesio que del circuiteo cerrado receptor de salida,

10.- Perfeccionamientos, segln reivindicaciones -
anteriores, caracterizados porque dichos medics modificado-
res para modificar le salida de voltaje de diches bobinas -
secundarias de dichos transformadores receptores a lz forma
de una curva discriminadora incluye en un caso preferente -
dos circuitos cerrados de ala de un solo alambre montados -
en un plano generalmente perpendicular a los plancs de los
circuitos cerzados transmisores y receptores, teniendo texmi
nales un extremo de cada uno de diches circuitos cercados -
de ala, comprendiendo un interruptor rotetorio de tres posi
ciones un brazo rotatorio consectado desde el osciledor & -

uno u otro de los terminasles de los circuitos cerrados de -
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ala 0 @ una posicidn terminal de comprobacifn de manera que
la direccién de flujo de corriente a través de los circuitos
cerrados de ala puede ser invertide dependiendo de la posi -
tidn del brazo rotatorio del interruptor de tres posiciones,
estando dispuestoe dichos circuitos cerrados de als de mane-
ra que un circuito cerrado de als esté més prdximo a un cir-
cuito cerrado receptor y el otro circuito cerrado de ala es~
%€ més proximo sl otro circuite cerrado receptor, de manera,
que moviendo’ dicho brazo rotatoric hacia uno u otro de los
terminales de los circuitos cerrados de ala puedan invertir-
se las entradas y galides del puesto detector de metales.
11.,- Perfeccionamientos, segln reivindicaciones =~
anteriores, caracterizades porque incluyen medios para in -
troducir un desplazemiento de fase controlado en el voltsje
en los circuitos cerrados receptores de manera que no sea -
razonahlemente posible que una configuracidén de blanco pue-
da introducir un voltaje en los circuitos cerrados recepto-
res que pueds compensar el voltaje en los circuitos cerrs -
dos receptores transmitido del circuito cerrado transmisor
y engafiar al operario, comprendiendo dichos medios una ale-
ta de chepa metdlica no férrea, estando conectada dicha alg
ta con el &rbol del brazo rotatorio del interruptor de tres
posiciones y siendo ésta movible hacia uno u otro de los -
circuitos cerrados receptores dependiendo del terminal & -
que se aplique el brazo rotatoric, estando colocedo el tez
minal de comprobacidn de dicho interruptor rotatorio con =

respecto @ las bobinas transmisore y receptoras de manere
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que cuando el brazo rotatorio esté conectsdo con el terminal
de comprobacidn la aleta metélica no férres ssté equidistan-
te de ambos circuitos cerrsdos receptores, con lo cual, si -
no estd pasendo ningln blanco a través del puesto, la salide
de las bobinas secundarias sea despreciable.

12.- Perfeccionamientos, seg(in reivindicaciones -
anteriores, caracterizados porque comprenden una estructura
de soporte, definiendo diche estructura de soporte un pasa-
je gue incluye peredss laterales, dichos medios detectores
montados en les paredes de dicha estructura de soporte, es-
tando montados dichos circuitos cerrados de alambre en rela
cion paralela distanciados entre si unos con respecto & los
otroe y en planos perpendiculares al pasaje a través de la
estructurs de soporte con lo que blancos que pasen a través
de 12 estructura de soporte pasen a itraves de dichos cirecui
tos cerrsdos de alsmbre de una sola espira.

13.~ Perfeccionamientos, segln reivindicaciones =
anteriores, ceracterizados porque dicho pussto detector de
metales en una de sus realizaciones es portdtil y estéd adap
tado para ser movido de una posicidén a otra en una instala-
cion dada, incluyendoe la estructura de soporte una pared de
base, paredes laterales y una pared superior consctadas ri-
gidemente entre si, sendas chapas metdlicas férreas fija -
das a la base, a las psredes laterales y 8 la pared superior
de dicha estructurs de soporte para proteger el interior de
la estructura de soporte contra influencias electromagneti-

ces causadas por sl movimiento de objetos férreos o no & =
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rreos por el exterior del puesto.

14.~ Perfeccionamientos, segln reivindicaciones -
enteriores, caracterizados porque, para detectar lz ausencia
o una variscidn en 18 centidad de metal férreo o no férreo -
sn un articulo, el aperasto comprende uns sstructura de sopor
te que tiene una porcidn interior, incluyendo dichs estructy
ra de soporte al menos una parad, medios en el interior del
puesto para detectar el movimisnto de objetos férreos o no -
férreos que pasen a través del puesto, incluyendo dichos me=
dios detectores un indicador calibrado en términos de la cep
tidad de metal en el articulo que estd siendo examinado, al
menos una pared de la estructuras del soporte provista con -
proteccidn para evitar que objetos metédlicos férreos o no -
férreos que se muevan junto & dicha pared por el exterior -
del puesto influyan sobre el campo electromagnético existen
te en el interior del puesto e introduzcen de este modo un
error en la lectura o interpretacion del indicador.

15.~ "PERFECCIONAMIENTDS EN DISPOSITIVOS PARA LA
BETECCION DE DBJETOS METALICGS".

Tal como se describe y reivindica en la presente Mg
moris Descriptiva, que consta de veintiseis hojas escritas a

méquina por una sola cara y de sus correspondientzs dibujos.
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