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La presente memoria descriptiva tiene como {fin la

declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio de explota
cidén industrial, exclusivo en el territorio nacional, de una Patente de
Introduccidn, de acyerdo con la vigente Legislacién sobre Propiedad In-
‘dustrial que, como el enunciado indica, se trata de "PERFECCIONA -
MIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS SISTEMAS DE CARGA Y DESCARGA
DE BASURA SOBRE CAMIONES'.
' El presente invento esti adaptado para usarse en las

compuertas de los camiones de basura de carga posterior para mover y

empacar la basura dentro de la cdmara de almacenaje del vehiculo.

cargadora, la cual limita la distribucién de las fuerzas de carga.

Lias cajas de basura conocidas hasta ahora hacen que
la pala.de empacamiento transfiera la basura desde la tolva en la parte
posterior de la caja hacia la cAmara de almacenaje, con la pala de em -
pacamiento movible en direccién de retorno sobre una nueva carga en la
tolva. : _

Se conoce una conatruccién en la que una placa carga-
dora en una porcién superior de la compuerta tiene un movimiento alter-
no rectilineo sobre yanuras en paredes laterales de la compuerta, con
la paleta empacadora siendo pivotada hacia el extremo posterior de la
placa cargadora. En este tipo de construccidn, el extremo de la paleta
empacadora con un efecto igua]: a la longitud del radio del arco del fondo
de la tolva. Esta disposicion limita la forma de la tolva cargadora a que
se conforme a un movimiento simple arqueado del extremo de la paleta,
y por consiguiente no permite la conformacién de la tolva de una manera
que pudiera aumentar la eficiencia para la recepcidn de basura. Ademis

en estas construcciones antiguas la paleta estid soportada por la placa

Iil presente invento, suministra un sistema de carga
de caja de basura nuevo en el cual existe un miembro -controlador de la

posicién de la paleta conectado pivotalmente a una porcidén superior de la
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. tiene una conexién gon la paleta empacadora la cual se descentra del

compuerta para movimiento oscilatorio, dicho miembro teniendo un
cuerpo de chapa inferior. Los pivotes para la paleta de empzica_nmi,ento
estan soportados en la compuerta ya sea ein los extremos de las uniones
de giro o en las ranuras de las paredes laterales. _El cuerpo de chapa
eje de los pivotes de la paleta de empacamiento antes mencionados, de
manera %ue el mov:‘imiénto de la paleta crea un movimiento hacia dentro
y hacia abajo del miembro controlador de la posicidn de la paleta. Exis|
ten medios de accignamiento mecdanico conectados al cuerpo de chapa pa
ra crear el movimiento de giro de la paleta, y existen medios de accio-
namiento mecanico conectados al miembro soportante de la paleta‘osci-
latoria para controi[ar el movimiento telescdpico del cuerpo de chapa.
El eje de la conexidén pivotal entre el cuerpo de chapa y la paleta de em-
pacamiento se mueven a través de un circuito generalmente cuadrangu -
lar durante el ciclo del mecanismo, conforme oscila el miembro del so-

porte de la paleta.

Un objeto general del presente invento es el suminis-
trar un sistema de carga de caja de basura perfeccionado, el cual-per -
mita una forma’'de tolva de carga, la cual tenga una forma de recepcidn
de basura més eficiente, y pueda ser fabricada con mis profundidad por
debajo del saliente de la tolva. 7

Dtro objeto del invento es el suministrar uné. caja de
basura tgl como se describe anteriormente, en donde el nuevo miembro
de control de la pogicidn de paleta y su seccién telescépica suministre
una barrera completa en contra del derramamiento de basura, cualquier;
posicién de ajuste. No se requiera un dispositivo de proteccién.

Otro objeto del invento es el de suministrar una dispo
sicién perfeccionada en donde la conexidén pivotal entre la paleta y el
cuerpo de chapa sea independientie y descentrada de la conexién pivotal

entre la paleta y el soporie especial para la paleta.

Mod 8




10

15

25

A - o
T 1 5 0 4 A
" ﬁ} sz ers (~_Lp

Otro objeto del invento es el de suministrar a un sis-
tema tal como se describib anteriormente de una disposicién perfeccio-
nada en donde la conexidn pivotal entre la paleta y su soporte en la com
puerta esté colocado de tal manera que su posicién sea ventajosa duran-
te la levantada de empacamiento para absorver las fuerzas de carga y
de esta manera transmitirlas hacia el armazén de la compuerta.

Otro objeto del invento es el de suministrar un meca-
nismo de carga de caja de basura perfeccionado en el cual el soporte pi-
votal de la paleta con respecto a la compuerta sea tal como para influen
ciar el movimiento del cuerpo de placa telescépica del controlador de la
paleta. Esta se realiza con el {in de alcanzar un movimiento el cual ac-
tie comp empacamiento adicional y fuerz;a. de retencidén sobre la basura
que estd siendo empacada conforme la paleta es girada hacia arriba en
el extremo de la levantada del empacamiento, y causa un movimiento ha
cia adentro y hacia abajo del miembro controlador de la posicién de la
paleta, el cual ejerce una presidn extra en la carga empacada en este
periodo en el ciclo de operacién, cuya posicién de la placa es mantenida
para porducir un efecto de mantenimiento de la basura durante una por -
cibn del ciclo posterior.

Otros fines del invento son el de suministrar un me -
canismo de carga de caja de bésura el cual sea relativamente barato de
construir, durable, resistente y réapido de accibén y, ademés, adaptado
para el propdsito descrito.

Con el aﬁterior y otros fines, el invento consiste en
un mecanismo de carga de caja de basura perfeccionado y todas sus par-
tes y combinaciones de éste, tal como se explica en las reivindicaciones
finales. "

L.a figura 1 es una vista en perspectiva de la porcién
extrema posterior de un camidn de basura, mostrando la compuerta eqq._i_‘

pada con una realizacién del sistema de empacamiento perfeccionado.
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La figura 2 es una vista parcial en perspectiva, de la
parte posterior de la compuerta, mostrando el sistema de empacamien-
to con la paleta extendida y echando la basura desde la tolva hacia den -
tro del comportamiento de almacenaje del camidn, parte de la parte su-
perior de la compuerta estando despiezada.

La figura 3 es una vista elevacional lateral, parcial-
mente en seccidén transversal vertical, con el lateral de la compuerta re
tirado para mostrar una vista lateral del sistema de empacamiento, par
tes del cual han sido despiezadas y mostradas en seccidn, la placa de
empacamiento estando preparada para mover la basura desde la tolva ha
cia dentro el compartimento de almacenaje, las lineas interrumpidas
mostrando la paleta de empacamiento al final de su recorrido de giro.

La figura 4 es una vista seccional tomada en la linea
(4)-(4)- de la figura 3.

' La figura 5 es una vista diagramdtica parcial mostran
do las partes avanzadas més all4 de la posicién de la linea interrumpida
de la figura 3 y en p‘osicién final de empacamiento de basura.

La figura 6 es una vista diagramdtica mostrando los
movim ientos de las partes y el recorrido cuadrangular del pivote entre
la paleta y el cuerpo de chapa. ‘

La figura 7 eB una vista seccional transversal a travég
de la compuerta, n';ostratxdo una forma modificada del invento.

La figura 8 es una vista extrema posterior fragmenta-
ria de la modificacién de la figura 7.

La figura 9 es una vista seccional tomada en la linea
(9)=(9) de la figura 7; ¥y

La figura 11 es una vista diagramaética mostrando el
movimiento de las partes de la forma del invento de la figura 7.
Refiriéndonos ahora méis particularmente a los dibu -

jos, el ndmero (20) designa la caja de basura con la cdmara de almace =~
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naje (19), la caja teniendo una compuerta (21), cuya porcién inferior for
ma una tolva para recibir la basura, la compuerta estando pivotalmente
conectada a la parte posterior de la cdmara de almacenaje tal como en
(22), de la manera usual, de manera que puede ser girada hacia arriba
-sobre lo:sz pivotes (22), cuando se desea descargar la carga. La tolva
tiene paredes laterales (23), una abertura posterior (24) y una porcién
superior cerrada (25). Debajo de la abertura de carga (24) existe un sa-
liente de carga (27) adaptado para que se apoye el recipiente a ser volca
do, cuyo saliente forma el borde posterior de una porcién de tolva curva
(26). Debido a las caracter{sticas nuevas del mecanismo de carga, ha
sido posible hacer que esta porcidén de tolva inferior sea o tenga uma for
ma més eficiente pal.-a su capacidad que las que hasta ahora se han usado

en .este tipo general de sistema, ya que se extiende més profundamente
debajo del saliente (27). ‘

" Unido pivotantemente como en (28) cerca del extremo
superior de la compuerta y en lados opuestos de ésta, estd el extremo
opuesto de un miembro de control de posicién de paleta que tiene elemen
tos laterales, (31), el miembro estando completamente cerrado por me-
dio de chapas (30) des&e sus extremos superiores a los inferiores y des
de un lado al otro de m:anera gue siempre forme una barrera contra el cpnta
contacto con la basura. La conexidn pivotante (28) se completa uniendo
pivotantemente los extremos superiores de los elementos laterales (31)
a los laterales de lg compuerta, De esta manera, el miembro controla
dor de la paleta (29) estd montado para movimiento oscilatorio. Los la~-
terales (31) del miembro de control de la paleta tienen forma de rail,
tal como se muestra en la figura 4. Ellos se posicionan deslizablemen-
te en dichos rebajes (33) de una seccidn de placa telescépica inferior (34’
la seccidn de placa teniendo placas laterales que se proyectan hacia
arriba (35). Pivotando hacia estas placas laterales sobre los pasadoresv

{(30) existen conjuntos de deslizamiento ds cajinete (36) enganchables con)
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los salientes superiores de los railes (31). Tambien hay grupos de con+
junto de deslizamiento de cojinetes inferiores como en {37) los cuales
son enganchables con los salientes superiores de los railes (31). Tam-
bien hay grupos de conjunto de deslizamiento de cojinetes inferiores co~
.o en (3{"() los cuales son enganchables con los salientes inferiores de _@
chos railes (31). Tambien soportados hacia dentro de dichas placas

(35) (figura 4) y paralelos a éstas, existen los alojamientos (38) para
los cilindros hidradlicos, estos tiltimos estando conectados pivotantemen
te en sus extremos superiores como en (39') a la porcidn superior.de la
seccibén de placa telescdpica (34) y teniendo pistones {40) las cuale;s son
extensibles desde sus extremos inferlores. -

Otros cilindros hidratlicos (41) teniendo bielas (417)
estédn conectados pivotalmente como en (42) al extremo superior de la
compuerta en el mismo eje de pivote como el pivote (28) para el miem -
bro controlador de paleta, y tienen sus extremos inferiores conectados
pivotalnluente a la porcidn inferior de la paleta telescépica como en (32)
para causar el movimiento telescépico de esta Gltima relativo al miem-
bro controlador de la paleta oscilatoria (29). ) .

Una paleta empacadora (44) tiene unas alas extremas
triangulares verticales (1%5). El extremo interior de cada ala tiene dos
orejetas de extensidn mostradas en la figura 5. Un juego de orejetas
(46) esti conectado pivotalmente como en (47) al extremo inferior de la
placa telescépica (34). El otro juego de orejetas (48) esti pivotalmente
conectado como en (49) a los extremos del pistédn (40) de los cilindros
(39). La paleta empacadora estid soportada de una manera nueva desde
la compuerta para el movimiento pivotal y, en la forma del invento de
las figuras 1 a 6, es pivotada en (50) en los extremos inferiores de uni_g=€
nes giratorias. Los extremos superiores de las uniones (51) estan pivo-'
!talmente conectados como en (52) a los soportes de extensidén (53) en los

laterales de la compuerta.
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En la forma del invento de la figura 7-11, todas las
partes correspondientes estin designadas por el raismo numeral de re-
ferencia precedido por el digito 1" la principal diferencia entre ésta
forma de invento y la primera forma descrita del invento es que las unig
nes como las uniones (51) no se emplean.. En vez de ésto, los pivotes
{150) para soporte de la paleta de empacamiento estdn conectados con
rodillos (154) los cuales Vruedan en guias (155) en .fanuras en las paredes
laterales de la comi:uerta_ tal como se muestra particularmente en las
figuras 7 y 10. En esta forma del invento, los miembros laterales
(131) del miembro controlador de posicidén de paleta (129) tienen forma
de canales y tiene las zapatas superiores (136) en las cuales se deslizan
en contra de superf.i‘cies de cojinetes continuas (160) de material apropia
do en el rebaje {133) del miembro de placa telescdpica {134), tal como
se muestra en la figura 9. . Las zapatas inferiores (137) en los canales
(131) se deslizan en contra de superficies de cojinetes (131) del miem -
bro de placa. La accidn de las parles relativas unas a otras es sustan-
cialmente la misma que la forma del invento primeramente descrito.

' Refiriéndonos ahora a la operacién de la primera for
ma descrita del invento, primeramente la figura 5, la cual ilustra el
completamiento de un ciclo de empacamiento después de que la basura
de la tolva haya sido entregadi y empacada a }a cdmara del almacenaje
de la caja. Cuando las partes estan en esta i)osicién, los arietes (40)
de los cilindros (39) se extienden y los arietes (41') de los cilindros
(41) se retraen. La basura puede ahora ser volcada dentro de la porcién.
de tolva de fondo (2{9) de la compuerta. Cuando una cantidad sustancial
de basura ha sido volcada dentro del fondo de la compuerta, la paleta
empacadora puede continuar su ciclo. Primeramente, las vilvulas de
control hidraidlico son accionadas para originar la retraccién de los arie
tes (40) de los cilindros (39) para causar el giro de la paleta empacado- |

ra alrededor de los pivotes (47) desde la posicién de linea continua de la
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.rior de 1a. seccién telescdpica (34) en una direccién hacia abajo y hacia

- {leva las partes a la posicién de la figura 3. Entonces los arietes hi-

4150 41

figura 5 a la posicién de la linea interrumpida. Durante tal movimiento
de giro, los pivotes (47) entre la paleta de empacamiento y el extremo

frontal de la paleta telescopica primeramente actuan en el miembro con-

trolador de paletas de dos partes oscilatorio para mover el extremo infe

atras desde la posicién de la linea continua de la figura 5ala posicién
de linea interrumpida. De esta manera el pwote (47) se mueve a lo lar-
go del recorrido (a) (figura 6) formando un lado de un recorrido cuadran
gular. Luego las bielas (41') de los arietes (41) se extienden. Est-o oca
siona el movimiento exterior de la seccién de la placa telescépica (34)

para llevar el punto de pivote (47) a lo largo del recorrido (b} de la figu

ra 6, lo cual forma un segundo lado del recorrido cuadrangular. Esto

dratlicos (40) los cilindros (39) se extienden para actuar sobre los pun-
tos de pivote (49) de la paleta y originan el movimiento de giro de la pa-
leta en una direccién hacia abajo y hacia dentro. Sin embargo, durante
tal movimiento de giro de la paleta, los puntos de pivote (47) se mueven
hacia arriba y hacia atrds a lo largo del recorrido {c) de la figura 6 en
una direccién para cambiar la relacién entre los puntos de pivote y el
fondo de 1a tolva. De esta manera, el fondo de la tolva no tiene simple~
mente la forma de un arc;o de un circulo. En vez de ésto, tiene més o
menos una forma complicada la cual aumenta su profundidad y le da una
forma més eficiente. Al mismo tiempo, debido a la inusual accién de
la placa oscilante con el punto de pivote (47) yendo a través del recorri-
do cuadrangular mostrado en la figura 7, hay un vaciamiento eficiente
de basura desde la tolva ya que la paleta de empacamiento gira hacia la
posicién de linea continua de la figura 3 a la posicién de la linea inte -
rrumpida. Después de que la paleta ha completado su movimiento de
giro, entonces los arietes de los cilindros (41) se retraen para causar

el movimiento telescdpico hacia dentro de la seccién de paleta y un tiro
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hacia adentro de la paleta desde la posicidn de la linea interrumpida de

la figura 3 a la posicién de la figura 5, llevando la basura hacia adentro
y apretindola dentro del compartimento de almacenaje (19) de la caja de
basura. Durante esta iiltima parte del movimiento, _los puntos de pivote
.(47) se raueven a lo largo del recorrido {d) de la figura 6, de nuevo ha -
cia el punto de comiienzo (a).

_ En la forma de los inventos de las figuras 7 a 11, los
pivotes (150) para el movimiento de giro de la paleta no van soportados
en los extremos de las uniones. En vez de ésto, estos pivotes estin
conectados con los rodillos (154) los cuales ruedan en railes laterales
(155) que estdn en los lados de la compuerta. De esta manera, al co -
mienzo del ciclo desde su posicidn final, similar a la posicidn de la figu
ra 5, los arietes (140) conectados con los cilindros (139) se retraen pa-~
ra causar el giro de la paleta de empacamiento alrededor de los pivotes
(147) de 1a figura 11 a la posicién correspondiente a la posicién de linea
interrumpida de la figura 5. Durante tal movimiento los pivotes (147)
en.tre la placa telescépica y las alas (146) de la paleta de empacamiento
se mueven hacia abajo a través del recorrido (a') de la figura 11. Luego
los arietes conectados a los cilindros (141) se extienden para mover la
paleta de empacamiento a lo largo del recorrido (b') de la figura 11, lle
vando la paleta de empacamienfo la posicidn de la figura 3. Entonces,
extendiendo los arietes (140} de los cilindros {139), ‘la paleta de. empaca
mi.ento es girada en una direccién hacia akajo alredeaor de los pivotes
(147). Sin embargo, a cuenta de este tipo nuevo de soporte, los pﬁntos
de pivote (147) se moverin a través del recorrido (c') de la figura 11,

de esta manera cambiando la posicién de los puntos de pivote con respec

to al fondo de la tolva. Como se menciond anteriormente, ésto hace po-

sible, que el fondo de la tolva adquiera una forma més ventajosa.
Después los arietes de los cilindros (141) se retraen,

tirando de la paleta empacadora hacia arriba, mientras que el pivote
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(147) se mueve.a lo largo del recorrido (d') de nuevo de regreso al pun-
to de comienzo (e') de la figura 11. Es asi pues aparentemente que en
la forma del invento de la figura 11 la accidén es practicamente la mis -

ma que la accién de la primera forma descrita del invento en que el pi-

-vote (147) entre la paleta de empacamiento y la seccién de placa telescd

pica (34) viaja a través del recorrido cuadrangular (a'), (b'), (c'), (d'),
mientras que el mecanismo de empacamiento va a través de su ciclo.
Esto produce un efecto nuevo y muy ventajoso.

Ademaés debe hacerse notar que conforme la paleta
gira hacia arriba desde la posicién de 1i'ne:[a continua de la figura 5, ala
posicién de linea interrumpida, el movimiento hacia atrds y hacia abajo
del pivots (47) ) (1‘,%7) a lo largo del recorrido (a) o (a') origina el movi-
miento hacia dentro de la pdrcién inferior de la paleta telescdpica para
apretar la basura mas compactamente.

" 5i se desea, el movimiento hacia dentro de la paleta
puede ser detenido cerca de la posicién de la figura 5 6 en el extremo
opuesto de su recorrido y luego, girada hacia arriba o hacia abajo. Tal
ciclo tan corto es Gtil cuando se usan containers portitiles para volcar
la basura dentro de la tolva, asi se hace posible darle méas velocidad a
la operacién sacando la basura de una manera mis rapida mientras estd
siendo volcada. ' -

Debe hacerse notar en las figuras 6 a 10 que el radio
o curvatura del for;do de la tolva (26) es mucho més corto que la distan -
cia que proyecta la paleta de empacamiento desde el extremo posterior
de la placa telescépica. EI movimiento de giro de la paleta de empaca -}
miento no es un simple arco puesto que la posicién del punto de pivote
(47) es desplazable. Por consiguiente, el movimiento de giro del 'éxtre-:
mo de la paleta de empacamiento es hecho a lo largo de un recorrido I
compleje. Debido a esta nueva disposicidn y al recorrido cuadrangular

nuevo por el cual recorren los puntos de pivote (147) y (47), como se
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muestra en las.figuras 6 a 11, hace mis eficiente la forma de recepcién
de basura posible para el fondo de la tolva que en las construcciones an-
tiguas.

Debe hacerse comprender que no se desea el limitar

-los detalles exactos de la construccidén mostrada y descrita, sino que

otras modificaciones pueden ser hechas por personas que tengan habili
dad en este oficio. '

Descrita suficientemente la naturaleza del presehte
invento, asi como su realizacién industrial, sélo cabe afiadir que en su
conjunto y partes constitutivas es posible introducir cambios de forma,

materia y disposicién, sin salirse del cuadro del invento, en cuanto ta

les alteraciones no -supongan variacidn sustancial del mismo.

7 La Patente de Introduccidn que se solicita por diez
afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién no se ha dado
a conocer en Espéﬁa, siendo su fuente de orig'en la Patente U.S5.A. N2
3, 682, 336.

NOTA
La Patente de Introduccidn que se solicita por di’ez
afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién sobre Propie -
dad Industrial, deberi recaer sobre "PERFECCIONAMIENTOS INTRODY
CIDOS EN LOS SISTEMAS DE CARGA Y DESCARGA DE BASURA SOBRH
CAMIONES", en todo de acuerdo con las siguientes
REIVINDICACIONES

1. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, caracterizado por estar
compuesto un compartimento de almacenaje, que tiene una compuerta
con paredes laterales, el fondo del cual, forma una tolva recibidora de
basura en comunicacién por detrids con dicho compartimento, miembros i
controlados de la posicidén de la paleta extendiéndose transversalmente

en la compuerta y pivotando sobre su extremo superior en la porcién su-~
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-un soporte pivotante desplazable entre la compuerta y la paleta, pivotal-

‘chapa incluyen arietes y cilindros operados con presién de fluido, y en

perior de la compuerta para conseguir un movimiento oscilatorio, di -
chos miembros de control de paleta, teniendo un cuerpo de chapa teles-
cépicamente asociada con él, una palete de empacamiento teniendo una

conesién pivotante con una porcidn inferior de dicho cuerpo de chapa,

mente soportando la paleta por encima de la tolva y tambien colocada pa
ra mantener el miembro controlador de paleta en una posicidén general -
mente inclinada hacia abajo y hacia atrds, dicho soporte pivotal estando
en una colocacién respecto a la placa que es independiente de la cone -
xibén pivotal entre lz paleta y el cuerpo de chapa, medios suministrado.-
res de energia para conseguir el movimiento telescopico del cuerp6 de
chapa, y medios deraccionamiento mecanico entre el cuerpo de chapa y
la paleta para causar el movimiento de giro de esta dltima con lo cual
la paleta puede comenzar su ciclo para mover la basura desde la tolva y
empaca;rlé. dentro del comportimiento de almacenaje.

2. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la primera reivindicacién, caracterizados porque los medios de acciona-

miento mecanico que accionan el movimiento telescépico del cuerpo de

la cual los medios de accionamiento mecénico que causan el movimiento
de giro de la paleta incluyen un cilindro operado con presién de fluido y
un ariete conectado telescépicamente a un extremo del cuerpo de chapa

y al otro extremo de la paleta.

3. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la primera reivindicacidn, caracterizados en une el soporte pivotai des-
plazable entre la compuerta y la paleta comprende uniones conectadas pi

votalmente en sus extremos superiores a la compuerta sobre la paleta y |

conectados pivotalmente en sus extremos inferiores a la paleta
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.des laterales de la compuerta extendiéndosie en la direccidn general del

4. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la primera reivindicacién, caracterizado porque el soporte pivotal des-

plazable entre la compuerta y la paleta commprende ranuras en las pare -

movimiento telescépico del cuerpo de chap:at, vy rodillos llevados por la
paleta y enganchados en dichas ranuras.
5.~ Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la segunda reivindicacidn, caracterizado porque la paleta tiene primeros‘
y segundos grupos de orejetas proyectindose desde sus extremos, estan-
do un grupo de estas orejetas conectado pivotante y telescépicamente al
; .
cuerpo de chapa, y el otro grupo de orejetas estando conectado pivotal -
mente al ariete para causar el movimiento de giro de la paleta.
" 6. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la primera reivindicacién, caracterizados en que existen medios para
causar la conexidn pivotal entre el cuerpo de chapa y la paleta de empa-
camiento para recorrer un recorrido cuadrangular durante el ciclo.de la
paleta de empacamiento para variar la relacién entre la paleta y el fondo
de la tolva durante las diferentes posiciones del ciclo.

7. - Perfeccionamientos introducidos en les sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la tercera reivindicacidn, caracterizados porque existen medios para
causar la conexidn pivotal entre el cuerpo de chapa y la paleta de empa-
camiento para recorrer un curso cuadrangular durante el ciclo de la pa-
leta de empacamienjo para variar la relacidén entre la paleta y el féndo
de la tolva durante las diferentes posiciones del ciclo.

8. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas

de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
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la cuarta reivindicacién, caracterizado porque existen medios para cau-
sar la conexién pivotal entre el cuerpo de chapa y la paleta de empaca -
miento para recorrer un curso cuadrangular durante el ciclo de la pale-

ta de empacamienta para variar la relacién entre la paleta y el fondo de

la tolva durante porciones diferentes del cicle.

9, - Perfecrionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la segunda reivindicacion, caracterizado porque la paleta tiene prime -
ros y segundos grupos de orejetas que se proyectan desde sus extremos
un grupo de dichas orejetas estando pivotante y telescépicamente conec~
tado al cuerpo de chapa y el otro grupo estando pivotalmente conectado
al ariete para causar el movimiento de giro de la paleta, y en el cual
el soporte pivotal desplazable entre la compuerta y la paleta comprende
uniones conectadas pivotalmente en sus extremos superiores a la com -
puerta sobre la paleta y conectados pivotalmente a los extremos inferio-
res de la paleta entre las orejas espaciadas.

10. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemast
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la segunda reivindicacién, caracterizado porque la paleta tiene un pri -
mer y segundo par de orejetas que se proyectan desde sus extemos, un
grupo de estas orejetas estando pivotal y telescépicamente conectado al
cuerpo de chapa y el otro grupo estando pivotalmente conectado al arie-
te, para causar el movimiento de giro de la paleta, y en el cual el sopor
te pivotal desplzable entrle la compuerta y la paleta comprende ranuras
en las paredes laterales de la compuerta extendiéndose en la direccidn
general del movimiento telescdpico de la seccidén de placa, y rodillos
llevados por la palete, colocados entre las orejetas espaciadas y ehgan-
chados en dichas ranuras.

11, - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas

de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con

Mod &



ATy

Ly meemiv A

10

1§

- 16 -

la primera reivindicacidn, caracterizados porque la tolva recibidora de
basura tiene una porcién de fondo arqueada, el radio de la cual es sus-
tancialmente menor que la distancia que proyecta la paleta de empaca -
miento desde su conexidn pivotal con el cuerpo de chapa.

12. - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas
de carga y descarga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo con
la primera reivindicacién, caracterizados porque el miembro controla-
dor de posicién de la paleta y el cuerpo de chapa estdn constituidos pa-
ra formar una barrera para que no se derrame la basura desde el.com-
partimiento de almacenaje en cualquier posicién de movimiento.

13. - Perfeccionamientos introducidos en los siste -
mas de carga; y des'carga de basura sobre camiones, en todo de acuerdo
con la sexta reivindicacidn, caracterizado porque la conexién pivotal
entre’el cuerpo de chapa y la paleta y el soporte pivotal desplazable en-
tre la compuerta'y la palela estan dispuestos de tal manera con respec-
to unos a otros que cuando la paleta sea girada hacia arriba despué del
término de recorrido de empacamiento se ejerza una fuerza hacia den -
tro en el cuerpo de chapa y el miembro controlador de la posicién de la
paleta.

14 - "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN
LOS SISTEMAS DE CARGA Y DESCARGA DE BASURA SOBRE CAMIO-
NES!". '

Segin queda sustancialinente descrito en la presente
memoria descriptiva 'que consgta de diecisiete hojas, mecanografiadas

por una sola cara, acompaifladas de sus dibujos. . -
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