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EXTRACTO DE TA DESCRIPCION

Un aparato de recoleccién de frutas que inclu~
ye una pluma hueca articulada extensible montada de manera
giratoria en la seccién delantera de un vehfculo y que sopor
ta en su extremidad externa una cabina capaz de,soportar un
hombre. Los controles situados en la cabina y que éifven Pa
ra el cambio constante de su posicién haciéndola bajar y su-
bir, haciendo que se extienda y r@trooeda y haciendq girar
1a pluma, se accionan con los pies. Una tolva estd nontada
de menera amovible en la seccidn posterior del vehiculo de
manera que pueda bascular selectivamente. Unos medios sOpoOr
tados por la cabina. guian la fruta recogida por el hombre sl
tusdo en ella en la extremidad externa de la pluma husca, ¥
un conducto conecta la extremidad interna de la pluma a la
tolva. Se mantiene una presidn gub-atmosférica en el inte-
rior de la tolva para crear una ecirculacién de aire desde la
extremidad externa de la pluma a través de ésta hacia la tol
va, con lo cual la fruta cosechada es conducida rdpidemente
o través de la plume hacia la tolva. Las secciones frontal
y posterior del vehfculo estdn conectadas de manera pivotan-—
te y unos medios de accionamiento por motor variables sirven
pata conducir una seccién con respecto a la otra.

ANTECEDENTES DEL INVENTO

Durante numerosos afios, la recoleccidn de va=-
riog tipos de fruta de los vergeles comerciales se ha hecho
cogiendo a mano la fruta desde una escalera ¥y colocédndola en
gacos transportados por los recolectores., En los aliog re-
cientes la escasez y el aumento del precio de la mano de
obra han dado lugar a una grén variedad de méquines y siste-

me.s de recoleccidn mecanicos, particularmente en los verge-
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les de citricos, para satisfacer la demanda rdpidamente cre-

ciente de concentrado de zumos, y se han gastado grandes
cantidades de tiempo y de dinero en experimentos y desarro-
llos tendentes a reducir los costes de la recoleccién.

Se han probado verios dispositivos mecédnicos
para alcanzar y recoger los frutos de los arboles uﬁdfpor uno
o pocos a la vez, pero los sistemas de los cuales tenemos co
nocimiento son demssiado lentos y diffciles de menipular pa-
ra realizar un trabajo de recoleccidén adecuado. Otroa dispo
sitivos estdn destinados a sacudir mecénicamente los drboles
para hacer caer la fruta en umas plataformas o superficies de
recoleccién que las 1llevan a los transportadores, perc estos
dispositivos no han tenido éxito comercial por wm cierto nd
mero de razones; Es necesario sacudir fuertemente los &rbo-
les para desalojar la fruta, lo que perjudica el tronco del
drbol, as! como sus hojas y sus ramas, ¢ igualmente el slste
ma de raiceé de los drboles que crece normalmente en suelo

arenoso. En numerosas variedades de fruta, los capullos,

" las frutas verdes, y lag frutas maduras crecen conjuntamente

y algunog capullos y frutos verdes caen conjuntamente con los
frutos maduros, con las consigulentes pérdidas en las cosechas
futuras.

En razén de los desperfectos causados en los
drboles por las fuertes sacudidas para hacer caer la fruta,
gse ha intentado pulverizar los drboles que lleven la frutfa
madura con un compuesto quimico cuya formula tiende a hacer
que los tallos se separen mds fécilmente, pero este trata-
miento no ha sido perfeccionado y se cree que perjudica la
salud y el rendimiento de los drboles.

El procedimiento de recoleccidn més seguro des
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de el punto de vista de los deterioros producidos en la fru-
ta y en los drboles es todavia la recolsccitn manual y este
procedimiento es igualmente el mds preciso desde el punto de
vista de la recoleccidn selectiva de toda la fruta madura de
los drboles sin perjudicar substancialmente la frute-ni los
drboles, cualquiera que sea el famafio y la separaciénvéé'los
drboles y la cantidad de fruta que llevan. i

1o Patente de los Estados Unidos n? 2.450.152
describe una grus para recoleccién de fruta designadé,?ara
gustitulr & las escaleras y para shorrar el tiempo y ios es-
fuerzog necesarios para subir y bajar de la escalera y cam-—
biar constantemente -su posicién. Este grua tiene una pluma
articulads mentada en w camidn, teniendo su brazo superi;r
un asiento para el recolector en su extremidad externa yl
slendo hueco el brazo para que la fruta pueda fodar por gra
vedad a través del brazo supefiorrhasta ma tolva conectada
al brazo inferior. Sin embargo, la maniobrabilidad del asien
to del recolector estd limitads por el hecho de que ninguno
de los brazos de la pluma os extensible por s{ mismo, limi-
téndose la extensividad general al accionasmiento de los bra-
z0s o modo de palancas que pivoten la wna en la otra, o igual
mente el asiento del recolector estd siempre orientado en la .
misma direccién de modo que el recolector no puede glrar s0-
bre s{ mismo para recoger la fruta que se encuentra detrds
de é1., Ademds, el transporie de la frute por gravedad impi-
de que se pueda fecoger fruta estando el brazo superior en
la posicién horizontal o inferior a éata como pusde ser nece-
sario cuando se recoge fruta en las ramas bajas que prevale-~
cen en 1los érboles citricos. Por tanto, la fruta colgada en

ramas bajas no puede ser recogida desde el asiento del reco-
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lector y no puede ser transportada hacia la tolva, sino que
debe ser recogida y manipulada por separado.

Ia Patente de los Estados Unidos n? 2.131.672
describe un aparato de recoleccidn de fruta que tlene una
tolva que descargs ésta en una caja transportadora por un
vehiculo con unos medios pars crear una succién-en ei inte=-
rior de la tolva. Una tuberfa colectora estéd montada de ma-
nera pivotante en la tolva y estd adaptada para que pueda
oscilar hacia arriba en el drbol. En la extremidad superior
de la tuberfa colectora se halla una boca abierta destinada
s recibir las piezas de fruta sucesivemente rompiéndose los
tallos contra el borde de la abertura de la boca. Ia tuberfa
tiene uns seccidn extensible que se saca y se sujete a mano.

Este aparato de recolsccion es evidenteﬁente
muy lento ya que necesita que wn operario, situado en la pla-
taforma del vehfculo o en wna escalera, manipule la tuberia
colectors en varias direcciones para situar la boca con pre-
cisidén de manera que reciba una pieza de fruta y para camblar
la posicién a cada pieza sucesiva que se recoge. Se irata
de una tarea festidiosa y laboriosa y no puede competir, ni
remotamente, con la recoleccién a grén produccidn necesaria
en los vergeles de citricos comerciales., Cuasnto mes alto es
el drbol, tanto mds ciffcil se hace la tarea. Se necesita
igualmente mano de obra para transportar las cajas desde de-
bajo de la tolva haste los camiones de recoleccidn.

En lo. Patente anterior n? 3.633.336 a nombre del
mismo Solicitante, se describe un aparato de recoleccidn de
fruta mejorado que tiene una pluma husca, extenslble y arti-
culada capaz de girar en un vehiculo y que transporta una ca-

bina de soporte de operario en su extremidad externa. Una
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cubeta situwada alrededor de la cabina hace rodar la fruta re
cogida a mano en la pluma donde un transportador extensible
la lleva a través de la pluma hasta un transportador extensi
ble que se desplaza hacia atrds situado en el vehfculo para
descargar la fruta en unos recipientes que se gitlan sucesi-
vamente, y que una vez llenados se depositan en el suelo-para
ger recogidos por un camidén de recogida.

Aunque este aparato permite al operario situa-
do en la cabina desplazarse por si mismo en toda la eef;”i_;gn—
gién del drbol realizando sin embargo una recoleccidn con
grén rendimiento, y permite el transporte de la frufa que
este operario deposita en la cubeta a partir de todas lus
posiciones, incluso & nivel del suelo, el aparato es compli
cado y costoso de construir y mantener debido a la necesidad
de utilizar transportadores extensibles en la pluma y en el
vehiculo y debido al mecanismo para manipular y depositar
log recipientes llenos en el suelo. Ademds, se necesita wm
equipo especial para recoger los recipientes llenos deposita
dos en el suélo, lo que auménta mucho los gastos.

RESUMEN DEL INVENTO

Un objeto del invento consiste en proporcionar
une méquina colectara de fruta simpe y mejorada que supere
los inconvenientes de las méquinas de la técnica anterior y
permite una recoleccidn selective con grén produceidn.

Otro objeto consiste en proporcionar una miqui-
na mejorada que tiene una cabina de soporte de recolector si
tuada en la extremidad externa de una pluma giratoria exten-
gible manipulada por el recolector de modg que éate pueda co
ger toda la fruta madura en todas las partes del drbol,

Otro objeto congiste en proporcionar una maqui
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ne que tiene un nuevo dispositivo de circulacién de aire pa
re llevar la fruta desde la cabina del recolector a través
de la plume extensible hasta una tolvae situada en el vehfcu
lo que soporta la pluma.

Otro objeto del invento consiste en proparclo
nar una tolva me jorada en el vehfculo de soporte, ad&btada
para verter la fruta en un vehfculo de recoleccién. .

Otro objeto consiste en proporcionar un nuevo
dispositivo de cubeta en la cabina para recibir la frata y
conducirla a la pluma,

Otro objeto del invento congiste en proporcio
nar unos controles.mejorados accionados por el ple 2n ol in
terior de la cabina de soporte del recolector para menlpu-
lar la pluma y la cabina en todas las direcciones.

Otro objeto del invento consiste en proporcio
ner wnos medios mejorados para el montaje extensible de las
1{neas de energia en el interior de la pluma extensible,
conectadas & los controles de la cabina.

Otro objeto del invento consiste en proporelo
nar un vehiculo articulado me jorado que incluye unas seccio-
nes frontal y posterior conectadas por un pivote central,
estando la pluma montada de manera giratoria en la secci én
frontal y estando la tolvae montada de manera inclinable en
la porecién posterior para que pueda bascular,

Otro objeto del invento consiste en proporeio
nar un dispositivo variable motorizado para hacer pivotar
una seccidn con respecto a la otra con el objeto de diri-
gir el vehfculo,

Egtos objetos, as{ como otros objetos, se ob-

tienen por medio del aparato mejorado, de los elementos y de
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los dispositivos que constituyen el presente invento, un
modo de realizacidén preferido del cual se representa y des-
cribe aquf a ti{tulo de sjemplo. Varias modificaciones y cam
biog en log detalles de construccidn estdn incluidos en el
alcance de lag Reivindicaciones adjuntas.

"DESCRIPCION DE L0OS DIBUJOS

La figura 1 es una vigta en alzado lateral de
la miquina recolectora de fruta mejorada durante su funciona
miento con la plums en posicién extensa, representégdgsg en
1ineas de trazos y puntos la pluma en posicidn baja ylén
posicién retrafda y representdndose la tolvae en lineas de
trazos y puntos en la posicidn de vuslco;

La figura 2 es una vista en alzado ¥ en planta
de la miquina estendo la pluma en posicidn baja y retraida
y estando 1a seccién delantera representada en lineas de tra
zos y puntos despuds de girar 90° respecto a la seccidn pos
terior;

Les figuras 3 y 34 tomedas conjuntamente, re-
presentan wna vista en alzado lateral ampliada de la méqui-
na con la pluma en posicién baja y en posicién retrafda;

Las figuras 4 y 4A tomadas con juntamente, re-
presentan una vista en alzado en planta ampliade de la mé-
quins, estando la pluma en posicion baja y en posicién re-
trafda;

ILa figura 5 es wna vista en alzado posterior

de la seccidn trasera del vehiculo;

La figura 6 es una vista en seccidn a lo largo
de la linea 6-6 de la figura 34;
La figura 7 es una vista en seccién parcial

ampliada de la parte inferior de la tolva que representa el
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ventilador y el conducto de succién conectado, as{ como los
conductos de fruta conectados que llevan la fruta a la tol-
va;

Lo figura 8 es una vista en seccidn parcial a
lo largo de la 1{nea 8-8 de la figura T;

Ia figura 9 es una vista en seccién parcial de
le parte superior de la tolva tomada & lo largo de 18 1fnea
-9 de la figura 44j;

les figuras 10 y 10A, tomadas conjuntamenve,
representan una vista en alzado parcial ampliada de lz sec-
oidn frontal del vehfculo que muestra la pluma en posicidn
alta y en pogicidn .completamente extensa;

Ia figura 11 es una vista lateral parcisl am-
pliada tomada & lo largo de la l{nea 11-11 de la figura 4,
que representa el mecanismo de direccién pivotente;

Ia figura 12 es una vista en planta tomada a
lo largo de la 1lfnea 12-12 de la figura 11;

. ILa figura 13 es una vista en seccidn parcial
tomada a lo largo de la 1lfnea 13-13 de la figura 11;

La figurs 14 es una vista en seccidn parcial
tomada a lo largo de la 1lfnea 14-14 de la figura 11;

la figura 15 es wa vista en gseccidn parcial
en planta tomada a lo largo de la linea 15-15 de la figura
11, que represente el mecanismo de direccién en una posi-
oidén intermedia;

Lo figura 16 es una vista similar a la figura
15, que representa el mecanismo de direccidn en la posicién
que ocupa cuando las seccionss delantera y poderior del ve-
hfculo forman un dngulo de 90° la uwna respecto & la otra;

Ia figura1? es wna vista en seccidn vertical
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parcial ampliada de la extremidad inferior del brazo infe-
rior de 12 pluma, que representa su montaje giratorio en la
secclén delantera del velfculo;

Las figuras 17A y 17B tomadas conjuntamente,
representan una seccidén parcial amplisda que musstra el bra-
zo guperior de la pluma en posicidn horizontel replegeds y
la conexidn entre los brazos superior e inferior de 1?7§iuma;

Ia figura 18 es una vistaen seccién en plenta
tomada a lo largo de la linea 18-18 de la figura 17;..

Ie figura 19 es wne vista en seccidn Veﬁtical
ampliade tomada a lo largo d¢ la linea 19-19 de la figura 3;

Ia figura 20 es una vista en seceién ampliada
tomade a 1o largo de la linea 20-20 de la figura 17A;"

Ia figura 21 es una vista en seccitn barcial
empliada tomada a lo largo de la linea 21-21 de la figura 17B;

Ie figure 22 es wna vista en seccibn similar a
la figura 17B, que representa el brazo superior dé la plume
comple tamente extenso;

Ta figura 23 es una vista en seccidn y en plan

ta & lo largo de la l{nea 23-23 de la figura 22;

Ia figura 24 es una vista en seccidn del brazo
superior de larpluma que representa el dispositivo de recogi
da de las 1fneas de energfe en posicién de retroceso;
La figura 25 ¢s una vigte similar que represen~
ta las lineas de energis en posicidn completamente extensa; ¥
Lo figurs 26 es ws viste en seccién, tomada &
lo largo de la lfnea 26-26 de la figura 24; 7
La figure 27 es una viste en seccidn vertical
de la cabina montada en la extremidad externa del brazo su-

perior de la pluma;
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Lo figura 28 es una viste en seceién vertical
tomada a 1o largo de la linea 28-28 de la figura 27;
Ila figura 29 es una vista en plente de la ca-
bina; y
Ia figure 30 es wa vista en planta en seccidn,
tomeda a lo largo de la linea 30-30 de la figura 27. :
DESCRIPCION DEL MODO DE REALIZACION PREFER;Qé,

Haciendo referencia en primer luger a lasrfigg
ras 1-4A, la méquina recolectora de fruta mejorada incluye
un vehiculo de soporte dotado de una geccién delantera indi-
cada generalmente por 30 y de una geceidn posterior indicads
generalmente por 31. ILa seccidn delantera 30 tiene un eje
32 que lleva un carter 33 que contiene wn motor de cpmbus-
tién interna adecusdo y unas bombas hidraulicas acei cnadas
por el motor (no representado), Unos depdsitos 34 para la ga
s0lina y el fluido hidrdulico estén montados en la parte pos
terior del carter. El carter y los depdsitos de combustible
estdn soportados por wn par de ruedas 35, y cada rueda estd
scoionada individualmente por su propio motor hidrdulico a
velocided varieble montado axialmente, de construccidn bien
conocida. Una de las bombas hidrdulicas suministra el flui-
do hidrdulico bajo presién a los motores que sirven para
arragtrar las ruedas 35.

La seccidn posterior 31 del vehiculo tiene meje
36 goportado por un par de ruedas 37, las cuales estdn ac-
cionadas individuslmente por su propio motor hidraulico a
velocidad variable montado axialmente y las rusdas 37 reciben
el fluido hidraulico procedente de la misma bomba situada en
el carter 32 que alimenta las ruedas delanteras 34. ILas rue

das 37 soportan una viga axial con perfil en U 38 en la cual
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egtéd montado un bastidor para soportar una tolva 40 en po-

sicién inclinada hacia atrds. El bastidor incluye unas ba-
rras 41 inclinadas hacia atrés situadas a horcajadas sobre
la cara inferior de la tolve y que estén conectadas por sus
extremidades inferiores al eje 38 y estdn dotadas de pivotes
42 en sus extremidades superiores, que se apoyan en la}ﬁgrra
transversal 43. Ias barras 44 parslelas a las barrgs 41 se
extienden tembién a lo largo de la cara inferior de la tolva
y estén soldadas en la tolva. Estas barras 44 éstéq‘qcpeotg
das por sus extremidades inferiores a wm édngulo trang?érsal
45 por medio de barras tirantes angulares 46 y 47 ¥y por sus
extremidades superiores con la barra transversal 43 por medio
de barres angulares 48, El éngulo transversal 45 se édapta
gobre el perfil en U axial y se apoya en él cuando 1a tolve
estd en su posicidn baja.

El bastidor incluye también unas barras angu-
lares 49 conectadas en sus extremidades superiores a los pi
votes 42 y que se extienden angﬁlarmente hacie abajo en la-

dos opuestos de la tolva, Los extremos inferiores de las

 berras 49 estén conectados por uwma barre transversal 50 que

se extiende debajo de la extrémidad inferior frontel de la
tolva 40, ILa barra transversal 50 estd soldade a la cara im
ferior de una placa de junta 52 donde el conducto de fruta
que conduce & la tolve se separa cuendo la tolva bascwla be
cia arriba para volcar.

Tn cilindro hidrdulico telescépico de dos eta-
pas 53 estd consctado de meners pivotante por su extremided
interna al dngulo transversal 45. Ia extremidad externa del
cilindro 53 estd conectada de manera pivotante a una placa de

tope 54 soportade por un bastidor en forma de X que incluye



10

15

20

25

30

unas barras inferiores divergentes 55 que sobresalen de la
placa 54 y que estdn soldadas en sus extremidades opuestas
gobre la viga axial con perfil en U 38. E1 bastidor en for-
me de X incluye igualmente las barras superiores divergenties
56 que se extienden desde la placa 54 y que estan soldades
en sus extremidades superiores sobre las barras 41, y iag ba
rras inclinadas hacia abajo 49. Ia posicidn extensa ﬂéi‘oi—
lindro 53 cusndo la tolva estd en la posicidn de vuelco se re
presente en lineas de trezos mixtos en la figuras 3A.: Un ca-
nal de vuelco 40a se extiende a partir del lado posterior
superior de la tolva para descargar la fruta que cae a tra~
vés del orificio 57 normelmente cerrado por una trampilla 58
articulada en la pared superior de la tolva y accionada por
un cilindro hidrdwlico 59 conectado activamente con lé puer-
ta.

Segin se represents més claremente en las figu
ras 34, 7 y 8, we placa de soporte 60 que se extiende hacia
aba jo estd soldada por su borde superior en la barra transver
sal 50 debajo de la placa de junta 52 y estd soldade por su
borde inferior en los extremos de las barras inferiores di-
vergentes 61 que estén dobladas en las porciones 61' que se
extienden hacis atrés soldadas por sus extremidades poaste-
riores sobre el perfii en U axial 38. Ias barras de atiran-
tamiento 62 conecten las porciones 61' con las barras late-
rales 49, y una barra transversal 63 conecta las porciones
61! adyacentes a los extremos inferiores de las barras de
atirentamiento 62. Una barra de atirsntemiento 64 se extien
de entre la barra transversal 63 y el borde posterior de la

placa de junta 52.
Un ventilador soplador en espiral 66 para men-
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tener la presidén sub-atmosférica en la tolva 40 estd montado

debajo de la placa de junta 52'extendiéndose su conducto de
suceidn 67 en un orificio formado en la placa de junta y es-
tando adaptado firmemente en éste. Ie barra transversal 50
estd soldada en el conduocto 67 y la barra de atirantamiento
64 estd soldada al carter del ventilador que estd provisto
de un conducto de. escape 68. El ventilador estd sccionado
por un motor hidrdulico 69. Una placa de junta superior
correspondiente 70 que tiene un orificio 71 que se cgirbqpqg
de con el conducto de aspiracidn 67 esta montadc en laféx-_
tremidad inferior de wm conducto de aspiraciém 73 de modo
que esté en contacto con la placa de junta 52 cuando la - tol-
ve estd en posicidn baja. E1l conducto de aspiraciém 73 se
extiende en la tolvae 40 a lo largo de su lado superior, ter—
mindndose cerca del extremo superior (figura 9).

Unos orificios correspondientes estén dispues-
tos igualmente en las placas ae junta 52 y 70 para recibir
los extremos adyacentes de los conductos de fruta T4 y T75.
Un material de junta a base de goma esponjosa 76 estd dis-
puesto entre las placas para realizar un cierre hermético al-
rededor de los orificios de los conductos de fruta y de los
conductos de aspiracién cuando la tolva esté en posiciém
baja. Segin se indica en lineas de trazos y puntos en las
figuras 3A y 5, cuando se eleva la tolva para hacerla voloer
por medio del cilindro 53, la placa de junta superior 70 se
separa de la placa de junta inf erior 52, llevando con elle
el conducto de fruta 75 y el conducto de aspiracidén 73. En
su extremidad superior, el conducto de fruta 75 estéd doblado
hacia el interior a través de la pared de la tolva 40 cerca

de 1a extremidad superior del conducto de aspiracidn 73 de
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modo que la fruta sea descargada en la parte superior de la
tolva, segin se representa en la figura 9, Ila tolva estd
revestide enteramente con material esponjoso 76 para amor-
tiguar el impacto de la fruta descargada por el conducto 75.
Haciendo ghora referencia a las figuras 1, 3,
17 v 18, el brazo tubular inferior 78 de la pluma estd mon-
tado de manera giratoria con une inclinacidn fija por medio
de un cojinete 79 situado en la parte superior del carter 33.
Segin se ve mde claramente en las figuras 10, 10A, 17A y 20,
el brazo tubular superior 80 de la pluma estd articulado
en su extremidad interna sobre la seccién extrema vertical
superior 81 del brazo.inferior 78 por medio de un eje gira-
torio 82. El eje 82 puede girar en un manguito 82' montado
en unas alas laterales 83 del brazo superior, el cual osci-
la en la seccidn extrema 81 cuando se repliega el brazo su-
perior sobre el bragzo inferior 78, segin se representa en
la figura 3, para permitir el desplazamiento del veh{culo de
un sitio a otro. El ﬁecanismo que sirve para elevar y ba-
jar el brazo superior 80 incluye preferentemente un par de
cilindros hidrdulicos 84 situados en lados cpuestos de la
pluma, y que tienen sus extremidédes pivotadas en 85 sobre
el extremo superior del brazo inferior y sus vistagos de
émbolo 86 montados de manera pivotante por medio de un eje
86' en los soportes 87 en una porcidn intermedia del brazo

superior 80,

Los brazos T8 y 80 son preferentemente de sec-
cién rectangular, y un brazo rectangular hueco 88 que tiene
dimensiones mds pequefias, estd montado telescépica y exten-
gsiblemente en el interior del brazoc 80, Dentro del brazo

78 se halla un conducto de fruta cilindrio 89 sujeto en una
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zapata 89' en la extremidad superior del brazo y una zapata
89'' en su extremidad inferior, Dentro del brazo 80 se ha-
1la un conducto de fruta cilfndrico 90 sujeto en una zapata
90' en la extremidad inferior del brazo. Los conductos 89
v 90 estdn conectados por una seccidn de conducto flexible
91 que permite hacer subir y bajar el brazo superiorjﬁoz Un
conducto de frute 92 de didmetro mds pequefio esta mogtﬁdo de
manere telescépica y deslizante en el interior del cdﬁdﬁcto
90 para que pueda extenderse y retroceder conforme @l_b;azo
88 vaye extendiéndose y retrocediendo. Ia extensién y el
retroceso del brazo 88 de 1la pluma se hace por medio dé wm
cilindro hidrdulico 93 montado en el extremo interno del

brazo- superior 80 y sujeto en éste, y que tiene su véstago

‘de émbolo 94 conectado a un soporte 95 dispuesto en 1la por-

cidén extrema externs del brazo 88. Ia construccién 'y el
funcionamiento de los brazos 80 y 88 de la pluma y de los
conductos 90 y 92 situados en ellos, se describirdn con de-
talle mds adelante.

Ia cabina de soporte del recolector 96 estd
montada de manera pivotante en el extremo externo del brazo
88 de la pluma, y estéd adaptada para 50p6}tar un hombre de
pie en ella de modo que pueda alcanzar la frufa en todas
lag direccicones para recogerla, Un dispositivo de nivela-
cidn, que se describird mds adelate, se utiliza para mente-
ner automdticemente el nivel de la cabina cualesqulera que
sean las posiciones de los brazos de la pluma, Los controQ
les (que se describirén mds adelante) accionados por los
pies_del recoclector qus estd en la cabina, le permiten manio
brar la cabina por lo menos en todo un lado del drbol tenien

do libres sus menos para la recolecciédn.
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Situando la geccidn delantera 30 del vehiculo
en el centro de cuatro arboles, el recolector puede manipu-
lar la cabina 96 haciendo girar el brazo inferior 78 de la
pluma, haciendo subir y bajar el brazo 804 y extendiéndose
y retrayendo el brazo 88, de modo gque pueda recoger toda la
fruta procedente por 1o menos de las mitades esféricas in-
ternas adyacentes de los cuatro dérboles., Ia fruta cnseéha—
da es depositada por el recolector en la boca de una sec—
cién de conducto flexible 97 conectada a la extremidad ex~
terna del conducto 92, y la circulacidn de aire generada por
la presidén sub-atmosférica en la tolva conduce rapidamente
la fruta a través de los conductos 92, 90, 91 y 89 a través
del cojinete 79, la seccidn de conducto acodado 98, el con-
ducto horizontal 99, la seccidn flexible 100 y los conduc~
tos 74 y 15, en la seccién posterior del vehiculo, hastz le
tolva 40. De este modo, el brazo superior 80 puede estar
en posicidn baja, para permitir que el recolector alcance
las ramas mds bajas sin interferir con la circulacién de la
fruta hasta la tolva.

Haciendo referencia & las figuras 17 - 19, el
mecanismo que sirve para hacer girar el brazo inferior 78
incluye una placa horizontal 102 situada en la parte guperior
del carter 33 en la cual esta goportado el cojinete anular
antifriceién 79. Una pestafia anular inferior 103 estéd su-
jeta en la parte superior del aro externo del cojinete, y
une pestafia anular superior 104 estd sujeta en la parte in-
ferior del brazo 78, separada de la pestafia inferior 103
por un manguito cilindrico 105, formando el manguito y las

pestafias 103 y 104 un carrete alrededor del cual se enrolla

un cable 106.
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Una porcidn extrema 106 del cable enrollado pa-
sa por una pequefia polea 107 soportada en la placa 102 por
una ménsula 108 y se extiende hacia abajo deade la polea 107
por debajo de una polea 109 en un carro 110, y desde este
punto hacia arriba donde estd sujeto en un gencho 111 sopor
tado eldsticamente por la placa 102, ILa otra porcidm extre
ma 106B pasa por una pequefia polea 112 soportada en lglglaca
102 por wna ménsula 113 y se extiende hacia abajo, debajo
de dos poleas 114, soportadas en la parte inferior de la pla
ca 115 del carter mediante una ménsula 116, y desde eéfe
punto se dirige hacia arriba por dos poleas 117 hasta el ca
rro 110 y desde éste hacia abajo donde estd sujeta en wn
gancho 118 soportado eldsticamente en la placa inferior 115
del carter por un muelle 119. EL carro 110 estd soportado
por el vistago de émbolo 120 de wn cilindro hidréulico de
doble accidn 121 soportedo por la placa inferior 115.

Accionando selectivamente el vdstago de émbolo
121 en una direccidn, el brazo 78 de la pluma, conjuntamente
con el conducto 89 sujeto en 81, gira en la direccidn desea
da sin necesitar unos engranajes costosos que deberian man-
tenerse lubricados. E1 conducto 89 estéd unido en su extre-
midad infericr a un codo 123 que se extiende a través del
cojinete 79 y estd acoplado con el codo de 90° 98 por wn
manguito de acoplamiento 124. El codo 98 estd unido al con-
dueto horizontal 99,

El mecanismo que sirve para dirigir las sec-
ciones frontal y posterior del vehiculo 30 y 31, la una res
pecto a la otra, se representa mds claramente en las figuras
3 y 34, as{ como 11 -~ 16. A mitad de camino entre las rue-

das delanteras 35 y de las ruedas posteriores 37, se hallan
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mos pivotes 126 alineados verticaelmente, alrededor de los
cuales las secciones delantera y posterior del vehiculo pi-
votan cuando giran la una regpecto a la otra, El pivote su
perior 126 estd conectado por un pasador 127 a una barra de
gsoporte 128 sostenida por placas de soporte 129 soldadas en
la parte superior de la extremidad del conducto de fruta 99.
De la'misma manera, el pivote inferior 126 esté conectado
por un pasador 127 a una barra de soporte sostenida por unas
placas de soporte 129 soldadas en la parte inferior des un
conducto 130 pardelo al conducto 99 y situado debajo de és-
te, E1 conducto 130 extiende hacia atrés a partir del
carter 33 entre los depdsitos de combustible 34 y lleva las
1lf{neas de energfa de las bombas del carter. Ia extremida-
des de los conductos 99 y 130 estdn conectadas conjuntamente
por unas placas verticales 125 soldadas en su borde superior
e inferior sobre los lados de log conductos. Un conducto
contfnuo 131 estd situado debajo del conducto 74 en la sec~
cién posterior del vehiculo y lleva las tuberfas de alimen-
tacibn de los cilindros hidrdulicos que accionan la tolva y
la puerta de descarga de la misma, Los conductos 99 y 74
estdn conectados entre los pivotes 126 por medio de una sec-
cién de conducto flexible 132 y los conductos 130 y 131 estan
conectados de la misma manera por una seccidn de conducto

flexible 132,

Ias placas 133 conectadas a los pivotes 126 en-
tre los pasadores 127 se extienden hacia atrds a partir de
ellos y estdn soldados en sus bordes posteriores sobre la
parte superior y la parte inferior, regpectivamente, de un
aro de soporte 134 situado alrededor de las secciones de con

ducto flexible 132. Iag extremidades de los conductos 74 y



10

15

20

25

131 adyacentes al aro 134 estan conectadas conjuntamente por
lag placasg verticales 135 soldadas por sus bordes superior
e inferior a los conductos 74 y 131, respectivemente.

El aro de soporte estd constituido preferente-
mente por dos secciones en forma de U opuestas 136 dispuss-
tas angularmente la wne respecto & la otra estando lus ex-
tremidades de sus ramales soldadas conjuntamente en o}igen—
tro. ILas placas verticales 137 estdn soldadas en las su-
perficies internas del arc a través de las juntas centrales,
y was placas 138 horizontales y separadas verticalmeﬁ%e se
extienden transversalmente entre las placas 137. Un conec-
tor tubular 139 se extiende entre las placas 135 y »sté sol
dado en ella, y otro conector tubular 140 alineado axial-
mente con €l conector 139 y en contacto con él, se extiende
entre las placas horizontales 138 y esta soldado en ellas.
Un perno 141 soldado en el tubo 140 se extiende a través del
tubo 139 y estd sujeto en 81 por medio de una tuerca 142.
Por tanto, el aro de soporte estd montado con seguridad en
los conductos 74 y 131 de la seccidn posterior del vehiculo
para permitir una rotacidn relativa de las secciones poste-
rior y anterior alrededor de los pivotes 126.

El mscanismo que permite dirigir o hacer girar
lag secclonesg frontal y posterior'del vehiculo la una res-
pecto a la otra incluye preferentemente un par de cilindros
hidrdulicos 143 montados de manera pivotante en sus extre-
mos sobre unas orejas de soporte 144 que se extienden la-
teralmente a partir de los lados opuestos de las placas su-
perior e inferior 145 de una barra con perfil en H que se ex
tiende entre las placas verticales 125 y que estd soldado en

ellas., Los vdstagos de émbolo 146 que se extiendenhacia
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atrds a partir de los cilindros 143 tienen en sus extremos
externos unos conectores pivotantes 147 que estén conectados
cade uno de manera pivotante con wm par de elementos de ar-
ticulacidén divergentes 148 y 149. Ias extremidades opues-
tas de los elementos de articulacidén 148 estdn montadas de
manera pivotante en log extremos posteriores de las:placas
145, y las extremidades opusstas de los elementos de articu-
lacidn 149 estan montadas de manera pivotante en los bordes
frontales de las placas 138 que se extienden hacia adelante
a partir de la porcidn central del aro de refuerzo 134,

El accionamiento de los émbologs 146 en direc-
ciones opuestas hard que log elementos de articulacidn 148
y 149 produzcan uma rotacién relativa de las secciones fron
tal y posterior del vehfculo alrededor de los pivotes 126.
Las tuberfas hidrdulicas (no representadas) que sirven para
el accionamiento de los émbolos 146 estén conectadas a uma
de las bombas hidrdulicas del carter 33 por medio de wavdl
vula dosificadora de construccién bien conocida que introdu
ce progresivamente el fluido hidrdulico a través de los ci-
lindros 143 en direcciones opuestas segin se desea para el
’giro relativo de 'las seccioneg anterior y posterior del ve-
hiculo., BHaciendo referencia a las figures 3 y 4, la vdlvu-
la dogificadora puede estar conectada activamente con el
volante de direccidn 150 para realizar los movimientos de
rotacién relativos de las dos secciones del vehiculo,

Cuando los émbolos 146 son accionados en senti-
dos inversos, mientras el vehfculo se desplaza hacia adelan-
te, los dos vehiculos giran o "se pliegan como una navaja"
el wno respecto al otro, alrededor de los pivotes 126, de

modo que la seccidn posterior siga la seccién delantera, se
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gin se indica en las figuras 15 y 16. Cuando las secciones
del vehfculo siguen un circuito curvo, la velocidad diferen-
cial de las ruedas internas y externas en la curva se obtie
ne automdticamente mediante conexién transversal del suminis
tro de fluido hidrdulico con cada par de motores de accio—
naniento de ruedas, de modo que la mayor cantidad de rluido
se aplique al motor de las ruedas externas. 7 |

El mecanismo ds direcciénAaccionado por él Vo=
lante 150 estd conectado a una bomba contenida en ol-carter
33 por medio de tuberfas hidrdulicas alojadas en el biééo
oscilante 151 y en el brazo fijo 152 que sobresale del car-
ter donde estd montado de manera pivotante el brazo 151, Ilas
palancas de control 153 del brazo 151 controlan el eétréngg
lamiento del motor y la bomba hidrdulica que suministra el
fluldo a los cuatro motores de accionamiento de ruedas 35 y
37. Como la pluma esta funcionando para recoger fruta, el
brazo 151 oscila hacia abajo al médximo segin se representa
en la figura 1, y en lineas de trazo interrumpido en la figu
ra 3. Por tanto, el vehiculo puede desplazarse de wn lado
al otro solamente cuando la pluma 90 estd replegada sobre la
pluma inferior 78 en la posicién de lag figuras 3 y 4, es-
tando el volante 150 ‘basculado a una pogicidn delante de wm
operario que estd de pie en la cabina o que estd sentado en-
w asiento plegable 154 articulado en la parte supsrior de
la cabina,

Haciendo referencia a las figuras 174, 17B y
20 - 23, se describird shora la construceidn y funcionamien
to del brazo extensible superior 80 de la pluma. Segun se
representa en las figuras 17A y 20, la placa de base 155 en

la extremidad del cilindro hidrdulico 93 estd sujeta en wma
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placa de extremidad 156 sitmda en la extremidad del brazo 80
de la pluma, Ia extremidad inferior o posterior del brazo
interior 88 de la pluma tiene unas placas de soporte late-
ral 157 que se extienden a partir de é1, y unos cojinetes 158
estdn sujetos en ella llevando unos rollos 159 destinados a
rodar en la guperficie interma de la pared superior del bra-
zo exterior 80 de la pluma cuando el brazo interno estéd en
posicidn extensa. Ias placas 157 llevan igualmente wnos ro
dillos latsrales 160 destinados a rodar sobre las sujérfi-
cies internas de las paredes laterales del brazo externo de
le pluma (figuras 22 y 23).

Como. se representa en las figuras 17B'§ 21, la
extremidad frontal o superior del brazo interior 88 ce la plu
ma, estd soportado en su parte inferior por los rodilles 161
montados de manera giratoria en un arbol de pivotamiento 162
en el cual estd montada la cabina 96, El drbol 162 asta
montado en la parte inferior del brazo externo de la pluma
por medio de wn cojinete 163 sujeto en la pluma por unos go-
portes de cojinete 164, En el interior de la extremidad de-
lantera de los brazos externos de la pluma estdn montados
unos rodillos 165 sobre las pofciones inferiores de las pa-
redes laterales, destinados a apoyarse en las porciones in-
feriores de las paredes latersles del brazo interior 88 de
la pluma,

En la extremidad frontal del conducto externo
90 estdn montados unos rodillos 166 en la parte inferior del
conducto para soportar éste en la pared inferior del brazo
interior 88 de la pluma cuando este brazo estd en posicidén
extensa. Ia extremidad frontal del brazo interior 88 de la
pluma estd dotado de barras laterales angulares 168 sujetas
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en sus paredes laterales y montadas de manera giratoria en

sus extiremidades inferiores sobre un eje de pivotamiento 169

‘montado en el lado posterior de la cabina 96 por medio de

unas terras verticales 170, Una barra angular 171 se extien
de entre las barras laterales 168 y estd sujeta en la parte
superior del conducto 92 de modo que el conducto se desplace
con el brazo interno 88 de la pluma.

Por consiguiente, cuando el vdstago de émbolo
94 del cilindro hidrdulico 93 es accionado para que:élfbra-
z0 interior 88 de la pluma se extienda hacia adelante, se-
gin se indice en las figuras 22 y 23, el conducto interno
92 se extiende con.el brazo interno 88 de la pluma, y la ca-
bina 96 se degplazs hacia el exterior del brazo externo de
la pluma, segin se indica en la figura 10A. Por medio de
esta extensidn del brazo interno de la plums, la elevacidn
y el descenso del brazo exterior 80 de lapluma sobre el pi-
vote 82, y la rotacidn del brazo inferior 78 de la pluma en
el cojinete 79, es posible hacer que la cabina ocupe las po-
siciones desgeadas en todas las superficies esféricas inter-
nas de cuatro drboles alrededor del vehiculo, segim se indi-
ca en lineas de trazos y puntos en la figura 2, para que un
hqmbre gsituado en la cabina pueda recoger toda la fruta de
estas zonas de los &rboles.
' Lag 1lineas de accionamiento que conducen des-
de el carter 33 a la cabina 96 proceden del carter a través
del cojinete 79 saliendo por el codo 123 y a continuacién a
través del brazo inferior 78 de la pluma y por la extremidad
inferior del brazo superior de la pluma 80 pivotado en ésta.
El mecanismo destinado a recibir lag lineas de accionamiento

en 1los brazos superiores de la pluma y para compensar la ex-
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tensidn y 1z contraccidén del brazo interior de 1la pluma se
representan en las figuras 24 - 26.

Las 1fneas de accionamiento estén indicadas
por P1, P2 y P3 procedentes del brazo inferior de 1la pluma,
vy extendiéndose a lo largo de ella en un conducto rectangu-
lar 174 dispuesto en una esquina inferior del brazo exterior
80 de la pluma a lo largo de un lado del brazo interior 88
de la pluma., En el interior del brazo 80 de la pluma enci-
ma del conducto 174 se hallan dos ruedas dentadas 1754 y
175B montadas de manera giratoria en lag extremidades de
una barra longitudinal rigida 176, y una cadena sin fin 177
pasa alrededor de las ruedas dentadas, estando el rauaul infe
rior de la cadena soportado de manera deslizante por la par
te superior del cogducto 174, En la posicién de retroceso
del brazo interior 88 de la pluma, las lineas P1, P2 y P3,
pasan alrededor de la rusde dentada 175A y se extiendea ha-
cia atrds a lo largo del ramal superior de la cadena 177 don
de estén sujetas por una serie de grapas de alambre separa-
das 178. Ias extremidades posteriores de las lineas se ex~
tienden a través de un orificio 179 formado en la placa la-
teral 157 del brazo interior de la pluma y o continuacidn se
extienden hacia adelante a través de la porcién superior &el
brazo interior de la plume hasta la cabina, segin se indica
en la figura 21,

Por consiguiente, cuando el brazo interior 88
de la pluma se extiende, las lfneas P1, P2 y P3 son arrastrg
das hacia adelante por el movimiento hacla adelante del ori-
ficio 179 a través del cual pasan, desplazando la cadena 177
¥y las ruedas dentadas 175A y 175B hacie adelante y despla-

zando la cadena alrededor de las ruedas dentadas de modo que
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su ramal superior pase a ser el ramal inferior segln se indi
ca en la figura 25. De este modo, la cadena y la rueda den-
tada proporcionan un circuito cerrado para guiar las lineas
en un bucle de almacenamliento en la posicidn de retroceso del
brazo interior de la pluma para facilitar su posicidn exten—
sa.

Haciendo referencia a las figuras 27 - 30, la
cabina 96 tiene en su parte superior un bastidor rectangular
definido por unos canales horizontales 180 y unas béfﬁ#s
laterales verticales 181 a través de las cuales la éxtreni—
dad delentera del brazo interior 88 de la plum y la extre-
midad frontal sujeta del conducto interior 92 sobresslen.

Un tramo de conducto flexible 182 conecta la extremidad del
conducto 92 con la extremidad inferior posterior de una cube-
ta formada en la parte delantera de la cabina por unu. pared
de fondo curvo 183, unas paredes laterales inclinadas 184 y
una pared delantera inclinada 185, estando dichas paredes
inclinadas hacias gbajo a partir de la pared externa curva 186
de la cebina. Ia pared externa de la cabina se une con una
vrared inferior en forma de V 187 que se termina en el basti-
dor en forma de V 188 en la porcidn posterior inferior de la
cabina, EI1 borde superior de la pared curva 186 se termins
por un riel tubular 189. ILe pared exterior curva y la pared
de fondo en forme de V de la cabina estdn disefiadas y adap-
tadas para desplazarse a través de los ramales de los drboles
con los dafios minimos para las ramas,

Un par de dngulos 190 separados lateralmente
se extienden a partir del canal posteriof inferior 180 hasgta
la pared frontal 186 de la cabina para soportar dos seccio-

nes 191 de suelo enrejado por debajo y en los lados opuestos
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del conducto flexible 182. En el esgpacio entre las secciones
de suelo e inmediatamente debajo del conducto flexible 182
se halla un cilindro de nivelacidn hidrdulico 192 que sirve -
para mentener la cabina substancialmente horizontal cualquie
ra que sea la inclinacidén de la pluma 88 en la cual estd
montada, ILe extremidad frontal del cilindro 192 estd monta-
da de maners pivotante gn'193 sobre una placa de soporte 194
que se extiende hacla abajo & partir del fondo 183 de la cube
ta, y lo extremidad posterior del véstago de émbolo 195 del
cilindro 192 estd monteda de menera pivotante en unos elemen
tos de articulacidn 196 sujetés por sus extremidades oOpues~-
tas en el drbol de pivotamiento 169. Un mecanismo de nive-
lacidn adecuado (no xepresentado) puede incluir un interrup-
tor de mercurio para nivelacién,de construccién bien conocida,
montado en la cabina y adaptado para accionar el ciliairo
192 en una direccidén o en la otra con el fin de mantener ho-
rizaontal la cebina en cualquier momento.

. En el interior de la porcién posterior de la
cabina 96 se halla una cabina mds pequefin de forms curva 198
gue se extiende algo por encima de la cabina externa y que se
termina en su bastidor posterior. Ia cabina interna tiene wun
rid tubular 199 - redondeado que se extiende alrededor de gu
borde superior, y su pared frontal 200 es igualmente curva
en sentido convexo para que pueda desplazarse fdcilmente a
través de las ramas de los drboles. La altura del riel 199
encima de las secciones de suelo es tal que cuando un hombre
estd de pié en el suelo 191 con sus piernas & horecajadas so-
bre el conducto flexible 182, el riel 199 se sitde justo de-
bajo de su cintura de modo que pueda inclinarse con seguri-

dad fuera de la cabina para alcanzar la fruta que quere reco
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ger segin se indica en la figura 1.

Situandos en las secciones de suelo se hallan
los controles accionados por el pie que sirven para manipu~
lar la pluma. Estos controles permiten el desplazemiento
de la cabina en toda la extensién del drbol haciendo bajar
¥y subir el brazo superior externo de la pluma elrededor del
pivote 82 del brazo inferior de la plums, haciendo oscilar
el brazo inferior de la pluma en su cojinete 75, y producieg
do la extensidn y el retroceso del brazo superior iﬁferior
de la pluma. -

Estos controles pueden estar constituidos por

interruptores accionados por pedales 202a y 202b, 20%a y 203b

¥y 204a y 204b, destinados a accionar las vdlvulas de sole-
noide que controlan los motores hidrdulicos respectivos.
Por tento, los pedales 202a y 202b pueden ser accionados
por movimientos laterales de los pies del recolector vara
accionar el cilindre 121 y hacer girar el brazo inferiorrde
la pluma en direcciones opuestas en su cojinete del carter
33. Los pedales 203a y 203b pueden ser accionados por wa
presidn hacia abajo ejercida por el pie del recolector para
accionar el cilindro 84 y hacer subir y bajar el brazo gupe
rior 80 de la pluma, Los pedales 204a y 204b pusden ser
accionados por pregidn lateral de los pies delbrecolector
para accionar el cilindro 93 y ﬁacer que se extlenda o que
retroceda el brazo interior superior 88 de la pluma.

| Mediante el control de todos los movimientos
de la cabina ocon sus pies, el recolector tiene las dos ma-

nos libres para alcenzar todas lag direcciones y para reco-

"ger frutas manipulando la cabina en todas las direcciones

en los drboles alrededor del emplazamiento de la seccidn
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frontal 30 del vehfculo, y en todas las posiciones, el efec
to de inclinacién sobre el vehfculo de base producido por
él voladizo de la cabina, estd por lo menos parcialmente equi
librado por el hecho de que el brazo superior 80 de la plu-
ma estéd inclina do en sentido opuesto respecto al brazo infe
rior 78,

Ls presidn sub-atmosférice mantenida en la tol
vae 40 por el ventilador 66 crea wma circulacién continua de
aire a partii de la boca del conducto flexible 182 a tra-
vés de los conductos 92, 90, 91, 89, 99, 74 y 75 hasts la
tolve de modo que la fruta depositada en la cubeta 183 de
la cabina sea répidamente condueida a la tolva. Dehido a
la circulacién de aire, la cabina puede ser bajada de modo
que el recolector pueda alcanzar la fruta que crece en lasg
remas bajas ya que la frute se desplazard rdpidamente hacia
arribe por los conductos 92 y 90, y a continuacidén hascia
‘abajo, por el conducto 89. Sin embargo, puede ser convenien
te tener uno o varios recolectores suplementarios de pie en
el suelo para recoger la fruta de las ramas bajes mientras
el recolector situado en la cabina cosecha el resto de la

fruta. A este efecto, segun se representa en las figuras 1,

'2 y 44, uwnos conductos de fruta suplementarios T5a y 75b es

tén conectados a la tolva 40 con juntamente con el conducto
75.' Los conductos estan conectados a conductos flexibles
75a' y 75b' que estdn dispuestos en el suelo y estdn conec-
tados por sus exiremos & unos sacos u otros receptdculos de
cosecha transgportados en el suelo por los recolectores.

Se observard que se ha proporcionado un apara-
to para recoleccidn de fruta me jorado que estd constituldo

por unas secciones frontal y posterior del vehficulo conecta-
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das de manera orientable la una con la otra y que llevan
respectivamente una pluma extensible giratoria y una tolva
inclinable, con una csgbina de soporte de recolector dis-
puesta en la extremidad izquiera de la pluma, transportando-
se la fruta desde la cabina a través de la pluma hasta la tol
va por una circulacién de aire cualquiera gue sea la posicidn
de la cabina. Todos los movimientos de la cabina son contro-
lados por el pie del recolector que puede utilizar sus manos
para recoger la fruta desde varias posiciones en toda la ex-
tensién de los &rboles que rodean el vehiculo, pero el vehicu
10 no puede desplazarse de un punto a otro a no ser que la
tolva haya sido bajada hasta la posicién qie no permite la re’
coleccién, encima de la seccién delantera del vehfoulo, don-
de los controles de propulsién y de direccidédn son accesibles
haciendo bascular el brazo 151 a la posicién de direccidn.

En resumen, la Pstente de Invencibén que se solicita
deberéd recaer sobre las sigulentes:

REIVINDICACIONES

1.- Aparato para recoger la fruta de los &rboles, -
que incluye un vehiculo de soporte, una pluma hueca extensible
y articulada que tiene un brazo inferior montado de manera gi-
ratoria en dicho vehiculo y un brazo superior extensible mon-
tado de manera pivotante en dicho brazo inferior y adaptado pa
ra recibir la fruta en su extremidad externa, incluyendo dicho
brazo superior extensible un brazo de pluma externo y un bra-
zo de pluma interno que puede deslizarse telescdpicamente en
el Gltimo, un conducto externo situado en el interior del bra-
zo de pluma externo y sujeto en éste, y un conductd interno que
puede deslizarse telescépicamente en dicho conducto externo y

que estd sujeto en dicho brazo de pluma interno, una tolva mon-
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tada en dicho vehiculo que comunica con la extremidad infe-
rior de dicho brazo inferior, un dispositivo para mantener
una presién subatmosférica en dicha tolva con el fin de crear
wna circulacibn de aire a través de la pluma para conducir la
fruta a través de dicha pluma hasta dicha tolva, una cabina
de soporte de operario montada en la extremidad externa del
brazo superior de dicha pluma, un dispositivo para hacer gi-
rar dicho brazo inferior en dicho vehiculo, un dispositivo pa
ra elevar y bajar dicho brazo superior y un dispositivo para
extender y retraer diche brazo superior.

2.- Aparato para recoger la fruta de los &rboles se-
gin la reivindiceidén 1, caracterizado ademés porque incluye
unos controles para la pluma, los cuales estéan montados en el
interior de la cabina y que pueden ser accionados por movimien
tos de los pies del operario situado en la cabina.

3. Aparato para recoger la fruta de los &rboles se-
gn la reivindicacién 1, caracterizado porque el dispositivo
de accionamiento montado en el brazo de pluma externo esté co-
nectado al brazo de pluma interno con el objeto de extender y
retraer & brazo de pluma interno y el conducto interno.

4,~ Aparato para recoger la fruta de los &rboles se-
gln la reivindicacién 3, caracterizado poque la cabina esta mon
tada de manera pivotante en la extremidad externa del brazo de

pluma interno.

5.~ Aparato para recoger la fruta de los é&rboles se-
gin la reivindicacién 4, caracterizado porque un dispositivo -
de accionamiento estid montado en la cabina para mantener aubo-
maticemente su nivel en todas las posiciones de la pluma.

6.~ Aparato para recoger la fruta de los frboles se~

gin la reivindicmién 1, caracterizado porque la eabina estd



20

25

30

- 32 -

114902

montada de manera pivotante, en la extremidad externa del bra

zo de pluma interno.

7.~ Aparato para recoger la fruta de los Arboles se-
gau la reivindicacidn 6, caracﬁerizado porque un dispositivo
de accionamiento esta montado en la cabina para maatener auto
maticamente su nivel eu todas las posicliones de la pluma.

8.- Aparato para recoger la fruta de los 4rboles se-
giu la reivindicacién 1, caracterizada porque la tolva esta
montada en el vehiculo de modo que pueda ser vaciada de su -
contenido, y un dispositivo de accionamiento sirve para vaciar
dicha tolva de su contenido.

9.~ Aparato para recoger la fruta de los arboles se-
gn la reivindicacidén 8, caracterizado porque se utiliza un -
dispositivo de accionamiento para vaciar dicha tolva de su -
contenido, y porque el dispositivo de conduccidén que une la
extremidad inferior de dicha pluma con dicha tolva tiene una
junta de contacto separable, normalmente cerrada, que permite
vaciar dicha tolva de su contenido.

10.- Aparato para recoger la fruta de los arboles se
gin la reivindicacidén 1, en el que unas tuberias de acciona-
miento flexibles atraviesan los bragzos de pluma externo o in-
terno, y un dispositivo de circuito cerrado se encuentra mon-
tado de manera movil en el brazo de pluma externo para gular
las tuberias de accionamiento en un circuito de almacenado que
permite la extensibn del brazq de pluma interno.

11.- Aparato para recoger la fruta de los arboles, -
segin la reivindicacién 10, caracterizado porque un dispositi
vo de canal soportado por dicha cabina conduce la fruta reco-
gida hasta la extremidad externa de dicha pluma.

12.- Aparato para recoger la fruta de los arboles, -
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segln la reivindicacién 11, caracterizado porque el dispositi
vo de canal incluye una cubeta inclinada montada en dicha ca
bina.

1%.- Aparato para recoger la fruta de los arboles,
seghn la reivindicaciodn 12, caracterizado porque un digpositi
vo de conduccidn flexible une la cubeta con la extremidad ex-
terna de la pluma.

14.- Aparato para recoger la fruta de los arboles, sg
gin la reivindicacidn 10, caracterizado porque el dispositivo
de accionamiento montado en el brazo de pluma extérno estéd co-
nectado al brazo de pluma interno para exterder y retraer el -
brazo de pluma interno.

15.~ Aparato para recoger la fruta de los arboles, sg
gn la reivindicacién 10, caracterizado porque el vehiculo de
soporte tiehe unas secciones delantera y posterior conectadas -
por un pivote central, estando la pluma montada de manera gira-
toria en la seccidn delantera y estando la tolva montada de ma-
nera movil en la seccidn posterior con el objeto de vaciarla -
de su contenido, porque el dispositivo de conduccién que une
la extremidad interna de dicha pluma con dicha tolva incluye
un conducto flexible que atraviesa el pivote central, y porque
se utilizan unos medios de accionamiento para desplazar lateral
mente una seccidn de vehiculo con relacién a dicha otra seccidm,

16.- Aparato para recoger la fruta de los &rboles se-
gin la reivindicacidén 15, caracterizade porque se ha previsto

un dispositivo de accionamiento para vaciar dicha %tolva de su

4

contenido.

17.- Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que -se solicita: APARATO

PARA RECOGER LA FRUTA DE ILOS ARBOLES.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en la

presente memoria descriptiva que consta de treinta y cuatro
paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 18 dg Mayo de 1.973
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