
P A T E N T E  
D E

I N V E N C I O N
por 'PERFECCIONAMIENTOS EN EL DISPOSITIVO AUTOMATICO DE SE 
CURIDAD PARA FUSILES AUTOMATICOS EN GENERAL", a favor de 
la  firma ita liana  S.p.A. LUIGI FRANCHI.,-. residente en 17, 
Via Calatafimi, Brescia ( I ta l ia ) .

MEMORIA DESCRIPTIVA
La presente invención se refiere a un dispositivo 

de seguridad para fu siles automáticos en general, particu­
larmente pero no exclusivamente indicado para fusiles de 
caza automáticos.

5. En los fusiles automáticos, e l  movimiento del ob
túrador, sea en la dirección de su alejamiento de la cáma­
ra  de disparo para permitir la  expulsión del cartucho dis­
parado y la carga de un nuevo cartucho, sea en la dirección 
de cierre de dicha cámara para el disparo del nuevo cartu- 

10. cho, se realiza mediante mecanismos sometidos a l  movimien-
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te  de una masa que retrocede y de medios elásticos apropia­
dos. Al funcionamiento de estos mismos mecanismos está con­
fiada la  garantía que, antes de cada disparo, e l obturador 
cierra perfectamente y con fuerza la  cámara de disparo.

5* Aún cuando los citados mecanismos se proyectan y
realizan con cuidado particu lar, no es improbable, por mo­
tivos diferentes y todos e llos plausibles, que se v e rifi­
que un defecto a l  cual corresponde un cierre no bueno de 
dicha cámara de disparo por parte del obturador, todo y 

10. permitiendo a l percusor desarrollar su misión. Las conse­
cuencias de ta l  eventualidad son evidentes. Esta eventua­
lidad constituye e l problema técnico que se propone resol­
ver la  presente invención.

En efecto, e l objeto principal de la  presente 
15. Invención es e l de proporcionar un dispositivo que permita, 

en fusibles automáticos y en particular en los fusiles de 
caza automáticos efectuar e l disparo de un cartucho solo y 
exclusivamente cuando e l obturador cierra perfectamente y 
con fuerza la  cámara de disparo.

20. Otro objeto de esta invención es el de proporcio­
nar un dispositivo de seguridad del tipo citado que funcio­
ne automáticamente, que se presente con características es­
tructurales y funcionales ta les  para no requerir, para su 
aplicación en un fu s il  automático, dispositivos o adapta -  

25. ciones laboriosas de los mecanismos actualmente previstos en 
dichos fu siles  y ya de por s í notoriamente complejos y de 
funcionamiento delicado.

Aún un objeto de esta invención es que e l citado 
dispositivo sea realizable con e l empleo de materiales de
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normal adquisición en e l comercio y con elaboraciones de 
por s í conocidas, de modo para resu ltar ventajoso incluso 
desde un punto de v ista estrictamente económico.

Estos y otros objetos aún, que aparecerán mejor
5. a continuación, se alcanzan mediante un dispositivo de se­

guridad para fusibles automáticos en general y en particu­
la r  para fu siles de caza automáticos, e l cual, según el 
presente invento, se caracteriza por e l hecho de estar cons 
titu ído por un elemento en forma de placa, que presenta 

10. por lo menos una porción saliente y asociada moviblemente 
al soporte de los mecanismos de disparo de un fu s il automá 
tico , dicho elemento en forma de placa, sometido a los me­
canismos predispuestos para el movimiento del obturador 
del fu s il, asumiendo una primera posición en la que dicha 

15. porción saliente in te rfie re  con los dispositivos de levas 
interpuestas entre e l disparador y e l cañón impidiendo e l 
accionamiento de este último y una segunda posición en la 
que dicha porción saliente no in te rfie re  con dichas levas.

20. que asume dichas posiciones de interferencia y de no ín te r 
ferencia con los dispositivos de leva interpuestos entre 
e l disparador y el cañón de un fu s il automático, está cons 
titu ído por un elemento substancialmente en forma de cur­
sor, asociado deslizablemente a l soporte de los mecanis -  

25. mos de disparo de dicho fu s il automático y que presenta
una extremidad que se prolonga en un apándice inclinado y 
dimensionado en modo apto para in te rfe r ir  con dichos meca­
nismos cuando e l elemento substancialmente en cursor asu­
me dicha primera posición.

Ventajosamente, dicho elemento en forma de placa



Ulteriores características y ventajas Ae la in  -  
vención resultarán mayormente Ae la  Aescripción AetallaAa 
Ae una forma Ae ejecución preferiAa pero no exclusiva Ae 
un Aispositivo Ae seguriAaA automático para fusiles auto­
máticos, según el presente invento, ilustraAo a títu lo  in - 
Aicativo y no lim itativo Ael Aibujo anexo, en e l que :

La figura 1 representa en perspectiva un Aispo­
sitivo  Ae seguriAaA automático aplioaAo a l soporte Ae los 
mecanismos Ae Aisparo Ael fu s il  automático.

La figura 2 representa en perspectiva y a par -  
tes separaAas e l Aispositivo Ae seguriAaA automático ap li-  
caAo a l mismo soporte Ae los mecanismos Ae Aisparo Ae la  
figura 1.

Las figuras 3 y 4 representan esquemáticamente 
la s  Aiferentes posiciones asumiAas por e l Aispositivo Ae 
seguriAaA según el invento en correlación a las posicio­
nes asumiAas por e l obturador Ae un fu s il automático.

Con referencia a las figuras citaAas, e l Aispo­
sitivo Ae seguriAaA Ael presente invento, resu lta  aso -  
ciaAo, en la  forma que se Aescribirá más AetallaAamente a 
continuación, a l  soporte Ae los mecanismos Ae Aisparo Ae 
un fu s il automático a l cual Aicho Aispositivo viene ap li- 
caAo. En las  figuras 1 y 2, se representan en perspectiva 
sea Aicho soporte Ae los mecanismos Ae Aisparo, inAicaAo 
globalmente con 1, sea Aichos mecanismos Ae Aisparo. El 
soporte 1 Aefine, en una única pieza, inferíormente la  
guarAa la  y superiormente los relieves longituAinales o 
espalAamiento paralelos 19, 19a y 19b. En los orific ios 
19c Ae los relieves 19a y 19b se asocia a travás Ae per-
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nos I9d, un transportador 101. Los mecanismos de disparo 
comprenden esencialmente, un disparador 2, empernado en 3 
en dicho soporte 1, un g a tillo  4 y, entre dicho g a tillo  4 
y dicho disparador 2, una primera palanca 5y esencialmente 

5. a escuadra, y una segunda palanca 6, destinada a empeñar
dicho g a tillo  4. Este g a tillo  4 es soportado en forma osci­
lante por los espaldamientos 19a y 19b mediante un perno 
no representado que se empeña en los o rific ios 102 y 103 de 
dichos espaldamientos y en el orific io  104 de la extremi -  

10. dad 4a de dicho g a tillo  4. La citada palanca 5 resulta so­
portada directamente por dicho g a tillo  2, por empemamiento 
en 7 de su trecho 5a a las alas superiores 2a y 2b de di -  
cho gatillo^ el otro trecho 5a de la palanca 5, resulta 
previsto superiormente de un diente transversal 8 destinado 

15. a empeñarse con un correspondiente diente 9, previsto trans 
versalmente en la extremidad in ferio r de la palanca 6. Es­
ta palanca 6, que resulta empernada en 6a a dicho soporte 
1, de modo por s í conocido y no representado, está provis­
ta  superior y anteriormente de un diente transversal 10,

20. esencialmente en arpón, destinado a empeñarse con una mues­
ca 4b prevista en dicho g a tillo  4. Entre dicha palanca 6 y 
el trozo 5a de la  palanca 5, está previsto además un resor 
te 11. El funcionamiento del mecanismo de disparo así es­
quemáticamente descrito es e l siguiente: oprimiendo e l d is- 

25. parador 2, se determina su oscilación antihoraria en torno 
a l empernado 3y con consiguiente avance de la  palanca 5 
empujada por las  alas 2a y 2b del disparador. A este avan­
ce corresponde primera un empeño entre e l diente 8 de la  
palahoa 5 y e l correspondiente 9 de la palanca 6, y suca-



sivamente una rotación en sentido horario de la  palanca 6 
en torno de su empernado 6a. En esta rotación de la  palanca 
6 corresponde e l desempeSo de su diente o apoyo 10 de la  
muesca 4a del gatj-llo 4, por lo que el g a tillo , solicitado 
en modo conocido, va a h a tir  sobre e l asta de mando 12 ( f i ­
gura 3) del percusor no representado. Esta asta de mando 12 
y el percutor por él solicitado, son soportados en forma de 
por s í conocida y no representada, por el obturador 13 aso­
ciado superiormente a l carrito  113 móvil dentro de la caja 
105 del fu s il automático.

El dispositivo de seguridad automático del presen­
te  invento, está constituido esencialmente por un elemento 
de cursor 14, asociado deslizablemente a dicho soporte 1 de 
los mecanismos de disparo y estructurado de modo para in te r­
fe r ir  con los mecanismos de disparo precedentemente descri­
tos. Más precisamente dicho elemento de cursor 14 está cons 
titu ído  por una plaquita esencialmente rectangular, que an­
teriormente define una porción saliente o apándice 15, in ­
clinada hacia abajo. Dicho elemento de cursor 14, resulta 
atravesado central y longitudinalmente por una ventana 16 
rectangular, mientras que, en su extremidad opuesta a aque­
l la  que define dicho apándice 15, resulta provisto de una 
entalla 17, dispuesta en substancialmente alineación con 
dicha ventana 16. Siempre dicho elemento de cursor 14, defi 
ne posteriormente un segundo apándice 18 que se desarrolla 
perpendicularmente a l plano de dicho elemento de cursor 14, 
respecto a l cual constituye prácticamente una ménsula. El 
dicho elemento de cursor 14 se asocia a l soporte 1, e x ­
ternamente a l espaldamiento 10, de contención, protección
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y guía de los mecanismos de disparo precedentemente descri­
tos. Para ta l  enlace se u tiliz a  un perno 20 que se empeña 
en un o rific io  21, de dicho espaldamiento 19 y que presen­
ta  un trozo central 22, cuadrado, apto para empeñarse des- 

5 . lizablemonte en dicha ventana 16. Tara garantizar un exac­
to posiclonado y para constitu ir un cierre, como se detalla 
rá a continuación, para el movimiento de dicho elemento de 
cursor 14y está previsto e l empleo de un segundo perno 23, 
cuyo trozo de vástago 23a se empeña en el o rific io  24 de di 

3.0. oho espaldamiento 19. Este perno 23 presenta, en su cuerpo, 
entallas rectangulares 25, aptas para empeñarse deslizable- 
mente con la entalla terminal 17 del elemento de cursor 
14. En dicha ventana 16 y entre el trozo 22 dol perno 20 y 
el lado terminal 16a de la  propia ventana, está dispuesto 

3.5. un resorte 26, soportado y guiado por un perno 27. Dicho 
apéndice 15 es de longitud e inclinación ta les para que, 
cuando dicho elemento cursor 14 asociado externamente a l 
espaldamiento 19, está en posición de reposo (figura l ) ,  
vale decir cuando e l resorte 26 está completamente extendí 

20. do, dicho apéndice está en contacto con un perno 27, aso -  
ciado solidariamente en forma brusca, a la  extremidad ante­
r io r del trozo 5*b Re dicha palanca 5 respecto a la cual se 
desarrolla perpondioularmente. El dispositivo de seguridad 
de este invento resulta sometido a los medios que, en un 

25. fu s il automático, están propuestos para el p osi donado del 
obturador 13 en cierre de la  cámara de disparo. Estos me­
dios están constituidos esencialmente por un asta o biela 
posterior 13a, cuya extremidad 13b está asociada en forma 
conocida a l obturador 13, por un perno de guía 30 manten!
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do siempre en contacto con la  otra extremidad 13c de dicha 
asta 13, por un resorte de recuperación 31, situado en el 
in te rio r del tubo de resorte 32. El sometimiento citado vie 
ne alcanzado atribuyendo a l apéndice o ménsula 18 del ele -  

5. mentó de cursor 14-, una longitud ta l  para que se in te rfie ra  
con la  carrera de un dedo 24-, definida anteriormente por e l 
citado perno de guia 30.

El funcionamiento del dispositivo de seguridad 
automático de esta invención es e l siguiente.

10# A disparo réalizado, cesando la acción sobre e l
disparador 2, éste reasume la  posición in ic ia l reclamando 
la  palanca 5 para que se desempeñe así de la palanca 6? e l 
resorte 11 antes comprimido, se distiende haciendo girar 
en torno a l punto 6a y en sentido antihorario la  palanca 6 

15. que, con su arpón 10, va a empeñar y bloquear e l g a til lo  4, 
en la  posición descendida (figuras 1, 2 y 3). Al propio 
tiempo, e l obturador 13 se desplaza, en forma conocida,ha­
cia atrás del fu s il  automático, comprimiendo, a través de 
la  b ie la  posterior 13a, e l  resorte de recuperación 31* Así 

20. se tiene un alejamiento del dedo 24 con respecto a l apéndi­
ce o ménsula 18 del elemento de cursor 14. Entonces se vuel 
ve preeminente la  acción de resorte 26 que, reaccionando 
contra el trecho 22 del perno f i jo  20, desplaza hacia atrás 
dicho cursor 14? este desplazamiento es parado por e l per- 

25; no posterior 23. Con ta l  desplazamiento, e l apéndice ante­
r io r  inclinado 15 del elemento de cursor 14, viene a posi- 
cionarse en contacto del perno 28 de la  palanca 5* Al f i ­
nal de esta fase, se in ic ia  la  fase de recuperación del 
obturador, vale a decir e l obturador 13, empujado por el
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20.

25.
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resorte de recuperación 31, vuelve a reasumir la posición 
de cierre de la cámara de disparo. Hacia el f in a l de esta 
carrera, e l dedo 29 del perno de guía 10, del resorte de re­
cuperación, entra en contacto con e l apéndice o ménsula 18, 
del elemento do cursor 14, empujándolo hacia adelante, en 
contraposición a l resorte 26. A ta l  avance del cursor 14, 
corresponde un avance del apándice anterior 15 de éste,con 
alejamiento relativo de este último con respecto a l perno 
28 de la leva 5. Como ya se ha dicho, las dimensiones (lon­
gitud) del elemento de cursor 14 así como la  longitud y la 
dimensión de dicho apándice 15 están calculadas de modo que 
el citado alejamiento tenga un valor ta l  para permitir efec­
tuar el disparo, es decir, t a l  para que dicho apándice 15 
no in te rfie ra  con dicho perno 28 en la  posición avanzada 
del cursor 14. Si por un motivo cualquiera, la carrera de 
recuperación del obturador no llega perfectamente a térmi­
no, es decir, si e l obturador no cierra perfectamente la 
cámara de disparo, el avance del elemento de cursor 14, so­
licitado por dicho dedo 29, resulta in ferio r a l prefijado.
En otras palabras, dicho apándice inclinado 15, se separa 
del perno 28 por un trozo muy reducido y en cualquier forma 
inferior a l trozo correspondiente a un cierre perfecto de 
dicha cámara de disparo. En este caso comprimiendo el dis­
parador 2 se determina, eh la forma ya dicha, un avance de 1 
la  palanca 5, pero por e l contacto casi inmediato entre el 
perno 28 y el apéndice inclinado 15 antes dicho, se tiene 
contemporáneamente un descenso de la  propia palanca 5, por 
rotación en torno de su punto de empernado 7. Como conse -  
cuancia de este descenso se obtiene que, a posar del avan-



ce de la palanca 5y el diente transversal 8 de esta última 
no logra empeñarse con e l diente correspondiente 9 de la pa 
lanca 6. Por lo tanto, esta palanca 6 permanece quieta man­
teniendo su empeño con e l  g a tillo  4-. Por consiguiente, en 
condiciones de cierre no..perfecto de la cámara de disparo 
por parte del obturador 13, no puede tener lugar un disparo, 
incluso comprimiendo repetidamente e l disparador 2.

REIVINDICACIONES
Descrito e l objeto del presente invento, se declaran 

nuevas y de propia invención, las siguientes reivindicacio­
nes con prioridad de la solicitud de patente ita liana  núme­
ro 24573-A/72 del 19 de mayo de 1972.

1 .- Perfeccionamientos en e l dispositivo automático de 
seguridad para fusiles automáticos en general y en particu­
la r para fu sile s  de caza automáticos, caracterizados por el 
hecho de estar constituidos por un elemento en forma de pla­
ca, que presenta por lo menos su porción saliente y móvilmen 
te asociada a l soporte de los mecanismos de disparo de un fu 
s i l  automático, dicho elemento en forma de placa sometido a 
los mecanismos predispuestos para el movimiento del obtura­
dor del fusil,asumiendo una primera posición en la que dicha 
porción saliente in te rfie re  con los dispositivos de palanca 
interpuestos entre e l disparador y e l ga tillo  interfiriendo 
el accionamiento de este último y una segunda posición en la 
que dicha porción saliente no in te rfie ra  en dichos disposi­
tivos de palanca.

2 .- Perfeccionamientos, según la  reivindica­
ción 1, caracterizados por e l hecho de que dicho elemento 
-en forma de placa que asume dichas posiciones de in terfe­
rencia y de no interferencia con las palancas interpuestas
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entre un disparador y el g a tillo  de un fu s il automático, 
está constituido por un elemento substancíalmente de cursor 
asociado deslizablemente a l soporte de los mecanismos de 
disparo del fu s il automático y que presenta una extremidad 

p, que se prolonga en un apéndice inclinado y dimensionado en 
forma apta para in te rfe rir  con dichos mecanismos cuando di­
cho elemento substancialmente de cursor asume dicha prime­
ra posicién.

10. nos 1 y 2, caracterizados por el hecho de que dicho elemen­
to substancialmente de cursor define, en la extremidad 
opuesta a aquella que se prolonga en dicho apéndice in c li­
nado, un segundo apéndice que se desarrolla transversalmen- 
to, e l cual viene a contacto con un tope asociado a l perno 

15. guía del resorte do recuperación del obturador en e l ú l t i ­
mo trecho de la carrera de retorno del obturador.

moría descriptiva que consta de 11 hojas foliadas y oscri 
tas a máquina por una sola cara, acompañadas de los dibu­
jos reglamentarios.

3 .-  Perfeccionamientos, segdn las reivindicacio

4 .-  Perfeccionamientos''en e l dispositivo auto­
mático de seguridad para fu siles automáticos en general.

Segdn se describe y reivindica en la presente me-

Madrid, a 18 de mayo de 1973*
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