
P A T E N T E  

D E

I N V E N C I O N

por "PERFECCIONAMIENTOS EN UN DISPOSITIVO DE EXTRACCION 

DE ETIQUETAS", a favor de la  Sociedad Anónima francesa 

SOCIETE NOUVELLE BAELE GANGLOFF, residente en 91, rué 

Raoine -  69 VILIEURBANNE (F ra n cia ).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invención se re fie re  a un d isp o sitiv o  de ex­

tracción de etiquetas a gran velocidad, más p a rt ic u la r ­

mente destinado a perm itir la  ap licació n  de estas etique­

tas sobre re cip ien tes, ta le s  como b o te lla s , ca ja s , bido- 

5. nes u otros, y eventualmente sobre cualquier otro objeto.

La invención se re f ie re  más particularmente a un 

d isp o sitivo  que permite extraer una a una, con la  ayuda 

de un d isp o sitivo  ro tativo , etiquetas situadas en p ila  

f i j a  para tra n s fe r ir la s  hacia los otros de trabajo, t a l  

10. como de encolado, transferencia o de depósitos directos



sobre un re c ip ie n te , estando contenidas la s  citadas e t i­

quetas en guías o cajas que aseguran su a lineación y so­

metidas a medios apropiados que la s  ap lican  en permanen­

c ia  contra la  cara anterior de estas guías o cajas y más 

particularmente contra garras u otros d isp o sitivo s de 

retención que permiten solamente su extracción con e l  

d isp o sitiv o  según la  invención.

Los d isp o sitivo s de este tipo son generalmente 

rotativos y comportan mecanismos diferentes que toman 

a l  paso la s  etiquetas contenidas en una ca ja  f i j a  o en 

una ca ja  animada de un movimiento lo n g itu d in a l alterna­

t iv o . La aprehensión de la s  etiquetas se asegura sea 

por adherencia de la  etiqueta contra la  cara exterio r 

d e l órgano de extracción previamente encolada, sea por 

asp iració n mediante ventosas u otros d isp o sitivo s enla­

zados a una fuente de vacío .

La invención se re fie re  más particularmente a los 

d isp o sitivo s de este tipo destinados a tra b a ja r a gran 

velocidad, es d e cir que permiten la  transferencia de una 

cantidad importante de etiquetas en e l  mínimo de tiempo 

y que tienen una cadencia del orden de 40.000 etiquetas 

por hora.

La u t iliz a c ió n  de grandes velocidades de funcio­

namiento p recisa  u t i l iz a r  depósitos de etiquetas muy 

importantes que, pesados y voluminosos, no pueden ser 

sometidos a desplazamientos longitudinales a lternativos 

para perm itir a cada órgano de extracción, rodar s in  

d e s liz a r  sobre la  primera etiqueta de la  p ila  que con­

tienen. Por este hecho, en todos los d isp o sitivo s cono-



oídos de este tip o , e l depósito de etiquetas os f i jo  y 

lo s órganos de extracción están enlazados a medios más 

o menos complejos que le  comunican, por lo  menos a l  pues­

to de extracción de la s  etiquetas, movimientos que le s  

permiten rodar s in  d e s liz a r  sobre la  cara de la  primera 

etiqueta.

En la  mayoría de los d isp o sitivo s conocidos de 

este tip o , los órganos de extracción están constituidos 

por sectores o c ilin d ro s  que vienenante todo en contac­

to con e l  borde posterior de la  etiqueta a extraer lue­

go ruedan sobre esta últim a y por último desprenden e l  

borde an terio r de la  etiqueta de la s  garras del almacán. 

En otros términos, cada órgano de extracción rueda s in  

d e s liz a r  sobre la  etiqueta pero en un sentido diferente 

del de rotación del soporte ro tativo  que la  l le v a . Sien 

do dado que e l órgano de extracción debe rodar igualmen 

te s in  d e s liz a r  sobre e l órgano de encolado y en proxi­

midad del c ilin d ro  de transferencia, es necesario que 

está enlazado a medios aptos para in v e r t ir  muy rápidamen 

te su sentido de rotación entre estos diferentes pues­

tos. E llo  da por resultado que en lo s d isp o sitivo s de 

este tip o , cada órgano de extracción está sometido en 

permanencia a inversiones de sentido que, habida cuenta 

la  masa de estos órganos,lim itan la  velocidad de rota­

ción d e l soporte g ira to rio  y , en consecuencia, la  caden­

c ia  de producción del aparato. Además, e l  sentido de 

pivotado de los órganos de extracción en e l puesto de 

extracción de la s  etiquetas es contrario a l  sentido ló g i 

co y precisa sea someter estos órganos a aceleraciones
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muy importantes en este puesto, sea prever d isp o sitivo s 

de separaciones de etiquetas que complican a l  mecanismo.

Además, para p e rm itir la  obtención de una gran 

cadencia de trabajo todo y conservando la  rotación so­

bre la  etiqueta, es indispensable que e l  soporte g ira ­

to rio  comporte un número máximo de órganos de extrac­

ción. E llo  puede obtenerse sólo a l  dar a la  su p e rfic ie  

de adherencia de cada órgano de extracción un radio de 

curvatura in f e r io r  a la  d ista n c ia  mínima entre e l centro 

de rotación d e i citado soporte g ira to rio  y la  primera 

etiqueta de la  p i la  de etiquetas. A s í pues, la  u t i l iz a ­

ción de radios de curvatura de este orden de tamaño, im­

p lic a  mecanismos complejos para obtener la  rodadura s in  

deslizamiento del órgano de extracción sobre la  primera 

etiqueta y , en c ierto s casos, conduce a reacciones con­

tra  la  p i la  de etiquetas o contra la s  guías la te ra le s  de 

esta últim a, reacciones que producen efectos molestos 

y  que favorecen por ejemplo e l  arranque de la  etiqueta 

de la s  garras d e l almacén de mantenimiento.

Para remediar esto, s e r ía  posible comunicar e l 

citado almacén un desplazamiento lo n g itu d in a l pero, co­

mo e llo  se ha precisado antes, esta solución no puede 

ser retenida en razón de la  masa y de la s  dimensiones 

de este almacén.

La presente invención tiene por objeto proporcij) 

nar un d isp o sit iv o  que permite un transporte lógico de 

la s  etiquetas y  sobre todo que permite la  obtención de 

grandes cadencias del trabajo buscadas,

E l  d isp o sitivo  según la  invención, d e l tipo de
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lo s contituídos por un soporte ro tativo  provisto de 

órganos do extracción, por medios de encolado de estos 

órganos, por medios que soportan un paquete de etique­

tas y por medios de transferencia de estas etiquetas,

5. comporta órganos de extracción articulados ligados a

medios aptos, por la  combinación de un movimiento angu­

la r  y de un movimiento r a d ia l,  para mandar ante todo, 

en la  fase de extracción de la s  etiquetas, la  extremi­

dad anterio r de cada órgano de extracción en contacto 

10. con e l borde an terio r de la  etiqueta, haciéndole pivo­

ta r  en e l sentido de rotación del soporte, luego a l  f i ­

n a l de la  extracción, en comunicar a la  extremidad pos­

te r io r  de cada órgano de extracción, en e l momento de 

contacto con e l borde de la  etiqueta, un desplazamiento 

15. sensiblemente paralelo  a la  cara de la  etiqueta siguien­

te para p e rm itir e l desempeño d e l borde de l a  primera 

etiqueta de los medios de retenida del receptáculo del 

recipiente que la  contiene.

Gracias a esta d ispo sic ió n, la  extremidad ante- 

20. r io r  de cada órgano de extracción viene ante todo en

contacto con e l borde de la  etiqueta que está hacia ade­

lante con respecto a su transferencia, lo  que permite 

asegurar una buena adherencia entre estos dos elementos 

y , en ciertos casos, un buen encolado, luego, prosigue 

25. la  separación de la  etiqueta rodando s in  d e s liz a r  en e l

sentido de rotación del soporte g ira to rio . A l f in a l  

del movimiento de extracción, y gracias a la  combinación 

de una parte, del contacto entre la  extremidad posterior 

d e l órgano de extracción y del borde correspondiente de



-  6 = 414775

5 .

10.

15.

20.

25 -.

la  etiqueta y , por otra parte, d e l desplazamiento comu­

nicado a este órgano de extracción, la  etiqueta es lim ­

piamente separada, lo  que e v ita  cualquier reacción del 

paquete de etiquetas contra los medios que la s  contienen, 

in cluso  cualquier reacción contra la  garra posterior.

E llo  da por resultado que, contrariamente a lo  que pasa 

en los d isp o sitivo s conocidos, en lo s  cuales lo s órga­

nos de extracción ruedan en sentido inverso del sentido 

de rotación d e l soporte' que los lle v a  y  tienden en e l 

f in a l  del desempeño de la  etiqueta a curvar e l  bordo an­

te r io r  de ésta en e l  momento de su extracción de la s  

garras anteriores del almacén, e l  d isp o sit iv o  según la  

invención permite r e t ir a r  la  etiqueta de forma muy racio ­

nal del almacén que la  contiene y e v ita  cualquier dete­

rio ro  de esta etiqueta. Es de observar, que gracias a 

e llo , e l  dispositvo según la  invención puede u t i l iz a r ­

se igualmente para extraer etiquetas p a rticu la re s, y 

en especial etiquetas muy r íg id a s  que no podrían ser 

extraídas por los d isp o sitivo s actuales a gran v e lo c i­

dad de trab ajo .

En una forma de re a liz a c ió n  preferid a, cada órga 

no de extracción está montado pivotante mediante un p r i­

mer eje de a rt ic u la c ió n , con respecto a l soporte g ira ­

to rio , y  mediante un segundo eje de a rtic u la c ió n , con 

respecto a palancas articu lad as sobre e l citado soporte 

g ira to rio , mientras que e l d isp o sitiv o  comporta medios 

para desplazar, en la  zona deextracción, e l segundo eje 

de a rt ic u la c ió n  en avance o en retraso con respecto a l  

primer eje de a rt ic u la c ió n  y medios para m odificar, en



esta zona de extracción, la  in c lin a c ió n  de cada órgano 

de extracción de una parte y de otra de una posición 

central en la  cual su plano medio es r a d ia l.

Ventajosamente, los medios para desplazar e l se­

gundo eje de a rtic u la c ió n  en avance y en retraso con 

respecto a l  primer eje interactúan con los medios para 

m odificar la  in c lin a c ió n  de cada órgano de extracción, 

a f in  de que, en la  fase de acercamiento y de eclipsado, 

se produce un cabalgado entre e l órgano de extracción 

y , respectivamente, aquel que lo precede y aquel que le  

sucede, permitiendo a este órgano de extracción moverse 

en un sector más importante que e l  geomótrico que le  es 

asignado por construcción.

A s i, e l hecho de que cada órgano de extracción 

está articulado con respecto a dos ejes de a rt ic u la c ió n  

y está enlazado, de una parte a medios aptos para comu­

n ic a r a l  segundo e je  un movimiento de avance o de re tra ­

so con respecto a l  primer eje y, por otra parte, a me- 

diso que modifican su in c lin a c ió n , permite dar a este 

órgano cualquier posición deseada en e l espacio y, sobre 

todo, permite a l  puesto de extracción obtener e l cabal­

gado de los órganos de extracción. Esta d ispo sic ió n  pre­

senta la  gran ventaja de dar a cada órgano de extracción 

un sector de trabajo más importante que e l  sector geomé­

tr ic o  que le  es asignado por la  construcción y que corree: 

ponde a la  re la c ió n  360/n en la  que n es e l  número de sec¡ 

tores elegidos constructivamente. Además, esta d isp o si­

ción permite, para un d isp o sitiv o  según la  invención que 

comporta un soporte g ita to rio  de diámetro ig u a l a l  de
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un soporte g ira to rio  de los d isp o sitivo s actuales y  que 

comporta e l  mismo número de sectores, obtener órganos 

de extracción de más gran longitud susceptibles de ase­

gurar la  extracción de etiquetas mucho más la rg a s .- En 

otros tárminos, para dimensiones y cadencias ig u a le s, 

e l  d isp o sitiv o  según la  invención permite tra n s fe r ir  

etiquetas de dimensiones más grandes.

La invención se comprende de todas formas mejor 

con la  ayuda de la  descripción que sigue haciendo re fe - 

10. ren cia  a l  d ibujo  esquemático anexo que representa, a

t ít u lo  de ejemplo no lim ita t iv o , una forma de ejecución 

de este d isp o s it iv o .

La fig u ra  1 es una v is ta  esquemática en planta por en­

cima que muestra lo s elementos esenciales 

15 . d e l d isp o sitiv o .

La fig u ra  2 es una v is t a  p a rc ia l en sección según 2-2 
de la  f ig u ra  1 que muestra a mayor escala 

los medios asociados a cada órgano de extrac­

ción.

20. Las fig u ras  3 y  4 son v ista s  esquemáticas a escala redu­

cida que muestran lo s movimientos de base 

que se comunican a los órganos de extracción 

mediante sus medios de accionado.

Las fig u ras 5 a 12 son v is ta s  p arc ia les en planta por 

25. encima, que muestran la s  diferentes fases

de la  extracción de una etiqueta mediante 

un órgano de extracción.

De forma conocida, e l  d isp o sitiv o  según la  inven 

ción comporta un soporte ro tativo  2 provisto de varios
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órganos de extracción 3, a l  que se comunica un movimien­

to de rotación en e l sentido de la  flech a 4 mandando 

cada uno de estos órganos sucesivamente delante de los 

medios de encolado 5) por lo  menos un depósito f i jo  6 

de etiquetas 7 y delante un c ilin d ro  de transferencia 8.

En ciertos casos, la  etiqueta extraída del depósito 6 

por cada órgano de extracción 3? es transferido d ire c­

tamente sobre un recipiente o un objeto que se desplaza 

sobre una cadena de fab ricació n  tangente a l  citado so­

porte g ira to r io .

Según la  invención, cada órgano de extracción 3 
está articulado en torno de dos ejes geomátricos sea un 

primer eje 9 y un segundo eje 10.

Como lo  muestra la  fig u ra  2 , e l primer eje geo­

métrico 9 es coaxial a l  eje lo n g itu d in a l de un árbol 12 

montado lib r e  en rotación por cada una de sus extremida­

des en cojinetes 13 so lid a rio s  del soporte g ira to rio  2.

E l  segundo eje geométrico 10 es co axia l a l  e je  lo n g itu d i­

n a l de un árbol 14 s o lid a rio  de la s  patas 15 del órga­

no de extracción 3 y montado lib r e  en rotación en c o ji­

netes 16 dispuestps en la  extremidad del brazo 17. Es­

tos brazos están calados por su otra extremidad sobre 

e l árbol 12 precitado.

E l  árbol 12 está enlazado a medios aptos para co­

municarle un movimiento que asegure e l  desplazamiento 

en avance o en retraso, en re la c ió n  a l  primer eje 9, del 

segundo eje 10, medios constituidos por un piñón 18 ca la ­

do sobre é l  y que engrana sobre un sector dentado 19 
montado lib r e  en rotación sobre un eje 20 s o lid a rio  del
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soporte g ira to rio  2. E l  sector dentado 19, v is ib le  ig u a l 

mente sobre l a  f ig u ra  1 , comporta un r o d illo  22 que to­

ma apoyo contra una leva f i j a  23, constituida en esta 

forma de ejecución por una le va  de ranura.

5 . Además, cada órgano de extracción 3 está asocia­

do a medios aptos para m odificar su in c lin a c ió n , medios 

que, en esta forma de ejecución, están constituidos, pa­

ra  cada órgano, por un brazo in t e r io r  24 s o lid a rio  de 

este último y cuya extremidad in t e r io r  a l  d isp o sitivo

10. está montada deslizante en una corredera 25 articu lad a

a una de la s  extremidades de un reenvío 26 cuya otra ex­

tremidad coopera con una leva f i j a  27. En efecto, como 

lo  muestra la  f ig u ra  2, e l reenvío 26 está montado lib re  

en rotación por su parte ce n tra l en e l  soporte r o t a t i-

15. vo 2 y comporta, en su otra extremidad, un r o d illo  28

que coopera con la  ranura que constituye la  leva f i j a  

27. Es de observar que, dentro de un objeto de s im p li­

f ic a c ió n , la  ranura 27 no ha sido representada sobre la  

f ig u ra  1 .

20. Además, en esta forma de ejecución, e l eje de ro

tación del reenvió 26 es co axia l a l  primer eje de rota­

ción 9 del órgano de extracción correspondiente, pero 

es evidente que en otras formas de ejecución, estos dos 

ejes pueden estar desalineados.

25. La fig u ra  3 muestra los desplazamientos ra d ia le s

de amplitud máxima r  que pueden comunicarse a cada ór­

gano de extracción 3 mediante e l  desplazamiento en avan­

ce o en retraso del segundo eje de a rt ic u la c ió n  10 con 

respecto a l  primer eje 9, gracias a l  brazo 17, a l  piñón
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18, a l  sector dentado 19 y a la  ranura de leva 23? s i  

no se tiene en cuenta e l guiado d e l brazo 24 s o lid a rio  

d e l órgano 3 ? guiado asegurado por la  corredera 25. La 

fig u ra  4 muestra la s  diferentes in c lin a cio n e s que pueden 

comunicarse a l  órgano 3 de una parte y de otra do una 

posición central en la  cual su plano medio v e r t ic a l es 

r a d ia l,  por intermedio del reenvió 26 y  de la  corredera 

25 que actúa sobre e l brazo 24, no teniendo en cuenta 

lo s movimientos comunicados por e l brazo 17.

Se concibe fácilmente que combinando e l despla 

zamiento r a d ia l y e l  desplazamiento angular comunicados 

a cada órgano de extracción, sea posible dar a áste to­

das la s  posiciones necesarias a la  extracción de la s  

etiquetas. Además estas diferentes posiciones se des­

criben en referencia a la s  fig u ras 5 a 12. En estas 

diferentes fig u ra s, e l sector a, delimitado lateralmente 

por sombreados, corresponde a l sector ge.omátrico que se 

asigna a cada órgano de extracción por la  construcción 

y que corresponde a 360s/n, siendo n e l número de seg­

mentos elegido. En esta forma de re a liz a c ió n , este sec­

tor tiene un valo r de 45s.

La fig u ra  5 muestra que, cuando un órgano de ex 

tracción  3 lle g a  delante de la s  etiquetas, su segundo 

eje de a rtic u la c ió n  10 está en avance con respecto a su 

primer eje 9 y , por otra parte, que e l  órgano 3 está se­

parado radialmente con respecto a la  etiqueta 7a que 

debe extraer. A medida de la  rotación del soporte 2, 

es accionado e l reenvió 26, a f in  de que e l órgano de 

extracción 3 se in c lin e  y , en otros tárminos, a f in  de
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que su plano medio se in c lin e  en re lació n  a la  perpen­

d ic u la r  a la  primera etiqueta que pasa por e l  eje de 

rotación d e l soporte g ira to r io . Como se muestra en la  

f ig u ra  7) esta in c lin a c ió n  se prosigue hasta que la  ex­

tremidad an terio r 3a d e l órgano 3 está en e l  n iv e l del 

borde an terio r de la  etiqueta 7a. En este estado, y 

como se muestra en la  f ig u ra  8, e l  sector dentado 19 

entra en acción y permite a l  primer e je  de a rtic u la c ió n  

9 acercarse a l  segundo eje 10, a f in  de que la  extremi­

dad 3a del órgano 3 venga fácilmente en contacto con e l 

borde an terio r de la  etiqueta y  favorezca a s í l a  adhe­

ren cia  entre estos dos elementos. Este movimiento fa ­

c i l i t a  igualmente la  lib e ra c ió n  del borde de la  etique­

ta mediante la  garra correspondiente del almacén 6. A 

p a r t ir  de este estado, y como se muestra en la s  figuras 

9 y  10, la  combinación de los dos movimientos comunica­

dos a l órgano de extracción 3 permite a éste rodar s in  

d e s liz a r  sobre la  etiqueta 7a. Como se p re cisa  prece­

dentemente, esta rodadura se efectda en e l mismo se n ti­

do que e l sentido de rotación del soporte g ira to rio  re­

presentado por la  flecha 4 sobre la s  f ig u ra s . Además, 

y durante esta rodadura, e l centro de curvatura c de 

la  cara de extracción del órgano de extracción, se des­

plaza sobre una recta d en sentido opuesto a l  del des­

plazamiento del órgano de extracción.

Cuando e l órgano de extracción 3 ha rodado la  

mitad de su curso, y cono se muestra en la  f ig u ra  9) 

los brazos 17 están alineados, de una parte, con e l  reen 

vio  26, y de otra parte, con e l brazo in te r io r  24 s o l í -
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dario d e l órgano 3 . La f ig u ra  10 muestra e l f in a l  de la  

fase de rodadura del órgano de extracción 3 sobre la  

etiqueta 7a más particularmente que la  extremidad pos­

te r io r  de este órgano es e l último punto de este para 

venir a contacto con la  parte correspondiente de la  e t i­

queta 7a.

En una fase siguiente representada en la  f ig u ra  

1 1 ,  e l órgano de extracción 3 es sometido a un movimien­

to ra d ia l en d irección del centro de rotación del sopor­

te g ira to rio  a un movimiento de desplazamiento hacia ade­

lan te , que permite a su extremidad posterior ser despla­

zada sensiblemente en sentido paralelo a la  etiqueta s i ­

guiente de la  p i la  de etiquetas con e l  f in  de perm itir 

e l  desempeño to ta l del borde posterior de la  etiqueta 7a 

en curso de extracción. Este movimiento de extracción 

lógico e v ita  e l empuje de la  etiqueta contra la s  garras 

posteriores del d isp o sitivo  que la  mantienen en e l alma­

cén 6 y por consiguiente permite extraer cada etiqueta 

s in  causarle ningún daño y s in  entrañar ninguna m olestia, 

n i ninguna reacción sobre e l  depósito de etiquetas.

En la  fase sigu iente, mostrada en la  fig u ra  12, 

e l  desplazamiento en retraso del segundo eje de a rtic u ­

lació n  10 con respecto a l  primer eje de a rtic u la c ió n  9, 

desplazamiento que había comenzado a p a r t ir  de la  fase 

ilu stra d a  en la  f ig u ra  9, se prosigue con e l f in  de que 

e l  órgano de extracción se separe progresivamente de la  

etiqueta siguiente contenida en e l almacén y no la  de­

terio re  durante su desplazamiento delante de este alma-



Conviene remarcar que, en la s  fases de acercamien 

to y de eclipsado d e l órgano de extracción 3 con respec­

to a l  almacén 6, este órgano rebasa largamente e l  sector 

goomótrico y que le  es asignado per construcción s in  que

5. e llo  perturbe e l funcionamiento d e l conjunto d e l d ispo-
r-

s it iv o .

E llo  se hace posible por e l hecho de que, cuando 

uno de los órganos de extracción está en la  fase de ex­

tracció n, los movimientos comunicados a los dos órganos 

10. de extracción, respectivamente e l  que le  sucede y e l

- que le  procede, dan a estos órganos posiciones que per­

miten su cabalgado, como se muestra en la  f ig u ra  5 y  en 

la  fig u ra  12. Este cabalgado permite, además, por una 

dimensión d e l conjunto d e l soporte g ira to rio  y una ca- 

15. dencia de fa b rica ció n  iguales a la  de los d isp o sitivo s

tra d ic io n a le s, u t i l iz a r  órganos de extracción 3 que t ie ­

nen su p e rfic ie s  de adherencia más largas que lo s órganos 

de extracción de los d isp o sitivo s actuales, y , en otros 

términos, permite tra n s fe r ir  a l a  misma cadencia de f a -  

20. b rica ció n  etiquetas que tienen una longitud más grande.

Este punto es particularmente importante ya que en los 

d isp o sitivo s actuales, la  longitud de la  etiqueta es 

función de la s  dimensiones del soporte g ira to r io .

Además, conviene observar que e l d isp o sitiv o  se - 

25. gdn la  invención'permite igualmente tra n s fe r ir  etiquetas

muy r íg id a s  y  que comportan por ejemplo un revestim ien- 

' to metalizado, lo  que s e r ía  d i f í c i l  con los d is p o s it i­

vos actuales que trabajan a gran velocidad.

Como re sa lta  por la  f ig u ra  1 y gracias a l  meca-



=  15 = 41477?
nismo de accionado de los órganos de extracción, cada 

uno de e llo s  está animado de movimientos re la tiv o s  con 

respecto a l  soporte g ira to rio  sólo cuando está cepca 

de la  zona de extracción de la s  etiquetas. De t a l  suer­

te, en e l d isp o sitivo  según la  invención, lo s órganos 

de extracción y su mecanismo de accionamiento sólo fun­

cionan sobre una d é b il parte de su rotación en torno 

del eje del soporte g ira to rio , lo  que garantiza la  lon­

gevidad del d isp o sitivo  y asimismo permite obtener una 

velocidad de funcionamiento superior a la  de los dispo­

s it iv o s  de toma de etiquetas a gran velocidad actualmen­

te conocidos.

En la  forma de ejecución que se ha descrito  an­

tes, la  su p e rfic ie  de extracción de cada órgano de ex­

tracción tiene un rayo de curvatura que es sensiblemen­

te ig u a l a la  d ista n cia  más corta entre e l  eje de rota­

ción del soporte g ira to rio  2 y la  primera etiqueta del 

depósito de etiquetas 6, pero es evidente que este ra­

dio de curvatura puede tomar cualquier va lo r entre e l va­

lo r  indicado y e l in f in it o .  En otros términos, es po­

s ib le  reemplazar e l segmento de curvatura reg u lar, re­

presentado sobre los dibujos anexos, por un segmento rec­

t il ín e o .

Como re su lta  de lo  que precede, la  invención no 

está lim itad a a la  so la  forma de ejecución de este d is ­

p ositivo  que se ha descrito  anteriormente a t ít u lo  de 

ejemplo no lim ita t iv o , por e l contrario , abarca todas 

la s  variantes de re a liz a c ió n  que comportan medios equi­

valentes.



REIVINDICACIONES

10.

15.

20.

D escrito  e l objeto del presente invento,se de 

claran nuevas y  de propia invención la s  siguientes r e i­

v ind icaciones, con prioridad de la  s o lic itu d  de patente 

francesa nS 72 36 989 del 13 de Octubre 1972.

1 . -  Perfeccionamientos en un d isp o sitiv o  de 

extracción de etiquetas d e l tipo de los constituidos por 

un soporte ro tativo  provistos de órganos de extracción, 

por medios de encolado de estos órganos, por medios que 

soportan un paquete de etiquetas y  por medios que tra n sfie  

ren la s  etiquetas que son mandadas por lo s órganos de ex­

tracció n, caracterizados en que comportan órganos de ex­

tracción a rticu lad o s, enlazados a medios, aptos, por la  

combinación de un tañimiento angular y de un movimiento 

r a d ia l,  a mandar ante todo, en la  fase de extracción de 

una etiqueta, la  extremidad an terio r de cada órgano en 

contacto con e l borde anterior de la  etiqueta, en hacer 

pivotar esto órgano en e l  sentido de rotación del sopor 

te , luego, en e l f in a l  de la  extracción, en comunicar 

a la  extremidad posterior del órgano, en e l momento en 

contacto con e l bordo de la  etiqueta, un desplazamiento 

sensiblemente paralelo a la  cara de la  etiqueta siguiente 

para p e rm itir e l desempeño del borde precitado.

1 , caracterizados en que cada órgano de extracción está 

montado pivotante mediante un primer eje de a rtic u la c ió n , 

por respecto a l  soporte g ira to rio , y  por un segundo eje 

de a rtic u la c ió n , con respecto a palancas articu ladas sobre 

e l  citado soporte g ira to rio .

2 . -  Perfeccionamientos, segdn la  re iv in d ica c ió n



3 .  -  Perfeccionamientos, según e l conjunto de la s  

re iv ind icaciones 1 y 2, caracterizados en que comporta me­

dios para desplazar, en la  zona de extracción, e l segundo 

eje de a rt ic u la c ió n , en avance o en retraso con respecto 

a l  primer eje de a rt ic u la c ió n .

4 .  -  Perfeccionamientos, según e l conjunto de la s  

re iv ind icaciones 1 a 3, caracterizados en que comporta me­

dios para m odificar, en la  zona de extracción, la  in c lin a ­

ción de cada órgano de extracción, de una parte y de otra 

de una posición cen tra l, en la  cual su plano medio es ra­

d ia l  en re la c ió n  a l soporte g ira to rio .

5 .  -  Perfeccionamientos, según e l  conjunto de la s  

re iv ind icacio nes 1 a 4, caracterizados en que los medios 

para desplazar e l segundo eje de a rt ic u la c ió n  en avance y 

en retraso con respecto a l  primer e je , interactúan con 

los medios para m odificar la  in c lin a c ió n  de cada órgano

de extracción, a f in  de que en la s  fases de aproximación 

y de eclipsado se produzca un cabalgado entre e l órgano 

de extracción y , respectivamente, e l que le  precede y 

e l que le  sucede, permitiendo este órgano de extracción 

moverse en un sector más importante que e l geomútrico 

que le  es asignado por construcción.

6 . -  Perfeccionamientos, según una cualquiera 

de la s re iv ind icaciones 1 a 5, caracterizados en que la  

su p e rfic ie  de adherencia d e l órgano de extracción tiene 

un radio comprendido entre e l in f in it o  y sensiblemente

la  d ista n c ia  más corta entre e l eje de rotación del soporte 

g ira to rio  y la  primera etiqueta del paquete de etiquetas.

7 .  -  Perfeccionamientos, según la  re iv in d ic a c ió n
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6, caracterizados en que cuando la  su p e rfic ie  de adheren­

c ia  es c i l in d r ic a ,  e l  órgano de extraoción rueda s in  d e s li 

zar sobre la  primera etiqueta, mientras que su centro de 

curvatura se desplaza sensiblemente sobre una recta en 

sentido opuesto a l del desplazamiento del órgano de ex­

tracción.

8 . -  Perfeccionamientos, según e l conjunto de 

la s  re iv ind icacio nes 1 a 7, caracterizados en que cada 

órgano de extracción está montado lib r e  en rotación en la  

extremidad lib r e  de dos palancas, en donde la  otra extre­

midad está calada sobre un árbol que, montado lib r e  en 

rotación es e l soporte g ira to r io , está enlazado a medios 

aptos para comunicarle un movimiento angular que permi­

te desplazarle en avance o en retraso con respecto a l 

primer eje de a rt ic u la c ió n , mientras que e l órgano de 

extracción está ligado a medios aptos para comunicarle

un movimiento de in c lin a c ió n .

9 .  -  Perfeccionamientos, según la  re iv in d ic a ­

ción 8, caracterizados en que e l  árbol montado lib r e  en 

rotación en e l  soporte g ira to rio  y que constituye e l  

segundo eje de a rt ic u la c ió n  del órgano de extracción, es 

s o lid a rio  de un piñón que engrana con un sector denta­

do, que, articu lado  sobre e l  soporte g ira to rio , compor­

ta un r o d illo  en apoyo contra una leva f i j a .

10.  -  Perfeccionamientos, según una cualquiera 

de la s  re iv in d icacio n es 8 y 9, caracterizados en que e l 

órgano de extracción es s o lid a r io  de un brazo in te r io r  

montado deslizante en una corredera, articu lad a e l la  

misma a una de la s  extremidades de un reenvió montado
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lib r e  en rotación en e l soporte g ira to rio  y cuya ptra 

extremidad está provista de un r o d illo  en apoyo contra 

una leva f i j a .

11. -  Perfeccionamientos en un d isp o sitivo  de 

extracción de etiquetas.

Según se describe y re iv in d ic a  en la  presente 

memoria d e scrip tiva  que consta de 19 hojas fo liad as y 

e scrita s  a máquina por una so la  cara.

Madrid, a ] g I973

414775

p .a .
CAtME 1SERN
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