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PATENTE
DE
INVENCION

por “PERFECCIONAMIENTOS EN UN DISPOSITIVO DE EXTRACCION
IE ETIQUETAS", a favor de la Sociedad Anonima francesa
SOCIETE NOUVELLE BAELE GANGLOFF, residente en 91, rue
Racine -~ 69 VILIEURBANNE (Francia).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencién se refiere a un dispositivo de ex-
traceidén de etiquetas a gran velocidad, mds particular-
mente destinado a permitir la aplicacidn de estas etique~
tas sobré recipientes, tales como botellas, cajas, bido-
nes u otros, y eventualmente sobre cualquier otro objeto.

La invencidn se refiere mds particularmente a un
dispositivo que permite extrser una a una, con la ayuda
de un dispositivo rotativo, ctiquetas situadas en pila
fija para transferirlas hacia los otros de trabajo, tal

como de encolado, transferencia o de depbsitos directos
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sobre un recipiente, estando contenidas las citadas eti-
quetas en guias o cajas que aseguran su alineacibn y so-
metidas a medios apropiados que las aplican en permenen—
cia contra la cara anterior de estas guias o cajas y méds
particulammente contra garras u otros dispositivos de
retencidén que permiten solamente su extraccidn con el
dispositivo segliin la invencidn.

Los dispesitivos de este tipo son generalmente
rotativos y comportan mecanismos diferentes que toman
al paso las etiquetas contenidas en una caja fija o en
una caja animada de un movimiento longitudinal alterna~
tivo, ULa aprehensidén de las etiquetas se asegura sea
por adherencia de la etiqueta contra la cara exterior
del 6rgano de extraccidn previamente encolada, sea por
aspiracidén mediante ventosas w otros dispositivos enla-
zados a una fuente de vacio.

La invencidn se refiere mds particularmente 2 los
dispositivos de este tipo destinadcs a trabajar a gran
velocidad, es deecir que permiten la transferencia de una
cantidad importante de etiquetas en el minimo de tiempo
vy que tienen una cadencia del orden de 40.000 etiquetas
por hora,

La utilizacidn de grandes velocidades de funcio-
namiento precisa utilizar depdsitos de etiquetas muy
importantes que, pesados y voluminosos, no pueden ser
sometidos a desplazamientos longitudinales alternativos
para permitir a cada drgano de extraccidn, rodar sin
deslizar scbre la primera etiqueta de la pila gque con-

tienen. Por este hecho, en todos los dispositivos cono-
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cidos de este tipo, el depdsito de etiquetas os fijo y
los 6rganos de extraccidén estdn enlazados a medios més

o menos complejos que le comunican, por lo menos al pues-
to de extraccién de las etiquetas, movimientos que les
permiten rodar sin deslizar sobre la cara de la primera
etigqueta,

En la mayoria de los dispositivos conocidos de
este tipo, los brganos de extracecidn estdn constituidos
por sectores o cilindros gque vienenante todo en contac~
to con el borde posterior de la ctiqueta a extraer lue-
go ruedan sobre esta Ultima y por Ultimo desprenden el
borde anterior de la etiqueta de las garras del almacén.
En otros términos, cada drgano de extraccidn rueds sin
deslizar sobre la etiqueta pero en un sentido diferente
del de rotacién del soporte rotativo que la lleva. Sien
do dado que el drgano de extraccidn debe rodar igdalmeg
te sin deslizar sobre el ¢érgano de cncolado y en proxi-
midad del cilindro de transferencia, es necesario que
esté enlazado a medios aptos para invertir muy répidamqg
te su sentido de rotacidn entre estos diferentes pues-
tos, Ello da por resultado que cn los dispositivos de
este tipo, cada drgano de extraccidn esté sometidd en
permanencia a inversiones de sentido gque, habida cuenta
la masa de estos 6rgenos,limitan la velocidad de rota-
cibn del soporte giratorio y, en consecuencia, la caden~
cia de produccidn del aparato. Ademds, el sentido de
pivotado de los 6rganos de extraccidén en el puesto de
extraccién de las etiquetas es contrario al sentido 1légi

co y precisa sea someter estos Organos a aceleraciones



5.

10.

15.

20.

25,

1
I~
i

.ﬁﬁ%?%’g

muy importantes en este pussto, see prever dispositivos
de separaciones de etiquetas que complican al mecanismo.

Ademés, para permitir la obtencidén de una gran
cadencia de trabajo todo y comservando la rotacidn so-
bre la etiqueta, es indispensable que el goporte gira—
torio comporte un nimero méximo de dOrganos de extrac—
cidén, Ello puede obtenerse sdélo al dar a la superficie
de adherencia de cada drgano de extraccldén un radio de
curvatura inferior a lg distancia ninima entre el centro
de rotacidén del citadc soporte giratorio y la primera
etiqueta de la pila de etiquetas. Asi pues, la utiliza-
cién de radios de curvatura de este orden de tamafio, im~-
plica mecanismos complejos pars obtensr la rodadura sin
deslizamiento del 6rgano de extraccidn sobre la pfimera
etiqueta y, en ciertos casos, conduce a reacciones con-
tra la pila de etiquetas o contra las guias laterales de
esta ultima, reacciones que producen efectos molestos
¥ que favorecen por ejemplo el arranque de la etiqueta
de las garras del almacén de mantenimiento.

Para remediar esto, seria posible comunicar el
citado almacén un desplazamiento longitudinal pero, co-
mo ello se ha precisado antes, esta solucidn no puede
ser retenida en razdén de la masa y de las dimensiones
de este almacén.

La presente invencidn tiene por objeto propereio
nar un dispositivo que permite un transporte ldégico de
las etiquetas y sobre todo que permite la obtencidn de
grandes cadencias del tragbajo buscadas,

El dispositivo segin la invencién, del tipo de
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los contituidos por un soporte rotativo provisto de
brgenos do extraccidn, por medios de encolado de estos
érganos, por medios que soportan un paguete de etique-
tas y por medios de transferencia de estas etiquetas,
comporta Srganos de extraccidn articulados ligados a
medios aptos, por la combinacidén de un movimiento angu-
lar y de un movimiento radial, para mandar ante todo,
en la fase de extraccidn de las etiquetas, la extremi-
ded anterior de cada 6rgano de extraccién en contacto
con el borde enterior de la etigueta, haciéndole pivo-
tar en el sentido de rotacidn del soporte, luego al fi-
nal de la extraccidn, en comunicar a la extremidad pos-
terior de cada drgano de extraccidn, en el momento de
contactocon el borde de la etiqueta, un desplazamiento
gensiblemente paralelo a la cara de la etiqueta siguien-
te para permitir el desempefio del borde de la primera
etiqueta de los medios de retenida del receptaculo del
recipiente que la contiene.

Gracias a esta disposicidn, la extremidad ante-
rior de cada dérgeno de extraccién viene ante todo en
contacto con el borde de la etiqueta que estd hacia ade-
lante con respecto a su transferencia, lo que permite
agegurar una buena adherencia entre estos dos elementos
¥, en ciertos casos, un buen encolado, luego, prosigue
la scparacidn de la etlqueta rodando sin deslizar en el
sentido de rotacidn del soporte giratorio., Al final
del movimiento de extraccidn, y gracias a la combinacidn
de una parte, del contacto entre la extremidad posterior

del 6rgano de extraccidn y del borde correspondiente de
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la etiqueta y, por otra parte, del desplazamiento comu-
nicado a este drgano de extraceidn, la etiqueta es lim-
piamente sepwada, lo que evita cualquier reaccidn del
paquete de etiquetas contra los medios que las contienen,
incluso cualquier reacecidn contra la garra posterior.
Ello da por resultado que, contrariamente a lo que pasa
en los dispositivos conocidos, en los cuales los drga-
nos de extraccién ruedan en sentido inverso del sentido
de rotacidén del soporfd gque los lleva y tienden en el
final del desempefio de la etiqueta a curvar el borde an-
terior de ésta en el momento de su extraccidn de las
garras anteriores del almacén, el dispositivo segin la
invencidn permite retirar la etiqueta de forma muy racio-
nal del almacén que la contiene y evitaAcualquier dete-
rioro de csta etiqueta. Bs dc observar, que gracias a
ello, el dispositvo segin la invencidn puede utilizar-
se igualmente para extrasr ctiquetas particulares, y

en especial etiquetas muy rigidas que no podrian ser
extraidas por los dispositivos actuales a gran veloci-
dad de trabajo.

En wna forma de realizacidn proferide, cada drga
no de extraccién estd montado pivotante mediante un pri-
mer eje de articulacidn, con respecto al soporte gira-
torio, y mediante un segundo eje de articulacidén, con
respecto a palancas articuladas spbre el citado soporte
giratorio, mientras que el dispositivo comporta medios
para desplazar, en la zona deextraccidn, el segundo eje
de articulacidn en avance o en retraso con respecto al

primer eje de articulacidn y medics para modificar, en



5

10.

15.

20,

25.

esta zona de extraccidn, la inclinacién de cada drgano

de extraccidn de una parte y de otra de una posicidn

central en la cual su plano medio es radial.
Ventajosamente, los mediog para desplazar el se-

gundo eje de articulacidn en avance y en retraso con

respecto al primer eje interactian con los medios para

modificar la inclinacidn de cada drgano de extraceidn,
a fin de que, en la fase de acercamiento y de eclipsado,
se produce un cabalgado entre el érgano de extraccidn
¥y, respectivamente, aquel que lc precede y aguel que le
sucede, permitiendo a este drgano de extraccidn moverse
en un sector mds importante que el geométrico que le es
asignado por construceidn.

Asi, el hecho de que cada dérgano de extraccidn
esté articulado con respecto a dos cjes de articulacidn
y esté enlezado, de una parte a medios aptos para'comu-
nicar al segundo e je un movimiento de avance o de retra-
80 con respecto al primer eje y, por otra parte, a me-
diso que modifican su inclinacidn, permite dar a este
Srgano cualquier posicidn deseada en el espacio y, sobre
todo, permite al puesto de extraccidn obtener el cabal-
gado de los Organos de extraccidén., Bsta disposicidén pre-
senta la gran ventaja de dar a cada drgano de extraccidn
un sector de trabajo mds importante gue el sector geomé-
trico que le es asignado por la construccidn y que corres
ponde a la relacidén 360/n en la que n es el nimero de seg
tores elegidos constructivamente. Ademds, esta disposi-
cién permite, para un dispositivo segin la invencién que

comporta un soporte gitatorio de didmetro igual al de
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un soporte giratorio de los dispositivos actuales y que
comporta el mismo nimero de scctores, obtener dSrganos
de extraccidn de mds gran longitud susceptibles de ase-
gurar la extraccibn de etiquetas mucho mds largas. - En
otros términos, para dimensiones y cadencias iguales,
el dispositivo segin la invencidn permite transferir
etiquetas de dimensiones mds grandes.

La invencidn se comprende de todas formas mejor
con la ayuda de la descripeidn que sigue haciendo refe-
rencia al dibujo esquemdtico anexo que representa, a
titulo de e jemplo no limitativo, una forma de sjecucidn
de este dispositivo.

La figura 1 es una vista esquemdtice en planta por en-
cima que muesira los elsmentos esenciales
del dispositivo.

La figura 2 es una vista parcial en seccién segin 2-2
de la figura 1 que nmuesira a mayor escala
los medios asociados a cada drgano de extrac-
cibn.

Las figuras 3 y 4 son vistas esquematicas a escala redu-
cida que muestran los movimientos de base
que se comunican a los Srganos de extraccidn
nediante sus medios de accionado,

Las figuras 5 a 12 son vistas parciales en planta por
encima, que muestran las difercentes fases
de la extraccidn de una etiqueta mediante
un dérgano de extraccidn.

De forma conocida, el dispositivo seginla inven

cidn comporta un soporte rotativo 2 provisto de varios
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brganos de extraccidn 3, al que se comunice un movimien-
to de rotacidn en el sentido de la flecha 4 mandahdo
cada uno de estos drganos sucesivamente delante de losg
medios de encolado 5, por lo menos un depdsito fijo 6

de etiquetas 7 y delante un cilindro de transferehcia B
En ciertos casos, la etiqueta extraida del depdsito 6
por cada drgano de extraccidn 3, es transferido direc-
tamente sobre un recipiente o un objeto que se desplaza
sobre una cadena de fabricacidn tangente al citado so-
porte giratorio.

Segin la invencidn, cada érgano de extraccibn 3
estd articulado en torno de dos ejes geométricos sea un
primer eje 9 y un segundo eje 10,

Como 1lo nuestra la figura 2, el primer eje geo-
métrico 9 es coaxial al eje longitudinal de un drbol 12
montado libre en rotacidén por cada una de sus extremida-—
des en cojinetes 13 solidarios del soporte giratorio 2.
El segundo oje geométrico 10 es coaxial al eje longitudi-
nal de un érbol 14 solidario de las patas 15 del drga-
no de extraccidn 3 y montado libre en rotacidn en coji-
netes 16 dispuestps en la extremidad del brazo 17. Es-
t0o8 brazos estdn calados por su otra extremidad sobre
el drbol 12 precitado.

El drbol 12 estd enlazado o medios aptos para co-
municarle un movimiento que asegure el desplazamiento
en avance o en retraso, en relacidn al primer eje 9, del
segundo eje 10, medioé constituldos por un pifién 18 cala-
do sobre él y que engrana sobre un sector dentado 19

montado libre en motacidn sobre un eje 20 solidario del



10.

15,

20.

25,

soporte giratorio 2. El sector dentado 19, visible igual
mente sobre la figura 1, comporta un rodillo 22 que to-
ma apoyo contra una leva fija 23, constituida en esta
forma de cjecucidén por una leva de ranura.

| Adends, cada drgano de extraccidén 3 estd asocia-
do a medios aptos para modificar su inclinacidn, medios
que, en esta forma de ejecucibn, estdn constituidos, pa-
ra cada Organo, por un brazo interior 24 solidario de
este Ultimo y cuya extremidad interior al dispositivo
estéd montada deslizante en una corredera 25 articulada
a una de las extremidades de un reenvio 26 cuya otra ex-
tremidad coopera con una leva fija 27. En efecto, como
lo nuestra la figura 2, el reenvio 26 estd montado libre
en rotacidn por sw parte contral en el soporte rotati-
vo 2 y comporta, en su otra extremidad, un rodillo 28
que coopera con la ranura que constituye la leva fija
27. Es de observar que, dentro de un objeto de simpli-
ficacidn, la ranura 27 no hao sido representada sobre la
figura 1.

Ldemds, en esta forma de ejecucibn, el eje de ro
tacidn del reenvid 26 es coaxial al primer eje de rota-
cidn 9 del Srgano de extraccidn correspondiente, pero
es evidente que en otras formas de cjccueidn, estos dos
ejes pueden estar desalineados.

La figura 3 muestra los desplazamientos radiales
de amplitud mdxima r que pueden comunicarse a cada dr-
gano de extraccidn 3 mediante el desplazamiento on avan-
ce 0 en retraso del segundo ¢je de articulacidn 10 con

respecto al primer eje 9, gracias al brazo 17, al pifidn
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18, al sector dentado 19 y a la ranura de leva 23, si

no se tiene en cuenta el guiado del brazo 24 solidario
del dérgano 3, guiado asegurado por la corredera 25. La
figura 4 muestra las diferentes inclinaciones que pueden
comunicarse al ¢érgano 3 de una parte y de otra dc una
posicidn central en la cual su plano medio vertical es
radial, por intermedio del reenvio 26 y de la corredera
25 gue actia sobre el brazo 24, no teniendo en cuenta
los movimientos comunicados por el brazo 17.

Se concibe fdeilmente que combinando el despla
zamiento radial y el desplazamiento angular comunicados
a cada Srgano de extraccidn, sea posible dar a dste to-
dag las posiciones necesarias a la extraccién de las
etiquetas, Ademds estas diferentes posiciones se des-
criben en referencia a las figuras 5 a 12. En estas
diferentes figuras, el sector a, delimitado lateralmente
por sombreados, corresponde al sector geométrico que se
asigna a cada drgano de extraccidn por la construccidn
y que corresponde a 3609/n, siendo n el nimero de seg-
nentos elegido., En esta forma de realizacidn, este sec—
tor tiene un valor de 45¢,

La figura 5 muestra que, cuando un 6rgano de ex-
traccidn 3 llega delante de las etiquetas, su segundo
eje de articulacidén 10 estd en avance con respecto a su
primer eje 9 y, por otra parte, que el drgano 3 estd se-
parado radialmente con respecto a la etiqueta Ta que
debe extraecr. A medida de la rotacidn del soporte 2,
es acclonado el reenvio 26, a fin de que el 6rgano de

extraccidn 3 se incline y, en otrcs términos, a fin de
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que su plano medio se incline en relacidn & la perpen-
dicular a la primera etiqueta que pasa por el eje de
rotacibén del soporte giratorioc. Como se muestra en la
figura 7, esta inclinncidn se prosigue hasta que la ex-
tremidad anterior 3a del 6rgano 3 esté en el nivel del
borde anterior de la etiqueta 7a. En este estado, y
como se muestra en la figura 8, el sector dentado 19
entra en accidn y permite al primer eje de articulacidn
9 acercarse al segundo eje 10, a fin de que la extremi-
dad 3a del drgzno 3 venga ficilmente en contacto con el
borde anterior de la etiqueta y favorezca asi la adhe-
rencia entre estos dog elcmentos., Este movimiento fa-
cilita igunalmente la liberacidn del borde de la etique-
ta mediante la garra correspondiente del almacén 6, A
partir de este estado, y como se muestra en las figuras
9y 10, la combinacidn de los dos movimientos comunica~
dos al érgano de extraccidén 3 permite a éste rodar sin
deslizar sobre la etiqueta Ta, Como se¢ precisg proge-
dentemente, csta rodadura se efectin en el mismo senti~
do que el sentido de rotacidn del soporte giratorio re-
presentado por la flecho 4 sobre las figuras. Adends,
y durante esta rodadure, el centro de curvatura c¢ de
la cara de extraccidn del 6rgano de extracecidn, se des-
plaza sobre una recta 4 en sentido opuesto al del des-~
plazamicnto del drgano de extraccidn.

Cuando el organo de extraccidn 3 ha rodedo la
mitad de su curso, y como se nuestra en la figura 9,
los brazos 17 estdn alineados, de una parte, con el reen

vio 26, y de otra parte, con el brazo interior 24 soli-
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dario del 6rgano 3. ILa figura 10 muestra el final de la
fase de rodadura del Orgeno de extraccidén 3 sobre la
etiqueta 7o mds particularmente que la extremidad pos—
terior de este Srgano es el Ultimo punto de este para
venir a contacto con la parte correspondiente de ia eti-
queta Ta.

En una fase siguiente representada en la figura
11, el brgono de extraceidn 3 ¢s sometido a un movimien~
t0 radial en direccidn del centro de rotacidm del sopor-
te giratorio a un movimiento de desplazamiento hacia ade-~
lante, que permite a2 su extremidad posterior ser desple-
zada sensiblemente en sentido paralelo a la etiqueta si-
gulente de la pila de etiquetas con el fin de permitir
el desempefio total del borde posterior de la etiqueta Ta
en curso de extraccidn. IDste movimiento de extraceidn
légico evita el empuje de la etiqueta contra las garras
posteriores del dispositivo que la mantienen en el alma-
cén 6 y por consiguiente permite extraer cada etiqueta
sin causarle ningln dafio y sin entrafiar ninguna molestia,
ni ninguna reaccidn sobre el depdsito de etiguetas.,

En la fase siguicnte, mostrade en la figura 12,
el desplazaoniento en retraso del segundo eje¢ de articu-
lacién 10 con respecto al primer eje de articulacidén 9,
desplazamiento que habia comenzado & partir de la fase
ilustrada en la figura 9, se¢ prosigue con el fin de que
el brgano de extraccifn se separe progresiveamente de la
etiqueta siguiente contenida cn ¢l almacén y no la de-
teriore durante su desplazamiento delante de este alma~

Céno
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Conviene remarcar que, en las fases de acercamiqg
to y de eclipsado del drgano de extraceidn 3 con respec-
t0 al almocén 6, este drgano rebasa largamente el sector
geométrico y que le es asignado pur construccién sin que
ello perturbe el funcionamiento dfl conjunto del dispo-
8itivo. '

Ello se hace posible por ol hoecho de que, cuando
uno de los drgonos de extraccidn estd en la fase de ox-
traccidn, los movimientos comunicados a leos dos drganos
de extraccidn, respectivamente el que le sucede y el
que le procede, dan a estos Srganos posiciones que per-
miten su cabalgado, como se muestra en la figura 5 y en
la figura 12. Iste cabalgado permite, ademds, por una
dimensidn del conjunto del soporte giratorio y una ca-
dencia de fabricacidn iguales 2 la de los dispositivos
tradicionales, utilizar drgancs de extraccidn 3 que tie-
nen superficies de adherencia mds largas que los Srganos
de extraccidn de los dispositivos actuales, y, en otros
términos, permite transferir a la misma cadencia de fa-
bricacién otiquetas que tienen una longitud més grande.
Este punto es particularmente importante ya que en los
dispositivos actuales, la longitud de la etiqueta es
funcidn de las dimensiones del soporte giratorio.

Adends, conviene observar que el dispositivo se-
gin la invencidn ‘permite igualmente transferir etiquetas

nuy rigidas y que comportan por @jemplo un revestimien-

"to metalizado, lo que seria dificil con los dispositi-

vog actuales que trabajan a gran velocidad.

Como resalta por la figura 1 y gracias al meca-
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nismo de accionado de los drganos de extraccidn, cada
uno de ellos estd animado de movimientos relativos con
respecto al soporte giratorio sdélo cuando estd cerca

de la zona de extraccibn de las etiquetas. De tal suer-
te, en el dispositivo segin la invencidn, los drganos

de extraccidén y su mecanismo de accionamiento s6lo fun-
cionan sobre una débil parte de su rotacidn en torno
del eje del soporte giratorio, lo que garantiza la lon-
gevidad del dispositivo y asimismo permite obtener una
velocidad de funcionamiento superior a la de los dispo-
sitivos de toma de etiquetas a gran velocidad actualmen=-
te conocidos.

En la forma de ejecucidn que se ha descrito an-
tes, la superficie de extraccidn dec cada brgano de ex~
traccién tiene un rayo de curvatura que es sensiblemen-
te igual a la distancia mds corta entre el eje de rota-
cidén del soporte giratorio 2 y la primera ctiqueta del
depdsito de etiquetas 6, pero es evidente que este ra-
dio de curvatura puede tomar cualquier wvalor entre el va-

lor indicado y el infinito. En otros términos, es po-

sible reemplazar el segmento de curvatura regular, re-
presentado sobre los dibujos ancxos, por un segmento rec-—
tilineo.

. Como resulta de lo que precede, la invencidn no
estd linmitada a la sola forma de cjecucidn de este dis-
positivo que se ha descrito anteriormente a titulo de
ejemplo no limitativo, por el contrario, abarca todas
las variantes de realizacién que comportan medios equi-

valentes.
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REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presentec invento,se dg
claran nuevas y de propia invencidn las siguientes rei-
vindicaciones, con prioridad de la solicitud de patente
francesa n? 72 36 989 del 13 de Octubre 1972.

1.~ Perfeccionamientos en un dispositivo de
extraccidn de etiquetas del tipo de los constituidos por
un soporte rotativo provistos de Organcs de extrabcién,
por medios de encolado de cstos drgonos, por medios qus
soportan un paquete de etiquetss y por medios que transfie
ren las etiquetas que son mandadas por los drganos de ex-
traccidn, caracterizados en gue comporien érganos de ex-
trageidn articulados, enlazados = medios, aptos, por la
combinacidn de un movimiento angular y de un movimiento
radial, a maondar ante todo, en la fase de extraccidn de
una etiqueta, la extremidad anterior de cada drgano en
contacto con el borde anterior de la etiqueta, en hacer
pivotar este érgano en el sentido de¢ rotacidén del sopor
te, luego, en el final de la extraccidn, en comunicar
a la extremidad posterior del dérganc, en el momento en
contacto con el borde de la etiqueta, un desplazamiento
sensiblencnte paralelo a la cara de la etigqueta siguiente
para pernitir el desempelfio del borde precitado.

2.~ Perfecccionamientes, segin la reivindicacidn
1, caracterizados en que cada drgano de extraccidn estd
nontado pivotante mediante wn primer eje de articulacidn,
por respecto al soporte giratorio, y por un segundo eje
de articulacidn, con respecto & palancas ariiculades sobre

el citedo soporte giratorio.
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3.~ Perfeccionamientos, segin el conjunto de las
reivindicaciones 1 y 2, caracterizados en que comporta me-
dios para desplazar, en la zona de extraccidn, el segundo
eje de articulacidn, en avance o en retraso con respecto
al primer eje de articulaciodn.

4.~ Perfeccionamientos, segin el conjunto de las
reivindicaciones 1 a 3, caracterizados en que comporta me-
dios para modificar, en la zona de extraccidén, la inclina-
cién de cada Srgano de extraccidn, de una parte y de otra
de una posicidn central, en la cual su plano medio es ra-
dial en relacién al soporte giratorio.

5.~ Perfeccionamientos, segln el conjunto de las
reivindicaciones 1 a 4, caracterizados en que los medios
para desplazar el segundo eje de articulacidén en avance y
en retraso con respecto al primer eje, interactian con
los medios para modificar la inclinacidn de cada drgano
de extraccidn, a fin de que en las fases de aproximacidn
y de eclipsado se produzca un cabalgado entre el Srgano
de extraccidn y, respectivamente, el que le precede y
el que le sucede, permitiendo este drgano de exiraccidn
moverse en un sector més importante que el geométrico
que le es asignado por construccién,

6.~ Perfeccionamientos, segin una cualquiera
de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizados en que la
superficie de adherencia del dfrgano de extraccidn tiene
un radio comprendido entre el infinito y sensiblemente
la distancia mds corta entre el eje de rotacidén del soporte
giratorio y la primera etiqueta del paguete de etiquetas.

7.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién
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6, caracterizados en que cuando la superficie de adherenn
cia es cilindricé, el drgano de extraccidn rueda sin desli
zar sobre la primera etiqueta, mientras que su centro de
curvaturas se desplaza sensiblemente sobre una rec?a en
sentido opuesto al del desplazamiento del Srgano de ex-—
traceidn.

8.~ Perfeccionamientos, segin el conjunto de
las reivindicaciones 1 a 7, caracterizados en que cada
6rgano de extraccidén estd montado libre en rotacidn en la
extremidad libre de dos palancas, en donde la otra extre-
midad estd calada sobre un érbol que, montado libre en
rotacidén es el soporte gliratorio, estd enlazado a medios
aptos para comunicarle un movimiento angular que permi-
te desplazarle en avance o en retraso con respecto al
primer eje de artioulacidn, mientras que el dérgano de
extraccidn estd ligado a medios aptos para comunicarle
un movimiento de inclinacidn.

9.~ Perfeccionamientos, segin la reivindica-
cidn 8, caracterizados en que el drbol montado libre en
rotacidn en el soporte giratorio y que comstituye el
segundo eje de articulacidén del drgano de extraccidn, es
solidario de un pifidn que engrana con un sector denta-
do, que, articulado sobre el soporte giratorio, compor-
ta un rodillo en apoyo contra una leva fija.

10.,~ Perfeccionamientos, éegdn una cualquiera
de las reivindicaciones 8 y 9, caracterizados en que el
érgano de extraccidén es solidario de un brazo interior
montado deslizante en una corredera, articulada ella

misma a2 una de las extremidades de un reenvio montado



libre en rotacidn en el soporte giratorio y cuya otra
extremidad estd provista de wn rodillo en apoyo contra
una leva fija.

11+~ Perfeccionamientos en un dispositivo de

extraccidn de etiquetas,

Segun se describe y reivindice en la presente
memoria descriptiva que consta de 19 hojas foliadas y
escritas a médquina por una sola cara.

Nadrid, & 16 MAYD 1973
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