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10.

PATENTE

INVENCION

a Pavor de LEBOCEY INDUSTRIE, entidad francesa, domiciliada
en Troyes (Aube, Francia), 3 Rue de Chaillouet, por "DETEC-
TOR DE RUPTURAS Y SOBRETENSIONES DE HILOS PARA MAQUINAS TRI-

COTADORAS",

MEMORTA DESCRIPTIVA

i

La invencién concierne a un detector de ruptura
y de sobretensién de hilo para mé&quinas tricotadoras asi co-
mo a los telares provistos de este detector,

Se conocen ya dispositivos detectores de ruptura y
de sobretensién de hilo que estén situados sobre las maquinas
de tricotar para controlar, cada uno, la alimentacién de un
hilo de tricotado.

Estos dispositivos detectores de ruptura y de so-
bretensién de hilo se componen de dos conjuntos montados gi-

ratorios sobre una caja, estando destinado uno de estos con-
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juntos a detectar la ruptura del hilo de alimentacién, mien-
tras que el otro esta destinado a detectar la sobretensién
de este hilo.

En estos dispositivos conocidos, el conjunto que
detecta la ruptura del hilo comporta un contrapeso que pro-
duce un vuelco después de una ruptura de hilo, mientras que
el conjunto que detecta una sobretensién del hilo comporta
un resorte helicoidal o espiral que mantiene elasticamente
este conjunto oscilante en posicién, cuando el hilo no esta
en sobretensién,

Si en estos dispositivos, se puede considerar que
el detector de ruptura de hilo funciona correctamente, no es
lo mismo para el detector de sobretensién del hilo.

Asi, en la mayor parte de los dispositivos conoci-
dos, la tensiétn del resorte aumenta muy ripidamente a medi-
da que gira el sensor de deteccién, y muy a menudo, el hilo
se rompe antes de que el sensor tome una posicién angular que
permita a este hilo escaparse de é1.

En esta eventualidad, el operador esté&, pues, obli-
gado a volver a atar los extremos del hilo roto y poner de
nuevo en funcionamiento la maquina mientras que, en la mayo-
ria de los casos, la ruptura del hilo habria podido evitarse,
atin en el caso de un hilo fino si la resistencia al giro del
detector de sobretensiédn no hubiera aumentado de manera tan
répida en el curso de este giro.

Igualmente en algunos de estos aparatos conocidos,
el detector de sobretensién del hilo esté unido a un resorte

dispuesto de tal forma que este detector pase més alla de un
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punto de equilibrio en el curso de su giro, de forma que osci-
la bruscamente a una posicién extrema de apertura en la que
es mantenido por la tensién del resorte. Por este hecho, con
este género de aparatos, cuando se produce una sobretensién
del hilo de alimentacién, es forzoso, antes de volver a po-
ner la méquina en marcha, situar el hilo den posicidén sobre
el detector y armar de nuevo este detector, colocando el sen-
sor en posicién de cierre. Sin embargo, esta Gltima operacién
de rearmado es muy dificil de realizar, dado que el sensor
est& colocado agna altura relativamente importante sobre la
miquina tricotadora, lo que necesita una primera vafa para
colocar el hilo en su lugar y una segunda vara para armar el
detector, o una vara combinada.

La presente invenciédn tiene particularmente por
objeto remediar estos inconvenientes, y concierne, para este
efecto, a un detector de ruptura y de sobretensién de hilo
para méquina tricotadora, que comprende una caja que recibe
oscilante dos sensores que detectan, uno la ruptura de hilo,
y el otro la sobretensién, estando unido al sensor giratorio,
que detecta la sobretensién del hilo, a un resorte de retor-
no que lo mantiene aplicado contra un tope, detector caracte-
rizado poque este resorte estd unido por sus extremidades,
por una parte a una caja, y por la otra al sensor de sobreten-—
sién, en dos puntos situados a una y otra parte de la recta
que une el eje de giro del sensor con el punto de aplicacién
del hilo sobre el mismo, estando el resorte fijo a la caja,
por una de sus extremidades, en un punto situado mas cerca

del eje de giro del sensor que del punto de aplicacién del hi--
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lo sobre el mismo, estando el resorte fijo a la caja, por una

de sus extremidades, en un punto situado mas cerca del eje de

giro del sensor que del punto de aplicacién del hilo sobre és-
te, estando el resorte fijo al sensor por su otra extremidad,

en un punto situado més cerca del punto de aplicacién del hilo
sobre dicho sensor que del eje de giro del mismo.

Seglin otra caracteristica de la invencién, el eje
del resorte forma un angulo inferior a 45°% con la recta que
une el eje de giro del sensor de sobretensién y el punto de
aplicacién del hilo sobre el mismo.

Segtin otra caracteristica de la invencién, el resor-
te es de una longitud sensiblemeﬁte idéntida a la distancia
que separa el punto de giro del sensor del punto de aplicacién
del hilo sobre dicho sensor.

La invencién estd también representada, a titulo
de ejemplo no limitativo, en los dibujos adjuntos en los cua-
les:

La figura 1 es una vista lateral del detector con-
forme a la invencién; la figura 2 es una vista por encima de
la figura 1; la figura 3 es un corte segin A-A de la figura
1l y la figura 4 es una vista de una parte de la caja del de-
tector,

La presente invencién tiene, en consecuwencia, por
objeto, la realizacién de un detector de ruptura vy de sobre-
tensién de hilo, que presenta una gran sensibilidad y que no
corre el riesgo de provocar, por si mismo, la ruptura del hi-
1o controlado, aunque este sea muy fino, siendo este detector,

por otra parte, de manipulacién simple, y no necesitando nin-
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guna maniobra particular para un rearme, cuando se desea co-
locar un hilo sobre los sensores de deteccién.

M&s particularmente, el detector conforme a la in-
vencién, comporta un sensor de deteccién de la sobretensién
de un hilo cuya resistencia a la oscilacién varia muy poco
pero regularmente, en funcibén del Aangulo ocupado por este ob-
turador.

Igualmente, el detector de la invencién reduce
el roce del hilo sobre el sensor de sobretensién y reduce
también la posibilidad de que la pelusa del hilo, se adhie-
ra y amontone en la proximidad de la zona de apovo de este
hilo.

Este detector se compone, de forma general, de una
caja -1-, de un sensor de deteccién de ruptura del hilo -2- y
de un sensor de deteccibébn de sobretensién del hilo -3-.

Por otra parte, sobre la caja ~1-, estén fijas,
por una parte, una placa -4- para la fijacién en -5-, del
detector sobre un soporte adecuado de la maquina tricotadora
¥, por otra parte, una placa intermediaria -5-, formando es-
tas dos placas -4 y 5-, por su borde delantero —4l~51—, una
rampa inclinada para permitir la introduccién del hilo en
el detector.

El sensor -2- del detector de ruptura del hilo es-
t4 fijo a un eje -6~, montado oscilante scbre la caja -1-,
siendo también este eje solidario de una prolongacibén filetea-
da -7- sobre la cual esti atornillado de forma regulable,
un dado -8~ que forma contrapeso para este sensor de ruptura -2-

En el interior de la caja -1~ y sobre el eje -6-
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estd fijo un contacto metélicc -9~ que, puede tomar contacto

en el curso de la oscilacién del sensor de ruptura -2-, con
una lamina met&lica -10~. E1 contacto ;9- vy la lamina -10-
estén dispuestos en un circuito eléctrico que permite la
alimentacién con energia eléctrica de una bombilla -1l- situada
en un portalémparas -12-.

Asi, cuando un hilo a controlar -13- es colocado
sobre el detector, detrés de los rebordes -14- de las pla-
cas -4 y 5-, este hilo -13- mantiene en posicién el sensor
de ruptura -2-, pero si este hilo -~13~ se rompe, el contrape-
so -8- hace oscilar el eje -6-, y por consiguiente el contac-
to -9-, que entonces toma contacto con la l&mina metélica
flexible -10- para producir la alimentacién de la lémpara
y sefialar, asi, visualmente, la mala alimentacién del hilo
a la maquinaa.

Como se ve en la figura 4, una resistencia -15-
se halla colocada en paralelo sobre la bombilla -ll- para pro--
vocar el paro del telar, aunque la bombilla se deteriore.

Sobre la caja -1- se monta también, giratorio por
mediacién de un eje -16-, el segundo sensor -3- que asegura
la deteccién de la sobretensién del hilo, Este sensor esté
constituido por una placa, preferentemente de materia plasti-
ca, que es plegada en forma general de U (ver particularmen-
te la figura 2), estando montada esta placa oscilante sobre
el eje -16- en la proximidad de las extremidades =3, ¥ 3,5~ de
las ramas de esta U. Asi, la parte arqueada —33- de - la pla~
ca -3- forma, con las ramas de la U, un cérter de proteccién

que evita la acumulacién de pelusas del hilo -13-, que esté
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apoyado sobre el canto superior de la placa (ver figura 1},
en una cavidad prevista para este efecto.

Por otra parte, sobre este canto superior de la
placa que forma el sensor -3- y en la zona donde va a apo-
yarse el hilo -13-, est& prevista uramoldura metélica -16-,
fija, por encolado, sobre el contorno de la base en U, con
el Fin de facilitar el deslizamiento del hilo, evitandose
que las pelusas puedan adherirse alrededor de esta moldura,
por el hecho de que est4 pegada sobre el canto de la placa.

Se remarca por otra parte que, conforme a la in-
vencién, el eje de oscilacién -16- esté situado sensiblemen-
te en prolongacién de la superficie de apoyo y de deslizamien-
to del hilo -13- materializado por la moldura -16-.

El sensor -3- se conserva normalmente aplicado con-
tra un tope -17-, formado sobre un reborde -18- de la placa
-4-, por un resorte ~19-. El resorte esté fijo por una de
sus extremidades, en -20-, sobre la caja -1l- y por su otra
extremidad, en -21-, sobre el sensor -3-. La fi?acién en
21~ del resorte -19- esté constituida por un contacto situado
en posicién descentrada sobre un botén -22-, montado en rota-~
cién sobre la placa del sensor -3-. En consecuencia, por una
rotacién, en un sentido w otro , del botdén -22-, se regula
la longitud del resorte -~19- y por consiguiente la fuerza de
retorno que ejerce sobre el sensor -3-.

El punto de fijacién -20- de la extremidad del re-
sorte -19- est& situado por encima de la linea -16-, -13- que
une el eje de oscilacién -16- con el hilo -13- aplicado so-

bre el sensor, mientras que, por el contrario, el punto de
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fijacitn -21~ de este resorte es colocado por debajo de esta

. linea. Por otra parte, como se ha resaltado en la figura 1, el

punto de fijacién -20- del resorte sobre la caja, estd si-
tuado méas cerca del punto de oscilacién -16- del sensor -3-
que del punto de aplicacién del hilo -13- sobre éste, mien-
tras que, por el contrario, el punto de fijacién -21- del
resorte sobre el sensor estd situado mds cerca del punto de
aplicacién del hilo -13- sobre este sensor -3- que del punto
de oscilacibén -16- del mismo. Por esta construccién, se pue-
de obtener una variacién escasa y regular de la tensién del
resorte de retorno -19- cuando el sensor -3- es arrastrado
en oscilacién, esta fuerza de retorno, sin embargo, aumenta
siempre, aunque débilmente, con el &ngulo de oscilacién del
sensor -3-.

Por otra parte, conforme a la invencién, la longi-
tud del resorte -19- es sensiblemente idéntica a la distancia
que separa el punto ~16- del punto de aplicacién del hilo
-13-, siendo esta distancia relativamente grande, lo que permi-
te dosificar con precisién,la tensién del resorte para que
el sensor -3- resista a una tensién considerada como normal
del hilo -13-~, pero empiece a oscilar més alléd de este valor.

Igualmente, debido a esta disposicién de la fija-
cién de las extremidades del resorte, asi como por el hecho
de la gran longitud de este resorte, el sensor -3~ no corre
el riesgo de entrar en vibracién, lo que seria perjudicial
para un buen control del hilo de alimentacién de la méquina.

Por otra parte, conforme a la invencién, y con el

Fin de auwmentar la precisién de la deteccidén de una sobreten-~
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si6én de hilo, el eje de resorte -19~ forma, con la recta

que pasa por el punto -16- y el punto de aplicacién del hi-
lo -13- sobre el sensor -3-, un angulo "a" cuyoc valor es co-
mo maximo igual a 450, de forma que, en permanencia, sélo
una pequefia parte de la Puerza de traccién del resorte tien-
de a conducir el sensor -3- a la posicién alta, para la cual
se halla aplicado contra el tope ~17-.

Es conveniente sefialar también que el punto de os-
cilacién -16- del sensor -3- estl dispuesto de forma tal que
la recta que lo une con punto de aplicacién del hilo -13-
sobre este sensor -3- forma, con el plano que contiene el
hilo -13-, un &ngulo "b" como méximo igual a 90°. Asi, cuan-
do el sensor -3- empieza a oscilar bajo la accién de una so-~
bretensién del hilo -13-, la fuerza de retorno creada por el
resorte -19- aumenta regular y débilmente en funcién del an-
gulo de oscilacién del obturador -3-, pero al mismo tiempo
el momento creado por la sobretensién del hilo que tiende
a hacer oscilar esta palanca -3-, disminuye co%stante y re-
gularmente por el hecho de que el brazo de palanca represen-
tado por la distancia del punto ~16~ al hilo -13-, disminuye
constantemente cuando aumenta el &ngulo de oscilaciédn.

Cuando el sensor -3- presenta un &ngulo de incli-
nacién suficiente (ver en linea de puntos en la figura 1), el
hilo -13- se desliza sobre la moldura -16- y escapa a este
sensor -3~ que vuelve entonces a la posicién inicial por la
accién del resorte de retorno -19-.

Por otra parte, cuando el hilo -13- ha escapado

del sensor -3-, el sensor -2- también es liberado y oscila
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bajo la accibédn de su contrapesc -8- para cerrar el contac-
to eléctrico ~9-, -10- con el fin de producir la iluminacién
de la bombilla ~1l- ¥ el paro del telar. |

Se sobreentiende que la invencién no estéd limita-
da a los ejemplos de realizacidén descritos anteriormente y
representados. Se podr4, si es necesario, recurrir a otros
modos y a otras formas de realizacién sin salirse por esto

del marco de la invencién.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de invencién:

1. Detector de rupturas y scobretensiones de hilos
para maquinas tricotadoras, que comprende una caja que reci-
be en oscilacién dos sensores para detectar, uno la ruptura
del hilo y el otro la sobretensién, estando el sensor oscilan-~
te que detecta la sobretensién del hilo, unido a un resorte
de retorno que lo mantiene aplicado contra un tope, caracte-
rizado porque el resorte estéd unido por sus extremidades,
por una parte a la caja y por la otra al sensor de sobreten-
sién en dos puntos sifuados‘a una y otra parte de la recta
que une el eje de oscilacién del sensor con el punto de apli-
cacién del hilo sobre este sensor, y el resorte estd fijo a
la caja por una de sus extremidades en un punto situado més

cerca del eje de giro del sensor que del punto de aplicacién
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del hilo sobre dicho sensor, estando este resorte fijo al
sensor por su otra extremidad en un punto situado més cerca
del punto de aplicacién del hilo sobre este sensor que del
eje de oscilacién de este Gltimo,

2, Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para mAquinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 1,
caracterizado porque el eje del resorte forma un angulo infe-
rior a 45° con la recta que une el eje de giro del sensor
de sobretensién y el punto de aplicacién del hilo sobre este
sensor, |

3. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para m&quinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 1,
caracterizado porque el resorte es de una longitud sensible-
mente idéntica a la distancia que separa el punto de giro del
sensor del punto de aplicacién del hilo sobre el mismo.

4. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para miquinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 1,
caracterizado porque el eje de oscilacién del densor de so-
bretensién esté& dispuesto de tal forma gque la recta que pa-
sa por este eje y por el punto de apoyo del hilo sobre el sen-
sor forma un angulo superior o igual a 900 con un plano que
contiene el hilo controlado,

5. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para miquinas tricotadoras, conforma a cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizadoc porque el punto de
oscilacién del sensor de sobretensién estéd situwado en prolon-

gacién de una superficie de apoyo y de deslizamiento del hi-

1o controlado.

N
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6. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para méquinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 1,
caracterizado porque el resorte, estéd fijo al sensor a tra-
vés de un medio que permite el ajuste de su tensién.

7. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para maquinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 6,
caracterizado porque el medio que permite el ajuste de la ten-
sién del resorte estéd constituido por un botén montado en ro-
tacidén sobre el sensor y unido por un punto descentrado de
este botén en la extremidad del resorte.

8. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para maquinastricotadoras, conforme a la reivindicacién 1,
caracterizado porque el obturador de sobretensién oscilante
esté constituido por una placa que recibe, en apoyo sobre uno
de sus cantos, el hilo a detectar.

9. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para mAquinas. tricotadoras, conforme a la reivindicacién 7,
caracterizado porque la placa estd plegada en forma general
de U, y estl montada oscilante proxima a las extremidades
de las ramas de esta U, constituyendo asi este sensor un
cérter de proteccién.

10. Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para miquinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 7,
caracterizado porque el sensor comporta una moldura metdlica
sobre el canto de la placa que recibe el hilo en apoyo.

11, Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para maquinas tricotadoras, conforme a la reivindicacién 9,
caracterizgdo porque la moldura met&lica estd pegada sobre el

canto de la placa en su zona que recibe el hilo en apoyo.



12, Detector de rupturas y sobretensiones de hilos
para miquinas tricotadores.
. La presente memoria descriptiva consta de trece
hojas Foliadas escritas a méquina por una sola cara.

Barcelona, 17 de abril de 1973
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