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E l invento  se r e f ie r e  a un aparato  para e je r ­
ce r una fu e rza  determ inada sobre un elemento unido a  una ins 
ta la c ió n  sometida a desplazam ientos a l te m o s .

En lo  que sigue , a t í t u lo  de ejemplo no lim i­
ta t iv o ,  se e s tu d ia rá  l a  ap lic ac ió n  del invento a lo s son­
deos rea liz ad o s  en e l  mar a p a r t i r  de una in s ta la c ió n  f lo ­
ta n te , u tiliz á n d o se  e l  apara to  de acuerdo con e l  invento pa 
ra  e je rc e r  sobre la  columna de p erfo rac ión  en su p a rte  supe­
r i o r  una fu erza  determ inada, independientemente de los movi­
mientos v e r t ic a le s  de apisonado v e r t ic a le s  de la  in s ta la c ió n  
f lo ta n te .

Se ha propuesto ya un aparato  para  e je rc e r  
una fu erza  determ inada sobre un elemento de foima alargada 
unido a una in s ta la c ió n  sometida a desplazam ientos a l te m o s , 
incluyendo dicho aparato  por lo  menos un gato p r in c ip a l, y 
un d isp o s it iv o  de regu lac ió n  que u t i l i z a  una fuente de f l u í  
do ba jo  p res ió n  en comunicación con un re c in to  de capacidad 
v a r ia b le , t a l  como un gato , variando la  p resión  de este  
f lu id o  en sen tido  inverso  a l  volumen ocupado por e l  f lu id o  en 
e l  re c in to , incluyendo e s te  d isp o s itiv o  de regulación  un con 
junto  de g a to s , estando uno por lo  menos de lo s gatos del 
conjunto unido por medio de una a r tic u la c ió n  móvil a un e le ­
mento de o tro  gato  por lo  menos del mismo conjunto, estando 
uno por lo  menos de lo s  gatos d e l conjunto montado de mane­
ra  g ir a to r ia  en un punto f i j o  de la  in s ta la c ió n , por medio 
de aquel de sus elementos no su je to  en l a  a r t ic u la c ió n  mó­
v i l ,  estando dicha a r tic u la c ió n  móvil obligada a desp lazar­
se a lo  la rgo  de una tra y e c to r ia  determ inada f i j a  con r e la ­
ción a la  in s ta la c ió n , teniendo e l  e je  de dicho gato g ira ­
to r io  un ángulo de in c lin a c ió n  v a riab le  sobre e s ta  tray ec -
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to r ia ,  durante su ro tac ió n , estando uno por lo  menos de los 
gatos de dicho conjunto alimentado con flu id o  bajo  p resión  

por dicha fuen te  y constituyendo dicha capacidad v a r ia b le , y 
sum inistrando uno por lo  menos de lo s gatos de dicho conjun 
to  un f lu id o  a u x i l ia r  bajo  p resión .

En un equipo de e s te  tip o  anteriorm ente pro­
puesto , l a  fuente de f lu id o  bajo  p resión  estaba c o n s titu id a  
por uno o v ario s  acumuladores neumáticos u ole oneumáticos, y 
e l d isp o s itiv o  de regu lación  estaba in te rca lad o  en tre  dicha 
fuen te de f lu id o  bajo  p resión  y e l  c i l in d ro  d e l gato p r in c i­
pal proporcionando e l  f lu id o  a u x i l ia r  bajo  p resión  a e s te  
gato p r in c ip a l.

El objeto  d e l invento co n s is te  en proporcio­
nar un aparato  para e je rc e r  una fuerza  determ inada, estando 
dicho apara to  compuesto de órganos de dimensiones más redu­
cidas y presentando por consiguiente un volumen más reduc i­
do con un coste in f e r io r ,  para una misma p rec is ió n  de la  re ­
gulación .

Este resu ltad o  se obtiene mediante una dispo­
sic ió n  p a r t ic u la r  "en p a ra le lo " ,d e  lo s elementos del equi­
po, u tiliz á n d o se  dicha d isp o sic ió n  en lu g ar de la  d isp o si­
ción en se r ie  adoptada en lo s equipos anteriorm ente propues 
to s .

E l invento podrá se r  entendido claramente le ­
yendo ahora la  descripc ión  que sigue de ejemplos no l im ita ­
tiv o s  del invento , i lu s tra d o s  de manera esquemática de lo s  
dibujos adjuntos en lo s  cuales:

La f ig u ra  1 rep resen ta  un primer modo de r e a l i  
zación de un aparato  de acuerdo con e l  invento;

La fig u ra  1A i lu s t r a  una v arian te  de e s te  p r i
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La f ig u ra  2 rep resen ta  un segundo modo de rea

liz a c ió n ;
La f ig u ra  2A i l u s t r a  una v a ria n te  de e s te  se­

gundo modo de re a liz a c ió n ;
Las f ig u ra s  3 y 4 represen tan  o tro s tip o s  de 

d isp o s itiv o s  de regu lación  u t i l iz a b le s ;
La f ig u ra  5 i l u s t r a  un te r c e r  modo de re a l iz a ­

ción del invento;
La f ig u ra  5A rep resen ta  una v arian te  del d is­

p o s itiv o  de regu lación  u t i l iz a d o  en e l  aparato  de la  f ig u ra  
5; y

La f ig u ra  6 rep resen ta  un cuarto  modo de rea­
liz a c ió n  del invento .

En la s  d ife re n te s  f ig u ra s , se han u tiliz a d o  
la s  mismas re fe re n c ia s  para designar elementos parecidos.

Se examinará en prim er lu g a r e l  modo de r e a l i  
zación i lu s tra d o  en la  f ig u ra  1 que rep resen ta  esquemática­
mente un equipo de acuerdo con e l  invento u ti l iz a d o  para per 
fo rac io n es en e l  mar, desde una in s ta la c ió n  sometida a movi­
mientos de apisonado v e r t ic a le s ,  para e je rc e r  sobre una co­
lumna de sondeo que incluye por ejemplo un tre n  de v a r i l l a s  
de p e rfo rac ió n  (no representado) soportado por ejemplo por 
una mufla 1 por medio de cab les, una fu erza  de tra cc ió n  sen 
siblem ente constan te a p esar de lo s movimientos v e r t ic a le s  
de l a  in s ta la c ió n , perm itiendo mantener en un v a lo r p red e te r 
minado e l peso que se e je rc e  sobre la  herram ienta de perfo­
rac ió n  (siendo dicho peso ig u a l a la  d ife ren c ia  en tre  e l  pe­
so del tre n  de v a r i l l a s  situado  encima de la  herram ienta y 
la  fu e rza  de tra cc ió n  ap licad a  a e s te  tre n  de v a r i l l a s  por30
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medio de la  mufla 1).
La mufla 1 e s tá  su je ta  en una p ieza  de sopor­

te  2, so sten id a  por uno de lo s  dos elementos (en e s te  caso 
la  v a r i l l a  4) de un gato p r in c ip a l 3, estando e l otro e le ­
mento, es d e c ir  e l c il in d ro  5 de es te  gato , su je to  en la  
p a rte  su p erio r de la  to r re  de perfo ración  6.

E l equipo incluye igualmente un d isp o s itiv o  
de regu lación  designado en conjunto por la  re fe re n c ia  7 y 
asociado con una fuente de f lu id o  ba jo  p resión  t a l  como e l 
acumulador oleoneumático 8 (es posib le  u t i l i z a r  uno o va­
r io s  acumuladores neumáticos u oleuneum áticos).

En lu g ar de acumuladores neumáticos u o leo- 
neum áticos, podrá u t i l i z a r s e  una fuen te de f lu id o  sometido a 
p resión  mediante la  acción de un d isp o s itiv o  e lá s t ic o , por 
ejemplo un muelle que actúa sobre un émbolo.

En e l  ejemplo de la  f ig u ra  1, e l  d isp o s itiv o  de 
regu lación  7 e s tá  co n s titu id o  por un conjunto de t r e s  gatos 
9, 10 y 11, que tienen  cada uno uno de sus elementos (en es­
te  caso e l  vástago de su émbolo) unido por la  a r tic u la c ió n  
móvil 12 a  un elemento de lo s  demás gatos.

Los gatos 9 y 10 están  montados de manera g ira  
to r ia  en 13 y 14 en unos puntos f i jo s  de la  in s ta la c ió n .

Ya que e l  e je  del gato 11 e s tá  d ispuesto  en 
e s te  ejemplo en e l  sen tido  d e l e je  de s im e tría  del segmento 
que une lo s  puntos 13 y 14, la  a r t ic u la c ió n  móvil 12 puede 
desp lazarse a lo  largo  de e s te  e je  de s im e tría  según se in ­
d ica por medio de la  f le ch a .

Los gatos 9 y 10 están  alim entados por f lu id o  
bajo  la  p resión  P por e l  acumulador 8 ,y e l  gato 11 propor­
ciona por medio de la  canalizac ión  15 un flu id o  h id ráu lico
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a u x i l ia r  a  la  p resió n  Pu.
En lo s  equipos propuestos anteriorm ente, e l  

d isp o s itiv o  de regu lación  es tab a  in te rc a la d o  "en s e r ie "  en­
t r e  e l  c il in d ro  del gato p r in c ip a l  5 y e l  acumulador 8.

En e l  d isp o s it iv o  de acuerdo con e l  invento , 
se obtiene en p a r t ic u la r  una reducción su b stan c ia l d e l volu­
men (y por ta n to  de espacio  ocupado y de p rec io ) del acumu­
lad o r 8 conectando e l  gato p r in c ip a l 5 y e l  d isp o s itiv o  de 
regu lación  7 en p a ra le lo  sobre e s te  acumulador.

E l gato p r in c ip a l 3 e s tá  unido a l  acumulador 8 
por la  canalizac ión  16 y la  can a lizac ión  15 alim enta con 
f lu id o  a u x i l ia r  bajo  p res ió n  unos medios de re g la je  de la  
fu erza  e je rc id a  por e l  gato p r in c ip a l 5, de manera que e je r ­
za una fu erza  F de v a lo r determinado con p rec is ió n  sobre la  
mufla 1.

En e l  prim er modo de re a liz a c ió n  del invento 
que se i l u s t r a  en la  f ig u ra  1, e s to s  medios de re g la je  están  
co n s titu id o s  por dos gatos de re g la je  17 y 18 que ejercen  
una acción opuesta a la  del gato  p r in c ip a l 5.

E l v a lo r de consigna de l a  fu erza  F e je rc id a  
por e l  ap ara to  en cada posic ión  d e l émbolo del gato  p r in c ip a l 
5 podrá m odificarse a voluntad haciendo v a r ia r ,  por medio de 
la  válvu la  19) l a  masa de f lu id o  contenida en e l  c i r c u i to  
de alim entación  d e l acumulador 8.

La f ig u ra  1A rep resen ta  una v a r ia n te  del modo 
de re a liz a c ió n  a n te r io r  en la  cual e l  gato p r in c ip a l 5 ha 
sido s u s ti tu id o  por dos gatos 5A y 5B d ispuestos encima de 
lo s gatos de re g la je  17 y 18. La fu e rza  F se e je rce  por me­
d io  de un eje  20 que soporta unas po leas 21.

La f ig u ra  2 i l u s t r a  un segundo modo de r e a l i -
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zación en e l  cual e l  vastago 4 del émbolo p r in c ip a l 3 es hue 
co y e s tá  montado de manera que pueda d e s liz a rse  en una va­
r i l l a - g u ía  22 s o lid a r ia  del c ilin d ro  5 del gato 3.

El acumulador 8 e s tá  unido por la  canalizac ión  
16 a l  compartimiento 23 del gato 3, situado por e l lado del 
vástago hueco 4 d e l émbolo, tomando a s i la  p resión  que re ina  
en e s te  compartimiento un v a lo r sensiblem ente ig u a l a l  de 
la  p resión  P en e l  acumulador, y e l  in te r io r  de e s te  vástago 
hueco es alim entado con f lu id o  a u x i l ia r  a la  p resión  Pu por 
medio de la  canalizac ión  15 a p a r t i r  de un d isp o s itiv o  de re 
gulación (no representado) que puede se r , por ejemplo, del 
tip o  del d isp o s itiv o  7 de la  f ig u ra  1.

Se comprueba fácilm ente que lo s aparatos de 
la s  f ig u ra s  1, 1A y 2 funcionan de manera análoga, e je rc ie n ­
do la s  p resiones P y Pu acciones an tagónicas cuya re su lta n te  
da lu g ar a la  fuerza  F.

En la  v a ria n te  de la  f ig u ra  2A, la  v a r i l la -g u ía  
22 incluye un canal lo n g itu d in a l 22A que s irv e  para in tro d u  
c i r  e l  f lu id o  a u x il ia r  en e l  in te r io r  del vastago hueco 4 
del gato 3.

En e l  d isp o s itiv o  de regu lación  7A, se ha adojg 
tado una d isposic ión  de los gatos 9 y 10 d ife re n te  de la  del 
d isp o s itiv o  7 de la  f ig u ra  1 (esto s gatos están  a r ticu lad o s  
en dos puntos f i jo s  13A y 14A respectivam ente) lo  que permi­
te  hacer t r a b a ja r  e l vástago del gato 11A en tra cc ió n , mien­
t r a s  que e l vástago del gato 11 del d isp o s itiv o  7 de la  f i ­
gura 1 tra b a ja  en compresión en e l d isp o s itiv o  de regulación  
de la  f ig u ra  1.

Tal d isp o sic ió n  puede u t i l i z a r s e  en lu g ar del 
d isp o s itiv o  7 de la  f ig u ra  1 en uno cualqu iera  de lo s  equipos,



414433
-  8 -

de acuerdo con e l  inven to , que se i l u s t r a  en la s  f ig u ra s  1,
1 A y 2 .

de regu lac ión  7 o 7A podrá se r  su s ti tu id o  por uno cualqu iera  
de los d isp o s itiv o s  de regu lación  del tip o  de gatos a r t ic u ­
lados que se i lu s t r a n  en la  S o lic itu d  de P aten te  n3 4-02.339 
del 3 de Mayo de 1972.

Las f ig u ra s  3 y 4 represen tan  o tros dos dispo­
s i t iv o s  de regu lación  que pueden u t i l i z a r s e  en uno cualquiera 
de lo s  equipos d e sc rito s  más a r r ib a , en asociación  con una 
fuente de f lu id o  bajo  p resión  t a l  como e l  gato  8, en lu g ar 
del d isp o s itiv o  7 de la  f ig u ra  1 o del d isp o s itiv o  7A de la  
f ig u ra  2A.

gatos (gatos 23 y 24, f ig u ra  3; gatos 23A y 24A, f ig u ra  4) 
cuyos elementos están  unidos por unas v a r i l l a s  a r tic u la d a s  
a los v é r t ic e s  de un c u a d rilá te ro  que tiene d iagonales per­
pend icu lares (a r tic u la c io n e s  25 a  28, f ig u ra  3 y 25A a 28A, 
f ig u ra  4 ), estando lo s e je s  de esto s gatos d ispuestos a  lo  
la rg o  de la s  d iagonales del c u a d rilá te ro . Uno de lo s  puntos 
de a r t ic u la c ió n  de lo s gatos 23 y 23A e s tá  f i j o  (a r t ic u la ­
ciones 25, f ig u ra  3 y 25A, f ig u ra  4 respectivam ente) y e l  
o tro  punto de a r tic u la c ió n  puede desp lazarse a lo  largo  de 
una d iagonal del c u a d rilá te ro .

do a l  acumulador 8 sometido a la  p resión  P y e l  c ilin d ro  d e l 
o tro  gato  incluye un f lu id o  a u x i l ia r  a la  p resión  Pu que va­
r í a  en función de la  p resión  P en e l  acumulador 8 de acuerdo 
con l a  re lac ió n :

Igualm ente, en e s to s  equipos e l  d isp o s itiv o

E stos d isp o s itiv o s  de regu lación  incluyen dos

Un c il in d ro  de uno de lo s gatos e s tá  conecta­
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siendo S y % la s  secciones re sp ec tiv as  de lo s gatos 23 y 24,
siendo e l  va lo r de la  mitad d e l ángulo en e l v é rtic e  del
c u a d rilá te ro  en e l  punto 25 (o 25A) y siendo -JL  e l va lo r2de la  mitad d e l ángulo e n .e l  v é r tic e  del cu a d rilá te ro  en e l 
punto 27 (o 27A) respectivam ente, variando e s to s  ángulos de 
acuerdo con la s  f lu c tu ac io n es de la  p resión  P, la s  cuales 
se traducen por unos desplazamientos de los puntos 27 y 27A, 
respectivam ente en la s  d irecciones ind icadas por la s  f l e ­
chas, y de lo s  puntos 26, 28 y 2oA y 28A en la s  f ig u ra s  3 
y 4.

En lo s ejemplos ilu s tra d o s  en la s  f ig u ra s  3 y 
4, lo s cu a d rilá te ro s  2 5 -  26 -  27 -  28 y 25A -  26A -  27A -  
28A son rombos, es d e c ir  que:

- í -  = & y por tan to  Pu = P ..  ̂ tang .—2 2 S ^
E l e s p e c ia l is ta  determ inará mediante cálcu lo ,

en cada caso p a r t ic u la r  de u t i l iz a c ió n , la s  c a ra c te r ís t ic a s
de construcción del d isp o s itiv o  de regulación  (d isp o s itiv o
7 de la  f ig u ra  1, 7A de la  f ig u ra  2A o incluso  d isp o sitiv o
de la  f ig u ra  3 o de la  f ig u ra  4 ), es d ec ir  la  sección y
la  c a rre ra  de lo s gatos a r tic u la d o s , lo s valo res l ím ite s  ¿e
lo s  ángulos ta le s  como oC (fig u ra  1), c(i (f ig u ra  2A) -JL  y
- íL  (f ig u ra s  3 y 4) de modo que se obtenga para cada p o si-

2,cion del embolo d e l gato p r in c ip a l 3 (función del desplaza­
miento v e r t ic a l  de la  in s ta la c ió n  f lo ta n te )  es d ec ir  para ca 
da valo r de la  p resión  P en e l  acumulador 8, una p resión  Pu 
de alim entación de los medios de re g la je  con f lu id o  a u x il ia r  
t a l  que e l v a lo r de la  fuerza  F e s té  tan  próxima „omo sea 
posib le  a un valo r determinado f ija d o  de antemano, teniendo 
en cuenta e s te  v a lo r  en p a r t ic u la r  la  in flu en c ia  de un s is -
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tema de suspensión in te rp u e s to  en tre  l a  columna de p e rfo ra ­
ción y e l  gato  p r in c ip a l  3.

La f ig u ra  5 i l u s t r a  un modo de re a liz a c ió n  
del inven to  en e l  cu a l se u t i l i z a ,  en combinación con e l  
gato  p r in c ip a l  3, dos gatos de re g la je  17A y l8A que e je r ­
cen unas acciones o rien tadas en e l mismo sen tido  que la  del 
gato p r in c ip a l .

E stos gatos están  alim entados con f lu id o  auxi­
l i a r  por medio de la  canalizac ión  15, estando dicho f lu id o  
sometido a una p resió n  por medio del d isp o s itiv o  de reg u la ­
ción unido a l  acumulador 8 y parecido a l  d isp o s itiv o  7 de 
l a  f ig u ra  1 o a l  d isp o s itiv o  7A de Ha f ig u ra  1A.

La f ig u ra  5A rep resen ta  una v a r ia n te  del modo 
de re a liz a c ió n  a n te r io r  en la  cual e l  compartimiento 29 del 
gato 11A del d isp o s it iv o  de regu lación  proporciona e l  f l u i ­
do a u x i l ia r  a la  canalizac ión  15 y e l  compartimiento 30 de 
e s te  gato  e s tá  unido a l  acumulador 8 por una canalización  
31.

La f ig u ra  6 i l u s t r a  o tro  modo de re a liz ac ió n  
d e l inven to  en e l  cual e l  gato 3A incluye un émbolo con vas 
tago hueco 4-A montado de manera d e s liz a n te  en una v a r i l l a -  
gu ía 22A s o l id a r ia  del c il in d ro  5A del gato .

E l acumulador 8 e s tá  unido por la  canalización  
16 a l  compartimiento 31 del gato 3A situado  en e l  lado 
opuesto respec to  a l  vastago hueco 4A, pasando a s í  la  pre­
sión  que re in a  en e s te  compartimiento a se r  sensiblemente 
ig u a l a la  p resión  P en e l  acumulador, y estando alim enta­
do e l  in te r io r  de e s te  vástago hueco con f lu id o  a u x i l ia r  a 
la  p res ió n  Pu por medio de la  can a lizac ión  1 5 a  p a r t i r  de 
un d isp o s itiv o  de regu lación  que puede se r  por ejemplo del
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tip o  representado  en la  f ig u ra  1, o en la  f ig u ra  5A.
En lo s  aparatos ilu s tra d o s  por la s  f ig u ra s  5 

y 6, es p o sib le , en lu g ar de u t i l i z a r  un d isp o s itiv o  de re­
gulación t a l  como e l  d isp o s itiv o  7 de la  f ig u ra  1, o e l  dis_ 
p o s itiv o  7A de la  f ig u ra  1A, u t i l i z a r  un d isp o s itiv o  de re ­
gulación t a l  como e l  que se i l u s t r a  en la  f ig u ra  4. Sin 
embargo, en estos equipos no es posib le  u t i l i z a r  un dispo­
s i t iv o  de regulación  del tip o  i lu s tra d o  en la  f ig u ra  3.

En e fec to , cuando la  mufla 1 e s tá  en su posi­
ción más b a ja , la  p resión  P proporcionada por e l  acumulador 
8 es a l t a  y por tan to  l a  fuerza  F tien e  su va lo r máximo.

En e s ta  posic ión  de la  mufla, los c ilin d ro s  
de lo s  gatos de re g la je  17A y 18A están  v ac ío s, e l  émbolo 
del gato 24A del d isp o s itiv o  de regu lación  de la  f ig u ra  3 
e s ta r ía  entonces en su posic ión  más b a ja , a la  cual co rres­
ponde e l  ángulo . máximo. La p resión  Pu proporcionada por 
e l gato 24A, la  cual es proporcionada a l  producto P tangente 

Q . se r ía  por tan to  muy im portante y se añ a d iría  su e fec to  
a l  de la  p resión  P, lo  que aum entaría todavía más la  fuerza  
F.

En resumen: La Paten te de Invención que se so­
l i c i t a  deberá recaer sobre la s  s ig u ien te s

REIVINDICACIONES
1. Aparato para e je rc e r  una fuerza determ ina­

da sobre un elemento unido a una in s ta la c ió n  sometida a 
desplazam ientos a l te m o s , que incluye en combinación unos 
medios de ap licac ió n  de una fu erza , que incluye por lo  me­
nos un gato p r in c ip a l , y un d isp o s itiv o  de regulación  que 
u t i l i z a  una fuente de f lu id o  ba jo  p resión  en comunicación 
con un re c in to  de capacidad v a ria b le , variando la  p resión
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de e s te  f lu id o  con e l  volumen ocupado por e l  f lu id o  en e l 
re c in to , incluyendo e s te  d isp o s itiv o  de regu lación  un con­
jun to  de gato s, estando un elemento de uno por lo  menos de 
lo s  gatos del conjunto unido por una a r t ic u la c ió n  móvil con 
un elemento de por lo  menos o tro  gato del mismo conjunto, 
estando uno por lo  menos de lo s gatos d e l conjunto montado 
de manera g i r a to r ia  en un punto f i j o  de l a  in s ta la c ió n , 
por medio de aquel de sus elementos que no e s tá  su je to  a la  
a r t ic u la c ió n  m óvil, estando d icha a r tic u la c ió n  móvil o b li­
gada a d esp lazarse  de acuerdo con una tra y e c to r ia  determina 
da f i j a  con re lac ió n  a la  in s ta la c ió n , teniendo e l  e je  de 
dicho gato g ir a to r io  un ángulo de in c lin ac ió n  v a riab le  en 
e s ta  t ra y e c to r ia  durante su ro tac ió n , estando uno por lo  
menos de dicho conjunto alimentado con f lu id o  bajo  p resión  
por medio de dicha fuen te y constituyendo dicha capacidad 
v a r ia b le , y proporcionando uno por lo  menos de lo s  gatos 
de dicho conjunto un f lu id o  a u x i l ia r  b a jo  p resión , ca rac te­
rizado  porque dicho gato p r in c ip a l  y dicho d isp o s itiv o  de 
regu lación  e s tán  conectados en p a ra le lo  sobre d icha fuente 
de f lu id o  ba jo  p resión  y porque dicho gato  d e l d isp o s itiv o  
de regu lación  que proporciona e l  f lu id o  a u x i l ia r  bajo  pre­
sión e s tá  unido a unos medios de re g la je  de la  fuerza  e je r ­
c ida  por e l gato p r in c ip a l .

2. Aparato según la  re iv in d icac ió n  1, carac­
te r iz a d o  porque dichos medios de re g la je  e s tán  co n s titu id o s  
por lo  menos por un gato de re g la je  que e je rc e  una acción  
opuesta a  la  del gato p r in c ip a l y cuyo c il in d ro  e s tá  a l i ­
mentado por dicho f lu id o  a u x i l ia r .

3. Aparato según la  re iv in d icac ió n  1, carac­
te r iz a d o  porque dichos medios de re g la je  se obtienen prove-



yendo dicho gato p r in c ip a l de un émbolo con vastago hueco 
montado de manera d e s liz a n te  en una v a r i l la -g u ía  so lid a r ia  
del c i l in d ro  d e l gato , estando dicha fuen te  de f lu id o  bajo  
p resión  unida a l  compartimiento de dicho gato  p r in c ip a l 
situado  en e l lado del vastago hueco de dicho émbolo y es­
tando e l  in te r io r  de dicho vastago hueco alim entado con 
f lu id o  a u x i l ia r  bajo  p resió n  por dicho d isp o s itiv o  de regu­
lac ió n .

4. Aparato según la  re iv in d icac ió n  3, ca rac te  
rizado  porque dicha v a r i l la -g u ía  incluye un canal lo n g itu ­
d in a l que s irv e  para in tro d u c ir  e l  f lu id o  a u x i l ia r  en e l  
i n te r io r  de dicho vastago hueco.

5. Aparato según la  re iv in d icac ió n  1, caractje 
rizado porque dichos medios de re g la je  están  co n s titu id o s  
por lo  menos por un gato  de re g la je  que e je rce  una acción  en 
e l  mismo sen tido  que la  del gato p r in c ip a l y cuyo c ilin d ro  
e s tá  alim entado por dicho f lu id o  a u x i l ia r .

6. Aparato según la  re iv in d ic ac ió n  1, ca rac te  
rizado  porque dichos medios de a ju s te  se obtienen proveyen­
do dicho gato p r in c ip a l de un émbolo con vastago hueco mon­
tado de manera d es liz a n te  en una v a r i l la -g u ía , s o l id a r ia  del 
c il in d ro  del gato , estando dicha fuente de f lu id o  bajo  p re­
sión unida a l  compartimiento de dicho gato p r in c ip a l s i tu a ­
do en e l  lado opuesto a l  vastago hueco de dicho émbolo y es: 
tando e l  in te r io r  de dicho vastago hueco alimentado con 
f lu id o  a u x i l ia r  bajo  p resión  por dicho d isp o s itiv o  de regu­
lac ió n .

7. Aparato según la  re iv in d icac ió n  6, caracte^ 
rizado  porque dicha v a r i l la -g u ía  incluye un canal lo n g itu ­
d in a l que s irv e  para in tro d u c ir  e l  f lu id o  a u x i l ia r  en e l
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in te r io r  de dicho vastago hueco.
8 . Aparato según l a  re iv in d icac ió n  1, carac­

te r iz a d o  porque dicha fuen te de f lu id o  ba jo  p resión  e s tá  
unida a dicho gato que proporciona dicho f lu id o  a u x il ia r  de 
t a l  manera que la  p resión  d e l f lu id o  de dicha fuente y la  
del f lu id o  a u x i l ia r  actúen sobre e l  émbolo de e s te  gato  
por una y o tra  p a rte  de dicho émbolo.

9. Aparato según l a  re iv in d icac ió n  5 ^ 6 ,  ca­
ra c te riz a d o  porque dicho d isp o s itiv o  de regu lación  e s tá  
co n s titu id o  por un conjunto de g a to s, estando un elemento 
de uno por lo  menos de lo s  gatos unido por a r t ic u la c ió n  
móvil a un elemento de por lo  menos o tro  gato del mismo con 
jun to , estando uno por lo  menos de lo s  gatos del conjunto 
montado de manera g i r a to r ia  en un punto f i j o ,  por medio de 
aquél de sus elementos que no e s tá  su je to  en l a  a r t ic u la ­
ción m óvil, estando dicha a r tic u la c ió n  móvil obligada a  des­
p laza rse  a lo  largo  de una tra y e c to r ia  predeterm inada, p er­
maneciendo e l  e je  de dicho gato montado de manera g ira to r ia ,  
en posic ión  in c lin ad a  respecto  a é s ta  t ra y e c to r ia  durante
su ro tac ió n , estando uno por lo  menos de lo s  gatos de dicho 
conjunto alim entado con f lu id o  ba jo  p resión  por dicha fuen 
te ,  y estando uno por lo  menos de lo s gatos de dicho conjun 

to  unido a l  c ilin d ro  d e l gato p r in c ip a l por una canaliza­
ción que contiene un f lu id o  h id ráu lico  que constituye  e l  
f lu id o  a u x i l ia r .

10. Aparato según la  re iv in d icac ió n  5 o 6, ca­
ra c te riz a d o  porque dicho d isp o s itiv o  de regu lación  incluye 
en combinación, por lo  menos un p ar de gatos cuyos elementos 
es tán  unidos por unas v a r i l l a s  a r tic u la d a s  a l  v é r t ic e  de un 
c u a d r ilá te ro , estando lo s e je s  de dichos gatos d ispuestos



según la s  d iagonales de e s te  cu a d rilá te ro , estando f i j o  uno 
de lo s  puntos de a r t ic u la c ió n  de un gato d e l par de gato s, 
m ientras que e l  o tro  punto de a r tic u la c ió n  de e s te  gato  pus 
de desp lazarse  a lo  largo  de una d iagonal del c u a d rilá te ro  
estando e l  c ilin d ro  del prim ero de e s to s  gatos conectado a 
la  fuen te  de f lu id o  bajo  p resión , m ientras que e l  c i l in ­
dro del segundo gato incluye e l  f lu id o  a u x i l ia r  sometido a 
p resió n , estando dicha fuen te de f lu id o  b a jo  p resión  y d i­
chos medios de re g la je  alim entados con f lu id o  a u x i l ia r  ba­
jo p resión  por dicho segundo gato , estando la  conexión de 
dicha fuen te  de f lu id o  bajo  p resión  con dicho prim er gato y 
la  de dichos medios de re g la je  con dicho segundo gato r e a l i  
zadas ambas por e l  lado de lo s  émbolos de e s to s  gatos que 
corresponde a la  ap licac ió n  de una fuerza  de tra cc ió n  por 
dichos gatos sobre sus vastagos de émbolo.

11. Se re iv in d ic a  por últim o como objeto  que ha 
de recaer l a  Paten te áe Invención que se s o l i c i t a  APARATO 
PARA EJERCER UNA FUERZA DETERMINADA SOBRE UN ELEMENTO UNIDO 
A UNA INSTALACION SOMETIDA A DESPLAZAMIENTOS ALTERNOS.

Todo conforme queda d esc rito  y re iv ind icado  en la  
p resen te  Memoria d e sc rip tiv a  que consta de quince páginas 
mecanografiadas y dibujos que se acompañan.

Madrid, 4 de mayo de 1.973
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