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La presente invencion se refiere a herramientas
neundticas portdtiles para clavar elementos de sujecion,
y mas en psrticular a perfeccionamientos en los mecanis
mos activadores de tales herramientas.

Desde los primeros afios de la década de 1950
vienen teniendo cade vez més aceptacidn los dispositivos
neundticos de clavar elementos de sujecion, como herramien
ta o utensilio eficaz para lograr une diversidad cada vez
mayor de aplicaciones de impulsién de elementos sujeta-
dores. Un rasgo caracteristico de estos dispositivos,
que contribuye a su aceptabilidad, es el de ser portdti-
les y poderse hacer funcionar mientras el operador lo sos
tiene en la mano. Este caracteristica de portabilidad da
lugar esimismo & le posibilidad de activarlo inadvertida-
mente, con el resultado de descargarse un elemento de su
jecion en un lugar que no sea la pieza de labor sobre la
que se estd operando. A fin de reducir esta posibilidad,
susle recurrirse en la préctica a incorporar & los meca-
nismos activadores de tales dispositivos un elemento de-
nominado de disparc o de desenganche por contacto, ademas
del gatillo activado con los dedos. El elemento de desen-
ganche por contacto va montado en el dispositivo en una
posicion adyacente a le cabeza o boquilla, de manera que
rormelmente se extiende hacis fuera haste mds alld de le

extremidad de descarga de la gufa de impulsidn de los ele
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mentos sujetadores. Asi, cuando se mueve la boquilla del
dispositivo hasta ponerle en contacto con la pieza de la-
bor, el desenganche por contacto pasa de su posicion nor-
malmente inactiva o inoperante a una posicidn activa o

5 de trabajo.

En le mayoria de los casos, el movimiento de
paso del desenganche por contacto a su posicién activa,
provocado por su cooperaeién con la pieza de lasbor, se
utilize como accidén esenciasl, en unidn de la activacicn

10 del gatillo con los dedos hasta su posicidn operativa,
paxra lograr la activacion sin tener en cuente la secuen
cla en que se efectuan los dos movimientos. Ksta respues
ta de tipo concomitante se considera particularmente con
veniente por el hecho de dar al operador tres posibilida

15 des o modos discrecionales de trabajar distintos, dos
de los cuales son especialmente utiles en operaciones de
gran velocidad que impliquen activaciones rdpidamente
repetitivas. Uno de los modos de activacion de gran ve-
locidad es el denominado de "disparoc al chogue", o "al

20 topetazo", en el cual el opefador mantiene el éatilio en
su posicidn operativa mediasnte presién continua con el
dedo., Haciendo topar o tropezar el dispositivo a lo lar-
go de la pieza de labor se impulsae o clava un elemento
de sujecion durante cada movimiento de paso del elemento

25 de desenganche por contacto a su posicién operativa, al
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producirse cada contacto sucesivo del dispositivo con la
pieza de labor.

Otro modo de operar, rédpido y repetitivo, es
el denominado de "disparo al arrastre", modo en el cusl
ol operador colocé inicialmente la heframienxa en contac-—
to con la pieza de labor sin spretar el gatillo, y luego
arrastra la herramienta a lo largo de la pieza de labor
en continuo contacto con la pieza de labor de tal modo
que el desenganche o disparo por contacto se mantenga
constantemente en su posicidn operativa. Mediante la ac-
cidn de apretar y soltar sucesivamente el gatillo, se
clave un sujetador durante cada movimiento de paso del
gatillo a su posicién operativa. Una variante de este mo=~
do de operar "al arrastre", que hace posible una activa
cion repetiti&a ain mas répida, es la proporcionada por
las denominadas herramientas de disparo automdtico. El
funcionamiento automdtico implica la repeticidn ciclica
automdtica de disparo de la herramienta mientras el gati-
1llo permanecce apretado y la herramienta se mueve 2 lo
largo de la pieza de labor; en continuo contacto con g
ta.

Si bien todos estos modos rapidos de operar
son convenientes desde el punto de vista de una mayor
productividad, exigen que el operador tenga cuidado para

evitar activaciones por inadvertencia o no deseadas de
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la herramienta. Quizé el caso mds corriente de activacién
por inédvertencia sea el que tiene lugar cuando el opera
dor, menteniendo la herramienta en la mano con el gati-
llo oprimido, aplica inadvertidamentie el elemento de de-
senganche por contacto a un objeto gque no es la pieza de
labor sobre la que se quiere operar, llevando de ese mo~
do el desenganche por contacto a su posicion operativa
¥ poniendo en accidn la herramienta. Otro ceso de activa~
cion por inadvertencia es el que puede ocurrir inmediate-
mente a continuacidn de una activacidn hecha de propio
intento, cuando el rebote consiguiente a la activacidn
basta para separar la herramienta de la pieza de labor
lo suficiente para que el elemento de desengenche por can
tacto se reponga, de menera que al volver a entrar en con
tacto la herramienta con la pieze de labor se produzcae
une segunda activacidn, ésta no deseada, con el resulta-
do de que se clave un segundo elemento de sujecién 8 ve-
ces directamente encima del inicialmente clavado. Cuando
el elemento sujetador que se esté clavando sea de un ta-
mafio relativamente grande, esta doble accidén de disparo
puede dar lugar a que el primer sujetador impida que el
segundo entre apropiadamente en la pleza de labory produ-
ciéndose asi una situacidn de riesgo potencial.

Se reconoce en general que las oportunidades

de activacidén por inadvertencia que presentan los mecanis
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mos de activacidn en concomitancis pueden reducirse mee
diante el recurso de disponer un meflanismo activador gque
exlja al operador mover secusncialmente, primero el ele-
mento de desenganche por contacto y luego el gatillo, pa-
ra lograr la activacidn. En realidad,; los mecanismos ac-
tivadores de este tipo aparecieron en la bibliografia de
patentes ya en 1950 (por ejemplo, la patente de Papalia,
EE.UU. n2. 2.498.503, de fecha 21 de febrero de 1950).

El mecanismo activador de este tipo deserito por Papélia9
asi como los descritos en las patentes enteriores mds re
cientes, aun vigentes (por ejemplo, las patentes de EE.UU,
3.011.169; 3.056.964; 3.056.965; 3.198.412; 3.320.860 y
3.464,614), vienen realizando todos el funcionamiento se
cuencial mediante blogqueo o seguro soltable del gatillo
en su posicidn normsl inoperante, contra el movimiento
hacia su posicion operativa por la sola presién de los
dedos, y mediante el uso del movimiento del elemento de
desenganche por contacto a su posicidn operativae, pars
liberar o desbloguear el gatille.

Si bien estos mecanismos activadores con blo=-
queo del gatillo, de la técnica ya conocida, reducian las
oportunidades de activaeion por inadvertencis, hasta el
punto de prevenir positivamente el doble disparo no de-
seado, no impiden positivamente el tipo de activacidn

accidental o por inadvertencis, més corriente, que se ex
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perimenta con los mecanismos de activacion concomitante.
Como antes ee ha hechc notar, estos casos se presentan

en situaciones en las gue el operador estd aplicando pre-
gidn con los dedos al gatillo, y el desenganche por con=-
tacto es activado inadvertidamente por accidente, al tro
pezar con un objeto extrafio. En el caso de los mecanis-
mos de bloqueo soltable del gatillo, una activacidn acci-
dental semejante puede ocurrir en cualquier momento en
gue el operador esté sosteniendo la herramienta y apli-
cando presion con los dedos al gatillo bloqueado. Ia uni-
ca fuerza (distinta de la normal de solicitacion por re
sorte del elemento de desenganche por combacto) que tien
de a prevenir la activecidn accidental por aplicacidn

del elemento de desenganche por contacto contra un obje~
to extrafio, en estas circunstancias, es la resistencia

& la fricecion que se opone al movimiento de dicho elemen-
%0 de desenganche por contacto, aplicada por la presidn
que se ejerce con los dedos sobre el gatillo. Es hecho
sabido que no hace falta que actue mucha fuerza sobre el
elemento de desenganche por contacto para superar esta
fuerza de friccidn, de manera que las unicas activaciones
por inadvertencia que realmente se previenen en estas cir-
cunstencias son aguellas en las que se tropisza s0lo 1i
geramente con dicho elemento de desenganche por contac-

to, de manera accidental. La misma importancia tiene el
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hecho de que, al usarse estos mecenismos activadores, las
superficies de mutuo contacto que efectuan la funcidn de
bloqueo soltable se vayan desgastando en el sentido del
desblogueo o liberacidn, reduciéndose com ello las fuer-
zas de friccion que se oponen al movimiento del elemento
de desenganche por contacto cuando el gatillo se halla
bajo la presion de los dedos. Ademds, en muchos de estos
mecanismos es sélo cuestidn de tiempo que este desgaste
llegue a permitir la activacidn mediante la sole ¥y sufi-
ciente presion sobre el gatillo. Al llegarse a esta con-
dicion, la herramienta presenta un riesgo de accidente
que es quiza mayor que el de una herramienta comparable
sin mecanismo de seguridad alguno, ya que entonces puede
ocurrir fécilmente una activecion no deseada, como resul-
tado del mal funcionamiento del mecanismo activador en

el que el operador tiene depositada la confianza de que
va a impedir tal activacion no deseada.

Es objeto de la presente invencidn un disposi
tivo neumdtico de clavar elementos de sujecion (a los
que pars mayor brévedad se denominard aqui sujetadores),
dotado de un mecanismo activador perfeccionado gue puede
ponerse en accidn para obtener la totalidad de las ven-
tajas funcionales de los mecanismos sctivadores con blo-
queo del gatillo, de la teécnica ya conocide, eliminando

al propio tiempo sus desventajas funcionales. Con arreglo
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a los principios del presente invento, este objetivo se
logra dotando al dispositivo impulsor de sujetadores de
un mecanismo activador perfeccionado que posee unos me-
dios habilitadores operativamente asociados al elemento
de desenganche por contacto, al gatillo y al miembro ac-
tivador, de tal manera que se obtienen las funciones gi-
guientes: 1) el movimiento del gatillo a su posicién ope
rativa cuando el elemento de desenganche por contacto &e
halle en su posicidn inactiva o inoperante, sin movimien-
t0 del miembro activador a su posicién operativa; 2) el
movimiento del gatillo & su posicidn operativa cuando el
elemento de desenganche por contacto esté en su posicién
operativa, para efectuar el movimiento del niembro acti
vador hasta su posicién operativa; y 3) el movimiento
del elemento de desenganche por contacto a su posicion
operativa cuando el gatillo se encuentre en su posicién
operativa, sin movimiento del miembro activador & su po-
sicidn operativa.

Por lo que antecede puede verse que, con arre-
glo a los principios de la presente invencidn, el gati~
1lo no se bloquea de manera soltable en su posicién inac-
tiva, sino que puede llevarse a su posicién operativa en
cualquier momento, en respuesta a la presion de los dedos
del operador. Este movimiento del gatillo efectuara el

movimiento del miembro activador hasta su posicidn opera
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tiva solamente cuando sea ejecutado estando ya el elemen~-
to de desenganche por contacto en su posicion operativa.
En cambio, cuando el gatillo se esté manteniendo en su
posicidn operativa, el movimiento del elemento de desen
ganche por contacto hasta su posicion operativae no tendrd
por efecto un movimiento del miembro activador hasta su
posicion operativae. En virtud de estas funciones, el pre~
sente mecanismo activador requiere que se hagan los mis-
mos movimientos’secuenciales, para producir la activa-
cidn, que los antedichos mecanismos de bloqueo del gati-
1llo de la téenica ya conocida. Ademés, como el movimien—
to del elemento de desenganche por contacto haste su po-
sicidn operativa cuando el gatillo se halla en su posicién
operativa no tiene por efecto la activaei6n, el presente
mecanismo, al igual que los mecanismos de bloqueo de ga
tillo de la teécnica ya conocida, previene positivamente
el doble disparo. Ahora bien, esta misma:funcion del pre
sente mecanismo previene también positivamente que se
produzca el disparo inadvertidamente, por contacto de
aplicacion accidental del elemento de desenganche por con
tacto con un objeto extrafio cuando el operador esté sos
teniendo la herramienta con presién de los dedos sobre

el gatillo; posibilidad gque no existe en los mecanismos
de blogqueo de gatillo de la teécnica ya conocida, como

antes se ha dicho.
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Con arreglo a los principios de la presente in
vencion, la forma preferida de realizacicdn de los medios
habilitadores consia en esencia de una sola estructura
rigida conectada por articulacidn, sea con el gatillo,

5 sea con el elemento de desenganche por contacto, 0 con

el miembro activador, y que tiene unas conexiones opera-
tivas adecuadas con los otros dos. Por consiguiente, otro
objeto de la presente inveneidn reside en un dispositivo
hincador de elementos de sujecion, del tipo neumdtico por-

10  tétil, dotado de un mecanismo de activacidn perfecciona-
do que es de construccidn sencilla, efectivo en su funecio-
namiento y economico de fabricar y mantener.

Estos y otros objetos de la presente invenciodn
se iran desprendiendo durante el transcursoc de la des—

15 cripcion detallada que sigue y de las reivindicaciones
finales.

La invencion puede comprenderse del mejor modo
con referencia a 10s dibujos adjuntos en los que se nues-
tran unas formas de ejecucion ilustrativas y en los cua-

20 les:

- la figura 1 es una vista en alzado lateral
de un dispositivo de clavar sujetadoreg, que tiene un me-
canismo de activacidn perfeccionado realizado con arre-
glo a 1los prinecipios del presente invento, representan~

25 dose el dispositivo con ciertas partes desprendidas pa-
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ra mayor claridad de la ilustracidn;

- la figura 2 es una vista en seccidn vertical,
fragmentaria y ampliada, que ilustra el mecanismo de ac=
tivacion del presente invento, con las partes del mismo
en sus posiciones normales inactivas;

- la figura 3 es una vista fragmentarie en sec-
cién tomade por la linea 3-3 de la figure 2;

« la figura 4 es una vista semejante a la figu-
ra 2, que ilustra la posicidn de lés plezas cuando el
elemento de desenganche por contacto se halla en su po=-
sicidn operativa y el gatillo estd en su posicidn inac-
tivag

- la figura 5 es una vista semejante a la figu-
ra 2, que ilustre la posicion de las piezas cuando el
elemento de desenganche por contacto ha sido inicialmen=-
te movido & su posicion operativa y el gatillo se ha mo-
vido a continuacidn hasta su posicion operativa, pare
efectuar el movimiento o paso del miembro activador a
su posicion operativa;

- la figurs 6 es una vista semejente a la figu
ra 2, que ilustra la posicidn de las piezas cuando el
gatillo se ha movido inicialmente hasta su posicion ope-
rativa, y el elemento de desenganche por contacto ha pa ‘
sado despuds a su posicidn operativas

- la figura 7 es una viste semejante a le figu

12.2.73 -12 -
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ra 2, que ilustra la posicidn de las piezas con l{neas
llenas y con lineas de trazo interrumpido después de ha-
berse movido el elemento de desenganche por contacto ha=-
cia su posicidn inactive en una distancia prefijada, con
el gatillo mantenido en su posicidn operativag

~ la figura 8 es una vista semejante a la fi-
gura 7, de una forme modificada, que ilustra la posicion
de las piezas con lineas llenas y con lineas de trazo
interrumpido después de haber pasado el elemento de de-
senganche por contacto & su posicidn inactiva ¥y de haber
sido movido el gatillo hacia su posicidn inactiva en una
distancia prefijada;

- la figura 9 es una vista semejante & la fi-
gura 7, de otra forme modificada, que ilustra la posi~-
cién de las piezas con lineas llenas y con lineas de tra-
%o interrumpido al llegar el miembro de gatillo & su po-
sicion operativa con el elemento de desenganche por con
tacto mantenido en su posicion operativa;

~ las figures 10, 11, 12 y 13 son unas vistas

seme jantes a las figuras 2, 4, 5y 6, respectivamente,
e ilustran una forma modificada de mecanismo activador
realizado con arreglo a los principios de la presente in-
vencidn; y

- las figuras 14, 15, 16 y 17 son unas vistas

seme jantes a las figuras 2, 4, 5y 6, respectivamente,

1202 073 - 13 -
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e llustran otra forma modificada de mecenismo activador
realizado con arreglo a los principios de la presente in-
vencion.

Con referencia ahora mds en particular a los
dibujos, se representa en la figura 1 de los mismos un
dispositivo de clavar sujetadores, neumdtico y portatil,
indicado en general con el numero 10, realizado con srre-
glo a los principios de la presente invencion. El dispo-
sitivo 10 representado puede adoptar una forme cualquiera
usual de construccion; ahora bien, sl dispositivo 10 re
sulta particularmente adecuado para funcionar por medio
de un mecanismo activador perfeccionado, indicado en ge-
neral con el numeroc 12, y realizado con arreglo a los
principios de la presente invencion. El particular dispo-
sitivo 10, excepto en lo que se refiere al mecanismo ac
tivador 12, se describe con detalle en la DOS numero
2213188. Si bien se cree que los detalles de construc—
cion del dispositivo 10 no son necesarios para la compren
sidn del presente invento, la descripcion y contenido de
la publicacion arriba indicada se incorpora a la presen
te como referencia.

A los fines de la presente descripcidn, baste
notar que el dispositive 10 incluye la caja o envolvente
usual 14 de alojamiento que proporciona une empufiadura

16 de forma adecuada para ser agarrada por el operador.
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En el interior de la envolvente van montados, de manera
usual, unos medios hincadores de elementos de sujecion,
activados neuméticamente, en forma de émbolo y elemente
clavador de sujetadores, indicados con lineas de trazo
interrumpido en 18 (fig. 1). E} émbolo va montado en el
interior de un c¢ilindro, con movimiento que le hace re-—
correr ciclos sucesivos de funcionamiento, cada uno de
los cuales incluye una carrera de hincado de sujetadores
y una carrera de retorno. Este movimiento estd bajo el
control de un sistema de control de presidén de fluido,
gue incluye un miembro descendente 20 de activacidn de
valvulae, montado con movimiento de vaivén, que forms par-
te del mecanismo activador 12. En la forma de ejecucion
gue se ilustra, el miembro activador 20 estd solicitado
(por ejemplo, por un muelle 22) hacia une posicidén inac-
tiva que se extiende hacia fuera, y al producirse el mo-
vimiento hasta una posicion operativa dispuesta hacia
dentro inicia la carrera de impulsion del émbolo y ele-
mento clavador 18, que clava los sujetadores. El movi-
miento de retroceso del miembro activador 20 desde su
posicidn operativa a su posicion inactiva inicia la ca-
rrera de retorno del émbolo y elemento hincador. El dig
positivo 10 incluye también el conjunto usual de depdsi
to de elementos sujetadores, indicado en general con el

numero 24, para recibir una reserva de elementos sujeta
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dores y entregar sujetadores sucesivos e la guia de hin

cado, en posicion de ser impulsados hacia fuera y clave

dos en una pieza de labor durente sucesivas carreras de

hincado de sujetadores efectuadas.por el elemento clava-
5 dor de sujetadores.

El mecanismo activador 12 incluye asimismo un
elemento de desenganche por contacto 26 que tiene una
parte inferior montada con movimiento de vaivén dentro
de la parte de boguilla o cabeza de la envolvente junto

10 a la gufa de impulsidn, una parte intermedia que se ex-
tiende hacia atrds e partir de la extremidad superior
de la parte inferior, y una parte superior gque se ex-
tiende verticalmente y que, & los fines de lsa presente
solicitud, puede considerarse como miembro capaz des res=

15 ponder al contacto con la pieza de labor. Como se indi-
ce en la figura 1, el miembro 26 estd eldsticamente so-
licitado hacia-una posicidn inactiva-en sentido descen
dente por un muelle 28, de manera que la parte extrema
inferior del mismo se extiende hasta mds alld de la ex-

20 tremidad de descarga o salida de la gufe de impulsidn.
El miembro 26 capaz de responder sl contacto con la pie-
za de labor puede moverse desde su posicidn normal inac
tiva hacia arriba, hasta una posicion operativa, en res=-
puesta al movimiento de paso del dispositivo 10 a una

25 aplicacion cooperativa con una pieza de labor. El movi-
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miento del dispositivo en el sentidc de apartarse de la
pieza de labor sirve para efectuar un movimiento de re-
troceso del miembro (26) capaz de responder al contacto
con la pieza de labor, desde su posicidn operativa a su

posicidn inactiva, bajo la accion del muelle 28.

El mecanismo activador 12 incluye también un
miembro usual de gatillo 30 montado & rotacion en la en-
volvente, como por medio de un eje o pasador de giro 32,
en posicién contigua al miewbro activador 20 y al miem-
bro 26 capaz de responder al contacto con la pieza de la-
bor. Bl miembro de gatillo esta solicitado hacia una po
sicidn inactiva normal, eomc por medio de un muelle de
horquilla 34. Con arreglo a la practica usual, el miem=
bro de gatillo 30 se mueve desde su posicidn inactive a
une posicion operative en respuesta a la preSién ejerci
da con los dedos por el operador. Al aflejar el operador
la presion de los dedos, se produce como consecuencia el
movimiento de retroceso del miewbro de gatillo desde su
posicidn operativa & su posieidn inactiva, bajo la accidn
del muelle 34.

Con arreglo @ los principics del presente in-
vento, el mecanismo activador 12 de la presente inven=-
cidn incluye unos medios habilitadores, en forma de es-
tructura habilitadora indicada en general con el numero

36, mutuamente relacionada de modo cooperativo con 108
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miembros 20, 26 y 30, de¢ modo que se lleven a efecto los
tres movimientos o funciones que anteriormente se han enu-
merado. Una forme preferida de disposicidn de la estruc—
ture habilitadora 36 con respecto a los miembros 20, 26
5 ¥ 30 es la que se ilustra en las figuras 2 a 7 inclusive.
Como se indica del mejor modo en las figuras 2 y 3, la
estructura habilitadora 36 estd formade de preferencia
por un elemento de placa en U cuyae parte curva o de bucle
tiene una abertura central. Las ramas del elemento en U
10 presentan una parte de pivote 38 que, en la forma de rea-
lizacion de las figuras 2 ... 7, estd conectada por arti-
culacién o rotacidn con la parte extrema descendente del
miembro aétivador 20, como por medio de un passdor de gi-~
ro 40. Uno de los extremos de la parte en bucle proporcio-
15 na una parte de brazo 42 montada en relacidn deslizente
respecto al miembro (26) capaz de responder al contacto
con la pieza de labor. El extremo opuesto de la parte en
bucle tiene una parte de brazo 44 que se extiende & par-
tir de aquél en direccidn & le parte de brazo 42, y que
20 viene dade por un elemento de placa independiente, dobla-
do en éngulo y r{gidamente asegurado al elemento en U
por un medio cualquiera apropiado, tal como por soldadu~
ra o similar,
Ia estructure habilitadora 36 estd solicitada

25 elasticamente para girar a izquierdas (sentido levdgi-
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g0), vista en la figura 2, por unos medios de resorte
apropiados que, tal como se indica en el dibujo, estén
realizados en forma de muelle de horquilla 46 en U, El
muelle 46 solicita slésticamente a la estructura habili-
tadora 36 hacia una posicidn limite determinada por el
contacto de aplicacidn de un remache o pasador de tope
48 con el miembro activador 20, que se extiende de un
lado a otro de la parte de pivote 38 del elemento de
placa en U. Le estructura habilitadora 36 esta funcio=-
nelmente interrelacionada con el miembro de gatillo 30,
por medio de un pasador 9 remache 50. El pasador 50 ese
ta relacionado con el eje geométrico de giro del miembro
de gatillo 30, proporcionado por el pasador de giro 32,
de tal manera gque el pasador 50 se mueve en un arco que
estd fuera de contacto con la parte de brazo 44 de la
estructura habilitadora 36 cuando ésta se halla dispues
ta en su posicién limite, y describe une trayectoria ar
queads que estd en alinescion general con el pasedor de
giro 40 en el sentido de wovimiento del miembro activa~
doxr 20,

Como antes se ha indicado, la estructura habi
litadora 36 desempefia las tres funciones o movimientos
siguientess 1) el movimiento del miembro de gatillo 30
8 su posicidn operativa cuando el miembro 26 capaz de

responder al contacto con la pieze de labor se halle en
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su posiecion inactiva, sin wovimiento del miembro activa
dor 20 a su posicion operativa; 2) el movimiento Gel
miembro de gatillo 30 a su posicidn operativa cuando el
miembro 26 capaz de responder al contacto con la piezs

de labor esté en su posicidn operativa, pars efectuar el
movimiento del miembro activador 20 hasta su posicion
operativa; y 3) el movimiento del miembro 26 capaz de
responder al contacto con lg pieza de labor hasta su po-
sicidn operativa cuando el miembro de gatillo 30 se en-
cuentre en su posicidn operativa, sin movimiento del niem
bro activador 20 a su posicidn operativa. Ia realizacidn
del movimiento (1) se ilustra con lineas de trazo inte-
rrumpido en la figura 2. Como se observard, cuando el
miembro de gatillo 30 sea movido hasta sy posicion ope-~
rativa por la presién de log dedos del operador, el pasg
dor 50 recorreré la trayectoria arqueads indiceda con 1{~
neas de trazo interrumpido. Como antes se ha dicho, el
basador permanece fuera de contacto de aplicacidn con

la parte de brazo 44 de la estructurs habilitadora, cuan-
do este Ultima se halla dispueste en su posicién 1{mite,
o primera posicidn. Por consiguiente, el movimiento del
miembro de gatillo hasta su posicidn operativa, por s
solo, no efectuars el movimiento del miembro activador
20 hasta su posicidn operativa.

Ie realizacion del movimiento (2) se ilustra
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en las figuras 4 y 5. Ia figura 4 ilustre la posicicon de
las piezas cuando el miembro 26 capaz de responder al con
tacte con la pieza de labor ha sido movido a su posieidn
operativa por contacto de aplicacion del dispositivo con
uns pieze de labor. Como se observara, la conexion desli
zante entre el miembro 26 y el brazo 42 tendra por efec-
to wn movimiento de gire de la estruetura habilitadora

36 en torno a su pasador o eje de giro 40, en sentido
dextrdgiro (visto en la fig. 4), contra la solicitacion
del muelle 46. La estructura habilitadora se mueve, pues,
en respuesta al movimiento o paso del miembro 26 capaz

de responder al contacto con la pieza de labor a su po-
sicidn operativa, pasando 2 su vez & une posicicn en la
cual la parte de brazo 44 queda ahora dispuesta en la tra-
yectoria de movimisnto del pasador 50. Ie parte de la es-
tructura habilitadora 36 que se extiende a partir del
brazo 44, de ese modo, se halla ahora dispuesta en rela-
cidn transmisora de movimiento entre el miembro de gati-
1lo 30 y el miembro activador 20, La figura 5 ilustra la
posicion de las piezas después de haber pasado & su posi-
cion operativa el mieumbro de gatillc 30. Como se observa
rd, el pasador 50 se halla en contacto de aplicacién con
lz parte de brazo 44, y la estructura habilitadora 36

he movido al miembro activador 20 haciendolo pasar & su

posicidn operativa, en respuesta al wovimiento del miem

1202073 o= 21 =



ooy

10

15

20

25

12.2.73

bro de gatillo 30 & su posicidn operativa.

Ia realizacitn del movimiento (3) se ilustrs
en la figura 6. El miembro de gatillo 30 se representa
en su posicion operativa,en la cual el pasador 50 pasa
2 la posicion de linea de trazo interrumpido representa
da por la figura 2, al otro lado de la parte de brazo
44 de la estructura habilitadora 36. Como se representa
en la figura 6, cuando a continuacidn el miembro 26 ca-
paz de responder al contacto con la pieza de labor sea
movido hasta su posicién operativa, el movimiento de gi-
ro de la estructura habilitadora 36 en torno a su pasg
dor o eje de giro 40 tendrs lugar sin contacto de apli=-
cacion de la parte de brazzo 44 con el pasador 50 y, por
tanto, no se producira movimiento elguno del miembro ac
tivador 20.

En virtud de los tres movimientos o funciones
proporcionados por la estructurs habilitadora 36, se
previene la activacidn accidentsl del dispositivo 10
cuando el operador esté sosteniendo el dispositivo por
le empufiadura 16 con presion de los dedos sobre ol miem
bro de gatillo 30, y el miembro 26 capaz de responder al
contacto con la pieza de labor tropiece accidentalmente
con un objeto extrafio. La presidn ejercida por los dedos
sobre el miembro de gatillo 30 habré movido & este Ulti

mo haciéndolo pasar a su posicidn operativa de manera
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que la aplicacion accidental del miembro 26 capaz de res
ponder al contacto con la pieza de labor, & un objeto
extrafio, sélo tendrd como consecuencie que las piezas
del mecanismo activador 12 adopten la posicidn indicada
5 en la figura 6, en la cual no puede producirse activacion
alguna.
La figura 7 ilustra sl funecionamiento de la eg~
tructura habilitadora 36 que previens el doble disparo.
Como se observard, la figura 7 ilustra la posicidn de
10 las piezas después de haberss producido la activacidn,
como en la figura 5, y el dispositivo se hs apartadoc de
la pieza de labor a una distancia prefijada, de maners
que el miewmbro 26 capaz ce responder al contacto con la
pieza de labor se ha movido en una distancia determina-~
15 da en direccion a su posicidn inactiva. BEsta distancis
determinada puede fijarse de antemano en una dimension
conveniente cualquiera y, de preferencic, en uns dimen-
sién igual al rebote del dispositive que tenga lugar nor-
malmente en respuesta & la sctivaeicn del mismo. Para el
20 dispositivo 10 puede servir de ejemplo de dimension,
aproximadamente, la de 6,4 mm. Como se¢ comprenderd, es
importante que el movimiento del dispositivo al apartar-
se de la pieza de labor, ya sea por rehote en el funcio=
namiento normael del dispositivo o de otro modo, en una

25 distancia menor que la completa que le lleve & su posi-
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cion operativa, no debe tener por efecto el de poner en
accidn de nuevo el miembro activador cuando el miembro
de gatillo se mantenga en su posicidn operativa, pues de
lo contrario se produciré el doble disparo. Este doble
disparo es prevenido en virtud de la configuracidn de
las superficies mutuamente aplicadas o cooperantes de la
parte de brazo 44 y el pasador 50, indicadas con los ni-
meros 52 y 54 respectivamente. Como puede verse por la
figura 7, la configuracion de dichas superficies mutua-
mente cooperantes 52 y 54 es tal que dichas superficies
se apartarén o desconectardn una de obtra después.de ha-
ber sido movido en dicha distancia determinada el miem-
bro 26 capaz de responder &l contacto con la pieze de
labor; con el miewbro de gatillo 30 mantenido en su po-
sicidn operative y, por tanto; el miembro activador 20
en su posicidn operativa. Al apartarse une de otra las
superficies 52 y 54, el miembro activador 20 y la estruc-~
tura habilitadora 36 bajan a una posicidén t@l como la re-
presentada con lineas de trazo interrumpido en la figu-
ra 7. En esta posicion, la estructura habilitadora que~
da entonces dispuesta fuera de relacidn transmisora de
movimiento entre el miembfo de gatillo 30 y el miembro
activador 20, de manera que no es posible gue se produz-
ca movimiento adicional alguno del miembro activador 20

en respuesta a cualquier movimiento del miembro (26) ca
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paz de responder al contacto con la pieza de labor, hag
ta que el miembro de gatillo 30 se suelte o libere y se
deje retroceder hasta su posicion inactiva.

la figura 8 ilustra una variante o modificacion
de las superficies mutuamente cooperantes 52 y 54 que
sirven para desempefiar una funcidn ligeramente distinta,
la cual, con todo, sigue previniendoe el doble disparo.
Como se ilustra em la figura 8, la superficie 52 esta sus-
tituf{da por una superficie mds larga 56 que permanccerd
en contacto de aplicacién con la superficie 54 del pasa
dor 50 después de que las piezas hayan alcanzado la po-
sicidn de activacién, ilustrada en la figura 4, y a con
tinuacion de cuaiquier movimiento del miembro (26) capaz
de responder al contacto con la pieza de labor, hacia
su posicion inactiva, durante el tiempo en que el miem-
bro de gatillo 30 se mantenge en su posicion operativa.
Una vez que el miembro 26 capaz de responder al contac-
10 con la pieza de labor se haya wmovido hasta su posi-
cion inactiva, el movimiento del miembro de gatillo 30
en une distancia prefijada hacia su posicién inactiva
separara la superficie 56 de la superficie 54 pertene-
ciente al pasador 50. Al separarse o apartarse una de
otra las superficies 56 y 54, la estructura habilitadora
36 girara pasando & su posicidn limite iniecial bajo la

accidon del muelle 46, como se representa con 1ineas de
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trazo interrumpido en la figura 8, permitiendo al miembro
activador 20 retornar a su posicidn inactiva.

La figura 9 ilustra otre variante o modifica-
cién de la superficie 52 con la que se logra une funcidn
distinta, sin dejar por ello de prevenir el doble dispa-
ro. En la figura 9, le superficie 52 ha sido sustituida
por una superficie 58 acortada respecto a la que presen-
ta la superficie 52. Como se representa en la figura 9
la superficie 58 esta acortada por le parte anterior has-
te el punto de que, &l llegar el miembro de gatillo 30
& 8su posicidn operativa, habiéndose ye movido hasta su
posicidn operativa el miembro activador 20, asi como el
miembro 26 capaz de responder al contacto con la piezae
de labor, la superficie 54 proporcionads por el pasador
50 del miembro de gatillo se separard o apaertard de la
superficie 58, permitiendo que ei miembro activador 20
vuelva & su posicion inactiva.

Las tres variantes erriba indicadas, como se
ha dicho, previenen todas el doble disparo y dan la se=-
guridad de que, en cualquier momento en que el miembro
de gatillo 30 esté en su posicidn operativa, el movimien—
to de paso del miembro cepaz de responder al contacto con
la pieza de labor hastas su posicidn operative no produ-
ciréd el movimiento de raso del miembro activador 20 has-

ta su posicion operativae. Las tres formes de realizacidn
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difieren en las distintas posibilidades que dan al meca
nismo activador 12 respecto al modo de funcionar dispa-
rando al arrastre. El funcionamiento proporeionado por
la superficie 52 impediré el disparo al arrastre de un
dispositivo que tenga un rebote igual o mayor que la dis-
tancla prefijada para la cual la superficie 52 se apar-
ta o desconecta de la superficie de msador 54. Esta po-
sibilidad funcional puede incorporarse con ventaja a dis-
positivos hincadores 10 de sujetadores de capacidad re-
lativamente grende, que tengan caracter{sticas de rebo~
te relativamente amplio. Asi, ser{a conveniente prevenir
la posibilidad de clavar un elemento sujetador todas las
veces que el dispositivo se separe de la superficie de
la pieza de labor a una distancia mayor de 6,4 mm. Con
la disposicion de la figura 7, se previene tal accion,
ya provenga de un rebote, ya de cualquier otro movimien-
to del dispositivo respecto a la superficie de la pieza
de labor, durante el disparo al arrastre o de otra mane-
ra. Es de notar que esta posibilidad puede obtensrse tam
bién para dispositives de clavar sujetadores de menor ca
pacidad, en los que el rebote sea insignificante y se~
rie posible el disparo &l arrastre, sin dejar de preve-
nir el disparo al arrastre con la herramienta apartada
de la superficie en la distancia determinada que antes

ge ha dicho.
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Ie configuracion de superficie 56 representa-
da en la figura 8 darfa 1a posibilidad de disparo al
arrastre sean cuales fueren las caracteristicas de rebo~
te de la herramienta particular a la que se apligue el

> mecanismo activador, en tanto que la superficie acorta-

da 58 de la figura 9 impedirfa el disparo al arrastre
con cualquier herramienta. Esta Ultima disposicidn impe-
diria igualmente que se utilizase la herramienta pars
trabajar en el modo de disparo automético, posibilidad

10 que podria lograrse con la disposicidn de la figura 8,
asi como con la de la figura 7, mientras el rebote de la
herramienta no igualase o sobrepasase le antedicha dis-
tancia determinada.

Con referencia ahora a las figuras 10 a 13 in

15 clusive, se ilustra en ellas un mecanismo transmisor de
movimiento, indicado en general con el nimero 60 ¥y reali=~
zedo con arreglo a los principios de la presente inven-
cidn, el cual es de una forma modificada. E1l mecanismo
activador 60 lleva incorporados esencizlmente 10s mismos

20 elementos componentes o piezas que el mecanismo 12 ante-
riormente descrito y, por tanto, las piezas se han desig-
nado con numeros correspondientes, a los que se ha agre
gado el prefijo l. Por consiguiente, es posible obtener
una comprensién del mecanismo 60 sin wds que hacer refe

25 rencia a los cambios que se eféctian en comparacidn con
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el mecanismo 12 anteriormente descrito.

Le estructura habilitadors 136 estd hecha de
un elemento de placa recta, bifurcada por uno de sus ex
tremos para obtener la parte de pivote 138. En lugar de
estar conectada al miembro activador, la parte de pivote
138 se halla conectada & rotacion a la extremidad supe-
rior del miembro 126 capaz de responder al contacto con
la pieza de labor, por medio del pasador o eje de giro
140. E1 tramo o parte de extremidad opuesta de la placa
recta proporciona une parte de brazo 142 dispuesta en
contacto de aplicacién a desligamiento con la extremidad
inferior del miembro activador 120, y no con el miembro
capaz de responder al contacto con la pieza de labor, co-
mo estaba antes. La estructura habilitadora 136 incluye
apimismo una placa doblada que presente una parte de bra-
zo 144 relacionada con el pasador 150 del miembro de ga
tillo 130 de la misma manera que antes. E1 muelle 146
actis sobre el miembro 126 capez de responder al contac
to con la pieza de labor, y no sobre el miembro activa-
dor, elimindndose el pasador de tope 48 previsto ante-
riormente. '

Las figuras 14 a 17 inclusive ilustran otra
forme mds de mecanismo activador, designada en general
con el numero 62, que lleva incorporados los principios

de la presente invencidn. Aqui también, el mecanismo 62
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incluye en general las mismas piezas componentes que los
mecanismos 12 y 60, uséndose en este caso los mismos nu
meros de referencia aplicados al mecanismo 12, pero con
el prefijo 2 agregado. Como mejor se ilustra en la figu-
ra 14, la estructura habilitadora 236 estd formada de un
elemento de placae en U semejante &l elemento en U de la
estructura haebilitadore 36, proporcionando las ramas una
parte de pivete 238 que; en este caso, va conectada por
articulacidn con el miembro de gabtillo 230 mediante un
par de pasadores de giro 240 separados y alineados. La
estructura habilitadora 236 ineluye uns parte de brazo
242 a uno de los ext;emos del tramo central o en bucle,
dispuesta en contacto de aplicacidn deslizente con el
miembro 226 capaz de responder al contacto con la pieza
de labor. Ia extremidad opuesta del tramo en bucle tie=-
ne una muesca interior gque define dos partes de brazo
244 alineadas y separadas transversalmente. E1l pasador
250 estsé comectado con el miembro activador 220 en lugar
de con el miembro de gatillo, como estaba antes, pero
tiene sus extremos dispuestos en general en lg misme re-—
lacidn que en las formas de realizacidn anteriores, con
respecto a las partes de brazo 244. El muelle 246 que
actia entre el miembro de gatillo 230 y la estructura
hebilitadora 236 permite eliminar tanto el muelle 34 co-

mo el pasador de tope 48.
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Como puede verse, la forma de realizacidn de
las figuras 10 a 13 inclusive y la de las figuras 14 a
17 inclusive funcionan esencialmente de la misma manera
que la forma de ejecucion de las figuras 2 & 7. Cada una
de estas formes de realizacion puede modificarse de la
misma menera indicada en las figuras 8 y 9.

En todas las formas de realizacién, la estruc-
tura habilitadora tiene los siguientes movimientos co—
munes: 1) movimiento desde una primera posicidn a una
segunda posicidn en la que no existe relacidn transmiso-
ra de movimiento entre ¢l miembro de gatillo ¥y el miem~
bro activador, en respuesta a los movimientos secuencia~
les del miembro de gatillo, y luego del miembro capaz de
responder al contacto con la pieze de labor, a sus posi=
ciones operativas durante por lo menos uno de los movie=
mientos secuenciales (véanse las figuras 6, 15 y 17);

2) movimiento desde la primera posicidn a una tercera po=-
sicidn en la que no existe relacidn transmisora de movi
miento entrs el miembro de gatillo y el miembro activa-
dor, en respueste al movimiento del miembro capaz de res
ponder al contacto con la pieza de labor hasta su posi-
cion operativa, con el miembro de gatillo mantenido en
su posicion inactiva (véanse las figuras 4, 11 y 15);

y 3) movimiento desde la tercera posicion & unae cuarta

posicidn en relacidn transmisora de movimiento entre el
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miembro de gatillo y el miemhro activador; en respuesta
al movimiento del miembro de gatillo haste su posicidn
operativa, con el miembro ecapaz de responder al contacto
con la pieza de labor mantenido en su posicién operativa
(véanse las figuras 5, 12 y 16). Con 10S mecanismos 12

y 60, el movimiento (1) tiene lugar tan sdlo durante el
movimiento de paso del miewbro (26 ¢ 126) capaz de res-
ponder al -contacto con la pieza de labor hasta su posi-
cion operativa; en tanto que con el mecanismo 62, el mo-
vimiento (1) tiene lugar durante el movimiento del miem
bro de gatillo 230, pudiendo moverse la estructura habi-
litadora 236 & una posiecién igual a la_cuarte posicidn
respecto al miembro de gatillo y respecto al miembro ca-
paz de responder al contacto con la pieza de labor. Como
se observars agsimismo, las posiciones segunda y tercera
de la estructura habilitadora 36 yuedgn gonsiderarse la
misme, respecto el miembro capaz de responder al contac-
to con la pieza de labor y respecto al miembro activador.
Se consideran posiciones diferentes por ser diferente

la relacidn respecto al miembro de gatillo.

Con respecto a la forma de realizacidn de las
figuras 14 a 17 inclusive, como se comprenderd, la parte
de brazo 242 puede acortarse por delante hasta el punto
de que se aplique al miembro 226 capaz de responder &l

contacto con la pieza de labor, cuando el miembro de Fee= R
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tillo se encuentre en su posicidén inactiva; pero se mue-
va con el miembro de gatillo cuando este ultimo pase a
su posicidn operativa, retirandose de la trayectoria de
movimiento del miembro 226 capaz de responder al contac-
to con la pieza de labor, hacia su posicidn operative.
Con tal disposicién, las superficies de mutue aplicacidn
de la parte de brazo 242 y del wiembro 226 capaz de res
ponder al contacto con la pieza de labor pueden servir
para proveer la funcion de desconexién o desaplicacidn
de las superficies 52 y 54.

Asi, como se veréd, se han conseguido plene y
efectivamente los objetos de esta invencidn. Ahora bien,
como se comprenderé, la precedente forma concrete de
realizacidn preferida se ha representado y descrito con
el proposito de ilustrar los principios funcionales y es-
tructurales de esta invencidn, y estd sujeta a cambio
sin por ello apartarse de tales principios. Por lo tan-
%o, esta invencidn incluye todas las modificaciones y
variantes comprendidas en el espiritu y el dmbito de las
reivindicaciones que siguen.

La presente solicitud que corresponde & la
presentada en BEstados Unidos de América, con fecha 5 de
Meyo de 1.972, bajo el Numero 250,672, se acoge & los be-

neficios del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro-
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-~ REIVINDICACIONES -

10

Ios puntos de invenciodn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-~
tente de Invencidn en Espafia por VEINTE afios, son los

15 que se recogen en las reivindicaciones siguientess

12.~ Un dispositivo hincador de elementos su-
Jjetadores mejorado, que incluye una caja o envolvente
portatil, medios accionados por presion de fluido para
clavar sujetadores, montados dichos medios en la citads

20 envolvente con movimiento que les permite recorrer suce-=
sivos ciclos de funcionamiento compuestos cada uno de una
carrera de hincado de sujetador y una carrera de retorno,
unos medios de depdsito de sujetadores que van en dicha
envolvente para recibir una reserva de sujetadores y

25 llevar sucesivamente los sujetadores a una posicidn para
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ser clavados en una pleza de labor durante sucesivas ca-—
rreras de impulsion de sujetador de los citados medios
impulsores de sujetadores, unos medios de control de pre-
gidn de fluido que incluyen un miembro activador montado
en dicha envolvente con movimiento desde una posicion nor-
mal insctiva haste una posicion operativae para iniciar

el movimiento de dichos medios impulsores de sujetadores
haciéndoles recorrer una carrera de impulsién de sujeta-
dor, un miembro capaz de responder al contacto con la
pieza de labor, montado en dicha caja con movimiento des-
de una posicién normal inective hasta una posicién ope-
rativa, en respuesta al movimiento de dicho dispositivo
hasta su aplicacidn cooperante con una pieze de labor,

y un miembro de gatillo montado en dicha envolvente con
movimiento manual desde una posicion normael inactiva a
une posicidn operativa, cuya mejora, en combinacidn con
él, comprende unos medios habilitadores operativamente
asociados a los miembros citados para: 1) habilitar el
movimiento de paso de dicho miembro de gatillo a su posi-
cion operativa cuando dicho miembro capaz de responder

al contacto con la.pieza de labor se halle. en su posi-
cidn inactiva, sin movimiento del citado miembro activa-
dor a su posicion operativa; 2) habilitar el movimiento
de dicho miembro de gatillio & su posicién operativa cuan-

do el citado miembro capasz de responder al contacto con
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la pieza de labor esté en su posicidn operativa, para
efectuar el movimiento de paso de dicho miembro activa=
dor hasta su posicion operativa; y 3) habilitar el movi-
miento de paso de dicho miembro capaz de responder al
contacto con la pieza de labor hasta su posicion operé-
tive cuando el citado miembro de gatillo se encuentre
en su posicion operativa, sin movimiento de dicho miem=
bro activador & su posicidn operativa.

28,~ El dispositivo de la reivindicacidn 12,
en el que dichos medios habilitadores incluyen una es-
tructure habilitadora dispueste en una primera posicidn
cuando los citados miembros se_hallan dispuestos en sus
posiciones inactivas, y unos medios que llevan montada
dicha estructura habilitadora en relacion de operativa
mente interrelacionada con respecto a los miembros cita
dos, con movimiento de paso: 1) desde dicha primera po-
sicion a una segunda posicién en la que no existe rela-
cion transmisora de movimiento entre el citado miembro
de gatillo y dicho miembro activador, en respuesta & los
movimientos secuenciales de paso de dicho miembro de ga
tillo, y luego del citado miewbro cepaz de responder al
contacto con la pieze de labor, a sus posiciones opera
tivas durante por lo menos uno de los citados wovimien-
tos secuencialess 2) desde dicha primera posicicn a una

tercera posicidn en la que no existe relacion trensmiso
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ra de movimiento entre dicho miembro de gatillo y el ¢i
tado miembro activador, en respuesta al movimiento de
paso del miembro capaz de responder al contacto con la
pieza de labor hasta su posicién operativa, con dicho
piembro de gatillo mantenido en su posicidn inactives

y 3) desde dicha tercera posicién & una cuarta posicién
en relacién transmisora de movimiento entre dicho niem-
bro de gatillo y el citado miembro activador, em respues—
ta al movimiento de paso de dicho miembro de gatillo hag=-
ta su posicién operativa, con el citado miembro capaz

de responder sl contascto con la pleza de labor manteni-
do en su posicion operativa.

38,~ E1 dispositivo de la reivindicacidn 1%,
en el que dichos medios habilitadores incluyen una es-
tructura habilitadors que tiene unos primeros medios de
superficie dispuestos en contacto de aplicacién con unos
segundos medios de superficie de uno de los citados miem
bros, dursnte el movimiento (2) o segundo arriba cita=
do,

48, E1 dispositivo de 1la reivindicacidn 3%,
en el que dichos medios de superficie primeros y segun-
dos estdn conformados para separgrse o desaplicarse en
respuesta al movimiento de dichos medios capaces de Ires—
ponder al contacto con la pieza de labor, en una distan

- s L3 . -' ) » E3 R
cia prefijada hacia su posiclon inactiva, permitiendo
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asi que dicho miembro sctivador pase & su posicidn inag
tiva en tanto que el citado wiembro de gatillo se man-
tiene en su posicidn operativa.
58.~ EL dispositivo de la reivindicacién 38,
5 en el que dichos medios de superficie primeros y segun=
dos estan conformados para separarse ¢ desgplicarse al
1legar dicho miembro activador a su posicion operativa,
permitiendo asi que dicho miembro activador pase a su
posicion inectiva en tanto que el citado miembro de ga-
10 tillo se mantiene en su posicidn operativa.
6.~ El dispositivo de la reivindicacidn 38,
en el que dichos medios de superficie primeros y segun-
dos estdn conformados para permenecer en contacto de apli-
cacién, en respuesta al movimiento de pasc de dicho
15 miembro capaz de responder al contacto con la pieza de
labor hasta su posicion inactiva, con dicho miembro de
gatillo mantenido en su posicién operativa, para as{ ha-
cer que el movimiento de Gicho miembro activador en su
posicidon inactiva sea capaz de responder al wovimiento
20 del citado miembro de gatillo hacia su posicion inacti-
va.
T8~ Un dispositivo hincador de elementos su-
jetadores mejorado, que inecluye una caja o envolvente
portdtil dotada de una empufiadura conformada de manera

25 que un operador pueda agarrarliae con la mano, unos wedios

12.2073 = .38 =
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accionzdos por presion de fluido para clavar sujetado-
rés, montados dichos medios en la citada envolvente con
movimiento que les permite recorrer sucesivos ciclos de
funcionamiento compuestos cada uno de una carrera de hin-
5 cado de sujetador y una carrers de retorno, uncs medios
de depdsito de sujetadores que van en dicha envolvente
para recibir una reserva de sujetadores y llevar sucesi-
vamente los sujetadores a una posicion para ser clavados
en une pieza de labor durante sucesivas carreras de hin-
10 cedo de sujetador de los citados medios impulsores de su
jetedores, unos medios de conbtrol de presidn de fluido
que incluyen un miembro activador montado en dicha en=
volvente con movimiento de veivén desde una posicidn nor-
mal inactiva haste una posicidn operativa para iniciar
15 el movimiento de dichos medios impulsores de sujetadores
haciéndoles recorrer una sole carrers de hinchedo de su~
jetador, y desde dicha posicidn operativa hasta dicha
posicién inactiva para iniciar el movimiento de los ci=-
tados medios impulsores de sujetadores haciéndoles reco
20 rrer una sola carrera de retorno, un miembro cépaz de
responder al contacto con la pieza de labor, montado en
dicha envolvente con movimiento de vaiven junto a dicho
miembro activador desde une posicidn normal inactiva
hesta una posicidn operativa, en respueste al movimien—~

25 to de paso de dicho dispositivo hasta su aplicacidn coo-
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perante con una pieza de labor, y desde dicha posicidn
operativa & dicha posicidn inagtiva en respuestg al movi-
miento del citado dispositivo en el sentido de apartarse
de la aplicacién cooperativa con la piezs de lebor, y

un miembro de gatillo montado en dicha envolvente junto
el citado miembro activador, en posicion propia para ser
engenchado por el dedo de un operador que agarre dicha
empufiadura y con movimiento de giro desde una posicidn
normel inactiva hasta una posicidn operativa en respues-
ta a la presion del dedo y desde dicha posicidn operati-
va a la citada posicidn inactivae enrrespuesta & la reduc-
cidn o enulacidn de dicha presidn del dedo, cuya mejora,
en combinacidn con 61, comprende unos medios hebilitado
res operativamente asociados & los miembros citados pa-
ras 1) hebiliter el movimiento de paso de dicho miembro
de gatillo hasta su posicidn operativa cuando dicho miem-
bro cepaz de responder al contacto con la pieza de la-
bor se halle en su posicidn inactiva, sin movimiento de
paso del citado miembro activador a su posicion operati-
va; 2) habilitar el movimiento de paso de dicho miembro
de gatillo a su posicidn operativa cuando el eitado
miembro capaz de responder al contacto con la pieza de
labor esté en su posicidn operativa, para efectuar el mo-
vimiento de paso de dicho miembro activador hasta su po=-

sicidn operativa; y 3) habilitar el movimiento de paso
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de dicho miembro capaz de responder al contacto con la
pieza de labor hasta su posicién operativa cuando el eci=
tado miembro de gatillo se encuentre en su posioién ope=~
retiva, sin movimiento de paso de dicho miembro activa—~
dor & su posicion operativa.

88,- E1 dimpositivo de la reivindicacion T8,
en el que dichos medios habilitadores incluyen una es-
$ructura hebilitadora dispuesta en una primera posicidn
cuando los citados miembros se hallan dispuestos en sus

posiciones inactivas, y unos medios que llevan montada

dicha estructura habilitadors en la relacidén de operati-
vamente interrelacionada con respecto a los miembros ci-
tados, con movimiento de pasos 1) desde dicha primera
posicidn a uns segunde posicidn en la que no existe re-
lacidn transmisora dermovimiento entre dicho miembro de
gatillo y dicho miembro activador, en respuesta a los
movimientos secuenciales de paso de dicho miembro de ga-
tillo, y luego del citado miembro capaz de responder al
contacto con la pieza de labor, a sus posiciones opera-
tivas durante por lo menos uno de los citados movimien=
tos secuenciales; 2) desde dicha primera posicidn e una
tercera posicidn en la que no existe relacion transmi-
sora de movimiento entre dicho miembro de gatillo y el
citado miembro activador, en respuesta al movimiento de

paso del citado miembro capaz de responder al contacto
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con la pieza de labor hasta su posicidon operativa, con
dicho miembro de gatillo meantenido en su posicidn inscti=~
va; y 3) desde dicha tercera posicion a une cuarta posi-
cidn en relacion transmisora de movimiento entre dicho
niembro de gatillo y el citado miembro activador, en
respuesta al movimiento de paso de dicho mieuwbro de gati-
1lo hasta su posicidn operativa, con el citado miembro
capaz de responder al contacto con la pieza de labor man
tenido en su posicidon operativa.

98,~ El dispositivo de la reivindicacidn 88,
en el que dicha estructura habilitadora estd interconec-
tada por articulacidn & uno de dichos miembros e incluye
una parte interpuesta entre dicho miembro de gatillo y
el citado miembro activador, la cual se aplicea a este
ultimo en posiciones espaciedas, en alineacion general
con la direcci6n del movimiento de vaivén de dicho miem
bro activador, pars proveer la relacion transmisora de
movimiento entre dicho miembro de gatillo y el citado
niembro activador al moverse dicha estructura habilitado-
ra pasando de la tercera posicion citade a dicha cuarta
posicion.

102.~ E1 dispositivo de la reivindicacidn 9%,
en el que dicha estructura hebilitadora esté interconeg
tada por articulacion al citado miembro activedor, y se

mueve pasando de dicha primera posieion a dicha segunda
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posicidn solamente durante el movimiento del citado miem-
bro capaz de responder al contacto con la pieza de labor.
en dichos movimientos secuenciales,

118,~ E1l dispositivo de la reivindicacion 98,
en el que dicha estructura habilitadora estd interconec-
tada por articulacion al citado miembro capaz de respon-
der al contacto con la pieza de labor, y se mueve pasan=
do de dicha primere posicidn & dicha segunde posicidén so-
lamente durante el movimiento de dicho miembro capaz de
responder al contacto con la pieze de labor, en dichos
movimientos secuenciales.

128, Bl dispositivo Ge la reivindicecidn 92,
en el que dicha estructura habilitadora esté interconec-
tada por articulacién al citado miembro de gatillo, ¥y
puede moverse pasando de dicha primera posicién a dicha
segunda posicién durante el movimiento del citado miembro
de gatillo, en dichos movimientos secuenciales.

138.- 1 dispositivo de la reivindicacion 128,
en el que dicha estructura habilitadora puede moverse
pasendo de dicha segunda posicion a dicha cuarta posi-
cidn en la que no existe relacion transmisora de movi-—
miento entre dicho miembro de gatillo durante el movi-
miento del citado miembro capaz de responder al contacto

con la pieza de labor, en dichos movimientos secuencia-

les.
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142,~ E1 dispositivo de la reivindicacidn 8%,
en el que dicha estructura habilitadora incluye unos
primeros medios de superficie dispuestos en contacto
de aplicacidn con unos segundos medios de superficie de
uno de los citados miembros, durante el mencionado movi-
miento de dicha estructura habilitadora sl pasar de di-
cha tercera posicidn a dicha cuarts posicidn.

152.~ E1 dispositivo de la reivindicacidn 148,
en el que dichos medios de superficie primeros y segun-—
dos estén conformados para separarse o desaplicarse en
respusste al movimiento de dichos medios capaces de res-
ponder al contacto con la pieza de labor, en una distan
cia prefijada hacia su posicién inactiva, permitiendo
asi que dicho miembro activador pase a su posicidn inac-
tiva en tanto que el citado miembro de gatillo se mentie~
ne en su posicidn operativa.

168,- El dispositivo de la reivindicacidn 142,
en el que dichos medios de superficie primeros y segun-
dos estan conformados para separarse o desgplicarse al
llegar dicho miembro activador a su posicion operativa,
permitiendo asi que dicho miembro activador pase & su
posicidn inactiva en tanto que el citado miembro de ga~-
tillo se mantiene en su posicidn operativa.

178.- E1 dispositivo de la reivindicacidn 142,

en el que dichos medios de superficie primeros y segun-
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dos estén conformados pare permanecer en conbtacto de apli
cacidn, en respuesta al movimiento de dicho miembro capez
de responder al contacto con la pieza de labor hasta su
posicidn inactiva, con dicho miembro de gatillo manteni

5 do en su posicidn operativa, para asi hacer que el movi-
miento de paso de dicho miembro activador hasta su posi-
cidn inactiva sea capaz de responder al movimiento del
citado miembro de gatillo hacia su posicién inactiva.

188.- E1 dispositivo de la reivindicacion 148,

10 en el que dichos megundos medios de superficie estén en
el citado miembro de gatillo.

198,.- E1 dispositivo de la reivindicacidn 1482,
en el que dichos segundos medios de superficie estéa en
el citado miembro activador.

15 208.- Un dispositivo hincador de elementos

sujetadores mejorado.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompefian y
para los fines que se han especificado.
20 Esta Memoria consta de cuarenta y cinco hojes

. ’ .
escritas a maquina por una sola de sus caras.

Madrid,c,& Mpvﬂ?§73

P.A.
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