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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por "UNA MAQUINA PESADORA Y DIVISORA DE MASA DE PAN", a
favor de D, Ramén MARTINEZ Ferres y D. Alfredo MATARRODO

NA Raurell, de nacionalidad espafiola, domiciliados en TA

RRASA (Barcelona) - Pompeyo Fabra, 109.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invencidén se refiere a
una méquina destinada a efectuar el pesado y divisién de
la masa de pan, aportando originales caracteristicas que
la distinguen con respecto a las miquinas de tipo conoci
do.

Como es sabido, existen en el mercado miltiples
midquinas destinadas a efectuar la dosificacidén de la ma~
sa de pan, separando de ells las dosis o partes indivi-
duales que servirdn para la fabricacidén de las diferen-
tes piezas. Dichas mdquinas comprenden usualmente siste-
mas de prensa para la separacién de una masa individual
de pan con respecto a un blogque o cantidad més grande de
masa, lo cual tiene como inconveniente la dificultad en

la dosificacién precisa, por las tensiones a que se some
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te la masa de pan en proceso de divisidn y ciertas alte-

raciones de la propia masa de pan al sufrir ésta una
fuerte compresién por parte de los elementos destinados
a efectuar la divisidn.

Asimismo, en las méquinas de tipo actualmente
conocido y en funcién de su constitucién orgénica, resul
ta diffcilmente sostenible un grado elevado de precisién
entre las pesadas grandes y las pesadas pequefias,

La presente Patente de Invencidén soluciona los
inconvenientes antedichos, facilitando los medios para
que se pueda efectuar la divisién de la masa de pan de
un modo sencillo y muy preciso, basandose en la recogida
de la masa de pan desde el interior de una tolva o depé-
sito que la contiene por aspiracién, lo que permite un
tratamiento mucho mds racional de la masa de pan, asf{ co
mo un llenado suave y completo de una cémara de dosifica
cidn, desde la cual se efectia el retorno de masa hacia
la tolva en la cantidad deseada para dicha dosificacién,
Por lo tanto, la miquina de la presente Patente de Inven
cién efectia la dosificacidén las diferentes prociones,
por retroceso de las cantidades sobrantes hacia la tolva
principal,

Esencialmente, la migquina objeto de la presen-
te Patente de Invencién comprende un carro mévil porta-
dor de un cilindro en cuyo interior se desplaza vertical
mente un pistdén que es el que efectda la aspiracidén de
la masa de pan, consiguiendo el llenado total del eilin-
dro, acciondndose el pistdén mediante un sistema cinemfti
co que permite conseguir un ciclo complejo de desplaza-

miento del carro y del propio pistén, segin el cual, la
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aspiracién se efectia solamente cuando el émbolo se ha-
1la encarado a la parte inferior abierta de la tolva y
el retroceso de masa se efectia en la carrera de retroce
so del carro mévil, durante el tiempo que permanece en
comunicacién con la tolva, pasando después a la zona de
descarga y a la expulsién de la masa hacia una abertura
de salida en la cual existe una cinta mévil destinada a
recibir las masas individuales o porciones.

El sistema cinemdtico de impulsién comprende
medios para graduar la ley de levantamiento del émbolo,
adecudndola a un buen manejo de las porciones de pan gran
des o pequefias, que, segin se requiera, debe conseguir
la médquina,

Asimismo, la miquina de la presente Patente de
Invencidn, posee medios para graduar la salida de las por
ciones individuales adecuandolas a sus medidas.

Para su mejor comprensién, se adjuntan s titu-~
lo de ejemplo unos dibujos explicativos de una méquina
realizada de acuerdo con la presente Patente,

Las figuras 1 y 2 son secciones completas es-
quemiticas de una miquina realizada segdin la presente Pa
tente en dos posiciones de accionamiento del émbolo,

La figura 3 es una vista esquemdtica de los ér
ganos de graduacidén de la abertura de salida de las por-
ciones de masa de pan.

Lg figura 4 es un detalle en seccién de la le=-
va principal.

Tal como Se representa en las figuras, la mé-
quina objeto de la presente Patente comprende un carro

mévil -1- en el cual existe un cilindro ~2- para la reco
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gida de las porciones individuales de la masa de pan, en

el cual se desplaza un émbolo -3- destinado a efectuar
la aspiracién de la masa de pan y la expulsién de la mig
ma frente a una boca de salida -4-. El carro mévil ~1-
se desplaza en guias horizontales -5- desde la posicién
representada en la figura 1, en que se encuentra enfren-
tada a la abertura de salida de las porciones individua-
les, hasta la posicidén representada en la figura 2, la
cual se encuentra enfrentada a la gbertura inferior -6-
de una tolva -7- destinada a contener la masa de pan de
la cual se tomardn las porciones.

La presente Patente de Invencién prevé que el
carro mévil -l- se desplaza desde las dos posiciones ex-
tremas representadas, en movimiento alternativo, a la
vez que el émbolo -3- accionado por su sistema cinemdti
co particular se desplaza hacia arriba y hacia abajo,
pernitiendo la aspiracidn de masa de pan hacia el inte-
rior del eilindro -2-, la expulsién parcial de la misma
a efectos de graduacidén de la masa individual de cada
porcién y finalmente, la expulsién de las porciones indi
viduales tal como se representa en la figura 2 hageia la
abertura de salida -4-, en la cual existe un deflector
de salida -8- y una cinta transportadora -9- que colabo-
ra en la extraccidén de las masas individuales de masa de
pan -10-,

El sistema cinemitico de accionamiento del ca-
rro mévil -l- y del émbolo -3- comprende en primer lugar
un plato giratorio -1l- portador de un mufién excéntrico
-12- que mediante una biela ~13- actda sobre un balanein

de brazos -1l4- y -15-, que es giratorio sobre un eje in-
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termedio -16-, Dicho balancin actda por su extremo median
te una bieleta -17-, sobre una palanca -18- que estéd ar-
ticulada por un extremo -19- al carro ~l- y por el otro

y con intermedio de otra bieleta -20-, al extremo infe-
rior del védstago -21- del émbolo -3-,

Por su otro extremo, el brazo =l4- del balan-
cin estd articulado mediante una bieleta ~22-, a un ex~
tremo de un conjunto de placas -23- que constituyen las
guias de la leva compleja -24-,

Dicho conjunto de placas de guia -23- y leva
-24- se aprecia en la figura 4, en la que se representan
dos placas de gufa -23%- en cuyo interior se desplaza la
leva -24- sobre la que establece contacto el rodillo
-25-~ montado en una horquilla acoplada al extremo infe-
rior del véstago -21-,

La leva =24- es graduable en posicidén axial con
respecto a las guias -23-, por medio de un sistema cons-
titufdo por una tuerca -26- fija a dicha leva y que reci
be el husillo -27-, que es impulsado a través de un par
de pifiones cénicos, -28- y -29-, mediante un eje verti-
cal -30- portador en su parte alta de un volante de regu
lacién -31l-, Una segunda tuerca guiada =~32-~ accplada al
husillo =33- del eje ~30-, permite conseguir un dedo in-
dicador-34~ que se desplaza a lo largo de una ranura
frontal -35- del cuerpo envolvente de la méquina, permi-
tiendo conseguir en el exterior un indicador éptico de
tipo sencillo para conocer la cantidad de masa de pan su
ministrada en cada ciclo.

El sistema cinemdtico de accionamiento se com-

pleta mediante una segunda excéntrica motriz -3%6- la cual
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actia sobre una palanca acodada de brazos -37- y -38-,

giratoria sobre un eje intermedio -39-, Dicha palanca
acodada, mediante el extremo del brazo -38-, actlia sobre
un rodillo lateral -40- adyacente al rodillo -25- de deg
lizamiento, de forma que al llegar a su altura en la ca-
rrera de retroceso dicho rodillo -40-~, el brazo -3%8- im-
pulsa al mismo hacia abajo para que establezca nuevamen-
te contacto con la leva -24-, efectudndose la carrera de
aspiracién del émbolo -3- y el llenado del cilindro =2-
mediante la masa de pan,

La miquina objeto de la presente Patente com-
porta asimismo los medios necesarios para efectuar la gra
duacién de la abertura de salida -4- en lo que respecta
a la posicién de la cinta transportadora -9-, Para ello,
el rodillo extremo -41- que gufa la cinta -9- estd aco-
plado al extremo de un brazo -~42-, guiado horizontalmen-
te sobre cojinetes -43~ y -44~, el cual es impulsado por
un rodillo —45- que actia sobre un brazo inclinado =46-
acoplado a dicho eje -42-, tal como se aprecia en la fi-
gura 3, Un muelle de recuperacién -47- asegura el contac
to continuo de un brazo -46- contra el rodillo -45-, De
este modo, al graduar mediante el volante -31- la canti~
dad de masa de pan de cada ciclo, simultineamente se gra
dua también la abertura de la salida de masa de pan por
la situacién relativa entre el extremo de la cinta trans
portadora ~9- y el deflector -8-,

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi
que la esencia de la miquina descrita, seréd variable a
los efectos de la actual Patente,

NOoTA,
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Se reivindica como objeto de esta Patente de
Invencién:

1.~ Una méquina pesadora y divisora de masa de
pan, caracterizada por comprender un carro mévil guiado
sobre gufas horizontales entre una abertura inferior de
una tolva de alimentacién de masa de pan y otra abertura
para la salida de las porciones graduadas, poseyendo di-
cho carrc un cilindro vertical de dosificacidén de masa
de pan en cuyo interior se desplaza un émbolo sincroniza
do con el ciclo de vaivén del carro, para conseguir la
aspiracién para el llenado del cilindro, retroceso poste
rior del émbolo en el interior del cilindro para expulsar
el sobrante nuevamente hacia la tolva, desplazamiento del
carro hacia la abertura de salida de masa de pan y expul
8ién de la porcidén individual previamente dosificada,

2.~ Una miquina pesadora y divisora de masa de
pan, segin la reivindicacién 1, caracterizada por la dis
posicién de un sistema motriz del émbolo gue comprende
una leva inferior sobre la cual desliza un rodillo extre
mo del védstago del émbolo y cuya posicién en graduable
mediante un sistema de graduacidén manual de tuercas y
dos husillos, con un volante externo de manejo, de modo
gue simultédneamente y mediante un sistema de palancas,
actda sobre una cinta transportadora colocada delante de
la abertura de salida de las masas individuales dosifica
das, sincronizando la posicién de la leva fija con res-
pecto a la posicién del extremo de la cinta transportado
ra en la abertura de salida,

3.~ Una mdquina pesadora y divisora de masa de

pan, segin la reivindicacién 2, caracterizada por la
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congtitucién de un sistema de gufas planas de la excén-
trica inferior graduable, las cuales se desplazan en vai
vén de forma sincronizada e inversa al desplaszamiento
del carro mévil, a la vez que contienen en su interior
la excéntrica fija,

4,- Una miquina pesadora y divisora de masa de
pan, segin las reivindicaciones anteriores, caracteriza-
da por la constitucidén de un sistema motriz del carro,
émbolo y placas gufa de la leva fija, mediante un plato
dotado de vdstago excéntrico que acciona mediante una
biela, un balancin principal de dos brazos, uno de los
cuales estd articulado a las placas de guia de la leva y
el otro, lo estd a una palanca intermedia que a su vesz
se articula por un extremo al carro mévil y por el otro,
con intermedio de una bieleta, al extremo inferior del
véstago del émbolo dosificador,

5.~ Una miquina pesadora y divisora de masa de
pan, segin las reivindicaciones anteriores, caracteriza-
da por la disposicién de un sistema de recuperacién des-
tinado a actuar sobre el véAstago del émbolo, formado por
una palanca acodada en uno de cuyos extremos actia una
excéntrica motriz y cuyo segundo brazo actda por su ex-
tremo sobre un rodillo colateral con el de guia del ex-
tremo inferior del véstago del émbolo, a efectos de pro-
ducir la carrera de aspiracidén de dicho émbolo cuando és
te se halla situado debajo de la abertura de la tolva.

6.~ Una mdquing pesadora y divisora de masa de
pan, segin las reivindicaciones anteriores, caracteriza-
da porque la graduacién de la posicién del rodillo extre

mo de la cinta alimentadora se efectia mediante un vésta
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go guiado horizontalmente y acoplado por su extremo al

B cceenn i)
SN

soporte del rodillo extremo de gufa de la cinta transpor

tadora, mientras que por el otro, posee un brazo inclina

do sobre el cual actia un rodillo solidario de una tuer-

ca mévil acoplada a uno de los husillos de graduacién de

la posicién de la leva fija cuya tuerca posee a su vez un
indicador exterior desplazable sobre una escala graduada

indicadora de lasg porciones dosificadas,

Sean cuales fueren las circunstancias que con-
curran en la esencialidad de la Patente de Invencién, de
finida en las anteriores reivindicaciones, cuyoc objeto
es:

7.~ "UNA MAQUINA PESADORA Y DIVISORA DE MASA
DE PAN™,

Consta la presente memoria de nueve hojas fo-
liadas, mecanografiadas por una sola cara y de los dibu-
Jos unidos a la misma,

Barcelona, 30 MAR 1973

P.A, de D, Ramdén MARTINEZ Ferres y
D, Alfredo MATARRODONA Raurell,

ALFONSO PURAN

p- p-
Fdo.: Luis Durdn Bengjum

JR/pe.
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