
414217 4
\

In t CI.*:t /TV¿rF 1

- PATENTE DE INVENCION -

que por veinte años, para España se solioita a favor de D. Cari — 

Gustavo Matson, residente en Keuanee, Illinois (Estados Unidos)*- 

de nacionalidad norteamericana port "ACOPLA DCR NEUMATICO AUTCMATI 

CO PARA MAQUINA ACCIONADA POR AIRE"/

*  MEMCRIA DESCRIPTIVA

La presente solicitud es una continuación parcial de la soli­

citud USA pendiente del mismo solicitante n". 251#32$ depositada - 

el 8 de mayo de 1,972, cuya prioridad reivindica!*

Un vibrador, oomo por ejemplo los ilustrados en las patentes 

$ USA núms. 2*917*290}) 3*076*342 y 3*076.346* oonoedidas a E#E# Pe—

terson* á  en la patente USA n"* 3*318*163* conoedida a C#G* Matson 

puede ser elegida como representante de una máquina accionada por 

aíre y montable en -y desmontable de- una estructura que, en el jé 

oaao aquí elegido oomo ejemplo, ser%a un objeto que hay que haoer 

vibrar, por ejemplo una tolva que contiene materiales, un transper
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2 414217
tador,, un molde de hormíg&n, etc^ Fündamentalmenta, el montaje %  

pico deberla ser transitorio, es decir que el vibrador debería po­

derse desmontar una vez que hubiese concluido su tarea}*!} Para ello 

un tipo oorriante de vibrador comprende medios con los cuales pue­

de ser montado en —y desmontado de?* una estructura, habiendo demos 

trado la experiencia que el tipo más eficaz y menos caro de montu­

ra es el que usa elementos macho y hembra que cooperan, graoias ar­

los ouales el vibrador puede ser aooplado a voluntad oan -y respeo 

tivamente desacoplado de '** la es cturturado

Se han empleado muchos tipos de acoplamientos puramente meqá 

nioos, como cuñas, elementos de cooperación, etc:,' También es cono 

cido el procedimiento de prever una envoltura inflamable entre la- 

máquina y la estruotura para concluir el acoplamiento^

Asimismo, es conocido el uso de medios hidráulicos que com­

prenden un dispositivo de oilindro y pistan, accionado por el aoei 

te suministrado por una máquina accionada por aceite# Sin embargo 

por lo que se sabe, es nuevo el procedimiento de prever una envol­

tura, inflamable por aire, de un material elastómero alimentado ** 

con aire comprimido en comán con la parte de la máquina accionada^- 

por aire?*!

Segán formas de realización preferidas de la pzesente inven­

ción, una máquina aooionada por aire, representada en la presente- 

memoria por un vibrador, puede ser montada en -y desmontada de- una 

estructura oon medios que comprenden elementos macho y hembra que- 

oooperan, o similares, una envoltura inflamable, dispuesta entre - 

la máquina y la estructura y una entrada de aire que suministra ai 

re comprimido tanto para inflar la envoltura como para aooionar la 

máquina* Otra característica es la de que los elementos macho y —

hembra están construidos de modo que entre ellos queda un compartí 
manto o su equivalente, en el ouad se encuentra dispuesta la envol
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-tura* Otra característica más es un acoplamiento entre 2a envoltura 

y la máquina) que permite una rápida y segura desconexión entre la- 

envoltura y la máquina de ser puesta en funcionamiento la máquina— 

por inadvertencia# antes del montaje# por lo cual la envoltura se- 

inflaria simultáneamente, acoplamiento que permite que la envoltura 

sea simplemente quitada de un soplo a travos de su acoplamiento con 

la máquina# con lo cual no puede causar daRos, etc.'

Otra característica más de la invención es la de prever laen 

voltura a modo de pluralidad de envolturas separadas, oon el fin - 

de distribuir más unifórmente la presión o las fuerzas entre la má 

quina y su montura. Seg&i otra característica más# los elementos- 

macho y hembra están construidos de modo que orean una subdivisión 

proteotora en compartimientos de la envoltura#'

La Fig. 1 es un alzado de una forma de la máquina montada;

La Fig. 2 es una sección parcial# vista de manera general por 

la línea 2-2 de la Fig. 1*;

La Fig. 3 es una sección fragmentaria# vista de manera en ge - 

neral por la línea 3-3-* de la Fig. 2&;

La Fig. 4 es una perspectiva de una parte del medio de montas- 

je que ilustra particularmente un tope;

La Fig. 5 es una vista fragmentaria# parcialmente en sección - 

que muestra otra forma de medio de montaje;

La Fig. 6 es una vista fragmentaria# parcialmente en sección 

de otra forma de montaje que comprende un par de envolturas separar 

das;

La Fig. 7 es una vista de extremo de la estructura representar 

da en la Fig. 6s;

La Fig. 8 es una vista en planta del fondo de la estructura - 

de las Figs. 6* y 7*.!

Como se ha dicho anteriormente# se elige un -vibrador como ¡r -
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ejemplo de una. máquina a la que puede aplicarse la invención, desa 

^rollándose sobre ésta base la descripción siguiente^ El vibrador 

aqu% representado es del tipo que constituye el objeto de la paten­

te Hatson anteriormente mencionada y está indicado en su oonjunto ** 

opn la referencia 10. A los fines correspondientes, comprende una- 

envoltura 12 que forma una cámara 14 receptora de aire, dentro de - 

la cual está montado de manera excéntrica un r$tor cilindrico 1(á,'

Una abertura 18 recibe aire comprimido de cualquier fuente adecua­

do y acciona el nitor en su órbita dentro de la cámara 14.' El 20- 

es una abertura de descarga dea air#¿i Los detalles, aquí no impar 

tantos, pueden verse en la patente Hatson^'

La estructura en la cual puede ser montada la máquina o vibran 

dor está indicada con 2<?<? En proximidad del vibrador la estructura 

puede ser cualquier objeto elegido que tenga que hacerse vibrará 

A  los fines del montaje y del desmontaje, la máquina 10 y la estruo 

tura 22 poseen elementos macho y hembra 24 y respectivamente 26, - 

comprendiendo .éste último con preferencia un par de guias 28 espacia 

das y paralelas, soldadas o de otro modo sujetas rígidamente a la — 

estructura. En las figs. 1-4, dichas guias convergen una hacia otra 

para crear un efecto de cuña oon partes complementarias 30 de rampa- 

inclinada del elemento macho 24, teniendo todas éstas porciones una 

forma tal que entre las partes enfrentadas de la estructura y de la- 

caja queda un espacio o compartimiento 32&' En el presente caso, el 

frente de la estructura es su superficie superior y el de la oaja - 

es su parte inferior o base, aunque éstas, naturalmente, cambiarán — 

según la posición de montaje de la máquina^' la memoria, por tanto,- 

es explicativa y no limitativa.

Como se verá! la máquina puede ser deslizada a su lugar y fue­

ra del mismo en la estructura, siendo deseable que esten provistos - 

algunos topes a lo largo de la linea o recorrido en el oual se efec-
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la máquina es montada por arriba*. Una forma de tales topes está 

representada en la Figo 4 oomo comprendiendo un reborde 34 oontra 

el cual puede apoyarse la máquina^

Otra forma de elementos macho y hembra está ilustrada en ** 

la Fig. 5̂  donde una máquina 10 a está montada en una estructura 

22 a mediante partes asooiadas 26a y 30h en las que no se usa el 

efecto de ouña descrito anteriormente. Como antes, sin embargo - 

está previsto el espacio o compartimiento, indicado aquí con 32a# 

Normalmente, a menos que el ajuste entre los elementos macho 

y hembra sea muy exacto, o las fuerzas que intervienen sean más - 

bien bajas, hay que usar algunos medios para aumentar el efecto de 

sujeción entre la máquina y la estructura. En el presente, caso,- 

se usa una envoltura inflable de elastimero o cojín, 36. En la - 

Fig. 5# esto puede verse en 36a!. Puede usarse cualquier envoltura 

adecuada de resistencia, resistencia adecuada al desgaste y al mal 

trato, etc. Cono se verá, con referencia al montaje y demmontaje- 

de la máquina oon respecto a la estructura 22 a lo largo de oierto 

recorrido (en sentido llngitudinal de las guías 26(, la envoltura- 

36 puede ser inflada transversalmente con respecto a dicho reoorri 

do, es decir que tiende a separar la máquina y la estructura, pero 

en un sentido que aumenta o oonoluye el efecto de sujeción entre - 

las partes 26 y 30 (o 26a y 30a),jy En particular, la envoltura 36- 

está dispuesta en el compartimento 32 (¿6 32a).

La envoltura 12 de la máquina 10, además de tener la cátnara- 

prinoipal 14 de nitor, está constnída con una cámara auxiliar 38,- 

aquí en su fondo o en la parte enfrentada a la estructura 22¿ pec­

io cual la caja tiene una pared 40 en la que está prevista una aber 

tura 42, rodeada con preferencia por un cuello vertical 44°, rodeada 

oon preferencia., La pared 40 puede extenderse de modo que incluya —
30



5

10

15

20

25

30

6

las partes macho 30 y puede emplearse soldadura para construir la - 

caja y sus componentes asociados.

la envoltura 36 posee una abertura 46 que conoide oon la aber 

tura 42 mediante un ajuste táLescópico con el cuello 44, estando me­

jorada la unión por el uso de un cierre hermético 48. Aire compri­

mido procedente de cualquier fuente adecuada es suministrado a la- 

cámara auxiliar 38 por una entrada 50, inflándose la envoltura me­

diante una segunda oonexi.ón 52 oonductora de aire (exterior, aquí 

con respecto a la oaja 12), a la abertura 18 déla cámara del rótar 

de modo que el mismo aire comprimido alimente tanto la cámara del- 

rÓtor como la envoltura, lo que hace automático el sistema. El alo 

jamiento de la envoltura o cojín 36 en el compartimiento 32 le con 

fiere a éste protección y lo coloca donde funciona de la manera más 

eficaz.

El medio de entrada de aire establecido por la cámara 38 y sus 

conexiones 42-46 con la envoltura, y 52 con la cámara 14 del rótor- 

asegura que ambas zonas receptoras sean alimentadas al propio tiem­

po, de modo que resulta sencillo realizar la conexión mecánica entre 

la máquina 10 y la estructura 22, después de lo cual el suministro - 

de aire es activado y se realiza de manera inmediata y automática - 

un conveniente aumento de la unión entre la máquina y la estructura- 

22. Como se ha dicho anteriormente, si la máquina fuera accionada- 

sin que estuviera acoplada con la estructura, se desconectaría la- 

envoltura de manera automática y seghra gracias a la conexión teles­

cópica en $4-46, de modo que la envoltura no puede ser inflada exce­

sivamente, etco El tope 34 impide todo movimiento accidental de la
que

máquina antes y después de la envoltura sea inflada.

En la forma de invención representada en las Figs. 6,7 y 8,- 

se siguen los anteriores principios básicos. Un elemento de monta­

je, en este caso un elemento hembra 55y se compone de un canal inver
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tido 57, a, cuyos lados opuestos están soldados unos ángulos 59 que 

forman guias como las 26 y 26 a. El,elemento macho es una phca 61 

que se ajusta de manera deslizante entre las guías 59. la máquina 

montada puede ser un vibrador del tipo mencionado,anteriormente '** 

pero su configuración difiere porque está montado sobre el elemen­

to macho 61 mediante un elemento 63, del cual es desmontalb^J 

Por consiguiente, el vibrador comprende una caja 65 montada pivotan- 

te, mediante un pasados 67, sobre orejas 69 que forman parte de una 

parte a modo de fondo 71, que comprende un segundo para de Orejas—

73 sobre las cuales está montado pivotante un perno de oscilaci6n 

mediante un pasador transversal 77* la caja del vibrador posee — 

una oreja ranurada 79 en la cual está alojado el perno 75, apretán 

dose una tuerca 81 pana apretar firmemente la caja contra las ore­

jas 73 mediante un tope 83 de la caja. El tipo particular del mon 

taje no forma parte de la presente invención y pueden usarse otras 

formas, como el montaje de las Figs, 1-4, en el grado en que la - 

situación se adapta al uso de la caja de la clase ya descrita?

La parte de montura 71 comprende una cavidad 85del fondo, <* 

separada de pero herméticamente unida a la plaoa 61 mediante sol­

dadura o de otro modo, siendo el resultado una cavidad o cámara a¡u 

xiliar que se abre debajo de la placa 61 con una pluralidad (dOB, 

aqui) de aberturas 87, cada una de las cuales oonduce a una envol 

tura o cojín 89. Estas son similares a, pero naturalmente más ge 

quenas que las descritas anteriormente, y ofrecen la ventaja de que 

en un espacio alargado, cubren más superficie y, por tanto son ca­

paces de distribuir más uniformemente la presión o la fuerza cuan­

do las envolturas son infladas para apretar la placa 61, juntamen­

te con la montura 63 y el vibrador 65 sobre la estructura 55? os - 

decir que, cuando las envolturas se dilatan, ejercen una fuerza - 

hacia arriba sobre la placa 61 que fuerzan su parte superior contra30
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los bordes en voladizo de las guías o ángulos 5$.

La unión de cada envoltura 8? a la cavidad o cámara auxiliar,r 

85 es telescópica, como se muestra en 91, y puede ser la misma des­

crita anteriormente en 42-44-40-49, proporcionando los mismos resul­

tados de seguridad cuando la inflación de la envoltura se verifica,*- 

por inadvertencia, sin que estén conectados los elementos 55 y 61.

El suministro de aire a la oavldad 85 y al interior de la caja 

65 se verifica aquí mediante un elemento modificado 93 en forma de 

"T", que tiene un conducto de entrada 95 Para aire comprimido, una - 

salida en forma de tubo 97 para alimentar la cámara de la caja y una 

conexión 99 con un pasaje perforado 101 que condude a la cavidad 85.

Como se muestra en los dibujos, las envolturas 89 son estáticas 

o no infladas, traduciéndose en un flojo ajuste entre la estructura- 

55 y la placa 61. Como loa ángulos o guías 59 rodean la estructura- 

por los lados (Figo 7), están previstos los mismos compartimientos — 

que en las Figs. 1-4-, es decir un compartimiento en el cual está - 

dispuesta la envoltura, 89, estando los ángulos 59 en relación de pro 

coién lateral de las envolturas. Además,,la placa lleva a cada extra 

mo de la estructura un reborde arqueado colgante 103 (Fig. 10), que - 

protege dichas envolturas'.

Las envolturas se encuentran así encerradas de manera esencial­

mente completa.

Quedará entendido que las partes de las distintas modificaciones 

aquí explicadas pueden ser intercambiadas. Por Ejemplo, la estructura 

de envoltura múltiple de las Figso 6—8 no está limitada a la montura — 

especifica 63, ni tampoco a la forma específica del vibrador 65. Asi­

mismo, la envoltura¡única de las Figs, 1—4— podría emplear la montura 

el vibrador, etc. de las Figs. 6-8.

- R E I T 5 I  N D I  C A  c i  0 N E  S - 

1S„- Acorador neumático automático para máquina accionada por aire la
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cual comprende una caja que tiene una cámara de recepción de aire - 

comprimido y contiene una pieza movible y aocionable por dicho aire 

teniendo la caja y la estructura elementos macho y hembra que coop_e 

ran y mediante los cuales la caja puede ser montada sobre -y respec 

tivamente desmontada de - la estructura, y una envolturg, de elastó- 

mero dispuesta entre los elementos destinados a ser inflados por - 

aire comprimido para hacer que los elementos se sujeten firmemente- 

entre sí, acoplador caracterizado por el hecho de que la caja ésta- 

provista de una entrada de aire que conduce tanto a la cámara come­

a b a  envoltura, por lo cual el mismo aire comprimido acciona la par­

te movible e infla además la envoltura.

29.- Acoplador según la reivindicación 19, caracterizado además por- 

el hecho de que la entrada de aire comprende una parte a modo de caja 

que forma una cámara auxiliar provista de una primera conexión conduc 

tora de aire con la envoltura y una segunda conexión de conducción de 

aire hacia la cámara mencionada en primer lugar.

39.- Acoplador según reivindicación 29, caracterizado además por el - 

hecho de que la primera conexión oomprende partes quá cooperan y se - 

ajustan recíprocamente de manera telescópica respectivamente en la ca 

ja y en la envoltura, de manera que, de intentarse un inflamiento de- 

la envoltura cuando la caja está desmontada, la envoltura es soplada- 

fuera de la caja.

49.- Acoplador según la reivindicación 39, caracterizado además por - 

el hecho de que una de las partes es a modo de ouello y la otra parte 

comprende una abertura en la oual se ajusta dicho cuello, estando pro 

visto entre las dos porciones un oierre hermético.

S".- Acoplador según la reivindicación 19, caracterizado por el hecho 

de que los elementos que cooperan pueden ser acoplados y desacoplados 

por un movimiento relativo a lo largo de un recorrido definido y la - 

envoltura puede ser inflada transversalmente con respecto a dicho re­

corrido..
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cho de que unos topes cooperan entre los elementos para limitar di­

cho movimiento relativo a lo largo de dicho recorrido en la dirección 

de conexión de dichos elementos.

7*°** Acoplador según la reivindicación 5^, caracterizado por el he­

cho de que el elemento,hembra comprende un par de guias espaciadas - 

que delimitan el canal y de que los elementos están previstos de modo 

que resulta entre ello un compartimiento en el cual se encuentra dis­

puesta la envoltura*

8B„— Acoplador según la reivindicación 7**, caracterizado además por— 

el hecho de que las guias convergen una hacia otra y el elemento ma­

cho está conformado de manera complementaria, de modo que ejerce una 

acción de cuna cuando se infla la envoltura.

9*.- Acoplador según la reivindicación 1&, caracterizado además por — 

el hecho de que la caja tiene una parte frontal dispuesta hacia la es 

tructura cuando la máquina está montada y que comprende una cavidad — 

definida en parte por el elemento macho, de modo que, cuando los ele­

mentos están ajustados entre si, resulta un compartimiento entre la — 

caja y la estructura, compartimiento en el cual le encuentra disptesta 

la envoltura.

103.- Acoplador según la reivindicación $3, caracterizado además pOr­

el hecho de que la parte frontal posee una abertura que Rroma parte - 

de la entrada de aire y de que la envoltura posee una abertura que — 

coincide con la abertura mencionada en primer lugar, para constituir— 

cuando menos una parte de la conexión con la entrada de aire.

113.- Acoplador según la reivindicación 1*, caracterizado además por- 

el hecho de que la envoltura comprende cuando menos un par de envol­

turas separadas y contiguas y de que la entrada de aire conduce áre — 

comprimido a ambas envolturas para su simultánea inflación.

- 10

30 123.- Acoplador según la reivindicación lis, caracterizado además por
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el hecho de que uno de los elementos posee una cavidad que comunia * 

con la entrada de aire y con ambas envolturas.

13*°- Acoplador según la reivindicación 11*, caracterizado además - 

por el hecho de que uno de los elementos forma un par de guias espa­

ciadas, mientras que el otro elemento se ajusta entre dichas guías- 

estando dispuestas las envolturas entre -y protegidas lateralmente 

por- las guias, comprendiendo uno de los elementos un par de rebor­

des que se extienden entre las guias en relación de protección de - 

los extremos opuestos de las envolturas.

14".- Acoplador según la reivindicación 11", caracterizado además - 

por el hecho de que un elemento tiene una porción frontal hacia —  

y separada del- otro elemento, teniendo dicho elemento una cámara - 

auxiliar y teniendo dicha porción frontal un par de aberturas que — 

la atraviesan y que comunican con la cámara auxiliar, estando dis­

puestas las envolturas entre los elementos y comunicando respectiva­

mente oon la cámara por dichas aberturas.

Acoplador según la reivindicación 14") caracterizado por el he 

oho de que cada envoltura está asociada con su abertura por una eone 

xión telescópica, de modo que, de intentarse inflar las envolturas - 

cuando los elementos no están acoplados, las envolturas son sopladas 

fuera de sus respectivas conexiones con dicha porción frontal.

16".- "ACOPLADOR NEUMATICO AUTBMATICO PARA MAQUINA ACCIONADA POR AERE

Consta la presente memoria descripciva de 11 hojas numeradas y 

mecanografiadas por una sola de sus caras a las que se acompañan dos- 

hojas de pianos para su mejor comprensión.
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