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tor de televisión en color necesarias para la formación de ana 

imagen satisfactoria se encuentra la necesidad de que la répré 

sentación de la imagen sea lo más lineal posible. Las faltas ] 

de linealidad en el receptor aparecerián en dirección vertical 

como separación desigual entre lineas horizontales, como las '! 

lineas de una configuración de rayado generadas por un genera­

dor de señales de prheua acoplado a los terminales de la ante­

na del receptor, en la parte superior o inferior de la trama 

con relación al centro, o las lineas en la parte superior dé . 

la trama con relación a las lineas de la parte interior. La 

separación desigual de líneas en la parte superior e inferior 

con relación al centro se produce en general por el aspecto , 

geométrico del haz o haces electrónicos que tienen origen des­

de una posición fija dentro del tubo de imagen y se ¿esvián an 

guiarmente sobre la pantalla relativamente plana del tubo, Es­

te tipo de deformación de linealidad se conoce comúnmente ccm:;¡ 
"distorsión en S" y da lugar a una separación o espacia ciento 

de la ¡.rama entre líneas horizontales, mayor en la parte infe­

rior y superior de dicha trama que en el centro. La separación 

desigual de las líneas en na pacte superior de la trama con re, 

iación a la parte inierior se conoce comúnmente como "distor­
sión de linealidad" y en general se produce por el comporta­

miento alineal 'leí circuito de desviación vertical, cuyo co.,.- 

portamiento alinea! se puede producir por cambios de ve .«per3 tu 
ra, variaciones en el suministro de voltaje o cambios en los 

componentes del circuito.

can coii.u
En el pasado, las redes de confección de 3 uiiiizn- 

:tenES co,.pone..tes pac comprondián capacitores en cir-

i caitos u.e reaiimeniución y lo variación e.n las 

¡los componentes exigía frecuentemente el empleo
tuicr.auci.. s 

de con t,ro te
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de linealidad y correción de S variables por separado, adetnós, 

frecuentemente se producía el rebote ,de, lá imagen debido a lasi 

constantes de tiempo relativamente largas comprendidas en las 

redes de realimentación y de corrección de S.

Segdn una modalidad del invento, un generador de on­

das de dientes de sierra de desviación comprende-un primer y 

un segundo dispositivos conductores 'de 'corriente activa'acopla
f

dos por una red tetaporizadora para determinar el intervalo de

exploración de linea dé cada intervalo de desviación. Un impul

so obtenido desde una fuente de impulsos de régimen de desvia-i
¡

ción acopladvs a un electrodo de control del primer dispositi-' 

vo hace pue eJ. Primer y el segundo dispositivo cambien su esca 
do de conducción para ir ¡.ciar el intervalo de retroceso del 

has electrónico ue cad'< ciclo de desviación, úna red que com­

prende un primer y un segundo capacitores acoplados en serie, { 

se acopla a un electrodo de salida del segundo dispositivo y !
i

al electrodo de control del primer dispositivo, determinado la 

carga de dichos capacitores a través del segundo dispositivo 

la duración del Ínter mió de retroceso. El' primer y el segundo 

capacitores su acoplan a un tercer dispositivo conductor de oo 
rriente activa que proporciona un trayecto de descarga para Ice 

mismos, con el fin de que se desarrolle una corriente en dien­
tes de sierra en la unión de los dos capacitores, úna red de 
corrección de linealidad comprende un tercer capacitor acopia­

do en. paralelo con uno de los capacitores primero y segundo pa 

}ra recibir carga de los ciamos durante una primera parte de ca 

oa intervalo do exploración de línea, con el fin de determinar

,1a velocidad o régimen ue ucscur.ga del rimer y er se.-nnuc -.-a- 
! ' ! 
'pací cores y proporcionar corrección de linealidad de la fern ji

¡

¡de onaa de le corriente en diente de sierra. '
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Segdn otra modalidad del invento, un sistema de de_sj 

viaoión vertical incorpora el generador de ondas en dientes i 
de sierra descrito anteriormente y comprende además una etapa 

excitadora que incluye un trayecto dé realimentación acoplan-
¡

dose el terminal de entrada de la etapa excitadora a la unión 

del primer y el segundo capacitores para,recibir la forma de 

la onda de dientes de sierra de los mismos. On terminal de sa 

lida de la etapa excitadora se acopla a una etapa amplificado¡ 

ra de potencia que, a su vez, se acopla para suministrar co­

rriente de desviación a la bobina de desviación. Una segunda 

red de corrección de liealidad comprende un segundo capacitor 

acoplado a un terminal de la bobina Pe desviación y a un pun­

to en el trayecto de realimentadi.én de ,1a etapa excitadora pa 
ra desacoplar la. realimentación durante una segunda parate daL 
intervalo de explotación de líneas y proporcionar corrección

de linealidad de la forma de onda de excitación acoplada a la^
:

etapa amplificadora. ^

A continuación se expone una descripción más detalaj 

da del invento, tomando como referencia el dibujo adjunto, cu 

ya única figura es una representación esquemática de un cir^ 

cuito de desviación vertical que incorpora una modalidadfde' * j 
preferencia del invento.

Un siete na de desviación vertical 10, que incorpora 

los principios del invento, comprende un transistor 16 que 
tiene su electrodo emisor puesto a masa y su electrodo colec­

tor acoplado a una fuente de potencial positivo + Va a través

de un resistor 2 1. una fuente (no ilustrada) de impulsos de
' /

sincronización 'vertical positivos 12, se acopla a un torminal 

de entrada t i .y a través de un capacitor de acoplamiento 13 

ai electrodo base del transistor 13. hl electrodo colector df
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^transistor 18 se acopla también m^dibnte una red temporizada, 
que comprende un resistor 2 2, capaditor 2 3,. resistor 26 y po­
tenciómetro 27, a través de un diodo 24, al electrodo base de 

un transistor 25. El diodo 24 es un diodo de protección base- 

-emisor del transistor 2 5.
El electrodo emisor del transistor 25 se acopla al 

potencial de -t-V̂ . El electrodo colector del transistor 25 se 

acopla, a travós de un resistor 2 8, capacitores 29 y 30 acó- ! 

piados en serie y un diodo 1 6, al electrodo base del transis­
tor 18. El ánodo del diodo 16 se acopla a través de un resis­

tor 15 y un resistor 1-1 a masa, ¿a unión de los resistores 14 
y 15 se acopla a un terminal del capacitor 13.

La unión del capacitor 13 y el diodo 16 se acopla, 
a través de un resistor 17, al electrodo base de un transis­

tor 19. El electrodo emisor del transistor 19 se acopla, a 

través de un resistor limitador de corriente 3 5, a masa y el 
electrodo colector se acopla a la unión del resistor 23 y el 

capacitor 29. Un potenciómetro 31, que sirve como control de 

altura vertical, se acopia en serie a un resistor 32 entre el 
electrodo base del transistor 1.; y el potencial de para

proporcionar polarización al electrodo base. Una red de corre 
cción de linealidad, que comprende, acoplados en serie, un oa 

pacitor 33 y un potenciómetro de ajuste de linealidad 3 4, se 

acopla entre la unión de los capacitores 29 y 30 y el electro 
do base ¿el transistor I9. Un resistor jo y un resistor 37 so 

acoplan en serie entre el potencial cié y masa y proporcio 

nan polarización para el transistor 40, al mismo tiempo que 

[ sirven para ¡Itemi* adicionaimen te la uij nealidnd de la onda

} en diente de sierra obtenida en la unión de Los resistores, 
i
! El trnsistor 40 tiene su electrodo base acoplado <
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la unión de resistores 3ó y j'/, su electrodo colector .ucopla- ,

do al electrodo base del transistor 41 y su electrodo emisor j 

acoplado a través de un resistor 63 y un resistor 51 a masa. ] 

El transistor 41 tiene su electrodo emisor acoplado a una fuen^ 

te de potencial positivo ^  y su electrodo óoléctor¡acoplado 

a través de un resistor 42 a masa. Un resistor 67 y un resis­

tor 66 se acoplan en serie entre el electrodo colector del 
transistor 41 y el electrodo emisor del transistor 40 y propor 

clonan realimentación de corriente continua desde el transis­

tor 41 hasta el transistor 40. Los transistores 40 y 41 forman 

juntos un amplificador excitador sin inversión para la forma 

de la onda en diente -de sierra de desviación 38 acoplado a la ! 
base del transistor 4 0.

Los transistores 43, 54.y 53 se interconectan para : 

formar un amplificador seguidor de voltaje de simetría cuasi j 

complementaria, con ajuste automático de corriente de reposo 

para sumisnistrar una corriente de desviación en dientes de ' ' 

sierra a la sobina de desviación. El electrodo colector del 

transistor 43 se acopla a través de dos ctiodos acoplados e n ­

serie 4 5 y 44 a potencial El electrodo emisor del trañ-^

sistor 4 3 se acopla a través de un diodo 46 al eiec credo-.có4 

lector ¿el transistor 5 3, cuyo electrodo emisor se pone a ma­
sa. La unión del diodo 46 y el electrodo colector del transió 

tor 39 for.ua un terminal de salida do i amplificador que se acó 

pía a través de un capacitor de acopjiaaiiento 47 a un terminal 
de una sobina de desviación 43, cuyo otro terminal se acopia ; 

a través de un resistor de mu-as creo de corrience 51 a masa.

Un capacitor"49 y un resistor 5C, acopiados cada uno en para­

lelo con la bobina de desviación 4-8 , forman un circuito reso­
nante con la misma y sirven para limitar la amplitud del im-
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pulso de retroceso desarrollado a trávós de la bobina 48 y de-; 
terminan la longitud del impulso de retroceso. ¡

Un capacitor 64 y un potenciómetro 65 conectados o': ¡ 
serie se acoplan desde la unión de la bobina 48 y el resistor ¡ 

de muestreo 51 a la unión de resistores 66 y 67 án el trayec- ; 
to de realimentación de la etapa excitadora sirven conlo 3̂ ed i
de corrección de linealidad para la parte inferior de ía for- !

[
ma de la onda en diente de sierra 52. Durante el funcionamien-^ 

to del aparato, los impulsos de sincronización 12, acoplados a 

la base del transistor 18, hacen que este entre en conducción, 
iniciando el intervalo retroceso del haz electrónico. La con­

ducción del transistor 18 hace oue se alimente un potencial me:-
"j

ñor al electrodo base dal transistor 25 poniéndolo en condu- ! 
cción. Con el transistor 25 en conducción, ios capacitores 29 j 

y 30 acoplados en serie se cargan a travós del trayecto de 0or.¡ 
ducción desde la fuente de potencial de el transistor 2 5 ,
el resistor 2 8, el: dipdo 16 y la unión base-emisor del transís 
tor 18. La forma de la onda obtenida en ánodo. de-1 diodo 16,. cm: 
referencia a masa, es la forma de la onda2 0, representando la 
parte de hiperamplitud positiva del intervalo de retroceso.

Durante el intervalo de retroceso existe una mayor 

corriente a travós del transistor 19 a maca, cuya corriente j 

queda limitada per el resistor del emisor 35. lista .mayor, uo,- I 
rímente surge porque'la unión cel capacitor 30 y el resistor [ 

17 se f ija por el diodo en conducción 16 y el transistor - j 

rado 18. De este modo se desactiva la realimentación ne,- ativ- ] 

del transistor 19 entre su colector y su na se a travós de l e ¡  

c;n.:..oitoros 29 y 30 acoplados e.. serios y el resistor 17. na 

forma de la onda 20 muestra el voltaje -.u.-:entido óe 1
i
¡del. capacitor 30 y el resistor !7 dnr-n.te e¡ it i to rva lo  le  i
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-troceso. Hacia ei final del intervalo de retroceso cuando se 

reduce la corriente de carga a través de los capacitores 29 y 
30 por debajo de la corriente que pasa a través del transís- - 
tor 19, se reduce el voltaje en la unión del capacitor 30 y 

el resistor 17 por la corriente de descarga inicial proceden­

te de los capacitores 29 y 30 a través del transistor 19. Es­

te voltaje reducido en el ánodo del,diodo 16 desconecta el' 
diodo 16 y ei transistor 18. Cuando el transistor ]8 desconec 
ta su colector, el voltaje aumenta de una forma positiva, cur* 

yo aumento se acopla a través del capacitor 23 y desconecta 
al Liiansistor 2p. Cuando el transistor 2$ se desconecta, el 

voltaje del colector del transistor 19 se reduce rápidamente 

segdn indica el frente posterior de la ^arte del impulso de i 
retroceso de la forma de la onda 38. Asi, los componentes de 

temporización de retroceso esenciales son el resistor 28 y loe 
capacitores 29 y 30. Ei resistor limitador- de corriente 28 se 
elige para determinar la duración del intervalo de retroceso. !

Con los transistores 18 y 25 desactivados, iniciando 
se en intervalo de exploración de. línea, el capacitor 23 -cie­
ñe un trayecCo de carga desde la fuente.de potencial de V̂*Q a 

través de los resistores 2 1, 2 2 , 26 y el potenciómetro 27 a 
masa. La constante de tiempo de este circuito'determina el in 

tervalo de retroceso del baa electrónico. Según se reduce la ' 
corriente de carga del capacitor 23 el transistor 25 queda 
dispuesto para la conducción. El potenciómetro de retención 

vertical 27 se ajusta de forma que el transistor 25 se manten. 
¿<a desactivado por la carga ctel capacitor 23 durante un perio 
do de tiempo ligeramente mayor que en el periodo entre ioípnl- 

sos de sincronización vertical entrantes 12. De esta manera. ! 

en cotjujcioncs normales, los impulsos de sincronización 12 de -
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terminan, el periodo del oscilador. En ausencia de impulsos de 

sincronización, como la causada por la---.caída temporal de sin­

cronización, la parte osciladora del circuito funcionará con 

la temporización de exploración de liñeJ determinada por la 

descarga del capacitor 23.
Al comienzo del intervalo de exploración de línea, 

con los transistores 18 y 25 desactivados, los capacitores 29 

y 30 tienen un trayecto de descarga a través del transistor 
19 y el resistor 35 a masa, por un lado,,y a través del resis 
tor 17 y la conexión en serie de resistores 31 y 32 por otro 
lado. Una corriente depólarización constante aparece en la ba 

se del transistor 19 desde la*fuente de potencial de ^Va por 

el potenciómetro de altura vertical 31 y el resistor 32. Esta 

corriente de polarización hace qqe conduzca el transistor 19 

a plena carga, produciendo una corriente de descarga de dire- 
cción opuesta a través del resistor 17, cuya corriente se res) 

ta de la corriente de polarización y proporciona una descarga 

constante de corriente de los capacitores 29 y 30 en virtud a 

esta realimentación negativa alrededor del transistor 19.

Una primera red de corrección de linealidad, que 
comprende el capacitor 33 y el potenciómetro de linealidad 34) 
se acopla en paralelo con el capacitor 30. La resistencia com 

binada del potenciómetro 34 y el Resistor 17 se elige de un 

valor relativamente elevado de forma que el capacitor 33 no 

reciba prácticamente carga durante el intervalo de retroceso 
relativamente corto. No obstante, durante el intervalo de ex­

ploración de línea, el capacitor 33 se carga por los capacito 
res 29 y 30. Los capacitores 29 y 30 se eligen de un valor 

prácticamente igual. Así, el voltaje en su unión es aproxima­

damente la mitad del potencial de menos la calda de volta
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:je a través del resistor 2 8. Esta caída de voltaje se produce.! 
por la suma de la corriente a través del transistor 19 y la co 

rriente de carga a través de los capacitores 2 9 , 3 0, durarte 
el instante del retroceso del has electrónico'. Asi, el capaci 

tor 33 se carga durante la primera mitad del intervalo de ex­

ploración de linea y, por lo tanto, altera la corriente de de_s 

carga de los capacitores 29 y 30 a través del transistor 19 
durante esta primera parte de exploración de linea. El efecto 

del capacitor 33, que recibe cargá de los capacitores 29 y 30 
está ilustrado por las partes de lineás de rayas de las for­

mas de onda en dientes de sierra 33 y 2 0, que se obtienen en 
la unión de los capacitores 29*.y 30 y la unión del capacitor 
30 y el resistor 17, respectivamente, y variando la magnitud 
de resistencia del potenciómetro de linealidad 3 4, se puede 

variar la pendiente de la forma de la onda en diente de sie­

rra durante la primera litad del intervalo de exploración de 
linea, proporcionando de este modo la corrección deseada de 
linealidad.

Los resistores 36 y.37 forman un divisor de voltaje 

entre la fuente de potencial de y masa. El voltaje en el 

punto medio de estos resistores proporciona el voltaje de po 

larización para el transistor excitador 40. Adicionalmente, 

los resistores 36 y 37 proporcionan un trayecto de descarga 

para los capacitores 29 y 30, con el fin de añadir una forma 

ligeramente parabólica a la forma de la onda en diente de sie 

rra 33 para conseguir la corrección de S.

La forma de la onda en dienbes de sierra 38, acopla 

da al electrodo base del transistor 4 0, es amplificada por 
los transistores 40 y 41 que comprende la etapa excitadora y 
aparece sin invertir como un diente de sierra en dirección ne
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.-gativa en el electrodo base del transistor 43 del amplificador 

de salidadde simetría cuasi complementaria. Los resistores de 
realimentación 67 y 66 establecen el punto dé funcionamiento 
de corriente continua del transistor 4 3.

En ausencia de forma de onda de excitación en dien­

tes de sierra acoplada al electrodo base del transistor 43? la 

corriente de reposo de los transistores 43 y 54 queda determi 
nada por el transistor 54. El electrodo base del transistor 54 

se polariza en directo gracias a la caida de voltaje a través 

de los diodos 44 y 53 en el trayecto de polarización que com­

prende los diodos 44 y 53? el resistor 57? el diodo 46 y el 
transistor 59- La corriente de reposo queda determinada por 

el valor del resistor 55. La corriehte del colector del tran­

sistor 54 conducida a través de los resistores 58 y 6 1, pola­
riza el transistor 59 en directo, que toma su corriente del 
colector desde el emisor del transistor 4 3? estableciendo de 
este modo el trayecto de corriente de reposo desde la fuente 

de suministro de a través de los diodos 44 y 45? el tran­
sistor 4 3? el diódo 46 y el transistor 59 a masa.

Durante la mitad de .la parte positiva de la forma 

de onda de excitación en diente de sierra, similar a la forma 

de la onda 3 8, el transistor 4 3'conduce corriente de carga dejs 
de la fuente de suministro de a través de la combinación 

en paralelo de díodo's 44 y 45 y el resistor 55. Los diodos 44 

y 4 5? que tienen cada uno una caida de voltaje de aproximada­
mente 0 ,6  voltios, limitan la .caida de voltaje a través del 

resistor 55 a 1 ,2 voltios. La corriente de carga se conduce a 

través del diodo 46, la bobina de desviación 48 y el resistor 
de muestreo 51 para cargar el capacitor de acoplamiento 47 con 
la polaridad segdn se indica. La forma de la onda de voltaje
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.en dientes de sierra 52, representativa de la porr'ieate de la 

bobina de desviación, se desarrolla a través del resistor 51 

y se realimenta al transistor 40 de la etapa excitadora.
Tan pronto como la corriente de-carga del transis­

tor 43 excede de la corriente de reposo^ Id caída de voltaje 

de 1 ,2 voltios a través de los diodos 44 y 45 y el resistor 
55 desconecta el transistor 54 que, a su. vez, desactiva al 
transistor 59.

Según se reduce el nivel positivo de la forma de la 
onda de excitación en dientes de sierra y la corriente de car 

ga del transistor 43 cae por debajo del nivel de;la corriente 

de reposo, el transistor 54.se- polariza de nuevo en directo y 

conduce corriente puesto que el voltaje de su emisor deja, de 

mantenerse igual al voltaje de su base por la caída de volta­

je a través de los diodos 44 y 45. La conducción del transis­

tor 54 activa al transistor 59 en lo que dura el intervalo de 

exploración de línea de la forma de la onda de desviación en 

dientes de sierrá. Durante la última mitad de la forma de la 

onda en dientes de sierra, el transistor 43 actúa como segui­
dor de voltaje para la forma dé. la onda de excitación en dien 

te de sierra que se acopla desde el electrodo colector d e l , 

transistor 43 al electrodo emisor del transistor 54 el cual 
alimenta entonces la señar1 de activación di electrodo base 
del transistor 5 9.

La corriente de carga fluye adora desde el capacitor 
47 a través del transistor 59, a través del resistor 51 y lle­

ga, a la bobina de desviación 48 en dirección inversa desde la 

primera, parte* dé i intervalo de exploración de línea. Durante el 

periodo de máxima corriente a través del transistor 5 9, la co­
rriente de reposo que pasa a través del transistor 43 se redu-
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.ce algo a causa de la corriente de excitación que pasa a tra- 

vás del transistor 54, que se resta de.-,la corriente de reposa. 
Esta corriente de excitación que pasa a través del transistor ¡ 

54, necesaria para activar al transistor 59, es de magnitud 

relativamente peqpena si se compara con la corriente de repo­

so y dicha corriente de reposo permanece prácticamente cons­
tante .

El circuito de control de la corriente de reposo 

mantiene prácticamente'constante dicha corriente de reposo a 

pesar de las variaciones habidas en el suministro de voltaje 

de por los efectos de los cambios de temperatura en los 

transistores de salida 43 y 59 y, por lo tanto,, mantiene el 
punto de funcionamiento de corriente continua del amplificador 

de salida prácticamente constante. De este modo se reduce óuadj' 

quier distorsión de linealidad de la corriente en dientes de 

sierra á través de la bobina de desviación que, de otro modo, 
podría tener lugar. , , .

Al final del intervalo de exploración de linea, el 

transistor 43 entra en saturación .̂or la parte del impulso de 

retroceso del haz electrónico positivo de gran magnitud de la 

forma de la onda 38 generada por el generador de ondas en dien 
tes de sierra. Mientras el tranaistor43 está en saturación, la 

corriente que pasa a través del resistor 57 tiene un valor de 
cero, haciendo que se desactive los transistores 54 y 59. La 

reducción repentina de la corriente a través de la bobina de 

desviación 48 hace que se abata el campo magnético de la bobf. 
na generando de este modo un impulso de retroceso reíativamen 

te grande segán indica la forma de la onda de voltaje 52.
Como la corriente de reposo tiene un valor áe cero 

durante el intervalo de retroceso del haz electrónico el yp.go
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queda amortiguado solamente por el capacitor 49 y él resistor 
50, cayos componentes determina también el periodo de retroce 

áo del haz electrónico. La bobina 43 y el capacitor 49 forman 
un circuito resonante. La longitud del impulso de.retrocéso 

del haz electrónico equivale a un semiciclo de la frecuencia *' 

resonante. La amplitud del impulso de retroceso del haz elec­

trónico está determinada pou la longitud del impulso porque la 

energía acumulada en la bobina 48 se obtiene ^or la corriente 
de desviación máxima. La forma de la onda del voltaje 52 for­

ma durante la parte del intervalo de retroceso del haz elec­

trónico un escalón a potencial de mana o potencial de referen­

cia de voltaje cero. Esto indica que la corriente de retroceso 

fluye solamente dentro de los componentes 43, 4 9, y 5 0.
El diodo 46, que se polariza para conducir la co­

rriente de reposo y la corriente de carga del transistor 43 se 
polariza en inversión por el impulso de retroceso positivo y 

desconecta de una forma efectiva el transistor 43 del impulso 
de retroceso del haz electrónico,-protegiendo de este modo el 

transistor 43 contra 'el deterioro. El impulso de retroceso cae 

por debajo del potencial de voltaje en el emisor- dél transis­

tor 43) el diodo 46 comienza a conducir y vuelve a conectar 

efectivamente el transistor 43 y, en la unión con el circuito 
de corriente de reposo, que comprende el transistor 54 que co 
rnienza ahora a conducir, conecta también el transistor 59 a la 
bobina 4 8. Esto -amortigua lá oobipa *48 :de-forma-que no . se pro 
duce resonancia. Como la amplitud del impulso de retroceso 

del haz electrónico es independiente del voltaje de se

puede elegir el voltaje de tan bajo como exija el voltaje 

de exploración de linea, con lo que se consigue un notable abo 
rro de energía.
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La corriente relativamente alta suministrada por el 

transistor 41 de la etapa excitador^ elimina la necesidad de 

emplear el capacitor autoelevadorj comúnmente utilizado, acó 

piado en el trayecto de realimentación desde la etapa de sa­

lida de la etapa excitadora. De éste modo se elimina el costo 

del capacitor asi como la posibilidad dé variaciones de tole 

rancias de un capacitor a otro que dan lugar a distorsión de 

linealidad y exigen controles adicionales de linealidad.

la segunda red de corrección de linealidad, que com 
prende el capacitor 64 y el potenciómetro 65; sirven para d¿ 

sacoplar una parte de la realimentadión de corriente conti 

nua en la etapa excitadora y permite que se altere la pendien 

te de la forma 'de'onda en diente'de sierra durante la segun­
da mitad del intervalo de exploración de .linea, según repre-¡ 

sentan las partes curvadas de lineas de puntos de la forma de 
la onda 52, Así, el circuito descrito permite el ajuste de la 

corriente en dientes de sierra de desviación, independiente­

mente en las partes correspondientes a las zonas superior e 

inferior de la trama por potenciómetros respedtivos ,de control 

de linealidad 34 y 65 basta el grado de que solamente un jue 

go de controles proporciona un control satisfactorio de linea 

lidad y de corrección de S.

A continuación se expone una relación de los tipos 
y valores de los elementos del circuito utilizado en la moda 

lidad ilustrada:

Transistor 18 - BC107 Transistor 54 - BC307 <

19 - BC107 Diodo 24 - BAX13

25 - BC177 " 24 - BAR13
40 - BC147' ' " 44 - 1M001

41 - BC557 45 - IM001
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Transistor 43 - BD233
!! 59 - BD235

Resistor 14 - LOOR:
n 15 - 220K
]! 17 - 15K
n 21 - 82

26 - 47H
)) 27 - 100K
n 28 - 220
M 31 - 47011
H 32 - 82K
!! 34 - 2011

35 - 470
Capacitor 23 - 0,47uf

. M 29 - 0,47uf
!! 30 - 0,47uf
!! 33 - 0 ,68uf
H 47 - 68 uf

Diodo 46 - IN4001 

Resistor 36 - 68K 

, - " 37 r-6,8K

42 -2,211

" 50 -4,7K

" 51 -0,68

" 5 5 - 5 , 6

" 57 -2,2K
" 58 - 2 2

" 61 -  1,5K

" 63 -2 , 2 K

" 65 -4,7K

" 66 -3,911
" 67 -.15K

Capacit.or 56 - lOOOuuf 

" 60 -0,0luf
" ' 6 4 - 2 0 u f

" 49 - 2 ,2uf
N O T A

Descrita suficientemente la. naturaleza del invento, 
asi como la mantera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 

constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus 

ceptibles de modificaciénes de detalle en cuanto no alteren su 

principio fundamental. También se hace constar que el invento

oorresponde a una solicitud de Patente presentada en INGDATE- 

RRA con fecha y námero siguientes: 26 de abril de 1972, na - 
19388/72;.acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conce 

iíen los Convenios Internacionales en vigor. Siendo lo que cons 

pituye la esencia del referido invento y por lo que se solici-
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ta Patente de Invención por 20 años en España sobre: I'ERFE- 

CIONAÍ-ÍIENTOS EN GENERADORES DE ONDAS, EN/DIENTES DE SIERRA PA 

RA SISTEMAS DE DESVIACION DE RECEPTORES DE TELEVISION; carao 

terizándose por lo siguiente:

i.- Perfeccionamientos en generadores de ondas en 
diente de sierra para sistemas dé desviación da receptores de

t
televisión, del tipo que comprenden un primer y un segundo dis 

positivos conductores de corriente activa; una red temporiza- 

dora acoplada a un electrodo de salida de dicho primer dispo­

sitivo para determinar el intervalo de exploración de línea 

de cada ciclo de desviación; y una fuente de señales de régi­

men de desviación acoplada a un electrodo de control de dicao 

primer dispositivo para cambiar el estado de conducción de 

dichos primer y segundo dispositivos desde un primer estado 

hasta un segundo estado, para iniciar el intervalo de retroce 

so del haz electrónico de cada ciclo de desviación; caracte­

rizados porque dichos generadores com,,.renden medios que in­
cluyen un primer y un segundo capacitores acoplados en serie 

a un electrodo de salida de dicho segundo dispositivo y uh 

electrodo de control de dicho .-rimer.dispositivo, siendo di­
cho primer dispositivo sensible a la corriente de carga de 

dichos primer y segundo capacitores a través de dicho segun­
do dispositivo, de forma que el citado intervalo de retroceso 

del haz electrónico queda determinado y dicho intervalo de ex

ploración de linea se inica cuando la citada corriente de car! —
ga alcanza una magnitud predeterminada y hace que dichos pri­

mer estado de conduqción; un tercer dispositivo conductor de 
corría tj be ac ti va q,,e tiene su trayecto de conducción princi­

pal acoplados en paralelo con los ci.trdos medios que compren­

den dioso primer y segundo capacitores, para proporcionar un
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trayecto de descarga para los mismos durante dicho i ^ r v a -  

lo de exploración de linea; y medios de corrección de lineali 

dad que comprenden un tercer capacitor acoplado en paralelo 

con uno de dichos primer y segundo capacitores, para propor­

cionar un trayecto de descarga adicicnaí para los mismos, con 

el fin de efectuar la linealidad de la descarga de dichos pri 

mer y segundo capacitores durante una primer parte de dicho 
intervalo de exploración de linea.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque dichos medios de corrección de lineali­

dad comprenden una primera impedancia en serie con dicho ter­
cer capacitor, siendo dicha impedancia de elevado valor con 

relación a la impedancia del trayecto de carga de dichos pri­

mer y segundo capacitores, de forma que cuando dichos primer 

y segundo capacitores se cargan a través de dLcho segunde dis

positivo, se acumula relativamente poca carga en dicho terc.er 
capacitor.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque una segunda impedancia se acopla desde 

la unión de dichos primer y segundo capacitores a un punto de 

potencial de referencia -ara efectuar el regimen de descarga 

de dichos primer, segundo y.tercer capacitores\y alternar la 

coníiguración de dicha forma de onda en diente de sierra para 
corrección de linealidad.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1. 
caracterizados porque un diodo se acopla en serie entre di­

chos primer y segundo capacitores y dicho electrodo dá centro! 
de dicho primer dispositivo y se polariza para que presente 
ana baja impedancia directa para cargar con corriente dichos 
primer y segundo capacitores.
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5. - Perfeccionamientos segtin la reivindicación 1, 

caracterizados porque ana impedancia de valor relativamente 

elevado se acopla desde la unión de dichos diodo y dichos pri 

mer y segundo capacitores acoplados en serie, para proporcio­

nar un trayecto de descarga de constante de tiempo relativa^- 

men),e largo para dichos primer y segundo capacitores.
6. - Perfeccionamientos ssgdn la reivindicación 1, 

caracterizados porque cuando dicho sistema de desviación in­

cluye un generador de desviación, que comprende: un debanado 

de desviación un amplificador acoplado a dicho debanado para 

alimentar corriente al mismo; una etapa excitadora acoplada 

a un terminal de entrada de dicho amplificador, comprendien­

do dicha etapa excitadora dispositivos conductores de corrían 

te activa y un trayecto de realización acoplado entre dichos 

dispositivos; y medios generadores de ondas en diente de sie­

rra y osciladores acoplados a dicha etapa excitadora, dicho 

generador de ondas en diente de sierra comprende un segundo 
dispositivo de corrección de linealidad que incluye un caracú 

tor acoplado a dicho debanado de desviación'y a un punto en 

dicho trayecto de realiment,ación de excitación para desaco­
plar dicha realimentación del citado trayecto y efectuar la 

linealidad de dicho voltage en diente do sierra durante uha 

segunda parte del citado intervalo de exploración de línea.

7.- Perfeccionamientos en generadores de ondas en 

dientes de sierra para sistemas de desviación de receptores 
de televisión, tal y como queda descrito en la presente N&naria.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas escritas a 

máquina por una sola cara. 2 9 ñ60. /
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