M-

TA,

PATENTE DE INVENCION
ROA 65617

FC~'1-§'-7\Y Int. Clz__(Cos R

@/%ema%’a @wa%/ifm

dodﬁa-

PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE CONTROL DE
VELOCIDAD PARA SISTEMAS DE REPRODUCCION DE VIDEO,

ézaﬁwhnﬁxRCA CORPORATION, entidad norteamericana, residente en
30 Rockefeller Plazg, Nueva York, N,.Y,10020, EE,UU, de A.

El presente invento se refiere & sistemas de
reproduceidn de video y de un modo mgs particular, se refiere
a un sistema de regulacidén de velocidad para un sistema de
reproduccidn de video.

Be En los sistemas de reproduccidén de video,
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se recupera la informacién de video previamente registrada
estableciendo un movimiento relativo entre un medio de regis~
tro y un dispositivo captor. Como ejemplos de dichos siste-
mag reproductores de video se pueden citer los aparatos re-
productores de cinta de video donde unsz cinta magnética se mug

ve a través de cabezas captoras megnéticas y los aparatos repx

o

ductores de discos de. video donde un dispositivo captor se acg
pla al surco de un disco en rotacibén. En losg sistemas de este
tipo, se ha reconocido que se debe mantener una relacién de
velocidad predeterminada entre el medio de registro y el dis-
positivo captor para el funcionamiento adecuado.

Ia relacién de velocidad predeterminada
entre el medio de registo y el dispositivo captor és necesaria
para tener la seguridsd de que la informzcidén recuperads de
sincronizacidn horizontzl y vertical sea estable y de uns
frecuencia que se encuentre dentro de la gama de fijacidn o
ajuste de los circuitos de desviacidén horizontal y vertical
del receptor de televisién al que se conecta el sistema de re
produccién de video. Ademds, cuando la informacién registra-
da es una sefial de televisidén en colo con la informacidén de
crominancia registrads como una setial portadora modulada que
exige elaboracidn por parte del sistema de reproduccidn, la
sefial recuperada debe ser también estable y de una frecuencia
comprendida dentro de la gama de fijacién o ajuste de los cir-
cuitos de elaboracién de color del sistema de reproduccidn.

Se puede mantener una relacién de velo-]
cidad constante entre el medio de registro y el dispositiv§
captor empleando piezas de precisién y manteniendo ajustes

finos y tolerancias muy pequefias en todo el mecanismo del tren

de transmisién del sistema de reproduccién. No obstante, esto
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resulta muy costoso, y por lo tanto, es indeseable. Ademds,
los ajuste finos pueden quedar desajustsdos durante el uso
haciendo que el sistewa funcione de una forms impropia. Por
consiguiente, es conveniente dispone r de un sistema barsto
para mantener una relacién de velocidad idénea entre el medio
de registro y el dispositivo captor,

En un sistems de reproduccidén donde una
seflal previamente registrada se recupera de un disco mediante
un dispositivo captor, cusndo se establece el movimiento rela-
tivo entre el disco y dicho dispositivo captor y donde es ne-
cesaria una velocidad predeterminada del movimiento relativo
para el debido funcionamiento del sistema, us sistema de reguJ
lacién de velocidad que incorpora los principios del presente
invento comprende una estructura de plato giratorio para sos-
tener el disco. Al plato giratorioc se acoplan medios pars mo-
ver dicho plato y hacerlc girar y para establecer por lo tanto
un movimiento relativo entre el disco y el dispositivo captor.,
Los medios o mecanismos impulsor tienen una velocidad de mar-
cha libre que hacen que la velocidad & movimiento relativo
sea superior a la velocidad predeterminada necesaria para el
funcionamiento apropiado del gistema. Un dispositivo gene-
rador de sefial de error proporciona una sefial de error repre-
sentativa de la desviacién de la velocidad de movimiento rela-
tivo a partir de la velocidad predeterminada. ILa setfial de erropr
hace que un dispositivo empleado para ajust@r la velocidad
de rotacidén del plato giratorio varie la velocidad en una
direccidén que reduce la desviacidén de la velocidad de movimien
to relativo a2 partir de la velocidad pedeterminada necesaria

para el debido funcionamiento del sistema.

El presente invento se comprenderd comple
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tamente por la descripcidm detallada que sigue de una modali-~

dad especifica del mismo, tomando como referencia los dibu-
jos adjuntos, en los que:

La figura 1 es un diagrama de circuitbo
esquemd tico, parcialmente en forma de conjunto, de un sistems
de regulacidén que incorpora los principios del presente inven
to; ¥

La figura 2 es una modalidad variante .
del sistema de regulacidén de velocidad ilustrado en la figura
1, y emplea un dispositivo de corriente unidireccional.

Tomemos ahora como referencia la figura
1., Un disco de video 12 se monta gobre un plato giratorio 14-'
del disco de video. El rlato giratorio se fabrica de un mate-
rial conductor y se mueve gracias a ung correa 15 y una polea
17 de transmisidén por medio de un motor 16, EL motor és un
motor sincrono que tiene una velocidad sincrénica de 3,600
RPM. El didmtero del plato giratorio 14 y el didmetro de la
polea 17 se eligen para conseguir una velocidad del plato en
marcha libre (455 RPM) ligeramente por encima de la velocidad
de funcionamiento normal (449,55 RPM) del plato. Se observard
que el nfimero de laminaciones en las secciones de rotor y es-
tator del motor sincrono se eligen para dar el par motor deses)
do. Un sistema de freno 18 reduce la velocidad de rotacidén del|
plato 14 para compensar la sobrevelociasd del plato girato-
rio inducida por el motor 16.

Un dispositivo captor del disco de
video 20 se acopla & dicHo disco de video 12. Cuasndo se esta~-
blece el movimiento relativo entre el disco 12 y el disposi-

tivo captor 20, se detecta desde el disco 12 la informacién

de video previamente registrada y se alimenta al terminal 22
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de los circuitos de elaboracién de seflales del sistema de re=-
produccibn 24, Los circuitos de elaboracién de sefiales 24 ela~
boran las sefisles alimentadag al terminal 22 para desarrollar
una sefial de video compueste que comprende componente de im-
pulsos de sincronizacidén en el termina de salida de los cir-
cuitos de elaboraciédn de la sefisl 26.

La sgefial de video compuesta desarrolla-
da en el termingl 26, se alimenta por un terminal 28, a los
circuitos de elaboracidn de la sefial de video del receptor
de televisién 30. Si se desea, la gefial de video compuesta
desarrollada en el terminsl 26 se puede modular sobre una sefia
portadora y alimentarse a los terminales de la antema, no ilug
tradog, del receptor de televisibén 30. Ia sefial de video com=
puesta en el terminal 26 se acopla por el conductor 32 al ter
minal %4 de una etapa separadora de sincronizacidn 36. Ia eta-
pe separadora de sincronizacién 561y otra circuteria relaciong
da con la misma, proporcionan informacién de seflal que se pro-
duce ciclicamen e al régimen de exploracién de lineas horizon-
tales de la sefial de video compuesta recuperada. la informa-
cién de la sefial & alimenta a una linea de retardo para retar-
dar la informacién de la sefial en un perfodo de tiempo corres-
pondiente a la duracibén normal de una linea horizontal de la
sefial de video. Una gefial de error, gue se alimenta al meca-
nismo de freno 18, se genera mediante una comparacidn de la

informacién de la sgefial retardada y sin ret:rdar. El mecanis-

mo de frenol8 reduce la velocidad del plato giratorio 14 y
ajusta la velocidad de movimiento relztivo entre el disco de
video 12 y el dispositivo captor 20, para reducir errores

de cronometracidén en la sefial de video recuperada.

El terminal 34 ge acopla mediante un
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resistor 35 y un capacitor 37 & una etapa amplificadora dife-
rencial 38, La etapa amplificadora diferencial 38 puede ser
un circuito integrado del tipo CA 30284 que vende la RCA
Corporation. El circuito integrzdo se describe en una publicad
cién de la RCA titulada "Lenear Iﬁtegraded Cricuits, File Ne
400" (eircuitos integrado lineales expediente n@ 400), que se
puede obteher de la RCA Electronic Components, Harrison, New
Jersey, Estados U, idos de América, Ia etapa amplificadora di-
ferencial 38 se polariz: para que funcione en una regidn no
lineal., Los resistores de polarigacidn 40, 42, 44, 46 y 48
alimentan un potencial o voltaje de servicio al amplificador
diferencial, desde un terminal 50 adaptado para activarse pox
un suministro de corriente continua de + 15 voltios. El1 ter-
minal 50 se pone en derivacién psra las frecuencias de lar
sefial por medio de un capacitor 56. Los resistores regulado-
res de carga externos 52 y 54 del amplificador diferencial
se acoplan entre el termingl 50 y el circuito integrado.

La sefal de salide de la etapa ampli-
ficadora diferencisl %8 se alimentaz a una etapa.seguidora
de emisor 58. Se ilustian lzs formas de.onda del voltaje en
el terminal 34, la sefial de entradz a la etapa separadora
de sincronizacién 36, y en el dectrodo emisor de la etapa
seguidora de emisor 58 , Seghn resultard evidente, la sefial
de video compuesta alimentads al terminal %4 se amplifica de
una forma no lineal con los componentes negativos de las -
sefisles (los componentes de los impulsos de sincronizacidén)

amplificados en mayor grado que los componentes menos nega-

tivos, la etaspa seguidora de emisor 58 se conecta a través de| -

un filtro de peso bajo 60, que comprende los resistores 62 y

64, y los capacitores 66 y 68, el electrodo base de un tran-
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sistor separador de sincronizacién 70. Los resistores 72 y

74 polarizan el transistor 70 a wmn umbral de conduccidén., los
impulsos de sincronizacibn de direccién negetiva hacen que el
transistor se polarice en mayor conduccidn y que se establezca
un voltaje a través del resistor 76.

Ia forma de la mda de voltpje en el
electrodo colector del transistor 70 se ilustra adyacente al
dispositivo. Los componentes de los impulsos de sincronizacidn
se alimentan a través de un diodo de bloqueo 78 & un circuito
integrador que comprende los resistores 80 u 82 y el capacitor
84, E1 circuito de integracidn evita que los voltajes transi-
torios que tienen una duracidén inferior a aproximsdamente cin
co microsegundos (la duracién de un impulso de sincronizacidn
horizontal) polaricen el traistor 86 a un estado de conduc-
cién, Cuando el voltaje a través del resistor 82 y el capaci-
tor 84 alcanza un nivel que polariza el transisotr 86 en con-
duccidn, el voltaje en la unidn de los resistores 88 y 90 cae
hacia el potencial de masa u pone en funcienamiento un multivi
brador monoestable 92:

El multivibrador monoestable 92 propor-
ciona un impulso de salida de direccidn negativa que tiene uns
duracibén de 45 microsegundos. Como resultado, durane el inter-
valo de supresién del haz electrénico vertical, cuando los
componentes de los impulsos de igualazidén se alimentan al ter-
minal de entrada 34 del separador de sincronizacidén, no afecta
al funcionamiento del sistema. De un modo egpecifico,,los com-
ponentes &e los impulsos de igualacidn se alimentan al termi-
nal 54 aproximadamente cada 31,5 microsegundos durante el in-

tervalo de supresién del haz vertical. ELl primer impulso de

igualacidédn pone en funcionamientgekl multivibrador monoestable
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92 y el impulso: de igualacidn siguiente tiene lugar despues dg

bhaber funcionado el multivibrador y durante un impulso de salilda
de 45 microsegundos. El segundo impulso de igualacién no pro-
duce efecto sobre el mulbivibrador y no inicia otro impulso de
salida desde el multivibrador.

Ia sefial de salida del mulbivibrador
monoestable 92 se alimenta a obtro multivibrador monoestable 94
El multivibrador 94, cuando se pone en funcionamiento, propor-
ciona un impulso de salida de direccidn negativa que tiene una
duracidén de cinco microsegundos. Esta accidn genera un tren de
¢impulsos que corresponde en duracidf y sincronizacién a los
componentes de los impulsos de sincronizacién horizontal con-
tenidos en la sefial de entrasda alimentada al terminal 34, Los
multivibradores 92 y 94 sumentan la confiabilided del sistenma
evitando que se suministre informecidn de sefial pardsita a la
parte restante del sistema.

Las impulsos de salida procedentes de
la ebapa separadora de sincronizacibén 36 se glimentan por un
conductor 98 y un capacitor 99 2l electrodo base de un transis
tor normelmente en conduccidén 100. El potencial o voltaje de
servicio para el transistor se obtiene de la fuente de corrien
te continua de + 15 voltios en el terminal 50, a través de los
resistores 101 y 103. Los impulsos polarizan éeriédicamente
al trasistor 100 a un estado inactivo. Los impulsos de volta-
je positivo que se desarrollan en el electrodo colettor del
transistor 100: se alimentan al electrodo base deltransistor
102 a través del capacitor 105. El resistor 107 permite que
el transistor 102 esté normalmente en conduccidn. ELl impulso

resultante ‘en la unidn del capacitor 105 y el resistor. 107

polariza el transistor normslmente en conduccidén 102 @ un esg-
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tado imactivo, interrumpiendo de este modo el flujo de corrie

| E

te a masa desde el terminel 50, 8 través del resistor 109,
el trayecto de corriente de los electrodos emisor-colector
del transisbtor 102, y un circuito 111 sintonizado a 3,58 MHz.
El circuito 111 sintonizado a 3,58 MHz
comprende el inductor ajustable 104 y el capacitor 106. Un
resistor 110, puesto er derivacién para las frecuencias de la
seiial mediante el capacitor 108, proporcionan una impedancia
de carga del electrodo coiector cuando el transistor 102 es-
t4 en conduccidén. Cuando el traensistor 102 se desactiva, el
circuito sintonizado 111 se ve obligado a resonar a una frecugn
cia de 3.bH8 MHz. Cuando el btransistor 102 se polariza en don-
duccidédn de nuevo, después que disminuye el voltaje positivo en
su electrodo base, la resonancia cesa. Ia impulsién generada
de sefial de 3,58 MHz se alimenta al electrodo base de una eta
pa de transistor seguidor de emisor 112. Ia sefial de salida de
la etapa seguidora de emisor 112 se alimenta, por un resicstor
114 y un capacitor 116, a2 un multivibrador moncegtable 118. El

frente de cada impulsos generado de sefial de 3,58 MHz corres-

[s]

ponde en sincronizacidn al frente de cada componente de impuls
horizontal en la sefial de video alimentada 21 terminal de en-
trada 34 de la ebtaps separadora de sincronizacidén 36. La sefial
de salida de la ebtapa seguidora de emisor 112 se alimenta adi-’
clionalmente, por un resistor 120, al terminal de entrada 122
de una linea de retardo 124 de 63,5 microsegundos, frecuente-
mente denominada linea de retardo "1H" porque el retardo co-
rresponde a la duracidén de una linea de exploracién horizon-
tal de la informacién de sefial de video. La 1lf{nes de retardo

124 es una linea de retardo del tipo aclstico de cristal que

tiene una caracteristica de paso de bands centrada & 3,58 MHz.,
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Ia impedancia de entrada de lz linea

de retardo 124 se sintoniza g 3,58 MHz mediesnte un inductor
ajustable 126. De un modo similar, la impedancia de salida de

la linea de retardo 124 se sintoniza también a 3,58MHz median

la linea de retardo 128. Se comprenderi que el circuito sinto.
nizado 1lll se elige para que se encuentre a la frecuencia no-
minal de la linea de retardo 124, Si cambiasra la frecuencia ng
minal de la lfnea de retardo 124, la frecuencia del circuito
sintonizado 11l cambiarfa iguzlmente para corresponder a la
nueva frecuencia nominal,

Cada impulsidn de sefial de 3,58 MHz se
alimenta al terminal de entrada de la linea de retardo 122 y
se desarrolla en el terminal de salida de la linea de retardo
128 después de un retardo de 63,5 microsegundos. ILas impulsio-
nes retardadas de la seial de %,58MHz se alimentan mediante
un resistor 132 y un capacitor 1%4 a otra ebapas amplificadora
136 que comprende un smplificador con base puesta & masa 138
y un amplificador seguidor de emisor 140. Ias impulsiones
retardadas amplificadas de la seifigl de 3,58 MHz se acoplan
a través de un capacitor 142 a un multivibrador monoestable
144,

La sefial de salida del mulbivibrador
monoestable 118, activada por el frente de cada impulsidn sin
retardar de la sefial de 3,58 MHz y el multivibrador monoesta~
ble 144, accionado por el frente de cada impulsidén retardada
de la .sefial de 3,58 MHz, se alimentan a una etapa comparadora
146, Ta etapa comparadors 146 puede ser un multivibrador bies-

table que es condicionable entre una y otra de las dos etapas

estables dependiendo de cudl sea el terminal de entradas 148
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y 150 que se active. La etapa combaradora 146 proporciona un
potencial de corriente continua de + 4 voltios en su terminal
de salida 152, cuzndo se activa el terminal 148, y un.poten-
cial de masa en su terminal de salida 152 cuando se achiva

el terminal 150, La gsctivacién simultdnea de los terminales
148 y 150 hace que el nivel del votlaje del ‘terminal de sali-
da de la etapa comparadora permanezca sin cambiar en su estad¢
anterior. Ia etapa comparadora proporciona una sefial de sali-
da representativa del orden en que se pusieron en funcionamienp
%0 los multivibradores monoestables 118 y 144, Esto, & su vesz
se relaciona directamente con la frecuencia de los componentes

de los impulsos de sincronizacién horizontal de la sefial de

video alimentada al terminal de entrada 34 de la etapa separa
dora de sincronizacidn 36,

Cuando la velocidad del movimiento re-
lativo entre el disco de video 12 y el captor 20 aumenta, la
impulsidén sin retardar de la sefial de 3,58 MHz pone en funcio+

namiento el multivibr dor moncestable 118 antes de que la

impulsién retardada de la sefial de 3%,58 MHz ponga en funciona-
miento el multivibrador 144, Se comprenderd que la impulsidn
retardada de la seflal de 3,58 MHz se debe a la impulsidn ge-
nerada inmediatamente precedente de la sefial de %,58 MHz y
tiene lugar en un ingtante antes del aumento de velocidad del
movimiento realtivo, En estas cipcunstancias, el multivibra-
dor monoestable 118 pr0porciona_ﬁna sefial de salida al ter-
minal comparador 148, ligeramente gantes de que el multivibrea-
dor monoestable 144 proporcione una sefial de salida al termi-
nal del comparador 150: La combinacién de las seflales en los

terminales 148 y 150 hace que el potencial en el terminal de

salida del comparador 152 se eleve primero & +4 voltios y
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| al multivibrador 118 antes de que la impulsidn retardada de

| de 3,58 MHz se debe a una sefial de salida procedente de 1la

caiga entonces a potencial de masa. El potencial de masa per-
manece por espacio de aproximadamen e 63,5 microsegundos. En
ese instante, otra impulsidén de la senial de 5,58 MHz pondrd
en funcionamiento los dos multivibrzdores monoestables 118
y 144, haciendo gue se alimenten seflales al comparador.

Si la velocidad relativa entre el dis-
co de video 12 y el captor 20 permanece eclevada o aumenta adi

cionalmente, se alimenta una impulsién de sebal de 3,58WHz

3,58 MHz (alimentada anteriormente al multivibiador 118) se
alimente al multivibredor 144 y la sécuencia se repite. 8i

la velocidad del movimiento relativo entre el disco de video
12 y el captor 20 se ha reducido de forma que se alimenten
impulsiones de la sefial de 3,58 MHz a los multivibradores mo-
noestables 118 y 144 simulténeamente, el potencial de masa

en el terminal 152 permanece sin cambiar por espacio de aproxi
madamente otros 63,5 micorsegundos.

Cuando la velocidad del movimiento
relativo entre el disco de video 12 y el dispositivo captor
20 se reduce por debajo de la velocidad de funcionamiento
idénea conveniente, el multivibrador monoestable 144 se pone
en funcionamiento por la impulsidn retardada de la seiial de
5,58 MHz antes de gue entre en funcionamiento el multivibra-
dor monoestable 118 por una impulsidn de la sefal de 3,58

MHz. Se comprenderd que la impulsidén sin retardar de seiial

etapa comparadora de sincronizacién 36, y tiene lugar después
de la reduccidén de velocidad en el movimiento relativo, mien-

tras que la sefial retardada de 3,58 MHz se debe a la impulsidn

generada inmediatamente precedente de 3,58 MHz que tiene lugan
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en un instante antes de reducir su vélocidad el movimiento
relativo. En estas circunstancias, se alimenta una sefial des-
de el multivibrador 144 al terminal de entrada del comparador
150 ligeramente antes de que se slimente una sefial procedente
del multivibrador 118 al terminal de entrada del comparador
148, Esta combinacién de sefiales en los terminales 148 y 150
hace que el voltajeen el terminal de salida del comparador
152 caiga primero a potencial de masa y se eleve después a +4
voltios. Este potencial positivo permanece aproximadamente
durante 63,5 microsegundos, en cuyo instante se alimentan de
nuevo impulgiones de sefial de 3,58 MHz a ambos multivibrado-
res monoestables 118 y 144 haciendo que se alimenten sefiales
al comparador 146,

Si la velocidad del movimiento relati-
vo entre el disco de video 12 y el dispositivo captor 20 per-
manece baja o se reduce ain mis, se alimenta una impulsién de
sefial de 3,58 MHz (alimentada previamente al multivibrador
118) al multivibrador 144 antes de que se alimente una impul-
sién de sefial de 3,58 MHz al multivibrador 118 y la secuen-
cia se repite. Si la velocidad del movimiento relativo entre
el disco de video 12 y el captor 20 aumenta de forma que se
alimenten impulsiones de sefial de 3,58 MHz 2 los multivibra-
dores monoestables 118 y 144 simulténeamente, el potencial
positivo en el terminal 152 permenece sin cambiar aproximada-
mente durante otros 6%,5 microsegundos. Cuando la velocidad
del movimisento relativo entre el disco de video 12 y el dis-
positivo captor 20 aumenta por encima de la velocidad de
funcionamiento normal deseada, el sistema funciona en la for-
ma deécrita anteriormente.

El comparador 146 proporciona una se-




fial de salida binaria representativa de la frecuencia de los
componentes de los impulsos de sincronizacién horizontal de
la sehal de video recuperada del medio de registro y elabora-
da en los circuitos de elaboracién de sefial 24, Cuando la fre+
5. cuencia de estos componentes es demasiado grande por cualquier
razbén, el comparador 146 proporciona una sefial de salida en
el terminal 152 que hacen que se reduzca la velocidad del
movimiento relativo. ILa reduccidén en la velocidad del movimie%
to relativo reduce la frecuencia de los componentes de los
10, impulsos de sincronizacién horizontal. Por otro lado, cuando la
frecuencia de los componentes de los impulsos de sincroniza-
c¢idn rorizontal es demasiado baja por cualquier razdém, el com
parador 146 proporciona sefiales de salida én el terminal 152
que hacen que aumente la velocidad del movimiento relastivo.
15. El aumento de velocidad del movimiento relativo aumenta 1a
frecuencia de los componentes de los impulsos de sincroniza-
cidén horizontsl. Se comprenderd que el comparador 146 puede
ser un dispositivo distinto & un multivibrador biestable y se
puede disefilar para que proporcione ung sefial de salida ana-
20. légica en el terminal 152 basada en la cronometracidn de las
sefiales de entrada alimentadas a los terminales de entrada
del comparador 148 y 150, Entonces-se utilizaria una circui-
teria apropiada siguiente a esta etapa, para hacer que sefial
analégica conirolara la velocidad del sistema de transmisién
25. o movimiento del plato.

El terminal de salida 152 del compzra-
dor se conecta, mediante un diodo 154, el electrddo base de
un transistor normslmente en conduccién 156. El transistor

156 se polsriza en conduccidn desde la fuente de potencial

30, de corriente continua en el terminal 50, por medio de los
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resistores 158 y 160, Cuando el terminal de salida del compa-
rador 152 se encuentra 8 potencial de mesa, el transistor 156
se polariza desactivdndose y cuando el terminal de salida del
comparador 152 ge encuentra a +4 voltios, el transistor 156
permanece polarizado en conduccidn. El electrodo colector del
transistor 156 se conecta directamente al electrédo base de
un transistor normalmente desactivado 164. El trayecto de
corrien e de los electrodos colector-emisor del transistor
164 se conecta en serie con un inductor de nlGcleo de hierro
166 entre un terminal y masa. E1 terminal 168 estd adaptado
para activarse mediante un potencial de corriente continua
de +40 voltios y se pone en derivacidén a masa para las sefiales
de corriente alterna mediante un capacitor 170.

E1l inductor de nlcleo de hierro 166
se sitia adyacente al plato giratorio del disco de video 14
de forma que el plato giratorio metdlico forme parte del tra-
yecto de flujo magnético pera el campo de inductor de nficleo
de-hierro. Cuando la corriente fluye a través del inductor de
nficlec de hierro 166, se establece un campo magnético que
induce corrientes parésitas‘en el plato giratorio de metal
14, las corrientes pardsitas en el plato giratorio metdlico
establecen un campo magnético que reaccions con el campo magné
tico del inductor de nficleo de hierro 166 produciendo una
fuerza de frenado que tiende 2 oponerse a la rotacién del
plato giratorio del disco 14, ILe magnitud de la fuerza induci-
da por las corrientes pardsitas es suficiente para aminorer la
rotacibdn del plato y establecer la velocidad iddnea de funcio-
namiento del movimiento relativo entre el disco de video 12

y el dispositivo captor 20, para proporcionar la frecuencia

conveniente de los componentes de los impulsos de sincronizae-
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- 16 -

513866

cibén horizontal de la sefial de video recuperada.

Ta fuerza de frenado producida por las
corrientes pardsitas hace que el plato giratorio 14 gire a ve
locidad asincrona con réspecto a la velocidad de rotacién de

la polea de 3,600 RPM. El funcionamiento asincrono se consi-

gue en virtud de la correa detransmisién 15. Ia corres de trang

misidn 15-se fabricz de un material eldstico, que puede ser
caucho de neofreno o poliuretano, y tiene una seccién transvep
sal rectangular de 5.84 mm. por 0,51 mm., Ia correa proporciona
un mecanismo de cambio de velocidad lineal controlable y repe
tible utiligando el resbalamiento de la correa. Ia correa de

trangmisidén 15 se monta en relacidn antideslizante alrededor

de la periferia de la polea 17 y el plato giratorio 14, estird
dose aproximadamente en un 10% con relacidn & 'su circunferen-

cig interior antes de montarse, de 737 mm. El estiramiento se

rotacidén para la polea 17 de 157 mm de didmetro y el plato gi-
ratorio 14, de 234, 6 mm de didmetro.

Se ha averiguado que la accidn de fre-
nado producida por las corrientes pardsitas puede reducir la
velocidad de rotacién del plato giratorio desde su velocidad

de marcha libre de 455 RPM a tan sdlo 445 RPM sin introducir

o el plato giratorio 14. Dgbido a la propiedad eldstica de la
correa de transmisidén 15, la accidén de frenado hace que la co-
rrea se deforme progresivamente. De un modo especifico, la
accibén de frenado tiende a estirar la parte de la correa que
penetra en el plato y comprime la parte de la correa que sale

del plato sin producir resbalamiento entre la correa de trans-

=]

misidn y 1la polea 17 o el plato 14,
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la velocidad de rotacién del plato. ELl efecto de velocidad
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También se pude hacer que el plato gi-
ratorio gire a velocidad asincrona con respecto a la polea 17
con otros tipos de medios de transmisidn. Por ejemplo, la polda
17 y el plato 14 se pueden acopler por medio de una rueda locg
similar & la de los fofhbgrafos, produciendo la accibén de fre-
nado resbalamiento entre el plato giraborio o la polea. N§
obstante, se ha averigugdo que el acoplamiento del tipo de
resbalamiento entre la polea y el plato, bien por medio de
rueda loca o de correa, no propociona un mecanismo de cambio
de velocidad tan controlable y repetible como el acoplamiento
de correa de deformacién progresiva descrito anteriormente.

Cuando el motor 16 es un mobtor del
tipo de induccidn, existe una velocidad de deslizamiento en-
tre le velocidad del campo magnético del estétor en rotacién
y la esiructura del motor en rotacidn. La velocidad de desli=-
zamiento del motor estd en funcibén a la carga del motor, Por
consiguiente, la accién de frenado producida por las corrien-
tes pardsitas cambia la carga del motor y, por lo tanto,,

varia la velocidad de deslizamiento del motor para controlar

de deslizamiento del motor 16 se puede combinar con la trans-

misibén de acoplamiento por correa de deformacibén progresiva de,

197

crito anteriormente.

En la prdctica, cuando el terminal de
salida del comparador 152 cae a potencial de masa, el transis-
tor 156 se desactiva, con lo cual el transistor 164 se polariza
en conduccidn. Esto representa una condicidn en que la frecuen
cia de los componentes de los impulsos de sincronizscidén hori-

zontal de la gefizl de video recuperada se encuentra por enci-

ma de su nivel deseado, ILa conduccidén del transistor 164 hace
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que fluya corriente a través del inductor de niiclec de hierro

166, que establece una fuerza de frenado que tiende a redu-~
cir la rotacién del plato 14. TLa rotacidén del plato 14 se re

duce hasta el punto en que la frecuencia de los componentes de¢

recuperada estd por debajo del nivel deseado. En este instant
el terminal de salida del comparador 152 se eleva a un poten-~
cial positivo y el transistor 156 se polariza en conduccidn.
Esto desactiva al transistor 164, deteniendo el flujo de co-
rriente a través del [inductor de nlicleo de hierro 166 y
eliminando, por lo tanto, la fuerzs de frenado. Con la fuerza
de frenado eliminada, la velocidad de rotacidn del plato 14

aumenta hacia su velocidad de marcha libre. Cuando la veloci~

de los impulsos de sincronizacidén horizontal de la sefial de
video recuperada es demasisdo elevzda, el proceso se repite.
Se observard gque la velocidad de rotacidn del plato dei disco
de video ée ajusta continuamente para proporcionar la frecuen
cia de funcionamiento adecuada conveniente pasra los componen-
tes de los impulsos de sincronizacidén horizontal de la seiial
de’ video recuperada.

Se han propuesto sistema de codifica-
cibén de color para sistemas de reproduccidn de video donde
la sefial de video recuperada se descodifica mediante circuitos
que comprenden una linea de retardo. Un sistema de codifica-
cibén de color de este tipo se descrihe en la patente estado-
unidense %5.560.635 concedida & Walter Bruch. No obstante,
para el debido funcionemiento de estos sistemas es necesario

gue el intervalo de tiempo entre cada linea de exploracidn

horizontal de la sefial de video recuperada coincide con preci-
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sién con el retardo de la linea de retardo utilizada eﬂ los
clrcuitos descodificadores. Si la relacién de velocidad entre:
el medid de registro y el dispositivo captor hace que el in~
tervalo entre 12 linea de exploracién horizontal de la sefial
de video recuperads no coincids con el retardo de la linea
de retardo, loscircuitos descodificadores no funcionardn adecy
damente.

Tomemos ghora como referencia la figu-
ra 2 que es otra modalidad del sistema de regulacidén de la ve |
locidad ilustrado en la figura 1. Un disco de video 200 se
monta sohre un plato giratorio 202. EL plato se fabrica de un
material conductor y se impulsa paragirar a través de un tren
de transmisién., no ilustrado, por: medio de un motor 204, El
tren de transmisién y el motor pueden ser similares a los uti
lizados en tocadiscos fonogrdficos. EL motor 204 se activa
gracias & una corriente alterna de 110 voltios y 60 Hz 206..
El tren de transmisidén tiene las caracteristiczs necesarias
para que el plaro 202 tenga una velocidad de marcha libre 1li-
geramente por encima de la velocidad conveniente para el funci
namiento adecusdo del aparato reproductor de video. Uﬁ meca-
nismo de frenado 208 reduce la velocidad de rotacién del pla-
to 202 para compensar la sobrevelocidad impuesta por el mobtor
204.

Un dispositivo captor del disco de
video 210 se acopla al disco de video 200. Cuando se estable-
ce el movimiento relativo entre el disco de video 200 y el
dispositivo captor 210, la informacién de video previamente
registrada procedente del disco se detecta y alimenta a los

circuitos de elaboracidn de sefinles 212 del aparato reproduc~

|
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tor. Los circuitos de eleboracién de gefizles 212 elaboran la
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sefial recuperadas para desarrollar una sefinl de video compuesta
que comprende componentes de impulsos de sincronizaciébn. la
seflal de video se alimenta g los circuitos deelaboracidn de

la gefial de video de un recepbor de televisibn 214 activado
también por la fuente de suministro 206 de corriente alterna
de 110 voltios y 60 Hz.

Lés circuitos de elaboracidén de la se-
fial del aparato reproductor de video 212 desarrollan adiconal-
mente impulsos de volbaje en un conductor 216 a&coplado a un
inductor 218, Los impulsos pueden estar separados por los com-
ponentes de los impulsos de sincronizacidén vertical proceden-
tes de la sefial de video recuperada o son sefiales que se sin-
cronizan con los componentes de los impulsos verticales. Los
impulsos de voltaje se acoplan de una formz inductiva desde
el inductor 218 a un inductor 220 conectedo entre el electro-
do de control de un rectificador controlado de silicio 222 y
un lado de la fuente de suministro de corriente alterna 206.
El trayecto de la corriente de los electrodos andédico y catbdi
co del rectificador controlado de silicio 222 se conecta en sg
rie con un inductor de nlclec de hierro 224 a través de la
fuente de suministro 206 de corriente alterna. El inductor de
nlcleo de hierro 7”24 funciona como parte del mecanismo frens-
do para el plato del diséo 202 y funciona de una manera simi-
lar al inductor de nficleo de hierro ilustrsdo en la figura 1.

En la préctica, cuando la wvelocidad
del movimiento relativo entre el disco de video 200 y el dis-
positiivo captor del disco de video 210 es de tal magnitud
que los componentes de los .impulsos de sincronizacién verti-

cal tiene lugar a su régimen normal, se desarrollan impulsos

en el electredo puerta del rectificador controlado de silicio
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222 que polarizan el dispositivo en conduccidén a un dngulo de
fase dado en cada ciclo de la sefial de .corriente alterna de 6Q
Hz, Si aumenta la velocidad del movimiento relativo entre el
disco de video 200 y el capbtor 210, .1a frecuencia de los impul
sos de voltaje desarrollados en el conductor 216 aumenta y

el rectificador controlado de silicio se polariza en conduc-—-
cibén antes en cada ciclo de la sefial de corriente alterna.
Esto aumenta el promedioc de flujo de corriente a través del
inductor de nficleo de hierro 224 y, por lo tanto, aumenta

la accidn de frenzdo en el plato del disco de video 202. Ia
accibén de frenado sumentada reduce la velocidad del movimien-
to relativo entre el disco de video 200 y el dispositivo cap-
tor 2lo, do cual, a su vez, reduce la frecuencia de la sefigl
de video recuperada.

Si se redujera la velociddd del movi-
miento relstivo entre el disco de video 200 y el dispositivo
captor del disco de video 210, se reducirfa la frecuencia
de los impulsos de voltaje desarrollados en el conductor 216.
Esto polariza el rectificador controlado de silicio 222 en
conduccibén m§ tarde en cada ciclo de la seflal de corriente al-
terna. Como resultado, fluye un menor promedic de corriente
a través del inductor de nficleo de hierro 224 y se reduce la
accién de frenado en la rotacidn del plato del disco de video
202. Esto permite que aumente la velocidad de rotacidén del
plato del disco de video 202. Ia accidn de frenado reducida
aumenta la velocidad del movimiento rela tivo entre el disco
de video 200 y el dispositivo captor del disco de video 210

aumentend por lo tanto la frecuencia de la sefizrl de video re-

cuperads.
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Descrita suficientemente lz naturaleza del

-NOTA -

invento asi como le manera de realizarse en la prdctica debe
hécerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas
son susceptibles de modificaciones dé detalle en cuanto no
alteren su principio fundamentsl. También se hace constar que
el invento corresponde a ung solicitud de patente presentada
en Inglaterra hajo el nfimero y la fecha siguiente: 18045/72
de 19 de Abril de 1.972., acogiendose por lo tanto e los bene
ficios que conceden los Convenlos Internacionales en vigor,
siendo lo que constituye la esencia del referido invento y
por lo que se solicita una Patente de Invencidn por 20 aflos
en Espafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE CONTRQL
DE VELOCIDAD PARA SISTEMAS DE REPRODUCCION DE VIDEC, carac-
terizandose por lo siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en dispositivos de
control de velocidad para sistemas de reproduccibén de video
donde una sefial previamente registrada se recupera desde un
disco por medio de unr dispositivo captor cuando se establece
el movimiento relativo entre dicho disco y dicho dispositivo
captor y donde es necesaria una velocidad predeterminada de
dicho movimiento relativo para el debido funcionamiento de di-
cho sistema, cuyo sisteme de control de velocidad comprende: u
plato giratorio para sostener dicho disco, caracterizados por-
que dichos dispositivos de control de velocidad comprenden
medios de transmisidn acoplados a dicho plato para impulsarlo
en rotacidén y establecer, por lo tanto, un movimiento relati-

vo entre dicho disco y dicho dispositivo captor, haciendo la

velocidad de marcha lihre de dicho plato que la velocidad de

dicho movimiento relativo esté por encima de la citada velo-
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cidad predeterminada; una estructura generadors de campo mag-
nético sensible a una sefal de error pars ajustar la veloci-
dad de rotacidén de dicho plato giratorio con el fin de contro-
lar la velocidad de dicho movimiento relativo entre el citado
disco y dicho dispositivo captor; un dispositivo generador de
senial de error acoplado @ la citada estructura generadora de

campo magnético para generar una sefisl de error representati-

i

va de la desviacién de la velocidad de dicho movimiento rela

tivo a partir de la citada velocidad predeterminada; hacieundo
dicha sefial de error que la citada estructura generadora de
campo magnético ajuste la velocidad de rotacidén de dicho pla-
to giratorio en una direccidén que reduce la desviacién de la
velocidad de dicho movimiento relativo a paritr de la citada
velocidad predeterminada.

2,~ Perfeccionsmientos segln la reivindica-
cibén 1, caracterizados porque dicho plato comprende una parte
conductiva y dicha estructura generadora de campo magnético
genera un campo magnético que establece corrientes pardsitas
en la citada parte conductiva del plato girabtorioc que crean una
fuerza que tiende a oponerse a la rotacién de dicho plate

%,- Perfeccionamientos segln la reivindica-
cién’l, ceracterizados porque dicho dispositivo generador de
sefial de erpor elabora la gefial recuperada de dicho disco
durante el funcionamiento de dicho sistema de reproduccidn,
para determinsr la desviacidén de la velocidad de dicho movi-
miento relativo & partir de dicha velccidad predeterminada.

4,~- Perfeccionamientos segln la reivindica-
cidén 3, caracterizados porque dicha seflal es una sefial. de.

video compuesta y dicho dispositivo generador de gefial de

error elabora las partes de los componentes de los impulsos de
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sincronizacidn de dicha sefial de video, para determinar la dels

viacidn de la velocidad de dicho movimiento relativo a partin
de la citada velocidad predeterminada.

5.- Perfeccionamientos, segun la reivindica~
6idn 1, caractefizados porque dichos medios de transmisgidn,
comprenden un motor que se activa desde una fuente de poten~
cial de corriente alterna, y dicha estructura generadora de
campo magnético comprende un disgpositivo que tiene un primer
electrodo, un segundo electrodo y un electrodo de control,
conectdndose el primer y el segundo electrodos de dicho dis-
positivo en serie con dicha estructura generadora de campo
magnético y la citada fuente de corriente alterna, y acopldn
doge el slectrodo de control de dicho dispositivo al citado
dispositivo generador de sefial de error de forma que dicho
digpogitivo se polarice en conduccidén a un dngulo de fase en |:
cada ciclo de dicha corriente alterna gque establece un prome
dio de corriente a travds de la citada estructura generadora
de campo magnético para producii una fuerza que ajusta la ve-
locidad de rotacidn de dicho plato con el fin de reducir la
desviacidén de la velocidad de dicho movimiento relativo a pax
tir de lg citda velocidad predeterminada.

6.~ Perfecclonamientos, seg¥n la reivindica-
cidn 5, caracterizados porque dicha estructura generadora de
campo magnético comprende un inductor de ndcleo de hierro si-
tuado adyacente a la ecitada parte conductiva del plato gira-
foric.

T.~ Perfeccionamientos, segdn la reivindica-
¢idn 5, caracferizados porque dicho motor se acopla mecanica-~

mente a dicho plato girdorio de forma que dicho plato girato-

rio se pueda ajustar para tener una velocidad de rotacién asi

=
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crona con resgpecto a la velocidad de rotacidén de dicho motor.

8.- Perfeccionamientos en dispositivos de OQJ
trol de velocidad para sistemas de reproduceidn de video, tal
¥y como queda sustancilalmente descrito en la presente Memoris
e 1lustrado enles dibujos adjuntos.

Egta Memoria consta de 25 hojas escritasg a

ndquina por una sola cara.

mageia, 1® AR 1973

RCA CORPORATTION,
« GUMEZ ACEBY Y MODEL
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