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El invento se retfiere a sistemas de re-
produccidnes del tipo de disco y, de un modo mds parti-
cular, a la provisidén de acoplar eléctricamente un dis-
00 que tiene un recubrimiento conductor a través del elg

5a nento de védstago del disco & un punto de potencial de re



5

10,

15,

20,

25.

80.

"| Espafiola n? 401079 presentada el 22 de Marzo de 1.972.

513864 -

ferencia.

En ciertos sistemas de reproduccidn de discos de vi-
deo, la informacidén de video se registra por medio de varia-
ciones geométricas en el fondo de un surco de espiral sobre
la superficie de un disco. ILe superficie del disco compren
de un material conductivo cubierto por una delgada capa de
material dieléetrico.

Una aguje de gseguimiento se acopla al surco sspiral y

comprende un electrodo que coopera con el material conductivo ¥

L

el recubrimiento dieléctrico para former un capacitor. ILes

sigstemas de este tipo se describen en la Solicitud de Patente

En los sistemas del tipo ecitado anteriormente, -segun
glra el disco, un lado del electrodo conductor de la aguja,
mientras corre en el surco del disco, coopera con la grabacidn
para establecer variaciones capacitativas debidas a las varia
clones geométricas en el surco espiral. ZEl capacitor formado

por el disco y la aguja se acopla a un circulto sintonizado.

Las variacilones capacitativas resultantes se detectan pa

rea proporcionar sefiales de salida en funcidn a la informacidn
registrada ¢ grabada.

Los registros del tipo de disco que comprenden el tipo
utilizado en los sistemas reproductores de capacitancla varia
ble glran a velocidades relativamente elevadas y son suscepti
bles de acumular une carge eléctrica éobre los mismos. Dicha
carga acumulada puede dar lugar a potenciales sobre el disco
que llegan a alcanzar wientos de voltiés. La acumulacidn de
carga sobre el disco puede ccurrir antes ¢ después de que el

usuario introduzca el disco en el sistema de reproduccidn.

El electrodo de aguja de dicho captor del tipo de disco
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de ideo electrdnico suele ser muy delgado.

pesor del electrodo puede tener 4.000A¢ ¢ menos, Otros tipos dj
sistemas de reproduccidén de la grabacidén de discos puede utill
zar, por ejemplo, agujas 6 transductores captores de tipo cerd
mico ¢ magnético, sensibles a la presidén, que suelen ser ins-
trumentos delicados.

La colocacién de un dispositivo de reproduccﬁén co
mo es una aguja, guardando una relacidén de proximidad of@e;cog
tacto con dicho disco cargado, puede producir una descarge del
disco a través del dispositivo ceptor. Dicha descarga pfoﬁuoe
una corriente a través del dispositivo captor que 1o pueaéﬁde~
teriorar 6 destruir. '
Segin el invento, un sistema de reproducciéﬁiﬁé un
disco grabado que tiene una capa donductiva, eomprenderﬁnfvés~
tago montado para girar con un plato giratorio. Se utiliza un
dispositivo para establecer un trayecto conductivo desde una su
perficie principel del disco a través del vdstago. Se habilita

medios que comprenden une parte conductiva adaptada pare coope

3

rar con la superficie principal de dicho disco con el fin de for
har contacto elécirico con la superficie del mismo.
El dispositivo se monta en el vdstago pars ponerse
b1 econtacto con la superficie prineipal del disco cuando se co-
loca sobre el plato. Se acoplen medios a la parte conductiva
del primer dispositivo para proporecionar un trayecto conducti-
vo, & través del védstago hasta un punto de potencial de referen
cia del sistema de reproduccidn.
El invento se comprenderd completamente en el trang
curso de la deseripcién detallada que sigue, tomando como refe

rencia los dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1, es una vista en perspectiva de un ti~
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po de reproduccién de disco de video para detectar la capaci-

tancia entre una aguja y el disco, con el fin de reconstrulr
la informacidén de video.

La figura 2 es una vista en seccidén longitudinal, s
mayor escala, de una parite del disco con surcos de la figura 1
¥y una vista parcial en perspective de una aguja seguidora de
un sistema de reproduccidn del tipo de disco de video,

La figura 3 es una vista en perspectiva de uvu dis-
positivo de védstago de contacto con el disco sesin el invento,

La tigura 4 es una vista tomada a lo largo de la 11
nea de corte vertical 4-4 de la figura 6, é ilustra una modali
dad del intento en un primer estado.

Ia figura % es la misma vista en seccién vef@;cal
que la figura 4, e ilustra la modalidad de la figura 4 en un
estado adicional.

La figura 6 es una vista en planta superibr pare!
del dispositivo de la modalidad ilustrada en las figuras 4 y 5
Le figura '/ es una vista tomada a lo largo de la linea verti-
cal -7 de la figura 9, e ilustra una modalidad adicional del
invento en un primer estado.

Ta figura 8 es la misma vista vertical de la fi-
gure T, e ilustra la modalidad de la figura 7 en un estado
adicional.

Ta figura 9 es una vista tomada a lo largo de la

linea de corte 9-9 de las figuras Ty 8, ¥y

La figura 10 eg una vista en perspectiva despie+t

zada de las modalidades de las figuras 7-9.

Tomemos ahora como referencias 1los dibujos don-

de los nimeros iguales de referencias indican elementos similat

res en las diversas vistas.

!
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La figura 1 ilustra un tipo de sistema de reproduccidén de
grabacién en disco de video que detecta la capacitancia entre
una aguja y la grabacidén del~ uisco para reconstruir la infor-
macién de video. En sistemas de reproduccibén de discos de wvi-
deo del tipo ilustrado, la informacién de video estd contenidsg
en forma de variaciones geométricas rn el tondo de un surco
espiral 3 sobre la superficie del disco 5., Segun se illustra
con detalle en la figura 2, el disco comprende un dielééﬁrico

delgado '/ que recubre & un meterial conductivo 9 dispuesto so-

bre un substrato dieléctricolll. La aguja de seguimiento i3,

que se acopla en el surco espiral 3 del disco, sogtiene .un elep%-

trodo conductivo 15 que coopera con el material conductivo y
el dieléctrico sobre el disco para formar una capacitéhéia.

El sistema de reproduccién 1/ comprende unfpla~
to giratorio 1@ue sostiene y hace girar al disco. El plato
giratorio se mueve gracias & un motor y a unmecanismo'deitrans-
migidén, no ilustrados en la figura, & una velocidad de rota-
cién de por ejemplo 450 r.p.m.

Dentro del recinto conductivo 23, un brazo de
gustentacidn de la aguja conductivo 25 ge monta en un extremo,
por medios no ilustrados, para permitir que el brazo de la
aguje se mueva en direccidn lateral asl como vertical durante
el funcionamiento. La aguja 13 se sujeta al extremo libre del
brazo con el electrodo de la aguja 15 acoplado eléctricamente
al brazo 25. Una abertura 2/ en el recinto 23 permite que la
aguja 13 pase a través del recinto y se ponga en contacto con
el disco., EL recinto conductivo 23 con el brazo de la aguja 25
ge mueve en la direccdn que indica la flecha 29 para permitir

que la aguja 13 sige los surcos del disco.Esto se puede reali-

zar mediante un eje conductor adaptado mediante un mecanismo
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de acoplamiento, no ilustrado en la figura, que se acopla al

-6 =

recinte 23.

El brazo de sustentacidn de la aguja conductiva 25
¥y el recinto circundante 23 pueden formar una linea de trans-
nisgidn para la alimentacidn de seriales entre la aguja y la cir
euiteria de reproduccidén de las sefales, que no se ilustre pe-
ro que estd comprendida en el sistema de reproducciém 1(. El
recinto 23 puede alojar parte de la circuiteria de reproduccion
para reducir al minimo la capacitancia pardsita y la interferen
cia eléctrica, poniendo la circuiteria a corta distanciajde la
aguja captora 13. Ia circuiteria de reprodqccidn comprgnﬁé un
circuito oscilador y sintonizado que se referenciam a un‘punto
de potencial de referencia para el sistema de reproducélpﬁ.

La frecuencia de la sefial deél oseikador, que»ﬁuéde
gser del orden Qe varios cientos de megaciclos, se acopla a 1la
linee de transmisién. Ia Linea de transmisién se scopla tam—
bién e la capacitancia variable formada entre el electrodo de
le aguja 15 y la cape metalizada 9 del disco 5.

Segin gire el disco de video, el electrodo conducti |
vo 15 de la sguja coopera con el disco 5 para establecer varig

ciones capacitivas debido & las variaciones geométricas exis-

|tentes en el fondo del surco. Un trayecto de retorno para la

capacitancia de la sefial puede habilitarse gracias a la capaci
tancia formada entre la capa conductivea 9 del disco y el plato
giratorio 19, El platbh giratwrio se fabrica para que sea con-
Guctivo y se conecta a un punto de potencial de referencia pa-
ra el sistema de reproduccidn que puede ser masa. La capaci-

tancia de la sefial variable proporcionade se puede utilizar pa

ra hacer variar la resonancia del circuito sincronizado excita

do por el oscilador. Ia circuiteria de reproduccién en el sis
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tema 17 puede comprender un circuito detector apropiado, no
ilustrado. Dicha circuiteria puede convertlr los cambios resg
nantes en una sefial que varia en amplitud. Esta senal varia-
ble se puede elaborar entonces de una manera apropiada & l& co
dificacidén de la sefial empleada en el disco para derivar una
gefial de salida,

Las funciones de operecidén mecdnica y eléctrica}del
gisteme de reproduccidén se controlan & través de un acog?ﬁqieg
to apropiado & los botones de mendo 31, pero no formen perte
del presente invento.

Segun se ilugtra en la figura 1, el sistema dg'feprg
duceidn tiene un vdstago de centraje del disco 33 que coﬁpren—
de un elemento 35 montado en el mismo que puede establééé?'eog
tacto eléctrico con la superficie principal del disco é&y@cens
te a su abertura., Una exposicién completa de la funcidn y ope
racién de ésta caracteristica se describe mds adelante aon de-
talle.

La figure 3 ilustra un plato giratorio 37 que com-
prende un védstago de centraje de disco 39. EL vdstago tiene
preferiblemente una seccidén transversal circular y estd forme-
da por materigl conductivo como es el metal. ILa parte inferior
del vdstago 39 pasa a través del plato 37 y se monta para girarn
con el pleto por medios no ilusirados en la figura. La parte
inferior del védstago se conecta a un punto de potencial de re-
ferencia para el sistema, que puede ser gegun se ilustra una
masa eléctrica 39'. Un disco 4171, gue comprende una capa con-
ductive segun se describird méds adelante, se dispone sobre el
plato 37.

Una tira resiliente ¢ elemento de banda 43, que tieg

ne la forma general ilustrada en la figgra 3, se situa alrede-
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dor del vdstago 39. Ej elemento de banda 43 se fabrica de
acero eldstico U otro meterial conductivo. ILa banda general-
mente en forma de U 43 tiene una parte central que comprende
una abertura circular adaptada para recibir el vastago cuando
la banda no se encuentra sometida a esfuerzo. Las partes ex-
tremas 49 de la banda se extienden en direccion del plato 3/
que sostiene el disco 41, -

En la prdectica, la banda 43 se coloca a lo largo del
védstago 39 con las partes de los extremos 49 en contacto .con
une parte 51 de la superficie principal del disco, a traves de
le cual se extiende la caps conductiva y que rodea la abertura
en el disco. ILa posicién de la banda 43 & lo largo delivésta-
g0 es la necesaria para hacer que la banda flexe cuando las
partes extremas 49 se ponen en contacto con la superficie del
disco, moviéndose radialmente hacia fuera a partir del estado
gin tensidn de la banda. ILa flexidén de la banda forma un fir-
me contacto entre la banda conductiva 43 y la superficie del
disco 51. Este estado de flexidn hace gque la abertura central
45 de la banda adopte una configuracién no eircular agarrando
por lo tanto al vdstego, 39. Esto mantiene el contacto desea-
do de la banda con el disco, y al mismo tiempo proporciona la
conexion eléetrica deseada entre la banda conductiva 43 y el
vastago 39.

Refiriéndonos a las figuras 4-6, se ilustra un con-
junto de plato 2 para la reproduccidén de una grabacidn del ti-
po de disco 4. Ej conjunto giratorio tiene una parte 6 y com-
prende une superficie generalmente plane 8 y un elemento prefe
riblemente conductive 10 adaptado para reclbir y sostener el

disco 4. La parte inferior del plato giratorio 2 comprende un

cuello ¢ manguito cilindrico generalmente hueco 12, El plato
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2 se monta para girar con respecto a un elemento de bastidor

g9 -

de sustentacidén fijo 14 por medio de un conjunto de cojinete
16. Se comprenders que el plato se acopla a un motor G otro
dispositivo apropiade, no ilustrado, paras que gire el conjun~
40 del plato giratorio.

Una pieza postize tubular 18, que tiene un extre-
mo inferior confinade 20, se sitda dentre del casquillo 4? del
plato 2. Ia pleza postiza 18 se monta con ajuste forzaqbkq de
otra maners apropiada fija al casquillo 12 para girar con .el
plato. Ia pieza postiza 18 tiene una abertura 21 en suﬂéeyi-
feria, cuya funcidén se describird mas adelante. h

Un elemento de vdstago ded disco generalmeﬁte
cilindrido 22 se sitda dentro de la pieza postiza 18. ;Eiiélg
mento de vdstago 22 gira con la pieza postiza 18 pero pﬁéde te
ter movimiento de deslizamiento dentro de la pieza postizg 18
en la direccidn que indica la flecha 24. Un elemento reéilieg
te, como puede ser un muelle espiral 26, sostiene el elemento
de véstago 22 dentro de la piegze postiza 18.

BEL elemento de véstago 22 tiene una parte supe_
rior conificada 28 que sale de la pieza pogtiza tubular 18 hag
ta un punto situado mdéds alld de la parte de elemento de susten
tacidén del disco 10 del plato giratorio. El elemento de vés-
tago 22 tiene un rebajo interno 30, que se comunica con la par
te superior 32 y la parite periférica 34 del viastago para for-
mer wna ranura. En el interior del rebajo 39 ge encuentra un
elemento generalmente en forma de gancho 36. La parte alarga
da 38 del elemento 36 se mnta con movimiento pivotal alrededor
de un pasador 40, sujeto al elemento de vdstago 22. ILa sec-
cidn curvada 42 del elemento 36 tiene movimiento para penetrar

en el rebajo 30 del véastago 22 y para salir del mismo y tilene
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sustentacidn del disco 10.

En el interior del rebajo 30 se encuentra un elemen
to resiliente 46 como puede ser un resorte de ldmina eldstica.
El elemento resiliente 46 se sujeta al elemento de vdstago 22
por medio de una espigs moleteada 1w otro dispositivo de suje-
cién epropiado. Una parte 48 del elemento resiliente 46 coo-
pera con una superficie 50 del elemento 36 para proporcionar
el empuje de rotacidén del elemento 36 alrededor del pasador 40
Una parte adicional del elemento resiliente 46 se ha dollado
en este caeso formando un saliente 52. Ej saliente 52 se "dis-
pone para moverse en el interior de la abertursa 21 con‘ei fin
de limitar el movimiento del elemento de védstago 22 dentro de
la pleze postiza 18.

El funcionamiento en s ecuencia de la modalidad ilus-
trada en las figuras 4-6, se describird con respecto a la coop
racidén gue mantiene con el elemento de disco 4. Ej elemento de
disco 4 tiene una abertura central 54 y puede ser del tipo de
disco de capas multiples utiligado en sistemas de reproducecion
de capacitanclas variable. Segun se ilustra, el dicso 4 consig)
te en un subgtrato dieléctrico 56 debajo de una capa conductivy
metalizada 6 de otro tipo 58.

La capa conductiva 58 comprende preferiblemente una
parte expuesta 60 que rodea a la abertura central 54 para coo-
perar con la parte 44 del elemento 36, teniendo la parte de sux
co partador de informacidn del disco 4 una capa dieléctrica pre
feriblemente delgada 62. En algunos casos, debido & un enmas-
caramiento incompleto, por ejemplo, se puede producir una capa

dieléctrica delgada con un espesor de tan s0lo unos cuantos

Angstroms sobre la parte que rodea la abertura del disco.
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No obstante, se ha averiguado, que en cualquier cix
cimstancia el contacto del elemento de véastago mévil 36 con la
paete del disco adyacente a la abertura produce un trayecto con
ductivo protector entre el disco y el elemento 36.

El elemento de disco 4 se dispone en primer lugar,
gegun indican las lineas de puntos y rayas en la figura 4, con
la abertura 54 por encima del vdstago del disco 22 y alinéada
con el mismo. E1 disco 4 se mueve entonces en direcciéglﬁes—
cendente sobre la parte superior 32 del elemento de Véstagd 22.
Este movimiento descendente del disco 4 hace. que el
elemento en forma de gancho 36 gire a derechas, contra +a;éc—
cién del elemento resiliente 46. Esta rotacién del elemento

36 en la renura de rebajo 30, permite el paso del eleméﬁfg'de
disco 4 en sentido descendente a Lo largo de la superfiéié c6-~
nica 28 del elemento de vdstago 22. La abertura del disco 54
tiene las dimensiones necesarias para permitir el paso a lo. lan
o de la superficie periférica 28, de forma que el disco 4 se
coloque por debajo del nivel de la parte 44 del elemento 36.
Bn ésta posicidén del disco, el elemento 36, bajo la
influencie del elemento resiliente 46, gira a izquierdas. Ia
Eotacidn a izquierdas del elemento 36 hace que la parie 44 del
elemento en forma de gancho 36 se salga de la ranura de rebajo
30 en el elemento de vdstago 22. ILa accidén del elemento resi-
liente 46 empuja la parte en forma de gancho 44 en direccidn
descendente hacia el conjunto de plato giratorio 2, hasta que
e egtablece el contacto entre la parte en forma de gancho 44
v 1la superficie 60 del elemento de disco 4.

El paso del disco 4 que se apoya sobre la superfi-

cie cénica 28 del vdstago del disco 22, hace que el elemento de

vadstago 22, con el disco 4, se mueva en direccién descendente.
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Egte movimiento descendente del vdstago del disco 22

hace que el elemento de resorte resiliente 26 se comprima,deg

del plato, segun se 1lustra en la figura 5. Se comprenderd
que le rigidez del elemento de resorte resiliente 26 se elige
para sostener el elemento de vdstago, cuando no sostiene un
disco, en la posicidén ilustrada en la figura 4, al par que per
mite el movimiento del elemento de védstago bajo la influencia
del disco para gsituar el elemento de vistego segun se ilustra
en la figura 5. ‘ aﬂ:-
Por lo tanto, se establece un trayecto conductivo
desde Lla superficie principal del elemento de disco 4 a través
del vdstago 22 hasta un punto de potencial de referencié,como
gsigue: ELl elemento 36, que comprende la parte 44, se fabrics
de un material conduc tivo, que puede ser metal. EL material
del cuerpo del elemento de vdstago 22 se fabrica también de
material conductivo, sirviendo el pasador 40 como conexion con
ductiva entre el elemento 56 y el elemento de vastago 22. El
elemento resiliente 46 se puede fabricar también, 6 como varia
te de un material conductivo, proporcionando por lo tanto una
conexidén conductiva del elemento 46 con el védstago 22. Ia
parte inferior 20 de la pieza postiza 18 se acople eléctrica-
mente a un punto de potencial de masa, indicado esquemdticamen
te por el s'imbolo 64. El elemento de védstago resiliente 26
ge febrica también para que sea conductor de la corriente, con
el fin de completar un trayecto de la parte del extremo 20 de
la pieza postiza 18 hasta la parte inferior conductiva 66 del
vdstago 22. Ias partes superiores de la pieza postiza 18,que
rodean al vdstago 22, se pueden fabricar también de material

conductivo, proporcionando por lo tanto un trayecto conducti-

|1=]
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vo adicional a masa.

Para quitar el disco, dicho disco 4 se lleva en di-
reccion ascendente separdndolo del elemento de sustentacibn 10,
Este movimiento ascendente del disco hace que el elemento 36
gire a derechas situando le parte 44 dehtro del rebajo 30.
Esta posicidn replegada del elemento 36 dentro del
vdotggo permite que continie el movimiento del disco 4 a.,Lo laﬂ
g0 de la superficie conificada 28 hasta que el disco quqdé-pés
alld del vdstago 22. Después de ésto, se hace que el eiééghto
36 gire de nuevo a izquilerdas bajo la influencia del elqgénﬁo
resiliente 46, haciendo por lo tanto que la parte del extiéﬁo
14 galga de nuevo del rebajo 30 del véstago. Se comprenééfé
que el elemento 46 estd dotado de fuerza eléctrica sufiéiéﬁte
para asegurar un contacto con el disco, pero cediendo sﬂfiéieg
temente para permitir que retroceda el elemento 36 dentro del
vastago.
En la figure 7 se ilustra un conjunto de plato gi-
ratorio 70 que se monta para gitar con respecto a wun bastidor
He sustentacidn 72 por medio de un cojinete 4. Se comprende-
rd que la rotacidn del conjunto de plato girat aio se puede reg
Llizar acoplando la parte del extremo inferior (6 del conjunto
He plato giratorio 710 & un motor ¥ otro disgpositivo impulsor
Bpropiado no ilustrado. La parte superior '8 del conjunto de
blato comprende una superficie generalmente plana 80, de prefe
Fenoia conductiva, y un elemento de traccién 82 para sostener
in disco. ILa parte superior 78 se une a la parte inferior 6
del conjunto de plato mediante una mrte de manguito hueco gene
ralmente cilindrica 84. ILa parte superior (8 del conjunto de

blato (0 comprende un rebajo 6 seccidén ahuecada 86, que rodea

b un eje 88 situado en la parte hueca 90 del manguito 84, ElL
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eje 8Y se sostiene en la cavidaed 90 por medio de un elemento |
resiliente 94, como puede ser un muelle, pero tiene movimiento
deslizante en la direccion que indica la fiecha 92.
Un elemento en forma de cipula generalmente anular
06 estd sostenido por el extremo 98 del eje B8, E1 elemento
D6 tiene un reborde inferior anular 100. En ausencia de la in
fluencia del peso de un disco, el reborde 100 queda situado por
hin muelle 94 quedando adyacente a la supertficie superior del
#lemento de sustentacion del disco 82. ILa parte central del
slemento 96 conriene un agujero avellanado 102 donde se -dispo-
he un elemento de columna de montaje 104, E1 elemento 96 se
sujeta al eje 88 por medio de un espdrrago 106 acoplado.al eje
38, que coopera con une abertura roscada 108 en el elemento 104
El elemento 96 comprende una superficie supefiof 110
nue se extiende radialmente a partir de la avertura 102 y se in
plina descendente hacia el elemento de sustentacidn del disco
42 del conjunto del plato giratorio 0.
Un par de selementos desiizantes con une Forma gene—
ralmente rectangular 112 se disponen para moverse & lo largo de
La superficie 110 del elemento 96. Cada uno de los elementos
12 tiene un saliente en forma de gancho 114y al que se une al
extremo de un elemento de muelle 116. EL otro extremo del ele
mento de muelle 116 se sujeta a una lenglieta 118 que forma una
parte del elemento 104. Los elementos de muelle 11v empujan
los elementos deslizantes 112 en dirececidén a la columna de mon
taje 104,

Un elemento anular adicional 120 estda provisto de
una superficie inferior cdncava 122 que se dispone para coope
rar con la superticie 110 del elemento 96. ILa superficie 12z

del elemento 120 tlene un par de canales dirigidos radialmente
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6 raniras 124, que se comunican con la superficile periiérica

126 del elemento 120. ILos canales 124 proporcionan una gula
para los elementos deslizantes 112 situados en la misma. EL
elemento 120 tiene una abertura central 128 que lo atraviesa.
Un elemento de tornillo atraviesa la abertura 128 y se monta
en el taladro roscado 10u para sujetar el elemento 120 a la co
lumna de montaje 104. E1 elemento de tormillo 130 queda confi-
nado por un elemento de tapa 132 que se coloca en un reééjbifo;
mado en Lla parte su@erior del elemento 120, :
Segin se ilustra en la figura (, la superficie pér;
férica de 1los elementos anulares 96 y 120 se alinean para:foru
mer una superficie conificada para recibir la abertura de vn
Flsco. En le modalidad de las figuras 7-10, se utilizae- un .dis
0 134 gque puede tener la estructura descrita con rela016n al
plemento de disco 4 de las figuras 4-6. No obstante, se obser
vard que el elemento de disco 134, segun se ilustra enilétfigg
ra (, tiene una abertura 136 prelreriblemente mayor gque la aber—
turs 54 del elemento de disco 4 de la figura 4.

En el funcionamiento de la modalidad ilustrada en
lag figuras '/-10, el elemento de disco 134 se situa, segun indi)
can las lineas de puntos y reyas, por encima de los elementos
120 y 96, que forman juntos el conjunto de véstage 138. El dis
o 134 se mueve en sentido descendente segun indican las fle-
chas 140, pasando la abertura 136 sobre la superficie conifica
ja formeda por los elementos 120 y 96. Segun se ilustra con
Jineas sélidas en las fifuras 7 y 8, el disco 134 se sitda por
debajo del nivel de Los elementos deslizantes 112 situados en
Los canales 124 del elemento 120, Se comprenderd que para si-

tuer inicialmente el disco sobre el conjunto de véstago 138, el

plato /0 y el conjunto de véstago 138 se encontraran en estado
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junto de védstago 138 produce el movimiento descendente del eje
88 y el conjunto de vdstago 138 en la direccidn que indica la
fleche 142. ILa parte inferior 144 del eje 88 hace que el ele-
mento de resorte 94 se comprima contra la superficie 146 de lm
parte inferior 76 del elemento 84, EL movimiento del eje 88
permite que el elemento de disco 134 adopte una posicidn soste
nida por el elemento 82 del conjunto de plato /0, segun se -ilug
tra en la figura 8.

El conjunto de plato 70 se ve ovligado shora s girar
por ejemplo en la direcciodn gue iﬁdioa la flecha 148. EL con-
junto de véstago 138 que se encuentra dispuesto en el cqﬁjunto

de plato giratorio se vé obligado & girar en la direccién indi-

138 hace'que se desarrolle una fuerze centrifuga sobre los ele
mentos deslizantes 112. Bajo la influencia de esta fuerza cen

srifuga, los elementos deslizantes 112 se mueven en direceion

£l movimiento de 10s elementos 112 hace que se proyecten o sal
gan mds alls de la superficie periférica del conjunto de védsta
£o 138, segun se ilustra en la figura 8. Los elementos 112 se
mueven & lo largo de la superficie inclinada en sentido descen

dente 110 del elemento 96 en direccidén al plato giratorio 0, !

cada por la flecha 148. La rotacién del conjunto de vastago i

salie te radial a traves de los canales 124 del elemento 120. 1.

hasta que se establece un firme contactd entre los elementos
112 y una superficie principal del disco 134.
El movimiento de 1os elementos 112 se efectia con-
tra la fuerzae de elementos de muelle 116. Se comprenderd que
la fuerza eldstica de los elementos 116 habréd de ser la necesa

ria para tener la seguridad de gue los elementos 112 se situen

dentro de la periferia del conjunto de véstago 138, cuando el

P
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congunto estd estacionario. No obstante, la fuerza eldstica
de 1los elementos 116 es suficientemente cedente para permitir
que los elementos 112 salgan radialmente bajo la influencia dg
la fuerze centrifuge segun gira el conjunto de vdstago 138.

Para formar un trayecto conductivo desde la super
fiele principal del disco 134 a travds del véstago, por 1o mg
nos la parte inferior 76 que comprende la supergicie 14§}se
faorica de materiel cendyutivo. La parte 76, segun sei?lus-
tra esqueméticamente en las figuras 7 y 8, se acopla a.nn'pug
to de potencial de referencia del sisteme de reproduecién;que
puede ser masa. Esto se puede realizar de una manera 9oébci~
da. DPara completar un trayecto desde uns superficie princi—
pal del disco 134, los elementos deslizantes 112, ele@éhﬁos
de resorte 116, columna de montaje 104, elemento de ejé'88 ¥y
elemento resiliente 94 ge fabrican de material conductivu.

Como variante, todos los elementos mencionuGos en
Gltimo luger se pueden Ffabricar de un material no conductivo
como es el pléstico. Ep dicho caso, los elementos se fabrican
de forma que comprendan partes conductivas interconectadas que
formen un trayecto continuo entre la parte de borde 152 y los
elementos 112 y el punto de potencial Qe masa 150.

N O T A

Descritea suficientemente la naturaleza del inven-
t0, asi como'la manere de realizarlo en la prédctica, debe ha-
cerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas,
son susceptribles de modificaciones de detalle,en cuanto no al
teren su principio fundamentel; Tambien se hace constar que el
invento se refere a una Solicitud de Patente presentada en

Inglaterra,con fecha 19 de Abril de 1.972, ne 18044 /72; aco-

&iéndose por lo tanto a los beneficios que conceden 1os Con-
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venios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la

esencia del refer:do invento y por lo que se solicita Patente
de Invencion por 20 afios en Espefla,sobre: Perfeccionamientos
en sistemas de reproduccién para grabaciones en disco; carac-
terizdndose por lo sigulente:

1.~ Perfeccionamientos en sistemas de rerroduccidn
para grabaciones en disico del %ipo que tilesne una superficie
conductiva y que es susceptible de acumular una cargs eiéetri-
ca de magnitud suficiente para deteriorar un dispositivo captor
empleado pare treducir dicho disco, que comprenden un plato gi
ratorio y un vdstago de centraje del disco montado para girar
con dicho plato giratorio, caracterizados porque dichos éiste—
mes compfenden un elemento conductivo montado en dicho vastago
y que sale del mismo en contacto con la superficie conductiva gde
un disco colocado sobre dicho plato, y medios que acoplan dichd
elemento conductivo a traves de dicho vdstago a un punto de po
tencial de referencia para dicho sistema de reproducciédn.

2.— Perfeccionamientos segun la reivindicaeclén 1,
caracterizados porgue dicho védstago tiene un rebajo, presentando
dicho elemento conductivo una sececidén en forma generalmente en
gancho Permede en un extremo del mismo, disponiéndose en dicho
rebajo medios para montar de una forma piwetal dicho elemento
conductivo & dicho véstego, saliendo la citada seccidén en Ffor-
ma de gancho del citado vastago, en difeceidn a dicho plato, y
medios regilientes acoplados al citado elemento pers obligar a

didho plate, y medios resilientes acoplados el citado elemento

para obligar a gue se mueve dicha seccion en forma de gencho
para formar contacto con un disco cuando se coloca cobre dicho
plato,.

3.~ Perfeccionamientos segun la relvindicaciodn 17,
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caracterigados porque dicho disco tiene une gbertura adaptada

pararecibir el elemento de vidstago del disco, comprendiendo di
cho elemento conductivo une parte conductivae adaptadea para cog
perar con la guperficie principal del disco y establecer una ri
lacidn de contacto conductivo con el mismo, medios para montar
dicho elemento conductivo sobre el citado elemento de vastago

con movimiento entre una primera posicidn cuando dicho elemen

%o del véetago no gira, y una segunda posicién en respugé}g al
movimien%b de rotacion del ditado elemento de vdstago, ééq§o~

niéndose el citado elemento conductivo en dicha primera{ﬁosi—

cidén sin Bacer contacto con dicho dieco, acopléndose dichb:elg
mento conductivo en la citada segunda posicidn a la supéfficie
principal de un disco colocado sobre dicho plato. o

4 .~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidﬁ-j,
ceracterizados porque se disponen medios gue funcionan para em
pujar dicho elemento conductivo hacia la c¢itada primeré,pbsi-
c¢idn,

5.— Perfeccionemientos seguin la reivindicacién 3,
caracterizados porque dicho elemento conductivo en la citada
primeras posicidén se dispone dentro de unos limites definidos
por la proyeccitén de la citada aberture en dicho disco.

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque 8l disco se dispone alrededor de una su-
perficie periférica del citado elemento de vdstago del disco,
situdndose dicho elemento conductivo en la citada primera posi
cién dentro de dicha superficia periférica del citado véstago

del disco, sobresaliendo el elemento conductivo en dicha segun

da posicién més alld de la superficie periférica de dicho vés-

tego en cantidaa suficiente para hacer que diche elemento con

ductivo se acople a le superficie principal de un disco coloca

7
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do sobre dicho plato.

‘T+= Perfeccionamientos segun le reivindicacidn b, ca-
racterizados porque se disponen medios de montaje para montar
dicho elemento conductivo y proporcionar movimiento de trasla«:
cién del citado elemento conductiveo en una direccién en dngu-
lo hadia el citado plato.

8.~ Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 6 o
{-caracyerizados porque dicho elemento de véstago comprende un
canal en comunicacién con la sﬁperficie perifericu de dicho
védstago; y porgue dicho elemento conductivo comprende un ele-
mento deglizante dispuesto en dicho canal para moverse 2 10
largo del miemo, y medios resilientes ac plados & dicio ele-
mento deslizante pera empjer dicho elemento conductivo en la
citade primera posicidu. T

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 8, ca
recterizados porque dicho canal forma dngulo en una direccidén
dade hacila el citado plato y porque dicho elemento deslizante
se mueve en respuesta a la rotacién de dicho védstago a io lar
go del citado canal en la direccién dada citada para hacer que
ae ejerza unse fuerza & través de la citada parte conductiva del
disco cuando éste se encuentra sobre el plato.

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8, ca
racyerizados porque por 1o menos una parte de la estructura
de sustentacidn de dicho elemento de védstago se fabrica de ma
terial conductivo y porque dicho elemento deslizanie compren-
de medios conductivhs acoplados al citado elemento conductivo
y medios de resorte conductivos que interconectan el citado
elemento deslizente con dicha estructura de sustentacidn de

dicho elemento sde vasteago,

K 11.= Perfeccionamientos segun le reivindicacidn 1, c&
4

/
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recterizados porque dicho elemento conduetive es una banda
generalmente en forma de U que tiene una aberturs dispuesta al
rededor del eitado védgtagzo y guardando una relacidn de contac-
t0 conductivo con el mismo, teniendo dicha banda una primera
y una segunda partes extremas que se extienden hacia € clta
do plato y guardan una relacién de contacto con la supertficie
conductiva de un disco colocado sobre dicho plato. “;

12.,- Perfeccionamientos segiu la reivindicaci&ﬁl11,
cagracterizados porque dicha banda conductiva se fabrica aﬁ mag
terial resiliente, giendo deformable dicha aberturs en rospues—
ta a la flexién de la oitada bands para proporcionar confacto
entre dicha banda y dicho vdstago.

13.~ Perfeccionamientos en sistemas de reprodvccidy
para grabaciones en diecb; tal y como queda sustancialmenﬁe desg
crito en la ﬁresente Memoria, & iiustrado en los adjuntog{di—
buios. e
Esta Memoria consta de Veintiuna hojas,escritas
& méquina por une sola cara. -8 i, 1973
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