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Este invencidn estd relacionada con un siste-
me pars largar o cobrar automdticamente una longitud
de cable predeterminada,

Hasta ahora, ha sido costumbre en la pesca
de arrastre que el operador del chigre, al largar o
cobrar el cable de la red barredera o red de arrastre,
cuente el numero de marcas en el cable de la red., Di-
chos cables de la red de arrastre pueden, por ejemplo,
egtar marcados cada 25 brazas de longitud., ZEn dicho
sigtema conocido, es necesario que el operador del chi-
gre, durante todo el tiempo que estd largando y cobran-
do 6 virando, cuente visualmente el mimero de marcas en
el cable de la red de arrastre y opere el chigre manual~
mente de acuerdo con esto. Con objeto de facilitar la
operacién de contar en si, se ha propuesto utilizar un
medidor de longitud directamente conectado al chigre
de modo que en cualquier momento, puede ser indicado
visualmente cuanto cable hay largado, Sin embargo, se
continua dependiendo del control visual de la longitud
alargada o arriada, o cobrada o virada y, al mismo tiem-
po, del control manual del chigre, con el fin de parar
de largar o cobrar en el momento correcto,

El objeto de la presente invencién es PropoOr-
cionar un sistema en el cual las operaciones de largar

y cobrar pueden ser efectuadas autométicamente, de mo-
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do que la mano de obra en otro caso neceseria pars ope-

rar el chigre puede ser dedicada a otra labor,

De acuerdo con la presente invencidn un sis-
tema para largar o cobrar automdticamente una longi-
tud predeterminada de cable, especialmente para el uso
en la pesca de arrastre, comprende un chigre y uUn me=
didor de longitud conectado operativamente al cable del
chigre,. comprendiendo dicho medidor de longitud uneos
medios de control movibles y un par de emisores de se-
fial conectados eléctricamente al chigre, de modo que
una sefiel emitida detendyd a dicho chigre, siendo los
citados emisores de seflal regulablemente ajusitables
en la trayectoria del movimiento de losg citados medios
de control, por lo que la operacidn del medidor de
longitud por el chigre produce el movimiento de los
medios de control hasta que éstos actian sobre uno u
otro de los emisores de sefial en una posicidn prede-
terminada, que tiene por resultado la terminacidn
del largadoocobrado automdticos del cable del chigre,
dependiendo de cual de los dos emisores es actuado,

BEn la exposicidn siguiente, se describird
uns realizacidn en la cual el Arbol de accionamiento
del chigre estd conectado para accionamiento, con los

medios de accionamiento del medidor de longitud, para
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la correspondiente operacidém sincrona de los medios
de guia,

Con objeto de que la invencidn pueds ser com—
prendida més facilmente, ahora se describird una reali-
zacidn preferida de la misma, a titulo de ejemplo, con
referencia al dibujo que se acompafia, en el cual se
representa esquemdticamente un sistema para largar o
cobrar automdticamente una longitud de cable predeter—
minada,

Refiriéndose al dibujo, un motor de acciona~
miento 1 estd conectado, por medio de un drbol de accio-
namiento 2, con un tambor 3 para formar un chigre 4.

En el chigre estd inclufdo un equipo de regulacidn con-
vencionel de un tipo conocido en si, y este equipo es—
t4 designado generalmente en el dibujo por 5. El tam-
bor 3 estd montado en el extremo opuesto, por medio

del 4rbol 2, en un cojinete 6 y estd conectado a una
disposicidn de transmisor 7 el cual, a través de un ca- .
ble 8, estd conectado a una disposicidn de receptor 9,
para formar uns transmisidén sincro -~ eléctrica 7 - 9,
Ta disposicidén de receptor 9 estd conectada, por medio
de un 4rbol intermedio 10 y un engranaje 11, que tiene
una rueda dentada de accionamiento 12 y una rueda den-
tada accionada 13, con un arbol accionado 14 el cual,

por medio de un miembro de acoplemiento 15, esta co-
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nectado a un husillo roscado 16, El extremo opuesto

del husillo roscado 16 estéd montado en un cojinete

17. Sobre el husillo roscado 16 hay una tuerca 18 des-
plazable axialmente que estd giratoriamente acoplada
con el husillo roscado 16, pero impedida de girar con
relacidn al husillo roscado; en consecuencia, la tuer-
ca 18 sers desplazada axialmente en el husillo rosca~
do al girar el husillo roscado. La tuerca 18 estd pro-
vista de unos medios de leva 19, en la trayectoria del
movimiento de los cuales hay dispuestos dos interrupto-
res de sefial 20 y 21, uno a cada lado del husillo ros-
cado., Los interruptores de sefial 20 y 21 estdn conec-
tados por medio de las respectivas conexiones de cable
22, 23 al equipo de regulacidn 5 del chigre, Los inte-
rruptores 20, 21 estdn conectados a unos soportes res-
pectivos 24, 25 que son geparadamente zjustebles axial-
mente a 1o largo del husille rogcado 16 pars disponer
los interruptores en posiciones deseadas en la trayec-
toria del movimiento de los medios de leva a lo largo
del husillo roscado 16. La tuerca 18 estd provista, de
una menera conocida, de un indicador 26 el cual, por

el movinmiento axial de la tusroca sobre el eje roscedo
esta destinado a deslizarse lentemente de forma corres-
pondiente sobre una escala 27, de modo que indiquen asi

la longitud de cable largada o cobrada en cualquier mo-
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res 20, 21 estédn provistos de unos indicadores res-
pectivos 28,29, para indicer las posiciones de los in-
terruptores relativamente 2l movimiento del cable cuan
do se estd largando o cobrando. Ias posiciones de los
interruptores 20 y 21 determinan lg parada del chigre
al largar y cobrar respectivemente, ya que se supone
gue la actuacidn del chigre para el arranque es efec~
tuada con otro interruptor o con otra disposicidén de
actuacidn no representada, de una maners conocida en
si.

El largado del cable de la red de arrastre
es llevado a cabo ajustando previamente el equipo
medidor de longitud, colocando en las posiciones de-
seadas los interruptores 20 y 21. El operador del
chigre efectia en primer lugar el largado de las pri-
meras 25 brazas de cable de uns manera precisamente
gdecuada de acuerdo con las condiciones, de modo que
los tableros de la red de arrastre pueda ser ajustada
precisamente de la manera prevista en la mar., El lar-
gado posterior puede efectuarse de una manera mas o
menos arbitraria de acuerdo con lag condiciones del
tiempo y del viento, por ejemplo, ajustado a una ve-
locidad de largado definida o con una tensidn defini-

da en el cable de la red de arrastre., Después de que
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han sido lafgadas las primeras 25 brazas de cable,

el chigre es ajustado para la operacidén automdtica a
una felocidad de largado definida o para la operacidn
adecuada para una tensién definida en el cable de la
red de arrastre, por ejemplo, por medio de un sistema
hidraulico como el descrito en la solicitud de paten-
te espafiola N2 413,838..con la ayuda de componsntes co-
nocidos en si que estdn inclufdos en el equipo de re-
gulacidn 5, Después de que ha sido efectuado este ajus—
te para la operacidn automdtica, el operador puede aban-
donar su puesto. Cuando la red de arrastre es largade

0 arriada hasta la longitud deseads a la cual estd
ajustado el medidor de longitud, los medios de leva
actian sobre el interruptor 20 del medidor de longitud
y éste emite una sefial al equipo de regulacién 5, de
modo que el chigre 4 se para. La seflal emitida puede,
si se desea, activar también frenos u acoplamientos

6 arrancar y parar una unidad de acclonamiento si se
utiliza,

Por medio de equipo adicional se puede, por
ejemplo, producir une alarma u otre indicacidn espe-
cial aproximadamente 25 brazaes antes de la parada ¢,
81 se desea, al mismo tiempo que el chigre se para.
Dicha alarma o indicacidn suplementaria puede ser com-

binada fdcilmente con un posicionamiento alejado del
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equipo medidor de longitud, por ejemplo, colocando el
equipo en la caseta de gobierno del pesquero, durante
el uso de la transmisidén sincrona - eléectrica entre
el chigre y el medidor de longitud y durante el uso del
emisor de sefial electrica desde el medidor de longitud
el equipo de regulacidén del chigre., Ia emisidén de la
sefial y la transmisidén entre el chigre y el medidor de
longitud pueden, sin embargo, ser efectuadas de modo
neumdtico, hidrdulico o de otro modo de operacidn.

Al recoger o cobrar las redes de arrastre,
el chigre puede, por ejemplo, sea arrancado por el pa-
trén desde la caseta de control y la recogida puede con-
tinuar automdticamente. Elchigre es parado, por ejem-
plo, 25 brazas antes de la recogida total, por la ac-
tuacidn automdtica del medidor de longitud, estando el
interruptor 21 corréspondiente situado con relacién
el extremo correspondiente del husillo roscado 16, Inme-
diatamentes que se alcanze la posicidn deseada, al mis-
mo tiempo que se efectia la parada del chigre, puede
producirse una alarme u otra indiceacidén para el ope~
rador del chigre y la dltima parte de la recogida puede
ser efectuada de une manera convencional con control
manual por el operador del chigre.

La presente solicitud, que corresponde a la

presentada en Noruege, el 18 de Abril de 1972, bajo el
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N¢ 1338/72, se acoge a los beneficios del articulo 51

del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios,
gon los que se recogen en las reivindicaciones si-
gulentes:

183~ Un sistema para largar o cobrar automée
ticamente una longitud predeterminade de cable, espe-
cialmente para el uso en la pesca de arrasire, que
comprende un chigre y un medidor de longitud conec-
tado operativamente al cable del chigre, comprendien-
do dicho medidor de longitud unos medios de control mo-
vibles y un par de emisores de seilal conectados elec-
tricemente al chigre de modo que una seflal emitida de-

tendrd a dicho chigre, siendo los citados emisores de
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moviméento de los citados medios de control, por lo

que la operacidn del medidor de longitud por el chigre
produce el movimiento de los medios de control hasta
gque éstos actian sobre uno u otro de los emisores
de sefial en una posicidn predeterminada, que tiene
por resultado la terminacidén del largado o cobrado
autométicos del cable del chigre, dependiendo de cual
de log dos emisores es actuado,

2¢,~ Un sisteﬁa de acuverdo con la reivin-
dicacién 12, en el cual el medidor de longitud tom
prende también una escala respecto a la cual puede
serajustablemente situado un indicador conectado a
cada emisor de sefial y otro indicador que forma parte
de los medios de control, por los cuales puede leer-
se en dicha escala la longitud de cable largado en
cualquier momento dado.

32,- UN SISTEMA PARA LARGAR O COBRAR AUTOMA
TICAMENTE UNA IONGITUD PREDETEEMINADA DE CABIE.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se

acompaflan y pare los fines que se han especificado.
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Esta lMemoria consta de once hojas escritas

a mdquina por una sola cara,

Madrid,
P.A.
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