P~ 54,815

Case 21

MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INVENGION en ESPANA por VEINTE afios

a nombre de A/S HYDRAULIK BRATTVAAG

entidad noruega

establecida en 6270 Brattvaag, Norueta

por: "UN SISTEMA HIDRAULICO PARA DOS CHIGRES COOPERANTES"

(Clase Internacional AOlk, BB6d)



10

18

25

26.5,73

413838 B

Este invento se refiere a sistemas hi-
dréiulicos para dos chigres hidréulicos cooperantes.

Especialmente, en las operaciones de dis-
poner y remolcar redes barrederas con tableros de arrastre,
es importante que los cables o cabos de arrastre se Jarguen
0 suelten en longitudes iguales con el fin de asegurar asi
que puddan obtenerse tensiones iguales en los dosAbébles
de arrastre y, en consecuencia, un estiramiento hania fuera
tan uniforme y simétrico como sea posible de la bcca de la
bolsa de la red barredera por medic de las dos puertas de
la red que estén fijadas a los cables de arrastre.

Con gl fin de chtener un largado o libe-
racién deseablemente uniforme de los cables de arféstre, ha
sido usual emplear marcadores en logbables de modo gue sea
posible comprober visualmente cue los cables se sueltan
por igual merced a la regulacidn correspondiente de los sis
temas hidréulicos indepsndientes de los dos tembores pera
cable durante la operacién de solter o disponer la red, Ha
sido costumbre soltar los cables dejéndolos ir con el mo-
tor acoplado, estranguléndose el fluido hidrédulico en la
vélvula de control con el fin de frenar asi los cables,
También se acostumbra a desconectar los motores y, en lu-
gar de ellos, utilizar los frenos para frenar la liberacidn
del cable, En ambos casos, se exigia la méxima atencidn

del o de lus operarios para el control manual de las vé&lvu-
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las o frenos de control y para el control visual de las mar-
caciones de los cables graduslmente, a medida que se susltan
gstos, En ciertos casos, se han esmpleado también extepsime-
tros conjuntamente con los cables, leyendo el operario- la di-
ferencia de tensiones en los extensimetros y, a partifééé la
lectura de tensidn, ajustando las longitudes de los cables me-
nualmente por medio de mandos de freno o de control., Corres-
pandientemente, se han utilizado extensimetras en la operacidn
de arrastre para el ajuste fino de los cables de arrastre du-
rante la pesca de arrastre y la regulacibén fina de las longi-
tudes de los cables de arrastre se efectuaba por actuabidn ma-=-
nual del mando de la valvula de control o del mando del freno.
El ajuste de la diferencia de longitud de los dos cables por
medic de extens{metros ha seguido los siguientes principios:
cuando la abertura de la red ba;redera se estira en la forma
proyectada, se crea‘una fuerza de traccifn igual sobre ambos
cables, Si el primer tablero de arrastre se mantiene frente al
otro ~cable més corto- la fuerza sobre gl cable de sste tablero
de arrastre es mayor que la ejercida sobre el otro cable,

Con el presente invento, el objeto parti-
cular es un sistema hidréulico para chigres de arrastre en el
que puede asegurarse una liberacifn paralela exacta de los ca-
bles de arrastre asegurando los cables de arrastre en una posi
cidn de liberacidn paralela de manera pracisa durante la ope-

racién de arrastre, junto con un halado o izada paralelo de
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manera precisa en los cables de arrastre, sin control visual
Yy, si es necesario, sin el control constante del operarioc.

De acuerdo con el presente inventc, un
sistema hidréulico para dbs chigres ooupérantes, especial~
mente dos chigres de pesca de arrastre para ejercer de ma-
nera automdtica las mismas fuerzas de traccién. en, y en
consecuencia un control automftico paralelo de las cables
de los dos chigres, que comprende, para cada uno de cichos
chigres, un circuitoc hidréulico que incluye una bombte bidréu-
lica, una vélvula de control y un motor rotativo hidrostéti-
co pera accionar un tambor de chigre ascciado, y gue compren-
de también medios de control gue aseguran una fuerza sufi-
cientemente grande en los dos cables para mantener estirada
la red barredera de modo gue cualguier curvatura de la red
barredera tiene como resultado una diferencia de tensifn en
dichos cebles, cuya diferencies controla los tambores de los
chigres rectificando automdticamente de este modo dicha cur—
vatura,

Ademds, la solucidn propuesta supone la
liberacién automética del cable de arrastre o de los cables
de arrastre en tanto haya necesidad de ello, es decir, en
tanto la tensifn en el cable de arrastre o en los cables de
arrastre supere al valor de tensidn permitido deseado, si el
arrastre de una o, posihlemente, de ambas puertas de la red

barredera se engancha en el fondo o encuentra otra obstruc-
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cién en el mar,

Con el fin de que pueda comprenderse més
clarsmente el invento, a continuacifn se describirén rgali-

zaciones convenientes del mismo, & modo de ejemplo,,come re-

» "
. ]

ferencia a los dibujos adjuntos, en los gue: -

la fig, 1 es un diagrama esquemétiéé de
un primer sistema hidréulico de acuerdo con el inveﬁto;

la Fig, 2 es una seccidn de los distintos
componentes del sistema de la fig, 1;

la fig. 3 es un diagrama esquemdtizo de
otra realizacién del sistema de acuerdo con el invento;

la fig. 4 es un diagrama esquemético de
una tercera realizacibn del sistema de acuerdo con el'ihven—
toj y

la fig. 5 es un diagrama esquemético del
convertidor y de los medios de gufa de la fig. 4 destinados
a un tipo de control remoto neumdtico de la vélwula de con-
trol,

El sistema hidréulico que se ilustra en
la fig, 1 y en la fig, 2 comprende dos disposiciones A y B
de chigre dd arrastre cooperantes, correspondientes para con-
trol de sus respectivos cables de arrastre mediante sus res-
pectivos tembores de chigre 10A y 10B. En lo que sigue, se
describirén, con referencia a las figs, 1 y 2, los detalles

de una disposicifn de chigre de arrastre A, utilizéndose la
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letra A en relacifn con los nimeros de referencia, mientras
que los detallss de la otra dispodicifin de chigre de arrastre
B se indicen correspondientemente y reciben nimeros de refe-
rencia con la letra B esn lugar de con la letra A, Lo;;gﬁmerns

de referencia sin las letras A y B se refieren a componentas

I -
-

comunes, o

E1l tambor 10A es accionado a través de un
&rbol 11A por un motor hidréulico 124, E1 motor 124 o5 alifien
tado con aceite a presidn desde una bomba 13A a través de un
conducto de alimentacidn 14A y una vAlvula de control 15A,
El motor entrega el fluido de retorno a través de un conducto
de retorno 18A hasta la bombe 13A. En el conducto 1SA hay
dispuesto un filtro de aceite 19A, La bomba 13A estd conec-
tada también a un depfsito 20 para fluido a través Jdel sondug
to reamificado 21A. Al moverse en la direccién de halado o
de izado, el motor 12A es alimentado con aceite a presifn en
el conducto 16A y entrega fluido en el conducto 17A. La pre-
sifn en el anima 16A serd directamente proporcional a la ten-
sién PA del cable sobre el tambor 10A, (Suponiendo una pre-
sifn atmosférica en el lado de retornc 17A).

Los componentes que se describen en lo que
antecede son de construccidn conocida arbitraria y no debe
ser negcesario describirlos de nuevo en esta memoria, ya que

el invento se basa en otros detalles que se relacionarin en

la descripcién siguiente,
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Desde el conducto 16A, ss extiende una
conexidn de conducto 22A hasta una vAlvula limitadora de pre-
sidn controlada por un piloto y desde la vllwvula 1im%tadora
de presién 23A, se extiende una segunda conexifn de -conducto
24A hasta el conducto 17A, E1 condgcto de control 37Aifro—
cedente de la vAlvula limitadora de presién 23A conducz =&
una vélvula 38 de dos vias. Desde la vdlvula 38 de ccs vias,
un conducto de control comin 39 lleva a la vAlvula limitado-
ra de presifn 40 que es la vdlvula de control comiin bara las
dos vélvulas limitadoras de presidn 23A y 23B. Desde la vél
vula limitadora de presidn 40, un conducto de drenaje 43 lle~
va al lado de retorno del sistema. Los conductos 18A y 16B
estén conectados entre si por medio del conducto 51A 1a.vélvg
la de cierre 50 y sl conducto 518:

Un ejemplo de la construccifin de las vél-
vulas limitaedoras de presifn 20A, 238 y 40 se describiré tam-
bién en esta memoria:

La vAlvula 23A incluye una corredera 25A
con tres pestefias (vdase fig. 2) cuya primera pestafia extre-
ma 26A es accionada a presifn por un muglle de compresidn 27A
en una cémara 28A, de modo gque la corredera estéd empujada
normalmente a la posicifn de puesta en mercha ilustrada en
la fig, 2, La pestafia 26A se encuentra ademés bajo la in-
fluencia de la presifin procedente del acelte a presifm en la

cémara 28A gue comunica con el conducto 22A a través de un

-7 -
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conducto ramificado 29A provisto de una disposicién de es-
trangulacifn 30A, mientras que lz pestafia d@xtrema opuesta
31A se 8ncuentra, a través de la cémara asociada 32Aé~bajo la

influencie de la presidn del aceite a prssidn existéritg en

-
P

el conducto 22A por un conducto ramificado abierto q;ﬁ: El
conducto 22A comunica, en la posicidn ilustrada en }éqfig.

2, con una cémara 34A entre la pestafia extrema 31A'yiu6a pes=
tafia central 35A, mientras que el conducto 17A comunica con
una cémara 36A entre la pestafia central 35A y la pectefia
extrema 26A, La cémara 34A tiene una extensisn axial tal
que puede proporcionar comunicacidn directa entre los conduc-
tos 22A y 24A cuando es empujada la corredera hasta la posi-
cién exterior opuesta respecto a la pasicidn de partide ilus-
trada en la fig. 2.

La primera cémara extrema 28A de la vél-
vula 23A limitadora de presién de la disposicifn A est& co-
nectada a la primera cémara extrema correspondiente 288 dg la
valvula limitadora de presién 23B de la disposicién B a tra-
vés de una conexién de conducto que comprende dos cdnductos
37A y 378 (véase también fig, 1) y una vllwula de dos vias
intermedia 38, Alternativemente, la vélvula de dos vias pue
de ser sustituida por una vdlvula de contraepresidn que esté
dispuesta en sus conductos respectivos 37A.y 378, Desde la
vélvula 38, un conducto 39 mpasa a una vdlwula de contrd.o

piloto 40, La vAlvula 40 esté provista de un miembro de val-
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vula 41 fijado a un muelle de compresidn 42 que puede ser
regulado mediante tornillos merced a un volante 44 actua~-
ble manualmente. El1 miembro de v&lvula forma un apoyo

normal contra un asiento de vélvula ds modo gue la c?nexiﬁn
esté cerrada entre el circuitc 39 y un pasode vélv;lé.bS a
un conducto 46 que estd conectado al conducto de ret;rno 18A,
Desde el conducto 46 se extiende también un conducio rami-
ficado 48 hasta una cémara de vdlvula 49 tras el miembro de
vélvula 41,

GCon el volante 44, el muelle 42 es preten—
sado, lo que, & su vez, sjerce una fuerza contra el cuerpo de
vélvula 41, Por el otro lado del cuerpo de vAlvula 41, la
presifn de eceits po actla desde los conductos 374, 37B y
39, Si la fuerza de la presifn de aceite contra el cuerpo de
vélvule 41 ss mayor que la fuerza del muelle 42, el cuerpo de
vAlvula 41 abriré la consxidn entre los conductos 39 y 46,

En la vélvula 32A, la presidn de aceite del
conducto 22A actla a través del conducto 33A contra la pesta-
fla extrema 31A. Contra la pestafia extrema 26A actla la pre-
sibn de aceite del conducto 22A a través del conducto 29A y
la tobera 30A y la fuerza del muelle 27A, Con el volante
se ajusta para la vélvula 40 una presidn de aperturs deseada
po, De este modo, la presifén en la cémara 28A en la valwile
23A estd limitada a la presién po.

81 la presién Py en la cémara de presifn
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16A del motor 12A es incrementada, se abrird la vdlwula

23A y liberaré aceite del conducto 22A al conducto 24A cuan-
do la fuerza de la presifin p1 en la cémara 32A superé a la
fuerza de la presi6n po y el muelle 27A en la cémara S8A,

La tobera 30A limita la circulacién de aceite a la cémara
28A de modo que la vAlvula 40 puede entregar siempre la can
tidad de aceite que se suministra a la cémara 28A., Con ésto,
se obtiene una presién méxima definida p, en sl motor 12A
con un ajuste definido del volante 44 sobre la vilvula 40,
8i la presién aumenta més allé de Pyr 58 abriréd la vilwula
23A y conducird aceite desde el conducto 16A al conducto

17A en el motor 12A; si la presidn es inferior que p la

1‘.
vlvule cerrard impidiendo el paso a su través.

MODO DE FUNCIONAMIENTO DEL SISTEMA

Disfosicidn de redes barrederas

La bolsa de la red barredera y la pusrtse
de la red barredera se disponen en la forma usual hasta que
se obtiene una tensidn adecuada en los cables 100A y 1008,
por ejemplo, soltando aproximadamente 20 metros de cable,

En este momento, las vdlvulas de control 15A y 158 se ajus-
tan a una parada al mismo tiempo cuando los motores estén
aplicados & los tambores de los chigres., Las tensiones pA
y pB de los cables proporcionarén una presidn correspondien-

te en los motores 12A y 128, es decir, en los conductos

- 10 -



16A y 168, La vélvula de control 50A esté abierta y la vAl
vula limitadora de presifén o de gufa 40 se ajusta para una
presin tan baja que las valvulas limitadoras de py?gién )
23A y 238 se ebrirén y los motores 12A.y 12B serén afrastra-

5 dos en el sentido de aflojar por las tensiones pA y ﬁé de
los cables, Los motores bombeardn ahora aceite a través de
los conductos 16A ,[:22A 8 24A y en gl lado de retornu Jel
motor a través del conducto 17A, El calor, en virtud de
la estrangulacidn de la vdlvula 23A, es disipada merced al

10 ateite gue circula libre de presifn desde la bomba 13A a
través de la v&lvula de control 15A y de wuelta a la bomba,
siendo mezclado conm el aceites que llega saliendo de la val-
vula 23A, Esto no se representa en los diagramas,

En una operacifn de disposicifn usual,

15 las longitudes de los dos cables se ajustan manualmente es—
trangulando m&s o menos el paso de aceite de las dos vlvu-
las de control 15A y 158 y frenando de esa forma el motor gue
habia soltado més alambre, o consigulendo el mismo efecto me-
diante frenos sohre los tambores de cable 10A y 10B.

20 Ajustando la red barredera de acuerdo con
el invento se ebsorben automédticamente las posibles curvatu-
ras te los dos cables de arrastre; Cuando se ha abierto la
conexidn de entre los lados de presién 16A y 16B de los moto-
res 12A y 12B a través del conducto 51A y 51B y la vélvula

25 de cierre 50, se ha aseguradoc la existencia de presiones

26.5,73 - 11 -
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iguales en los dos motores 12A y 128, En los lados de re-
torno 17A y 178 existe una conexidn a través de las vAlvu-
las de control 15A y 158 y los conductos 18A, 18B y 47,
Los motores 12A y 12B y los tambores 10A y 10B son los mis—
mos en las dos disposiciones, de modo gue las tensionzs bA
y pB deben ser de la misma magnitud. 51 no es asi, el
aceite circularé desde un motor al otro hasta que se consi-
ga el equilibrioc, L& vélvula 40 limitadora de presifn y
con ella las vAlvulas 23A y 23B estén cerradas para una pre-
gién minima, lo cual asegura una fuerza de traccidn bastan-
te grande en los cables para mantener la red barrecers esti-
rada, Si un cable, por ejemplo el cable B se afloja més,
ésto tendrd como resuvltado el que la tensidn en el cable A
sea mayor que la tensifn en el cable 5. Como resultado,
la presifin en el conducto de presifn 16A es mayor que la pre-
sién en el conducto de presi6n 168, Esto tiene como resul-
tado el que el aceite circule desde el conducto de presién
16A del motor 12A al conducto de presidén 168 del motor 12B a
través de los conductos 22A, S1A, 518, 228 y la vAlvula
S0 y el motor 12A soltard cable més répidamente hasta que la
presifn en los motores sea de nuevo la misma, Es decir,
hasta que los dos cables sean de la misma longitud de modo
qgue proporcionen de nueva la misma tensién.

L.a velocidad de }a red barredera en el mar

depende de la tensidn de los cables P, de acuerds con la si-

- 1D -
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guiente formula:

2
P = const.vt

8i, por ejemplo, el bugue se déépléza

a nugve nudos, la presién minima en el motor se ajusta a

un valor tan alto que la red barredera sea ramolcedé & tra-
vés del mar a, por ejemplo, 3 nudos, es decir, gques los chi-
gres soltarén cahle a aproximadamente 6 nudos., Si la pre-
sidn en los motores 12A y 12B se incrementa, se inﬁfementa
carrespondientemente la tensifn de los cables y aumenca la
velocidad de la red barredera en el mar, mientras que dismi-
nuye la velocidad de "disparo" del chigre, De este mcdo pue-
de obtenerse una regulacién de velocidad no escalonada del
chigre de arrastre desde cero a un méximo.

Cuando se ha soltado la red barrsdera de
una longitud de cable deseada, se efectla un frenado desea-
blemente suave regulando la presidn en las vAlvulas limitado-
ras de presif@n 40, 23A y 238 hasta que las presiones de aper-
tura para las mismas sa encuentren por encima de las presio-
nes que se ejercen en los motores 12A y 128 en razfn de la
tensidn de los cables, Con édto, los chigres se detendrén y
la red harredera es remolcada en el mar a la velocidad del

bugue.

En el tembor del chigre gue contiene varias

- 13 -~
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capas de cable, la fuerza P de los cables se incrementaré
& disminuir el ;adin, manteniendo constante la presidn en
los motores 12A, 128, las vélvulas limitadoras de presifin
23A y 238, y obteniéndose con ésto un par constante er los

8 . tambores 10A y 10B de los chigres. Esto tiene como resul-
tado el que la velocidad Vt de la red barredera aumerte al
incrementarse la cantidad de alambre gue se ha soltado al
tiempo que disminuye algo la velocidad de aflojamiento de
los chigres.

30

RAEMOLAUE DE REDES BARREDERAS

El remolgue de redes barrsderas puede
efectuarse en forma usual hloqueando los tambores de cable
10A y 10B por medio de frenos y teniendo una liberacién de

15 freno o de alarma para grandes tensiones que puedan ocurrir
en uno o en amhgs cables., Un ajuste posterior de las dife-
rencias de longitud de los cables, que puede ser necesarios
con corrientes laterales actuando sobre las redes barrederas
0 si bornsa el buque, se ha efectuado después del control

20 visual de las marcaciones en los cables y/o del control visual
de los indicadores de tensidn y el ajuste ha tenido lugar sol
tando o recuperando manualmente en uno de lés chigres.

El sistema de acuerdo con el invento pusde,
si se desea, ajustar automdticamente tales diferencias de lon-

25 gitud. Se arrastra entonces con los motores 12A y 12B acopla—

25,5,73 ‘ - 14 -
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dos y la vdlvula 50 abierta, Una posicidn incorrecta de los
cables de arrastre es registrada por cuanto que el cable que
ha de aflojarse recibiré una mayor tensién y con elic se pro
duciréd una mayor presifn en el motor. Esto tiens deq resul-
tado el que el aceite circuls desde este motor al mqié a tre-
vés de laos conductos 51A y 51B y la vdlwla 50, Como resul-
tado, el motor gque tlene un cable demasiado corto soltard
més cable mientras gue el otro motor halaréd cable hasta gue
consiga de nuevo el squilibrio,

Con el fin de asegurar posibilidades de
goportar sobrecargaes, las vdlvulas limitadoras de presién
40, 23A y 23B se ajusten a una presifn correspondiente a una
tensién deseable méxima de los cables, 5i la tensifn en uno
o en ambos cables es mayor gue este méximo ajustado, por ejem
plo, debids a que la red barredera ha tropezado con una obs-
truccifn en el mar, se abrirén una o ambas valvulas limitado-

ras de presifn 23A, 23B y los chigres dejarln escapar cable.

HALADO DE REDES BARREDERAS

El halado o izado de redes barrederas tie-

ne lugar en la forma usual dirigiendo aceite desde la bomba
13A y 138 a los conductos 16A, 168 de presién de los motores
12A y 128 haciendo funcionar las vAlvulas de control 15A,
158,

Lo gue es nuevo de acuerdo con el invento

- 15 =
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es el hecho de que existe una comunicacién entre los conduc—
tos de presifn 16A, 168 del motor a través de los cunductos
81A, 518 y la vAlvule 50, y con ello se asegura ura fuerza
de Fraccién igual sobre los dos cables pH y pB: Como se des-
cribié previamente, ésto garantiza un hélado en paralelo de
los dos cables. Llas vélvulaglimitadoras de presifn 45, 23A,
238 estén ajustadas en este momento en la misme forma en gue
se ajustan para remolcar redes barrederas para unz traccidn
méxima deseable sobre los cables con el fin de prever sobre-
cargas de la instalaciéin, .

81 se desea tener control de cada chigre
por separado, sin accionamiento paralelo automético, se eie-
rra la vllvula 50 y se obtienen con ellc dos sistemas . total-
mente independientes.

La fig. 3 representa otra construccidn de
acuerdo con el inventao, _

Los tembores 10A, 108 de chigre, las vél-
vulas limitadoras de presifn 23A, 238 y 40 junto con la vAlvu—
la de dos vias 38, designada aqui como dos véAlvulas de contra-
presidn, con conductos asociados, estén de acuerdo con la des
cripcién de la fig. 1 y la fig. 2. El conducto de conexién
51A, 51B y la v&lvula de cierre 50 de la fig. 1 y de la fig.
2 estén sustituidas en la fig., 3 por otra disposicifn que se
describe en esta memoria: los dos cables 100A y 100B pasan 53

bre sus ruedas transversales respectivas 101A y 101B en las

-16 -
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que los cables son desviados en un éngulo «A,txa; Los cables
100A y 100B. ejercerén, como carga de traccifn, una.tensidn
axial equivalente sobre una barra 103A y 1038, res;éééiyamen—
te, en sus indicadores de tensidn respectivos 104A5y:£b48.
El indicador de tensifn comprende un cilindro 105A (10SB) con
un pistén asociado 106A (1068) que divide el cilindro -en dos
cémaras 107A (1078) y 108A (1088). La primera cémara de ci-
lindro 107A (1078) del indicador de tensién 104A {104B) esté
conectada a través de un conducto 109A (1098) con un extremo
de la v&lvula 81, mientras que la otra cémara de cilindro 108
(1088) est& dirigida a través de un conducto 110A {11CB) al
lado de retorno del sistema (es decir, en este caco, @1 dep6-
sito 20).

Desde el conducto 37A (378) un conducto
82a (BZB) pasa a la vélvula de control 81, desde ella pasa un
conducto }11 al depbsito 20 (returno): Ademés, existe una vl

vula de cierre 112,

MODO_DE FUNCIONAMIENTO

las vdlvulas limitadoras de presién 40,
23A y 23B funcionan y son utilizadas como se describid para las
figs. 1 y 2.

La tensidn de los cables dard, en virtud
del éngulo ®A (aB) una fuerza APA (APB) en el indicador de
tensi6n 104A (104B), Esto tendré coma resultado una presién
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en la cémara 107A (1078) que es directamente proporcional
a la tensién APA (APB).

La disposiciéin, remolque y halado de redes
barrederas se realizard como se describié respectc a las figs.
I y 2 aparte de que, en este sistema, se utilizan indicadores
de tensién para el control paralelo de los dos cables; Con
cables de igual longitud y con estas tensiones iguales en ellos,
se tendrén iguales presiones en las cémaras 107A y 1078 de
los indicadores de tensién 104A y 1048 y con ello, se tendrén
presiones iguales en los extremos de la corredera ds Ia vllvu
la de control Bl; Esta serd mantenida entonces en una posi-
cién central por los dos muelles débiles 114A y 1148, y los
conductos 82A, 828 y 111 estarén cerrados en la vllwula 81.
8i la red barredera se sale de posicibén, por ejemplo, por ser
demasiado corto el cable 100A, ésto daré& como resultasdo un
incremento de tensidn en el cable 100A con un aumento corres-
pondiente de la presifn en la cémara 107A del indicador de ten
sidn 104A, La presidn en la clmara 107A se transmitird, ella
misma, por el conducto l09A y actuaréd contra la corredera de
la vdlvula 8l y la empujar&, ya que la presién procedents de
la cémara 1078 es mencr. La corredera de la vdlvula 81 abri-
rd, come resultado, la conexién entre los conductos BZA y 111
y la vAlvula 112 permanecerd abierta, E1 conducto de control
37A seré drenado y la vélvula limitadora de presifn 23A mbri-

réd més en el “dispara” 0 se sbriré durante el remolque y el ha
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lado o izado de la red barredera y dirigiré més aceite o
dirigiréd aceite desde el lado de presién 16A del motor 12A
al lado de retorno 17A, y con ésto se soltaré més cable con
relacién al chigre B hasta que se consiga de nusvo eiiéquili—
brio. Es decir, existen iguales presiones en las cémaras 107A
y 1078 de los indicadores de tensidn 104A y 1048, y los mue-
lles 114A y 114B situarén la corredera de la vAlwula 81 en
la posicidn central de nuevo, Correspondientemente, esto ocu
rriré si el cable 100B es demasiado corto, Se obtiene un in-
cremento de presi6n en la cémara 1078 y la corredera de la val
vula 8l seré empujada al lado opuesto y abriréd la conexifn en-
tre los conductos 828 y 111, mientras que el conducto 37B de
control es drenado y la vdlvula 23B se abriréd mls o se abriré
hasta que se consiga el equilibrio,

Los muslles 114A y 114B son débiles, de mo-
do gue la diferencia de presidén en las célmaras 107A y 1078
gue ha de mantenerse con el fin de superar esta fuerza elfs-
tica y de empujar la corredera de la vllvule 81 es tan pequefia
que esta diferencia de presifn puede aceptarse en el sistema;

89i se desea utilizar los ghigres indivi-
dualmentse, se cierra la vlwla 112 y, en consecuencia, se
desconecta el control en paralelo,

En la fig. 4, se muestra una tercera reali-
zacifn del invento. En ella, se excluyen las vAlvulas limite-

doras de presidn 40, 23A y 238 de las figs, 1, 2 y 3; Los mo—
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tores 12A y 128 y las vllvulas de control 15A' y 158 consti-
tuyen sistemas correspondientes a agquéllos de acuerdo con las
figs, 1, 2 y 3. Los dos cables 100A y 100B estén suspendidos
de indicadores de tensién 104A y 1048 cnrrespondienteménte de
acuerda con la fig, 3. El estrangulamiento para el afbnado
de los motores 12A, 128 y el ajuste de la curva’curai ;:lg;- los
dos cables se realiza mediante las vilvulas de control 15A,
158 debido a que la corredera de la (ltima es puiada automé-
ticamente hacia una posicidén de suelta o de izado.

Las sefiales, registradas agui como. presidn,
procedentes de los indicadores de tensién 104A y 1048 (que
se describieron también en relacién con la fig, 3j.pés§n, a
través de los conductos 109A y 1098 al convertidor 117, que
compara la magnitud de las sefales y envia una sefial, a través
del conducto 119A (119B) a unos medios 120A (120B) que gufan
la corredera de la vélvula de control 15A (18B) a la posicién
de suelta o de izado hasta gue se consiga el equilibrio de los
indicadores de tensi@in 104A y 1048 de nuevo, El convertidor
117 incluye también medios de guia gue aseguran una traccibn
minima deseada de los cables 100A, 100B, lo bastante grande
para mantener la red barredera estirada en "disparo". Al mis
mo tiempo, la instalacidén estd protegida contra sobrecargas
durante el remolque y el halado de las redes harrederas.

Un ejemplo del convertidor 117 y de los me

dios 120A (1208) se representa en la fig, 5, destinado en
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ella a un tipo de control remoto neumdtico de la vélwula de
control 15A (15B). Por el control usual, se mueve.el“volan-
te de la vAlvula de gufa 130A hacia una posicién dg'éf;oja_
miento en el conducto 131A que es proporcional a lé‘éeévia-
cifin del volante, guedando entonces el conducto 132A libre
de presidén., 851 el wolante de la vélvula de gufa 130A es des-
plazad6 hacia la posicifn de halado o de izado, se obhiene
una presidn en el conducto 132A proporcional a la desviacién
del volante, mientras que sl conducto 131A queda libre de pre
sifn, El cilindro 133 tiene muelles incorporados ce modo que
el movimiento lento del pistén hacia la posicibén de afloja-
miento o hacia la posicidn de jizado, es directamente nropor-
cional a la presidn en los conductos 131A y 131B, respectiva—
mente, La corredera de la vAlvula de control 15A estd asegu-
rade al pistdn del cilindro 133A de modo gue se estrangula el
aceite en y fuera del motor 12A proporcionalmente a la desvia
cibn en el cilindro 133A, La vélwvula de dos vias 134A aco-
plaré autométicamente a la vélvula de gufa 130A o el converti
dor 17 para hacer funcionar uno de 8stos en la direccién de
aflojamiento. Un sistema correspondiente 1208, 1308 esté dig
pussta en la otra vdlvula de control 158,

El convertidor 117 puede consistir en una
vélvula de gufa 135, 1a vélwula de guia 136, la vdlwula de
guia 137, la vélwula de dos gufas 138 y las védlvulas de estran

gulacidn 139A y 139B. La presifn de los indicadores de tensién

- 21 -



10

15

20

25

26.5.73

413838

en los conductos 109A y 1098 pasa a través de los conductos
140A y 140 B a la valvula de dos vias 138, liberando ésta
ltima la mayor sobrepresidn al primer extermo de la corre-
dera de la v&lvula 136 a través del conducto 14l. En el ex-
tremo opuesto de la corredera de la vAlvula 136, astia el mug
1lle 142. Si el muelle 142 se ajusta ahora con una fuerza de-
finida, dard una tensién méxima correspondiente de los cables.
5i la fuerza contra el extremo del pistdn de la vélvula 136
procedente de la praesifin en el conducto 141 es mayor que la
fuerza del muelle 142, la vdlvula 136 liberard el aire dentro
de los cilindros 133A y 133B & través de los condustcs 143A,
1438, 119A, 1198 y las vAlvulas 139A, 1398 y 137 y 143A, 1348
y guiard la corredera de las vAlvulas de control 15A y 158 a
la direccidn de aflojamiento, y los chigres dejarén escapar ca
ble, Si la fuerza de la presidn en el conducto 141 y del mue-

lle 142 son iguales, la corredera de la vdlwvula 136 adoptaré

una posicidn intermedia y cerraréd las trayectorias a los con-

ductns 143A y 1438 y los pistones de los cilindros 133A y
1338 permanecerén estacionarins en la misma posicién por lo
que el sistema es estable. Si la tensifn de los cables es me-
nor que la deseada, es decir, que la fuerza de la presifn en
el conducto 131 contra la corredera de la vAlvula 136 es menor
gue lea fuerza del muelle 42, se abrird la vélvula 136 para que
los conductos 143A y 1438 sean puestos en comunicacién con la

atmbsfera y circularé aire saliendo de los cilindros 133A y
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133B a través de los conductos 119A, 119B y 143A y 1438,

los muelles de los cilindros 133A y 1338 guiarén, como resul
tado, a las véAlvulas de control 15A y 158 hacia una ;;rada

y los chigres dejarén escapar cable a una velocidad més ba-
je v, si es necesario, se detendrén completamente., AL apre-
tar el muelle 142 de la vélvula 136, se posibilita la regu-
lacidn de la velocidad de "disparo" desde cero hasta un méxi-
mo al mismo tiempo gus se asegura una tensidn minima en los
cables bastante grande para mantener estifada hacia fuera la
red barredera,

Al remolcar y halar ¢ izar, la v&lwula 136
protegeré cantra sobrecargas a la instalacién en la misma for
ma, 89i el muslle 142 esté ajustado para una fuerza mlxima y
la presién en el conducto 141 contfa la corredera de la vil-
vula 136 la supera, la vlvula 136 dejaréd escapar aire a los
oilindros 133A y 1338 como cuando se produce un “disparo" si
las vélvulas de control 15A y 158 se encuentran en una posi-
cién de parada, el aire las desplazard hacia la posicién de
aflojamiento y si las vélvulas de control 15A y 158 se encuen
tran en una posicifn de izado, es decir, se tiene una presién
en los conductos 132A y 1328 desds las v&lvulas 130A y 1308,
sg obtendré una presidn en ambos lados del pistén de los ci-
lindros 133A y 133B y los muelles, en este caso, llevarén a
la vélvula de control a una posicién de parada. E1 aire pro-

cedente de los conductos 132A y 1328 escapa de las vélvulas
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130A y 1308 si la presifn supera al valor ajustado, Las vil-
vulas de dos vias 134A y 1348 impiden que el aire procedente
de la vdlvula 136 salga al aire exterior a través de los con-
ductos 131A y 131B y las vélvulas 130A, 130B, Si la presién
5 de alimentacifin del aire para la vAlvula 136 se ajuste més al
ta gue la presifn méxima de los conductos 132A y 1323, la vél
vula 136 seré capaz de llevar las vdlvulas de control 15A y
158 en la direccifn de aflojamiento incluso si las vdlwulas
130A y 130B se encuentran en la posicidn de halado o de iza-
10 do y, en consecuencia hace que los chigres suelten cable al acy
rrir una sobrecarga tembién durante el izado de las redes ba-
rrederas.,
Las vAlvulas 135 controlan los dos cables
en paralelo, La presidn desde los conductos 109A y 1098 entra
15 en los extremos respectivos de la corredera de la yélvula 135,
Con iguales presiones en los conductos 109A y 1098, la correde
ra de la vdlvula 135 ocupard una posicién intermedia debido
a los dos muelles débiles 144A y 1448, La corredera de la
vBlvula 135 cortocircuitard por tento los dos conductos 145A y
20 1458 y asegurard presiones iguales en los conductos 119A y
1198 y, en consecuencia, la misma posiciféin de los pistones
en los cilindros 133A y 1338, 6i la tensidn en un cable es
mayor que en el otro, por ejemplo en el cable 1008, el incre
mento de presién en el conducto 1098 desplazard la corredera

25 de la vAlvula 135 {los muelles 144A (144B) son tan débiles que

26.5.73 - 24 -



10

15

20

25

26,5, 73

413838

las diferencias de presién que ha de mantenerse con el fin

de desplazar esta corredera, puede aceptarse en el sistema)

y la corredera cerraré el conducto 145A y abriré la-alimen-
tacidn de aire en sl conducto 148B y a través del sorducto
1198 al lado de aflojamisnto de los cilindros 1338 y’ia vél-
vula de control 158 seré guiada ftodavia més en la direccién
de aflojamiento que la valvula de control 15A, En consscusn
cia, el motor 12B soltard més cable que el motor 12A y se
rectificarén de nuevo las longitudes de los cables, y se ob-
tendrén presiones iguales en los conductos 109A y 109B y la
corredera de la vAlvula 135 ocuparé su posicidn centrsl de
nuevo, La vAlvula de estrangulecidn 1398 limite la circulae-
cién de aire desde el conducto 1458 y la salida a la vAlwula
136 (en la posicidn sxterior) de modo gue salga bastante aire
de la v&lvula 135 para sfectuar la regulacién descrita., Al
mismo tiempo, el suministro de aire de la vélvula 136 a los
cilindros 133A y 1338 es limitado y da a este sistema el amor
tiguamiento necesario.

La accién correspondiente tendré lugar si
la tensi6n del cable 100A es mayor que la del cable 1008. La
corredera de la vélwula 135 serd empujada al lado opuesto y

proporciona la presidn de aire al conducto 145A y consecuen-
temente mover& a la valvula de control 15A hacia la direccién
de aflojamiento y rectificard la posicifin curvada de los ca-

bles.
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La vAluula 137 es la vélvula de‘regulacién
para el sistema, 5i se sajusta en la atra posicidn, los con-
ductos procedentes de las vBlvulas 135 y 136 serén cerrados,
mientras que las vAlvulas 119A y 1198 estén conectades con la

5 atmésfera. Las vdlvulas de dos vias 134A y 1348 cerrarén, si
las vAlvulas 130A y 130B son hechas funcionar, los sonductos
119A y 1198,

Esta solicitud que corresponde a la pre-

sentada en Noruagaﬁ el 18 de Abril de 1972, bajo el n2 1336/72,
10 se acoge a los heneficios del Artfculo 51 del vigente Sstatu—

to sobre Propiedad Industrial,

15 RETIVINDICACIONES

Los puntos de invencifén propia y nueva que
20 se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que se
recogen en las reivindicachnes siguientes:
12, Un sistema hidréulica para dos chi-
gres cooperantes, especialmente dos chigres pare redds barre-

25 deras, para ejercer autométicamente fuerzas de treccién si-

2615I 3 - 26—
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milares en, y en consecuencia un control paralelo automati-
co de, los cables de los dos chigres, comprendiendo dicho sig
tema para cada uno de dichos chigres un circuito hicréulico
gue incluye una bomba hidréulice, una vélvula de control y un
motor rotativo hidrostédtico para accionar un tambor de chigre
asociado, y comprendiendoc ademfs dicho sistema unos medios de
control gue aseguran una fuerza lo bastante grande en los dos
cables para mantener a la red bharredera estirada, de modo que
cualguier curvatura de la red barredera tiene como resultado
una diferencia de traccidn en dichos cables, cuya diferencia
controla los tambores de los chigres rectificando automética-
mente por tanto dicha curvatura,

28,~ Un sistema segin la reivindicacién 12,
en el que los medios de control incluyen vllvulas limitadoras
de presibén que tienen una vélvula de control comln, estando
csonectadns hidréulicamente entre si los dos motores hidréuli-
cos similares destinados a accionar los dos tambores de chi-
gres similarses para asegurar la existencia de presiones igua-
les en las cémaras de presién y en las cémaras de retorno de
los mismos y siendo tal la disposicién que una diferencia en
la tensibn de los dos cables tiene como resultado el que sl
motor cuyo cable es demasiado corto y se encuentra bajo mayor
tchciﬁn tenga la mayor presidn, haciendo asi que dicho motor
suelte més cable con relacidn al otro motor y efectle una rec

tificacibén automlticea de cualquier curvatura de la red barre-
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dera,

38,~ Un sistema segin la reivindicacién
28, en el que los dos cables estén suspendidos en qu balan-
zas hidrédulicas capaces de emitir sefiales para controlar un
dispositivo de control aplicado a dicho sistema y destinado
8 dirigir aceite desde el lado de prasidén del motor que tie-
ne la mayor presidn de modo que dicho motor suelte sutomé-—
ticamente més cable hasta gue sea la misma la tensiér en am—
bos cables,

42 ,- Un sistema segln la reivindicacidn
12, en el que los dos cables estén suspendidné de dos balan.-
zas hidréulicas capaces de hacer pasar sefiales a un canverti-
dor que, a su vez, controla medios activadores en cada v&lvu-
la de control, siendo tal la disposicifn gue se gerantice una
ciefta tensidn minima en los dos cables para mantener la red
barredera estirada, al tiempo que gl convertidor compera
simulténeamente la diferencia de tensifn en los dos cables y
es capaz de emitir una sefial a uno de los medios activadores,
posibilitando por tanto que se efectle la rectificécién auto-
mitica de cualquier curvetura de los cables.

52:— Un sistema segln la reivindicacién 32
o la 42, en el que las balanzas hidréulicas estén sustituidas
por células de cerga eléctricas, '

2,~ Un sistema hidréulico para dos chigres

cooperantes,
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Tal y como se ha descrito en la Memoria
gue antecede, representado en los dibujos gque se acompafian

e

y para los fines gue se han especificado. -

.- -

Esta Memoria consta de veintinugvé thojas

5 escritas a miéguina por una sola cera,

Macirid,
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