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MEMORIA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN

ESPANA POR: YMEJORAS EN LOS MECANISMOS DE TRANSMISION POR

1

FRICCION CON RUEDAS CONICAS", A NOMBRE DE STANDARD FLECTRI-

CA, S.A.; CON DOMICILYO EN MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRA-

DO, Ne 5,

El prgsente invento se refiere a un mecanismo
de transmisibn por friccién, en el que se usan ruedas coénicas
prqvisfas de un gniylo que puede ser desplazado a lo largo
de la conicidad, con lo que se puede ébtener un namexo in-
finito de relaciones de velocidad en el mecanismo.

Son ya conocidos los mecanismos de traﬁsmisién

por friccidn en los gue se emplean dos ruedas conicas gue

- van rodeadas de un anillo. Para que dicho anillo pueda sujew~

tarse firmemente en derredor de las ruedas es preciso que

_la conicidad de éstas sea pequeiia, lo cual hace gue el meca-

nismo tenga que tener gran longitud y que la variacibm de

velocidad pueda solamente hacerse entre limites relativamente
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proximos. Tampoco se puede utilizar un buen efecto de acuilado.
Otros varios tipos de mecanismos de transmisidn

son ya conocidgos en los que el anillo se sutha entre dos

*

pares de conos que se corresponden, obteniéndose con ello
un nimero infinito de relaciones de wvelocidad al sexr empuja-

dos entre silos conos de un par y simultaneamente separando

"los del otro par. Estos tipos de transmisién presentan la

ventaja de una amplia variacibén de velocidades y de que se
puede utilizar el efecto de acufiado del anillo entre los co-
nos pafa hacer mayor el par que se puede transmitir. Con
estos mecanismos se requiere, no obstante, que las cuatro
ruedas cbnicas éstén'apoyadas en cojinetes independientes

y que al menos dos de estos cojinetes estén dispuestos de
forma'que puedan ser desplazados, asi como que cada par de
ruedas correspondientes se acoplen entre si, a prueba de
torgién, para la transmisidén del par. Esta solucidn técnica
se encuénﬁra s sin embargo, justifiéada con vistas a la ob-
tencibn de unas condiciones de trabajo mas exigentes.

Es el objeto del invento la simplificaciém

de los tipos usuales de transmisidn por friccidm, haciéndoles

‘menos caros $in tener que sacrificar la ventaja de una

variacién amplia de velocidades ni la posibilidad de hacer
uso del efecto de acuiiado. Esfé: por tanto, dirigido el in-
vento hacia la obtencidén de umna transmisiéﬁ por friccidn éom-
puesta de un nlmero pequefio de piezas, que éstas sean de fa-
bricacidén més éencilla ¥ que ei anillo de friccidn pueda ser
también desplazado degde su posicidén central, con friccidn
menor,.para la transmisidn del par. |
De acuerdo con el invento, se resuelve esto

haciéndo que el mecanismo se componga de un anillo de friccidn



10

.15

30

asi como de dos ruedas cdénicas, por lo menos, montadas girato-
rias en el interior de la caja y que se acoplen por los cos-

tados opuestos con el anillo de friccidém y de un miembro guia

v
,

asi como de uno o més cojinetes montados en el lado contrario
del anillo de friccidén de aquel en que‘se aplica éste a la su-
perficie del comno. .

De'acuerdo\con una realizaciéh del invento se
propone que el miembro guia esté disefiado de modo que pueda
ajustarse para efectuar la variacién en la relacidn de veloci-

dad del mecanismo.

)

. De acuerdo con otra realizacidon del invento se
propone que el miembro guia dispuesto entre los cojinefes esté
rodeado por el anillo de friccién; |
- Otra realizacibén del invento es la que pfopone
que el anillo de friccién esté rodeado del miembro guia dis-
pﬁesto entré los cojinefes;

De acuerdo con otra realizacibn del invento se

propone que las superficies de trabajo de los cojinetes tengan

-convexidad.

De acuerdo com otra realizmacidén mas del invento

se propone que el anillo de friccidon tenga convexas sus caras

de trabajo.

Se propone también ‘que las dos ruedas cdnicas,
entre las que puede desplazarse el anillo de friccibm,

tengan diémetro diferentes.

) De acuerdo con otra realizacidn del invento el miem

bro guia va montado en unos soportes de guia que pueden ser

_ajustados o desplazados en el interior de la caja junto con

el mencionado miembro guia.

En otra realizacidén del invento se propone que
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los soportes de guia estén firmemente unidos a la caja y
que el miembro guia pueda deslizarse, para ajustar su posi~
¢idn, por dichgs soportes.

-

De acuerdo con otra realizacidn del invento se

K

propone que en el interior de la caja se dispongan unas su-

perficies de deslizamiento en las que descansen las super-

"ficies con disefio correspondiente a los miembros guia, pu-

diéndo ajustarse a ellas por medio de un adécuado elemento
de cambio que estd montado, pudiendo girar, en el interior
de la caja. E ) :

De acuerdo con otra realizacidn del invento se’
propone que la direccibén en qué se efectué el ajuste del
miembro guia del interior defia céja seg casi en la diagomnal
entre los bordes de la caja q&e es adyacente a los puntos
de apoyo de los conos deél interior de la caja.

. Coﬁ otra realizacidén del invento se propone que,
en el interior de la caja, varios grupos de conos dispuestos
cada uno de ellos en tandem con uno de los cifados anillos

de friccién,_se combinen con un miembro guia comin o con.va-
rioé miembros guias individuales.

Se propone también, que el miembro guia sea
unicamente guiado y ajustado, dentro de los limites de ajuste,
por un 1ado de la caja, por medio de un elemento de ajuste.

. Segin otra realizacién del invento se proponé
que, tanto los cojinetes como el miembro guia, sean reteni-
dos en la posicibén que haya sido elegida'papa la velocidad
que se desee, en tanto que el movimiento-necesario para'
la transmisibén de la energia se efectfie wnicamente por qlA

anillo intermedio.

También se propone con el invento que, al comienzo
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del movimiento del anillo intermedio, el miembro guia tome
una pequefia inclinacidn respecto al eje de la guila, de wodo

gque el anillo intermedio quede mis firmemente oprimido contra
- .
Ld

los puntos de contacto con los conos.

Se propone, ademds, que el miembro guia esté
provigtq, en el lado epuesto al del husillo, de un elemento
en fofﬁa de horquilla que rodee a una barra de retencidn.

De acuerdo con otra éealizacién més del invento
se propone que el miembro guia esté provisto, en el lado
opuesto al del husillo, de unos muelles que produzcan una fuer-
za antagonista gque facilite el ajuste del husillo.

Se propone, ademds, que el miembro guia se dis-

ponga entre dos cojinetes que correspondan a un eje de un

"cono, con los cojinetes fijos de los dos conos dispuestos

a un lado del miembro guia y los cojinetes libres de los dos
conos al otro lado del miembro guia.

~ [

De acuerdo con otra realizacidénm del invento
se propone gue los cojinetes fijos de los dos conos estén
situados en un plano casi vertical. ..

1
Con el invento se propone también que uno de los

ejes de los conos sea hueco, pafa'Que pueda conectar al ex-
tremo de un eje.

El invento presenta diversas ventajas en rela-
cidén con lé técnica anterior conocida de los mecanismos de
transmisidén por friccidén. Debido al especial disefio del miem-

bro guia, el mecanismo unicamente necesita, para mantener

"la misma calidad, un pequefio nimero de piezas, las cuales

son mis sencillas y de mads facil fabricacidén. Manteniéndose
la misma eficiencia del mecanismo, se puede obtener un tama-

fio de la caja mucho mias reducido.

A= - TA Lt e o
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o Como los conos y los ejes estén hechos de una
pieza, los dos cojinetes del eje pueden disponerse a una ma-
yor distancia,,sin con'elio aumgntar el faméﬁo del conjunto
de‘*la caja. Esto, a su vez, da una mayor estabilidad al coji-

nete.

La distancia entre el eje conductor y el conduci-

‘do puede ser reducida considerablemente.

El tipo especial de realizacién del miembro guia
proporciona también un mejor cambio a otra realizacidn de

velocidad mids alta 6 mds baja. El anillo de friccibén puede

‘hacerse mas estrecho, de modo que los conos se puedan solapar

entre si. Una mayor diferencia éntre el diametro de los conos
dari como resultado un mayor campo de ajuste. El diseiio com
convexidad de las superficies de tfabajo del cojinete o de las
superficies laterales del anillo de friccidn traeréanccomo
rqultado un"aumento en la eficienc;a del dispositivo.

| Debido al hecho de que el miembro guia es uni-

camente guiado y ajustado, por un elemento de ajuste, por uno

"de los lados, ya no es precisa una exactitud en la fabricacién

que gérantice un exacto paralelismo de los soportes de guia.
Tenién&6 en cuenta que el movimiento solamente. se efectua

a través del anillo intermedio, se tiene una adaptacidn au-
tomatica de la presidm al par de rotacion. Dadao que el .
miembro guia tiene libertad de movimiento para inclinarse,

se produce una presidn adicional del anillo intermedio conira

la superficie del cono. Para darle al miembro guia la posi-

~bilidad de adoptar la posicidén més favorable, la horquilla

que rodea un elemento de sujeéién constituye un tope a am-
bos lados. Los muelles dispuestos en el lado opuesto del

husillo al del miembro guia producen una fuerza antagonista
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que facilita el reajuééé:del husillanbor medio del volante

de manicbra. Situando el miembro guia centrado entre los co-
Jjinetes de un cono se tiene un aumento dé la estabilidad de

todo el mecani;mo.

Dado el hecho de que 1o0s cojinetes fijos de los
dos conos se encuentran en un plano casi vertical, se evita
que una dilgtacién cualquiéré por el calor tenga efectos
desfavorables.

Siendo hueco el-eje de uno de los conos, el me-
canismo segim el invento puede ser usado, sin mds modificacio-
nes, como mecanismo de transicidén de tipo enchufable o desli-
zable. | ;

El invento es a continuacidn désqrito con un
mayor detalle, feférido a unos éjemplos Aue se muestran en
las Figs. 1 a 12 de los dibujos que seracompaﬁan, en los que:
- la Fig. 1 es una vista en alzado de un mecanismo de trans-
misibn de acugrdo con el invento;

- la Fig. 2 es una vista en corté, por la linea C-D de la
Fig. 3, no mOStréndose en corte los soportes de guia;

- la Fig. 3 es un corte por la linea A-B de la Fig., 1;

- la Fig. & es una elevacidén en corte del mecanismo que se

. muestra en la Fig. 1, en la que el miembro guia es de disefio

i

modificado; - <

- la Fig. 5 es un corte de un mecanismo de¢ transmisidn de

‘acuerdo con la Fig. 1, en gue hay un miembro guia con disefio

diferente y en el que la cara de trabajo del cojinete de empuje

es de disefio modificado;

. = la Flg, 6 es una vista en corte similar a la de la Fig. 5,

con el anillo de friccidnm con disefio diferente;

- la Fig. 7 es una vista en corte de un mecanismo de transmi-
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- la Fig. 10 es una vista en corte horizontal del mecanismo

< 43800

sién por la linea G-H de las Figs. 5 & 6; -
- la Pig. 8 es un perfil en corte del mecanisﬁo sin que se
vea la caja, ya que esta parte de la misma 5q puede hacer que
se pueda quitar;
- la Fig.79 es un alzado en corte del mecanismo por la linea
J-K de la Fig. 8;
por la linea L-M de la fig. é;
- la Fig. 1l muestra ﬁnrperfii p%rcialmente en corte de una
forma modificada de mecanismo de transmisidén, con un eje de conc
hueco para ser usado como-mecamismo de transmisidén de tipo
enchufable o deslizable, ¥y
- la Fig. 12 es una vista en corte del mecanismo por la linea
N-O de la Fig. 1l1.

Refiriénd;noé a la Fig. 1, vemos designada por
1 13 caja. En.el interior de esta cgja 1l se ven los conos o
ruedas cdnicas 2 y 3, montadas pudiéndo girar. A ser posible,
los conos 2 y 3 y los ejes 4 y 5 serdn de una sola piezas
Los conos 2 & 3 se encuentran rodeados por un anillo de fric-
cidén 6 que estd presionado por dos cojinetes 7 y 8 contra el
forro de los conos 2 y 3. Estos cojinetes 7 y 8 estadn unidos
entre si por un miembro guia comﬁn 9.'Este miembro guia 9

puede ser desSplazado en el interior de la caja 1 por medio

de 1os.soporfes de guia 10 y 11, Para efectuar el desplaza-

miento se act@ia sobre un pifibn 12 (Fig. 2), el cual engrana
con los dientes de la cremallera 13 formada en los soportes

10 y 11 ., La relacidén de velocid;d se cambia con el correspon-

" diente.desplazamiento del miembro guia 9. El ajuste o camﬁio

mis favorable de la direccidmn "A" es aquel que se efectiia pa~

ralelamente a las superficies laterales de los comnos 14 y 15,
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es decir, casi en la diagonal de los bordes de la caia 1;

Se pueden efectuar desviaciones de l¢ dicho sin que tengan

un efecfo pern}cioso sobre la propié funcidn,del mecanismo.

En tales casoé, los cojinetes 7y 8 & el anillo de friccidn

6, o todo ello, han de diseiiarse, pof supuesto, con la anchura
correSpondiente, ya que los cojinetes 7 vy 8 y el anillo de
friccién 6 se desplazan wuno respecto a otro.

Los cojineteg 7v8 pﬁeden ser disefiados como
cojinetes de bolas normales, peo también es posible, no obs-
tante, hacer los cojinetes 7 y 8, parcialmente 6 al menos
en las superficies de trabajo ée los mismos, de un material
pléstico adecuado.

La 1inea'continua I muestra el miembro guia 9
en su posicidn de ajuste mds baja, mientras que la linea de
trazo y punto I muestra el miembro guia en su posicidn de

ajuste mds elevada., El anillo roscado 16 efectiia el ajuste

axial del cono 3 comn el miembro guia, produciéndo automitica-

mente la conpensacidén con respecto al cono 2. En 'vez de

hacerlo con el anillo roscado 16 se puede efectuar también
con unos discos convenientemente adoptados.

En la Fige. 3’se muéséra 15 caja 1 en coxrte por
la linea A-B de la Fig. l. Los cosfados'o superficies late-
rales se' cubrefl con las tapas lﬂ. .

En la'Fig. 4 se muestra otro ejemploa En'esté
tipo de realizacibn, ei miembro guia 17 esta diéeﬁado con las
superficies de deslizamiento 18-y‘l9 en sus dos extremos.
Debido a ello, pueden omitirse los soportes de guia 10 y 11
éue se muestran en ei ejemplo'de acﬁerdo con las Figs. L é 3x
Por medio de la cremallera 20 y del piﬁénrde ajuste 2l es po~-

sible “ajustar o desplazar el miembro guia 17. Este tipo de
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construccidn requiere, sin embargo, unas fuerzas de ajuste

-algo mayores que con el tipo de realizacibn que fué anterior-
men’te»desc'rito1 pero es particularmente estable y simple. E1 -
miembro guia 1%,aparté de los taladros para los ejes: de los
cojinetes de bolas 22 y 23 vy del correspondien%e a las super-
ficies de deslizamiento 13 y 19, con la cremallera 20,no re-
'quiere ningﬁn‘otro mecanizado. La linea continua I muestra
el miembro guia 17 en sulposicibn de ajuste inferior mientras
que la iinea de trazo 'y punto iI le muestra en su posicidn
superior de ajuste. La direccidn del ajuste del miembro guia
17 se extiende en el interior de la caja 1 casi en la diagonai
a los bordes de la caja que pasa por los puntos de apoyo de
los conos 2 y 3. '

: En los ejeﬁplos que han sido descritos y mostra-
dos hasta aqui, los miembros guia 9 y 17, dispuestos entre

los cojinetes 7 y 8, estédn rodeados por el anillo de friccidm

~

6.

Como otro ejemplo mis se muestra el mecanismo de
1as Figs. 5, 5 y 7. Para que los conos 31 y 32 puedan tener
el tamafio méximo, mantenléndose la distancia minima entre
ejes, al miembro guia 26 sé le ha dado en este caso una forma
de anillé que se extiende por el ektefior sobre el anillo
de friccidbn 6 6 27 y el cual es'gui§do por las superfiéies
de deslizamiento 28 y 29 en el interior de la caja 30.

Este tipo de realizacidn presenta, ademds, unos

conos de diferente +tamanio. El cono conductor 31 es de un

{amafio menor que el cono conducido 32. Con ello se tiene el

"cambio de la reduccidén de velocidad de rapido a lento o vice-

versa pero, en el caso de un motor de accionamiento de gran

velocidad, se economiza el uso de un cambiador de velocidad
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que tenga que ir seguido de una reduccién.

Ademis, en este tipo de realizacidn (ver Fig. 5)
lo; cojinetes 33 y 34 son diseflados con convexidad para evitar
que el anillo ée friccién 6, en caso de esta; en posicidn
algo inclanada, se apoye en uno de los bordes de los cojinetes.,
Una solucidn modificada, gue se muestra en la Fig._6, propone
que ée le dé una convexidad a las superficies de.trabajo 35
y 36 del anill; de fric;ién 27.

En este tipovparticular de reélizacién, el anillo
de friccidn 27 estd rodeado por el miembro guia 26,

El miembfo.gpia 26 se desplazara, por ejemplo,
por medio de un pifion 38 montado en el eje 37; con el pifidén
engranando en la zona del miembro guia 26 con disefio de cre-
mallera, con lo que este Gltimo se desplazara por las supér-
ficies de deslizamiento 28 y 29.

En la Fig. 8 se indica con 1 la mitad.de la
caj; en cuyo interior se ven los ejés de los conos 2 y 3,
que van apoyados por céda lado en los cojinetes 24, 25, 39 y 4O.
Log cojinetes 24 y 25 son de los que denominamos "fijos",
los cuales, ademds de las fuerzas radiadas, soportan también
las fuerzas axiales. No és.éste el caso de los cojinetes
"desplazables" 39 y 40, que unicamente tienen que soportar
las fuerzas.radiales. Debido a ello, los desplaZamientos que
tendrén el anillo intermedio 6 y 165 conos 2 y 3, por una par-
te, y respecto a la caja 1 por otra, seradn en direccidn axial

y dependiéndo unicamente de la cota "b", con un valor de

cero o muy proéximo a cero. En relacidn con esto, la diferen-

.cia del desplazamiento en esta direccidn es, correspondiente-

mente, muy pequeiia.

Esta disposicidén en la colocacidén, a ambos lados,
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de los cojinetes, da lugar a una considerable reduccidn en

" la longitud total del mecanismo.:El miembro guia 6 es sopor-

tado y ajustade por una parte con el robustq husillo 37'.
Este husillo 37' solamente necesita avanzar casi paralelamente
a las caras laterales 14 y 15 de los conos en contacto con

el anillo intermedio 6. Con ello ya no- se necesita forzar

‘el paralelismo con un segundo elemento de gufa o ajuste, que

hubiera tenido que ser de diseflio muy preciso para que se
evitase el desceﬁtramiento:

Para evitar que el miembro guia 9 tome inclina-
cién respecto al husillo 37' se le sujeta con la horquilla
44 (Fig. 9) que rodea en parte a la barra de‘retencién L5,
Esta barra de retencidén tiene unicamente que estar dispuesta
casi pgralela al husillo 37', ya que existe suficiente hol-
gura en el plano vertical. Incluso una desviacibén en el plano
hor?zonial no resultaria desventajosa, ya que, en ese caso,

a lo suﬁo, unicamente se requeriria girar o desplazar un poco
el miembro guia 9. | '

Cuandé se prescinde de esta media para evitar
la inclinacidn o cuando se deja un juego entre 1a“hofquilla
Ll y la barra de retencidn 45, el miembro guia 9 puede afm
inclinarse respecto al husillo 37' en el sentido del movi-
miento de rotacibdn del anillo iﬁtermdio 6 con los cojine-
tes 7, 7' y 8. En el curso de ello, el cojinete 8 se aproxima
al cono 3, produciéndo asi en el anillo intermedio 6 una
presibn que es éausa de que tenga que aumentarse la energila

aplicada para la transmisidn. De este modo es posible compensar

" los errores angulares de fabricacidén de las superfiecies 1k

vy 15 de ambos conos, asi como las dilataciones por el calor

y también los desgastes.

3
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Debido 51 par iniciado P.a, en la guia del hu~
sillo 37'; en el miembro guia 9 y en el mismo husillo 3/' se
tiene como resultado un par mayor, que tiene que ser sopor-
tado en el volante de maniobra 38°' para.reajuste del miem-
bro guia 9.

Los muelles 42 y 42' van enganchados a los vés-
t#gos 81, 41' y 43, 43" entre el miembro guia, por una parte
¥y la caja 1 por la otra. Estos mu;lles, en la parte inferior
del miembro guia 9, sirven para iniciar la fuerza antagonis-
ta @ para eliminar, total o ﬁarcialmente, el momento de des-
vio de la gula del husillo 37' de modo que el reajuste del
miembro gula 9 com el volante de maniobra 38 sea posible sin‘
dificultadesi - )
| Es del todo claro, a la vista de la Pige. 9, que
el anillo intermedio 6 es pprimido en su parte superior
coqﬁp& el cono 2 pofhlésiéoéinéies’7 y 7}, mientras que por
la parte inferior hay un solo cojinete 8 para presionar el-
anillo intermedio 6 contra el cono 3. Con esta disposicidn
se ha de&ado espacio para ei husillo 37' y el*anillo inter- .
medio 6 es éuiado con mas exactitud en el plano prescrito.
Esta disposicidén de los cojinetés'garahtiza una presidn

estaticamente determinada del anillo intermedio 6 contra los

i
-

conos 2 y 3.
La Fig. 10 es una vista en corte de la caja 1

por la linea L-M de la Fig. 9. En ella se puede ver facilmen~

los tormillo 41, 43, 41' y 43'. Los tormillos 41 y 41' van
fijos a unas partes de la cajé 1 mientras que los tornillos
43 y k3 van fijos al miembro guia.

Las Figs. 11 y 12 muestran un tipo modificado
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del mecanismo de transmisidn gue ha sido descrito, para un
mecanismo enchufable o deslizable. El eje 46 del como 47

es huneco, con lo que puede ser enchufado o deslizado en el.

eje de la miquina. El segundo cono %48 comprende el eje %9,

-

en el que puede deslizarse, p.e.,'una polea con garganta 51,

para correa tropezoidal. EL conjunto del mecanismo queda

. afianzado y con ello imposibilitado de que se inclini alre-

dedor del eje 46 o del cono 47, por medio de un apoyo, que
no se muestra, montado en la horquilla.50. Este apoyo puede
servir al mismo tiempo de tensor de la correa trapezoidal

que va en la polea de garganta 51l. Cuando se usa la disposi-
cidn de a&uerdo con este invento no se requieren mis elemen-
tos para el montaje del ﬁecanismo ni otros medios de acopla-
miento. La energia se puede tomar de la-méquina a la que

esté acoplado, bien enchufado o por deslizamiento, y puede
ser tpansferida a la poleé de garganta o viceversa. Ademés,
el\éje hueco 46 del como 47, junto con la disposicibn gque

se muestra en las Figs. 8 a 10, permitiré también ol acopla-
miento a un motor'normal prpvisto-de un eje gque se correspon-
da con ello., En. el tipo de mecanismo qﬁe se muestra en las
Figs. 11 y 12 se han dispuesto cuatro_cojinetes de empuje
7, 7' y 8, 8'. Los muelles k2 y 42', asi como los tornillos
Ly, 417, 43 y 43' no se ven, sin embargo, en las Figs. 11

y 12 porque puedeh ir dispuestos como ha sido mostrado ¥
descrito em relacién con las Figs. 8 a 10. En la Fig. 11,

asi como en la Fig. 12, se ve que se disponen en la parte
superior del mecanismo opuesta al husillo 37' y el volante

de maniobra 38'. .
| La Fig. 1l muestra el mecanismo de tipo enchu-

fable o deslizante visto en alzado parcial de costado,
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- . La Fig. 12 es una vista en corte del mecanismo por

la linca N-0 de la TFig. 11l.

Este invento corresponde a dos solicitudés de paten-

. te formuladas on, Alemania, los dias 19 de Abril de 1972 y 13 de
, - .

Marzo de 1973, sefaladas con los nes. P 22 19 056.3 vy P 23 12

.

khk,9, respectivamente y se acogen, por tanto, a los beneficios
que otprgan los convenios internacionales vigentes.
A e ——————— ;__JHNOTA_,______ e ————

Los puntos ‘de invencidn pr0p1a y nueva que se

presengan,Para que sean obtho de eska patente de velnxe

ailos son los slgulentes: .
. T 2

1.- Mejoras en los mecanismos de transmision
por friccidn con ruedas codHnicas, constituidas por un meca-

nismo de transmisidén por friccidn en el que un anilio de

friccidén pusde ser desplazado por las superficies de los co-
nos o ruedas cdnicas, con objeto de obtener um nlmero infi- ..
nito e relaciones de velocidad, caracterizado poruue dioho

mecanismo tiens un anillo de fri ccibn (6, 27) asi _como, por

lo menos, dos conos o ruedas conicas( 2 3 31, Jz) montados,

-

pudiéndo girar, en el interior de la caja (1) y,qhe acoplan
con dicho anillo de friccidn (6, '27) por lados opuestos, asi

como un miembro guia (9, 17, 26) y porque al otro lado de

dicho anillo de fricecidn (6, 27).hay uno o mas cojinet

(7, &, 33, 34) gue le aplican contra la superficie (&, 15)

.

del conoc.

.
-,

¢ . 2,-~ Mejoras de acuerdo con la reivindicacidén 1,
caracterizadas porgue dicho miembro guia (9, 17, 26} esth
diseﬁado de modo qgue sea ajustablc para gue se pueda variaz
la rel#oiénAde velocidad ael mecanismo de transmisidn.

. .

. 3.~ Mejoras de acuerdo con una de las roivindi-

czfiones L 6 2, caracterizmadas porque dicho micmbro gude
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(9, 17, 26) estd dispuesto entre dichos cojinetes (7, 8, 33,
34) rodeado por dicho anillo de friccién (6, 27).

4:— Mejoras de .acuerdo con una de las reivindi-
caciones 1 a 3: caracterizadas porque dicho anillo de friccion
(6, 27) estd dispuesto emtre dichos cojinetes (7, 8, 33, vy 34).

54- Mejoras de acuerdo con una de las reivindi-
cacionés lak, caréctg?izadas pérquetlas caras de trabajo
de dichos cojinetes (33, 34) tienén convexidad.

6.~ Mejoras de acuerdo con una de las reivindi-
caciones 1 a 5, carapterizadas porgue dicho anillo de friccidn
(6, 27) tiene convexidad en sus caras de trabajo.

7«- Mejoras de acusrdo con una de las reivin<
dicaciones 1 a 6, caracterizadas porque dichos dos comos o
rﬁedas cbnicas (31, 32) entre las cuales puede girar dicho
anillo de friccidn (6, 27) tienen didmetros diferenmtes.

8.- Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones i a 7, caracterizadas porque dicho miembro guila
(9, 26) va montado en unos soportes de guia (10, 11) que, junto
con dicho miembro guia (9, 26).pueden ser ajustados o despla-
zados dentro de dicha caja (1). |

94nr Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
"dicaciones 1 a 8, caracterizadas porque uno de dichos so-
portes de guia.(10, 11) estéan fijaﬁente unidos a dicha caja
(1) y porque dicho miembro guia (9, 26) es reajustable por
deslizamiento en dichos soportes de guia (10, 11),

10.~ Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 9, caracterizadas porque las superficies de
deslizamiento (18, 19) se encuentran en el in£erior de la
caja (L) con las superficies del miembro guia (l?)lde dai-

seiio que se corresponde con los de cllas y sobre las gque

e

.
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descansan, pudiendd ser reajustadas con un elemento de ajuste
(21) que estd montado, pudiéndo girar, en el interior de la
caja (1). _

lf.- Mejoras de acuerdo con una he las reivipdi-
caciones 1 a 10, caracteriza&as porque la direccién del ajus-
te de‘dicho miembro guia en el interior de la caja (1) se efec-

tha casi en la diagomnal de los bordes de la caja que es ad-

yacente a los puntos de apoyo de dicho comos o ruedas cdnicas

(2, 3, 31, 32) en el interior de dicha caja (1).

1l2.~- Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 11, caracterizadas porque dentro de dicha caja

(1) hay varios grupos de comos (2, 3, 31, 32) en tandem cada

.uno de los cuales con uno de dichos anillos de friccibn (6,

27) los cualesrestén combinados con un miembro gula comin
o con varios miembros guia individuales (9, 17, 26).

. 13. Mejoras &e acuerdo con una de las reivin-
dic;ciones 1l a l2, éaracterizadas porque’dicho miembro guia
(9) es unicamente guiado y ajustado, a un lado de dicha caja
(1), por.medio de un elemento de ajuste (husil}o 37') dentro
de'los limites del ajuste. .

. 14,~ Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones'l a 13, caracterizadas porque los dos de dichos
cojinetes (7, 7', 8, 8") y dichos miembros guias (9) son re-
tenidos en la posicidén que ha sido elegida que corresponde
a la velocidad deseada, mientras que el movimiento necesario
para la transmisidén de la energia se efectia solamente poxr
el anillo intermedio (6). .

15.—_Mejoras de acuerdo con la reivindicacidn .

13, caracterizadas porque el comienzo del movimiento de dicho

miembro guia (6) éste es ligeramente inclinado respecto al




eje de guia (37'), de modo que el anillo intermedio (9) sea
més fuertemenete oprimido contra los punitos de contacto

con dichos congs (2 y 3). | .
. 16.- Mejoras de acuerdo con una de las reivin-

dicaciones 13 a 15, caracterizadas porque dicho miembro

guia (9) estd provisto en el lado oﬁuesto al de dicho husgillo

(37') de una horquilla (4%) que rodea a una barra de retencidn

.10

15

20

25~

(&5).

17.- Mejoras de acuerdo con una de las reivindi-
caciones 13 a 16, caracterizadas porque dicho miembro guia
(9) estéd provisto, en él lado opuesto al de dicho husillo
(37') de unos muelles (42,'42‘) que producen una fuerza an-
tagonisfa tEQ ) para facilitar el reajuste de dicho husillo
(37').

18.~- Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dic§cionés 13 a 17, caracterizadas porque dicho miembro
guia (9) estd dispuesto entre dos cojinetes (2%, 39; 25, 40)
asociados a un eje (4, 5) de un cono (2,3), con los cojine-
tes fijos de dichos conos (2,3) dispuestos a un lado de di-
cho miembro guia (9) y estando los cojinetes desplazados
(39, 40) de dichos dos comos (2, 3) al otro lado de dicho -
miembro guia. -

19.~ Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 13 a 18, caracterizadas porque dichos cojineteé

fijos (24, 25) de dichos dos comos (2, 3) estén situados en

un plano casi vertical.

30

i

20.- Mejoras de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 13 a 19, caracterizadas porque un eje (46) del
cono (47) es hueco, de forma.que pueda conectarse al extremo

de un eje,



21.,- Mejoras en los mecanismos de transmisidn

por friccidn con ruedas codnicas.

. Tal y como se-ha descrito em la memoria que an-
d

- tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y a los

e

fines especificados,
Esta memoria consta de diecinueve hojas escri-

tas por una sola cara.

Madrid, {7 RABR.1973

MG, SANTAMARIA
VICE-SECRETARIO GENERAL
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