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Este invento se refiere a una instalacibn para ge
nerar wna marcae de telemetria ajustable en wn instrumento
indicador de un aparato de localizacién que trabaje segin
el procedimiento del rayo reflejado empleando un emisor de
impulsos de cadencia puesto en funcionamiento por un apara
to de gobierno al ser emitido cada impulso de emisién, es-
tando dicho emisor de impulsos de cadencia situado delante
de un contador de impulsos para la generacién de marcas te
lemétricas prefijadas en firme al ser alcanzados estados
predeterminados del contador a partir de la emisibn de ca-
da impulso de emisibén y empleando una disposicién de pre-
seleceidén equipada con une indiecacidn digital para la gene
racién de la marca telemétrica ajustable en un estado del
contador de impulsos prefijado por la preseleceibn, de
acuerdo con la Patente espafiola N2 369.536. °

El problema que se resolvié en la patente prineci
pal fué el de cresr una instalacién para la generacién de
una marca telemétrica ajustable y de marcas telemétricas
fijas con escala exactamente coincidente, Este problema
fué resuelto mediante un contador de impulsos con emisor de
impulsos de cadencia antepuesto, estando las distancias de
separacién de los impulsos de cadencia entre si orientadas
en el intervalo de tiempo minimo a ajustar y obteniéndose
impulsos para la generacién de las marcas telemétricas

ajustables y Tirmemente predeterminadas.
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En la patente principal se han indicado e jemplos
de realizacién de tal instalacidn en los cuales la preselec
cién de la marca telemétrica ajuétable consiste en interrup
tores, cada uno de los cuales tiene varias posiciones de
conexién y estd previsto para cade punto decimal (o lugar
decimal) de la indicacién telemétrica para la marca telemé
trica ajustable.

El ajuste de cada uno de estos interruptores pa-
ra ung marca telemétrica deseada ha de ser seleccionado en
tonces por el servidor del aparato de localizacién. Pero re
sulta inconveniente a este respecto el hecho de que el ma-
nejo de tal grupo de interruptores, por ejemplo, especial~
mente en el fatigoso y descuidado servicioc en el puente de
un barco resulta muy molesto y a menudo engorroso, porgue
normalmente debe modificarse la posicién reciproca de va-
rios interruptores pare ajustar una distancia deseada en to
dos los lugares decimales, Para un ajuste exacto y rdpido
de la marca telemétrica ajustable, por ejemplo, justo pre-
cisamente sobre un objeto localizado de interés en el apa~
rato indicador, se ha visto que es pariticularmente inconve
niente tener que ajustar por separado, independientemente
de los otros, cada uno de estos lugares decimales. Exige
mucho del servidor del aparato localizador el tener que de
cidir continuamente con qué variacién de los lugares deci-

males la marca telemétrica ajustable se le aproximaré més
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al objeto localizado sin rebasarlo; si con un lugar deci-
mal alto se ha ajustado a un valor demasiado grande la dis
tancia de la marca telemétrica ajustable desde el ohjeto y
el margen del lugar decimal inmediatemente menor no es even
tualmente suficiente para salvar este distancia y, por ten
to, es hecho avanzar de nuevo el punto decimal alto, por
lo menos el lugar decimal inmediatamente menor debe hacer-
se retroceder considerablemente., Por causa de la plurali-
dad de los interruptores que han de manejarse de este modo
- a saber, para cada lugar decimal - este ajuste por parte
del servidor del aparato de localizacién le exige demasia-
do, en especial cuando la distancia de varios objetos locg
lizados deba determinarse répida y sucesivamente por medio
de la marca telemétrica ajustable.

Por tanto, el problema que trate de resolver sl
presente invento es el de crear una instalacién que le ali
vie al servidor de este trabajo de ajuste al no tener ya
que acclonar, en la preseleccidén para la marca telemétri-
ca ajustable, una plurglidad de interruptores, y en cem-
bio, con sb6lo un Ynico elemento de maniobra, poder conse-
guir una aproximacidén Sptimamente ridpides y exenta de com~-
plicaciones de la marca telemétrica ajustable al objeto de
interés, con independencia del margen de indicacién preci-
gamente elegido del aparato indicador y de la distancia

original entre la marca telemétrica ajustable y el objeto
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ashora interesante.
Bl elemento de maniobrs debe hacerse entonces sen

cillo y robusto y los errores y los ajustes equivocados de
la marca telemétrica ajustable deben poder corregirse con fa
cilidad.

Este problema, de acuerdo con el invento, se re-
suelve por el hecho de que la disposicién de preselecciébn
consiste en un contador de ajuste en el cual se introduce
desde un emisor de cadencia de ajuste gobernado medisnte un
elemento de maniobra, una pluralidad de impulsos de ajuste,
con une instalacién de comparacién entre el contador de im
pulsos, por una parte, y el contador de ajuste, por otra y
con un impulso a la salida de la instalacidén de comparacién
para la generacifén de la marca telemétrica ajustable si en
tre el estado del contador de ajuste, por una parte, y el
estado del contador de impulsos, por otra, existe uma relsg
cibn prefi jada.

De este modo, la disposicidén de preseleccién tie
ne ahora s6lo un Ynico elemento de maniobra, a saber, el
que gobierna el emisor de la cadencia de ajuste. El emisor
de la cadencia de ajuste es gobernado para la emisibn de im
pulsos de ajuste que son introducidos en el contador de
ajuste, indicédndose el estado instantdneo del contador en
el indicador digital conectado al contador de ajuste. Esta

indicacién corresponde a la distancia de separacién instan
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ténea de la marca telemétrica ajustable respecto del lugar
de emisidn,

Si el mando del emisor de cadencia de ajuste es
detenido en el momento en que la marca telemétrica ajusta-
ble indicada ha alcanzado la posicién deseada, el emisor
de cadencia de ajuste no emite ya mds impulsos de ajuste y
permanece constante la posicién alcanzada de la marca te-
lemétrica ajustable,

Con el contador de ajuste empleado de acuerdo
con el invento con mando por elemisor de cadencia de ajus-
te resulta superflua, por tanto, una pluralidad de inte-
rruptores a maniobrar por separado en la disposicién de
preseleccidén, con 10 que se logra la simplificacién de ma-
ne jo pretendida,

Las instalaciones digitales de comparacién para
la asociacién de informaciones digitales son familiares
como tales incluso, por e jemplo, en la técnica de la loca~
lizacién; asi, la memorias de la patente briténica
N2 988.379 describe una instalacién digital de comparacién
que deja libre el ajuste correcto de localizacién de simbo
los averiguados por el cdlculo en la indicacién del radar
exactamente cuando la mancha de los rayos catddicos recorre
segin radio y 4ngulo exactamente las coordenadas para el lu
gar del ajuste. De una manera correspondiente, tembién pa-
ra la realizacién de este invento une instalacibn de compa

ot <1



racién entre contadores de impulsos y de ajuste puede es-
tructurarse simplemente como circuito de coincidencia, apa
reciendo en la salida de coincidencia el impulso para gene
rar la marca telemdtrica ajustable en el casc de existir

5 una coincidencia de los estados del contador de impulsos,
por una parte, y el contador de ajuste, por otra. En este
caso, la relacidén prefijada entre los estados de contador
es igual a uno, pero serian igualmente realizables otras
relaciones a las cuales deba aparecer el impulso.

10 Pero, con preferencia, la instalacién de compara
cibn estd formada por un contador retrogradador preajusta-
ble que, del lado de entrada, estd acoplado en paralelo con
el contador de impulsos y que, antes de la emisién de cada
impulso de emisidén, toma a su cargo la posicién instantédnea

15 del contador de ajuste, apareciendo el impulso para la ge=-
neracién de la marce telemétrica ajustable en la salida de
trensferencia de cero del contador retrogradador. La trang
ferencia al contador retrogradador se realiza siempre me-
diante un circuito de transferencia disparado por el apara

20 to de mando; en el caso de que la relacidn prefijada sea
wo, el contador retrogradador cuenta desde entonces al mig
mo ritmo hacia atréds en que el contador de impulsos es avan
zado; es deeir, que cuandoe el contador retrogradador llegas
a cero, el contador de impulsos alcanza precisamente el va-

25 lor transferido desde el contador de ajuste al contador re-

2703473
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trogradador y queda satisfecha la condieidn de coinecidencia
entre contador de impulsos y contador de ajuste.

Ia ventaja especial de wna disposicién de compara
cibn realizada de este modo consiste en que se obtienen con
siderables economias en las acciones de mando, porque ya no
tiene que comprobarse siempre la coincidencia de le totali-
dad de todos los posibles estados de contador, siendo en cam
bio atendida la misién del circuito de coincidencia, shora,
por un sencillo contador retrogradador con circuito de acep
tacidn, de un tipo existente ya de modo normalizado en la
téenica de los circuitos integrados. la transferencia del
cero es manifiesta en tales pasos contadores, de modo que
para la recepcién del impulso para la generacién de la mar
ca telemétrics ajustable no se necesitan ya medios de man-
do adicionales.

El emisor de la cadencia de ajuste, ventajossmen
te, contiene un oscilador de cadencia gobernable en su fre
cuencia para los impulsos de ajuste, cuya sefial de salida
es conducida a través de una instalacién de conmutacién
por medio de la cual resulta posible alimentar selectivamen
te en conteo aditivo o sustractivo el impulso de ajuste al
contador de ajuste.

Tal oscilador de cadencia constituye una decisi-
va simplificacién de le maniobra porque, en el caso de una
gran distancia de la merca telemétrica ajustable al objeto
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buscado puede conseguirse, mediante la pregsentacidén de una
rédpida sucesifén de los impulsos de ajuste, una répids va-
riacién de la marca telemétrica ajustable, siendo posible
una correccidén de precisibén con una sucesibén lenta de los
impulsos de ajuste cuando casi se ha alcanzado la posicién
pretendida de la marca telemétrica ajustable. Si, por error,
se hublera rebasado la posicibn pretendida de la marca te-
lemétrica ajustable, se invierte simplemente la disposicién
de conmutacibn, con lo cual el siguiente impulso de ajuste
serd sustraido del estado recién alcanzado en el contador
de ajuste, 0 sea, que la marca telemétrica ajustable se mue
ve ashora en sentido contrario.

De acuerdo con un criterio especialmente ventajo
s0 de este invento, y para que todos estos procesos de ma-
nejo sigan siendo idealmente cémodos, es decir, que puedan
realizarse en lo posible con un solo elemento de mando del
emisor de la cadencia de ajuste, el oscilador de cadencia
estd conectado del lado de mando con un emplificador dife-
rencial cuya entrada estd conectada en la diagonsl de un
circuito de puente.

El elemento de maniobra del circuito de puente,
¥y con él toda la preseleccién, es en este caso, con la mé-
xima sencillez, un potenciémetro a cuyo cursor estd conecta
do uno de los polos de la alimentacibén del puente, forman-

do la resistencia del potenciémetro las dos ramas del puen
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te contiguas a este polo, La magnitud de las variaciones
causadas por el potencidmetro en el circulito de puente es-
t4 presente como sefial proporcional a estas variaciones en
la salida de suma del amplificador diferencial. Con esta se
filal es gobernado en su frecuencia el oscilador de cadencisa
mientras que la polaridad, seleccionade por el potencidme-
tro, de la variacién del circuito de puente estd presente
como sefial de salida de una de dos salidas de diferencia
del amplificador diferencial,

El elemento de maniobra, para una simplificacién
adicional del servicio, estd provisto de un resorte de re-
posicién que, en caso de reposo, devuelve a su posicién neu
tra al elemento de maniobra, de modo que entonces no tiene
ya lugar variacién alguna del puente. Por consiguiente, el
servidor de la intalacién de localizacién sélo necesita sol
tar el elemento de maniobra cuendo la marca telemétrica ajus
table ha alcanzado la posicién deseada, no teniendo ya en-
tonces lugar més variaciones de la marca telemétrica ajus-
table, Fn el caso de que el elemento de maniobra sea wn po-
tencibmetro, el resorte de reposicidn ataca en el cursor y,
asi, en caso de reposo, repone a2l potencidmetro a su posi-
¢ibn neutra en 1lo que respecta al equilibrio del puente.

las salidas de diferencia del amplificador dife~
rencial estén conectadas a entradas de la disposicién de
conmutacién y mendan la conmutacién para la alimentacién

- 10 -
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aditiva o sustractiva de los impulsos de ajuste al conta=-
dor de ajuste. De ello resulta una ventajosa combinacién de
varios factores de mendo en el elemento ¥nico de maniobra
porque sélo mediante una desviacidén consciente del elemen-
to de maniobra son ya aumentados 0 disminufdos tanto el sen
tido del cémputo para los contadores de ajuste (y con é1 el
sentido del movimiento de la marca telemétrica ajustable),
como también el numero de los impulsos de ajuste en funcién
de la magnitud de la desvisascién del elemento de maniobra
(es decir, que se modifica la velocidad de ls variacién de
la marca telemétrica ajustable).

En otra realizacibn ventajosa de este invento, y
para facilitar aun més la maniobra, estd previsto en la dis
posicidén de preseleccibén un circuito 1légico que, del lado
de entrada, estd conectado con la salide del contador de
ajuste y que, al ser alcanzade la posicién cero del conta-
dor de ajuste, interrumpe la alimentacién sustractiva ulte-
rior de impulsos de ajuste y deja al contador de ajuste en
la posicién cero,

Con esta otra realizacidén del invento se le da
al servidor la posibilidad, mediante una amplia desviacién
del elemento de maniobra, de volver rdpidemente a cero el
contador de ajuste y, con ello, la marca telemétrice ajus-
table, sin que tenga que temer el rebasamiento de la posi-
cién cero del contador de ajuste (y, con ello, poner el con

-1l -
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tador de ajuste a su méximo estado posible de contador).
Puede preverse adicionalmente con ventaja un circuito de
parada pars evitar otra alimentacidén aditiva de impulsos
de ajuste al contador de ajuste si se ha elcanzado un mar-
gen de indicacidn prefijado del gparato indicador desde la
marca telemétrica ajustable; se evita de este modo que la
marca telemétrica ajustable sea llevada a posiciones que
no son ya visibles en el aparato indicador. El efecto de
tal blogqueo de una alimentacidn aditiva de impulsos de
ajuste es visible en la indicecibn digital que, en este
caso, no avanza ya y le dice al servidor que el ajuste ele
gido de la marca telemétrica ajustable quedaris ya fuers
del margen de indicacién del aparato indicador,

 Una vez que mediante la patente prinecipal se lo-
gré ya una solucidén del problema de la coincidencia entre
marce telemétrica fija y marca telemétricae ajustable, este
invento hace posible, en forma muy ventajosea para las con-
veniencias de la prdctica crear une instalacién para la gg
neracién de una marca telemétrica ajustable en cooperaciébn
con una instalacidén para la generacién de marcas telemétri
cag fijas, en la cual el servicio resulta posible de modo
sencillo y exento de errores incluso en condiciones difi-
ciles,

Pero el presente invento, ademéds de para el caso

especial de empleo de cuya necesidad nacid, tiene también

- 12 -
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importancia para otros procesos de ajuste y mando por medio
de la técenica digital. Como campo especial de utilizaciébn
se citard el posicionamiento de dtiles o el ajuste de la es
cala en aparatos de radio; con el elemento de maniobra del
emisor del ritmo de cadenocia se fija de antemano y se indi-
ca en el indicador digital la posicién nominal (por ejemplo,
une frecuencia que se desea recibir); la posicibn efectiva
corresponde a la posicidén instanténea del contador de impul
sos y un sigtema de seguimiento recibe uma instruccién de
perada a través de la salida del circuito de comparacidn
tan pronto se ha alcanzado la coincidencia entre la posi~-
0ibén efectiva y la nominal,

Se obtiene une disposicidn especialmente ventajo
sa pare la sintonizacién de receptores de RF cuando el oon
tador de ajuste y, con é1, el indicador digital, se ajus-
tan a las cifres de un canal deseado, Por medio de un con-
vertidor de digital en analégico y, casoc de ser necesario,
de Organos de correccién, a partir de le informacién digi-
tal del contador de ajuste puede obtenerse directamente la
tensidn para la sintonizacién, hoy usual, con diodos capaci
tivos,

La idea del invento se explicard con més detalle
en 1o que sigue con referencia a los dibujos, que represen
tan algunos ejemplos de ejecucibén, En los dibujos muestran:

La fig. 1, un diagrama de bloques del conjunto de

-13 -
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la instalacién con un circuito de coincidencia como insta-
lacidn de comparaciédn;

la fig, 2, un diagrema de bloques segin la fig.
1, pero con un contador retrogradador junto con un circui-
to de aceptacién como instalacién de comperacidn; y

la fig., 3, un diagreme de blogues de un emisor de
cadencia de ajuste de ls fig., 1 o de la fig., 2.

Una instalacién de localizacidn por eco ostéd equi
pada, por ejemplo, como muestra la f£fig. 1 de acuerdo con
la patente principal, con un instrumento indicador en for-
ma de tubo de imagen 23 con pantella de imagen 2 pars mos-
trar los objetos localizados f?en representacién penordmica.

Un aparato de mando 3 goblerna en sucesién perif
dica a un emisor 4 y provoca sinerdnicamente con este man-
do una desviaolén para el rayo catdéddico del tubo de imegen
23. El receptor del eco no ha sido tampoco representado.

Ademds, el aparato de mendo 3, por medio de una
linea 5, dispara un conformador 6-7-13 de impulsos de ca-
dencia para la generacién de impulsos de cedencia 47. Eg-
tos impulsos son introducidos en la entrada 81 de impulsos
de cémputo de un contador de impulsos 8, siendo borrado el
contador de impulsos 8 antes de cade impulso de emisién por
el aperato de mando 3. Del lado de entrada, el aparato de
mando 3 estd conectado con un selector 25 del margen de ine-

dicacidn, por medio del cual se elige el margen de indica-

- 14 -
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cién a representar en la pantalla de imagen 2,

Por el contador de impulsos 8 son formados impul
308 JL20, 1440 y W60 para la generecién de marcas telemé-
tricas fijemente predeterminadas (no dibujadas) por cone-
xién de puertas 15, 16, 17 a lugares correspondientes del
contador de impulsos 8,

Una disposieidén 9 de preseleccidn contiene, como
realizacién especialmente ventajosa de este invento, un con
tador de ajuste 26 que puede contar a eleccidén tanto aditi-
va como sustractivemente y en el cual pueden ser introduci-
dos desde un emisor 27 de cadencia de ajuste impulsos de
ajuste 1 selectivamente en su entrada de cémputo aditiva o
en la sustractiva; un elemento de maniobra en el emisor 27
de cadencia de ajuste estd previsto tanto pera commutar en
tre conteo sustractivo o aditivo como tembién para la selec
cibfn de la frecuencia de sucesidn de los impulsocs de ajuste
i, Daremos todavia explicaciones méds detalladas en relacién
con el elemento de maniobra al describir la fig, 3.

Entre el contador de impulsos 8 y el contador de
anjuste 26 estd acoplada une disposioclén de comparacién 30
que en la fig, 1 tiene la forma de un circuito de coinciden
cia 28, en cuya salida 301 para cada sentido de desviacidn
radial eparece un impulso AL1l para la generacién de la mar
ca telemétrica M de forma circular despuds de un giro de
desviacién y ajustable en su didmetro, cuando el contador

- 15 -
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de impulsos 8 presenta un estado que corresponde al del con
tador de ajuste 26 en el caso de una relacidén de coinciden
cia de /.

El estado del contador de ajuste 26 es indicado
sincrénicamente en una disposicién digital 10 que, de este
modo, indica el estado en cada momento de la marca telemé-
trica ajustable f7.

Un circuito de parada 31 a que, del lado de entra
da, estd conectado a través de una linea de mando 29 con el
selector 25 del margen de indicacién, estd previsto para in
terrumpir la alimentacidén uwlterior de impulsos de ajuste i
a la entrada aditiva del contador de ajuste 26 en el caso de
que la marca telemétrica }7 gque acaba de ajustarse se haya
elegido demasiado grande abandonando por ello el margen de
presentacibn elegido por el selector 25 de margen de indica
cibn,

Para simplificar la meniobra de la preseleccién
9 se ha previsto otro circuito 1légico en forma de disposi-
eién 31 b averiguadora de cero que, por el lado de entrada,
estd conectada con la salida del contador de ajuste 26 y
que, al ser alcanzada la posicién cero del contador de ajus
te 26, interrumpe 1a ulterior alimentacién sustractiva de
impulsos de ajuste i y detiene de este modo al contador de
ajuste 26 en su posiciébn cero, Esto constituye una simpli-

ficacién adicional de la maniobra porque, al retroceder la

- 16 -
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marca telemétrica ajustable M|, el contador de ajuste 26
puede hacerse volver a cero con la rapidez que se desee sin
que por ello haya de temerse gue se rebase por error la po
sicién del cero.

la fig. 2 muestra una instalacién de localiza-
cién por reflexibén con una disposicién de comparacién 30
en forma de contador de retrogradacién 32 junto con un cir
cuito de transferencia o aceptacién 33. Este dltimo circui
to 33 es disparado a través de una linea de disparo 34 por
el aparato de mando 3 y en ese momento el estado instantd—
neo del contador de ajuste 26 es transferido al contador
de retrogradacién 32, Este ultimo recibe en la entrada 321
de impulsos de conjunto 1los impulsos de cadencia U7 como
también el contador de impulsos 8. De este modo sl contador
de retrogradacibén 32 es "vaciado" y en la salida de cero
aparece entonces el impulso U1 para generar la marca te-
lemétrica ajustable M en el momento en que el contador de
impulsos 8 alcanza el estado del contador de sjuste 26 pre
fijado originariamente,

El emisor de la cadencia de ajuste 27, como mues
tra la fig. 3, consiste en un oscilador de cadencia 35 go-
bernable en su frecuencia cuya entrada 351 de gobiernc de
la frecuencia estd conectada con una salida de suma 361 de
un amplificador diferencial 36, El amplificador diferen-
cial 36 puede estar hecho con dos transistores 41, 42 conegc

- 17 -
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tados a una resistencia comin de emisor 49 y conectados a
dos resistencias de colector separadas 50, 51.

A través de entradas 362, 363, el amplificador
diferencial 36 estéd conectado en la diagonal de un circui~
to de puente 37 cuya simetria puede variarse mediante un
potencidémetro 38 como elemento de maniobra.

Al cursor 381 del potencibmetro 38 estd conecta-
do uno de los polos de la alimentacidn fg del puente, for-
mando entonces la resistencis 382 del potencidmetro 38 las
dos resistencias del puente contiguas a este polo. las
otras dos registencias del puente son dos resistencias fi-
Jas 39, 40 a cuyo punto de unibn estd conectado el otro po
1o de la alimentacién f del puente.

En el cursor 381 del potencibémetro 38 ataca un
muelle de recuperacidén 43 que lleva al cursor 381 a la po-
sicibén de reposo, exactamente en el centro de la resisten~
cia 382 del potencidmetro 38, De este modo, en la posicién
de reposo no tiene lugar variacién alguna del equilibrio
del puente, sin necesidad de maniobra.

Si el potencibmetro 38 es sacado de su posicién
de reposo, entonces se produce una modificacién del equili
brio del puente la cual, segﬁn su polaridad, aparece como
sefial de salida en una de las salidas de diferencia 364,
365 del amplificador diferencial 36. En la salida de suma
361 del amplificador diferencisl 36 aperece una sefial de

- 18 -



10

15

20

25

2743,73

salida proporcional al desequilibrio del puente, en cali-
dad de sefial de gobierno para el oscilador de cadencia 35.

Las salidas de diferencia 364, 365 del amplifica
dor diferencial 36 estén unidas con una disposicién de con
mutacidén 44 que del lado de entrada tlene sendos circuitos
de bdscula de Schmitt 45, 46 por medio de los cuales las
sefiales de salida del amplificador diferencial 36 son trang
mitidasg como impulsos de goblerno definidos a dos pasos de
puerta légica 47, 48.

En segundas entradas de los pasos de puerta 47,
48 estd conectada la tensidn de salide del oscilador de ca-
dencia 35, es decir, la secuencia de los impulsos de ajuste
i, siendo abierta la puerta 47 o la puerta 48 de acuerdo
con el sentido de giro del potencibmetro 38 desde la posi-
cién de reposoc y llegando asl los impulsos de ajuste i a la
entrada aditiva o a la sustractiva de cémputo del contador
de ajuste 26, De este modo se aumenta o se disminuye el es
tado instantédneo del contador de ajuste 26, es decir, que
la marca telemétrica ajustable M modifica su posicibn sobre
la pantalla de imagen 2 a valores de distancia mayores o me
nores desde el centro del circulo como posicién propia del
aparato localizador por reflexién o eco.

Esta solicitud que corresponde s la presentada en
la Republica PFederal Alemana, el 20 de Abril de 1.972, ba-
jo el N2 P 22 19 296.7, se acoge a los beneficios del arti
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culo 51 del vigente %statuto sobre Propiedad Industrial.

REIVIEDICACIORES

Los puntos de invencidn propia ¥ nusva, gue se
pregentan para ¢ue gean ovjeto de esta solleitud, de Certi-
ficado de Adicidn en Ngpata, son los gue se recogen en las
reivindicaclones sigulentes:

12,~ llejoras introducidas en el objeto de la pa-
tente prineipal n® 369.536, concedida el 20 de Cetubre de
1970, por: "Una disposicidn para la generacidn de una mar-
ca de medicidn de distancias regulable en aperstos locali-
radores", refiriéndose dichas mejoras a una disposicidn pa-
ra la generacion de una marca de medicidn de distancias re-
gulable en un instrumento indicador de un aparato localiza-
dor que trabaja segun el procedimiento de reflexiodn o de
eco, empleando un emisor de impulsos de cadencia puesto en
funcionamiento por un aparatc de goblerno al ser emitido ca
da impulso de emisidn, y situzdo delante de un contador de
impulsos para la generazcidn de marcas telemétricas predeci-
bles ¢e modo fijo al ser slecanzados estados prefijados de
contador a partir de la emisidn de cada impulso de emision
y empleando una disvosicidn de preseleccidn equipada con
una indicscidn digital para la generacidn e la marca te-

lemétrica ajusztable en un sstado del contador de impulsos

- 20
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predecible por la preseleocién, caracterizadas porgue lg

. 3 . 4 .
isposicion de preseleccion consiste en un contador de

=3}

ajuste en el cual se introduce desde un emisor de cadencia
de ajuste, gobernado por medio de un elemento de maniobra
(potenciometro) una pluraligad de impulsos de ajuste, con
una disposicién de comparacidén entre el contador de impul-
sog y el contador de zjuste, con un impulso en la salida
de la disposicidn de comparacidn para la generscidn de la
narca telemétrica ajustable si entre el estado del conta—
dor de ajuste, por una parte, ¥y el estado del contador de
impulsos, por otra, existe una relacidn prefijada.

28,- liejoras segun la reivindicacidn 12, caracie
rizadas porgue la disposicion de comparacidn es un circui-
t0 de colncidencia cuyz sslida es la salida de coinciden-
cla,

32,- Mejoras segin la reivindicacidn 12, caracte
rizadas porcue la instalacidn de comparacidn es un comtador
de retrogradacidn con entrada para los impulsos de cémputo
conectada en parslelo con la entrads para los impulsos del
contador de impulsos, cuya salids es la galida de transmi-
gidn del cero del contador de retrogradacidn ¥ con un cir-
cuito de transferencis exigtente entre el contador de re-
trogradacidn y el contador de ajuste.

42,- lejoras segin la reivindicacidn 38, caracte-
rizadas norque esté prevista una linea de disparo entre el

aparato de gobierno y el circuito de transferencia.
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58.,~ Mejoras segin la reivindicacién 12, caracte
rizadas porque el emisor de cadencia de ajuste contiene un
oscilador de cadencia para los impulsos de ajuste, goberna
ble en su frecuencia,

68,~ Me joras segin la reivindicacién 12, caracte
rizadas porque en el emisor de cadencia de ajuste estd pre
vista una disposicién de commutacidén para la alimentacidn
aditiva o sustractiva, a eleccibn, de los impulsos de ajus
te al contador de ajuste, hecho como contador en avance o
en retrogradacién.

8,- Mejoras segin las reivindicaciones 52 y/o 6%,
caracterizadas porque el elemento de maniobra (potencidbme-
tro) del emisor de cadencia de ajuste estd realizado tanto
para el gobierno de la frecuencia del oscilador de cadencia
como también para el mando de la disposicidén de conmutacién.

g,~ Mejoras segin las reivindicaciones 52 g 78,
caracterizadas porque en el emisor de cadencis de ajuste es
t4 previsto un circuito de puente en cuya diagonal estd co-
nectado un amplificador diferencial, estando previsto el po
tencilmetro como elemento de maniobre a cuyo cursor esté
conectado uno de los polos de la alimentacién del puente, y
cuya resistencia forme las dos ramas del puente contiguas
a este polo, siendo indicada la cuantis del desequilibrio
del circuito de puente en una salida de suma del amplifica-

dor diferencial a la cual estd conectads wna entrada de go-
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bierno de la frecuencia del oscilador de cadencia, y porque
en las salidas de diferencia del amplificador diferencial eg
t4 conectada la disposicibén de conmutacién en forma de dos
enlaces légicos (puertas).

98.~ Mejoras segin la reivindicacién 12, caracte
rizadas porgue estd previsto un circuito légico en forma de
una disposicién averiguadora del cero hecha para el blogueo
de la alimentacidén sustractiva de impulsos de ajuste al con
tador de ajuste por debajo de cero,

108, ~ Kejoras segun la reivindicacidén 12, emplean
do un aparato indicador con un selector del margen de indica
cién, caracterizadas popqquequtbfeviéyo un circuito de pa
rada hecho para el blogueo-de lé alimentacidn aditiva de im
pulsos de ajuste al contador de ajuste, caso de que la mar-
ca telemétrica ajustable venga prefijada més alls del limi-
te del margen de indicacidn seleccionado del aperato indica
dor (tubo de imagen).

118, - Nejoras segin la reivindicacién 8%, caracte
rizadas porque el elemento de maniobra (potencidmetro) estd
provisto de un muelle de reposicidén por medio del cual, sin
actuacién exterior, es mentenido en la posicién neutra.

128, ~ Me joras introducidas en el objeto de la pa~-
tente principal n? 369.536, concedida el 20 de Octubre de
1970, por: "UNA DISPOSICION PARA LA GENERACION DE UNA MARCA
DE MEDICION DE DISTANCIAS REGULABLE EN APARATOS IOCALIZADQ

A6
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante
cede, representado en los dibunjos que se acompafian y con
los fines que se han especificado.

Egta Memoria consta de veinticuatro hojas eseri-
tas a mdguina por una sola cara.

i

27.3.73
e/

_ i 813
Madrid,
P.A,
f
- ad \.}»‘\’
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