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PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS PARA COLOCAR SIMULTA-
NEANENTE VARIAS GRAPAS.
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Folividande: SOCIETE FRANCAISE D'AGRAFAGE INDUSTRIEL
(SOFRAGRAF), entidad francesa, residente

en Le Syndicat, Saint Amé, Vosges, Francia.
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La presente invencion se refiere a unos perfec-
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cionamientos sn maguinas paTa colocalr varlas glapas simul-

tansamente.

PaTa embalal algunos productos tales como produc-

5, tos granulosos o pulverulentos, se utiliza a menudo un tubo
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ya sea de materia plastica flexible o bien en malla, gque se
oprime a una y otra parte de la masa de producto a smbalar

y que se ciefra, en cada una de sus porciones extTemas asi
oprimidas, por medio de grapas, Para efectuar sste trabajo,

se han creado maquinas que presentan un doble yunque asociado
a un doble empujader, lo que les permite colocar al mismo tiem
po, sobTe una parte oprimida del tubo, dos gTapas situadas

a poca distancia una de la otra, seccionando ademas la mayor
parte del tiempo el tubo entTe las dos gTapas., Se obtura asi
la porcion del tubo que acaba de ser surtida de producto for-
mando a la vez el fondo de la porcion siguiente que va a Teci-
bir por su parte una dosis de producto y sera ¢errada duTante
la colocacion de la prdxima serie de grapas.

Con algunas sspecies de tubos de embalaje, en espe-
cial las gue son hoTadadas, como algunas mallas o algunos tu-—
bos extrusionados, la parte oprimida dsl tubo que debe Treci-~
bir las dos grapas no presenta dimensiones transveTsales uni-
formes, sino comprende nudosidades separTadas por porciones mas
delgadas, Si, poT ejemplo, duTants la colocacidn, una grapa se
presenta enfrente de una nudosidad y la otra enfrente de una
porcion mas delgada, la primeTa grapa se encuentls demasiado
ajustada y la otra no suficiente lo que corre sl riesgo en am-
bos casos ds lleval a embalajes mal cerrados,

La presente invencidn tiene por finalidad ssencial
permitir evitar este inconveniente y, a este efecto, los em-
pujadoTes de la méquina son Teunidos al GTgano motoT gue ase~
gura su desplazamiento por medio de un balancin gue asegula sl
equilibrado des los esfuerzos ejercidos por dicho 6rgano schre
los citados empujadores a pesar de las diferencias de resis~

tencia al avance que éstos Ultimos puedsn encontrar durante la
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colocacidn de las gTapas.

La descripcion que sigue con referencia al dibujo
anexo, dado a titulo de ejemplo no limitativo, hara compren-
der como la invaencidn pueds ser Trealizada.

La figuTa Unica es una vista esquematica parcial de
una grapadora doble perfecciocnada seglin la invencion,

En el ejemplo de Tealizacidén representado en el di-
bujo, el 6Tgano motor 1, por ejemplo una biela de una gTapado-
Ta dobls puede desplazarse, segﬁn un movimiento alternativo,
en la direcci6n de la doble flecha &n un afmazon 2 terminado
por un doble yunque 3, Este érgano motor sifvae paTa impulsar,
hacia el yunque, a dos empujadores gemelos 4 que actlan simul-
taneamente cada uno sobTe una gTapa 5 paTa colocal ésta en
torno a la parte oprimida 6 de un tubo 7 (con trazos mixtos).
Esta parte 6 es ajustada, delante del yunque, en una TanuTa
de guiado 8 del armazon 2.

Las grapas pueden ser de cualesquiera tipos: en I,
omega, C, etc.,

Los empujadores 4 son guiadospol una paTte por el
armazdn y poTr otTa por unas piezas auxiliares que puedsn ser
clasicas y gue no se han Tepresentado paTa no complical la
descripcidn, al igual que los dispositivos de alimentacidn
de grapas.

Los citados empujadores son unidos al 6Tgano motor
1 por un balancin 9 en cuyas porciones extTemas estan articu-
lados. En el presente ejemplo, el balancin comprende una rotu-
la 10 ajustada con un minimo de toleTancia en un alojamiento
cilfndrico 11 transversal previsto en el organo 1, Esta Totu-

la es solidaria de dos gorrones iguales y diametralmente opues

tos, ajustados con una tolerancia suficiente en unos orificios
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12 horadados en los smpujadores.

Cuando el 6rgann motor se desplaza hacia el doble
yunque 3, arrastra con 8l a los empujadoTes 4. Si estos dos
empu jadoTes esncuentlan resistencias diferentes, por ejemplo
si la porcion de la paTts 6 situada delante de una de las
gTapas es mas gTuesa que la que ss encuentTa enfrente de la
otTa grapa, la presencia del halancin 9 que constituye una
palanca de Telacion 1-1 permite al empujador paTa el cual la
resistencia es menol avanzal un poco, mientTas gue el otTo
empujador permansce hacia atras, siendo sin embargo los es—
fuerzos de ajuste ojercidos sobre las dos grapas iquales, Se
obtiene por tante un ajuste impecable ds las dos grapas,

Un tope 13 transversal, llsvadoc poT el aTmazdn vy
que atraviesa al oTgano motor 1 meTced a una abertuTa alaTga=
da 14, esta previsto para llevaT los dos empujadores que le
encuentran al final de carrera, a la misma alturfa con Tespecto
al 6rgano motor, durante la carTela de solicitacion de este.

La invencidn puede aplicarse a cualquieTr magquina
de colocal maguinas que comprenda vaTios empujadores acciona—
dos simultaneamente por un érgano motor comdn., EncuentTa un
interes particulaT en las grapadorass dobles del tipo menciona-
do al principio de la presente memoria descriptiva, En todos
los casos es preciso sefialar el hecho de que simplifica la
Tealizacion de las piezas puesto que las tolerancias de fabri-
cacidn pusden ser mayoTes,

NOTaA

Descrita suficientemente la naturalsza del invento
asl como la manera de Tealizarlo en la practica, debe hacerse
constaT que las disposiciones anteriormente indicadas son sus~

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
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su principio fundamental, siendo lo que constituys la esencia

del referido invento y poT lo que se solicita una Patents de
Introduccidn por 10 affos en Espafia, sobTe: PERFECCIONAMIENTOS
EN MAQUINAS PARA COLOCAR SIMULTANEAMENTE VARIAS GRAPAS, caTac-
terizandose por lo siguiente:

1.- Perfeccionamientos en maquinas para colocal si-
multaneamente vaTias gfapas, gue compTenden unos smpujadoTes
sccionados con ayuda de un 4rgano motor comln, caracterizados
porque los empujadores son reunidos el oTgano motoT poT medio
de un balancin que asegura el squilibrado de los esfuerzos
ejercidos por dicho 6rgano sobrslos citados empujadeTes, a
pesaT de las difeTencias de resistencia al avance que estos
Ultimos pueden encontTar durante la colocacidn de las gTapas.

9.— Perfeccionamientos segln la Teivindicacidn 1,
caracterizados poTque el balancin se monta saobre el organo
motor por medio de una Totula,

3.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicaecidn 2,
caracterizados pofque cuando dichas maquinas compTenden dos
empu jadores, la rdtula s solidaria de dos gorTones iguales
y diametralmente opusstos a los cuales se articulan los empu-
jadores,

4.- Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 3,
caracterizados porque la rdtula se monta en un alojamiento ci-
1indrico del érganoc motor, pasando los gorrones por unas 5im=
ples aberturas de los empujadoTes.

5.- Perfeccionamientos seglin una de las reivindica-
ciones anterioTes, caTacterizados poTque unos topes estan
previstos para lleva® a los empujadoTes al mismo nivel con

respacto al 6Tgano motor durante la carreTa de solicitacion

de éste,

AN
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6.—~ Perfeccionamientos en maquinas para colocaT si-
multaneamente vaTias grapas, tal y como queda sustancialmente
descTito en la pressnts Memoria e ilustrado en los dibujos ad-

Juntos.

Esta Memoria consta de 6 hojas escritas a maquina
por una sola carla,

] 873
Madrid, 4 &BR'i

SOCIETE FRANCAISE D'AGRAFAGE INDUSTRIEL (SOFRAGRAF),
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