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La presente invencidn se relacions con un equi=-
po destinado a disponer sobre un plano de apoyo, que pue-
de ser particularmente el plano de un carro, segun un orden
preestablecido, unos cuerpos, como por ejemplo chapss -
procedentes de una prensa que avanzan so0bre ung cintg e
transportadora. o

Como es sabido, las chapas procedentes aevuna -
prensa y que avanzan sobre ung cinte transportadora son -
retiradas por un operario, que las dispone sobre un carro.

Se preclisa por consiguiente una notable cantiwe
dad de mano de obra.

Objeto fundemental de la presente invencida es-
el de establecer un equipo adecuado pars retirar automét;
camente las chapas que avanzan sobre ls cinta transporta=
dora, procedentes de una prensa, y parg colocar t2les ==
planchas sobre el plano de un carro transportador, de mg-
nera que se formen unss pilas segin un orden preestableci
do para conseguir asf{ una notable econom{s de tismpo y de
mano e Obra.

El equipo segin la presente invencidn se carace
teriza esencialmente por el hecho de gque comprende medios
para hacer avanzer intermitentemente la citada cinta, me-
dios pare retirar de la cinta una primera serie de chapas,
para depositarlas sobre el citado plano de gpoyo en una =
posicidn preestablecida, para retirar de la ¢inta una —
segunda serie de chapas g depositar sobre la primera, y -
as{ sucesivamente hasta la realizacidn de una pila de cha
pas de alturas preestablecida, medios para reglizar anglo=-
gamente por 1o menos una segunda pila al lado de la prime

ra, para former aesf una fila de pilas a lo largo de una -
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direccidn preesteblecida, y medios para formsr andlogamen

te una segunda fila de pilas al lado de lg primera y pare
lele a ella, y as{ sucesivamente hasta la realizecidn de-
un nimero preestablecido de filas.

Pera mostrar mejor las caracter{sticas del equipo
segin la presente invenéién, se describird seguidamente —
un ejemplo de reslizaecidn del mismo segin la invencidn, —-
con referencia a log sdjuntos dibujos, en los cualas:

Lg figura 1 muesira una vista en alzado del equi
PO

La figura 2 nmuesira otra vista en glzade del =-
equipo a 902 respecto a la figura 1.

Lg figurs 3 muestra una vista en planta del wwe
equipo.

La figura 4 muestra un detalle en seccidn segin-
un plano vertical,

La figura 5 es ung seccidn segin la lineg VeV ==
de la figurs 4.

La figure 6 muestra un detalle en seccidn segine
un plano vertical.

Ia figurs 7 es una seccidn segin la lines VII —-
VII de la figura 6.

Ia figura 8 muestra un detalle en seccidn relam-

tivo a una pinza.

La figura 9 muestra la misme pinze viste en plan

ta.

Le figura 10 muestra un esquema eléctrico en —-—
blogues.

Da figura 11 muestra una perte de un esguema ==
eléctrico.
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Ia figura 12 muestra otra perite del esquems w=——

eléetrico de la figurs 11.

Lg figurs 13 muestra otra parte del mismo esque
me eléetrico de las figuras 11 y 12.
te fijo que sostiene unas poleas 4 accionadas por las ==
correas 2, sobre lee cuales se encuentran grupos‘dg plan—-—
chas 3. o

Més perticularmente, las citadas planchéénproce-
den de una prensa, incliyéndose un dispositivo que forma -
tales grupos de planches, depositdndolos sobre las CO=w—=
rreas moviles 2.

Bl equipo en cuestidn sirve para retirar de di=
cho transportador constituido por las correas 2 y los gru-
pos de planchas 3 y para depositar segin un orden preesta-
blecido, como se explicard seguidamente, 1los citados grie=
pos de planchas sobre un carro 23. Dicho equipc comprende
un bastidor mévil indicado por 5, el cual puede desplazer

se mediante ruedas 7 sobre gufas fijas indicadas por 6.

El bastidor 5 lleva un motor 8 gue gcciona un =
engranaje 9 que colabora con una cremallers 10 solidaris -
de una guia 6. Por consiguiente, el motor 8, a través dé -
dicho engraﬁaje 9 v la cremallera fija 10, puede producir-
desplazemientos en el bastidor 5 a lo largo de las guias =
rectilineas 6. El bastidor 5 sostisne dos largueros 11 ==
solidarios del mismo y que constituyen sustancialmente un
puente.

En el otro extremo, los dos largueros 11 son —

sostenidos y guiados por una gufa fija 15. M8 concretgme——
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mente, solidariamente unido a ambos largueros 11 hay un
soporte 17 dotado de ruedas 16 articuladas el mismo, cp

yas runedas se deslizan sobre la glia 15, rectilines y -

. solidarie -de un soporte fijo 300.
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Los dos largueros 11 constituyen gufas que 808
tienen un carro 18 mévil g lo largo de ellos. Mis partie
cularmente, el carro 18 incluye unas ruedas 19 gue corren
& lo lergo de las gufas 11. ELl mismo carro incluye un mo
tor 14 sobre cuyo arbol va fijado un engransje 20,

A uno de los largueros 11 estd solidarizedg =—-
una pieza 12 de la que es solidaria une cremallera 13; =
ahora bien, el citado engranaje 20 se acopla a la crema-
llera 13, por lo que cuando se halle en funcionamientd
el motor 14, el carro 18 se desplaza a lo largo de dichas
gufas rectilineas y horizontales 11.

El carro 18 sostiene dos pinzas indicadas respec
tivemente por 301 y 302, incluyendo ademés medios paraw
hacer subir y bajer tales pinzas. Més particularmente,=
se dispone un_cilindro neumdtico 2% gsolldarioc de un disco
38 sostenido por el carro 18 a través de un cojinete —-
39, por 1lo que el cilindro 27 puede girar slrededor de =—-
su eje geométrico (vertical) respecto al carro 18, Por ——-—
arriba, el cilindro lleva una pieze solidarig 31 (vedse fi
gura 4).

Se dispone un buje 32 solidario del carro 18, =
fijedo al mismo a través de vastagos verticales 30.

La citada pileza 31 estd sostenids por el referi-
do buje 32 a través de un cojinete de empuje 33 y un coji
nete 34, Se incluye un cilindro neumatico 35 solidario~

del soporte 32, cuyo cilindro acciong a una cremallers -
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36 que se acopla a un engranaje 37 solidaria de la cita
da pieza 31. Por consiguiente, cuando entra en funciona
miento el cilindro 35, se hace girar al cilindro 27 8~
través de dicha cremallera 36.

Solidariamente unido al pistdn 28 del oilindro
27 hay un soporte 40 que sostiene las dos pinzas 301 y -
302, de cuyo soporte 40 son solidarios unos vastagos 29,
cada uno de los cuales atraviesa el disco 38 y un Dbuje-
29 soligdario del mismo disco 38,

Por consiguiente, cuando el pistdén 28 efectua
desplezamientos verticales, se desplaza también con 41 -
el soporte 40 que sostiene las pinzasj cuando el ¢ilin——
dro 27 gira alrededor de su eje, mediante el disco 38 y &
los witegos 29 gira también, gunto con el cilindro 27, el
soporte 40, o sea, giran las pinzas sostenidas por el mis
mo soporte 40,

Mas concretamente, segin que la cremallers 36 -
se desplace en un sentido o en el sentido opuesto, el ==
soporte 40 con las pinzas girard 180% en un sentido o en
el opuesto.

Por cada una de las dos pinzas 301 y 302 (igua
les entre si) se dispone un soporte~caja 42 que sostiene
cuatro paredes planas 43 que constituyen las mordazas de
1l ﬁinza.

Mgs particulsrmente, cada pared mdvil 43 es ~
solidaria de un brazo 44 insertado en una cavidad del so
porte 42 de manera que pueds desplazarse radislmente.

Al brazo 44 va fijado un perno 45 que lleva -~
un cojinete 46. Dicho soporte 42 es solidario de un per-

ho 41 sobre el que va montado un anillo 48 que gira libre
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mente respecto a dicho perno y que incluye cuatro cavidg

des 47. Los cuatro cojinetes 46 sostenidos por los brge
208 44 de las parsdes 43 estdn alojados respectivamente
en las cuatro cavidades 47 de dicho anillo 48,
5e El anillo 48 lleva solidariamente unido un =-
brazo 49, E1 soporte 42 sostiene un cilindro neumitico-
50 (fijado al mismo soporte 42), cuyo pistén esid unido
al brazo 49 a través de un ojal 51. Por consiguiente, -
cuando se desplaza el pistén del eilindro neumdtico 50,
10, gira el brazo 49 sobre el perno 41, o sea, dicho brazo-
49 gira respecto al soporte 42. De esta maneras, girs el
anillo 48 y por consiguiente las cavidades 47 actuan —-
sobre los cojinetes 46, desplazandose por lo tanto las
cuatro paredes 43; seglin sea el sentido de rotacidn del
15, brazo 49, dichas paredes 43 (planas y verticales) se —
desplazardn en el sentido en que se aproximan al eje =
geométrico del soporte 42 o bien en el sentido en que -
se mlejan de tal eje.
En la practica, cuando el pistdn del eilindro 50 avanza,
20, produce el cierre de la pinza (se aproximan las paredes
43) y cuando retrocede el pistén, determina la apsrtura
de la pinza (se alejan las paredes 43).
El perno 41 de la pinza atraviesa por ung see-
parte un orificio 52 del soporte 40 y se une a dicho ~-
25, soporte de manera que pueda desplazarse axialmente res-
. pecto al soporte 40, pero sin poder girar respecto al -
mismo, Dicho perno 41 es sostenido por el soporie 40 a
través de un muelle 53 que reacciona entre el mismo so
porte 40 y una virola 54 solidaria del perno 41.

30, Evidentemente, el soporte 40 comprende dos ~-
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orificios 52 a través de los cuales se unen a tal sopor
te las dos pinzes, totalmente iguales entre si.

Resumiendo, cada pinza puede abrirse y cerrar-
se, pudiendo girar las dos alrededor de un eje vertical-~
en 1802 en un sentido y en el opuesto, como asimismo efec
tuar desplaéamientos verticales, :

Ademds, todo el dispositivo que compreﬁﬁe las -
pinzas puede desplazarse con el carro 18 en la direccidne
de las gufss 11 (gulas horizontales); a su vez, lus guias
11, Jjunto con el bastidor 5, pueden Qdesplazarse en direc-
cifn horizontal, perpendicular a la direceidn lorgitudi-
nal de tales guiaS.

Sustancialmente, el trabajo que el equipo an=--
teriormente descrito efectua (prescindiendo de los mandos
eléctricos, de 10s que se hablard seguldamente), es el si
guiente., Mediante las citadas pinzas 301 y 302, se retiw-
ran los grupos de planchss 3 que llegan sobre las cintas-
transportadoras 2, cuyos grupos de planchas se colocan —-
sobre el carro 23 segin un orden preestablecido. El carro
23 ge encuentra sobre las gufas 24 y durante las operacio
nes mediante las cuales es cargado, permenece detenido. =
Inicialmente, todo el puente que comprende dichos largue-
ros 11 se encuentrs sobre el carro al comisenzo del mismo,
0 sea, desplazado hacia la derecha para un observador de
la figura 3. Las cintas 2 se detienen de manera que un =
grupo de planchas 3 se encusntre en correspondencia con-
el comienzo del carro. Este ﬁltimo, desplazable sobre las
guias 11 y sosteniendo dichas pinzas, se encuentra encims
del referido grupo 3. En un momento determinado desciends

el pistén 28 y con él las pinzas 301 y 302. Una de ellas-
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viene as{ a rozar con sus paredes 43 el grupo de planchas
3. Dichas paredes 43 se aprietan sobre el grupo 3, des——
pués de 1o cual sube el pistdn 28; ulteriormente, el co--
rro 18 efectua un breve desplazemisnto de maners que Siw-
tue a la otra pinza en la posicién adecuada. Mientras tan
to, las cintas 2 han avanzado en una medida tal que un -
nuevo grupo de planchas 3 se situe en la posicidn ante =
riormente ocupada por el grupo ya retirado.

Desciende nuevamente el pistﬁn 28 y por lo tan
Yo lg segunda pinza, que se encuentrs exactamente encima
del nuevo grupo 3, roze a éste con sus paredes 43, que se
aprietan sobre ‘tal grupo 3, después de lo cual vuelve g -
elevarse el pistdn 28 y con é1 las pinzas que llevan res-
pectivamente los dos grupos 3. Seguidamente el carro 18-
efectua un desplagzamiento sobre las guies 11, con lo que
los dos grupog3quedsn situsdos encima de aguel, en la po-
sicidn indicada por 12. Luego desciende el pistdén 18, y -
con é1 las pinzas que sostienen los dos grupos 3, sobre--
el carro 23, o sea, sobre el plano superior del mismo, Se
abren las pinzas y los dos grupos 3 quedan depositados w—-—
sobre el plano horizontal del mencionado carro.

Vuelven a subir las pinzas y seguidamente regre
sa el carro 18 a la posicidn inicial, donde de manera and
loga a la precedente las pinzas retirarén otros dos gru—-
pos de planchas 3. Volverdn a elevarse las pinzas nueva--—
mente, se desplazara el carro 18 nuevamente hasta colocar
se sobre la posicidn 12 y los dos nuevos grupos de plan-~
chas seran colocados por las pinzas sobre los dos grupos—
anteriormente colocados gsobre el carro 23,

Eg evidente que este segundo descenso de las -
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pinzas es maés breve que el anterior, por cuanto que los
nuevos grupos pasan g colocarse sobre los ye depositados
sobre el carro 23.

Estas operaciones se repiten cierto nimero de=-
veces, por ejemplo doce, forméndose asi{ una pila y con—
cretemente una pilae doble, o sea dos pilas de grupos de
planchas 3 adosadas entre si, o

Ulteriormente, segin el mismo procedim&énfo, -
se forms otra pile doble en le posicidn II®, En este caso,
cada vez que el carro 18 se situa sobre el carro 23 S =
detiene sobre la posicidn II®, Cuando se ha formado la pi
le doble en lg posicién II®, se ba realizado, por asi{ de~
cirlo, une fila de pilas de chapas en las posicionss Io y
I1% vedse por ejemplo la figura 3).

Seguidamente se desplaza el bastidor 5 en una-
determinada medida hacia la izquierds (Para un observador
de la figura 3) y luego se detiene,

Segin el mismo procedimiento anteriormente des=
crito, se forma luego una pila doble de grupos de planchas
3, o sea, una pila similar a la doble pila de la posicidn-
IO, pero desplazade a cierts distancie hacia la iunierda
(segiin se observa la figura 3). Luego se forma una segun-
de pile doble similar a la pila II®, pero desplazeda & ==
cierte distancia hacis la izquierda (segin se observa la=
figurae 3), sobre dicho carro 23.

Las dos nuevas pilas dobles gquedan tanbién ali-

neadas entre si y se encuentran sustancialmente en un pla

‘no vertical paralelo a aquél en el que se hallan las pie-

las dobles anteriormente descritas de las posiciones I° -

y II°
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Del mismo modo se formen otras filas de pilas -

peralelas s las precedentes, hasts llensr el espacio dise
ponible sobre el plano horizontal del carro 23,

Se prevé un dispositivo eléetrico para los diver
s0s mandos, concretamente une centralita eléctrice en la po
sicidn 25,

Se prevén dos células fotoeléctrices indicadas -
‘respectivamente por Al y A2 , que en realidad son dos recep
tores de la luz de dos correspondientes transmisores.

Las ¢élulas fotoeléctricaes A1 y A2 y los correse
pondientes transmisores estan sostenidos por un soporte =
303 solidario del puente que comprende dichas gufas 11,

Seguidamente se describirén los diverscs mendos-
aunqué seg en forma sintetizada, con referencia al esquema
en blogues de lg figura 10. Los diversos circuitos son ali
mentedos por un alimentador estabilizado en 24 voltios de
corriente continua, indicado por L en la figura 10,

Supéngase inicielmente la pinze 301 sobre el pri
mer grupo 3 de planchas (por consiguiente, para un observa
dor que mira la figura 1, la pinza 302 estd desplazade a
la derecha). Al elevarse las dos pinzas 301 y 302, o seq,—
al elevarse el pistdn 28, dos grupos 3 de planchas oscure-
cen a las dos células fotoeléctricas (receptores) A1 y A2,
Al oscurecerse estas células, envian una sefial sl circuito
A de la figura 10, que es un ecircuito de consentimiento de
avance de los grupos 3 y de descenso de las pinzas, Dicho-
circuito A envia una sefial al circuito B, que abre ung e—-
electrovalvula que efectua el descenso del pistdn 28, Dicho
circuito B es un circuito de mando del descenso & cierre

de las pinzas. Les cuabro mordazas 43 de las pinzes 301 pa
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san a circundar el primer grupo 3, tocan las cintas 2 y-
ge detienen; un pequefio descenso ulterior del pistén 28-
determina uns sccidn sobre un microcontacto que produce=
el cierre de la pinza 301 (o sea, lo aproximacidn de las
paredes 43) o bien la subida del pistén 28 a través de -
un eircuito C de control de subida de las pinzas y'de ——
congentimiento de desplazamientos; por consiguiente, suw
ben las dos pinzes 301 y 302, mientras le primers retie=
ne un grupo de planchas 3 en cuanto que las mordazes 43—
de la pinze aprietan entre si dicho grupe. Un microinte-
rruptor limitador incluido en el carro 18 (bajo el mismo)
interrumpe la subids y acciona un circuito D de control =
de los desplazamientos del carro de las pinzas, que provo
ce un primer desplazamiento del citado carro 18.

Este carro se desplaza de maners que situa law-
pinze 302 sobre la posicidn en gue se encontrabs el gru~
po de planchas 3 anteriormente retirado por la pinzs 301,

~ Ouando se retira un grupo de planchas 3, se 1lu
mina la célula fotoeldetrica o receptor A2. Ahors bien, =
cada vez que se ilumina este péluia, las ointas 2 avenzan
con los grupos 3 y cuando se oscurece tal célula (por un-
grupo 3) se detienen las cintas 2 y por consiguiente los-
grupos, de manera que el primero de sllos quede exactamen
te en posicidn de retirada, ..o gea, en lg posicién en que
descenderd una pinza para retirarle, Cuando se oscurecenw
ambas células fotoeléctricas A1 y A2 (por los grupos 8),-
se detiene un brazo alimentador que coloca los grupos de-
planchas sobre las cintas 2, cuyo brazo slimentador 86 —
detiene mediante un circuito 1°.

En cambio,- cuendo se iluminen las células foto
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eldctricas, siempre a través del circuito I°, se desblome
quea dicho brazo alimentador, slimentando as{ a las cine-
tes 2, o sea, depositando tres grupos de plenchas sobre -
tales cintas.

Considerando de nuevo el desplazamiento del ca-
rro 18, por efecto del circuito D, se observa que en un de
terminado punto tal carro encuentra un microcontacto que -
determina su detencidn e imserte el circuito B, por lo que
desciende nuevamente el pistdn 28 (estendo oscurecids la -
¢élula fotoeléctrica A2) y por consiguiente la pinza 302-

se coloca sobre el nuevo grupo 3 que mientres tanto haw

avanzado hasta oscurecer dicha célula A2. Tienen lugar -
entonces operaciones similares a las ya descritas, o sea,
las paredes 43 de la pinza 302 aprietan el nuevo grupo de
planchss 3 y luego sube el pistdn 28, es decir, vuelven a
subir ambas pinzas, queieAienen dos grupos de planchas -
(uno por cada pinza)., Una vez que las pinzas hen termina-
do su subida, entra en accidn el circuito D, que determie
ne un segundo desplazamiento del carro 18 hasta la po=
sicidn de descarga, 0 sea, sobre la posieidn I°. Medisnte
wn interruptor limitador se provoca el descensc del pis—-
tén 28, y con é1 el de las pinzas, con lo que los dos gru
pos de planchas son colocados sobre el carro 23 y, a tre-
vés de otro interruptor limitador, terming el descensgo mexy
ced al circuito B, y se abren las pinzas, también por efec
to del circuito D, tras lo cual lgs pinzas vuelven g subir

mediante el eircuito C.
Al término de la subida de las pinzes, se desco

necta el circuito € mediante un interruptor limitador, tor

minando as{ la subida y conectindose un circuito G de con
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trol de retorno del carro de las pinzas a la posicidn de~

carga, por 1o que dicho carro 18 vuelve a esta posicidn,=

desplazéndose a lo largo de las gufas 11. Considerando de

nuevo las pinzas, una vez que han retirado los dos grupos

de planchas y efectusn su subida, se observa que, al tér-

mino de esta subida, se envia una sefial al circuito E, que
determina, durante el desplazamiento del carro 1$f§pstentg
dor de las pingzas a le posicidn I°, una rotacidn - de 1800-
de las pinzas, o sea, entra en accidn el cilindroV35, que
produce mediasnte la cremallers 36 una rotacidén del cilihe
dro 27 y por lo tento de las pinzas (rotacidn de 1809),

Cuando comienza el retorno del carro, 18; después
de la descarga, es decir, cuando comienza tal retorno a la
posicidn Ge carga a lo largo de las gufas 11, se desexcita
el circulito E, por lo que las pinzes giran en sentido opues
to, siempre por efecto del c¢ilindro, 35, volviendo a la po
sicidn inicial, El circuito E sirve concretamente pars el
mando del cilindro 35.

La rotacidn de 180° de las pinzas no se produce~
en todos los recorridos en que aguéllas se desplazan hacia
ls citada posicidn 1°, Dicha rotacidn, en los diversos re-
corridos, tiene lugar alternativamente, o sea, se produce-
en un recorrido si y en otro no., Esta rotacidn sirve para-
corregir eventuales inexactitudes en los espesores de las-
planchas. En efecto, puede suceder que éstas sean estampa
das con sus dos Caras opuestas no exactamente paralelas. =
Por consiguiente, un grupo de planchas se deposita sobre -
el carro 23 orientado en una posicidn y el grupo siguiente
ge coloca orientado en la posicidn opuesta, con lo gue se -

compensan dichas diferencias Ge espesor de las plancheas.
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Considerando de nuevo el carro 18, que vnelve =

hacia la posicién de carga, se observa que es detenido w-
por un interruptor limitador en cuanto se desconects el-
circuito G; seguidamente descienden las pinzas, es decire
baja el pistén 28, a través del circuito A, siendo oscure
cida la célula fotoeldetrica A2 y repitiéndose las opera-
ciones antes indicadas durante algunas veces pars cargar-
los grupos de planchas en la posicidn 1% 4 titulo'de ———
ejamplo, se colocan en la posicidn I® doce grupos de plan
chas uno sobre el otro, es decir, se forma unﬁ plla doble
(en la préctica, dos pilas adosadas de grupos de pianchase
en lg posicidn I®). Cada vez que descienden las pinzas a -

dicha posicidn I° para descargar los grupos de planchas, =

_aquellas realizan un descenso mas breve que el precedente,

por cuanto depositan dos grupos de planchas sobre grupos -
ya depositados anteriormente,. Se prevé un dispositivo que
hacia el término del descenso de descargs de las pinzas —-
realiza un frenado, es decir, ralentiza tal descenso.
Dicho dispositivo de frenado actua, a cada deg—
‘censo de las pinzas, con cierts anticipacidn respecto al -
descenso precedente, ya que ee mas breve que 8l, El dispo~
gitivo de frenado es accionado a través de un circuito F -
de descenso frenado y de apertura de pinzas. Después de —-
un nimero preestablecido de descargas, doce por ejemplo, -
mediante las cuales se ha formado la citads pila doble en
la posiciodn I°, el circuito D desconecta el interruptor -
limitador correspondiente a la posicidn IO y conecta un =
segundo interruptor limitador correspondiente a la pPOSiwm
eion IIO, por lo que cada vez gue el carro 18 se dirige —-

hacia la posicidn de descarga se detiene, mediante el se-
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gundo interruptor limitador mencionado, precisamente en la
posicidn IIC.
De esta manera se producen, en forma totalmente—

gimilar a la anteriormente descrita, otras descargas, es -~

‘decir, otra serie de descargas de grupos 3, doce por ejemw

plo, sobre el carro 23 en la citada posicidn II® § por con

siguiente se forma una pila doble exactamente igual a la~

pila doble de grupos de planchas formada en la pcsicién 1o,
Se disponen circuitos 1dgicos H de control de despiazamieg

tos del puente, mediante los cuales, después de un numero-

preestablecido de descargas (veinticuatro en el ejemplo =
considerado, por cuanto que en cada una de las dos.posicio

nes I° y IIO se efectuan doce descargas), entra en accidn-

el motor 8 mediante el cual avanza el bastidor 5, que se--

guidanente se detiene mediante un primer interruptor limi-

tador de manera que se encuéntre en una posicidn en la que

puedan efectusrse otras dos series de descargas en posicipo

nes correspondientes a las I° y II?, cuyas descargas tie—

nen lugar segin el procedimiento antes deserito.

Por consiguiente, mientras las pilas dobles de -
les posiciones I° y II® formen une fila de pilas alineadas
sobre un mismo plano, se forma asi una segunda fila de pi-
las paralela a la primera. Sucesivamente, y siempre por -—-
efecto de los citados eircuitos ldgicos H, cada vez que se
efsectuan las descargas preestablecidas (o sea, veinticuatro
en el ejemplo considerado), se produce un nuevo avance del
puente 5, formandose asi nuevas filas de pilas de planchas
hasta llenar el espacio disponible sobre el plano del carro
23.

Se observa en la figura 10 gque hay un c¢ircuito I



para el control del avance de la cinta de alimentacidn —-

de los grupos de planchas,.
Seguidamente se describird el funcionamiento s
con referencia al esquema eléctrico de las figuras 11, 12

5. ¥y 13.

Ia totalidad del esquema eléctrico, que por co-
modidad de dibujo se ha subdividido en las tres figuras -
11, 12 y 13, se reconstruye superponiendo el lado inferior
de la figura 12 al lado superior de la figura 11 y el lg-
10. do inferior de la figura 13 al lado superior de la figurs-

12
Les lineas que empiezan en el lado inferior de -

lg figura 12 son la continuacidn de las lineas que termi-
nan en el lado superior de la figura 11 y las lineas Gue-
15, tomienzan en el lado inferior de la figura 13 son la conti
nugcion de las lineas que terminan en el lado superior de-
la figura 12.
Un grupo de planchas 3 oscurece la segunds célu~
la fotoeléctrica A2 enviando una sefial al circuito 55, que
20. en el 1enguaje téenico correspondiente se conoce con el -
nombre de "AND" y que es sustancialmente un circuito elec-
tronico que para dar una sefial de salida hecesita tres ——
sefiales de entrada. Otra sefial llega al circuito A1 desde
la serie de tres microcontactos cerrados MCia, MC6 y MC7.
25, TUna tercera sefial llega al circuito 55 mediante el AND 56, 1
predispuesto ya por tres seilales: una llega del circuito -
AND 57, otre llegs del circuito de blogueo congtituido por
la memoria 58 y por un circuito de potencia 59 y una terce
ra llega de la memoria 60,
300 Entonces el circuito 55 manda una sefial a la elec

trovalvula 61 a través de un circuito de potencia 62, cuya
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electrovalvula 61 determins el descenso del pistdn 28 ==

que sostiene las pinzas. Descienden entonces éstas y en -
un punto determinado encuentran al microcontacto MCia, que
se abre, por lo que se suprime una sefigl al circuito 55 ¥
termina el descenso de las pinzas. Se prevén dos microcon—
tactos MC1b y MC1a conectados entre s{, por lo que’éuando
se abre uno de ellos se cierra el oiro, ¥y Vviceverssa. Por-
consiguiente,la apertura de MC1la significa el cierre de-
MC1b: ELl microcontacto MC1b envis une sefial 2 un cronome-
trador 200 que, después de un tiempo preestablecido, envia
une sefial a la memoria 201, que a su vez envia una sefial -
8 la electrovalvula 63 a través de un circuito de potencia
644 |

Le electrovalvula 63 envia asire a un cilindro —-
50 que determina el cierre de una pinza que, a través de -
dicha memoria 201, permsnece cerrada.

La misma memoria 201 envia al mismo tiempo une-
sefigl al cireuito AND 65 que, ya predispuesto, envia una =-
sefial a través de un cronometrador 202 & la memoris 203, -
que excita a la electrovalyula 66 e través de un circulto-
de potencia 67.

Se eleva asi el pistén 28 que sostiene a las ~-
pinzes (una de las cuales lleva consigo un grupo de plan—-
chas 3). '

Bl grupo que sube (cuyo grupo comprende las pin-

%g8) encuentra un microcontacto MC3b situado en el carro =-
18 bajo el mismo, cerrandolo (MC3a y MC3 b son tales gque-
cuando uno estd cerrado el otro esta sbierto, y viceversa).

El microcontacto MC3b envia una sefial al circui-
o AND 68 que, e travds de un microcontacto MC4b, envia -

una sefial a le memoris 204, que a su vez toma ung seilal —-
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AND 65, que interrumpe la subida.

Al mismo tiempo, la memoris 204 envia una sefial
a un relé 70 que controla al motorreductor 14, que deter-
mine el desplazemiento del carro 18 con las pinzass., En un
punto determinado, el carro 18 encuentre al microcontacto
liCAb dispuesto en el bastidor 5, que se abre, interrumpiég
dose asi la sefial que llega e la memoria 204 a través del
circuito AND 68 y el microcontacto MC3b (los microcontec-
tos MC4a y MC4b son tales que cuando uno estd cerrado el-

otro estd abierto y viceversa).

De este modo se detiene el carro 18, Al sbrirse
el microcontacto MC4b, se cierra el microcontacto MC4a, -
que predispone al circuito AND para el cierre de la segun
da pinza.

Considerando de nuevo lg memoria 204, que habien .
do recibido la sefial del circuito AND 68 hab{a enviado una
sefial al reléd 70, se observa que simulténeamente la misma-
memorie 204 envia una sefial a dos memorias 205 y 206.

Lg memoris 205 bloques temporalmente al circuito
AND 51, el cual bloguea a su vez el circuito AND 56, es -
decir, ©bloguea el descenso. Esto ocurre cada vez que se=
produce un desplazsmiento horizontal del carro 18.

Le memoria 206 bloquea la subida, es decir, blo
queghl circuito AND 65 por cuanto que retirs una sefial -
del mismo circuito 65, Como el mierocontacto MC4b retira-
la sefial de la memoria 204, como gueda dicho, falta la se
Hal en la memoris 205, la cual proporeiona una sefial al -
circuito 57, que conecta nuevamente el circuito 56, ini-—e

ciandose as{ de nuevo el descenso del grupo gque comprende



De

10,

15,

20,

25.

30.

las pingas,

Al descender, una pinze encuenirs nuevemente 10s
microcontactos Miia y MC1b, por lo que se gbre el primero y
termina por consiguiente el descenso y se cierra el micro-
contacto MC1b, cerrando la pinze. En efecto, al cerrarse el
microcontacto MC1b, envia nuevamente una sefial al;cronome-
trador 200, que después de un tiempo determinadc. eavia —
una sefial al circuito 71, ysa predispuesto por el microcon-
tacto MC4a, por lo que tal circuito 71 envis una sefial o~
la memoris 207, la cual exeita, a través del circuito de -
potencia 72, a la electrovélvula 73, que cierra ls segun=

da pinza, Simultdnesmente ls memoris 207 envis una sefial al

‘circuito AND 63 y se produce de nuevo la subida del grupo -

que comprende las pinzas, por efecto de la electrovalvuls -
66, AL término de la subida, el grupo que comprende las —-
pinzas encuentra al microcontacto MC3b, que envia una se
#al al circuito 68, el cual envia una sefial al circuito =
AND 74, que envia une sefial directamente a la memoria 204,
gue a su vez bloquea el descenso y manda una sefial al.relé
70 y otra a la memoria 75, cuya memoria 75 envia una sefial
al cirecuito binario 76, El relé 70 scciona al motorreduc—
tor 14, por lo cual se desplaza el carro 18; el circulto -
binario 76 excita a la electrovélvule 77, ho cadae vez que
recibe un impulso, sino una vez si y otra no.

La. electrovalvula 77 acciona al eilindro 35, =
determinando la rotacidn de las pinzas en 1809, El carro -
18 encuentrsa, al final del recorrido en la primera descar-
ga, un microcontacto MC5a dispuesto en una guia 11, que ==
bloquea al circuito AND 68, por lo que se detiene el citado

cerro. Se cierra as{ el microcontacto MC5b, que envia una
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gefial al circuito AND 78, que a su vez envia una sefial g —-
le memoris 208, la cual envias tres sefiales: una de ellas =
ve e un relé paso a paso 79, una segunda sefial VA & la e
electrovalvula 61 para iniciar el descenso del grupo que -
comprende las pinzas y unag tercer sefial va gl cronometram
dor 209.

Cada vez que se excita el reld 73, insesrta una -
distinta resistencia en el cronometrador 209, por lo que =
éste dard una orden despuds de un tiempo gque varia de una-
vez a otra, por cuanto que dicho tiempo depende de.la re-
sistencia insertada. El cronometrador 209 controla & una -
electrovalvula 80 que pone en funcionamiento a un disposi-
tivo de frenado, que ralentiza el descenso de las pinzas.

Bl microéontacto MC1a esta situado en el puente-
5. Los microcontactos MC6 y MCT estan situados respectiva-
mente en las dos pinzas.

Cvuando las pinzas entran en contacto con el pla-
no sobre el cual deben depositerse las planchas (el plano-
del carro 23 o el plano superior de las planchas ya deposi
tades sobre dicho carro), se abren los microcontactos NC6-
y MCf, que determinan el término del descenso de las pin--—
zas y la apertura de las mismes. E1l citado descenso termi-
na porgue la apertura de los microcontactos MC6 y MCT reti
ra ung gefigl del circuito AND 55 y la apertura de las plhm
za8 se produce porque se desexcitan las dos memorias 201-
y 207.

El citado cierre del microcontacto MC5b predispo
ne la subida, por cuanto excite la memoria 210, que & su =
vez envia una sefial al circuito AND 813 ademds, al desexci

tarse la memoria 207, envia una sefial al circuito AND 81,-
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que determina as{ el comienzo de la subida del grupo que-

comprende las pinzas. Este grupo, al subir, encuentra un-
mierocontacto MC3a que, al abrirse,.toma una sefial del —
circuito 81 que retira dos =sefiales, una de la memorig —--

5. 203, con lo que termina la subida del grupo que comprende—
las pinzas, y la otra de la autoalimentacidn de la memo——-
ria 75, que interrumpe la excitacidn de la electrovalvula -
77 aue hace girar al cilindro 27 y con €1l = las ?;pzas ——
en 1380° en sentido contrario al precedente, por lo que al

10. girar de este modo las pinzas, vuelven a la posiqién inimee—
cial.

Con la aperturs del microcontacto MC3z, se pro~
duce tambien el cierre del microcontacto MC3b, que deter-
mine el envio de una sefial al circuito AND 82 yg predisS-—

15, puesto. EL circuito AND 82 controla al relé 82 a través -
del cirouito de potencia 84, por lo que el relé 83 deter-
mina la entrada en funcionamiento del motor 14, cuyo ar-—-
bol gira en sentido opuesto al precedente, es decir, el -
carro 18 efectua el retorno, encontrando un microcontaC——

20, to MC8b que desexcita la memoria 211, la cual toma ung —-
sefial del circuito AND 82, que desexcita al relé 83, con-
lo cual terming dicho desplazamiento de retorno,

La memoria 211 hab{a sido excitada a través del
circuito AND 81, El mismo microcontacto MC8b vuelve a pre

250 disponer gl circuito de descenso. Si la segunda célula ——
fotoeléctrica se halla oscurecidé, se produce de nuevo el
descenso de las pinzas. Se repiten entonces todas las ope—
raciones anteriormente descritas, teniendo en cuenta que =
a cada descargs cambia la resistencia del cronometrador. =

30. 209 por efecto de dicho relé paso a paso 79, para anticiwe



bPar g cads descenso, respecto al descenso precedente, el-
instante en que entra en accidn el dispositivo de frenado.
Despuds de un nimero preestablecido de descar—-
gas, doce por ejemplo, queds terminada une pila (doble) -
5. de grupos 3 de planchas.
Con su duodécimo disparo, o sea, con el clerre -
de sy duodécimo contacto, el reld 79 descomecta el circui-
to AND 68 y conecta el circuito AND 85,
Al conectarse el circuito 85 y abrirse el micro
10, contacto MC9a, entra en aceidn dicho circuito AND 85 y rea
liza las mismas fuﬁciones anteriormente desempefiadas por -
el circuito AND 68. De este modo se realiza una ssgundg =—
pila (doble) de grupos de planchas 3 en una medida determi
nada por la posicion del microcontacto NMC9a sobre la giia 11
15. En otros términos, la primeres pila (doble) se —-
forme en la posieidn I® y la segunda pila (doble) se forma
en la posicidn IIO,
Después de un nimero preesiablecido de descar-e-
gas para ls formaeidn de la segunda pila, o sea, de lg ~——
20, pila situada en la posicidn IIC (en el ejemplo considerg-—
do, doce descargas), es decir, después de la vigesimo-cuar
ta descarge a partir del comienzo (considerando las QoS-
cargas de aumbas piias), el bastidor 5 controlado por el =
motorreductor 8 efectua un primer desplezamiento. A la =
25, vigésimo-cuartae descarga, se cierra el microcontacto MﬁQb—
¥ asimismo el contacto RPP 86 del relé 79, por lo que pre
dispone el circuito 87 que, actuando sobre la memoria 212,
envia une sefial al éircuito binario 213 que establece en -

que posicidn debe detenerse el bastidor, es deeir, el —-
30,
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puente 5, El circuito AND 87, para poder actuasr, debe re-
cibir un consentimiento del circuito AND 88, el cual nece
gita dos sefiales, que le llegan, ung de la memoria 207 =
que ha determinado el cierre de la segunda pinza, ¥y la -
otra de la memorisa 204,

El puente, o sea el bastidor 5, se detiene en
la posicidn establecide determinade por el circuito bine-
rio 213 y por la seris de microcontactos lA, MB,,oQ. VH -
(los cuales son accionados por el puenfe 5 en movimiento,
0 sea, al término del primer recorrido se acciona el mi--
crocontacto MA, al término del segundo recorrido se aocig
na el microcontacto MB, etc.).

Después de que el puente 5 se hg deteniGo al =
término del primer recorrido, se repiten todas las opera-
ciones anteriormente descritas hasta la completa formacidn -
de otras dos pilas (dobles) de grupos de planchas 3, £or--
méndose as{ una file de pilas paralels g las files de pi——
las de las posiciones I° y IIO; ulteriormente, el puente =
5 vuelve a ponerse en movimiento, se detiene nuevamente, -
se forman asi otras dos pilas, o sea une tercera fila de ==
pilas, y asi sucesivamente,

N O T A

Le Patente de Invencidn que se solicita por ——
veinte afios, para Espafla, de acuerdo con la vigente Legis
lgeion, debera recaer sobre: “EQUIPO PARA DISPONER SOBRE-
UN PLANO DE APOYO, CUERPOS APILABLES TALES COMO PLANCHAS-
PROCELENTES DE UNA PRENSA", segin las caracter{sticas esen
¢iales de las siguientesi

REIVINDICACIONES

12~ Equipo para disponer sobre un plano de apo

yo, cuerpos gpilables tales como planchas procedentes de uns



prensa, caracterizados porgue comprende medios adecuszdos ®
para retirar las losetas de dicha cinta y depositarlas so

bre el referido plano segﬁn wn orden preestablecido segun

el cual se realizan primeramente unas pilas de losetgs «-

5, ealineadas de manera que se forme una primera fils de pi-—

las, después de lo cual los mismos medios realizaa una se

gunda file de pilas paralela a la primera, y as{ svcesiva-
mente hasta llenar un 4rea preestablecida de dicho plano -
de apoyo.

10, 22 .~ Equipo para disponer sobre un planc de apo-
yo, cuerpos apilables tales como planchas procedentes de =
une prensa, segun la reivindicacidn 1, caracterizado por=-
que comprende un bastidor (5) desplazable sobre gufas rec-
til{neas, dos largueros horizontales (11) perpendiculares

15, & la direccidn de movimiento de dicho bastidor, cuyos lar
gueros constituyen un puente fijado por un extremo al mis
mo bastidor y sostenido en el otro extremo por gulas fijas
(15), un carro (18) desplazable sobre dichos largueros, =-
que sostiene dos pinzas (301, 302) verticelmente méviles -

20, respecto al carro y adecuadas pare abrirse y cerrarse, pre
viéndose unos circuitos eldetricos para el mando de los mo
vimientos de la cinte transportadora (2) gue sostiene las-
logetas, del carro y de las pinzas, mediente los cuales, -~
para realizar una fila de pilas de losetas, se lleva al ca

254 rro gsobre la cinta transportadoras, se detiene en una deter
minaeda estacion, en la que, con un primer descenso, una pin
za egarra un primer grupo (3) de losetas, las pinzas vuelven
& subir, se desplaza el carro horizontalmente y, con un se-
gundo descenso, la otra pinzs retira un segundo grupo /(3)

30, de losetas, suben ambas pingzas con 1los dos grupos de Losew-
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tas, el carro los lleva sobre una posicidn preestablecida
de dicho plano de apoyo (23), descienden las pinzas y de-
positan los dos grupos de losefaé sobre el mismo plano, el
carro vuelve a llevar las pinzss a dicha estacidn para re=
tirer andlogamente otros dos grupos de losetas, que SOn ww
luego depositados sobre los dos grupos ya colooéaos sobre-
tal plano, y asi sucesivamente, con lo que se foxmaluna pi
la doble, después de lo cual se repiten andlogas operacio;
nes de retirsda y depdsito de los grupos de losetas, pero-
con un recorride més pequefio del carro sobre los largueros
(11), por lo que se forma sobre el citado plano de apoyo =
una segunde pile doble junto a lg primera, constituyendo —
as{ una fila de pilas, previéndose un circuito eléetrico -
para el mando del movimiento del referido bastidor (5) que
sostiene al carro, mediante el cual, realizada ung filg de
pilas, el bastidor se desplaza en una determinada magnitud
y luego se repiten las mismas opergclones, para formar otra
file de pilas paralela a la primera, y asi sucesivamente =
haste llenarse el drea preestablecida del referido plano =
de apoyo.

32 ,~ FEguipo para disponer sobre un plano de apow
yo, cuerpos apilables tales como planchas‘procedentes de -~
una prensa, segun la reivindicacidn 2, carscterizado pPor=-
que el mencionado carro (18) incluye un cilindro (27) & —
cuyo piston (28) esta fijado un elemento de sustentacidn -
(40), comprendiendo cada pinza (301, 302) un soporte en —
formg de caja(42) unido a dicho elemento de sustentacidn =
(40), cuatro paredes méviles (43) sostenidas por dicho so-
porte en forma de caja y medios pare aproximer y alejar en

tre si a las citadas paredes (43).



42 .= Equipo para disponer sobre un plano de‘apg
¥yo, cuerpos apilables tales como planchas procedentes de -
une prense, segin la reivindicacidn 3, caracterizado por—-

N que cada pinza comprende en el interior de dicho soporte -
5, en forme de caja (42), un disco giratorio (48) que presen—
te unas muescas inclinadas (47) que colaboran con Srganos-
dispuestos en dichas paredes (43) de la pinza para Getermi
ner la aproximacidn y separacidn de tales paredes, previén
dose un cilindro neumitico incluido en el soporte en forma
10, de caja (42) adecuado para accionar el referido disco (48),
52,.~ Bquipo para disponer sobre un plano de apo-
yo cuerpos apilables tales como planchas procedentes Ae ——
una prensas, segin la reivindicacidén 3, caracterizado por—-
que el soporte en forma de caja (42) de cada pinzé estd —
15. conectado a dicho elemento de sustentacidn (40) a través -
de medios que permiten breves desplazamientos verticgles =
del mismo soporte en forma de caja (42) respecto al elemen
to de sustentacidn (40) en oposicidn a un muelle (53), sin
permitir no obstante rotaciones enire el soporte (42) y el

20, elemento de sustentacidén (40).

6%,.~ Bquipo para disponer sobre un plano de apo-
yo, cuerpos apilables tales como planchas procedentes de -
une prensa, segin la reivindicacidn 2, caracterizado por--
que el soporte de las dos pinzas /(301, 302) puede girar -

o5, respecto al carro (18) elrededor de un eje vertical, dispg
niéndose un circuito eléctrico para el mando de las rotacio
nes del soporte de las pinzas de manera que, g cadal Treco-
rrido del carro para la colocacidn de los dos grupos de lo
setas, el soporte girs con las pinzas 180°,

30, T2.= Equipo para disponer sobre un plano de apo=-
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yo, cuerpos apllables tales como planchas procedentes de
una prenss, segin las reivindicaciones 3y 6, caracteri=-
zado porque comprende medios para poner en rotacibén a ca-
da recorrido del carro (18) el citado cilindro (27) alre-
dedor de su eje geométrico vertical, estando wnidas di~-
chas pinzas (301, 302) en su rotacién al mismo cilindro
(27)

8¢ .- Equipo para disponer sobre un plano de -
apoyo, cuerpos apilables tales como planchas procedentes
de una prensa, segin la reivindicacién 7, caracterizado
porque dicho eilindro (27) estd fijado por zbajo a un dig—
co (38) sostenido por dicho carro (18) mediante cojinetes
que le permiten girar, siendo tambidn sostenido el mismo
cilindro (27) por arriba, a través de un cojinete de em—
puje ¥y de un cojinete ordinarioc, por wun buje (32) solide-
rio del carro (18), disponiéndose medios gue comprenden
un cilindro neumitico (35) sostenido por el mismo buje (32)
vara aplicar rotaciones a dicho cilindro (27), estando uni
do dicho elemento de sustentacidén (40) de las pinzas, en la
rotacidn pero no axislmente, al mencionado disco (38) fija

do gl referido cilindro (27).

VAT
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