&z/i'oi/an/e:

S

.S 413140

PATENTE DE INVENCION
File: 508B.

It Clz___B6é2D

@%mm'a @mmﬁz&/a

M 0%6.‘

YPERFECCIONAMIENTOS ENX MECANISMOS DE DIRECCION
MECANICO 8..
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.La presente invencién se refiere s un me-
canismo de conduccibén mecdnico parz vehiculos, de la
clase que comprende una vélvula Tfotatoria conm un Totor de
védlvula suceptible de ser fijado para rotacidén con un

eje de transmisién, y un manguibo de vdlvula que rodea
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en disposicidén giratoria dicho rotor y es susceptible de ser

fijado pafa rotaqién con un elemento de engranaje de transmi-
s5i6én giratorio, acbplable éste filtimo con el eje de transmisid
¥ el rotor por medio de una barra de torsidn.

De acuerdo con el invento, .el manguito va
acoplado a dicho elemento de engranaje por intermedio de &r~
ganos de articulacidn que incluyen un perno ajustado & la
fuerza en un enconce previsto en dicho elemento de engranaje
¥y un anillo elastbémero tensado entre dicho perna y la pared
de una abertura, que se extiende radialmente a't:avés.de dicho
manguito.

A continuacidn se describe el invento ha-
clendo referencia a los planos anexos, en los cuales:

Ia figura 1 es una vista en .seccidén trans-
versal de unz primera forma de realizacidn del invento que mue
tra un dispositivo de védlvulas giratoria con detzlles por sepa-
rado a mayor'escala;

. la figura 2 es ung vista en seccidn trans-
versal parcial de otra forma de realizacidn del invento}
_ Ia figura 3 es una vista superior a partir
de A del dispositi§0'ilustrado en la figura 2. ‘

la figura 4 es una vista en seccién trans-
versal parcial de otta forma de realizacién del invento;

Ia figura 5 es una vista en seccién trans-
versal a lo largo de la linea BB del dispositivo ilusfrado en
la figura &,

Ia figura 6 es una vista en seccidn trans-
versal de alin.otra forma de realizacibén del invento; y

) . la figura 7 es una vista en seccidn trans-

versal tomada & lo largo de C-C del dispositivo ilustrado en
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la figura 6.

' El dispositive de vélvulz giratorio ilus-
trado en la figura 1, se halla adaptado para ser incluido en up
mecanismo de direccidn mecdnico-de la clase que se describé
en la patente espaflola No. 331.823, Este dispositivo compren-
de un rotor de vélvula 12 susceptible de ser fijado por su
extremo exterior g un eje de transmisién (no representado) y
un manguito de vdlvula 14 que rodea en disposicidn giratoria
dicho rotor 12. Una barra de torsibn 16 une el rotor 12 con
un elemento de engranje de transmisién o tornillo sin fin 10
por-intermedio de pernos 18, 19. El elemento de engrandje 10
va asegurado al manguito 14 por medio de un perno 22 ajusbado
al la’fuerza én un eséonce previsto sobre el elemento de en~
granaje 10, El extremo exterior del pernc 22 se halla expandi-
do en tanto que el extremo interior del perno 22 estd ranurado

para faciliter la operacidén de montaje. E1 perno 22 se proyect:

a través dl manguito 14. Un:anillo elastdmero 24 se halla ten-

szdo entre el perno 22 y la pared de dicha abertura.

S

\\‘\\\\m\_Segﬁn se ilustra en las figuras 2 y 3

el perno 26 dispone de una acanaladura que recibe un anillo
elastéméro 28. Ia abertura, que consiste en un taladro précti-
cado en el manguito 14 comunica con un drbol ranursdo longitus
dinal que se extiende hasta el borde contiguo del manguito.

El ancho del,érbo; ranurado eg ligeramente menor que el didme~
tro del tzladro. De ello se desprende que en razdn de la elas-
ticidad del anillo 28, el méngﬁito puéde montaise axialmente
con facilidad después de heber fijado el perno 26 en el elemen

to de engranaje 10,

La forma de realizacibén ilustrada en las
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figuras 4 y 5 es muy similar a la ilustrada en las figuras 2y

3. En esta forms de realizacién, el perno 30 presenta una for-
ma cilindrica tal como el anille 32. Sin embargo, la tared'in-
terior del«ag}}lo,32 se halla redondesda y presenta una con-

™

vexidad importanté gue permite un ligero movimiento angular.

En esta forma de realizacidn del invento, el ancho del drbol rg

nurado longitudinel es suficiente para permitir que el perno
30 sea centrado en la abertura, introduciéndose después en la
misma el anillo 32. o

En lzs figuras 6Vy 7, los elementos qﬁe
son esencialmenﬁe los mismos que se represenﬁan en la primera

forma de realizacidén retienen el mismo nlmero de referencia

agregado a ciento. E1 perno 122 se extiende a través de uns

porcibén de menguito del elemento de engranaje 110 y 5e proyec-
ta 2l interior del esconde previsto en el rotor a fin de actuax
a modo de elemento de tope para el rotor y por ende permitir
un eccionamiento mecénico del elemento de engranaje en el caso
de fallo mecdnico. Esta Gltime disposipi6n reemplaza la dispo-
sicién corriente de ranura-y-cuifia representada en la figura 1.
£l ajuste del dispositivo de vélvula gi-
ratorio segin el invento se obtiene como‘siguet Tras asegurar
el perno 19, se fija el manguito 14 al elemento de engrana je
10. Gracias al invento, el manguito se coloca con precisidn
axiael y angularmente con respecto ai elemento de engranaje 10.
A.conéinuaci§n se ajusta angularmente el Totor 12 con respecto
al manguito 14 y sefija el perno 18. Conviene hacer observar
que gracias al invento, el mangﬁito pude desmontarse con faci-

lidad y ser fijado de nuevo sir perder el.ajuste de la vdlvula

igiratoria.
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~-NOTA -

Descrita suficientemente la naturaleza
del invento asi como la manera de realizarse en la priactica
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente indi-
cadas son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto
no alteren su principio- fundamental., También se hace constar
que el invento correéponde a una solicitud de Patente presen-
teda. en Francias bajo el nfimero y la fecha siguiente: 72-11175
de 30 de Marzo de 1.972, acogiendose por lo tanto a los bene-
ficios que conceden los Convenios Internacionales en vigor,
siendo lo que conmstituye la esencie del referido invento y-
por lo que se solicita una Patente de Invencidn por 20 afios
en Espaiia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE DIRECCION
MECANICOS; caracterizandose por lo siguiente:

l.~ Perfeccionamientos en mecanismos de dil
reccidén mecdnicos, caracterizado porque se’dota a cada mecanis-
mo.de un rotor de vdlvula susceptible de ser fijado para ro-
tacién ¢on un eje de transmisién y un manguito de vdlvula que

rodea en disposicién giratoria dicho rdtor y es asegurable

torio, acoplandose dicho engranaje_don el eje de transmisibn
y el rotor, por medio de una barra de torsidém, acoplandose
dichb manguito & dicho elemento de engranaje por medio-. de
drganos de articulacidn que incluyen un perno ajustado a_la
fuerza -en un esconc; previsto en dicho elemento de engrana je
¥y un anillo elastdmero tensado entre dicho perno y la pared de
una abertura que se extiende radizlmente a través de dicho man
guito.

i

2.~ Perfeccionamientos seglu la reivin-

dicacidén 1, caracterizados porque dicho perno se halla provis-

vl



Se

. 100

15.

20,

t§ de uneg cvabeza expandidz, en tanto que dicha ébéffuré dis-
pone de una superficie de dpoyo, manteniéndose radialmente
dicho anillo entre dicha cabeza y dicha superficié de apoyo.

3.- Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidén 1, caracterizados porque dicha abertura incluye un
taladro radial que comunica con un'érbol rznurado que se ex-
tiende longitudinalmente hacia el borde del manguito, siendo
el ancho de dicha érbol ranurado menor que el didmetro de
dicho taladro. |

4y Perfeccionamientoé seglin la reivin-
dicacidn 3, caracterizados pofque dicho perno se halla pro-
visto de una acanzladura gque.recibe dicho anillo.

5.~ Perfeccionamientog- seglin le reivin-
dicaéién 1, caracterizados porque dicho perno se extiende a‘
través de una porcidén de manguito del elemento de engranaje,
y se proyecta con holgura en el interior de un esconce del
rotor actuando a.modo de elemento de tope gngular para el
rotor,

6= Perfeccionamientds en mecanismos de
direccidn mecdnicog tal y como quede sustancialmente des~
erito enllg\;;géente Memoria e ilustrado en los dibujos ad-

juntos.

Esta Memoria consta de 6 hojas escritas

a ‘méquine por una sola cara.

2
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