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encidn se ref;emé &bun,ﬁﬁﬁﬁaéﬁklvo variador

La';nv
: vﬁibcidad,‘degiﬁiﬁﬁbde aguellos en los cuas

PAY:
les se‘ﬁravé una serie de dispositivos a rueda llbre,
es de01r de dl?pOSlﬁlVOS unidireccionales de transmisién
del movimiento, cuyos 6rganos de salida engranan simul-
tédneamente sobre un mismo equiﬁo que forma parte del
drbol de salida del variador y reductor de velocidad;

¥y cuyos drganos de entrada se hacen oscilar con frecuen-
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cia correspondiente a la de rotacidén del 4rbol de entra-—
da del variador y're&uctor ¥ con amplitud de las osci~
laciones variable, a través de la variacién de excentri-
cidad de un Srgano solidario a dicho 4rbol de entrada,

El dispositivo segin la invencidén se ha estudia-
do para obtener un mando més fécil; una mejor funciona-
lidad, con una reduccién substancial de los roces; y
con una mejor posibilidad de lubrificacidn.

Istos y otros objetos y venbajas resultardn evi-
dentes de la descripoién que sigue.,

En el dispositivo variador y reductor de veloci-
dad segin la invencidén -~ que comporta un 4rbol motor y
un 4rbol conducido entre 8l coaxiales - sobre el 4rbol
motor se monta un pernc a desalineacidn variable; sobre
el cual se monts una pluralidad de bielas substancial-
mente dispuestas en estrellas; articuladas a manivelas
oscilantes unitarias de dispositivos correspondientes
a rueda libre distribuidos en torno al eje del drbol mo-
tor; ¥y cuyos 6rgenos de salida engranan con una Utnica
rueda dentada solidaria al Arbol conducido; ademds se
prevén medios para variar la desalineacidén del citad?
perno asimismo duran$e‘el movimiento del 4rbol motor,

En la préctice, el citado perno a desalineacién
variable puede ser llevado por uwna corredera radial des-
lizante en una gula substancialmente diametral de un dr-
gano que glra con el 4rbol motor; dicha corredera es man-
dada por un sistema de dos cremalleras conectado por ‘
medios a pifién dentado ~-en especial con dentado largo -,

vy una de cuyas cremalleras es mévil axialmente a lo lar-
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go del eje del Arbol motor con el fi? de ser mandada
por la variacién de la desalineacidn, mientras la otra
es solldaria a la citada corredera radial.,

Una segunda corredera radisl u otro medio a con-
trapeso equivalente puede preverse para ger mandada
por el mism9 drgano que forma la cremallera coaxial al
4rbol motor, con el fin de obtener un equilibrado con-
tinuo de la masa de la corredera con perno desalineable,

La cremallera mévil axialmente puede ser doble
y accionar dos pifiones dentados engrenados con ella y
que actdan sobre dos cremalleras radiales llevadas wna
por la citada corredera radial de perno a desalineacién
variable; y la otra por la citada segunda corrcdera; ca-
da una de las citadas dos cremalleras radiales estd de-
fasada respecto a la cremallera mévil axialmente,

¥l invento se comprenderd mejor siguiendo la des-
cripeidn y el dibujo anexo; ¢l cual muestra un ejemplo
prictico no limitative del invento citado. En el dibujo:

La figura 1 muestra esquemdticamente una secceidn
longitudinal del conjunto del variador-reductor segin
la inyencién; en las condiciones de desalineacidén nu}a.

La figura 2 muestra un detalle de la figura 1, en
un aspecto de desalineacidn no nula.

Las figura? 3; 4; 5 y 6 muestran secciones loca-
les segfn III-III, IV-Iv; V-V y VI-VI de la figura 2,

Las figuras 7 y 8 muestran una seccidn local se-
gin VII-VII de la figura 1 y una seccién segin VIII-
VIII de la figura &.

‘

Segin cuanto se ha ilustrado en el dibujo anexo,



se indica con 1 una carcasa o cértcr; la cual puede te-
ner wn desagrrollio cilindrico con apéndice interno anuw-
lar 1A para un soporte discoidal 3, ¥y con dos collares
internos 1B, 10; cada uno de los cuales forma una serie
5. (en el ejemplo cinco) de asientos 5y 7 respectivamente
alineados el uno con el otro, para cojinetes destinados
a sostener otros tantos dispositivos a rueda l%bre‘que
describen a continuacién. Mediante cojinetes 9, 11,
montados en cada uno de los pares de apimntos 5 ¥ }
10, coaxiales, se monta un respectivo 4rbol 13 de un disgpo-
gitivo a rusda libre; dicho drbol lleva el miembro mo-

tor 15 del dispositivo, a mandar en forma oscilante con
el 4rbol 13 citado,

Bl miembro conducido de cada rueda libre estd
15, constituido por un anillo 17 montado a través de un par
de cojinetes 19 en tornmo al miembro motor 15 oscilante;
entre los dos miembros 15 y 1% se prevén rodillos 21
que estdn acogidos en oportunos alojamientos moldurados
como e&spaclos cuneiformes practicados en el drgano 15;
20, de esta forma los rodillos se acuilan para acoplar los
dos miembros 15 y i& cuando se manifiestan las condiciom
nes de arrastre por parte del miembro motor 15 oscilan-
te para la transmisidén del movimiento al Srgano arras-
trado 17; pudiendo este Wltimo girvar i?dependientemente
25; de la rotacidn del miembro motor 13; 15, aunque a velo=-
cidad mds elevada que este Ultimo,
Los varios dispositivos a rueda libre estdn conec-
tados cinemdticamente entre sf, en cuanto los ?rganos l%

presentan periféricamente coronas dentadas 174, que en—
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granan todas con un pifin 23 central a dentado largo;
las coronas dentadas 1§A de los varios dispositivos a
ru?da libre estdn dispuestos en planos defasados entre
s, para permitir el enfrane simultdneo ae ellas con el
pifién central 23. Dicho pifién central 23 es llevado
por un drbol 25; que constituye el 4rbol conducido; es
decir de salida del variador de wvelocidad; dicho 4rbol
25 estd montado a través de cojinetes 2& sobre un dis-
co de extremidad 29 acoplado a la carcasa 1. Ta forma
de mandar en oscilacién los 4rboles 13, circularmente
distribuidos en torno al eje del 4rbol 25 y al eje del
conjunio; se describird a continuacidn.'

Con 31 se indica un 4rbol motor, es decir de en-
trada del variador, montdndose dicho drbol sobre el so-
porte discoidal 3 y sobre de un ulterior soporte discoi-
dal 33 a través de cojinetes 35 y 3}.respectivamente;

Bl 4rbol 31 presenta en la extremidad interna; ProyeCe

téndoge méds alld del soporte discoidal 3; une expansién
39; la cual forma una guia diametral 39A para los obje~
tos descritos a continuacidn; dicha expansidén 39 forma

asimismo dos alojamicntos transversales para dos pifio~

nes 41 y 43 paralelos entre sl y substancialmente equi-
distantes respecto al eje del Arbol 31,

El 4rbol 31 presenta un alojomiento axial 31A en
el -gue pucde deslizar una corredera de mando 45; suscep-—
tible de ser desplazada axialmente por un collar de manio-
bra 46; envestido deslizaplemente sobre el 4drbol 31 ¥y

provisto de un pasador 47, que se empefla ‘transversalmen-

te a la corredera 45 pasando a través de las hendeduras
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31B longitudinales del &rbol 31. La corredera 45, que
puede ser cilinﬁr%ga; en la extremiéad que es 1nterna,
es decir correspondiente a la expansién.j9 presénta dos
dentados de cremallera (o bien una cremallera circulﬁr)
45A; las cuales engranan simultdneamente con los dos
pifiones dentadbs 1y 43; de forma =l para hacerles gim
rar instentdneamente en sentidos opuestos con el despla~
zamieﬁ%o axial de la cremallera y de lq corredera 45:

El collar 46; que glra con el drbol 31, pue?e ger deg~
plazado mediante una horquilla oscilante 48, montado
gobre un perno lateral 48A; acogido en un Srgano a pro-
pésito 1E realizado sobre la carcasa 1: el perno 48A

a8 golidario un scctor dentado 49 sobre el cual actia
un tornillo sin fin 50A maniobrable mediante un pequéﬁo
volante 50,

En la guia diamgtral 39A del cuerpo 39 desliza
ma primera corredera 51, la cual presenta una cremalle—
ra 51A que ongrana con el pifibn 41; dicha cremallera 514
¢etd defasada respecto al plano diametral 4o simetria
longitudinal de la expans?én 39, de modo para no inter-
ferir con la corredecra 45, estando dcsarrollado el pi-
fidn dentado 41 en longitud y dispuesto en forma tal pa~
ra permitir el engranaje simultdneo con la cremallera N
514 y con wma de las cremmlleras 45A de la corrcdera 45,
Sobre la misma gula 39A se monta una segunda corredera
53 equilibradora; proviste de una propia cremallera 53A
que engrana con el piﬁdn‘43; estando defaogada la crema-
llera 53A asfmismo para no interferir con la correcdern

45 y estando desarrollado el pifién 43 en longitud y si-
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tuado para un engranc simultdneo con una de las crema-
lleras 45A y con la cremallera 53A. Unndcsplazamiento
axial de la corredera 45 determina un desplazamiento
radial en sentidos opuestos de las oorro@eras 51y 53

en la direccidn diametral de la gufa 394, para un aleja-
miento reciproco respectivamente para un acorcamiento
reeiproco de las dos correderas.

Ig corredera 51 presenta un perno 55, el cual se
extiende hacia la parte 1B y por consiguiecnte hacia la
unidad 23, 25 del 4rbol de éalida; dicho perno 55, si-
guicndo los desplazamiontos de la corredera 51, puede
ger regulado en desalineacidn respecto al eje comin de
los 4rboles 31 y 25, en el interior de la zona delimita-
da por el conjunto de las extremidades de los 4rboles
13 de la izquierda mirando el dibujo. Ios drboles 13
gon de desarrollo axial diferente y por consigulente
sus extremidades izculerdas sc encucntran en posiciones
axiales diferentes entre si, Sobre la extremidad de
cada uno ds los 4rboles 13; que estd vuelta hacia la ex-\
pansidn 39, se monta una manivela 57, en la extremidad
de la cual on 59 estd articulada una biela é1 corraspon-
diente; las bielag 61 relativas a los varios 4rboles 13
se encucntran sobre plancs transversales diferentes,

Ies varias biclas 61 éstan todas cmpefladas al perno des—
alineable 55, a través de respoctivos medios a cojincte
63, ‘

Por lo dilcho anteriormente, la moniobra de la co-

rredera 45 (efectugble asimismo durante la rotacidn del

drbol 31) provoca una variacidn de la desalineacidn del
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perno 55 desde cerc a wun miximo., Con la rotacién del
4rbol 31 en condiciones de desalineacién no nula del
perno 55; a travéds de las bielas 61 y las manivelas 5%,
los varios d4rboles 13 cumplen oscilaciones que rcsultan
defasados entre un 4rbol y el otro (correspondientemen—
te g la distancia angulsr entre los 4rboles), cuya am~
plitud es funcidn de la desalineacién del perno 55 y
cuya frecuencia es funcidén de la velocidad de rotacidn
del &rbol 31. Ia oscilacidn de cada uno de los drbolos
13 determina a travéds del rospectivo dispositivo a rue~
da libre 15; If; 21 un desplazamicnto angular del Srga-

no 17 y por consiguionte un efecto de avance angular del

equipo de salida 23, 25, cuya entidad depende de la des—

alineacidn del parno 55. Una desalineacidn nulg del
perno 55 no e¢s transmisidn de movimiento al 4rbol 25,
mientras que la transmisién se inicia con la desalinea-
cién del perno 55, y la relacidén de transmisibén entre
el 4rbol 31 y el 4rbol 25 es funcidn del valor de la ci~
tada desalineacidn. lg transmisién es pricticamente uni-
forme cuando el nimeroc de los Arboles 13 y por consiguien-
te de los conjuntos a rueda libre es relativamente ele-
vado, por ejemplo a lo menos superior a tres, actuando
cada uno de los conjumbtos a rueda libre sobre el drbol
conducido en una fraccidén de giro dcfasada rcapecto a
los otros conjuntos:

El cinematismo de conexidn entre el perno 55 y
los conjuntos a rueda libre es decir unidireccionales

es particularmente adecuados para soportar asimismo fre—
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cuencias elevadas de rotacidn del Arbol 31; la lubrifi-
caclén es facil y es posible el empleo de cojinectes de
rodillos que reducen los roces en forma sustancial.

El equilibrio de las masas excédntricas que ac~
tdan sobre el perno 55 en los varios aspectos de &ste
68 obtenido con larga aproximacidén mediante ¢l despla~
zamliento de la masa de la corredera 53 en sentido opues—
to a la corredera 51.

Ia maniobra de la corredera 45 se utiliza -~ segin
las condicionss de empleo del variador y las condiciones
de régimen instantdneo de éste - para imponer los des~
plazamientos de las corredcras 51 y 53 y rcepectivamens
te para controlar los desplazamientos espontdneos que
tenderian a efectuar tales correderas por ofecto centri-
fugo. A los desplazamientos espontdncos pueden concu-

rrir en gran medida asfmismo los pares reeistentos, ac-

'fﬁantes instantdncamente sobre el 4rbol conducido 25:

Ig maniobra del drgano 50A es susceptible de es-
tar suberdinada a un medio de¢ desplazamiento automatie-
zado en funcidn de una variable externa a servomccanismo
de tipo adecuado.

Es de comprender que el dibujo sélo muestra ?n
ejemplo dado como desmostrgeidn prictica del invento,
pudiendo este invento variar en las formas y disposicio—
nes sin por ello salir del &ubito del concepto que infor-

mg c¢l propio invento.

L4
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- REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presente invento se de~
claran muevas y de propia invencidn las siguientes rei-
vindicaciones, con prioridad de la solicitud de patenw
te italiana n? 9424/72 del 7 Abril de 1972.

1.~ Perfeccionamientos en un dispositivo veria-
dor y reductor de velocidad que comprende un Arbcl y un
drbol conducido; caractorizados por el hecho de gue so-
bre el é?bol motor se monta un perno de desalineacidn
variable, sobre el cual se¢ montg una pluralidad des bielas
dispuestas substancialmente en estrella, articuladas a
manivelas oscilantes unitarias de correspondientes con-
juntos a ru?da libre distribuidos on torno al eje del
drbol motor, y cuyos brganos de salida engranan con una
Unica rueda dentada solidaria al 4rbol conducido; es-
tando provistosmedios para variar la desalineacidn de

dicho perno geimismo durantc el movimiento del 4rbol

notor,

23— Perfecciongmientos, segin la reivindicacién
precedeﬁte, caracterizados por el hecho de quc el perno
a desalineacidn variable gg llevado por una corredera
radial deslizante en una gila sustancialmente diametral
de un érgano que gira con el drbol motor, siendo manda-
da dicha corredera radial poxr un sistema de dos crema—
lleras conectadas por medios de pifién, una de cuyas
cremalleras es mévil axiglumentc a lo largo del eje del
4rbol motor y os mandada.por la variacién de la desali-

neacidn mientras que la otra es solidaria a dicha corre=
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dera radial.

3:—’Pérfeccionamientos, segin las reivindicaciones
precedentes; caracterizados por el hecho de gue una segun=-
da corredera radial u otro medio a contrapeso cquivalente
es mandada por el mismo Srgano que forma la cremgllera
coaxial a 1o largc del 4rbol motox.

4.~ Perfeccionamientes, segin las reivindicacionses
precedentes, caracterizados por el hecho de que la crema-
llera mdvil axialmente es doble y acciona dos pifiones den-
tados que engransn con ells y que actian sobre dos cre~
malleras radiales llevadas por dichas dos correderas
radiales y que estdn dcfasadas rcspecto a la cromalle-
ra mévil axialmente. |

5.~ Perfoccionamicntos en un dispositivo varig-
dor y reductor de velocidad.

Segién se describe y reivindica en la proscnie mew
noria descriptiva que consta de 11 pdginas foliadas ¥y

eseritas a mdquina por wna sola care.
Madrid, a 29 MAR. 1973

- - JAIME 15ERN
p.a. ,

rde
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