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La presente invencién se refiere a un dispositi
vo elactrénico paré el manho de los eirouitos operadores
en funeién de la veloocidad de rotaoién de ur 6rzand aso
clado a una méquina,brgano que gira a una velocidad va

Be - riable,cuando varia ‘6l régimen de funoionamiento de la
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vo de control del encendido de los motores de automéviles que

'les de umbral) correspondientes a determinados regimenes de
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niquina, .

Un obgetivo gentergl de la 1nven016n es el de realizarn
un d13p031t1vo del tipo arriba mencionado que pueda activar dd
terminados circuitos o dispositivos operadores, formando o no
parte de la mquina, dnicamente cuando el 6rgano giratorio é;
canza un determinadg némero de revoluciones,

Un objetivo particular es el de realizar un dispositi

pueda funcionar como limitador del ntmero de revoluciones del
motor y/o como conmutador de avance,

Otro objetivo es el de realizar un aparato que permi-
tg determinar la velocidad del érgano giratorio.

Segﬁn la invencién, dichos y otros objetivos se alcan
zan nmediante un diépositivo que comprende, en combinacidn:

~ Unos medios sensores de velocidad de rotacifbn, que
cooperan con el 6érgano giratorio, de forma que proporciona di
%ectamente, 0 através de medios formadores de onda, sefiales de
ondg ouadrada de valor medlo constante y de frucuen01a varia-
ble cuando varia la velocidad de dicho 6rganog L

-~ Un convertidor que puede recibir dichas sefiales de
valor medie constante y transformquas en sefiales de onda cua-
drada de la misma frecuencia pero de valor medio variable;

- Un integrador que pueda recibir dichas sefiales de
valor medio variable y transformarlas en sefial continua varia-
bie linealmente con la frecuencia;

~ Medios comparadores que puedan comparar dicha sefial

continua varisble con wia 0 varias &efigles de referencia (seﬁg

funcionamiento de la méquinar(o’bien a determinados némeros de

revoluciones del 6rgano giratorio).y proporcionar sefiales de
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| positivo empleado como limitador del numero de reveluciones

mando en cuanto a las sefiales variables superen las de referen
ciaj -

— Medios de mando o aotuadores.que puedan actuar en los
cirecuftos 6peradores, formando o no parte de la méquina, en
cuénto sean gctivado por las sefiales de mando de los medios
comparadores;

- Eventualmente, medios detectores de la velocidad del
brgano giratorio, conectados a la salida del Ihtegrador,

En la aplicacién de éste dispositivo a los automéviled,
las sefialeg de onda cuadrada que provienen de los medios sen-—
sores, directamente o a través de los medios formadores de on-
da, se suministran tanto al convertidor como al circuito de 4
mando del encendido, y el comparador estad previamente dispues;
to para intervenir en correspondencia con el némero méximo o
previamente establecido de revolucion@s del motor, seglin que
el aparato deba funcionar como limitador de revoluciones o
como conmutador de avance, .

Para eliminar los inconvenientes debidos a las sefia-
les de perturbacidén del encendido y a las variaciones de ten-
gién de la bateria, el equipo puede estar también provisto de
circuitos anti~perturbaciones y de estabilizacién de la tensibp
de alimentacibn.

Otra caracteristica y ventajgs de! invento se deduci-
rén claramente de la siguiente descripcién, que hace referen-
cig al disefio adjunto, en el que:

~La figura 1 muestra el diagrama esquematico més gene-

ral del equipo electrénico, que emplea un impulsos electréni-

- La figura 2 muestra el diagrama esquemdtico del dis-
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de un motor de combustién interna para automéviles; ,

— La figura 3 muestra el diagrama esquemético del dis
positivo empleado tanto como limitador del hdmero de revolucio
nes como conmutador de avance de un motor de combustién.ihternﬁr
para automéviles;

-~ La figura 4 muestra una variante del diagrama esque
mitico de 1la figura 3;

- La figura 5 representa una forma de realizacién del
diagramé esquemdtico de la figura 2.

Con referencia a la figura 1, se indica:

- con'R un 6rgeno giratorio unido a una méquina, no
representada, éuyo-nﬁmero de revoluciones varia al variar el
régimen de funcionamiento de dicha méquina;‘

- Gon.-1 un sensor de velocidad de rotacidén acoplado al
6rgano R y que puede suministrar, durante la rotacién de este
Wltimo, impulsos de frecuencia variable cuando varia la veloci
dad del citado 6rgano R; |

- Con 2 un amplificador - formador de onda, 1lamado a
continuacidén simplemente formador de onda, acoplado al sensor,
y que pueda'tra%gformar las seffales de impulsos que provienen !
de 1 en sefiales de onda cuadrada de valor medio constante de 1?
misma frecuenciaj

- Con 3 un convertidor que puede transformar las sefia-
les que provienen de 2 en seflales de onda cuadrada de valor me-
dio variable pero teniendo la misma frecuenciaj
' ~ Con 4 un integrador alimentado por las sefiales que
provienen de 3 y que puede suministrar una sefial variable li-
hEalmente con la frecuencia, de forma gue se tenga a su salida

5 una sefial continua de nivel varigble cuwando varia el némero

de revoluciones del 6rgano giratorio 1 o bien, el régimen de
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sobre determinados circuitos operadores, en cuanto sean acfivz
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func1onamiento de la miquinaj

- Con 6, 6a, 6b, efc.,, wnos comparadores conectados
al integrador cada uno de los cuales puede comparar la sefinl
en 5 con una propla sefial preﬁiamente egtablecida de referencia
0 sefial de umbral correspondiente a un determinado ntmero de re
voluciones de Organo R, con el fin de obtenerse el salto de uno
u otro comparador o de varios simulténeamente, en cuanto el ni
vel de la sefial en 5 iguale o supere el nivel de las seRiales
de referenciaj

- Con 7, Ta, Tb, etc,, unos dispositivos de mando o

actuadores conectados a los comparadores, Yy que pueden actuar

dos con los comparadores; _
- Con 8 un dispogitivo que puede utilizar para fines
diversos la seflal presente en 5, ' f
Con el término de"mdquina" anteriormente utilizédo, 86
quiere indicar cualquier méquina, motor, dispesitivo, etc. cuya
régimen de funcionamiento pueda representarse con un Srgano gi
ratorio,

Con el término de "salto" del comparasdor debe entendey
ge la condiclén de funcionamiento por la cual a su salida esté
disponible una seffal suficiente para activar el dispositivo o
los dispositivos correspondientes de mando, o actuadores.

La intervencion de tales disposltivos en los circultos
operadores, que pueden o no formar parte de la mfquina, puede
realizarse, por ejemplo, mediante la activacién, desactivacién
o conﬁutacién de circuitos,

En las figuras 2 a 5, que se refieren a la aplicacién ‘

del dispositivo a un coche para -el control de encendido del mo-

tor, las partes correspondientes se indican con los mismos sim-
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'por el 4rbol motor o el Arbol de digtribucién y el sensor de.

bolos, pero afindiéndole un apbstrofo ('), _
En dicha aplicacién, el 6rgano giratorio puede egbar

congtituido por una rueda dentada (rueda "fénica") R’ , movida

velocidad de rotacién acoplado a ella, por un pickwp magnético
1’. ' '

El conjunto rueda dentada R’, pick-up 1’ y formador |
de onda 2’ congtituye, como se puede comprender, un ruptor ele¢
trénico.

Ademds, para eliminar los inconvenientes debidos a las
sefiales de perturbacidén y a las variaciones de tensién de la
tuberfa del automébvil, puede completarse el dispositivo afiadien
do un atenﬁador antiperturbaciones 8, insertado entre el forma
dor de onda 2’ y el convertidor 3 ¥y un estabilizador de tensibn
9 para el convertidor y los comparadores,

Para el control del encendido del motor, el formador
de onda 2;, gdemés de la salida normal 10 presenta también ung
segunda salida 11 gue suministra la sefial de onda cuadrada al
circuito de mando del encendido 12,

En la figura 2, que se refiere en particulaf al empled
del dispogitivo como limitador del nimero de revoluciones del
motor, la salida 11 estd conectgda directamente al circuito 12
por medio de la linea 13. Ademds, el comparador 6 estd raguiadd
por una seflal de referencia (o sefial de umbral) correspondientd
al nimero mAximo previamente establecido de revoluciuhes del
motor, y el.dispositivo de mando 7, que puede eshar constituido
por un interruptor electrfnico, actfia en el circuito 12,

Cuando gunenta la velocidad del motor, y por consigulen
te de lg rueda R’, en cuanto a la sefial de 5 iguala 0 supera lg

de referencia del comparador é, se tiene el salto de este Glti+
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o segundo compargdor 6a estabilizado también por 9, ¥ un se-
| gundo dispositivo de mando -0 actugdor 7a, controlado por el

canzado el -cual debe obtenerse lg conmutacién de avance, y el

mo y por consigulente la activacién del dispositivo 7 que pro-
ceda a inbterrumpir o por lo menos a hacer inoperante la sefial
de mando del cireuito 12 que proviene de 11, Cuando termina el
encendido, el ntmero de revoludiones del motor se reduce y, en)
cuanto la sefial en 5 desciende por debajo de un valor inferiox
al de referencia del comparador 6, este Wltimo vuelve a su esd
tado de reposo, se desactiva el dispositivo 7 y, en definitiv
se recupera la conexlén entre la salida 11 de 2’ y el circuito
de mando de encendido 12.

En la figura 3, que se refiere gl empleo del equipo
también como conmutador de aVance; ademés de los componentes 4
lg figura 2, existen también: un'segundo gensor 1", desfasado
en un cierto énguld @ respecto al sensor 1°, un segundo forma-
dor de onda 14, andlogo a 2/, pero provisto de una ‘sola salida
15 en la que también estd presente la sefigl de onda cuedrada,

comparador 6a, insertado en la linea de glimentacién de 12, -
El comparador 6a estd regulado con una seflal de refe-

rencia que corresponde al nimero de revoluciones del motor, al

dispositivo.-Ta estd comstituido por un conmutador elestrénico,
como se repregenta esquemgticamente,

En la figura, dicho conﬁutador es de dos posiciones
de’ conmutmoién, wna (la representada), para conectar la linea
13, que proviene de 11, al circuito de mando 12 y la otra, ac-|
cionadsn después-del salto de 6a, parm conectar a dicho circui~
to 12 la linea 16 que proviene de 15.

s evidente que en el caso de ulteriores avances, el

dispositivo incluird otros sensores, otros formadores de onda
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y otros comparadbres y el interruptor electdénico serd del %ipd

adecundo para reéamlizar las ulteriores conexiones, en cuanto

son adtivado por el comparador en cuestién que serd regulédo 
para la seflal de referencia. correspondiente al némero determi4
nado de revoluciones del motor al que_sézdeseg.al'evancé ulte-
rior. = : . ‘ 5

‘ Segtn la variante de la figura 4, éue representa una
simplificacién del apérato de 1a figura 3, 1a’conmutac16n de
avance se obltiene de manera muchos méds éconémica, ya que se ﬁi_

liza, Para todos 1os avances requeridos, el mismo y dnico forj

mador de onda 2’ ya presente para el funcionamiento general
del dispositivo, No obstanie, se necesitan, también un sénsor
¥y wn cOmparador adecuados ¥ un conmutador eléotrioo apropiado
para cads avance ulterior..

La eliminacién de los ulteriores formadores de onda -

sa puede realizgr efectuando la conmutacién de avance despuds,

_en vez de antes del formador de ondam 2°.

Con referencia a la figura 4, se observa en efecto

que el connutador 7a, siempre accionado por el comparador 6a,

efectlia la conmutacién de 10s sensores 1’ y 1" .en la entrada
del -formador debonda 2’, mlentras que la salida 11 de este LR
timo estd conectada directamente al circuito 12, como en el cg
80 de la figura 2. ' | ‘
' 51 se quiere realizar un segundo avance basta con dig

poner previamente un tercer sensor, un tercer comprador y un. |

>*conmutadbr,apropiado controlado también por el tercer compars-
‘dor,

Naturalmente, los equipos de las figuras 3 y 4 pueden

ser utilizados simplemente como conmutadores de avance, en cu-

yo -cago carecerign del comparador 6 y del diépoaitivq_?,IQue
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sirven para la limitacién del numero de revoluciones del motox,

| 4 conectado tanto a la base de 21,’por medio de una resisten-

transistores 21 y 22, respectivamente, y ademds la resistencia

Siempre con referencia a la ablicacién a automébviles,
el equipo podria realizarse también para interrumpir, en régi
menes altos del mofor,vel funcionamiento de otros dispositivod,
por ejemplo, la bomba de post-combustién de los gases de esca-
pe. Para dicha interrupcién, podria servir un dispositivo de
mando como Tb (ver figura 1) accionado por un comparador como
6b, regulédo de forma que intervenga en cuanto que el motor al
cance el nimero previamente establecido de revoluciones al qug -
debe excluirse el dispositivo del automévil, por ejemplo.la '
bomba. . '
El equipo permite finalmente detectar la velocidad
del motor,  Para ello basta con conectar a la salida 5 del inte
grador un cuentarrevoluciones electrdénico, como ée indioé'pa;j
el aparato 8'(ver figura 1). ' '

A continuacibn se describe el circuit6 de la figura
5 :
.El formador de onda 2°, que hace también de amplificg
dor, comprende dos transistores 21 y 22, El transistor piloto
21 estd conectado con la base al sensor 17 g través del diodo
de desacoplamiento 23 y con el colector 10 tanto a la base del
transistor final 22 como al circuito atenuador-antiperturbacig

nes 8, a través de la resistencia 24. Bl colector 11 de 22 es~

cla de reaccién 25; como al circuito de mando del encendido 12},
por medio de la linea 13, El diodo 26 y la reéistencia 27 son
de proteccidén y polarizacién, respectivamenie, de la base de
21, _

Las resistencias 28 y 29 representan la carga de los
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|de tensién 8L - 82 en 1la salidsa 83 del transistor 84 y el su-

|actha de filtro, y por el diodo Zener»86. Ia salida 87 del di-

28, conectada & la bateria + B, sirve para la polarizacién de
la base de 22, La resistencia de carga 29 (vef'representacién
con linea de puntos), ﬁnicamenté para comprender el %unciqnaw
miento de 22, se ha representadoen el eircuito del formasdor
de onda 2‘, pero de hecho, forma parte del cireuito de maﬁdo'
del encendido 12, Durante la rotacién de.R’ en las salidas 10
y 11 de los transistores hay presentes unas sefiales de onda cug
drada de valor medio constante y de frecuencia variable cuando
varia la velocidad de R’.

El atenunador-gntiperturbaciones 8 comprende el divisor

AV

presor de perturbaciones constituido por el condensador 85, qu

vigor, a la que estd conectado dicho supresor, esté conectada
al convertidor 3 por medio de la resistencia 88, .

El transistor 84, conectado con la base a la salida
10 de 21, mediante el resistor 24, hace de amplificador de la
gefial presente en el colector de 21 y del repetidor de la se-
ﬁal disponible en la salida 1l de 22,

Su colector 83 estéd conectado a la bateria & B a tra-
vés de la resistencia de carga 89.

ELl convertidor 3, a cuya entrada se aplica la sefial
de ondg cuadrada de valor medio constante que procede del su-~
presor de perturbacioncs, estd realizado por medio de un malti
vibrador monoestable que comprende los dos transistores 31 y
32 conectados con los colectores a la batéria & B a través de
las respectivas resistenciag de ocarga 33, 34 y el estabiligzadop
de tensitn 9, y acoplados por medio de una red regenerativa RC
¥ de un doble acoplamiento,

La red regenerativa RC comprende el condensador 35 ¥y
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A'cién de los impulsos en la salida 39, que son del tipo de ondg

‘ﬂales de per#urbacicnes, particularmente las debidas al encen-
| grador 4, constituldo por la resistencia 41 y por el condensa-

| £icador operacional 61, conectado en anillo abierto. -

‘| hipbtesis planteada de dispositivo fundionando como limitador

la resistencia variable 36 y el doble acoplamiento (reaceidn
de emisor y de colector) se realiza por medio de las resistens

cias 37 y 38.
La resisten01a regulable 36 permite variar la dura-

cugdrada, pero de valor medio variable cugndo varia el ndmero
de revoluciones de R’, Lig doble reaceién tiene como finalidad
hacer mds seguro el funcionamiento del multivibrador contra sg

didOa
le salida 39 del multivibrador est4 conectads al intg

dor 42, que forman una célula integradora. .
El comparador 6 estd reallzado por medio de un ampl i-

- Dicho amplificador estd conectazdo con la entrada negd
tiva, a ftravés de una resistencia 62, al divisor resistivo 63,
64, que estd alimentado por 1a bateria + B a través del estabi
lizador de tanaién 9 y con -la entrada positlva, a través de
una resistencia 65, a la salida 5 del integrador 4, que sumi-
nistra una sefial continua de nivel variable cuando varia la vg
locidad de R, N |

El divisor 63, 64 permite establecer la sefial de refe
rencia o sefial de umbral del amplificador, Dicha seflal, en la

de fgvoluciones del}motor, corregponderd al nmero de revolu-
ciones méximo previamente establecido, alcanzado el cual debe
ocurrir el salto de 61 para la activacién del dispositivo de

mando 7, al cual estd conectado s través de la resistencia 66.

El régimen de rotacién del motor en correspondencis
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que comprende los dos transistores 71 y 72 cdhectados en cascg

- do vélido:si el impulsor es de tipo mecédnico, es decir un rup-

con el cual debe ocurrir la conmubgeidén de 61, puede regularse
actuando en la resistencia variable 36 del multivibrador. Como
alternativa, la regulacién podfa hacerse actuando directamente
en el divisor de tensién 63, 64, '

E1 dispositive 7, que consbitiye el actuador del apa-
rato, estd realizado por medio de un interruptor eleétrénieb

da. El colector del transistpr pilotb 71 egtd conectado a la
baterfa + B a través de la resistencia de cargs 73 Y €l colec~
tor del transistor final 72 estd conectado g la salida 11 del
transistor final 22 del formador de onda 2%,

Cuando, a consecuencia del salto de 61, se envia una
sefial de manao g 71, pasa a conduccidn tanto este Yltimo éomo
el 72, con la consecuencia de que lé salida 11 de 2’ se .pone
en cortoeircuito y se interrumpe la sefial de mando a 12.

Finelmente, el estabilizador de tensién 9, que alimen -
ta tento el mulfivibrador monbestable'B, como el amplificador
operacional 61, ?omprende un generador de corriente constitui~
do por los diodos 91 y 92 y por el transistor 93 con resisten-
cias de emisor y de base 94 y 95 y por un- diodo Zener 96 que
tiene la funcidn propiémente dicha de estabilizar la tensién,

Bn la exposicién superior (ver figuras 1 a 5) .hemos
hecho referencia a un dispositivo que emplea un impulsor elec-
trénico constituido por un sensor y por un formedor de onda
que pueda suministrar siempre una sefinl de velocidad al convex

tidor 3. Es evidente, no obstante, que todo lo dicho sigue gie

tor de martillo, montado sobre &l drbol del distribuidor.
En dicho caso, naturalmente, no se necesita ya el fox

mador de onda ya que es el mismo ruptor, que coincide ahora ¢o
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| constar que lag disposiciones anteriormente indicadas son sus-

el sensor, el qué suministra las sefiales de on&a cuadrada, es
decir, en la forms Gtil pers las sucesivas elaboraciones en e
dispositivo y para accionar el circuito 12 de las figuras 2y
4, ' ' ‘

tes, serlan alimentados directamente por el martillo ruptor,
que puédé rebresentarse con 1’, Es evidente que, en este caso,
para tener siempre una sefial de velocidad en la entrada de 8
o de 3 seria necesario introducir en la linea 13 un separador,
Dicho -separador podria encontrarse también en el circuito 12
¥, en una forma més conveniente de realizaCién, podria estar
constituido por un cirouito, como un multivibrador monoesta-
ble, ye presente en 12 para otros fines,

Del mismo modo, para la conmutacién de avance, del
dispositivo de la figura 4 careceria del bloque 2’ y los pun-—
tos 10 y 11 coincidentes, estarfan alimentados por el martillg
1’ o por el martillo 1"} gegtn la posicién del conmutador Ta.

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleze del invento

as{ como la mgnera de realizarlo en la prictica, debe hacerse

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren sy
principio fundamental, Tembién se hace constar que el invento
obrfesponde a una solicitud de patente presentada en Italia
con el n@¢ 224614/72 de 28 de Marzo de 1972, acogiéndose por

lo tanto a los beneficlos que conceden los Convenios Interna-—

Empleando el ruptor mecénico, el dispositivo de la f3
gura 2 careceria del bloque 2’ y los puntos 10 y 11 coinciden

L

cionales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re-
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 ferido invento ¥ por 1o que se. solioita Patente de Invenoién

| prendems medios impulsores, gue cooperan con el érgano gira-

“olaj medios oomperadorea que.- puedan oomyarar dicha seﬁal oom-
| tinua variable cox una o varias seffal 88 de- referenoia, seua-'

,runcionamiento de la méquina, ) bien a determinado némerd
de revoluoibnea del 6ngano giratorio, y auministrar seﬁales»
de mando en ouanto la sexal Variable supere las de referenoiar
| medios de manao o aotuadores que sirvan para, aotuar en loa oix
. cultos Operadores, Tormando o0-xo partes de la méquina, pere

N integrador.

413092
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por 20 afios en Dapaﬂl sobre: PEHPECCIONAMIENTOS EN DISPOSIT; '
Vos. ELECTRONICO& PARA EL MANDO DE MAQUINAS GIRATORIAS, carao?
terizéndose por lo siguiente. o :
1. Perfecoionanientos en dispoaitivos eleotrénieos
para el mando de méquinas giratorias, suyo Oxgano gira a ung
velocidad variable ouando varia el régimen de runoionamiento
de la méquina, csracterizados porque diches cirouftos com-

forio, de modo que suminigtren sefiales de onda ouadrada de
valor medio constante y de frecuancia Variable euando varia ,‘
1a velociddd de rotaoian de. dieho érzano; hn oonver%idor que
pueda recibir diohas aaﬁales de valor me&io oonstante J.

transformarlas en se'iales de onda euadrada de la i siha, fro-

f_cuenoia, pero de valor medio variable- un integrador‘que pua— ‘

da recibir diohas seﬁales de valor meiio variable ¥y transfor
marlas en, eaﬁal QOntinua variable 11nea1mente oon la. freouen—

les de umbral,; correapondientes a determinados réginenes de '

en cuanto estén aotiVndos por les aeﬁalea da mando de 108 me~
dios. comparadores; ¥ eventualmente, medioa deteotorea de la
velooidad del bngano giratorio, OOnéctaaoa a la salida del

2.- Perfecoionamientos aegﬁn la retvindicaoibn 1,oa-

POOR
QUALITY
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. al cirouito de mando del encendido en cuanto esté aotivado pdr

'y 2,caracterizados porque cuando dicho-dispositivo se aplica g

racterizedos porque los modios impulsores sonkaé t1po elso-
trénico y oonprenden medios sensores de velocided de rotacif,
que cbOperan con el 6rgano glratorio, de forma que suminig-
tren impulsos de frecusncia variable cuasndo varia la velogi-
dad de rotacién de dicho 6rgeno y medios formadores de onda
que sirven para recibir log mencionados impulsos y transfor-
marlos en sefiales de onda cuadrada de valor medio constante
y de.la wmisma frecuencia, i

3.=~ Perfecclonamientos segtn las reivindiocaelones
1y 2; caracterizados porque cuande dicho dispositive se v
aplica & un automévil como limitador del nfmero de revolucic-
nes del motor, comprenden: un sensor que coopera con un Or-
gano gccionado en rotacién por el Arbol mo‘bbjr ‘0 por ol 4rbol
de la distribucidén; un formador de onda que suminigtra la se-
fial de onda cuadrada tento al comvertidor como el circufto
de mendo en el encendido; un comparador, ocuye sofial de refe-
rencia corresponde al nfmero mgximo previamente establecido
de revoluciones del motor; y un dispositivo de nando que pue-
de hacer inoperante la sefiel enviada por ol formador de onda

dl comparador. ‘
4o Perfecoionamiontos segtn las relvindicaciones 1

un automévil como conmutador de avance, comprende; un primer
sensor que coopera, en una posioibdn de fase apropiada, ocon un
brgano accionado en rotacién por el Arbol motor o por el Arbol
de la dlatrauuciOn- unprimer formador de onda, acoplade al oi
#ado primer sensor, que proporciona lg seial de onda cuadrada
tanto al convertidor como al circuito de mendo del ancendido,

a8 través de los medios de mando eonstituidos por un conmutadok



electrénico en una primera posicién de conmutacién; ulteriores
sensores que cooperan con dicho érgano giratorio, cada uno de
los cuales estd desfasado en un cierto dngulo de avance respec
to al primer sensor, y en nfmero correspondiente a los gvances
5. exigidost ulteriores formadores de onda acoplados respectiva-
mente a los mencionados sensores ulteriores y que pueden coneg
tarse al circuito de mando del encendido a través de dicho con)
mutador en ulteriores posiciones de conmutacién; y un compara-
dor parﬁ cada sensor ulterior, para accionar dicho conmutador,
10. | cada uno de los cuales estd conectado a la salida del integra-
dor y dispuesto previamente con una sefial de referencia corres
pondiente al numero de revoluciones del érgano giratorio, o
bien del motor, previamente establecido, alcanzado el cual de-
| berd darse la conmutacidn de avance, de forma que la interven-
15. ¢ién del compargdor en ouéstién provoque una conmutacién corrég
pondiente de posicién del conmutador de tal forma que el cir-
cuito de mando del encendido guede conectado al formador de on
da que corresponde al avance en cuestiédn.
5, Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1 ¥y
20, 2, caracterigzados porque cuando dicho dispositivo se aplica a
un gutomdvil como conmutador de avance, comprende: un primer
sensor que, en una posicién de fase adecuvada, coopera con un
brgano arrastrado en rotacién por el 4rbol motor o por el 4r-
bol de la distribucién; ulteriores sensores que cooperan con
25, dicho érganoc giratorio, cada wmo de loa cuales estd desfasado
en un cierto dngulo respecto al primer sensor y en ntmero co-
rrespondiente a los avances requeridos; un formador de onda,
acoplable al primero y a los ulteriores sensores a través de

los mediocs de mando constituidos por un conmubador electrénico

30, en una primera y en las ulteriores posiciones de conmutacibn,
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10,

15.

20,

25,

30.

formador de onda que proporciona 1a seffal de onda ouwadrada,
tanto al convertidor como directamente al circuito de mando
del encendido; y un comparador para cada sensor ulterior, pard
accionar dicho conmutgdor, cgda uno de los cuales esté conectg
do a la salida del integrador y dispuesto previamente con una
gefial de referencia que corresponde al nimero de revoluciones
del 6rgano giratorio, o bien del motor, previamente estableci-
do, aleanzado el cual deberd darge la conmubacién de avance,
de forma que la intervencién del compargdor en cuestién provo-
que une conmutacidén correspondiente de posicién del conmutador,
de tal manera que el formador de onda quede conectado al sen-
sor correspondiente al avance en cuestién. '

6.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 1, ca
racterizados porque los medios impulsores son de tipo mecénicg
y comprenden un ruptor de martillo, asociado al 6rgano girato-
rio, de forma que se tenga ya a su salida sefinles de onda cuad
drada de valor medio'constante y de frecuencla variable cuanddg
varie la velocidad de rotacién del mencionado 6rgano giratorid.

7.~ Perfeccionamientos segim las reivindicaciones 1 y
6, caracterizados porque cuando dicho dispositivo se aplica a
m gutomévil como limitador del nidmero de revoluciones del mo-
tor, comprende: un ruptor montado en el 4rbol del distribuidoy,
que suministra la aefial de onda cuadrada, tanto al convertidonx
como al circuito de mando del encendido; un comparador cuya sg’
fial de referencia corresponde al némero mdximo de revolucioneg
del motor, previamente establecido; y un dispositivo de mando
que puede hacer inoperante la sefial enviada por el ruptor al
circuito de mando del encendido, en cuanto sea activado por el

conmparador;

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicuciones 1 yj
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10

15,

20,

25,

la 8, caracterizados porque el convertidor esté realizado por

6, caracterizados porgue cuando dicho(dispositivo se aplica a'
un automévil-oomo conmutador de avance, comprende: un ruptor
de varios mgrtillos montado en el 4rbol del'distribuidor y en
el que.cada mgrtillo puede proporcionar lag seflales de onda cua
drada tanto al convertidor como al circuito de mando de encen-
dido a través de los medios de mando constituidos por un conmu
tador electrénico en las posiciones de conmutaciébn correspon—
dientes; y unos comparadores, en nimero igual a los antes exi-
gidos menos uno, para accionar dicho coﬁmutador, cada uno de

los cusles estéd conectado a la salida del integrador y dispues:

to previamente con una sefial de referencia correspondiente al
némero previamente.establecido de revoluciones del 4rbol del
distribuidor, alcanzado el cual debe ocurrir la conmutacibn de
avance de forma que lﬁ intervencién del comparador en cuestibn
provoque una conmubacién correspondiente de posicién del conmu
tador tal que el circuito de mando del encendido y el converti
dor gueden alimentados por el martillo ruptor correspondiente
gl anticipo en cuestién,

' 9.~ Perfeccionamientos ségﬁn las reivindicaciones 2 a
5, caracterizados porque el formador de onda comprende al menos
un trensistor piloto y un trensistor final, conectados por me-
dio de una red de reacciln, cuyas salidas proporcionan respec-
tivamente la seflal de mando al dispositivo y al circuito de man
do de encendido,

10,~ Perfeccionamientos segln las rejvindicaciones 6
a 8, caracterizados porque la sefial de onda cuadrada se envia
al circuito de encendido a través de un separador, preferente-
mente incorporado a dicho circuito, de mando Gzl encendido,

11,~ Perfeccionamientos segfn las reivindicaciones 2




e

10.

15..

20.

30.

| caracterizados porque el régimen de sglto del amplificador opgl

medio de un multivibrador monoestable constituido por al menog
wn transistor de entrada y un transistor de salida con acopla-
miento tanto de emisor como de colector, doble reaccibn, y pon
una red de regeneracién gque comprende una resistencia y un co%
densador,

12,~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 2
a 8, caracterizados porque cada comparador estéd realizado por
medio de un amplificador operacional, cuya entrada positiva eg
t4 conectada a la salida del integrador y cuya entrada negati-~
va estd conectada a un divisor de tensidn para establecer la
sefial de referencia o umbral de salto,

13,~ Perfeccionaniecntos segin la reiﬁindicacién 12,

racionel se varia actuando en las resistencias del divisor.

14.~ Perfeccionamientos segén las reivindicaciones 11
y 12, cargeterizados porque el régimen de salto del amplifica-
dor operacional se varia actuando en la resistencia de la red
de regeneracién del mulbtivibrador monoestable.que, en dicho cg
30, es varlable,

15,~ Perfeccionamientos segfin las reivindicaciones 2
a 10, caracterizados porque el interruptor electrénico compren

de al menos un transistor piloto y un transistor final, cuya

2

puesta en conduceidn, que se verifica en cuanto el amplificado
operacional aplica una sefial de mando gl transistor piloto,
provoca la puesta en cortocircuito de la salida del formador
de onda o del separador conectgda al eircuito de mando de en-
cendido,

16,- Perfeccionamientos segfn las reivindicaciones 2

a 15, caracterizados porque dicho dispositivo comprende un es=-

tabllizador de tensién para alimentacién del convertidor y de



- 20 =

los comparadores y wn atenuador-antiperturbaciones insertado
anteas del converbidor,

17.~ Perfeceionamiecntos segtn la reivindicaoién 16, ca~-
racterizados porque el atenuador-antiperturbaciones compremn- |-
Se de un divigor de temsifm y un cirouito supresor de seiigles

de perturbacibn constitulido por un condensador y por un diow

do Zener en paralelo, conectados oon el punto comln g la salil
da del divisor. _

18.~ Perfeccionamicntos segtn la reivindicacibn 16,ca-
10, racterizados porque el estabilizador de tensibn esté consti-
tuido: por un generador de corriente continua que compreride U

s

transistor, cuya base estd polarizeda por medio de diodos y

wa resistencla; y por un diodo Zener polarizado por dicho |

generador de corrients,
15, 19,~ Perfecciomamientos en dispositivos electrénicos pa—i
ra el mando de méquinas giratorias, tal y como queda sustancigl
mente deserito en la presente Memoria, y en los dibujos ad-
juntos.

Esta Memoria consta de¢ veinte hojas, -esoritas a méquina

20, por una sola cara.
Madrid, R g
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