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El invento se refiere a un aparato pars leer un
goporte de registro en el cual esta registrada informa-
cion, por ejemplo, informacion de video y/o audio, al
menos sobre une piste, cuyo aparato comprende una fuente
de radiacion que proporciona un rayo de lectura y un sis-
tema de deteccion de sefial sensible a la radiascidn para
convertir el rayo de lecturs modulado por la informacidn
en sefiales eléctricas.

Tal aparato esta descrito en la Memoria de Paten-
te Norteamericana 3.530.258. En el aparato conocido, con
el fin de leer Opticamente un soporte de informacion en
forma de disco, el Ultimo es hecho girer por medio de un
eje-que pasa g través de un taladro centrel en el soporte,
explorando el rayo de lectura una pista espiral en une di-
reccion tangencial. Esta pista es seguida porque la caja
que aloja la fuente de radiacidén y el sistema de deteccion
es desplazada radialmente.

Debido, por ejemplo, & inexactitudes en el sistema
de apoyo del soporte de informecidn o de la caja o debido
a alabeo del soporte de registro, la pista y la caja pue~
den realizar movimientos relativos también en la direc-
cion axial. En este caso el sistema de deteceion de sefial
recibe no solamente radiacidn procedente de una parte de
la pista a ser leida sino también radiacion procedente

de los alrededores de esta parte. Como resultado disminu-
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ye la profundidad de modulacidn de la sefial de salidae
eléctrica del sistema de deteccion de sefial al tiempo

que se produce ademas intermodulacion porque ya no esta
ilumineda una pista Unica sino que también estan ilumi~-
naedas pistas adyacentes. La profundidad de modulacion re-
ducida y le intermodulacién impiden la deteccion satis~
factoria de sefial.

En esta memoria, la expresion "pistas de un sopor-
te en forma de placa" incluye tanto una pluralidad de
pistas de registro concéntricas como una Unica pista es-
piral continua.

Los errores de posicion del plano de la pista a
ger leida con relacion el sistema de deteccion de sefial
pueden ser detectados, de acuerdo con la Solicitud de Pa-
tente N2 400.581 por medio de un sistema de determinacion
de posicion. Este sistema comprende dos reticulas dispues-
tas una detras de la otra en la trayectorie de radiacion
en una posicion establecida detras del soporte de regis—
tro. En un punto situasdo entre las dos reticulas es for-
mada le imagen de la parte del soporte dé registro que
rodea a la parte de la pista a ser leida, cuya parte del
gsoporte de registro tiene también la estructura de una re-
ticula. Una comparacidn de los valores de las sefiales
eléctricas de salida de dos detectores sensibles a la ra-

diacion ceda uno de los cuales esta dispuesto en un pun—

9-5'73 - 3 -



10

15

20

25

413062

to situado detrds de una de las reticulas, permite deter-
minar si el rayo de lectura esta enfocado sobre el plano
de la pista y en qué direccidn se produce una desviacion.
El principio de deteccion de enfoque utilizando reticulas
puede ser modificado de varios modos. Sin embargo, en to-
dos los casos los detectores suministran sefiales de ten-
sion continua que no pueden ser iratadas facilmente por
medios electronicos. Bs cierto que pueden producirse sefia-
les de tension alterna insertando un espejo oscilante en
la trayectoria de radiacidn entre el soporte de registro
y las reticulas, pero sin embargo tal espejo oscilante
requiere disposiciones adicionales mecanicas y eléctricas.
Un objeto del presente invento es crear un aparato
del tipo descrito al comienzo de esta memoria en el cual
la deteccion de errores de posicion del plano de la pista
con relacion al sistema de deteccion de sefial esta basado
en otro principio y se realiza sin partes componentes os-
cilantes adicionales. De acuerdo con una caracteristica
del invento el aparato estda provisto de un sistema de de-
terminacion de posicion que comprende aos elementos de de-
teccion sensibles a la radiacion y sirve para determinar
le posicion del plano de una pista con relacion al siste-
me, de deteccidn de sefial, y estd provisto de medios elec-
tronicos pars tratar las sefiales eléctricas de salida de

los elementos de deteccion para producir una sefial de
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control, estando dispuestos los elementos de deteccién,
vistos en la direccion de la longitud de la pista, uno
detras del otro de tal modo que interceptan partes dife-
rentes de un reyo de radiseidn que ha sido modulado por
le informacion de la pista.

El aparato de acuerdo con el invento esta basado
en el reconocimiento de que pueden ser utilizadas a modo
de bordes de cuchilla, de un modo similar al experimento
de bordes de cuchilla de Foucsult, las variaciones entre
areas que tienen diferentes propiedades opticas, cuyas
variaciones se producen en la estructura optica de la in-
formacion. Ademas, el movimiento de la estructura optica
de la informacidn es utilizado para conseguir la deteccion
dinamica.

Mientras que en el sistema de determinacion de po-
sicidn de acuerdo con la antes mencionada proposicion de
la técnica anterior en un instante dado se forma la ima-
gen de un gren nimero de pistas situadas alrededor de la
parte de pista a ser leida y son comparadas las amplitu-
des de las sefinles electricas de salida de los elementos
de deteccién, en el aparato de acuerdo con el invento se
forma la immgen en un instante dado.solamente de una pe=-
quefia parte de una piste y son comparadas las fases de
las sefiales eléctricas de salide de los elementos de de-

tecciodn.
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Debers observarse que la utilizacidn de dos detec-
tores para medir el desplazamiento de una escala gradua-
da en una dirececidn perpendicular al plano de los detec-
tores este descrita en la Memoria de Patente Norteameri-
cans Nimero 3.502.415. En el aparato descrito en esta Me-
moria ha de ser desplazada periddicemente con relacidn e
la escala graduada una marca de exploracion, requiriéndo-
ge un sistema de accionamiento independiente, mientras
que una de las ventajas del aparato de acuerdo con el pre-
sente invento es que no necesita ser generada ninguna os-
cilacion adicional.

En un aparato de acuerdo con el invento el rayo de
radiacidén del sistema de determinacion de posicion es tam~
bién preferiblemente el rayo de lectura, formando parte
del sistema de deteccion de sefial los elementos de detec-
¢cidén del sistema de determinacion de posicién.

En uns primera realizaqién de un aparato de acuer-~
do con el invento se deriva una sefial de control, en los
medios electrdnicos, de aquellas componentes de las sefia~
les de salida de los elementos de deteccion cuyas frecuen-
cias corresponden a las de las sefiales de video. En este
aparato solamente pueden determinarse con precisién erro-
res de posicidén dentro de una pequefia region.

Pare permitir que sean determinados los errores de

posicidn sobre una region mas grande, de acuerdo con una
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segundsa, realizacion de un aparato de acuerdo con el inven-
to0, puede derivarse una seiial de control en los medios
electronicos de aquellas componentes de las sefiales de sa-
lide de los elementos de deteccion cuyas frecuencias son
considerablemente mas bajes que las de las sefiales de vi-
deo.

Pars asegurar que en esta realizacion es suficien~
temente grande la regidén dentro de la cual pueden ser de-
terminados los errores de posicidn, de acuerdo con otro
agpecto del invento, egta dispuesta sobre el goporte de
registro, preferiblemente en los lugares que corresponden
8 los periodos de retroceso de cuadro en la seiial de vi-
deo, una estructura adicionsl que tiene detalles dpticos
que son considerablemente mas grandes que los detalles
6pticos de la informacidn de video y/o audio.

Venta josamente, en un aparato de acuerdo con el in-
vento esta insertada en la trayectoria ael rayo de radia-
cion en un punto que precede a los elementos de deteccidn,
un sistems de lentes adicional pars formar imégenes de la
Pupila de un primer sistema de lentes insertado en la tra-
vectoria de radiacion en un punto subsiguiente al sopor-
te de registro sobre los elementos de deteccion, siendo
estas imégenes estacionarias con respecto a los elementos
de deteccion.

En esta realizacion los dos elementos de deteccidn

9-5073 - 7 -
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pueden constituir un dnico detector en forma de ciréuito
integrado.

Se deseribiran ahora a modo de ejemplo realizacio-
nes del invento, con referencia a los. dibujos diagramati-
¢c0s que se acompafian, en los cuales:

Lg Figura 1 representa esquematicamente un aparato
de lectura optica de acuerdo con una proposicidn de la
técnica anterior,

La Figura 2 es una vista en planta de parte de la
estructura optica a ser leida,

La Figura 3 ilustra el principio de un sistema de
determinacidn de posicidn de acuerdo con el invento.

La Figura 4 representa rormas de onda de las sefia-
les obtenidas por medio del sistema representado en la
Figura 3.

Las Figuras 5, 6 y 7 representan realizaciones de
un aparato de acuerdo con el invento, ¥y

La Figura 8 representa un soporte de registro pro-
visto de estructuras Opticas adicionales de acuerdo con
el invento.

En el aparato de lectura representado en la Figura
1, un soporte 1 de registro en forma de disco representa-
do en corte radial es hecho girar por medio de un eje 4
que es accionado por un motor, no representado, y pasa a

traves de un taladro 2 central en el soporte de registro.
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Un rayo 20 de radiacion emitido por una fuente 5 de ra-
diacion es reflejado por un espejo 7 plano hacis el sopor-
te de registro. El rayo 20 de lectura es enfocado por una
lente 8 sobre el planoc de las pistas 3 que en este caso
estén dispuestas sobre la superficie inferior del sopor-
te de registro. El rayo 20 de lectura modulado por uns
pista, es concentrado por una lente 9 condensadora sobre
un detector 10 sensible a la radiacion. La salida del de-
tector 10 puede estar conectada a medios 11 electronicos
conocidos para convertir la sefial eléctrica de salida del
detector en imagenes y sonido.

La lente 8 tiene que satisfacer requerimientos ri-
gurosos, porque el orden de magnitud de la imagen de la
tuente de radiscion formada por esta lente debe ser igual
al de la dimensidn mes pequefla dentro de la estructura
optice del registro. La Figura 2 es una vista en planta
de una pequefia parte de esta estructura Optica. Una fle-
cha 15 indica la direccion en la cuasl se desplaza el so--
porte de registro. La estructure comprende una pluralidad
de pistas 3 c¢ada una de las cuales comprende bloques b al-
ternando con areas g. Las pistas estan separadas entre si
por bandes 6 neutras. Las pistas pueden estar dispuestas
sobre el soporte de informacion en disposicion paralela,
es decir de modo que son concéntricas. Alternativamente,

puede ser utilizada une pista espiral, de modo que hay
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solamente una Unica pista continua. Los bloques de una
pista pueden ser, por ejemplo, sbsorbentes de radiacionm,
en cuyo caso las areas y las bandas neutras son trensmi-
soras de radiacion. En este caso el rayo de radiacidn

que pasa a través del soporte de registro es influido en
amplitud. Como alternativa, los bloques y areas pueden
estar dispuestos sobre diferentes niveles en el soporte
de registro a fin de formar una estructurs almenada. Tal
estructura permite que sea influenciada la fase de un ra-
yo de radiacion y por tanto se hace referencia a la misma
como estructura de fase. Ademas es posible tanto el fun-
cionamiento en reflexidn como el funcionamiento en trans-
mision. Las longitudes de los blogues y areas representan
la informacidn almacenada. Un rayo de radiacion que ha si-
do modulado por la pista presenta variaciones en forma

de impulso en el tiempo de acuerdo con la secuencie de
bloques y areas presentes en la pista.

En una realizacion de una estructura Optica, el
periodo medio en la direccion de la longitud de una pis-
ta fué de 4 um y la longitud minima en une pista fué de
2/um, de modo que una imagen 13 de la fuente 5 tenia que
ser del orden de 2 um. Esto requiere que el plano de la
estructura Optica esté dispuesto dentro de la profundi-
dad focal, por ejemplo, de lum, de la lente. Por tanto

cualquier desplazamiento de la estructura Optica en una
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direccion perpendicular al plano de la pista debe ser
detectada para permitir que se asegure que la distancia
entre el plano de la pista y la imagen de la fuente 5
de radiacion permanece menor de 1 um.

Le Figura 3 representa esquematicamente el modo
en que pueden ser detectados errores de enfogque de acuer-
do con el invento.

En esta Figura el numero de referencia 19 designa
una lente condensadora. Dog detectores 10' y 10" gensi-
bles a la radiascion estan dispuestos uno al lado del otro
detras de la lente condensadora. Los detectores intercep-~
$an rediacion que emana de diferentes partes de la pupila
de salida de la lente 19 condensadora. La estructura op-
tice de una pista 3, que esta giendo leida en un determi-
nado instante, esté representada en corte transversal de-
lante de la lente 9. En el aparato representado en la Fi-
gura 3 el plano del registro se extiende en una direccidn
perpendicular al plano del dibujo. El eje de rotacion del
soporte de registro es paralelo al plano del dibujo y per-
pendiculaer a la pista 3. Este eje puede estar dispuesto
indistintamente delante o detrds del plano del dibujo.

Le pista 3 se mueve con respecto sl sistema (18,19) Op-
tico en ls direccion indicada por la flecha 15.
Cuando la piste 3 estéd en la situacitn (g) correc-

ta en el sistema Optico, el rayo 20 Ge lectura esta exac-
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tamente enfocado sobre ells. Los rayos interceptedos por
los detectores 10' y 10" independientes emanan entonces del
mismo punto de la pista y por tanto son iguales, de modo
que los detectores proporcionan iguales sefiales de salida.
Si ahora la pista 3, y por tanto ia estructura Optica, es
desplazada hacig la lente 19 condensadora, por ejemplo a
la posicion f, los detectores reciben rayos que emanan de
partes diferentes de la estructura optica de la pista. De-
bido al movimiento del soporte de registro, ambos detecto-
reg “ven" cada uno de los puntos de la estructura completa,
aunque sin embargo un determinado punto es visto por uno
de los detectores en un instante anterior a ser visto por
el otro. En el caso de la posiciodn f representada de la pis-
ta 3, la aparicion de un blogue b serd detectada por el de-
tector 10' en un instante anterior & ser detectada por el
detector 10".

En la Figura 4 las intensidades (I) de las sefiales
S' y S" de salida de los detectores 10' y 10", respectivag-
mente, estan representadas como funciones del tiempo (1)
para el caso en que la pista 3 esta en la posicion g. Entre
las sefiales S' y S", hay un retardo % de tiempo cuya magni-
tud depende de la distancia entre las posiciones e y g. El
retardo ¥ de tiempo esta representado muy exagerado para me-
yor claridad.

Si la pista 3 esta en la posicion £, la sefial S"

9.5.73 - 12 -
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estard retardada con respecto a la sefial S'.

Lag seflales S' y 8" son aplicadas a un detector
17 de fase en el cusl la diferencia en tiempo entre las se-
fiales es convertiua en una seflal de control. Esta sefial S5,
de control permite gque sea ajustado el enfoque de la lente
18. Ni el tratamiento electrdnico de las seflales ni el ajus~
te del enroque forman parte del invento y por tanto no se
describiran adicionalmente.

Debera ooservarse que la utilizecion del sistema
de determinacidn de posicidn descrito no esta restringida
g un soporte de registro que tenga una estructura optica que
comprenda blogques y areas discretos. El sistema de determi-
nacidén de posicion de acuerdo con el invento puede ser uti-
lizado también para determinar la posicidn de un soporte
de registro que tenga una estructdra 6ptica continua, por
e jemplo uns estructura senoidal.

Tembién, 1la forma del soporte de registro no nece-
sita satisfacer requerimientos particulares para permitir
que sea utilizado el sistema de determinacidén de posicion
de acuerdo con el invento. Este sistema de determinacion de
posicion puede ser utilizado en general para cualquier so=
porte de registro que sea desplazado en el proceso de lec-
ture con respecto al sistema de detececion de sefinl en un
plano perpendicular al rayo de lectura, mientras que el pla-

no del registro puede moverse en la direccion del rayo de
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lectura.

Los elementos 10' y 10" de deteccion no necesitan
estar dispuestos uno al lado del otro, sino que pueden es-
tar gseparados alternativamente entre si en alguna distancia,
por ejemplo cuando esta dispuesto un elemento deflector en
la pupila de sglida de la lente 19 condensadora. En la rea-
lizacidn representada en la Figura‘B; este elemento deflec-
tor tiene le forme de una cufle 14. También, puede estar dis-
puesto un espejo planc en una de las mitedes o en cada una
de las mitades de la pupila de salide de la lente 19, per-
mitiendo que sean orientados los elementos de deteccion se-
gin éngulos diferentes con relacidn al eje optico del sis-
tema (18,19).

En los aparatos representados en las Figuras 3 y
5 cadg uno de los elementos 10' y 10" de deteccion reciben
una mitad de un rayo 21 que esta dividido en dos mitades
por un plano que contiene al eje Optico del sistema (18,19)
y que se extiende perpendicularmente a la direccion de la
longitud de la pista 3. Sin embargo, los elementos de de~
teccidn pueden estar también dispuestos de modo gque inter-
cepten solamente partes de estas mitades. La sensibilidad
del dispositivo de deteccidn de enfoque aumenta a medida que
es mayor la separacién.entre egstas partes.

Cuando el aparato representado en la Figura 3 es

desplazado el soporte de registro en una direccion perpen-
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diocular al plano del dibujo, es decir en lé direceidn radial -
del soporte en forma de disco, la imagen puede ser desplaza-
da sobre los elementos detectores por medio de un espejo gi-~
ratorio insertado en la trayectoris de radiacion. Debido a
que la sensibilidad de las superficies de estos elementos
puede variar localmente, puede ser producida una seflal de
error a pesar del hecho de gue el planoc de la pista esté si-
tuado correctamente en el sistema de lectura. Ademds, en el
caso de desplazamientos radisles incorrectos, puede ser for-
mada una imagen del soporte de registro en un punto aparta-
do de los elementos de detecciodn.

De acuerdo con el invento, pueden ser evitadas las
mencionades desventajas insertando una lente formsdora de
imagen adicional en la trayectoria de la radiacion en un
punto que precede a los elementos detectores, como se re-
presenta en la Figura 6. En esta Figura esta representada
en corte radial la estructurs Optica que comprende pistas
3 ¥y bandas 6 neutras. Una lente 16 forma una imagen 19' re-
ducida de la pupila de salida de la lente 19. Los elemen-
tos 10' y 10" de deteccion estdn dispuestos nuevemente en
el plano de la imagen 19'. Independientemente del movimien-
to de la estructura Optica, su imagen caera siempre sobre
las mismas areas pequefias de los elementos detectores.

Para evitar pérdidas de radiacion excesivas en el

aparato representado en la Figura 6, los elementos 10' y 10"
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deben estar dispuestos en estrecha proximidad entre si. Pa-
ra este fin puede ser utilizado un detector en forma de cir-
cuito integrado que comprendé dos mitades de detector que
puede ser fabricado por medio de técnicas conocidas de cir-
cuito integrado.

Los sistemas de determinacion de posicidn represen-
tados en las Piguras 3, 5 y 6 pueden ser utilizados en el
aparato de lectura representado en la Figura 1 en el cual
el rayo de lectura esta enfocndo sobre el plano de la pista.
Los elementos del sistems de determinacion de posicidn pue-
den ser entonces combinados con los del aparato de lectura
de modo que el rayo 20 de lectura coincida con el rayo 21
de radiacion. Para este fin, eﬁ el aparato representado en
la Figura-l, el detector 10 necesita solamente ser sustifui—
do por los dos elementos 10' y 10" detectores de los siste-
mas representados en lag Figuras 3, 5 y 6. Cada uno de es-
tos elementos suministra una sefial eléctrica completa, y
una comperacidén de las tases de estas sefiales permite obte-
ner informacion acerca de la posicion del plano de las pis-
tas con relacidn al sistema de deteccidn de sefial.

El sistema de determinacidn de posicion de acuerdo
con el invento puede ser también utilizado en aparatos de
lectura en los cuales el soporte de registro es iluminado
por un rayo de lectura ancho, mientras que el area sensible

a la radiacion del sistema de deteccidn de sefial es tan pe~
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quefia que intercepta solamente un rayo de radiacion que tie-
ne un digmetro del tamafio del cetalle mas pequefio presente
en la pista. En tal aparato también puede ser hecho coinci-
dir el rayo de lectura con el rayo de radiacidn del sistema
de determinacidn de posicidn. Esta situacidn esta represen-
tada en la Figura 7.

En el aparato representado en esta Figura, un rayo
31 de radiacion de gran diametro incide sobre una parte re-
lativemente grande de la estructura optica, de la cual esta
representada solamente una pista 3. Detras de esta parte es=-
ta dispuesto un objetivo 39 que forme una imagen de esta paf-
te sobre el sistems de deteccion. Este sistema comprende un
diafragma 35 y dos detectores 30' y 30" sensibles & la ra-
diecion dispuestos a una cierta distancia detras del diafrag-
ma. El temafio de una ranura 36 de diafragme estd adaptado
al detalle mes pequefio de la estructura Optica. Los dos -ele=-
mentos 30' y 30" de deteccidn interceptan rayos que emanan
de partes diferentes de la ranura.

Es formada ls imagen de parte de la estructura op~-
tica del soporte de registro, cuya parte tiene una estruc—
tura en forma de reticula, sobre ambas mitades 37' y 37"
del diafragma 35. E1l disefio de estas mitades como elementos
de deteccion en forms de reticula permite que sea determina-
da no solamente la posicion axial sino también la posicion

radial del soporte de registro con relacidn al sistema de
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deteccidn de sefial del modo descrito en la Solicitud de Pa-
tente .400.581. en tramitacion. La insercion de una lente
adicional en la trayectoria de la radiacion en un punto sub-
siguiente a la ranura 36 permite obtener, en el aparato re-
presentado en la Figura 7 también, imdgenes estacionarias

de la pupile de selida de la lente 39 sobre el elemento de
deteccion de un modo similar al utilizado en el aparato re-
presentado en la Figura 6.

Ha sido descrito el invento con referencia a una
estructura optica que esta compuesta por areas absorbentes
de radimcion y trensmisoras de radiacion. Obviamente, puede
también ser utilizade con una estructura Optice compuesta
de dreas reflectoras de radiacidn y absorbentes de radiacion.
Por ejemplo, puede ser insertado un espejo semiplateado en
la trayectoria del rayo de radiacion entre la fuente de ra-
diacidén y el soporte de registro. EL espejo desvia la ra=-
dimeidn reflejada por el soporte de registro. La redigeidn
desviada puede ser entonces tratada segun cualquiera de los
modos antes descritos.

' Se ha supuesto anteriormente que el rayo 21 de ra-
diacion esta modulado por los bloques y areas de una pista
solamente. Las dimensiones de estos bloques y areas en la
dirececidn de la longitud de la pista son muy pequeiias con
un minimo de, por ejemplo, 2 pam, Para que el sistema de de- -

terminacidén de posicidén funcione satisfactoriamente, el did-
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metro del rayo de radiscion en la situacidén de la pista de-
be ser mds pequefio que la dimensidn minime en la direceidn
de la longitud de la pista. El desplazamiento de la pistsa
con relacidn el sistema (18.19) Optico que puede ser detec-—
tado con precision es relativamente pequefio. Se permite que
le pista se mueve hacia la lente 19 o se aleje de la lente
19 en una distancia a lo sumo igual a la profundidad focal
de le lente 18. La profundidad focal depende del tamafio del
detalle que estd siendo observado. La profundidad de foco
de una lente que tiene una sbertura numérica de 0,3 es apro-
ximadamente de 7/um para un detalle de 2/um, de modo que el
margen de funcionamiento del sistema de determinacidn de
posicidn en tales condiciones es aproximadamente de l4/nm.

De acuerdo con el invento, este margen de funcio-
nemiento puede ser ampliado porque, especlialmente para de-
terminacidén de posicidn axial, esta dispuesta sobre el so-
porte de registro una estructura Optice adicional que tiene
detalles grandes (de, por ejemplo, 20 a 100/um). Debido a
que en las. situaciones que corresponden a los periodos de
retroceso de cuadro en la sefial de video la densided de in-
formacidn del soporte ce registro es pequefia, la estructu-
ra optica mdicional estd dispuesta preferiblemente en estos
lugares.

Si es leida una imagen por cada revolucion del so-

porte de registro, es decir si esta almecenada en una pista

9.5.73 -19 -
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la informecion de una imagen, los lugares de los periodos
de retroceso de cuadro estan dispuestas en el mismo sector
de un circulo en las diversas pistas. Ia estructura optica
adicional puede entonces consistir simplemente en una linea
diametral ancha. En la Figura 8, que es una vista en planta
de un soporte de registro de acuerdo con el invento, esta
linea estd designade por L. Les pistas estan designadas por
3 y una bande intermedia que no es portadora de informacion
esta designada por 6. Alternativemente, pueden estar inclui=~
das en las pistas regionee m grandes adicionales (en la Fi-
gura 8). Ademés, el soporte de registro puede estar provis-
to de varias lineas L diametrales que tienen diferentes an-
chos, o de varias areas m que tienen diferentes anchos en
ung pista.

Cuando el soporte de registro realizas 25 revolucio-
nes por segundo, la linea I o las areas m son leidas a una
frecuencia de 50 Hz. Esta frecuencia es de un orden de mag-
nitud muy diferente al de las sefinles que son producidas
por modulacion del rayo de radiacion por le estructura op-
tica de la informscion de video presente en una pista (de
una frecuencia de aproximedamente 4 MHz). Cuando se utiliza
un soporte de registro de acuerdo con el invento en elAsis-
tema de lectura descrito, aparecen en las salidas de los ele-
mentos de deteccion sefiales que tienen componentes de alta

frecuencia y de baja frecuencia. Estas componentes pueden



10

15

20

25

ser separadas entre sl por filtros en el dispositivo de tra-
tamiento electronico y ser utilizadas para producir sefiales
separadas para control fino y control aproximado. La posi-
bilidad de detectar sobre un margen mes amplio es de parti-
culer importancia pars permitir que sea reducida rapidamen-
te a un valor que cae dentro del margen del control fino
une desviacion de enfoque, que puede producirse cuando es
colocado un soporte de registro en el aparato de lectura o
cuando este aparato es sometido a una sacudida.

La presente solicitud, que corresponde a la presen-
tada en Holanda, el 29 de Marzo de 1972, bajo el N2 7204204,
se acoge a los beneficios del Articulo 51 del vigente Esta-

tuto sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencion propia y nueva que se pre-
gsentan para que sean objeto de esta solicitud.de Patente
de Invencidn en Egpafia, por VEINTE afios, son los que se re-

cogen en las reivindicaciones sigulentes:

12.~ Un aparato para leer un portador de registro

en el cual una informacion, por ejemplo informacién de vi-
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deo y/o audio, estd registrada en al menos una pista, cuyo
aparato comprende una fuente de radiascion que proporciona
un rayo de lecturs y un sistema de deteccion de sefial sen—
sible a la radiacidn para convertir el rayo de léctura modu-
lado por la informscion en sefiales eléctricas, caracteriza-
do porque el sparato esta provisto de un sistema de deter-
mingcidn de posicidén que comprende dos elementos de detec-
cidn sensibles a la radiacion y sirve para determinar la
posicion del plano de una pista con relacion al sistema de
deteccion de sefial, y esta provisto de medios electronicos
para tratar les sefiales eléctricas de salida de los elemen-—
tos de deteccion para producir una sefial de control, estan-
do dispuestos los elementos de deteocién, vistos en la diw-
receion de la longitud de la pista, uno detras del otro,
de modo que interceptan dos partes diferentes de un rayo de
radiacion que ha sido modulado por la informacion de la pis-
ta.

28,. Un aparato de acuerdo con la reivindicacion
18, caracterizado porque el rayo de radiacion del sistema
de determinacion de posicidn es también el rayo de lectura
¥y porque los elementos de deteccion del sistema de determi-
nacidon de posicidn forman partes del sistema de deteccidn
de sefial.

32.- Un aparato de acuerdo con la reivindicacion

28, caracterizado porque esta insertado en la trayectoria

9.5.73 - 22 -
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de la radiacion en un punto precedente a los elementos de
deteccion, un diafragma provisto de una abertura que se adap-
ta al detalle mas pequefio previsto en la estructura optica
del soporte de registro.

4% ,~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacidén
38, caracterizado porque las partes de la superiicie de dia-
fragma sobre cualquiera de los costados de la ranura que
miran hacia el soporte de registro estan en la forma de de-
tectores a modo de reticula.

58.~ Un sparato de acuerdo con la reivindicacion
18, la reivindicacion 28, la reivindicacion 32 ¢ la reivin-
dicacion 48, caracterizado porque en los medios electroni-
cos ge deriva una sefial de control de aguellas componentes
de las seflales de salida del elemento de deteccion cuyas
frecuencias corresponden a la de la informacion de video.

68.,- Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn
12 0 la reivindicacion 22, caracterizado porgue en 103 nmew-
dios electronicos se deriva una sefiasl de control de aquellas
componentes de las sefiales de salida del elemento de detec-
cidn cuyas frecuencias son considerablemente més bajas que
las de la informacidn de video.

78.~ Un aparato de acuerdo con cualquiers de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado borque esta in-
gsertado en la trayectoria ael rayo de radiacidn en un punto

que precede al elemento de deteccion un sistema adicional
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lentes insertado en la trayectoria de radiacidén en un’

punto subsiguiente sl soporte de registro sobre los ele-

mentos de deteccidn, cuyas imdgenes son estacionarias

con relacién a los elementos de deteccidn.,

88 .. Un aparato de acuerdo con la rei-
vindicacién 78, caracterizado porgque los dos elementos
de deteccidn constituyen un Unico detector en forma de
eircuito integrado.

92, Un soporte de informacidn en for-
ma de placa en el cual estd registrede informacidn de
video y/o andio en forma codificada al menos en una pis-
te que tiene una estructura dptica, cuyo soporte esté
previsto para ser leido por medio de un aparato de acuer-
do con la reivindicacién 62, caracterizado porque esté
dispuesta preferiblemente en los lugares de la estruc-
tura 6ptica gue corresponden a los periodos de retroceso
de cuadro una'estructura adicional que tiene detallses

dpticos considerablemente mas grandes que los detalles

Opticos de la informacidn de video y/o0 audio.

102 ,~ Un aparato para leer un soporie de
registro de informacidn.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se acompa~

flan y para los fines que se han especificado,

- 24 -
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Esta lMemoria consta de veinticinco ho~

jas escritaes a miquina por una sola cara,

Madrid; k1 AGD. 1975 |
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