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PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS AUTOMATICAS PARA EL LLENADO
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Solicibante: Jacques Yves poNJo de nacionalidad
francesa, residente en 8, Tua Dumas,

33500 - LIBOURNE, Francia,
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La presente invencién se refiers a unos psrfecciona-
mientos en maquinas automaticas que permiten sl llenado ds fru-
tos de los alveolos de los que estan provistas las bandsjas.

Emn unos dispositivos conocidos, el llenado de las bani-

5, dejas de frutos provistas de alveolos ss efsctla manualmcnte, lo
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que necesita una mano de obra importante y un rendimiento in-
fimo,

La invenciodn tiens por consiguiente por objsto sl
procedimisnto de llenado de frutos de los alvéolos ds las ban-
dejas de frutos, mecanicamente, por una maguina automitica cu-
yo rendimiento es supefior al llenads efectuado manualmente.

La invencion sera explicada de forma puramente indi-
cativa durante el transcurso de la descripcidn que sigus,

El llenado se efectla por una maquina qus comprende
un banco continuo provisto de alveolos dg materia flexible
tal coma caucho que se desplaza y es tensada entre dos poleas
b‘tambores fijos de los cualss uno gira libremsnte, sn aste
caso el de base, misntras que el segundo, el de cabeza, es
accionado por un motor de rueds libre conectado sobrs el ar-
bol de mantenimisnto de este tambor, El tembor de cabeza im-
plica el desplazamiento de la banda continue alveolada sequn
su se ntido de marcha. La preéente descripcion dada mas arriba
sera denominada Transportsdor de banda alveolada. Los alveo-
los de 1a banda continua correspondan al nimero de alvsolos de
las bandejas de frutos a llsnar, y soh alineados por filas
longitudinales y transversales. La ssparacion longitudinal
de las filas de alvsolos de la banda corresponde a la sepa—
racion 1ongi§udinal de los alveolos de la bandeja de frutos
a llenar, estando sepasradas las filas transversalss de alveo-
los de modo que una hilera de frutos correspondisente al numa-
ro de filas longitudinales pueda ser alinsada sin tocarse, El
nimero de alveolos por filas es sl mismo que 8l de la bandeja
de frutos a llenmar, La banda estd provista de un nimero de al—

vealos que corresponde sl numers de alveolos de dos bandsjas

de frutos., Una primera ssris corresponde al llenado de una ban
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‘'versales sucesivas de esta banda. Los cangilones son alimaenta~-

‘| frutos, un contacto sléctrico de final de carrera detiens el
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deja de frutos y la sequnda seFis esta dacalada con respecto g

la primera, esto por una poreion dé banda'iisa del tal manera
que cuando la primera serie esta en cursqfda carga la segunda
descarga sus frutos y vuelve a la estacidn de carga a medida
gque la banda avanzé. A fin de realizar él llenado de los alvep
l1os ds la banda, ésta estéprovista enfrente de cada uno dé sus
ajveolos de un tope que en el momento de su paso ba jo unos
cangilones alineados transversalmsnte y fque caontisnen cada uno
un ?rutn, salecciona estos Ultimos quse simultansamente deposi-
tan sus frutos en los alveolos correspondisntes de una fila 4
transversal de la banda, correspondiendp el nimero de cangilo-~
nes alinsados al nimero de filas longitudinales de alveolos de
la banda. Es necesario seleccionar los cangilones antes dé de~|
positar sus frutos en los alveolos correspondientes de la ban-
da, ya que el squivalente de los frutos tontenideos sn los can-

gilones corresponde a la carga de dos filas de alveolos trans-

dos de frutos por un transportador de banda provisto de quias
a su llegada a fin de que los frutos sean dirigidos enfrente
de cada cangilon, Ls pussta en marcha del motor gue arrastra
la banda alveolada es disparada por unos contactos elactricos
provistos sobre cada cangilon que sefalan, la presencia de un
fruto y cuando todos los capgilones estan provistos de sus

frutos., Cuando una serie de alveolos de la banda ss llenada de

motor elaéctrico de accionamiento de la bahda alveolada, este
Gltimo esta entonces en rueda libre., Sincronizado bajo el
transportador de banda alveolada, un soporte gue mantiene unos

alveolos unidos entre si por filas longitudinales se désplaza-

El desplazamisnto del soports de zlveclos ss gobarnado por un
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brazo rotativo sobre el que es mantenido por mediacién de un
bastidor en sl que se ajusta y fija, siendo a su vez solida-
rio el bastidor de un plato deslizante entre los dos montan-
tes del brazo rotativo gus se apoya en una ds sus porciones
extremas del lado de car’ga sobrse un carril soporte circular

y ctuya otra porcién gxtTema se fija sobre un arbol vertical
mantenido sobre un soporte vertical, estando unido este arbol
a un motor que le implica un movimiento de rotacion y acciona
al brazo haciéndole describir unas vueltas circulares, Los

alveolos de este soports estan alineados por filas longitudina

les y transversales y el numero de filas y de alveolos por fin

la corresponde al de la bandeja de frutes a llenar, siendo la
sebaracién longitudinal de las filas transversales la misma
que la sepaTacidn longitudinal de las filas transversales de
la bandeja ds frutos, en cambio la separacion tranéversal de
las filas longitudinales de alveolos es lé misma que la sepa-
racidn transversal de las filas longitudinales de la banda con
t{nua alveolada. A medida que el brazo y sl soporte avanzan
bajo 8l transportador de bapda alveolada, un tops solidario
del soporte empuja una barra transversal qué une dos cadenas
paralelas continuas, Estas dos cadenas se desplazan sntTe dos
grupos de pifiones dentados en sus porciones extremas, compren=
diendo cada grupo dos piffones dentados sobrs los cuales los
mallones de las cadenas correspondientes son ajustados., Cada
grupo de pifiones 58 une poT un arbol, sl de cabeza se une al
tambor de cabeza de la banda por un sngTanaje, y a medida que
el soporte hace desplazar las cadenas, 8l arbol de los pifio-
nes de cabesza transmite al tambor de cabeza de la banda alveo-

4 3 s .
lada una rotacion inversa por mediacidn de un engranaje unido

al arbol del tambor y al drbol de los pifiones. La rotacion del
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tambor de cabeza de la banda alveolada es la misma gque la im-
plicada por sl motor de rueda libre, lo que permite la descar-
ga por filas transversales de la banda sobre las filas co-
rrespondientes de los alveolos del éoporta. Una vez que los
frutos de una seris de la banda alveolada son dsscargados so-—
bre el soporte, un contacto eléctrico dispara de nuevo sl mo-
tor que acciona la carga de la segunda serie de alveolos ds

la bande. El soporte de alveolos comprende dos mantantes lon-
gitudinales posicionados transversalmentes con respecto al
brazo rotativo, siendo unidos estos montantes longitudinales
entTe si por unos ejes transvsrsales en cada una de sus por=
ciones axtremas, sisndo el montante longitudinal extremo con
respecto al soporte vertical del brazo rotative fijo con Tres-—
pecto a estos sjes, mientras que el segundo montante desliza
sobre sstos sjes. Entre los dos montantes longitudinales y so~
bre los sjes, deélizan y son pasicionadas las piezas de mante-
nimiento que unen las filas longitudinales de alveoles. La po-
sicidon de sstas piezas de mantenimiento es dsfinida por unes
estribos engendrados sobre cada uno de los citados sjes por un
suplemento de materia que les constituye, y estas piezas de
mgntenimiento vienen a topar contra sstos estribos; a fin de
que cada fila longitudinal de aglveolos sea bien alineada y es—
té en bpe contra los estribos, unos muelles insertados sobre
los ejes empujan a estas 0ltimas, Sobre cada pisza de manteni-
miento de alveolos longitudingles son fijades unos tirantes
tubulares que deslizan sobre los sjes permitiendo, cuande el
montante longitudinal del soporte desliza y es llevadommcia a8l
montante longitudinal fijo, aproximar las filas longitudingles
de alveolos hasta que topen las unas contra las otras por me-

discion de unos tirantes que las posicionan a la separacion

R
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tranSVarSal precisa de las filas longitbdinales de la bandeja
de. frutos a llenar. El nimers de ejes que unen los dos mon-
tantes longitudinales del soporte es funcion del nimerc de fi+
las de alveolos longitudinales a mantener y posicionar; y en
gespecial para que el montaje de estos (ltimos sobre los ejes
sea posible g causa de los difsrentes estribes sngendrados

sobre los ejes necesarios para realizar los topes de posicio=

ramiento de estas filas. A fin de limitar el nimero ds sjes,

las dos filas de alveolos longitudinales extremas paralelas

a los montantes del soports son posicionadas definitivamente
con Tespecto a estos Gltimos. E1 aceTcamiento del montante
longitudinal deslizante del soporte es asegurado por una tra;
viesa deslizante sobre la cual el montante deslizante del so-
porte es fijado, siendo mantenida la traviesa y pudiendo des-
1izar sobre las dos traviesas longitudinales con respscto al
brazo rotativo del bastidor mantenido sobre el plato, El des~
plazamiento de esta traviesa es obtenido por un gato neumati-
co que conecta ssta Ultima a una de las dos traviesas trans—
versales del bastidor, en este caso sobre la travissa extrema
con regspecto al brazo sobre sl cual 8l mantants fijo del so=~
prte eg mantenido y el gato tira de la traviesa deslizante
hacia la travissa extrema. Para permitir asta operacion, la
traviesa deslizante esta provista de cavidades a fin de que
psta Gltima se inserte sobre los ejes sin ser bloqueada so-
bre ellos. El bastidor es mantenido sobre sl plato por un ar-
bol que une dos apoyos fijados gobre este plato y dos apoyos
fijados sobre el bastidor. La cavidad o vaciado de los dos
apoyos del plato permite al arbol girar libremente,mientras
que sobre los dos apoyos solidarios del bastidor y fijados so-

bre la traviesa sxtrema sobre la qus asta mantenido sl montan-
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te fijo del soports, el arbol es bloqusado sobre estos dos

~ soportes; termina en una porcion extrema por uncs dientas de-

: . . . 4
terminadeos por rgnuras longitudinales con respascto a este ar-

bol sobre su contorno, las cuales estan en contacto con una
cremalleTa que prolonga el vastago de un gato que cuando ssta

en accién hacs pivaotar al bastidor con respecto al plato o

lleva a sste Gltimo sobre el plato, Sobre la traviesa o-pues—

ta del bastidor estan fijadas dos soportes provistos de cavi-

' dades que permiten el paso de un arbol giraterio libremente.
- Sobre este arbol son fijados dos soportes que se fijan tam-
' bien sobre un tirante que une los dos brazos de una pinza.

" Este tirante sp fija sobre la revuelta vertical de los dos

brazos y los dos soportes son fijados de tal forma qus cuando
la pinza cumple su misién, as decir cuando dehe mantener los

frutos entre sl soporte de ajveolos y la bandeja de frutos,

' no aplasta a sstos Ultimos. La apertura de esta pinza, es de-

cir cuandc los brazos son verticales con respecto al bastidor
y 8l cierrs de esta (ltima cuando los brazos son horizontales
con respecto al bastidor, son gobernadas por el arbol unido
por una palanca en una de sus porciones extrTemas a un gato.
El plato sobre el que @s mantenido el bastidor es una chapa
de acero o de cualquisr otra materia, En sucentro se fija el
dispositivo que le permite deslizar entrs los montantes dsl
brazo rotativo y ls roldana gue dirige a este (ltimo y deter-

mina su posicidn con respecto al soporte por mediacion de un

carril concentrico con respecto al carril soporte del brazo.

El trazado circular de wsste carril es modificado por un tra-
zado rectilineo, en especial en el momento de la carga del sg

porte de alveolos lo que transforms el movimiento circulaT ds]

L

P [4 -
- plato en un movimiento rectilinso en este lugar, Una vez que
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513047 ...

el soporte de alveclos ests llenado de frutos, este Gltimo

por mediacion dal brazo rotativo accionado por su motor se
desplaza y a medida del deaplazémieﬁto de ests (ltimo, unos
contactos previstos sobre el carril soporte dispaTan la ac~
cidn de los gatos uno después de otro. Laé operaciocnss ss
efectlan de forma continua y se descomponensen primeT lugar,
en el estrechemisnto y en la pussta en posicidn de las filas
longitudinales del soporte de alveolos correspondiente a la
saparacién transversal precisa de las filas longitudinales

de la bandaja de frutos a llenal y en seéundo lugar en la co-
bertura de los frutos por una bandeja de frutos, siendo depo-
sitada sata Ultima por un brazo provisto an una porcion extre-
ma de ventosas que toma por aspiracion la bandeja sobre un
arsa de almacenamisnto y la deposita sobre los frutos; el bra-
zo esta Pijado sobrs una ménsula .basculante y-deslizante sobre
un eje de mantenimiento, Todos estos movimientos son goberna-
dos por un ﬁotof. Después de la colocacion de la bandeja de
frutos sobre los frutos, la pinza se ciarra y mantiens los
frutos entre sl plato sobre sl gue apoya y el soporte de al-
veolaos, Una vez la ﬁinza cerrada, el gato cuyo vastago se pro-
longa de una cremallera entra en accion y retorna al bastidor
que mantisne al soporte de alvsolos y la pinza y hace afectuar
al b#atidor una media vuelta, estando en este momento la ban-
deja de frutos que contiene los frutes en contacto con un
tTansportador de cadena que llsvaTd a la bandsja llena de fru-|
tos hacia la estacion ds embalgje, La pinza e8 abre, libera

a la bandeja que contiens los frutos, el bastidor y el sopoTte
vuslven a su posicidn inicial sobre el plato, 81 montante des—

lizante del soporte ds alveolos se sspara, las filas longitu— |
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timas estan listas para recibir de nusvo unos frutos. Segin
lna Tealizacidn de la invencidn y a fin de obtener un rendi-

. . . . . )
miento interssante de la magquina, estan previstos cuatro bra~

.|tes de alveolos solidarios de los brazos rotatives, del ndme—

4130417 ..

»08 Totativos unidos y fijados sobre el soporte central segin
un plano horizontal con respecto.al soports vertical y cuyo
montaje de los brazos sobre el soporte central se efectla se~—
gln unos &ngulos ds 909, La rotacidn de los brazes se efectiia
por cuarto de vuelta, lo que permite sincronizar a)l mismo tiem
po todas las opeTaciones necesarias en cuatTo pusstos, es de~—
cir mientras que'los alveolos del soporte de un bfazc astan

en curso des carga en sl primé; pussto, en el segundo'puasto

.5e efectla la puesta en posicién de las filas de alveolos del
soporte provistas de frutos del segundo brazo y la cobertura
de los frutos por la bandeja, en sl tercer puesto el abati-
miento de la pinza, la rotacion del bastidorT de mantenimiento
dei soporte, la colocacidn de la bandeja de frutos que cﬁntie—
ne los frutos sobrs un transportador de cadena después de la
apertura de la pinza, después sl retorno del bastidor sobre la
platafo;ma del tsfcer brazo, vy 95 el cuarto puesto, la apertur%
del bastidor de mantenimiento de los soportes ds alveolos del
cuarto brazo y separacidn de las filas de alveolos del soports
que corresponds a la separacidn transversal de lasfiles de al-
veolos de la banda alveolada del transportador, Segln otras
realizaciones de la invencidn, la bande alveolads del tTanspol
tador puede estar provista de varias series de alveolos que

son funcion de las bande jas de frutos a llenar, de los saopor-

ro de brazos rotativos, de la rotacién de estos (ltimos, asi

como de la reparticion y posicion de los puestos que afactlan

las diferentes operacionss,
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_|frutos y en especial cuando el bastidor que mantiene el sopor-
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Seglin otra realizacidn, los cangilones pueden ser |

reamplazades por unas mordazas arTticuladas que comprendsn dos
elementos, uno superior y el otro inferior unidos entre 8i por
un jusgo de brazos y bielas articulados que pivotan alrededor
de un eje, de tal forma que, cuando la porcion extrsma inferio?
del elemento inferior en contacto con la bande slveclada encueg
tra un alveolo, el citado elemento desciends, mientras que al
elemento supsrior se eleva, siendo sntonces depositado sl fru-
to en sl alveolo. Cada mordaza aTticulada ssta provista de un
contacto eléctrico que ssfiala la presencia de un fruto engen-
drando la puesta en marcha del motor de accionamiento de la
banda alveolada.

Cuando una seris de alveolos de la banda alveoclada
esta provista de frutos, un diépcsitivo de blogqueo psrmite
evitar el frotamiento de la parte inferior de la mordaza infe-—
rior sobre la banda alveolada entre la otra serie de alvesolos
merced a un eje transversal gque pasa bajo las mordazas infe-

riores, Este eje 8s mantenido por un brazo articulado sn cada

brazos sobrfe la armadura del transportador de llagada. Un mon-
tante fijo a una y otra parte pfovistn de muescas permite al
eje de blogueo bloqusarl o desbloquear las moTdazas merced a
unos topes dispuestos sobre la banda alvaolsda antes de una
serie‘de alveolos para desbloquear después la serie de alveo~-
los a bloquear,

Durante la descarga de la bandeje que contiene los

te de alveolos efectla la media vuelta, sstos (ltimos pueden
ser depositados sobre un plano inclinado provisto de un contac-

to eléctrico que gobierfna el funcionamiento de un gato o motor
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|1a mégquina, la Figure 2, es una vista en alzado de la maquina
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eléctrico que posiciona bajo el plano inclinado un amazon des-

lizante qus lleva una caja destinada al embalaje de las bande-

jas que contienen los frutos, SobTe este armazon, una garra esd
camoteable accionada por un gato, motor sléctrico u otro, es
posiciénada sobre una pared vertical del armazon, de tal fore-
ma que aCfastTa a la bandeja provista de frutos durante el re-
torno del armazon y posiciona la bandeja en la caja. Unos dien-
tes ascamoteables merced al juago de una cremallera y torni-
1llo sinfin-son solidaTios del armazdn y permiten un buen posi~
cionapiento de las bandejas de frutos en la citada caja, siendg
1a posicion superior de los dientss funcidn del n(mero de ban-
dejas ya colocadas en la caja. Cuando una caja esta llena, as
llevada hacia un area de almacenamiento, siendo posicionada

de nuevo una caja vacia., Estas operaciones se efectlan, ya sea
manuél o bien mecanicamente y automaticamente por mediacion de
contactos sléctricos o contador que engendra la pussta en mar-—

cha de los transportadorss de cajas.

En los dibujos anexos dados Unicaments a titulo de

ejemplo no limitativo, la figurs 1 es una vista des conjunto de

, !
en la estacion de carga, la figura 3 representa un soporte de !
alveolos y la figura 4 un plato de mantenimientu del soporte
de alveolos sobre uno de los brazos rotativos,

Tal como se representa en las figuTas 1 y 2, la ma=
quina comprende un transportader de alimentacion 1 provisto de
guias 2 y cangilones 3, bajo el transportador 1 un transporta-
dor de banda slveolada 4 cuyo tambor motriz 5 @s mantenido por
un arbol 6 unido en una porcidn extrema a un motor de rueda lin

bre 7, siendo unida la otTa porcidn extrema del arbol 6 poT un

engranaje 8 al arbol 9 sobre el que se fija la serie de pifionss
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10 qus mantiene las cadenas 11 unidas per unas traviesashﬁz,

siendo en la otra porcion extrema‘las'cédenas mantanidas sobre
la seTie de pifiones 13 fijados sobre sl arbol 14, Bajo el trang
portador de banda alveolada 4, un carril circular 15 soporta
cuatro brazos 16 fijados en su centTo sobTe un arbol vertical
18 unido a un motor 19, sisndo mantenido el arbol por un sopor-
te 17, Sobre estos brazos 16 deslizan los platos 20 sobre los
que estan aTticulados los bastidores 21 por un arbol 22 unido
a un gato 23, siendo mantenidos sobre sstos bastidores 21 los
soportes de alveolos 24 y pinzas 25 articuladas por los arboles
26 unidos a los gatos 27, siendo estos platos guiados por el
carril 28 condentrico al carril 15, En la figuTa 1 pueds obser-
vaTrse un area de almacenamiento 29 de bandejas de frutos ajveo-
ladas 30 asi como una ménsula 31 unida 2 un motor 32, Decalado
con Tespecto a la ménsula 31 y sobre la trayectoria del carril
soporte 15, un armazon deslizante 33 soporte de la caja de em-
balaje 33 A permite recoger las bandsjas de frutos 30 una vez
L lenadas, '
Tal como se reprgsenta en la figura 3, los soportes
de alveoclos 24 comprendan dos montantes longitudinalaes 34 y
35 de los cuales uno, 34, es fijo con Tespecto a los sjes 36 y
el otro, 35, desliza con respecto a estos ejes, Los ejes 36 gs=-
tan provistos de estribos 37 sobre los que vienen a topaTl las
Lniohea 38 de los alveolos longitudinalas 39 y 40, estando fija
dos sobre las uniones 38 los tirahtgs tubulares 41 gquse sirven
para posicionar durante sl acercamiento de la traviesa 35 des—
zante sobre los ejes 36 hacia la traviesa 34, las filas de
: veolos 39 y 40, Sobre sl plato 20 representado en la figqura 4

ta articulado el bastidor 21 por un 4rbol 22 unido a un gato

23 por unos dientes 42 sobre el contorno del arbol 22 y de una
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cremallera 43 en 8l sxtremo del vadstago 44 del gato 23, El
arbol se fija sobre 1a traviesas 45 del bastidor 21 por los
soportes 46 mientras que los soportes 47 unen el arbol 22 al
plato 20, Sobrs la traviesa opuesta 48, los soportas 49 man-
tienen al arbol 26 fijado sobre la pinza 25. EL arbol se une
por una palanca 50 a un gato 27. Entre las dos tTaviesas lon—
gitudinales 51 del bastider, desliza la traviesa 52 sabre la
gue sg fija el montante 1ongitudin§l deslizante 35 dgl sopor—
te de alveolos 24, Las traviesas 52 y 45 se unen. por un gato
53, En el centro del plato 20 se Ffija la guia 54 qus permite
al plato deslizaT sobre uno de los brazos 16 y ser .dirigido
por sl carril 28, -

La figura Srepresenta sl puesto de embala je, obser-
vandose el armazon 33 gue desliza sobre las corredsras 55 .y |
es movido poT un gato 56 que le posiciona bajo la mesa 55 A,
estando provisto dicho armazdn 33 de dientes escamoteables 57
que pasan a través de la caja 33A, siendo determinada su al-
tura por una cremallera y tornillo sinfin 58, estando previs—
ta una barra sscamoteable 59 dispuesta sobre una pared del
armazon 33 la cual as gobernada por el geto 60, Cuando la caja
33 A esta llenada, una nueva caja colocada sobre sl transpor-
tador 61 smpuja a la taja llena y viene a colocarse en su po-
sicién en el aTmazon 33 mientras que la caja llena es evacua~
da por el transportador 62 hacia un area de almacenamiento.

La figura 6 representa el detalle de una mordaza
aTticulada que comprende un elemento superior 63 y otro infe-
rior 64, sstandoc sste (dltimo en contacto en su porcidn extrema
inferior 65 con la banda alveolada 4, Cuando la porcidn extre-
ma 65 sncuentra un alveclo 66, el elemento infarior 64 desciepn)

de, correspondiendo la posicidn inferior del elemento 64 a la
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posicion superior del elemento superior 63, mercad a un juasge

de brazos y bielas, que puade astar constituido por sjemplo
por dos brazos articulados verticaliss 67 unidos por una palan-‘
Cca 68 que pivota en torno a un eje 69, sisndo los brazos 67
§s |soliderios de los elementos 63 y 64 de la mordaza, Un contacto
eléctrico 70 esta posicionado en sl extremo del slemento 63.

La figura 7 representa un‘dispositiuo de bloqueo del
elemento inferior 64 que psrmite evitar el frotamiento de éste
sobrs la banda alveolady A entre cada serie de alvsolos. Este
ig, dispositivo de bloqueo consiste en un eje 71 que pasa por de-
bajo del elsmento 64 y es solidaric de un brazo 72 articulado
gn una de sus porciones extremas 73 sobTe un montante fijo 74‘
y que lleva en su otra porcion extrsma una cabeza 75 bloqueada
en la muesca da detencidn superior 76 de un slemento 77 bascu-
15, |lante bajo la sccion de un tope fijado sobre sl transpdrtador
de banda alveolada 4 al final de cada seris ds zlveolos 66,
El desblogquso es obtenido por un tupe 78 fijsdo sobrs la banda
4 al comienzo de cada series de ajveclos 66, veniendo a colo-
carse la cabeza 75 dsl brzzo 72 en la muesca de detencion in-
20, |ferior 79 del elemento 77, lo que libera al aiemento inferior
64 de la mérdaza que viens a frotar sobre la banda alvsolada
4,

La maquinz objeto de la invencidn puede ser utivtiza-
da parfa llenar, posicionar y repaTtir, frutes, lsgumbres y i
25, |cualesquisra especies de objetos y materias dg aspacto redondeg
do sobre unas bandejas provistas de alveol

N 30T 4

U8 0 plangs,

Descrita suficientemente la natur;leas (-3

Suanbn
as{ como la manera de realizarlo an la Préah::a, tdaag S 2veTse
30, [constar que las disposiciones anteriofmante i sn-.. ~pr eoge

POOR
QUALITY



&,
‘e

10

Tt .;.

15,

20,

25.

30.

‘|dose por lo tanto.a los beneficios que conceden los Convenios

|lque sirve de smbalaje, caracterizados porque dichas maguinas

jecomprenden un transportador de bandas alveolada que recibe los
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ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
su priﬁcipio fundamental, Tambien se hace constar que sl in-
vento corresponde a una solicitﬂdvda patentd pressentada an

Francia con el n2 72 11389 de 27 de Marzo de 1,972, acogién~-

Internacionales sn vigor, siendo lo que constituye la esencia
dal raferido invento y por lo que sa solicita una Patente ds
iﬁvencién por 20 afios en Espaﬁa,-sobrag PERFECCIONAMIENTOS EN
MAQUINAS AUTOMATICAS PARA EL LLENADO DE BANDEJAS DE FRUTOS PRC
VISTAS DE ALVEOLOS, caracterizendess por lo siguienta:

1.~ Perfeccionamientos en maquinas sutomdticas paTa

el llenado de bandejas de fruteos provistas de alveolos, y la

colocacidn de estas bandejas provistas de frutos en una caja

frutos contenidos en unes cangilones o dispositivos articula-—

doé situados esn el extremo de un transportador de llegada y
que les deposita en los alveolos de bastidorss soporte mante—
nidos en el extremo de brazos pivotantes en torno a un eje
accionado por un motor accionado en sl centTo ds un earril
circular sobre el qus se desplazan y son dirigidos los citados
bastidores soporte hacia una estacidén donde estan almacenadas
unas bandejas de frutos alveoladas gus una ménsula toma y de=
posita sobre los frutos posicionados en los alveolos ds un
bastidor soporte antes de ser dirigidas hacia la estacion de
embalaje donde las bandejas llenas de frutos son depositadss
después de su inversidn de media vuelta efectuada por sl bas—

tidor soporte y la plataforma de tal forma que la bandsja ssa

colocada bajo los frutos en un plano inclinado donde un con-

tacto electrico dispara la llegada de un armazon deslizante soﬁ
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1 porte de la caja sn la que &8s posicionada la hbandeja y sus

terizados porque sl nimero de cangilonss corTssponde al nume=

| 1a saparaciéh transversal de las filas longitudinales de los
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frutos, volviendo el bastidoT soports a su posicion denomina-
da de comisnzo de ciclo presto paTa recibir nusves frutos.

2.~ Procedimientos segln le reivindicacidn 1, caTaC-

ro de filas longitudinales de alveolos ds la banda continua
asimismo como sl de filas de alveolos dal soporte y al de
las filas de alveolos de las bandejas a llsnar,

3,~ Procedimientos .seglin la reivindicacion 1, caTac-
terizados porqus la separacion longitudinal de las filas trang
versales de alveolos de la banda continua es la misma que la
de las bandsjas de frutos a llenar, mientras que la sepaTacion
transversal de las filas longitudinales permite al pasc de los
frutos corrsaspondients al nimero de filas longiéudinales ain

. . «
que los frutos se toqusn, siendo reducida essta sepaTacion a

alvsolos de las bandasjas a llenar por el empuje de un montante
movil del bastidor soports de alvsolos durante el recorrido
de dicho soports hacia el puesto de posicionamiento de las
bands jas, de manera qus estas Ultimas sean perfectamente ajus-
tadas por encima de los frutos durante su posicionamiento por
la ménsula,

4,~ Perfsccionamientos seglin la reivindicacion 1,
caracterizados porque los cangilonss aiineados que reciben
los frutos del transportador de banda disparan la puesta en
ma¥Tcha del motor que acciona la banda alVeolﬁda una vez gue
los contactos eléctricos sbbre cada cangilén sefialan la pre-
sencia de todos los frutos.

: N » ] . » ”
5.~ Parfeccionamisntos ssgin la Teivindicacion 1,

caracterizados porque el carril de guiado transforma el movie
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i miento circular de la plataforma sobre la que son articulados
%al bastidor y sl soporte, por un trazado ractilineo que ung sl
.traZado circular de ests carril en la vertical del transpor-
tador de banda alveolada.

6.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacion 1,

- caracteTizados porque todas las 6peraciones relativas al sb-
porte de alveolos gobernadas por gatos y motores, son dispa-
' radas por unos topes dispuestos sobre el carril soporte en el
momento del paso de la plataforma sobre la que esta aTticula-
do el bastidor, -

(R Perfsccionamisntos segln la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el estrechamiento y la pussta en sepa-
rscidn de las filas longitudinales de alveolos se obtienen
por la accion de un gato que une una traviesa deslizante del
bastidor sobre una de las traviesas fijas del bastidor y so-
bre las gque son maptenidos los montantes longitudinales del
soporta,

8,~ Parfeccionamientos ssgdn la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el mantenimiento de los frutos entre la
bandejs y el soporte de alveolos durante el basculamisnte del
bastidor, se consigue par una pieza articulada sobre una tra-
viesa del bastidor que viene a cubrir la bandeja por media-

cidn de una palanca unida a un gato.

9,- Parfeccionamientos seqln la Teivindicacion 1,
caTacterizados porque la banda alveolada puede sstar provista
de varias series de alveolos & fin de aumentar el Trendimiento
y disminuir los tiempos muertos asi como cuando la posicion
de los alveolos de las bandejas a llenar es diferents, en es-

pecial cusndo es necesaltic intercalar unas serieps de bandsjas

diferentes.
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10.~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 1,
caracterizados porqus el nimerc de series de alveolos sobrs
la banda puede ser funcidn del nlmero de brazos sobrs los que
desiiZan unas plataformas donde son mantenidos los soportes
de alveolos. A {
Lo 11.~ Perfeccionamisntos segqln la reivindicecidn 1,
caracterizados pofque dichas maguinas pueden estar provistas
éé uno a diez brazos sobre los cuales deslizan las platafoTmas
donde estan mantenidos los soportea de alvsolos,

12.~ Psrfeccignamientos seqin la reivindicacicn 1,
caracterizados porque cuanda dichas maquinas estan provistas
de cuatrao brazos, todas las opsTaciones son sincronizadas y
repartidas sobre cuatro puestos cuya posicion corresponds a
la rotacion de los brazos que se desplazan por cusTto de vuel-
ta,

13,~ Perfeccionamisntos segln la reivindicacion 1,
carscterizados porque las bandejas pueden ser cargadas porl
Filaé transversalas o pcf filas longitudinalses,

14.~ Porfeccionamisntos segin la reivindicacion 1,
caracterizados porgue los cangilones pusden ser reemplazados
por mordazas articuladas que comprendan un elemsnto superior
y otro inferior,

15,= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 14,
caracterizados porgqus la porcion extrems inferior del elemen-
to inferior, en contacto con la banda alveolada, desciends
alrcontacto con ls cavidad formada por cada alveclo, colles-~
pondiendo la posicion inferior del elemento inferior a la po-
sicién superior del elemsnto superior, merced a dos brazos

articulados verticales unidos por una palanca basculante an

torno a un eje, siendo los lazos solidarios de los dos elemen~
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‘de bloqueo, que permite evitar los frotamientos del elemento

“inferioT sobTe la banda alveolada entrs cads seris de alveo-

14 y 16, caracterizadbs pbrgue el dispositive de bloqueo del

'en una de sus porciones extremas sobre un montante fijo y

w 10 -

F ' T
tos respectivamente, 41 3 O 4 7 |

16.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacion ‘14,

caracterizados porque las mordazas comprenden un dispositive

los.

s Y - S . .
17.- Perfeccionamisntos ssgun las reivindicaciones

elemsnto inferior de las mordazas s un eje que pasa por de-

bajo del citado slsmento y solidario de un brazo articulado

que lleva en su otra porcidn extTema una cabeza bloqueada en
la muesca da detencidon supsrior de un elemento basculante
bajo la accion de un tope fijado sobrTe la banda alveolada al
final des cada seris de alveolos,

18,~ Perfecciohamientos segin las reivindicaciones
14 y 16, caracterizados porque el desbloquec se obtiens por
gl juagp de un tope fijado sobre la banda ajveolada al comien~
zo de cada serie de alveolos y que hace pivotar al elemento
basculantes, viniendo a colocarse la cabesza del brazo qus lle-
va el eje de bloqueo en una muesca de detencioén inferier, lo
que libera al elemento inferior de la mordaza gque desciends
entonces, |

19,- Perfeccionamientos segln la reivindicacien 6,
caracterizados porque una garra deslizante a lo largo ds la
pared del armazon soports de la caja viene a colocarse detras
de la bandeja que se encuentra sobre el plano inclinado, ds
modo a posicional a ésta 8n la caja a la salida del armazan.

20,- Perfeccionamientos segin la reivindicacion 6,

caracterizados porqus el aTmazdn lleva unos dientes verticales,
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escamoteables por el jusgo de un tornillo sinfin sobre una
cremallera solidaria de los disntes, sobresaliendo éstos al
interior de la caja de maneTa a asegural un busn pesiciocna-
miento de las bandejas de frutos,

21,-~ Perfeccionamisentos segln la reivindicacion 6,
caracterizados porqus la pasicion de los disntes en el inte-
rior de la caja es funcion del nimero de bandejas contenido
por ésta, de modo que la Ultima bandeja recibida por la caja
aflora al borde de ésta. 7

22,~- Perfsccionamisntos en maquinas automaticas pa-
ra sl llenado de bandejas de frutos provistas de alveolos, tal
y como queda sustancialmente descrito en la presente NMemoria
e ilustrade sn los dibujos adjuntos,

Esta Memoria consta de 20 hojas escritas a maquina
por una sola cara, | »

2T HAR. 1973

Jacques Yves MONJO.
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